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DESCRIPCION
Accionamiento de puerta o de ventana
La invencion se refiere a un accionamiento de puerta o de ventana segun el preambulo de la reivindicacion 1.

Por el documento DE 102 07 319 A1 se conoce un accionamiento de puerta o de ventana con un dispositivo de
accionamiento, con al menos un componente movil solicitado con fuerza, y con al menos un dispositivo de deteccién
para detectar el movimiento del componente movil solicitado con fuerza del dispositivo de accionamiento,
presentando el dispositivo de detecciébn al menos un dispositivo sensor que detecta campos magnéticos, e
interaccionando el dispositivo sensor con el al menos un componente moévil solicitado con fuerza del dispositivo de
accionamiento. EI componente mévil solicitado con fuerza del dispositivo de accionamiento presenta al menos por
secciones una magnetizacién. Esta presente un dispositivo de evaluacion, que convierte la sefial de salida del
dispositivo sensor en una magnitud de medicién. En concreto se detecta la velocidad de giro del componente mévil
solicitado con fuerza; no se determinan otras magnitudes de medicion.

Por el documento DE 42 00 972 C2 se conoce un accionamiento de puerta o de ventana con un dispositivo de
accionamiento. El dispositivo de accionamiento presenta al menos un componente movil. Un dispositivo de
deteccion sirve para detectar la velocidad y/o posicion del componente mévil del dispositivo de accionamiento, en
este caso en concreto el arbol de motor del motor de accionamiento, presentando el dispositivo de deteccion un
dispositivo sensor que detecta campos magnéticos. El dispositivo sensor interacciona con al menos el componente
movil del dispositivo de accionamiento, al comprender el dispositivo sensor dos generadores de Hall, que detectan el
campo magnético de un iman anular dispuesto sobre el arbol de motor del motor de accionamiento. Esta disposicién
separada del iman anular requiere espacio dentro del dispositivo de accionamiento e implica una etapa de montaje
adicional.

Por el documento EP 1 412 603 A1 se conoce una unidad de accionamiento de engranajes con deteccion del
namero de revoluciones. Una rueda de sensor separada, es decir que no sirve para la transmision de fuerzas, esta
dotada de un iman, que se explora mediante un sistema sensor para determinar la velocidad de giro.

Por el documento WO 01 / 11 173 A1 se conoce un accionamiento de puerta axial. Sobre el arbol de motor esta
montada una rueda de sensor separada, denominada elemento circular, que se explora por un sensor de efecto Hall
para determinar la velocidad de giro.

Por el documento DE 196 48 435 A1 se conoce un accionamiento de puerta. Un componente que puede deslizarse
de manera lineal presenta una magnetizacion, que se explora mediante un sensor para detectar el movimiento de
traslacion.

Por el documento DE 31 50 693 A1 se conoce una proteccion frente al aprisionamiento para puertas con movimiento
automatico. Como dispositivo de medicion de fuerzas sirve una galga extensiométrica, que esta dispuesta en uno de
los elementos del varillaje de palancas que mueve la puerta. Si bien esta disposicion permite naturalmente la
deteccion de deformaciones, es sin embargo costosa debido a la necesidad de la conexién eléctrica de la galga
extensiométrica.

Por el documento US 5.913.763 se conoce un procedimiento para controlar el modo de funcionamiento de una
instalacion de puerta en conexién con un accionamiento de puerta electromecanico. Se describe disparar el
accionamiento mediante un movimiento manual de la hoja de puerta asociada, detectandose el giro del arbol de
motor provocado de este modo mediante un codificador rotatorio montado en la misma.

Por el documento US 2002/053903 A1 se conoce un dispositivo de medicion angular para la deteccion sin contacto
del angulo de giro absoluto de un arbol, en particular de una columna de direccion, en caso de revoluciones
multiples, en el que en el arbol o una parte unida con el mismo estan dispuestas estructuras magnéticas, opticas o
magnetoodpticas, llevando el arbol una rosca, que engrana con un cursor que puede deslizarse en la direccién axial
del arbol, y al menos un sensor para detectar las estructuras magnéticas, 6pticas o magneto6pticas asi como la
posicion de deslizamiento del cursor.

La invenciéon se basa en el objetivo de crear un accionamiento de puerta o de ventana con un dispositivo de
deteccion construido de manera sencilla y de facil montaje.

El objetivo se consigue mediante las caracteristicas de la reivindicacion 1.
Las reivindicaciones dependientes constituyen posibilidades de configuracién ventajosas de la invencién.
Debido a que el componente mévil solicitado con fuerza del dispositivo de accionamiento presenta por secciones

una magnetizacion, se consigue un dispositivo de deteccion construido de manera sencilla y de facil montaje.
Mediante la exploracion directa del componente magnetizado movil se ahorran, debido a la ausencia de los imanes
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adicionales, tanto espacio como esfuerzo de montaje. El dispositivo de deteccion funciona de manera fiable también
en caso de que aparezca suciedad dentro del dispositivo de accionamiento.

Los componentes solicitados con fuerza del dispositivo de accionamiento pueden experimentar durante la
exploracion una deformacion elastica, que se expresa mediante torsion y/o flexion. Estas variaciones de forma
pueden medirse directamente mediante el dispositivo de deteccién y son adecuadas para determinar otras
magnitudes de medicion del dispositivo de accionamiento, por ejemplo momentos de giro y/o flexion.

El dispositivo de evaluacion convierte la sefial de salida del dispositivo sensor en una magnitud de medicion. Como
componente movil solicitado con fuerza del dispositivo de accionamiento esta presente al menos un elemento de
salida de fuerza y/o un motor de accionamiento con un arbol de motor y/o un arbol de engranajes de un engranaje
conectado entre un motor de accionamiento y el elemento de salida de fuerza. Por medio del dispositivo de
evaluacion puede determinarse la deformaciéon de un componente moévil del dispositivo de accionamiento y diversas
magnitudes de medicion del dispositivo de accionamiento, por ejemplo la velocidad y/o el nimero de revoluciones
y/o la posicién.

Se consigue una precision de medicion especialmente alta al presentar varios componentes moviles del dispositivo
de accionamiento en cada caso por secciones una magnetizacion y al estar presentes varios dispositivos sensores,
que detectan en cada caso la magnetizacion de un componente movil. A partir de las magnitudes de medicién
determinadas por separado puede interpolarse entonces el valor de medicion.

Mediante la variaciébn de posicidon del componente magnetizado detectada por el dispositivo sensor pueden
determinarse valores de posicién y/o velocidad de componentes del dispositivo de accionamiento asi como de la
hoja de puerta asociada.

Mediante la posibilidad de detecciébn de momentos se aumenta también la seguridad del accionamiento de puerta o
de ventana, ya que puede recurrirse al momento medido en el elemento de salida de fuerza, que interacciona con la
hoja de puerta o de ventana asociada, para valorar un movimiento libre de obstaculos de la hoja de puerta o de
ventana. Es decir, cuando el momento medido supera un valor limite, memorizable, esto se identifica como situacion
de aprisionamiento y provoca una correspondiente reaccion de seguridad del accionamiento de puerta o de ventana.
Este tipo de identificacion de obstaculos puede utilizarse de manera alternativa o adicional a otros tipos de
identificacion de obstaculos (calculo del momento a partir de la corriente del motor y/o deteccion del numero de
revoluciones a través de un codificador rotatorio). En caso de un uso adicional se obtiene por tanto una redundancia
de la identificacion de obstaculos que aumenta la seguridad.

Ademas de la identificacion de obstaculos descrita anteriormente, la deteccion de momentos posibilitada mediante el
dispositivo sensor es adecuada también para disparar el dispositivo de accionamiento en caso de activacion manual
de la hoja de puerta asociada (la denominada funciéon “push-and-go”). En los dispositivos de accionamiento
convencionales con esta funcionalidad, la activacion manual de la hoja asociada se detecta a través del codificador
rotatorio (en el lado del motor) o a través de conmutadores mecanicos que interaccionan con el elemento de salida
de fuerza. Mediante la tolerancia de engranajes u otra holgura se identifica la activacién manual de la hoja asociada
en cuanto se abre ya manualmente un sector angular determinado, tras lo cual comienza entonces repentinamente
la accion del dispositivo de accionamiento. En cambio, el dispositivo de deteccién segun la invencion ofrece la
posibilidad de identificar inmediatamente una fuerza aplicada manualmente en el sentido de apertura sobre la hoja
de puerta asociada, en particular en caso de magnetizacion y deteccion sensorial del elemento de salida de fuerza, y
a continuacion poner en funcionamiento el accionamiento de inmediato, de modo que se suprima la molesta holgura
presente en el estado de la técnica.

También la implementacion de una denominada funcion “servo”, es decir impedir la activaciéon manual de la hoja
mediante el dispositivo de accionamiento, puede optimizarse mediante el dispositivo de deteccion segun la
invencién. Debido a la posibilidad de deteccion exacta del momento existente en un componente movil, que presenta
una magnetizacion detectable, del dispositivo de accionamiento, ventajosamente en el elemento de salida de fuerza,
es posible un funcionamiento del dispositivo de accionamiento adaptado de manera 6ptima a este momento, es decir
el dispositivo de accionamiento puede hacerse funcionar de manera regulada en funcién del momento existente y
detectado en ese momento en el componente mévil (elemento de salida de fuerza), de modo que no se requiere
practicamente ningun esfuerzo para la activacion manual de la hoja de puerta asociada.

Ademas del arbol de motor ya mencionado y del elemento de salida de fuerza y el arbol de engranajes igualmente
ya mencionados, del mismo modo también otros componentes de engranaje como ruedas dentadas o tornillos sin fin
pueden presentar una magnetizacion detectable mediante el dispositivo sensor.

Ademas, también pueden ser magnetizables componentes que pueden deslizarse de manera lineal del dispositivo
de accionamiento, por ejemplo el émbolo de un accionamiento de puerta batiente electrohidraulico, con eleccién de
materiales adecuados, y detectarse su movimiento mediante un dispositivo sensor.
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En accionamientos de puerta o de ventana, cuyo dispositivo de accionamiento presenta un acoplamiento fijo entre el
motor de accionamiento y el elemento de salida de fuerza, por ejemplo en accionamientos de puerta batiente
electromecanicos, en principio basta con la deteccién de un Unico componente magnetizado del dispositivo de
accionamiento mediante un uUnico dispositivo sensor, para derivar a partir de los valores de medicion detectados en
este caso el movimiento de otros componentes méviles del dispositivo de accionamiento.

En cambio, en accionamientos de puerta o de ventana, cuyo motor de accionamiento estd unido de manera
desacoplable y/o a través de un circuito hidraulico con el elemento de salida de fuerza del dispositivo de
accionamiento, por ejemplo en accionamientos de puerta batiente electrohidraulicos, resulta practica la deteccion
sensorial de varios componentes magnetizados del dispositivo de accionamiento, por ejemplo en el arbol de motor
del motor de accionamiento y adicionalmente en el elemento de salida de fuerza del dispositivo de accionamiento.
De esta manera pueden detectarse tanto la posicion de la hoja como los parametros de funcionamiento del motor de
accionamiento y/o componentes acoplados mediante engranaje con el motor de accionamiento.

Otro campo de aplicacién se obtiene en instalaciones de puerta batiente de dos hojas con regulacion de la
secuencia de cierre, estando dispuesto al menos un componente magnetizado con al menos un dispositivo sensor
en la zona del accionamiento de la hoja pasiva o una parte con movimiento asociado al mismo y el accionamiento de
la hoja activa puede ponerse en funcionamiento en funcion de la sefial de este dispositivo sensor, que emite una
sefial que indica la posicion de la hoja pasiva.

Ademas de los accionamientos de hoja pivotante (puertas batientes, ventanas) también pueden equiparse
alternativamente accionamientos de hojas con otros tipos de movimiento (puertas y ventanas correderas, puertas
plegables, puertas giratorias) con el dispositivo sensor segun la invencion.

A continuacion se explica mas detalladamente un ejemplo de realizacion en el dibujo con ayuda de las figuras.

A este respecto muestran:

la figura 1, un accionamiento de puerta o de ventana segun la invencion, configurado como accionamiento de
puerta batiente, en vista frontal;

la figura 2, una representacion esquematica de los componentes esenciales del accionamiento;

la figura 3, una vista girada 90°, correspondiente a la figura 2, con representacion a modo de ejemplo de las

posiciones de instalacion.

En la figura 1 esta representada una instalacion de puerta automatica con una hoja de puerta 3 configurada como
hoja batiente. La hoja de puerta 3, que esta soportada en un marco 2 estacionario a través de bisagras de manera
que puede girar, puede accionarse a través de un varillaje configurado como brazo deslizante 6, unido con el
elemento de salida de fuerza 5 de un dispositivo de accionamiento 4 dispuesto de manera estacionaria, y una guia
deslizante 7, por ejemplo de manera controlada mediante un sensor (no representado), que detecta una persona
que se aproxima y/o que se encuentra en las inmediaciones de la instalacion de puerta.

En la figura 2 estan representados esquematicamente los componentes esenciales, dispuestos dentro de la carcasa
8 del dispositivo de accionamiento 4. El motor de accionamiento 9 lleva sobre su arbol de motor 10 un tornillo sin fin
11, que engrana con la primera rueda dentada 13 montada sobre un arbol de engranajes 12 de un engranaje
intercalado. Igualmente sobre el arbol de engranajes 12 estd montada — unida de manera rotacionalmente solidaria
con la primera rueda dentada 13 — una segunda rueda dentada 14, que engrana con una tercera rueda dentada 15
dispuesta de manera rotacionalmente solidaria sobre el elemento de salida de fuerza 5 configurado como arbol de
salida de fuerza. Un movimiento giratorio del arbol de motor 10 del motor de accionamiento 9 se convierte por tanto
a través del engranaje en un movimiento giratorio del elemento de salida de fuerza 5.

En la figura 3 esta representada la disposicion segun la figura 2 basculada 90°, para ilustrar las posibles posiciones
de instalacion del dispositivo sensor 18. En el dibujo a la izquierda esta representada una magnetizacion parcial 17
del arbol de motor 10, que puede detectarse por un dispositivo sensor dispuesto en el lado frontal o tangencialmente
al arbol de motor 10. Otro componente adecuado para su magnetizacion 17 es el tornillo sin fin 11 dispuesto sobre el
arbol de motor 10. La rueda dentada 13 que acttia conjuntamente con el tornillo sin fin 11 también puede presentar
una magnetizaciéon 17, al igual que el arbol de engranajes 12 que lleva esta rueda dentada 13, siendo posible
también en este caso una exploracion en el lado frontal y/o tangencial mediante el dispositivo sensor 18. Otros
componentes del dispositivo de accionamiento 4 adecuados para su magnetizacion 17 son — representados en el
dibujo a la derecha — la rueda dentada 15 dispuesta sobre el elemento de salida de fuerza 5 asi como el propio
elemento de salida de fuerza 5, siendo posible también en este caso una exploracién en el lado frontal y/o tangencial
mediante el dispositivo sensor 18.

El dispositivo sensor 18 puede detectar mediante el barrido de la magnetizacion 17 tanto una variaciéon de posicion
como una deformacién de los componentes magnetizados, con lo cual pueden determinarse tanto velocidades como
momentos.
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Las magnetizaciones 17 y las posiciones de instalacion del (de los) dispositivo(s) sensor(es) 18 representadas en la
figura 3 son meramente a modo de ejemplo. En principio, con una eleccion de materiales apropiada, todos los
componentes méviles del dispositivo de accionamiento 4 pueden dotarse de una magnetizacion 17 detectable
mediante un dispositivo sensor 18.

En principio basta ciertamente con una Unica magnetizacién 17 y un unico dispositivo sensor 18 para derivar, a partir
de los valores de medicion detectados en este caso, el movimiento de otros componentes méviles del dispositivo de
accionamiento 4 asi como de la hoja de puerta 3 asociada. Para conseguir una elevada precision de medicion y/o
seguridad frente a errores o en caso de dispositivos de accionamiento 4 con acoplamiento no fijo entre el arbol de
motor 10 y el elemento de salida de fuerza 5 (por ejemplo en caso de accionamientos de puerta batiente
electrohidraulicos), resulta practica la magnetizacion 17 de varios componentes moviles del dispositivo de
accionamiento 4 y su exploracién mediante dispositivos sensores 18 separados.

Lista de numeros de referencia

1 accionamiento de puerta o de ventana
2 marco

3 hoja de puerta

4 dispositivo de accionamiento
5 arbol de salida de fuerza

6 varillaje

7 guia deslizante

8 carcasa

9 motor de accionamiento

10 arbol de motor

11 tornillo sin fin

12 arbol de engranajes

13 rueda dentada

14 rueda dentada

15 rueda dentada

16 cojinete

17 magnetizacion

18 dispositivo sensor
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REIVINDICACIONES

1. Accionamiento de puerta o de ventana (1) con

un dispositivo de accionamiento (4) con al menos un componente movil solicitado con fuerza (5, 10, 12),
presentando por secciones el componente movil solicitado con fuerza (5, 10, 12) del dispositivo de accionamiento (4)
una magnetizacion (17);

con al menos un dispositivo de detecciéon para detectar el movimiento del componente moévil solicitado con fuerza,
(5, 10, 12) del dispositivo de accionamiento (4);

presentando el dispositivo de deteccion al menos un dispositivo sensor que detecta campos magnéticos (18);
interaccionando el dispositivo sensor (18) con el al menos un componente movil solicitado con fuerza (5, 10, 12) del
dispositivo de accionamiento (4),

estando presente un dispositivo de evaluacién que convierte la sefial de salida del dispositivo sensor (18) en una
magnitud de medicion,

pudiendo determinarse por medio del dispositivo de evaluacién una deformacién del componente moévil solicitado
con fuerza (5, 10, 12) del dispositivo de accionamiento (4) y

estando presente como componente movil solicitado con fuerza del dispositivo de accionamiento (4) al menos un
elemento de salida de fuerza (5) y/o un motor de accionamiento con un arbol de motor (10) y/o un arbol de
engranajes (12) de un engranaje conectado entre un motor de accionamiento (9) y el elemento de salida de fuerza
(5), presentando varios componentes moviles solicitados con fuerza (5, 10, 12) del dispositivo de accionamiento (4)
en cada caso por secciones una magnetizacién (17), caracterizado por que estan presentes varios dispositivos
sensores (18) que detectan en cada caso la magnetizacién de un componente movil solicitado con fuerza (5, 10, 12).

2. Accionamiento de puerta o de ventana segun la reivindicacién 1, caracterizado por que el componente mévil
solicitado con fuerza, (5, 10, 12) del dispositivo de accionamiento (4) puede moverse de manera rotatoria.

3. Accionamiento de puerta o de ventana segun la reivindicacion 1, caracterizado por que el componente movil
solicitado con fuerza, (5, 10, 12) del dispositivo de accionamiento (4) puede moverse de manera lineal.

4. Accionamiento de puerta o de ventana segun la reivindicacién 1, caracterizado por que por medio del dispositivo
de evaluacion puede determinarse la velocidad del componente movil solicitado con fuerza (5, 10, 12) del dispositivo
de accionamiento (4).

5. Accionamiento de puerta o de ventana segun la reivindicacion 1, caracterizado por que por medio del dispositivo
de evaluacién puede determinarse el nimero de revoluciones del componente movil solicitado con fuerza (5, 10, 12)
del dispositivo de accionamiento (4).

6. Accionamiento de puerta o de ventana segun la reivindicacién 1, caracterizado por que por medio del dispositivo
de evaluacion puede determinarse la posicion del componente movil solicitado con fuerza (5, 10, 12) del dispositivo
de accionamiento (4).

7. Accionamiento de puerta o de ventana segun la reivindicacion 1, caracterizado por que puede recurrirse a la
sefal de salida del dispositivo sensor (18) para identificar un contacto obstaculizador de una hoja de puerta o de
ventana (3) que puede activarse mediante el dispositivo de accionamiento (4).

8. Accionamiento de puerta o de ventana segun la reivindicacion 1, caracterizado por que puede recurrirse a la
sefial de salida del dispositivo sensor (18) para identificar un accionamiento manual de una hoja de puerta o de
ventana (3) que puede activarse mediante el dispositivo de accionamiento (4).

9. Accionamiento de puerta o de ventana segun la reivindicacion 8, caracterizado por que el dispositivo de
accionamiento (4) puede activarse en un modo de funcionamiento denominado “push-and-go”, es decir que el
dispositivo de accionamiento (4) puede activarse en el sentido de apertura mediante un accionamiento manual de la
hoja de puerta o de ventana (3).

10. Accionamiento de puerta o de ventana segun la reivindicacion 8, caracterizado por que el dispositivo de
accionamiento (4) puede activarse en un modo de funcionamiento denominado “servo”, es decir que mediante el
dispositivo de accionamiento (4) puede ayudarse un accionamiento manual de la hoja de puerta o de ventana (3) en
el sentido de apertura.
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