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DESCRIPCION
Procedimiento y aparato para sincronizacion durante un fallo de entrega en un sistema de comunicacién inalambrica
ANTECEDENTES
l. Campo

La presente divulgacién se refiere en general a comunicaciones inalambricas y, mas especificamente, a técnicas
para facilitar la recuperacion de fallos y la sincronizacion de redes/dispositivos en un sistema de comunicacion
inaldmbrica.

II. Antecedentes

Los sistemas de comunicacion inalambrica se despliegan ampliamente para proporcionar diversos servicios de
comunicacioén; por ejemplo, pueden proporcionarse servicios de voz, video, datos en paquetes, difusion y de
mensajeria a través de dichos sistemas de comunicacién inalambrica. Estos sistemas pueden ser sistemas de
acceso multiple que son capaces de soportar una comunicacion para multiples terminales compartiendo los recursos
del sistema disponibles. Ejemplos de tales sistemas de acceso multiple incluyen sistemas de acceso multiple por
division de codigo (CDMA), sistemas de acceso multiple por divisién de tiempo (TDMA), sistemas de acceso multiple
por divisién de frecuencia (FDMA) y sistemas de acceso multiple por divisién de frecuencia ortogonal (OFDMA).

En general, un sistema de comunicaciones inalambricas de acceso mudltiple puede soportar simultaneamente
comunicaciones para multiples terminales inalambricos. En tal sistema, cada terminal puede comunicarse con una o
mas estaciones base a través de transmisiones en el enlace directo y en el enlace inverso. El enlace directo (o
enlace descendente) se refiere al enlace de comunicacion desde las estaciones base hasta los terminales, y el
enlace inverso (o enlace ascendente) se refiere al enlace de comunicacion desde los terminales hasta las estaciones
base.

Este enlace de comunicacion se puede establecer a fravés de un sistema de Unica entrada-unica salida (SISO),
multiples entradas-Unica salida (MISO), o mdltiples entradas-mdltiples salidas (MIMO).

Los dispositivos que operan en un sistema de comunicacion inaldmbrica pueden operar de acuerdo con diversos
factores de configuracién, que se pueden determinar de manera global mediante un controlador de red de radio
(RNC) y/u ofra entidad adecuada. Ademas, un dispositivo que opera en un sistema de comunicacion inalambrica
puede funcionar segin parametros ordenados o de otro modo especificados por una celda de servicio para el
dispositivo. El documento W02008/115447 describe la transferencia de contexto de seguridad y la transferencia de
contexto ROHC para permitir la transferencia de un dispositivo mévil. Por ejemplo, un dispositivo puede configurarse
para utilizar la conectividad de paquetes continua (CPC), que puede aprovechar caracteristicas tales como
transmisién discontinua (DTX), recepcion discontinua (DRX), o similares. Ademas, un dispositivo mévil puede
realizar un procedimiento de entrega o transferencia bajo varias circunstancias, en el que el dispositivo movil se
desplaza desde la cobertura de una celda de origen a una celda de destino. En caso de fallo de una entrega, un
dispositivo movil tradicionalmente recibe instrucciones de regresar a la celda de origen. Por lo tanto, a su regreso a
la celda de origen al encontrarse con un fallo de entrega, seria deseable implementar técnicas para la sincronizacion
de configuracion de CPC y/u otros parametros controlados por celdas entre un dispositivo mévil y una celda de
servicio.

RESUMEN

A continuacion se ofrece un sumario simplificado de diversos aspectos de la materia reivindicada con el fin de
proporcionar un entendimiento basico de tales aspectos. Este sumario no es una vision general extensa de todos los
aspectos contemplados, ni pretende identificar elementos clave o criticos, ni determinar el alcance de tales aspectos.
Su Unico objetivo es presentar algunos conceptos de los aspectos divulgados de manera simplificada como un
preludio de la descripcion mas detallada que se presentara posteriormente.

Segun un aspecto, se describe un procedimiento en el presente documento. El procedimiento se describe en la
reivindicacién 1 adjunta.

Un segundo aspecto descrito en el presente documento se refiere a un aparato tal como se establece en la
reivindicacién adjunta 5.

Para conseguir los objetivos anteriores y otros relacionados, uno o mas aspectos de la materia reivindicada
comprenden las caracteristicas descritas con todo detalle en este documento y expuestas particularmente en las
reivindicaciones. La siguiente descripcion y los dibujos adjuntos exponen en detalle determinados aspectos
ilustrativos de la materia reivindicada. Estos aspectos son indicativos, sin embargo, de solo algunas de las diversas
maneras en las que pueden emplearse los principios de la materia reivindicada. Ademas, los aspectos divulgados
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pretenden incluir todos estos aspectos y sus equivalentes.
BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La figura 1 es un diagrama de blogues de un sistema para la sincronizacion de un dispositivo de usuario y una red
de comunicacion inalambrica asociada de acuerdo con diversos aspectos.

La figura 2 es un diagrama de bloques de un sistema para establecer y controlar la conectividad de paquetes
continua (CPC) en un entorno de comunicacion inaldmbrica de acuerdo con diversos aspectos.

Las figuras 3-4 ilustran ejemplos de respectivos procedimientos de configuracion de CPC que pueden ser utilizados
por una red de comunicacion inalambrica de acuerdo con diversos aspectos.

La figura 5 ilustra un ejemplo de un procedimiento de entrega que puede ser utilizado en un sistema de
comunicacién inalambrica de acuerdo con diversos aspectos.

La figura 6 es un diagrama de bloques de un sistema para revertir los parametros de configuracion de CPC al
producirse un fallo de entrega de acuerdo con diversos aspectos.

La figura 7 ilustra un ejemplo de linea de tiempo de 6rdenes que puede utilizarse en asociacion con diversos
aspectos descritos en este documento.

Las figuras 8-10 son diagramas de flujo de las metodologias respectivas para la sincronizacion de las érdenes
especificadas de nodo B.

La figura 11 es un diagrama de bloques de un aparato que facilita la sincronizacién de CPC posterior a un fallo de
entrega en un sistema de comunicacién inalambrica.

Las figuras 12-13 son diagramas de bloques de respectivos dispositivos de comunicaciones inalambricas que
pueden utilizarse para implementar varios aspectos descritos en el presente documento.

La figura 14 ilustra un sistema de comunicaciones inaldmbricas de acceso multiple de ejemplo segun varios
aspectos descritos en el presente documento.

La figura 15 es un diagrama de bloques que ilustra un ejemplo de sistema de comunicaciones inalambricas en el que
varios aspectos descritos en el presente documento pueden funcionar.

DESCRIPCION DETALLADA

A continuacion se describiran varios aspectos de la materia reivindicada con referencia a los dibujos, en los que los
mismos numeros de referencia se utilizan para hacer referencia a los mismos elementos en todos los mismos. Con
fines explicativos, en la siguiente descripcién se exponen numerosos detalles especificos con el fin de proporcionar
un entendimiento minucioso de uno o mas aspectos. Sin embargo, puede resultar evidente que tal(es) aspecto(s)
puede(n) llevarse a la practica sin estos detalles especificos. En otros casos, se muestran estructuras y dispositivos
ampliamente conocidos en forma de diagrama de bloques con el fin de facilitar la descripcién de uno o mas
aspectos.

Tal y como se utiliza en esta solicitud, los términos "componente”, "médulo”, "sistema" y similares hacen referencia a
una entidad relacionada con la informatica, ya sea hardware, firmware, una combinaciéon de hardware y software,
software, o software en ejecucién. Por ejemplo, un componente puede ser, pero sin estar limitado a, un proceso que
se ejecuta en un procesador, un circuito integrado, un objeto, un ejecutable, un hilo de ejecucion, un programa y/o
un ordenador. A modo de ilustracion, tanto una aplicacion que se ejecuta en un dispositivo informatico como el
dispositivo informatico pueden ser un componente. Uno 0 mas componentes pueden residir en un proceso y/o hilo
de ejecucién, y un componente puede estar ubicado en un ordenador y/o estar distribuido entre dos o mas
ordenadores. Ademas, estos componentes pueden ejecutarse desde varios medios legibles por ordenador que
tienen varias estructuras de datos almacenadas en los mismos. Los componentes pueden comunicarse mediante
procesos locales y/o remotos segun una sefal que presenta uno o mas paquetes de datos (por ejemplo, datos de un
componente que interactia con otro componente en un sistema local, sistema distribuido, y/o a través de una red, tal
como Internet, con otros sistemas mediante la sefal).

Ademas, en el presente documento se describen varios aspectos en relacién con un terminal inalambrico y/o una
estacion base. Un terminal inalambrico puede hacer referencia a un dispositivo que proporciona conectividad de voz
y/o de datos a un usuario. Un terminal inalambrico puede conectarse a un dispositivo informatico, tal como un
ordenador portatil o un ordenador de escritorio, 0 puede ser un dispositivo autbnomo, tal como un asistente digital
personal (PDA). Un terminal inalambrico también puede denominarse sistema, unidad de abonado, estacion de
abonado, estacion movil, movil, estacion remota, punto de acceso, terminal remoto, terminal de acceso, terminal de
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usuario, agente de usuario, dispositivo de usuario o equipo de usuario (UE). Un terminal inalambrico puede ser una
estacion de abonado, un dispositivo inaldmbrico, un teléfono celular, un teléfono PCS, un teléfono sin cables, un
teléfono de protocolo de inicio de sesion (SIP), una estacién de bucle local inalambrico (WLL), un asistente digital
personal (PDA), un dispositivo manual con capacidad de conexion inalambrica u otro dispositivo de procesamiento
conectado a un moédem inalambrico. Una estacion base (por ejemplo, un punto de acceso o un nodo B) puede
referirse a un dispositivo en una red de acceso que se comunica a través de una interfaz inalambrica, por medio de
uno 0 mas sectores, con terminales inaldmbricos. La estacién base puede actuar como un enrutador entre el
terminal inalambrico y el resto de la red de acceso, que puede incluir una red de protocolo de Internet (IP),
convirtiendo tramas de interfaz inaldmbrica recibidas en paquetes IP. La estacion base también coordina la gestion
de atributos para la interfaz inalambrica.

Ademas, varias funciones descritas en el presente documento pueden implementarse en hardware, software,
firmware o cualquier combinacion de los mimos. Si se implementan en software, las funciones pueden almacenarse
o transmitirse como una o mas instrucciones o como c6digo en un medio legible por ordenador. Los medios legibles
por ordenador incluyen tanto medios de comunicacion como medios de almacenamiento informaticos, incluyendo
cualquier medio que facilite la transferencia de un programa informatico de un lugar a otro. Un medio de
almacenamiento puede ser cualquier medio disponible al que pueda accederse mediante un ordenador. A modo de
ejemplo, y no de manera limitativa, tales medios legibles por ordenador pueden comprender RAM, ROM, EEPROM,
CD-ROM u otro almacenamiento de disco Optico, almacenamiento de disco magnético u otros dispositivos de
almacenamiento magnético, o cualquier otro medio que pueda usarse para transportar o almacenar codigo de
programa deseado en forma de instrucciones o estructuras de datos y al que pueda accederse mediante un
ordenador. Ademas, cualquier conexién puede denominarse de manera apropiada un medio legible por ordenador.
Por ejemplo, si el software se transmite desde un sitio web, un servidor u otra de origen remota usando un cable
coaxial, un cable de fibra 6ptica, un par trenzado, una linea de abonado digital (DSL) o tecnologias inaldambricas
tales como infrarrojos, radio y microondas, entonces el cable coaxial, el cable de fibra éptica, el par trenzado, la DSL
o las tecnologias inaldmbricas tales como infrarrojos, radio y microondas se incluyen en la definicién de medio. Los
discos, tal y como se usan en el presente documento, incluyen discos compactos (CD), discos de laser, discos
opticos, discos versatiles digitales (DVD), discos flexibles y discos Blu-Ray (BD), donde los discos normalmente
reproducen datos de manera magnética asi como de manera éptica con laser. Las combinaciones de lo anterior
también deben incluirse dentro del alcance de los medios legibles por ordenador.

Varias técnicas descritas en el presente documento pueden utilizarse en varios sistemas de comunicaciones
inalambricas, tales como sistemas de acceso mudltiple por divisién de codigo (CDMA), sistemas de acceso mudltiple
por division de tiempo (TDMA), sistemas de acceso mdltiple por divisién de frecuencia (FDMA), sistemas de acceso
multiple por divisién de frecuencia ortogonal (OFDMA), sistemas FDMA de Unica portadora (SC-FDMA) y otros
sistemas de este tipo. Los términos "sistema" y "red" se usan frecuentemente en el presente documento de forma
intercambiable. Un sistema CDMA puede implementar una tecnologia de radio, tal como el acceso radioeléctrico
terrestre universal (UTRA), CDMA2000, etc. UTRA incluye CDMA de banda ancha (W-CDMA) y otras variantes de
CDMA. Ademas, CDMA2000 cubre las normas 1S-2000, 1S-95 e 1S-856. Un sistema TDMA puede implementar una
tecnologia de radio tal como el Sistema Global de Comunicaciones Moviles (GSM). Un sistema OFDMA puede
implementar una tecnologia de radio tal como UTRA Evolucionado (E-UTRA), Banda Ancha Ultra-mévil (UMB), IEEE
802.11 (Wi-Fi), IEEE 802.16 (WiMAX), IEEE 802.20, Flash-OFDM®, etc. UTRA y E-UTRA son parte del Sistema
Universal de Telecomunicaciones Méviles (UMTS). Evolucion a Largo Plazo (LTE) de 3GPP es una nueva version
que utiliza E-UTRA, que emplea OFDMA en el enlace descendente y SC-FDMA en el enlace ascendente. UTRA, E-
UTRA, UMTS, LTE y GSM se describen en documentos de una organizacion llamada "Proyecto de Asociacion de
Tercera Generacion" (3GPP). Ademas, CDMA2000 y UMB se describen en documentos de una organizacién
llamada "Segundo Proyecto de Asociacién de Tercera Generacion" (3GPP2).

Varios aspectos se presentardn en relacion con sistemas que pueden incluir una pluralidad de dispositivos,
componentes, médulos y elementos similares. Debe entenderse y apreciarse que los diversos sistemas pueden
incluir dispositivos, componentes, modulos, etc. adicionales y/o pueden no incluir todos los dispositivos,
componentes, modulos, efc. descritos en relacién con las figuras. También puede usarse una combinacion de estos
enfoques.

Con referencia ahora a los dibujos, la figura 1 ilustra un sistema 100 para la sincronizacién de un dispositivo de
usuario, tal como un UE 110, y una red de comunicacion inalambrica asociada de acuerdo con diversos aspectos
descritos en el presente documento. Como la figura 1 ilustra, el sistema 100 puede incluir uno o mas UE 110
(terminales de acceso (ATs), usuarios, dispositivos de usuario, terminales moviles, etc.), que pueden comunicarse
con uno o mas nodos B (celdas de red, estaciones base, nodos B evolucionados (eNB), puntos de acceso (APs),
efc.), como un nodo B de origen 130 y un nodo B de destino 140. En un ejemplo, el UE 110 puede participar en uno
o mas enlaces ascendentes (UL, también denominado enlace inverso (RL)) de comunicaciones hasta el nodo B de
origen 130 y/o el nodo B de destino 140, y el nodo Bs 130 y/o 140 pueden participar en uno o mas de enlaces
descendentes (DL, a los que también se hace referencia como enlace directo (FL)) de comunicaciones para el UE
110.

Los dispositivos que operan en un sistema de comunicaciones inalambricas pueden funcionar de acuerdo con
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diversos factores de configuracion, que se pueden determinar de manera global mediante un controlador de red de
radio (RNC) 120 y/u otra entidad adecuada. Por ejemplo, un RNC 120 puede utilizar un médulo de configuracién de
la red 122 y/u otros medios adecuados para configurar y/o controlar varias entidades en el sistema 100. Aunque se
muestra en el sistema 100 como una entidad independiente, se debe apreciar que un RNC 120 también se podria
incorporar en su totalidad o en parte mediante uno o mas UEs 110, nodos Bs 130 y/o 140, y/o cualquier otra entidad
adecuada en el sistema 100.

Ademas de los parametros especificados por un RNC 120, el UE 110 puede operar de acuerdo con los parametros
ordenados o especificados de otra manera por el nodo B de origen 130. En un ejemplo, los parametros de
configuracién especificados por el nodo B de origen 130 se pueden proporcionar a través de un médulo de comando
de configuracion 132 y/o cualquier otro mecanismo adecuado asociado con el nodo B de origen 130. De acuerdo
con un aspecto, un UE 110 puede configurarse mediante el nodo B de origen 130 para utilizar conectividad de
paquetes continua (CPC), lo cual puede aprovechar caracteristicas tales como transmisién discontinua (DTX) y/o
recepcion discontinua (DRX) para facilitar conectividad continua a los usuarios de datos durante los periodos de
inactividad de datos. La CPC puede proporcionar diversas ventajas; por ejemplo, la CPC puede ofrecer conectividad
continua a los usuarios de datos durante periodos de inactividad de datos con el fin de reducir el retardo (por
efemplo, menos de 50 ms) cuando se vuelva a conectar. Adicional o alternativamente, la CPC puede ofrecer
conectividad continua a los usuarios de datos con una reduccion global de la sobrecarga asociada con la
reactivacion, mientras que al mismo tiempo se reduce la interferencia para los usuarios activos, preservando la
duracién de la bateria del UE, y produciendo otros beneficios adecuados.

De acuerdo con un aspecto, el nodo B de origen 130 puede configurar el UE 110 para utilizar caracteristicas de la
CPC tales como UL DTX y DL DRX para reducir la interferencia, para ahorrar el consumo de energia y/o la duracién
de la bateria del UE 110, y/o para proporcionar otros beneficios apropiados. Por ejemplo, el nodo B de origen 130
puede especificar un patron de DTX de canal de control fisico (DPCCH) de enlace descendente UL para facilitar la
sincronizacion del UL cuando el UE 110 esta en modo DTX UL. Del mismo modo, se puede apreciar que las
operaciones de DL DRX de UE 110, ademas, pueden ser controladas por el nodo B de origen 130 y/u otras
entidades adecuadas en el sistema 100.

En un ejemplo, la CPC se puede utilizar dentro del sistema 100 para diferentes casos de uso, tales como aquellos
que involucran aplicaciones con una duracién apreciable de inactividad, tras lo cual los usuarios reanudan la
transmisién de paquetes de datos. Estas aplicaciones pueden incluir, por ejemplo, protocolo de voz sobre internet
(VolP), video sobre IP, aplicaciones de juegos o similares. Por lo tanto, se puede apreciar que el concepto de CPC
se refiere a mantener canales de control de un UE 110, incluso durante los periodos de no transmisién de datos vy, al
mismo tiempo, reducir la interferencia causada a los usuarios activos mediante el mantenimiento de tales canales de
control para los usuarios inactivos.

De acuerdo con un aspecto, la configuraciéon de CPC dentro del sistema 100 puede incluir ajustes de los parametros
semi-estaticos y/o dindmicos. En un ejemplo, debido a la utilizaciéon de un parametro global, la configuracién de DTX
y DRX puede tener lugar sustancialmente de manera simultanea a través de un ajuste de parametro global. En
general, la configuracion de CPC entre el UE 110 y el nodo B de origen 130 puede producirse en el caso de que el
UE 110 y el nodo B de origen 130 utilicen una tecnologia de radio que incluya soporte para CPC y tanto el UE 110
como el nodo B de origen 130 sean capaces de soportar CPC. En un ejemplo, la CPC puede ser iniciada por el UE
110, proporcionando un mensaje al nodo B de origen 130 y/u otra entidad adecuada en el sistema 100 que el UE
110 soporte CPC. Posteriormente, el UE 110 y el nodo B de origen 130 pueden llevar a cabo uno o mas
procedimientos de sincronizacion, de tal manera que la CPC puede llevarse a cabo entre el UE 110 y el nodo B de
origen 130. Durante la operacion de la CPC, el nodo B de origen 130 puede proporcionar comandos respectivos u
"6rdenes" al UE 110 (por ejemplo, a través del moédulo de comando de configuracion 132) para activar o desactivar
la CPC y/o una o mas caracteristicas de la misma (por ejemplo, DTX, DRX, etc.). Tras la recepcién de dicha orden,
el UE 110 puede reconocer la orden y activar/desactivar las caracteristicas de la CPC respectivas conforme a lo
dispuesto en la orden. Varios ejemplos de cémo puede iniciarse y mantenerse la CPC entre un usuario moévil y una
red asociada se ilustran en mas detalle en este documento.

La figura 2 es un diagrama de bloques de un sistema 200 que ilustra el establecimiento y control de las funciones de
la CPC, como DTX y/o DRX, entre un UE 110 y un nodo B 230 asociado con més detalle. Como se muestra en la
figura 2, el UE 110 y el nodo B 230 en el sistema 200 pueden incluir un médulo de configuracién de control de
recursos de radio (RRC) 212, que puede facilitar la configuracion de inicializacion de DTX, DRX, y/o cualesquiera
otros parametros adecuados (por gjemplo, a través de mensajes RRC). Por ejemplo, el UE 110 puede utilizar el
médulo de configuracién de RRC 212 para proporcionar mensajes de RRC al nodo B 230 en relacién con su
capacidad para soportar CPC, basandose en lo cual, un médulo de configuracion de RRC 212 en el nodo B 230
puede inicializar la configuracién de CPC del lado de la red para UE 110.

Con posterioridad a la configuracion inicial mediante los médulos de configuracion de RRC 212, un médulo de
habilitacion de CPC 214 en UE 110 y/o un nodo B 230 puede utilizarse para permitir DTX, DRX, o similares entre el
UE 110 y el nodo B 230. En un ejemplo, un médulo de retardo 236 también puede utilizarse para especificar un
retardo para permitir la operacién de CPC con el fin de garantizar la sincronizacién del UE 110 y del nodo B 230. En
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un ejemplo, después de la habilitacion de la CPC, el nodo B 230 puede transmitir 6rdenes al UE 110 a través de un
generador de 6rdenes 232 y/u otros medios adecuados para desactivar o (re)activar DTX, DRX, o similares. En el
UE 110, un analizador de érdenes 222 puede recibir y analizar dichas 6rdenes, en base a lo cual, un controlador de
DTX/DRX asociado 224 puede activar o desactivar DTX o DRX en su caso de acuerdo con las érdenes recibidas.

Un procedimiento de ejemplo que puede ser utilizado por el UE 110 y el nodo B 230 para habilitar y controlar la
operacion de CPC se proporciona mediante el diagrama de flujo 300 en la figura 3. Se debe apreciar, sin embargo,
que el procedimiento ilustrado por el diagrama de flujo 300 se proporciona a modo de ejemplo y no de limitacion y
que, a menos que se indique explicitamente lo contrario, las reivindicaciones adjuntas no pretenden limitarse a
ninguna implementacién especifica.

Como se muestra en el diagrama de flujo 300, el procedimiento puede comenzar en el bloque 302, en el que el UE
110 y el nodo B 230 comienzan la configuracién de modos de CPC como DTX y DRX. Ademas, una variable
UE_DTX_DRX_Enabled se inicializa a 0, como se muestra en el bloque 304.

Al mismo tiempo, el UE 110 y/o el nodo B 230 pueden mantener una variable de ESTADO DE DTX DRX, que indica
si la configuraciéon de los modos de DTX y DRX asociados ha finalizado (por ejemplo, de manera que la variable se
ajuste igual a 1 al terminar o 0 en caso contrario). Por lo tanto, en el bloque 306, el procedimiento se puede
configurar para bucle entre los bloques 304 y 306 hasta que finalice la configuracién de DTX/DRX. Ademas, tras la
finalizaciéon de dicha configuracién, el UE 110 y el nodo B 230 pueden configurarse ademas para esperar un periodo
de retardo de sincronizacion predefinido especificado por Enable_Delay. Esto se muestra en el bloque 308. A la
expiracion de este retardo de sincronizacion predefinido, el UE 110 y/o el nodo B pueden establecer la variable
UE_DTX_DRX_Enabled a 1 como se muestra en el bloque 310 para indicar que DTX y DRX estan activos y listos
para la configuracién y uso posterior. Ademas, DTX y/o DRX pueden activarse, como se muestra en el bloque 312.

De acuerdo con un aspecto, un parametro Enable_Delay como se utiliza en el bloque 308 se puede definir en
términos de un periodo de tiempo (por ejemplo, proporcionado en subtramas, milisegundos y/o cualquier otra unidad
adecuada) que facilite la sincronizacién entre entidades de red asociados en relacién con la habilitacion del
funcionamiento de CPC. Por ejemplo, al inicializar y habilitar la CPC, el UE 110 y el nodo B 230 pueden configurarse
(por ejemplo, a través del médulo de retardo 216) para esperar a la expiracion de un periodo de sincronizacion
predeterminado (por ejemplo, 100 subtramas o su equivalente en ms) antes de la activacion y la utilizaciéon de DTX
y/o DRX.

De acuerdo con otro aspecto, el funcionamiento de DTX y/o DRX se puede activar en el bloque 312, de forma que el
nodo B 230 y el UE 110 puedan realizar la comunicacién de DTX/DRX. Posteriormente, el procedimiento ilustrado
por el diagrama de flujo 300 puede continuar desde el bloque 312, de acuerdo con las érdenes proporcionadas por
el nodo B 230 al UE 110. Asi, por ejemplo, al recibir una orden relativa a DRX, el UE 110 puede analizar la orden
que se muestra en el bloque 314. Si se determina que la orden requiere la activaciéon de DRX, el UE 110 puede
activar DRX y establecer un DL_DRX_mode variable asociado a 1, como se muestra en el bloque 316. De lo
contrario, si la orden requiere desactivar la DRX, el UE 110 puede en lugar de eso desactivar la DRX y establecer la
variable DL_DRX_mode a 0, como se muestra en el bloque 318. Del mismo modo, el UE 110 puede procesar
ordenes relativas a DTX mediante la activacion/desactivacion de DTX y el mantenimiento de una variable
UL_DTX_mode, como se muestra por los bloques 320, 322, y 324. Como se muestra adicionalmente mediante el
diagrama de flujo 300, el UE 110 se puede configurar opcionalmente para desactivar la DRX, como se muestra en el
bloque 318, por defecto tras la desactivacion de la DTX.

De acuerdo con un aspecto, la operacién del procedimiento ilustrado por el diagrama de flujo 300 en el tiempo se
muestra en el diagrama 400 en la figura 4. Como se muestra en el diagrama 400, un procedimiento de control de
modo CPC DRX/DTX se puede dividir en tres etapas o fases: una fase de configuracion, una fase de habilitacién y
una fase de activacion/desactivacion. Tales etapas pueden realizarse de manera iterativa; por ejemplo, mensajes de
RRC relacionados con reconfiguracién se pueden utilizar para llevar el procedimiento ilustrado desde la fase de
activacién/reactivacion de vuelta a la fase de configuracion.

En un ejemplo, la fase de configuracion se puede realizar a tfravés de sefalizacion RRC de alto nivel y/u otra
sefalizacion adecuada a partir de una red de comunicacién inalambrica a un UE con el fin de establecer un
parametro de estado. Por ejemplo, puede requerirse el ajuste o la "activacién" del parametro de estado antes que
puedan efectuarse otros parametros mas detallados (por ejemplo, hora, ciclos, etc.) de los respectivos modos de
CPC. De acuerdo con un aspecto, esta configuracion del modo RRC CPC, realizado mediante el establecimiento de
una variable DTX_DRX_STATUS, como se muestra en el diagrama de flujo 300 o similar, puede servir como un
"interruptor principal" para activar o desactivar el modo DTX/DRX.

Como se muestra adicionalmente en el diagrama 400, una etapa de habilitacién puede seguir a la fase de
configuracién para habilitar los modos de DTX/DRX respectivos. En un ejemplo, la fase de habilitacién puede ser
necesaria durante la inicializacion de CPC y/o en cualquier otro momento adecuado. De acuerdo con un aspecto, en
las etapas de inicializacion del UE y/o inicializacién de CPC, puede suponerse que los modos de DTX y DRX
asociados estan deshabilitados. Como se muestra ademas mediante el diagrama 400, puede utilizarse un



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2 585742 T3

temporizador de habilitacion (por ejemplo, Enable_Delay) como una memoria intermedia de retardo durante la
transicion del modo CPC de deshabilitado a habilitado. Al expirar el temporizador, puede completarse la fase de
habilitacion y puede configurarse un UE asociado para permanecer en un modo habilitado CPC DTX/DRX, a no ser
que el procedimiento ilustrado por el diagrama 400 vuelva a la etapa de configuracion debido a la sefializacion RRC
desde la red asociada.

Tras la activacién de los modos de DTX y DRX, puede producirse una fase de activacion/desactivacion dindmica en
cualquier momento. La funcién de la fase de activacion/desactivacion es utilizar 6rdenes de red, tal como érdenes de
canal de control compartido de alta velocidad (HS-SCCH) proporcionadas a un UE por una red asociada o similar,
para activar o desactivar los modos de DRX y/o DTX sobre la marcha como se ha descrito de forma general
anteriormente. Una vez en la fase de activacién/reactivacion, un UE asociado puede volver a la fase de
configuracion después de recibir un mensaje de reconfiguracion RRC (por ejemplo, ESTABLECIMIENTO DE
CONEXION RRC, ACTUALIZACION DEL CONJUNTO ACTIVO, CONFIRMACION DE ACTUALIZACION DE
CELDA, etc.) y/o cualquier otro comando adecuado.

En vista de lo anterior, se puede apreciar que, en general, en algunos casos puede ser necesario un UE que opere
en un modo compatible con CPC para escuchar en uno o més canales de control para érdenes de HS-SCCH y/u
otros comandos desde un nodo asociado B con el fin de determinar si se deben activar o desactivar los modos DTX
y/o DRX y/o para realizar cualquier otra acciéon adecuada. En un ejemplo, dichas érdenes y/u otros comandos se
pueden proporcionar a un UE, ademas de otros parametros de configuracién proporcionados por un RNC y/u otra
entidad de controlador de red adecuada. Sin embargo, como se describe en mas detalle a continuacion, pueden
surgir complicaciones con respecto a dicha operacion en el caso de un fallo de entrega y/u otros escenarios
similares.

Volviendo a la figura 1, se puede apreciar que tras cumplir con los diversos criterios en el sistema 100, el UE 110
puede realizar un procedimiento de transferencia o entrega en el que el UE 110 se desplaza desde la cobertura del
nodo B de origen 130 a un nodo B de destino 140. Una entrega de este tipo puede ser una entrega dura (HHO), una
entrega suave 0 mas suave, o similares. Ademas, varios tipos de HHO que se pueden realizar incluyen HHO inter-
frecuencias, tecnologia de acceso inter-radio (RAT) HHO, HHO inter- sistemas, o similares. Se debe apreciar, sin
embargo, que la materia reivindicada en este documento no esta destinada a limitarse a procedimientos de entrega
especificos, a menos que se indique explicitamente lo contrario. En un ejemplo, un ejemplo de una entrega que se
puede realizar entre un UE 110 y los respectivos Nodos Bs 130-140 se ilustra en el diagrama 500 en la figura 5. En
particular, el diagrama 500 ilustra respectivas etapas 502-524, que pueden ser ejecutadas por respectivas entidades
de red correspondientes para facilitar el seguimiento, la activacién de entrega, la seleccién de objetivos, la
ejecucion/realizacion de transferencias , y/o cualquier otro acto adecuado para facilitar una entrega (por ejemplo, a
través de mensajeria de RRC y/o cualquier otro medio adecuado). Si bien se ilustran diversos aspectos del diagrama
500 para un HHO, se debe apreciar que cualquier entrega adecuada podria realizarse de una manera similar a la
ilustrada por el diagrama 500.

En caso de fallo de una entrega (por ejemplo, fallo en la realizacién de una entrega iniciada, fallo de un canal fisico
asociado con la entrega, no realizacion de una orden de cambio de celda, etfc.), un dispositivo mévil tradicionalmente
recibe instrucciones de regresar a la celda de origen y volver a una configuracion anterior. A modo de ejemplo
especifico, con referencia al diagrama 500, una reconfiguracién de canal fisico como se ilustra en la etapa 512
puede llegar a un nodo B de destino para una entrega relacionada en el caso de ejecucidon con éxito.
Alternativamente, en el caso de que la reconfiguracion de canal fisico falle, dicha operacién como se ilustra en la
etapa 512 puede alcanzar en lugar de eso el nodo B de origen. De manera mas general, sin embargo, se debe
apreciar que un fallo de entrega puede tener lugar durante cualquier porcion de una entrega. Por lo tanto, con
referencia de nuevo al diagrama 500, mientras que la posibilidad de eventos de fallo se enumeran explicitamente
s6lo para las etapas 512, 516 y 524, se debe apreciar que cualquier etapa dentro de diagrama 500 podria resultar en
una fallo.

Como se muestra mediante el sistema 100, un UE 110 puede utilizar un médulo de recuperacion de fallos112 y/u
otros medios adecuados para volver a una configuracién previamente asociada con el nodo B de origen 130 sobre el
restablecimiento de la comunicacion entre el UE 110 y el nodo B de origen 130 después de un fallo de una entrega
y/o cualquier otra desviacién de servicio de comunicacion desde el nodo B de origen 130. Convencionalmente, en un
fallo o restablecimiento de conexién de este tipo, el UE 110 puede volver a una configuraciéon anterior en base a
parametros de red compartidos segun lo dispuesto por el RNC 120 o entidades similares en el sistema 100.

Sin embargo, se puede apreciar que a medida que el UE 110 se haya desviado del nodo B de origen 130, el UE 110
puede en algunos casos conocer la presencia o ausencia de las 6rdenes de HS-SCCH y/u otros mensajes u érdenes
relativas a parametros controlados por celdas (por ejemplo, como DTX/DRX o similares) que se produjeron durante
la desviacién. Por lo tanto, a modo de ejemplo especifico, si las 6rdenes HS-SCCH se transmiten por el nodo B de
origen 130 durante una entrega y el UE 110 después vuelve al nodo B de origen 130 después de un fallo de esa
entrega, los sistemas de comunicacién inalambrica convencionales no especifican a qué estado UE 110 deberia
volverse con respecto a los parametros de configuracion relacionados con dichas érdenes, ni los sistemas de
comunicacién inalambricos convencionales especifican qué y en qué medida dichas érdenes deben ser tomadas en
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cuenta por el UE 110. Se puede apreciar que, con el fin de asegurar la sincronizacién entre el UE 110 y otras
entidades en el sistema 100, tales como RNC 120, el nodo B de origen 130, y similares, seria deseable mas
claramente definir y aplicar medidas mediante las cuales el manejo de 6rdenes de HS-SCCH y/u otros comandos
proporcionados por el nodo B de origen 130 durante un fallo de entrega sean manejados posteriormente por el UE
110 y/o mediante las cuales las configuraciones alteradas de nodo B se conservan o sean manejadas por el UE 110
tras un fallo de entrega.

De acuerdo con un aspecto, se debe apreciar que, en general, las técnicas de recuperacion de la sincronizacion y
recuperacion de fallos descritas en este documento se pueden aplicar en cualquier escenario que conlleve una
reversion a una configuracién mas antigua en la que se desee aplicar una configuracién de nivel mas bajo. Por lo
tanto, mientras que los ejemplos respectivos se proporcionan en este documento con respecto al caso especifico de
una entrega (como una entrega dura), debe apreciarse que los diversos aspectos dados por las descripciones y las
ilustraciones de este documento se pueden aplicar a cualquier escenario adecuado, tal como un fallo de entrega, un
fallo de canal fisico, un fallo de orden de cambio de celda, y/o cualquier otro escenario en el que los parametros
ordenados de nodo B puedan haberse omitido, recibido erroneamente y/o aplicarse mal. Ademas, debe apreciarse
que los diversos aspectos descritos e ilustrados en el presente documento se pueden aplicar en el contexto de uno o
mas fallos de canal fisico que permiten el uso de los procedimientos de resincronizacion de recuperacion de fallos tal
como se describe en el presente documento (por ejemplo, cualquier fallo del canal fisico que puede iniciar la
utilizacién de un procedimiento de sincronizacion de recuperacion).

De acuerdo con otro aspecto, al producirse un fallo de entrega y/o cualquier otro caso adecuado para el cual se
desee la reversion de una configuracion de CPC, puede utilizarse el médulo 112 de recuperacion de fallos en
cooperacién con el analizador de 6rdenes 222 como se ilustra en el sistema 200 para revertir los respectivo
parametros de configuracién de CPC a un estado deseado. Esto se ilustra por el sistema 600 en la figura 6.

Como se muestra por el sistema 600, el estado de DTX/DRX y/u otros parametros de funcionamiento adecuados
pueden sincronizarse a un UE y/o nodo B asociado de varias maneras cuando falle una entrega y/o se produzca otro
escenario adecuado. Como un primer ejemplo, el médulo de recuperacion de fallos 112 se puede configurar con una
configuracién de estado de DTX/DRX 612 por defecto. Por consiguiente, al determinar que la reversién del estado
de DTX/DRX es deseable, la configuracion del estado de DTX/DRX por defecto 612 se puede utilizar para revertir un
estado de DTX asociado y un estado de DRX a las respectivas configuraciones por defecto. La configuracion de
estado de DTX/DRX por defecto 612 puede ser una configuracién por defecto predeterminada (por ejemplo, una
configuracién que se aplica en el caso de que no se reciban 6rdenes de HS-SCCH), un estado sin DTX, sin DRX
(por ejemplo, un estado con DTX desactivado y un estado con DRX desactivado), o similares.

Adicional o alternativamente, el médulo de recuperacion de fallos 112 se puede utilizar para revertir configuraciones
de DTX y DRX a las respectivos Ultimas configuraciones de DTX y DRX utilizadas en un momento de accion
especificado (por ejemplo, tras la inicializacién de una entrega que mas tarde falla). De acuerdo con un aspecto, el
analizador de o6rdenes 222 se puede utilizar para determinar la Ultima configuracion comdn a un UE y nodo B
asociado basandose en varios factores. Por ejemplo, el analizador de érdenes 222 puede utilizar un analizador de
historial de 6rdenes 622 y/u otros mecanismos adecuados para utilizar un historial de 6rdenes HS-SCCH y/u otros
comandos proporcionados en varias formas, a partir de los cuales pueden determinarse las ultimas configuraciones
de DTX y DRX.

De acuerdo con un aspecto, el analizador de historial de érdenes 622 puede utilizar varias duraciones de tiempo
predefinidas en su analisis. A modo de ejemplo, el diagrama 700 en la figura 7 ilustra un ejemplo de linea de tiempo
de 6rdenes que puede ser aprovechada por el analizador de historial de 6rdenes 622. Como se muestra inicialmente
en el diagrama 700, un canal fisico especializado UL (DPCH) y/u otros canales asociados adecuados pueden
funcionar a tiempo de acuerdo con tramas de radio, de las cuales se muestra una trama de radio en el diagrama
700. Las tramas de radio respectivas pueden ser de cualquier longitud adecuada en el tiempo (por ejemplo, 10 ms,
etc.) y pueden dividirse en los intervalos respectivos (por ejemplo, 15). La estructura de la UL DPCH, y/o la de otras
estructuras adecuadas, pueden servir como una referencia de temporizacion para otros canales representados en el
diagrama 700.

Como se muestra en el siguiente diagrama 700 y como se describe de forma general en este documento, las
ordenes se pueden proporcionar a un usuario asociado en HS-SCCH y/u otro canal de control compartido adecuado.
En un ejemplo, un canal compartido de enlace descendente fisico de alta velocidad (HS-PDSCH) se puede
configurar para comunicacion de datos a partir de una celda de red a un usuario servido de tal manera que no se
transmitan datos durante la transmisién de una orden sobre HS-SCCH. Por lo tanto, se puede apreciar que la
presencia de una orden de HS-SCCH puede indicarse mediante la ausencia de datos sobre HS-PDSCH en un
periodo de tiempo predeterminado. Como se muestra en el diagrama 700, el periodo de tiempo asociado con una
orden puede ser equivalente a tres intervalos de tiempo y/o cualquier otra longitud adecuada. Como se muestra
adicionalmente en el diagrama 700, un usuario asociado puede requerir un periodo de tiempo predeterminado (por
ejemplo, 2 intervalos) para detectar y descodificar una orden. Ademas, en otro periodo de tiempo predeterminado
(por ejemplo, 7,5 intervalos, efc.), un usuario puede proporcionar un reconocimiento (ACK) para la orden recibida en
un canal de control fisico especializado de alta velocidad (HS-DPCCH) y/o cualquier otro canal adecuado.
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Como se muestra adicionalmente en el diagrama 700, basado en la linea de tiempo descrita anteriormente, pueden
definirse tres duraciones (indicadas como duraciones AC) para su uso por el analizador de historial de 6rdenes 622.
En un primer ejemplo, la duracién A se puede utilizar para representar la duracién de tiempo entre un momento en el
que se recibe una orden y un momento en el que se reconoce. En un segundo ejemplo, cuando un usuario mévil
recibe una orden, se puede apreciar que el contenido de la orden podria requerir la desactivacién o reactivacién de
DRX. En consecuencia, la duracion B puede utilizarse para representar la duracion de tiempo entre un momento en
el que se recibe una orden para desactivar o reactivar DRX y un momento en el que se produce dicha
desactivacion/reactivacién. En un ejemplo, tal desactivacion o reactivacion de acuerdo con una orden puede ser
aplicada por el usuario moévil doce intervalos después del final de la subtrama del HS-SCCH que proporciono6 la
orden.

Del mismo modo, en un tercer ejemplo, la duracién C se puede utilizar para representar una duraciéon de tiempo
entre un momento en el que una orden para desactivar o reactivar DTX sea recibida por un usuario moévil y un
momento en el que tal activacion/reactivacion sea llevada a cabo por el usuario movil . En un ejemplo, la activacion o
desactivacion de la operaciéon de transmisién continua UL DPCCH puede ser aplicada por un usuario movil en el
limite mas temprana de intervalo de tiempo de transmisién (TTI) de canal especializado mejorado (E-DCH) que
coincida con o siga el principio de la subtrama HS-DPCCH que contenga un RECONOCIMIENTO de solicitud de
repeticion automatica hibrida (HARQ) correspondiente a la orden, y/o en cualquier otro momento adecuado.

Volviendo a la figura 6, basandose en las definiciones anteriores, el sistema 600 puede determinar la Ultima
configuracién de DTX/DRX comun a un dispositivo mévil asociado y su correspondiente red de una o mas de las
siguientes formas. En un primer ejemplo, el analizador de historial de érdenes 622 puede identificar las ultimas
configuraciones de DTX y DRX de acuerdo a las respectivas érdenes de DTX y las 6rdenes de DRX para las que se
transmiten reconocimientos antes del inicio de la entrega y/o cualquier otro evento que cause la reversion. Por lo
tanto, basandose en la duracion A tal como se define en el diagrama 700 para cada orden recibida, si la entrega y/o
cualquier otro evento que cause la reversion se inicié antes de la transmisién del reconocimiento de la orden (por
ejemplo, después de duracion A posterior a la recepcion de la orden), la orden no se aplica a la configuracién. De lo
contrario, se aplica la orden.

En un segundo ejemplo, el analizador de historial de 6rdenes 622 puede identificar las Gltimas configuracion de DTX
y DRX de acuerdo con al menos una de las respectivas 6rdenes de DTX recibidas después de una ventana de
activacion de DTX posterior a la iniciacién de la entrega y/o cualquier otro evento que cause la reversion o
respectivas 6rdenes de DRX recibidas después de una ventana de activacién de DRX posterior a la iniciacion de la
entrega y/o cualquier otro evento que cause la reversién. Por lo tanto, basandose en la duracion A o la duracion B tal
como se define en el diagrama 700, en el caso de que un mensaje de la orden lleve una orden (por ejemplo, DTX o
de DRX, pero no ambas), para cada orden recibida, si la entrega y/o cualquier otro evento que ocasione la reversién
se inici6 antes de que el tiempo de activacion de DTX o DRX (por ejemplo, después de la duracion B o C con
posterioridad a la recepcion de la orden), la orden no se aplica a la configuracién. De lo contrario, se aplica la orden.

En un tercer ejemplo, el analizador de historial de 6rdenes 622 puede identificar las dltimas configuraciones de DTX
y DRX de acuerdo a las respectivas 6rdenes de DTX y 6rdenes de DRX recibidas después de una ventana de
activacion de DTX posterior al inicio de la entrega y/u otro evento que cause la reversion. Por lo tanto, basandose en
un maximo de duracion B y duracion C, en el caso de que un mensaje de la orden lleve ambas 6rdenes de DTX y
DRX, para cada orden recibida, si la entrega y/u otro evento que cause la reversion se inicié antes de la hora de
activacion de la DRX, la orden no se aplica a la configuracion. De lo contrario, se aplica la orden.

En un cuarto ejemplo, el analizador de historial de érdenes 622 puede identificar las Gltimas configuraciones de DTX
y DRX de acuerdo con respectivas 6rdenes de DTX y las érdenes de DRX recibidas después de una ventana de
activacion de DRX posterior a la iniciacion de la entrega y/o cualquier otro evento que causa la reversién. Por lo
tanto, basandose en una duracion minima B y duracion C, en el caso de que un mensaje de la orden lleva ambas
ordenes de DTX y DRX, para cada orden recibida, si la entrega y/o cualquier otro evento que causa la reversién se
inicié antes del momento de activacion de la DTX, la orden no se aplica a la configuracion. De lo contrario, se aplica
la orden.

Con respecto al enfoque basado en la duracién A descrito anteriormente, se puede apreciar que si se produce un
fallo de entrega y/u otro evento basado en el cual se desee la reversién antes o durante la duracién A en el diagrama
700, entonces puede configurarse un UE y nodo B y/o RNS asociado para ignorar una orden de HS-SCCH recibida
si falla la entrega y el UE vuelve a su nodo B de origen y/o se produce otro evento de activaciéon apropiado, de
manera que la caracteristica de CPC DTX/DRX pueda permanecer como era antes . Alternativamente, si se produce
un fallo de entrega y/u otro evento basado en el cual se desee la reversion antes o durante la duracion A en el
diagrama 700, se puede apreciar que el UE asociado y el nodo B y/o RNC se pueden configurar para tener en
cuenta el efecto de la orden HS-SCCH recibida.

A modo de ejemplo adicional, en el caso de fallo de canal fisico (por ejemplo, los mensajes se comunican en
relacién con una entrega y/u otro procedimiento adecuado que haga que un UE intente el establecimiento de uno o
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mas canales fisicos especializados y el establecimiento falle) , un UE asociado que implementa sistema 600 puede
recuperarse de tal fallo volviendo a la configuracién antes de la recepcién del mensaje que inicializd el
establecimiento del canal fisico que fallo, incluyendo cualquier configuracion HS-DSCH y/o E-DCH, y/o
configuraciones de DTX y DRX si existen tales configuraciones. Si existen configuraciones de DTX y/o DRX, un UE
que incorpore el sistema 600 puede recuperar tales configuraciones dando instrucciones a una entidad de capa
fisica asociada para considerar solamente érdenes HS-SCCH que fueron reconocidas antes del momento de
activacion del mensaje recibido.

En otro ejemplo, tras un fallo de entrega y/u otro evento de activacion adecuado, el sistema 600 puede configurarse
para facilitar la sincronizacion con respecto a al menos una de las configuraciones de DTX o configuraciones de
DRX a la expiracién de un retardo de sincronizacion predefinido siguiente al restablecimiento de la comunicacién
entre un UE asociado UE y el nodo B. Asi, por ejemplo, antes de volver a un estado de DTX/DRX seleccionado
como se ha descrito anteriormente de forma general, puede implementarse un retardo predefinido (por ejemplo, el
parametro Enabling_Delay utilizado anteriormente y/u otro parametro de retardo adecuado). Al retrasar la
reconfiguracién de DTX/DRX de esta manera, se puede apreciar que la re-sincronizacién entre un UE asociado y el
nodo B se puede mejorar permitiendo que las dos entidades tengan el tiempo adecuado para llevar a cabo la
resincronizacion.

Mas particularmente, el retardo de re-sincronizacion anterior se puede implementar mediante la reconfiguracion de
una entidad de capa fisica asociada para llevar a cabo la transmision UL DPCCH discontinua y para habilitar o
inhabilitar las 6rdenes de DRX/DTX de acuerdo con una variable DTX_DRX_PARAMS o similar en un ndmero de
trama de conexion (CFN) correspondiente a la trama limite que se compensa con el valor almacenado del elemento
de informacion Enabling_Delay desde el limite de trama donde la transmisién UL se reanuda con la configuracion
antigua.

De acuerdo con un aspecto, mientras que el ejemplo especifico anterior se proporciona en relacién con un fallo de
canal fisico, las técnicas descritas en el mismo se pueden aplicar a cualquier condicién de fallo de entrega adecuado
y/u otro evento de activacion, como la no realizaciéon de la entrega, la no realizacién de una orden de cambio de
celda, y/o cualquier otro evento adecuado.

Haciendo referencia ahora a las figuras 8-10, se ilustran metodologias que pueden realizarse de acuerdo con
diversos aspectos expuestos en el presente documento. Aunque las metodologias se muestran y se describen como
una serie de acciones para simplificar la explicacion, debe entenderse y apreciarse que las metodologias no estan
limitadas por el orden de las acciones, ya que algunas acciones pueden producirse, seglin uno 0 mas aspectos, en
ordenes diferentes y/o de manera concurrente con otras acciones a diferencia de lo mostrado y descrito en este
documento. Por ejemplo, los expertos en la técnica entenderan y apreciaran que una metodologia podria
representarse de manera alternativa como una serie de estados o eventos interrelacionados, como en un diagrama
de estados. Ademas, tal vez no se requieran todas las acciones ilustradas para implementar una metodologia segin
uno o mas aspectos.

Con referencia a la figura 8, se lustra una metodologia 800 para la sincronizacion de las 6rdenes especificadas-
Nodo B (por ejemplo, durante un fallo de entrega). Se apreciara que la metodologia 800 puede realizarse, por
ejemplo, mediante un dispositivo de usuario (por ejemplo, UE 110), una celda de red (por ejemplo, nodo B de origen
130 y/o nodo B de destino 140) y/o cualquier otra entidad de red apropiada. La metodologia 800 comienza en el
bloque 802, en el que se identifica una desviacion de la comunicacion (por ejemplo, entre un UE 110 y un nodo B de
origen 130) asociada con una entrega (por ejemplo, una entrega de un UE 110 desde un nodo B de origen 130 hasta
un nodo B de destino 140) y uno o méas parametros ordenados de nodo B de un nodo B asociado (por ejemplo, nodo
B de origen 130). A continuacion, en el bloque 804, la comunicacion (por ejemplo, entre el UE 110 y el nodo B de
origen 130) se restablece después de la desviacién de comunicacién identificada en el bloque 802 al detectar un
evento de activacion asociado con la entrega (por ejemplo, un fallo de entrega, etc.). A continuacién la metodologia
800 puede concluir en el bloque 806, en el que la sincronizacién se realiza con respecto a uno o mas de los
parametros ordenados de nodo B del nodo B asociado tras el restablecimiento de la comunicacion tal como se
realiza en el bloque 804 de acuerdo con al menos un procedimiento de resincronizacion de recuperacion de fallos.

De acuerdo con un aspecto, la identificacién, el restablecimiento y/o la sincronizacién como se ha descrito
anteriormente y se ilustra en la figura 8 pueden ser realizadas por el nodo B asociado al que se hace referencia en
la metodologia 800. Adicional o alternativamente, el nodo B asociado puede ser un nodo B que sirve para un UE que
realiza parte o la totalidad de la identificacién, el restablecimiento y/o la sincronizacion como se ha descrito
anteriormente y se ilustra en la figura 8. En un ejemplo tal, la entrega a la cual se hace referencia en la metodologia
800 puede ser una entrega desde el nodo B asociado a un nodo B de que sirve destino para el UE, y puede
producirse el restablecimiento como se describe en el bloque 804 tras la identificacién de un fallo asociado con la
entrega al nodo B que sirve de destino.

Volviendo ahora a la figura 9, se ilustra un diagrama de flujo de otra metodologia 900 para la sincronizacion de las

ordenes especificadas de nodo B. La metodologia 900 puede realizarse mediante un UE y/o un nodo B involucrado
en una entrega y/o cualquier otra entidad de red apropiada. La metodologia 900 comienza en el bloque 902, en el
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que se restablece la comunicacién de nodo B/UE después de un fallo de una entrega. A continuacién, en el bloque
904, se lleva a cabo la sincronizaciéon en relacién con el estado del nodo B y/o el UE de acuerdo con una
configuracién por defecto (por ejemplo, configuracion 612 de estado de DTX/DRX por defecto), una configuracion no
DTXy no DRX, o una configuracion comdn udltima.

Una vez finalizados los actos descritos en el bloque 904, puede finalizar la metodologia 900. Alternativamente (por
efemplo, en el caso de que se seleccione una Ultima configuracion comin para su uso en el bloque 904), la
metodologia 900 puede proceder al bloque 906, el bloque 908, el bloque 910, y el bloque 912 (por ejemplo, para
identificar la dltima configuracién comun) antes de concluir. En el bloque 906, una ultima configuracién comun se
identifica de acuerdo con las respectivas 6rdenes de DTX/DRX para las cuales se transmitieron los reconocimientos
antes de la iniciacién de la entrega. En el bloque 908, una ultima configuracion comun se identifica de acuerdo con
las respectivas 6rdenes de DTX recibidas después de una ventana de activacion de DTX posterior a la iniciacién de
la entrega y/u 6rdenes de DRX respectivas recibidas después de una ventana de activacion de DRX posterior a la
iniciacion de la entrega. En el bloque 910, una ultima configuracion comuin se identifica de acuerdo con las
respectivas 6rdenes de DTX/DRX recibidas después de una ventana de activacion de DRX posterior a la iniciacion
de la entrega. En el bloque 912, una ultima configuracion comun se identifica de acuerdo con las respectivas
ordenes de DTX/DRX recibidas después de una ventana de activacion de DTX posterior a la iniciacion de la entrega.

La figura 10 ilustra una tercera metodologia 1000 para la sincronizacion de las érdenes especificadas de nodo B. La
metodologia 1000 puede realizarse mediante, por ejemplo, un dispositivo moévil y/o cualquier otra entidad de red
adecuada. La metodologia 1000 comienza en el bloque 1002, en el que se recibe un mensaje de inicializaciéon de un
cambio de servicio de comunicacién de una celda de origen a una celda de destino. A continuacion, en el bloque
1004, una entidad que lleva a cabo la metodologia 1000 vuelve al servicio de comunicacion de la celda de origen
especificado en el bloque 1002 al identificar un fallo en el cambio de servicio de comunicacion asociado con el
mensaje recibido en el bloque 1002. Por ultimo, la metodologia 1000 puede concluir en el bloque 1006, en el que
una entidad que lleva a cabo la metodologia 1000 vuelve a al menos una a de las configuraciones de DTX o DRX
utilizadas antes de la recepcion del mensaje de inicializacién del cambio de la comunicacion en el bloque 1002, al
menos en parte dando instrucciones a una entidad de la capa fisica a considerar solamente 6rdenes de DTX/DRX
que fueron reconocidas antes de un tiempo de activacién del mensaje de inicializacién del cambio de la
comunicacion como se ha descrito anteriormente en el bloque 1002.

Con referencia a continuacion a la figura 11, se ilustra un aparato 1100 que facilita la sincronizacién de CPC
posterior a un fallo de entrega en un sistema de comunicacion inaldmbrica. Debe apreciarse que el aparato 1100 se
representa incluyendo bloques funcionales que pueden ser bloques funcionales que representan funciones
implementadas por un procesador, software o una combinacién de los mismos (por ejemplo, firmware). El aparato
1100 puede implementarse mediante un dispositivo de usuario (por ejemplo, UE 110), un nodo B (por ejemplo, nodo
B de origen 130) y/o cualquier otra entidad de red adecuada y puede incluir un médulo 1102 para inicializar una
entrega desde una celda de origen a una celda de destino, un médulo de 1104 para el retorno a la cobertura de la
celda de origen al detectar un evento de activacién asociado con la entrega, y un moédulo 1106 para llevar a cabo la
sincronizacion con respecto a uno o mas parametros controlados por celdas de la celda de origen al regresar a la
cobertura de la celda de origen.

La figura 12 es un diagrama de bloques de un sistema 1200 que puede utilizarse para implementar varios aspectos
de la funcionalidad descrita en el presente documento. En un ejemplo, el sistema 1200 incluye una estacion base o
un nodo B 1202. Como se ilustra, el nodo B 1202 puede recibir sefal(es) desde uno o mas UE 1204 a través de una
0 mas antenas de recepcion (Rx) 1206 y transmitirla(s) hacia el uno o mas UE 1204 a través de una o mas antenas
de transmision (Tx) 1208. Ademas, el nodo B 1202 puede comprender un receptor 1210 que recibe informacion
desde la(s) antena(s) de recepcion 1206. En un ejemplo, el receptor 1210 puede estar asociado de manera
operativa con un demodulador (Demod) 1212 que demodula la informacion recibida. A continuacién, los simbolos
demodulados pueden analizarse mediante un procesador 1214. El procesador 1214 puede estar acoplado a una
memoria 1216, que puede almacenar informacién relacionada con grupos de codigos, asignaciones de terminal de
acceso, tablas de consulta relacionadas con el mismo, secuencias de aleatorizacion Unicas y/u otros tipos de
informacién adecuados. Ademas, el nodo B 1202 puede utilizar el procesador 1214 para llevar a cabo las
metodologias 800-1000 y/u otras metodologias apropiadas y similares. En un ejemplo, el nodo 1202 también puede
incluir un modulador 1218 que puede multiplexar una sefial para su transmisién mediante un transmisor 1220 a
través de una antena o antenas de transmision 1208.

La figura 13 es un diagrama de bloques de otro sistema 1300 que puede utilizarse para implementar varios
aspectos de la funcionalidad descrita en el presente documento. En un ejemplo, el sistema 1300 incluye un terminal
mévil 1302. Como se ilustra, el terminal mévil 1302 puede recibir sefnales desde una o méas estaciones base 1304 y
transmitir hacia la una o més estaciones base 1304 a través de una o mas antenas 1308. Ademas, el terminal movil
1302 puede comprender un receptor 1310 que recibe informacion desde la(s) antena(s) 1308. En un ejemplo, el
receptor 1310 puede estar asociado de manera operativa con un demodulador (Demod) 1312 que demodula la
informacién recibida. A continuacion, los simbolos demodulados pueden analizarse mediante un procesador 1314. El
procesador 1314 puede estar acoplado a una memoria 1316, que puede almacenar datos y/o cddigos de programa
relacionados con el terminal moévil 1302. Ademas, el terminal mévil 1302 puede utilizar el procesador 1314 para
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llevar a cabo las metodologias 800-900 y/u otras metodologias apropiadas y similares. El terminal mévil 1302 puede
incluir ademas un modulador 1318 que puede multiplexar una sefal para su transmision mediante un transmisor
1320 a través de la(s) antena(s) 1308.

Haciendo referencia a continuacion a la figura 14, se proporciona una ilustracién de un sistema de comunicaciones
inalambricas de acceso miultiple segun varios aspectos. En un ejemplo, un punto de acceso 1400 (AP) incluye
multiples grupos de antenas. Como se ilustra en la figura 14, un grupo de antenas puede incluir las antenas 1404 y
14086, otro grupo puede incluir las antenas 1408 y 1410, y otro grupo puede incluir las antenas 1412 y 1414. Aunque
en la figura 14 s6lo se muestran dos antenas para cada grupo de antenas, debe apreciarse que puede utilizarse un
namero mayor o menor de antenas para cada grupo de antenas. En otro ejemplo, un terminal de acceso 1416 puede
comunicarse con las antenas 1412 y 1414, donde las antenas 1412 y 1414 transmiten informacién al terminal de
acceso 1416 a través del enlace directo 1420 y reciben informacién desde el terminal de acceso 1416 a través del
enlace inverso 1418. Ademas y/o como alternativa, un terminal de acceso 1422 puede comunicarse con las antenas
1406 y 1408, donde las antenas 1406 y 1408 transmiten informacién al terminal de acceso 1422 a través del enlace
directo 1426 y reciben informacién desde el terminal de acceso 1422 a través del enlace inverso 1424. En un
sistema de duplexacion por divisién de frecuencia, los enlaces de comunicacion 1418, 1420, 1424 y 1426 pueden
usar una frecuencia diferente para las comunicaciones. Por ejemplo, el enlace directo 1420 puede usar una
frecuencia diferente a la usada por el enlace inverso 1418.

Cada grupo de antenas y/o el area en la que estan disefiadas para comunicarse puede denominarse sector del
punto de acceso. Segun un aspecto, los grupos de antenas pueden estar disefiados para comunicarse con
terminales de acceso en un sector de las areas cubiertas por el punto de acceso 1400. En la comunicacién a través
de los enlaces directos 1420 y 1426, las antenas de transmision del punto de acceso 1400 pueden utilizar
conformacion de haz para mejorar la relacion de sefial a ruido de enlaces directos para los diferentes terminales de
acceso 1416 y 1422. Ademas, un punto de acceso que utiliza conformacién de haz para la transmision a terminales
de acceso dispersados de manera aleatoria en su area de cobertura genera menos interferencias en los terminales
de acceso de celdas vecinas que un punto de acceso que transmite a través de una Unica antena a todos sus
terminales de acceso.

Un punto de acceso, por ejemplo el punto de acceso 1400, puede ser una estacion fija usada para la comunicacion
con terminales y también puede denominarse estacion base, eNB, red de acceso y/o de otra manera adecuada.
Ademas, un terminal de acceso, por ejemplo el terminal de acceso 1416 o 1422, también puede denominarse
terminal movil, equipo de usuario, dispositivo de comunicaciones inalambricas, terminal, terminal inalambrico y/o de
otra manera adecuada.

Haciendo referencia a continuacion a la figura 15, se proporciona un diagrama de bloques que ilustra un ejemplo de
sistema de comunicaciones inaldambricas 1500 en el que varios aspectos descritos en el presente documento
pueden funcionar. En un ejemplo, el sistema 1500 es un sistema de multiples entradas y multiples salidas (MIMO)
que incluye un sistema transmisor 1510 y un sistema receptor 1550. Sin embargo, debe apreciarse que el sistema
transmisor 1510 y/o el sistema receptor 1550 también pueden aplicarse en un sistema de multiples entradas y unica
salida en el que, por ejemplo, multiples antenas de transmision (por ejemplo, en una estaciéon base), pueden
transmitir uno o mas flujos de simbolos a un Unico dispositivo de antena (por ejemplo, una estacion movil). Ademas,
debe apreciarse que los aspectos del sistema transmisor 1510 y/o del sistema receptor 1550 descritos en el
presente documento pueden utilizarse en relacién con un sistema de antenas de una Unica salida a una Unica
entrada.

Segun un aspecto, los datos de trafico para multiples flujos de datos se proporcionan en el sistema transmisor 1510
desde una fuente de datos 1512 a un procesador de datos de transmision (TX) 1514. En un ejemplo, cada flujo de
datos puede transmitirse después a través de una antena de transmision 1524 respectiva. Ademas, el procesador de
datos TX 1514 puede formatear, codificar y entrelazar datos de trafico para cada flujo de datos en funcién de un
esquema de codificacion particular seleccionado para cada flujo de datos respectivo con el fin de proporcionar datos
codificados. En un ejemplo, los datos codificados para cada flujo de datos pueden multiplexarse después con datos
piloto usando técnicas OFDM. Los datos piloto pueden ser, por ejemplo, un patron de datos conocido que se
procesa de manera conocida. Ademas, los datos piloto pueden usarse en el sistema receptor 1550 para estimar la
respuesta de canal. De nuevo en el sistema transmisor 1510, los datos codificados y los datos piloto multiplexados
para cada flujo de datos pueden modularse (por ejemplo, correlacionarse con simbolos) en funciéon de un esquema
de modulacion particular (por ejemplo, BPSK, QSPK, M-PSK o M-QAM) seleccionado para cada flujo de datos
respectivo con el fin de proporcionar simbolos de modulacion. En un ejemplo, la velocidad de transferencia de datos,
la codificacion y la modulacion para cada flujo de datos puede determinarse mediante instrucciones llevadas a cabo
en y/o proporcionadas por un procesador 1530.

A continuacion, los simbolos de modulacién para todos los flujos de datos pueden proporcionarse a un procesador
TX 1520, que puede procesar adicionalmente los simbolos de modulacion (por ejemplo, para OFDM). A
continuacion, el procesador MIMO TX 1520 puede proporcionar Nt flujos de simbolos de modulaciéon a los
transceptores Nt 1522a a 1522t. En un ejemplo, cada transceptor 1522 puede recibir y procesar un flujo de simbolos
respectivo para proporcionar una o mas sefales analégicas. A continuaciéon, cada transceptor 1522 puede

12



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2 585742 T3

acondicionar (por ejemplo, amplificar, filirar y convertir de manera ascendente) las sefales analdgicas para
proporcionar una sefial modulada adecuada para su transmisién a través de un canal MIMO. Por consiguiente, las
sefiales moduladas de los transceptores 1522a a 1522t pueden a continuacion transmitirse desde las antenas Nt
1524a a 15241, respectivamente.

De acuerdo con otro aspecto, las sefiales moduladas transmitidas pueden recibirse en el sistema receptor 1550
mediante antenas Ngp 1552a a 1552r. La sefal recibida desde cada antena 1552 puede a continuacion
proporcionarse a los transceptores 1554 respectivos. En un ejemplo, cada transceptor 1554 puede acondicionar (por
ejemplo, filtrar, amplificar y convertir de manera descendente) una sefal recibida respectiva, digitalizar la sefial
acondicionada para proporcionar muestras y, a continuacién, procesar las muestras para proporcionar un flujo de
simbolos "recibido” correspondiente. Un RX MIMO/procesador de datos 1560 puede a continuacion recibir y
procesar los flujos de simbolos recibidos Nr de los transceptoresNg 1554 basandose en una técnica de
procesamiento de receptor particular para proporcionar flujos de simbolos "detectados" Nr. En un ejemplo, cada flujo
de simbolos detectado puede incluir simbolos que son estimaciones de los simbolos de modulaciéon transmitidos
para el flujo de datos correspondiente. A continuacién, el procesador RX 1560 puede procesar cada flujo de
simbolos, al menos en parte, demodulando, desentrelazando y descodificando cada flujo de simbolos detectado
para recuperar datos de trafico para un flujo de datos correspondiente. Por lo tanto, el procesamiento del procesador
RX 1560 puede ser complementario al realizado por el procesador MIMO TX 1520 y el procesador de datos TX 1516
del sistema transmisor 1510. El procesador RX 1560 puede proporcionar ademas flujos de simbolos procesados a
un colector de datos 1564.

Segun un aspecto, la estimacién de respuesta de canal generada por el procesador RX 1560 puede usarse para
llevar a cabo un procesamiento de espacio/tiempo en el receptor, ajustar los niveles de potencia, cambiar las
velocidades o los esquemas de modulacién y/u otras acciones apropiadas. Ademas, el procesador RX 1560 puede
estimar ademas caracteristicas de canal tales como, por ejemplo, relaciones de sefal a ruido e interferencia (SNR)
de los flujos de simbolos detectados. A continuacion, el procesador RX 1560 puede proporcionar caracteristicas de
canal estimadas a un procesador 1570. En un ejemplo, el procesador RX 1560 y/o el procesador 1570 pueden
obtener ademas una estimacion de la SNR "operativa" del sistema. A continuacion, el procesador 1570 puede
proporcionar informacion de estado de canal (CSl), que puede comprender informacion relacionada con el enlace de
comunicaciones y/o el flujo de datos recibido. Esta informacion puede incluir, por ejemplo, la SNR operativa. A
continuacion, la CSI puede procesarse por un procesador de datos TX 1518, modularse por un modulador 1580,
acondicionarse mediante los transceptores 1554a a 1554r y transmitirse al sistema transmisor 1510. Ademas, una
fuente de datos 1516 en el sistema receptor 1550 puede proporcionar datos adicionales que seran procesados por el
procesador de datos TX 1518.

De nuevo en el sistema transmisor 1510, las sefales moduladas del sistema receptor 1550 pueden recibirse
mediante las antenas 1524, acondicionarse por los transceptores 1522, demodularse por un demodulador 1540 y
procesarse por un procesador de datos RX 1542 para recuperar la CSI notificada por el sistema receptor 1550. En
un ejemplo, la CSI notificada puede proporcionarse después al procesador 1530 y usarse para determinar
velocidades de transmision de datos, asi como esquemas de codificacion y modulaciéon que se usaran en uno o0 mas
flujos de datos. Los esquemas de codificacion y modulaciéon determinados pueden proporcionarse a continuacion a
los transceptores 1522 para su cuantificacién y/o uso en transmisiones posteriores hacia el sistema receptor 1550.
Ademas y/o como alternativa, la CSI notificada puede ser utilizada por el procesador 1530 para generar varios
controles para el procesador de datos TX 1514 y el procesador MIMO TX 1520. En otro ejemplo, la CSI y/u otra
informacién procesada por el procesador de datos RX 1542 puede proporcionarse a un colector de datos 1544.

En un ejemplo, el procesador 1530 del sistema transmisor 1510 y el procesador 1570 del sistema receptor 1550
dirigen el funcionamiento en sus respectivos sistemas. Ademas, la memoria 1532 del sistema transmisor 1510 y la
memoria 1572 del sistema receptor 1550 puede proporcionar almacenamiento para cédigos y datos de programa
usados por los procesadores 1530 y 1570, respectivamente. Ademas, en el sistema receptor 1550, pueden usarse
diversas técnicas de procesamiento para procesar las sefiales recibidas Ng para detectar los flujos de simbolos Nt
transmitidos. Estas técnicas de procesamiento de receptor pueden incluir técnicas de procesamiento de receptor
espaciales y de espacio-tiempo, que también pueden denominarse técnicas de ecualizacion, y/o técnicas de
procesamiento de receptor de "anulacién/ecualizacién y cancelacién de interferencias sucesiva", que también
pueden denominarse técnicas de procesamiento de receptor de "cancelacién de interferencias sucesiva" o
"cancelacién sucesiva".

Debe entenderse que los aspectos descritos en el presente documento pueden implementarse en hardware,
software, firmware, middleware, microcédigo o cualquier combinacién de los mismos. Cuando los sistemas y/o
procedimientos se implementan en software, firmware, middleware o microc6digo, cédigo de programa o segmentos
de codigo, pueden almacenarse en un medio legible por maquina, tal como un componente de almacenamiento. Un
segmento de cédigo puede representar un procedimiento, una funcién, un subprograma, un programa, una rutina,
una subrutina, un modulo, un paquete de software, una clase o cualquier combinacién de instrucciones, estructuras
de datos o sentencias de programa. Un segmento de cédigo puede acoplarse a otro segmento de cddigo o a un
circuito de hardware pasando y/o recibiendo informacién, datos, argumentos, parametros o contenidos de memoria.
La informacién, argumentos, parametros, datos, etc. se pueden pasar, enviar o transmitir usando cualquier medio
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adecuado que incluye compartir la memoria, el paso de mensajes, el paso de testigos, transmisién por red, etc.

Para una implementacién en software, las técnicas descritas en el presente documento pueden implementarse con
médulos (por ejemplo, procedimientos, funciones, etc.) que lleven a cabo las funciones descritas en el presente
documento. Los cédigos de software pueden almacenarse en unidades de memoria y ejecutarse mediante
procesadores. La unidad de memoria puede implementarse en el procesador o de manera externa al procesador, en
cuyo caso puede acoplarse de manera comunicativa al procesador a través de varios medios, como se conoce en la
técnica.

Lo que se ha descrito anteriormente incluye ejemplos de uno o mas aspectos. Evidentemente, no es posible
describir cada combinaciéon concebible de componentes o metodologias con el objetivo de describir los aspectos
mencionados anteriormente, pero un experto en la técnica puede reconocer que muchas otras combinaciones y
permutaciones de varios aspectos son posibles. Por consiguiente, los aspectos descritos pretenden abarcar todas
dichas alteraciones, modificaciones y variaciones que estén dentro de las reivindicaciones adjuntas. Ademas, en lo
que respecta a la utilizacion del término “incluye” en la descripcion detallada o en las reivindicaciones, tal término
pretende ser inclusivo de manera similar al modo en que se interpreta la expresion “que comprende” cuando se
utiliza como una expresion de transicion en una reivindicacion. Adicionalmente, el término "o" como se usa en la
descripcion detallada o las reivindicaciones debe considerarse un "no exclusivo 0".

Mas ejemplos para facilitar la comprensién de la invencién:
1. Un procedimiento, que comprende:

identificar una desviacion de la comunicacion asociada con una entrega y uno o mas parametros ordenados de
nodo B de un nodo B asociado;

restablecer la comunicacién posterior a la desviacion de la comunicacion tras la deteccion de un evento de
activacién asociado con la entrega; y

sincronizar con respecto a uno o mas parametros ordenados de nodo B del nodo B asociado tras el
restablecimiento de la comunicacién de acuerdo con al menos un procedimiento de resincronizacion de
recuperacion de fallos.

2.  El procedimiento de la clausula 1, en el que la entrega es una entrega dura (HHO).

3. El procedimiento de la clausula 2, en el que el HHO comprende al menos un inter-sistema HHO, una tecnologia
de acceso inter-radio (RAT) HHO, o un Inter-frecuencia HHO.

4. El procedimiento de la clausula 1, en el que el evento de activacion comprende al menos un fallo del canal
fisico que permite el uso de al menos un fallo de procedimiento de resincronizacién de recuperacion.

5.  El procedimiento de la clausula 1, en el que los parametros de uno o0 méas parametros ordenados de nodo B
comprenden al menos una configuracién de transmision discontinua (DTX) o una configuracion de recepcion
discontinua (DRX).

6. El procedimiento de la clausula 5, en el que la sincronizacion comprende revertir configuraciones de DTX y
DRX asociadas a las respectivas configuraciones por defecto.

7. El procedimiento de la clausula 6, en el que las respectivas configuraciones por defecto comprenden un estado
de DTX deshabilitada y un estado de DRX deshabilitada.

8. El procedimiento de la clausula 5, en el que la sincronizacién comprende volver a las configuraciones de DTX y
DRX asociadas a las respectivas configuraciones de DTX y DRX ultimas utilizadas antes de la inicializacién de la
entrega.

9. El procedimiento de la clausula 8, en el que la sincronizaciéon comprende ademas la identificacion de las Ultimas
configuraciones de DTX y DRX de acuerdo con las 6rdenes de DTX y DRX respectivas para las que se transmiten
reconocimientos antes del inicio de la entrega.

10. El procedimiento de la clausula 8, en el que la sincronizacion comprende ademas la identificacion de las ultimas
configuraciones de DTX y DRX de acuerdo con al menos una de las respectivas 6érdenes de DTX recibidas después
de una ventana de activacion de DTX posterior a la iniciacién de la entrega o las respectivas 6rdenes de DRX
recibidas después de una ventana de activacion de DRX posterior a la iniciacion de la entrega.

11. El procedimiento de la clausula 8, en el que la sincronizacién comprende ademas la identificacion de las ultimas

configuraciones de DTX y DRX de acuerdo con las respectivas 6rdenes de DTX y DRX recibidas después de al
menos una ventana de activacion de DTX o una ventana de activacion de DRX posterior a la iniciacion de la entrega.
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12. El procedimiento de la clausula 5, en el que la sincronizacidon comprende la sincronizacién con respecto a al
menos una configuracion de DTX o una configuracion de DRX a la expiracién de un retardo de sincronizacion
predefinido tras el restablecimiento.

13. El procedimiento de la clausula 1, en el que la identificacion, el restablecimiento y la sincronizacién se llevan a
cabo mediante el nodo B asociado.

14. El procedimiento de la clausula 1, en el que:

el nodo B asociado es un nodo B que sirve para una unidad de equipo de usuario (UE); y la identificacién, el
restablecimiento y la sincronizacién se llevan a cabo mediante el UE.

15. El procedimiento de la clausula 14, en el que:

la entrega comprende una entrega desde el nodo B asociado a un nodo B que sirve de destino para el UE; y
el restablecimiento comprende el restablecimiento de la comunicacién con el nodo B asociado tras la
identificacion de un fallo asociado con la entrega al nodo B que sirve de destino.

16. Un aparato de comunicaciones inaldmbricas, que comprende:

una memoria que almacena los datos en relaciéon con una entrega desde un nodo B de origen a un nodo B de
destino; y

un procesador configurado para sincronizar con respecto a uno o mas parametros de configuraciéon ordenados
de nodo B del nodo B de origen al detectar que la entrega se ha encontrado con un fallo.

17. El aparato de comunicaciones inalambricas de la clausula 16, en el que el fallo comprende uno o mas fallos en
completar la transferencia o al menos un fallo del canal fisico que permite que uno o mas procedimientos se
sincronicen con respecto a uno 0 mas parametros de configuracién ordenados de nodo B del nodo B de origen.

18. El aparato de comunicaciones inalambricas de la clausula 16, en el que uno o mas de los parametros de
configuracién ordenados de nodo B del nodo B de origen comprenden al menos una configuracion de transmision
discontinua (DTX) o una configuracion de recepcion discontinua (DRX).

19. El aparato de comunicaciones inalambricas de la clausula 18, en el que el procesador esté configurado ademas
para ajustar las configuraciones de DTX y DRX asociadas a las respectivas configuraciones por defecto al detectar
que la entrega se ha encontrado con un fallo.

20. El aparato de comunicaciones inalambricas de la clausula 19, en el que las respectivas configuraciones por
defecto incluyen al menos un estado de DTX deshabilitado o un estado de DRX deshabilitado.

21. El aparato de comunicaciones inalambricas de la clausula 18, en el que el procesador esta configurado ademas
para ajustar las configuraciones de DTX y DRX asociadas a las respectivas configuraciones de DTX y DRX dltimas
utilizadas antes de la inicializacion de la entrega al detectar que la entrega se ha encontrado con un fallo.

22. El aparato de comunicaciones inalambricas de la clausula 21, en el que el procesador esta configurado ademas
para identificar las ultimas configuraciones de DTX y DRX de acuerdo a las respectivas 6rdenes de DTX y érdenes
de DRX para las cuales se transmitieron los reconocimientos antes de la iniciacion de la entrega.

23. El aparato de comunicaciones inalambricas de la clausula 21, en el que el procesador esta configurado ademas
para identificar las ultima configuraciones de DTX y DRX de acuerdo con al menos una de las respectivas érdenes
de DTX recibidas después de una ventana de activacion de DTX posterior a la iniciacion de la transferencia o
respectivas érdenes de DRX recibidas después de una ventana de activacion de DRX posterior de la iniciacion de la
entrega.

24. El aparato de comunicaciones inalambricas de la clausula 21, en el que el procesador esta configurado ademas
para identificar las Gltimas configuraciones de DTX y DRX de acuerdo con las érdenes de DTX y las 6rdenes de DRX
respectivas recibidas después de al menos una ventana de activacion de DTX o una ventana de activacién de DRX
posterior a la iniciacién de la entrega .

25. El aparato de comunicaciones inalambricas de la clausula 21, en el que el procesador esta configurado ademas
para sincronizar con respecto a al menos una configuracion de DTX o una configuracién de DRX a la expiracién de
un retardo de sincronizacion predefinido después de la deteccién del fallo.

26. El aparato de comunicaciones inalambricas de la clausula 16, en el que la memoria y el procesador estan
asociados con el nodo B de origen.
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27. El aparato de comunicaciones inalambricas de la clausula 16, en el que la memoria y el procesador estan
asociados con una unidad de equipo de usuario (UE) servido por el nodo B asociado.

28. Un aparato, que comprende:

medios para inicializar una entrega desde una celda de origen a una celda de destino;

medios para volver a la cobertura de la celda de origen al detectar un evento de activacion asociado con la
entrega; y

medios para realizar la sincronizacién con respecto a uno 0 mas parametros controlados por celdas de la celda
de origen al regresar a la cobertura de la celda de origen.

29. El aparato de la clausula 28, en el que el evento de activacion comprende uno o mas fallos al completar la
transferencia o uno o mas fallos de canal fisico que permiten la sincronizacién con respecto a uno 0 mas parametros
controlados por celdas de la celda de origen.

30. El aparato de la clausula 28, en el que el uno o més parametros controlados por celdas de la celda de origen
comprenden al menos un estado de transmision discontinua (DTX) o un estado de recepcién discontinua (DRX).

31. El aparato de la clausula 30, en el que los medios para realizar la sincronizacién comprenden medios para el
establecimiento de un estado de DTX asociado y un estado de DRX asociado a los respectivos estados por defecto.

32. El aparato de la clausula 31, en los respectivos estados por defecto comprenden al menos un estado de DTX
deshabilitado o un estado de DRX deshabilitado.

33. El aparato de la clausula 30, en el que los medios para realizar la sincronizacién comprenden medios para el
establecimiento de un estado de DTX asociado y un estado de DRX asociado a los respectivos estados de DTX y
DRX ultimos utilizados antes de la inicializacion de la entrega.

34. El aparato de la clausula 33, en el que los medios para realizar la sincronizacion comprenden ademas medios
para la identificacion de los respectivos estados de DTX y DRX ultimos de acuerdo con las respectivas 6rdenes de
DTXy 6rdenes de DRX para las cuales se transmitieron los reconocimientos antes de la iniciacién de la entrega.

35. El aparato de la clausula 33, en el que los medios para realizar la sincronizaciéon comprende ademas medios
para la identificacion de los respectivos Ultimos estados de DTX y DRX de acuerdo con al menos una de las
respectivas érdenes de DTX recibida después de una duracién de tiempo para la activacion de DTX posterior a la
iniciacion de la transferencia de las érdenes de DRX respectivas recibidas después de una duracion de tiempo para
la activacion de DRX posterior a la iniciacion de la entrega.

36. El aparato de la clausula 33, en el que los medios para realizar la sincronizacion comprenden ademas medios
para la identificacion de los respectivos ultimos estados de DTX y DRX de acuerdo con las érdenes de DTX y las
ordenes de DRX respectivas recibidas después de una duracion de tiempo para la activacion de DTX o una duracion
de tiempo para la activacién de DRX posterior a la iniciacion de la entrega.

37. El aparato de la clausula 30, en el que los medios para realizar la sincronizacion comprenden medios para
realizar la sincronizacion con respecto a al menos un estado de DTX o un estado de DRX a la expiracion de un
temporizador de sincronizacién predefinido después del evento de activacion.

38. Un producto de programa informatico, que comprende:

un medio legible por ordenador, que comprende:

cddigo para hacer que un ordenador inicialice una entrega desde una celda de origen a una celda de destino;
codigo para hacer que un ordenador vuelva a la cobertura de la celda de origen al detectar un evento de
activacion asociado con la entrega; y

codigo para hacer que un ordenador realice la sincronizaciéon con respecto a uno o mas parametros
controlados por celdas de la celda de origen al regresar a la cobertura de la celda de origen.

39. El producto de programa informatico de la clausula 38, en el que el evento de activacion comprende uno o mas
de un fallo al completar la transferencia o uno o mas fallos de canal fisico que permiten la sincronizaciéon con
respecto a uno 0 mas parametros controlados por celdas de la celda de origen.

40. El producto de programa informatico de la clausula 38, en el que el uno o mas parametros controlados por
celdas de la celda de origen comprenden al menos un estado de la transmision discontinua (DTX) o un estado de
recepcion discontinua (DRX).

41. El producto de programa informatico de la clausula 40, en el que el cédigo para hacer que un ordenador realice
la sincronizacion comprende un cédigo para hacer que un ordenador establezca un estado de DTX asociado y un
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estado de DRX asociado a los respectivos estados por defecto.

42. El programa informatico de la clausula 41, en el que los respectivos estados por defecto comprenden al menos
un estado de DTX deshabilitado o DRX deshabilitado.

43. El producto de programa informatico de la clausula 40, en el que el codigo para hacer que un ordenador realice
la sincronizacion comprende un cédigo para hacer que un ordenador establezca un estado de DTX asociado y un
estado de DRX asociado a los respectivos estados de DTX y DRX ultimos utilizados antes de la inicializacién de la
entrega.

44. El producto de programa informatico de la clausula 43, en el que el codigo para hacer que un ordenador realice
la sincronizacién comprende ademas codigo para hacer que un ordenador identifique los respectivos estados de
DTX y DRX dultimos de acuerdo con las respectivas 6rdenes de DTX y érdenes de DRX para las cuales los
reconocimientos se transmitieron antes de la iniciacion de la entrega.

45. El producto de programa informatico de la clausula 43, en el que el codigo para hacer que un ordenador realice
la sincronizacion comprende ademas codigo para hacer que un ordenador identifique los respectivos estados de
DTX y DRX ultimos de acuerdo con al menos una de las respectivas érdenes de DTX recibidas después de una
duracién de tiempo para la activacion de DTX posterior la iniciacion de la entrega o las respectivas 6rdenes de DRX
recibidas después de una duracién de tiempo para la activacién de DRX posterior a la iniciacion de la entrega.

46. El producto de programa informatico de la clausula 43, en el que el codigo para hacer que un ordenador realice
la sincronizaciéon comprende ademas codigo para hacer que un ordenador identifique los respectivos estados de
DTX y DRX ultimos de acuerdo con las respectivas 6rdenes de DTX y 6rdenes de DRX recibidas después de una
duracién de tiempo para la activacion de DTX o una duracion de tiempo para la activacion de DRX posterior a la
iniciacion de la entrega.

47. El producto de programa informatico de la clausula 40, en el que el codigo para hacer que un ordenador realice
la sincronizacion comprende un cédigo para hacer que un ordenador realice la sincronizacién con respecto a al
menos un estado de DTX o un estado de DRX a la expiracién de un temporizador de sincronizacion predefinido
después del evento desencadenante.

48. Un procedimiento, que comprende:

recibir un mensaje de inicializacion de un cambio de servicio de comunicacién de una celda de origen a una
celda de destino;

volver al servicio de comunicacion de la celda de origen tras la identificacion de un fallo en el cambio de
servicio de comunicacion; y

volver a al menos una configuracién de transmisiéon discontinua (DTX) o una configuracion de recepcién
discontinua (DRX) utilizada antes de la recepcion del mensaje de inicializacion del cambio de comunicacion al
menos en parte dando instrucciones a una entidad de capa fisica para considerar solamente 6rdenes de
DTX/DRX que fueron reconocidas antes de un tiempo de activacion del mensaje de inicializacion del cambio de
comunicacion.

49. El procedimiento de la clausula 48, en el que:

el cambio de servicio de comunicacion esta asociado a una entrega; y
el fallo en el cambio de servicio de servicio de comunicacién comprende un fallo en completar la entrega.

50. El procedimiento de la clausula 48, en el que el fallo en el cambio de servicio de comunicacion comprende al
menos un fallo del canal fisico.

51. El procedimiento de la clausula 48, en el que:

el cambio del servicio de comunicacion esta asociado con una orden de cambio de celda; y
el fallo en el cambio de servicio de comunicacién comprende un fallo al completar la orden de cambio de celda.
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REIVINDICACIONES

Lo que se reivindica es:

1.

Un procedimiento, que comprende:

identificar una desviacion de la comunicacion de una unidad de equipo de usuario (UE), desde un nodo B de
origen a un nodo B de destino;

restablecer la comunicacion entre el UE y el nodo B de origen posterior a la desviacion de la comunicacién tras
la deteccion de un evento de activacion (804; 1004);

caracterizado por:

sincronizar una o mas configuraciones de transmision discontinua, DTX, o recepcion discontinua, DRX, del
UE con respecto a uno o mas parametros de configuracion de DTX o de DRX ordenados por el nodo B de
origen mediante;

identificar las ultimas configuraciones de DTX y DRX de acuerdo con al menos uno de los respectivos
comandos de configuracion de DTX recibidos por el UE después de una ventana de activacién de DTX
posterior a la iniciacion de la desviacién de los respectivos comandos de configuracion de DRX recibidos
por el UE después de una ventana de activacion de DRX posterior a la iniciacion de la desviacion (908; 901;
912);y

revertir las configuraciones de DTX y DRX del UE asociadas a las respectivas configuraciones de DTX y
DRX ultimos (904).

El procedimiento de la reivindicacion 1, en el que el evento de activacién comprende al menos un fallo del canal
fisico que permite el uso de al menos un procedimiento de resincronizacion recuperacion de fallos.

El procedimiento de la reivindicacion 1, en el que la sincronizacién comprende ademas la identificacion de las
Ultimas configuraciones de DTX y DRX de acuerdo con los respectivos comandos de configuracion de DTX y
comandos de configuracion de DRX recibidos por el UE después de al menos una ventana de activacion de
DTX o una ventana de activacion de DRX posterior a la iniciacién de la desviacion (910).

Un producto de programa informatico, que comprende:
un medio legible por ordenador, que comprende:

cédigo para hacer que un ordenador ejecute el procedimiento de cualquiera de las reivindicaciones 1 a 3.
Un aparato (1100), que comprende:

medios para inicializar una desviacion de la comunicacion de un UE desde una celda de origen a una celda de
destino (1102);

medios para devolver a la cobertura de la celda de origen al detectar un evento de activaciéon asociado con la
desviacién (1104);

caracterizado por medios para realizar la sincronizacion de una o mas configuraciones de transmision
discontinua, DTX, o recepcion discontinua, DRX, del UE con respecto a uno o mas parametros de estado de
DTX o de estado de DRX controlados por la celda de origen a su regreso a la cobertura de la celda de origen
(1106), que comprende:

medios para identificar los respectivos estados de DTX y estados de DRX ultimos de acuerdo con al menos
uno de respectivos comandos de configuracién de DTX recibidos en el UE después de una duracién de
tiempo para la activacion de DTX posterior a la iniciacién de los comandos de configuracion de DRX
respectivos o de desviacion recibidos en el UE después de una duracion de tiempo para la activacion de
DRX posterior a la iniciacion de la desviacién; y

medios para revertir las configuraciones de DTX y DRX asociadas del UE a los respectivos estados de DTX
y DRX dltimos.

El aparato de la reivindicacion 5, en el que los medios para realizar la sincronizacién comprenden ademas
medios para la identificacion de los respectivos estados de DTX y DRX ultimos de acuerdo con los comandos
de configuracién de DTX respectivos y los comandos de configuracion de DRX recibidos en el UE después de
una duracién de tiempo para la activacion de DTX o una duracién de tiempo para activacion de DRX posterior a
la iniciacién de la desviacion.

El aparato de la reivindicacion 5, en el que los medios para realizar la sincronizacién comprenden medios para

llevar a cabo la sincronizacién con respecto a al menos un estado de DTX o un estado de DRX a la expiracién
de un temporizador de sincronizacion predefinido después del evento desencadenante.
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CELDA DE ORIGEN HASTA UNA CELDA DE DESTINO

l

RETORNO AL SERVICIO DE COMUNICACION DE CELDA DE /— 1004
ORIGEN TRAS LA IDENTIFICACION DE UN FALLO EN EL
CAMBIO DE SERVICIO DE COMUNICACION

l

VOLVER A AL MENOS UNA CONFIGURACION
DTX O UNA CONFIGURACION DRX UTILIZADA
PREVIAMENTE A LA RECEPCION DEL MENSAJE DE
INICIALIZACION DEL CAMBIO DE COMUNICACION AL — 1006
MENOS EN PARTE, INSTRUYENDO UNA ENTIDAD DE
FiSICA PARA CONSIDERAR SOLO ORDENES DTX / DRX
QUE FUERON RECONOCIDAS ANTES DE UN TIEMPO
DE ACTIVACION DEL MENSAJE DE INICIALIZACION
DEL CAMBIO DE COMUNICACION

FIN

FIG. 10
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1100
\‘

MODULO PARA INICIALIZAR UN TRASPASO DESDE UNA |/ MBS
CELDA DE ORIGEN HASTA UNA CELDA DE DESTINO

l

MODULO PARA VOLVER A LA COBERTURA DE LA CELDA /— 1104
DE ORIGEN TRAS LA DETECCION DE UN EVENTO
DESENCADENANTE ASOCIADO AL TRASPASO

J

MODULO PARA REALIZAR LA SINCRONIZACION CON

RESPECTO A UNO O MAS PARAMETROS CONTROLADOS - 1106

POR CELDA DE ORIGEN A SU REGRESO A LA COBERTURA
DE LA CELDA DE ORIGEN

FIG. 11
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FIG. 13
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