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DESCRIPCION
Accesorio de soporte de longitud ajustable para sistemas de persianas
Campo
La presente invencion se refiere a un accesorio de soporte de longitud ajustable para sistemas de persianas.
Antecedentes

Un componente de accionamiento es un dispositivo funcionamiento selectivamente giratorio para que un usuario
controle la extension y retraccion de una cubierta, tal como una persiana. El componente de accionamiento puede
incluir uno o mas componentes, tales como, pero sin limitarse a, una enrolladora accionada por cable o cadena, un
motor eléctrico, una manivela, un torno y un mecanismo de tiro manual con un impulsor de muelle. El componente
de accionamiento puede acoplarse a un extremo de un tubo (por ejemplo, que tenga un material laminar enrollado
alrededor del mismo para su uso como cubierta o persiana cuando se extiende). Cuando el componente de
accionamiento gira en una direccion, el tubo gira para extender el material laminar. A la inversa, cuando el
componente de accionamiento gira en la direccidon opuesta, el tubo gira para retraer el material laminar.

Para permitir que el tubo gire mas suavemente, un componente de accionamiento y otro accesorio (denominado
polea tensora) se pueden acoplar a los diferentes extremos respectivos del tubo. EI componente de accionamiento y
la polea tensora estan cada uno soportados por diferentes estructuras de soporte respectivas (por ejemplo, soportes
de montaje), que a su vez estan fijadas a una estructura tal como un alféizar de una ventana o una pared de un
edificio.

Sin embargo, pueden producirse variaciones durante la instalacion de las estructuras de soporte. Por ejemplo, las
estructuras de soporte pueden instalarse en posiciones que estén demasiado separadas para acoplar el
componente de accionamiento y la polea tensora en el extremo de un tubo. Por el contrario, las estructuras de
soporte pueden instalarse en posiciones que estén demasiado juntas para acoplar el componente de accionamiento
y la polea tensora ajustadas en el extremo de un tubo. En estas circunstancias, tendran que retirarse las estructuras
de soporte y volverse a instalar en la posicion correcta (lo que puede afectar a la calidad del acabado de la superficie
de instalacion), o se tendra que pedir de nuevo un tubo de una nueva longitud si la desviacion de la distancia entre la
estructura de soporte y el componente de accionamiento/polea tensora es significativa. Ambas opciones son
indeseables y afiaden complicaciones y tiempo necesario para completar con éxito una instalacion.

Por lo tanto, se desea hacer frente a una o mas de las cuestiones o problemas anteriores, o al menos proporcionar
una alternativa mas util a los accesorios existentes

El documento US2008/0142171 describe un sistema de montaje de estores que tiene un rodillo, al menos un tapén
terminal y al menos dos soportes. El tapdn terminal telescépico se puede acoplar dentro de una abertura terminal de
uno de dichos rodillos. El tapon terminal incluye un cuerpo hueco y un émbolo telescopico coaxialmente movil,
posicionable con respecto al cuerpo hueco.

Compendio

Un aspecto de la presente invencion proporciona un accesorio de longitud ajustable para sistemas de persianas, que
incluye:

una carcasa y un miembro de accionamiento ajustado en dicha carcasa;

un miembro de nucleo conformado para acoplarse a una parte de accionamiento de dicho miembro de
accionamiento, incluyendo el miembro de nucleo, una parte de soporte conformada para acoplarse a un miembro de
soporte para soportar dicho accesorio;

en donde el ajuste selectivo del miembro de accionamiento relativo a la carcasa mueve el miembro de nucleo a
lo largo de un eje a una posicion diferente relativa a la carcasa, en donde en cada una de dichas posiciones, el
miembro de accionamiento se acopla con el miembro de nucleo para resistir el movimiento del miembro de nucleo a
lo largo del eje desde dicha posicion relativa a dicha carcasa.

En la realizacion representativa que se describe en el presente documento, el accesorio se puede configurar de
manera que evite o minimice la retraccion accidental del componente de nucleo a lo largo del eje.

Breve descripcion de los dibujos

En el presente documento se describen realizaciones representativas de la presente invencién, solo a modo de
ejemplo, con referencia a los dibujos adjuntos, en donde:

la figura 1 es una vista despiezada frontal en perspectiva de los componentes de una primera realizacion
representativa de una polea tensora;
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la figura 2 es una vista despiezada posterior en perspectiva de la polea tensora mostrada en la figura 1;

la figura 3 es una vista despiezada en perspectiva de los componentes para ajustar la posicién de un miembro de
nucleo de la polea tensora de la figura 1;

la figura 4 es una vista despiezada en perspectiva de los componentes para ajustar la posicién de un miembro de
soporte de la polea tensora de la figura 1;

la figura 5 es una vista en perspectiva de una carcasa de la polea tensora de la figura 1;

las figuras 6 y 7 son vistas en perspectiva y laterales de un miembro de accionamiento de la polea tensora de la
figura 1;

la figura 8 es una vista en perspectiva del miembro de nucleo de la polea tensora de la figura 1;
las figuras 9 a 12 muestran la polea tensora de la figura 1 en diferentes configuraciones de uso;

las figuras 13 a 16 son vistas en seccion transversal de la polea tensora de la figura 1 en diferentes
configuraciones que corresponden a las figuras 9 a 12 respectivamente;

la figura 17 es una vista despiezada frontal en perspectiva de los componentes de una segunda realizacion
representativa de una polea tensora;

la figura 18 es una vista despiezada posterior en perspectiva de la polea tensora de la figura 17;

la figura 19 es una vista despiezada en perspectiva de los componentes para ajustar la posicion de un miembro
de nucleo de la polea tensora de la figura 17;

la figura 20 es una vista en perspectiva de una carcasa de la polea tensora de la figura 17;

las figuras 21 a 25 son una vista superior, lateral izquierda, frontal, lateral derecha e inferior de un miembro de
accionamiento para su uso en la polea tensora de la figura 17;

las figuras 27 a 28 son vistas en perspectiva del miembro de accionamiento de la polea tensora de la figura 21;
la figura 29 es una vista posterior del miembro de accionamiento de la polea tensora de la figura 21;
las figuras 30 a 32 muestran la polea tensora de la figura 17 en diferentes configuraciones de uso;

las figuras 33 a 35 son vistas en seccion transversal de la polea tensora de la figura 1 en diferentes
configuraciones correspondientes a las figuras 30 a 32 respectivamente; y

las figuras 36 a 52 muestran aspectos de una tercera realizacion representativa de una polea tensora.
Descripcion detallada de las realizaciones representativas

Las realizaciones representativas descritas en esta memoria descriptiva se refieren a un accesorio de soporte, que
puede referirse a una polea tensora 100, como se muestra en la figura 1. El accesorio de soporte también puede
referirse a un dispositivo terminal de pasador o de pivote. El accesorio de soporte proporciona un pivote para el giro
de una persiana, y puede configurarse opcionalmente para proporcionar accionamiento a otros accesorios de
soporte (por ejemplo para persianas adicionales vinculadas). Sin embargo, se entendera que pueden adaptarse
componentes y/o mecanismos que permitan que la polea tensora 100 sea ajustable en longitud, para su uso en la
complementacion de cualquier componente de accionamiento en un sistema que puede utilizarse para extender y
retraer una persiana o una cubierta (tal como, pero sin limitarse a, una enrolladora).

Una realizacion representativa de la polea tensora 100, como se muestra en la figura 1, incluye una carcasa 102, un
miembro de accionamiento giratorio 104, un miembro de nucleo 106, un miembro de soporte 108 (que también
puede referirse a un miembro de pasador), un primer medio de desviacion 110, un segundo medio de desviacion
112 y un manguito de bloqueo 114. En la realizacién mostrada en la figura 1, el primer y el segundo medio de
desviacién 110 y 112 son muelles helicoidales de diferente diametro de espiral. EI miembro de nucleo 106 y el
miembro de soporte 108 pueden denominarse colectivamente componente del nucleo.

El miembro de nucleo 106, el elemento de soporte 108, el primer medio de desviacion 110, el segundo medio de
desviacién 112 y el manguito de bloqueo 114 se montan en el miembro de accionamiento 104 para formar un
conjunto de longitud ajustable, que después se ajusta en la carcasa 102. Estos componentes pueden montarse de la
siguiente manera.

El segundo medio de desviacion 112 se ajusta sobre una parte de cuello 116 situada en un extremo del miembro de
soporte 108. Un extremo del segundo medio de desviacion 112 empuja contra una parte embridada 118 del miembro
de soporte 108, y el otro extremo del segundo medio de desviacion 112 empuja contra una parte de borde interior
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120 del manguito de bloqueo 114. Una parte de conexién 122 del miembro de soporte 108 (situada en el extremo
opuesto al extremo con la parte de cuello 116) se recibe en un hueco 124 del miembro de nucleo 106. En la
realizacion representativa mostrada en la figura 1, el hueco 124 esta completamente formado a través del cuerpo del
miembro de nucleo 106 de manera que la parte de conexién 122 del miembro de soporte 108 pueda sobresalir a
través de una parte terminal extensible 126 del miembro de nucleo 106 cuando el miembro de soporte 108 esta
totalmente recibido en el hueco 124.

El miembro de accionamiento 104 tiene un hueco 128 conformado para recibir el miembro de nucleo 106. En la
realizacion representativa mostrada en la figura 1, el hueco 128 esta completamente formado a través del cuerpo del
miembro de accionamiento 104 de manera que una parte de cuello 130 del miembro de nucleo 106 pueda sobresalir
a través de un extremo de cola 132 (véase la figura 3) del miembro de accionamiento 104 cuando el miembro de
nucleo 106 esta totalmente recibido en el hueco 128. El primer medio de desviacion 110 se ajusta sobre la parte de
cuello 130 del elemento de nucleo 106. Un extremo del primer medio de desviacion 110 empuja contra el extremo de
cola 132 del miembro de accionamiento 104, y el otro extremo del primer medio de desviacion 110 empuja contra
una parte del borde exterior 134 del manguito de bloqueo 114.

El miembro de nudcleo 106 tiene uno o mas brazos de retencién 136a y 136b conformados para recibirse con
seguridad en una o mas aberturas correspondientes 138a y 138b formadas en el manguito de bloqueo 114. Por
ejemplo, cada uno de los brazos de retencion 136a y 136b tiene una parte de cabeza ampliada 140a y 140b que se
recibe en las aberturas 138a y 138b, de modo que las partes de cabeza ampliada 140a y 140b se acoplan con al
menos una parte de las aberturas 138a y 138b para resistir el desprendimiento del manguito de bloqueo 114 del
miembro de nucleo 106 cuando las partes se conectan. El acoplamiento entre el miembro de nucleo 106 y el
manguito de bloqueo 114 no se limita a una disposicion como la descrita anteriormente. Por ejemplo, el miembro de
nucleo 106 y el manguito de bloqueo 114 pueden acoplarse entre si por cualquier medio de fijacion, incluyendo pero
no limitandose a uno o mas dispositivos de sujecion (por ejemplo, un pasador o un muelle de ajuste) y/o uno o mas
mecanismos de sujecion (incluyendo, por ejemplo, una disposicion de acoplamiento de tuerca y rosca).

En la realizacion representativa mostrada en las figuras 1 y 3, cada una de las aberturas 138a y 138b puede incluir
una parte de abertura grande y una parte de abertura mas pequefia. Esta configuracion es particularmente ventajosa
ya que las partes de abertura grande pueden recibir a las partes de cabeza ampliada 140a y 140b, con una
resistencia minima, y el manguito de bloqueo 114 puede girarse entonces a una posicion de bloqueo de manera que
las partes de abertura mas pequefia puedan acoplarse de forma segura a las partes de cabeza ampliada 140a y
140b para resistir el desprendimiento del manguito de bloqueo 114 del miembro de nucleo 106. El disefio del
manguito de bloqueo 114 mostrado en la figura 1, puede ayudar por tanto a simplificar el montaje de la polea tensora
100.

El miembro de accionamiento 104 (montado con los otros componentes para formar el conjunto de longitud
ajustable) se ajusta después en una parte hueca 142 de la carcasa 102. Como se muestra en la figura 5, la carcasa
102 incluye una o mas lenguletas de retencioén 502 para acoplarse con al menos una parte de una parte de cabeza
de retencion ampliada 302 (que puede formarse para incluir un anillo, véase la figura 3) situada adyacente al
extremo de cola 132 del miembro de accionamiento 104. De esta manera, el acoplamiento de la parte de cabeza de
retencion 302 con una o mas lengietas de retencion 502 resiste el desprendimiento del miembro de accionamiento
104 de la carcasa 102. El acoplamiento entre el miembro de accionamiento 104 y la carcasa 102 no se limita a la
disposicion como se describe anteriormente. Por ejemplo, en otras realizaciones representativas, el miembro de
accionamiento 104 y la carcasa 102 pueden acoplarse entre si mediante cualquier medio de sujecion, incluyendo
pero sin limitarse a uno o mas dispositivos de sujecion (por ejemplo un pasador o un muelle) y/o uno o mas
mecanismos de sujecion (incluyendo, por ejemplo, incluyendo una disposicion de acoplamiento de tuerca y rosca).

La carcasa 102 tiene una o mas aletas 144 para acoplar una superficie interior de un tubo (no mostrado en la figura
1) que tiene un material laminar enrollado alrededor del mismo para su uso como cubierta o persiana cuando se
extiende. En otras realizaciones representativas, el acoplamiento entre la carcasa 102 y el tubo puede
proporcionarse por cualquier medio de acoplamiento, incluyendo pero no limitandose a una disposicion de ajuste por
friccion y a cualquier otra disposicion de acoplamiento mecanico. El estilo y la disposicion del acoplamiento entre la
carcasa 102 y el tubo pueden estar determinados por el perfil del tubo. Cuando la polea tensora 100 gira con el tubo
alrededor de un eje 146 en una primera direccion (por ejemplo, una direccion de extension de la persiana como se
representa mediante la flecha de direccion B en la figura 1), el tubo gira para extender el material laminar. A la
inversa, cuando la polea tensora 100 gira con el tubo alrededor del eje 146 en una direccidn opuesta (es decir, una
direccion de retraccion de la persiana opuesta a la flecha de direccion B de la figura 1), el tubo gira para retraer el
material laminar.

Con referencia a la figura 3, cuando se montan los componentes de la polea tensora 100, el miembro de nucleo 106
se acopla a una parte de accionamiento 304 del miembro de accionamiento 104 de tal manera que, cuando el
miembro de accionamiento 104 se gira selectivamente con respecto a la carcasa 102 en una primera direccion (por
ejemplo, una direccion de extension en longitud, como se representa mediante la flecha de direccion B en la figura
3), el miembro de nuicleo 106 se mueve a una posicion de retencion diferente a lo largo del eje 146 con respecto a la
carcasa 102. El elemento de nucleo 106 se sitla a una distancia diferente lejos de la carcasa 102 en cada posicion
de retencion diferente. En la figura 3, el miembro de accionamiento 104 se muestra en una vista en seccion
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transversal (fomada a lo largo de la seccion A-A de la figura 1).

El miembro de nucleo 106 es selectivamente movil lo largo del eje 146 entre una posicion retraida y una posicion
extendida. En la posicion retraida, la parte terminal extensible 126 del miembro de nucleo 106 se sitia adyacente al
miembro de accionamiento 104 (que esta firmemente unido a la carcasa 102). Por ejemplo, cuando el miembro de
nucleo 106 se coloca en la posicion retraida (véanse las figuras 9 y 13), el miembro de nudcleo 106 se recibe
completamente dentro de la carcasa 102 y al menos una parte de la parte terminal extensible 126 del miembro de
nucleo 106 se alinea con una superficie de la brida exterior 150 del miembro de accionamiento 104.

Por el contrario, en la posicion extendida, la parte terminal extensible 126 del miembro de nucleo 106 se proyecta
fuera de la carcasa 102 y se situa lejos del miembro de accionamiento 104. Por ejemplo, la parte terminal extensible
126 del miembro de nucleo 106 (en la posicidon extendida) se puede extender hasta una distancia determinada (por
ejemplo, aproximadamente de 1 a 2 centimetros) de la superficie de la brida exterior 150 del miembro de
accionamiento 104.

El elemento de nucleo 106 incluye una primera superficie dentada 306 conformada para acoplarse a una segunda
superficie dentada conformada de manera correspondiente (que es parte de la parte de accionamiento 304).

En la realizacion mostrada en la figura 3, la primera superficie dentada 306 incluye una combinacion de superficies
en angulo (por ejemplo, en angulo con respecto al eje 146) y de superficies de bloqueo o partes de retencion (por
ejemplo, alineadas en paralelo al eje 146) dispuestas en una trayectoria helicoidal en configuracién en "escalera” (o
en zigzag) alrededor de una superficie exterior del miembro de nudcleo 106. La primera superficie dentada 306 se
extiende desde una posicion inicial baja 308 a una posicion final alta 310, y las posiciones inicial y final 308 y 310
estan separadas por un espacio 312 (para permitir que el miembro de ndcleo 106 vuelva a una posicion retraida).

Del mismo modo, la segunda superficie dentada de la parte de accionamiento 304 incluye una combinacion de
superficies en angulo (por ejemplo, en angulo con respecto al eje 146) y de superficies de bloqueo o partes de
retencion (por ejemplo, alineada en paralelo al eje 146) dispuestas en una trayectoria helicoidal complementaria en
configuracion en "escalera" (o en zigzag) alrededor de una superficie interior del miembro de accionamiento 104 que
rodea al hueco 128. La segunda superficie dentada 306 se extiende desde una posicion inicial baja 314 a una
posicion final alta 316, y las posiciones inicial y final 314 y 316 estan separadas por un espacio 320 (para permitir
que el miembro de nucleo 106 vuelva a una posicion retraida).

Cuando el miembro de nucleo 106 se sitla en la posicion retraida, la posicion inicial baja 308 de la primera
superficie dentada 306 se coloca en la posicion inicial baja 314 de la segunda superficie dentada de la parte de
accionamiento 304. Sin embargo, cuando el miembro de nucleo 106 se sitia en la posiciéon extendida, la posicion
inicial baja 308 de la primera superficie dentada 306 se coloca en la posicion final alta 316 de la segunda superficie
dentada de la parte de accionamiento 304 (para situar el miembro de ndcleo 106 mas lejos de la carcasa 102).

El primer medio de desviacion 110 desplaza el manguito de bloqueo 114 para que se aleje del extremo de cola 132.
En la realizacion representativa mostrada en la figura 3, el primer medio de desviacién 110 (por ejemplo un muelle
helicoidal) empuja contra el extremo de cola 132 del miembro de accionamiento 104 y contra una parte del borde
exterior 134 del manguito de bloqueo 114. Dado que el miembro de nicleo 106 esta acoplado al manguito de
blogueo 114 (mediante los brazos de retencién 136a y 136b), el miembro de nicleo 106 es empujado para moverse
hacia el miembro de accionamiento 104. Esto hace que la primera y la segunda superficie dentada 306 y 304 formen
un acoplamiento de interbloqueo entre si.

El miembro de nucleo 106 se mantiene en una posicion de bloqueo por el miembro de soporte 108, y el miembro de
soporte 108 tiene una abertura 202 (véase la figura 2) para recibir un talén 504 (véase la figura 5) formado dentro de
la parte hueca 142 de la carcasa 102. La abertura 202 tiene una forma de seccion transversal correspondiente a la
forma de la seccion transversal del talén 504, de modo que cuando el talén 504 se recibe en la abertura 202, el
acoplamiento entre el talon 504 y la abertura 202 se resiste al giro del miembro de soporte 108 con respecto a la
carcasa 102. Este acoplamiento también se resiste al giro del miembro de ndcleo 106 con respecto a la carcasa 102
cuando el miembro de nucleo 106 se mantiene en la posicion de bloqueo por el miembro de soporte 108.

Cuando el miembro de accionamiento 104 se gira de forma selectiva en la primera direccion (por ejemplo, la
direccion de extension en longitud como se representa mediante la flecha de direccion B en la figura 3) respecto a la
carcasa 102, las respectivas superficies en angulo de la primera y segunda superficies dentadas 306 y 304 permiten
que la primera y segunda superficies dentadas 306 y 304 pasen (o se deslicen) una sobre otra en direcciones
opuestas a diferentes posiciones de bloqueo relativas entre si. En cada posicion de bloqueo diferente, el miembro de
nucleo 106 se situa en una posicion de retencion diferente con relacion al miembro de accionamiento 104 y a la
carcasa 102.

Debido a la disposicion helicoidal de la primera y segunda superficies dentadas 306 y 304 (y puesto que el miembro
de nucleo 106 se mantiene en la posicion de bloqueo por el miembro de soporte 108), el movimiento de la primera y
segunda superficies dentadas 306 y 304 entre si (cuando el miembro de accionamiento 104 gira en la primera
direccion) provoca que el miembro de nucleo 106 se mueva hacia la posicion extendida (mostrada, por ejemplo, por
la flecha de direccion C en la figura 3).
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Cuando el miembro de accionamiento 104 deja de girar, el primer medio de desviacion 110 desplaza el miembro de
nucleo 106 para que se mueva hacia la posicion retraida (es decir, hacia el miembro de accionamiento 104, como se
representa mediante la flecha de direccion D en la figura 3). Como resultado, las superficies en angulo de la primera
y segunda superficies dentadas 306 y 304 permiten que el miembro de accionamiento 104 gire (ligeramente) en
direccion opuesta (es decir, en la direccion de retraccion en longitud opuesta a la direccion de la flecha B de la figura
3) y que el miembro de nucleo 106 se mueva (ligeramente) hacia la posicion retraida hasta que las superficies de
bloqueo respectivas de la primera y segunda superficies dentadas 306 y 304 se acoplen entre si para resistir el giro
adicional del miembro de accionamiento 104. Como resultado, el acoplamiento de bloqueo formado entre las
superficies de bloqueo resiste el movimiento adicional del miembro de nucleo 106 a lo largo del eje 146 hacia la
posicion retraida.

Por lo tanto, cuando el miembro de nucleo 106 esta configurado para la posicion retraida:

i) el giro del miembro de accionamiento 104 en la primera direccion (extension en longitud) mueve el miembro
de nucleo 106 hacia la posicion extendida; y

ii) el giro del miembro de accionamiento 104 en la direccion opuesta (retraccion en longitud) hace que tanto el
miembro de accionamiento 104 como el miembro de nucleo 106 se acoplen para resistir el movimiento del
miembro de nucleo 106 hacia la posicion retraida.

Cuando el miembro de nucleo 106 esta configurado para la posicion extendida:

i) el giro del miembro de accionamiento 104 en la primera direccion (extension en longitud) mueve el miembro
de nucleo 106 hacia la posicion retraida (puesto que el giro adicional del miembro de accionamiento 104 hace
que la posicion inicial baja 308 de la primera superficie dentada 306 se desacople de la posicion final alta 316
de la segunda superficie dentada 304, y los espacios 312 y 320 permiten que la posicion inicial baja 308 de la
primera superficie dentada 306 vuelva a acoplarse con la posicion inicial baja 314 de la segunda superficie
dentada 304); y

ii) el giro del miembro de accionamiento 104 en la direccion opuesta (retraccion en longitud) hace que el
miembro de accionamiento 104 y el miembro de nucleo 106 se acoplen para resistir el movimiento del
miembro de nucleo hacia la posicion retraida.

La extensibilidad del elemento de nicleo 106 es particularmente util, ya que facilita al usuario la correcta instalacion
o0 montaje de un conjunto de cubierta en las estructuras de soporte. Por ejemplo, un conjunto de cubierta se refiere a
la combinacion de un tubo (con una cubierta o material de cierre enrollado alrededor del mismo) acoplado a los
accesorios (incluyendo un accesorio de longitud ajustable como se describe en el presente documento) para fijar los
extremos del tubo a las respectivas estructuras de soporte (por ejemplo, soportes de montaje). Si las estructuras de
soporte se sitian demasiado lejos de los extremos del conjunto de cubierta, el accesorio ajustable en longitud
permite al usuario ajustar rapida y facilmente la longitud efectiva del accesorio de modo que la estructura de soporte
(en su posicion existente) todavia puede acoplarse con el conjunto de cubierta. Esto elimina la necesidad de
recolocar la estructura o estructuras de soporte existentes o de modificar el conjunto de cubierta para utilizar un tubo
de diferente longitud. El miembro de soporte 108 puede retraerse en el miembro de nucleo 106 para desmontar el
conjunto de cubierta de la estructura o estructuras de soporte y el miembro de soporte 108 puede extenderse a
continuacion, selectivamente desde el miembro de nicleo 106 en una etapa posterior para su reinstalacién o
reutilizacion.

Con referencia a la figura 4, cuando la polea tensora 100 estd montada, el miembro de soporte 108 se acopla con
una parte de leva 402 del miembro de nucleo 106 de tal manera que, cuando el miembro de accionamiento 104 gira
selectivamente en direccion opuesta (por ejemplo, opuesta a la direccion de la flecha B de la figura 4), el miembro de
soporte 108 se mueve a una posicion diferente a lo largo del eje 146 en relacién con el miembro de nicleo 106. En
la figura 4, se muestra una vista en seccion transversal (tomada a lo largo de la seccion A-A de la figura 1) del
miembro de nucleo 106, del manguito de bloqueo 114 y de la carcasa 102.

El miembro de soporte 108 es movil selectivamente a lo largo del eje 146 entre una posicion retraida y una posicion
extendida. En la posicion retraida, la parte de conexién 122 del miembro de soporte 108 se recibe completamente
dentro del miembro de nucleo 106 y se situa adyacente a la parte terminal extensible 126 del miembro de nucleo
106. Por ejemplo, la parte de conexién 122 del miembro de soporte 108 se alinea con al menos una parte de la parte
terminal extensible 126 del miembro de nucleo 106 cuando el miembro de soporte 108 se sitia en la posicion
retraida (véanse las figuras 11y 15).

Por el contrario, en la posicion extendida, la parte de conexion 122 del miembro de soporte 108 se proyecta fuera del
elemento de nucleo 106 y se situa lejos de la parte terminal extensible 126 del elemento de nucleo 106. Por ejemplo,
la parte de conexién 122 del miembro de soporte 108 (en la posicion extendida) puede extenderse hasta una
distancia determinada (por ejemplo, aproximadamente de 1 a 2 centimetros) desde la parte terminal extensible 126.

El miembro de soporte 108 incluye un miembro de guia 404 conformado para acoplarse a una superficie de leva
(que es parte de la parte de leva 402 del elemento de nucleo 106).
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En la realizacion representativa mostrada en la figura 4, la parte de leva 402 incluye una superficie de leva continua
dispuesta en una configuraciéon helicoidal alrededor de una superficie interior del elemento de nucleo 106. La
superficie de leva se extiende desde una posicion inicial alta 406 a una posicion final baja 408. EI miembro de nucleo
106 incluye una primera parte de pared 410 situada adyacente a la posicion inicial alta 406 de la superficie de leva,
para resistir el movimiento del miembro de guia 404 mas alla de la posicion inicial alta 406. El miembro de nucleo
106 incluye también una segunda parte de pared 412 situada adyacente a la posicion final baja 408 de la superficie
de leva, para resistir el movimiento del miembro de guia 404 mas alla de la posicion final baja 408.

Cuando el miembro de soporte 108 se situa en la posicion extendida, el miembro de guia 404 se coloca en la
posicion inicial alta 406 de la parte de leva 402. El segundo medio de desviacion 112 tiene un extremo que empuja
contra la parte de borde interior 120 del manguito de bloqueo 114 y otro extremo que empuja contra la parte
embridada 118 del miembro de soporte 108. El segundo medio de desviacién 112, por lo tanto, desplaza el miembro
de soporte 108 hacia la posicion extendida.

Cuando el miembro de accionamiento 104 se gira en la primera direcciéon (extension en longitud) (por ejemplo,
representada mediante la flecha de direccion B en la figura 4), que a su vez intenta girar el miembro de nucleo 106
en la misma direcciéon (por ejemplo, debido al acoplamiento de interbloqueo formado entre la primera y segunda
superficies dentadas 306 y 304). Sin embargo, el miembro de guia 404 empuja contra la primera parte de pared 410
del miembro de nucleo 106 cuando el miembro de nucleo 106 intenta girar en la primera direccion. Puesto que el
miembro de guia 404 esta situado en una posicion fija con respecto al miembro de soporte 108 (y puesto que el
miembro de soporte 108 esta acoplado al talén 504 de modo que se resiste al giro en relacion a la carcasa 102), el
acoplamiento formado entre el miembro de guia 404 y la primera parte de pared 410 también se resiste al giro del
miembro de nucleo 106 con respecto a la carcasa 102. Sin embargo, el miembro de nicleo 106 se puede mover a lo
largo del eje 146 hacia la posicion extendida.

Cuando el miembro de accionamiento 104 se gira en la direccion opuesta (retraccién en longitud) (por ejemplo,
opuesta a la direccion de la flecha B de la figura 4), el acoplamiento formado entre la primera y segunda superficies
dentadas 306 y 304 se resiste al giro del miembro de nucleo 106 con relaciéon al miembro de accionamiento 104 en
la direccién opuesta. Por lo tanto, el miembro de nucleo 106 gira junto con el miembro de accionamiento 104 en la
direccioén opuesta, lo que hace que el miembro de guia 404 siga a la parte de leva 402 desde la posicion inicial alta
406 a la posicion final baja 408, moviendo asi el miembro de soporte 108 hacia la carcasa y hacia la posicion
retraida.

Por consiguiente, cuando el miembro de soporte 108 esta configurado para la posicion extendida:

i) el giro del miembro de accionamiento 104 en la primera direccion (extension en longitud) hace que el
miembro de soporte 108 y el miembro de nicleo 106 se acoplen para resistir la extension adicional del
miembro de soporte 108; y

ii) el giro del miembro de accionamiento 104 en la direccion opuesta (retraccion en longitud) mueve el
miembro de soporte 108 hacia la posicion retraida.

Cuando el miembro de soporte 108 esta configurado para la posicion retraida:

i) el giro del miembro de accionamiento 104 en la primera direccion (extensién en longitud) mueve el miembro
de soporte 108 hacia la posicion extendida asistido por la fuerza generada por el segundo medio de
desviacion 112; y

ii) el giro del miembro de accionamiento 104 en la direccion opuesta (retraccion en longitud) hace que el
miembro de soporte 108 y el miembro de nucleo 106 se acoplen para resistir una retraccion adicional del
miembro de soporte 108.

La retractabilidad del miembro de soporte 108 es particularmente util porque retraer el miembro de soporte 108
proporciona una forma rapida y facil de desacoplamiento del conjunto de cubierta (como se ha descrito
anteriormente) de partir de una estructura de soporte (por ejemplo, para llevar a repara el conjunto de cubierta). El
miembro de soporte 108 puede ajustarse después a la posicion extendida para volver a acoplarse con la estructura
de soporte de modo que el conjunto de cubierta se coloca en su posicion de instalacion original.

Cuando el miembro de soporte 108 se situa en la posicion extendida (o parcialmente a lo largo del eje 146 hacia la
posicion retraida), el miembro de soporte 108 puede moverse a lo largo del eje 146 hacia la posicion retraida cuando
se aplica una fuerza sobre la parte de conexién 122 para mover el miembro de soporte 108 hacia la posicion
retraida. Cuando la fuerza ya no se aplica sobre el miembro de soporte 108, el miembro de soporte 108 se desplaza
(mediante el segundo medio de desviaciéon 112) para moverse a lo largo del eje 146 hacia la posicion extendida.

La retraccion y la extension automatica del miembro de soporte 108 es particularmente Util ya que hace que sea mas
facil para un usuario instalar un conjunto de cubierta (como se ha descrito anteriormente). Cuando el espacio libre
entre el accesorio (por ejemplo, la polea tensora 100) y la estructura de soporte es menor que la longitud del
miembro de soporte 108 que se extiende desde el accesorio, la longitud del miembro de soporte 108 se puede
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acortar empujando el miembro de soporte 108 a lo largo del eje 146 hacia la posicion retraida. Una vez que el
accesorio se sitla para acoplarse a la estructura de soporte, el miembro de soporte 108 se desplaza para moverse
automaticamente hacia la posicion extendida para acoplarse con la estructura de soporte.

Aunque la parte de conexion 122 del miembro de soporte 108 se ha descrito y mostrado como un miembro
sobresaliente sélido, la parte de conexién 122 puede incluir como alternativa un rebaje conformado para recibir un
resalte de forma correspondiente que se extiende desde una estructura de soporte para soportar el accesorio (por
ejemplo, la polea tensora 100). Como alternativa adicional, la parte de conexién 122 de una primera polea tensora
100 puede conformarse (por ejemplo, con un saliente y un rebaje de forma adecuada) para acoplarse directa o
indirectamente (por ejemplo a través de un componente adaptador intermedio) a una parte de conexién de forma
correspondiente de otro accesorio de soporte (por ejemplo, una segunda polea tensora o unidad de accionamiento
de enlace) conectado a otro tubo que soporta otra persiana. De esta manera, la primera polea tensora 100 y el otro
accesorio de soporte pueden girar juntos, lo que permite que los tubos respectivos conectados a la primera polea
tensora 100 y al otro accesorio de soporte giren al unisono para extender o retraer una persiana/pantalla como un
Unico sistema vinculado.

Las figuras 17 a 35 se refieren a una segunda realizacién representativa de la polea tensora 1700, que tiene menos
partes mecanicas y es de construccién mas simple que la polea tensora 100 mostrada en las figuras 1 a 16. Como
se muestra en la figura 17, la polea tensora 1700 tiene una carcasa 1702, un miembro de accionamiento 1704, un
miembro de nudcleo 1706, un miembro de soporte 1708 y un medio de desviacion primario 1710. EI miembro de
nucleo 1706 y el miembro de soporte 1708 se pueden denominar colectivamente componente de nucleo.

La carcasa 1702 puede incluir una o mas aberturas de bloqueo 1712a y 1712b que estan conformadas para recibir
un miembro de bloqueo 1714ay 1714b correspondiente. Cuando un miembro de bloqueo 1714ay 1714b se recibe
en una abertura de bloqueo 1712a y 1712b, se forma un acoplamiento seguro por friccion entre el miembro de
bloqueo 1714a y 1714b y la abertura de bloqueo 1712ay 1712b para resistir el desacoplamiento entre los mismos.
Cada miembro de bloqueo 1714a y 1714b tiene una parte de cuerpo que sobresale a través de la abertura de
bloqueo 1712a y 1712b y dentro de un nucleo hueco 1716 de la carcasa 1702 para acoplarse con una ranura 1802
(véase la figura 18) formada en el miembro de accionamiento 1704. De esta manera, los miembros de bloqueo
1714a y 1714b ayudan a sujetar firmemente el miembro de accionamiento 1704 a la carcasa 1702 cuando la polea
tensora 1700 esta montada. El acoplamiento entre el miembro de accionamiento 1704 y la carcasa 1702 no se limita
a la disposicion descrita anteriormente. Por ejemplo, en otras realizaciones representativas, el miembro de
accionamiento 1704 y la carcasa 1702 se pueden acoplar entre si por cualquier medio de sujecion, incluyendo pero
no limitandose a uno o mas dispositivos de sujecion (por ejemplo, una pinza integral o un muelle de ajuste) y/o uno o
mas mecanismos de sujecion (incluyendo, por ejemplo, una disposicion de tuerca y rosca).

La carcasa 1702 también tiene una o mas aletas 1718 que proporcionan una funcién similar a las aletas 144 de la
polea tensora 100 mostrada en la figura 1. Similar a la realizacién descrita con referencia a la figura 1, el
acoplamiento entre la carcasa 1702 y el tubo puede proporcionarse mediante cualquier medio de acoplamiento,
incluyendo pero no limitdndose a una disposicion de ajuste por friccion y a cualquier otra disposicion de
acoplamiento mecanico. El estilo y la disposicion del acoplamiento entre la carcasa 1702 y el tubo pueden estar
determinados por el perfil del tubo.

El medio de desviacién primario 1710 se ajusta sobre un taléon de 1900 que se proyecta en el nucleo hueco 1716 de
la carcasa 1702. Un extremo del medio de desviacion primario 1710 empuja contra una pared posterior 1902 de la
carcasa 1702 (véase la figura 19), mientras que el otro extremo del medio de desviacion primario 1710 empuja
contra una parte embridada 1720 del miembro de soporte 1708. El medio de desviacion primario 1710, por tanto,
desplaza el miembro de soporte 1708 para que se mueva en una direccion de alejamiento de la pared posterior 1902
de la carcasa 1702.

El miembro de nucleo 1706 tiene un cuerpo tubular con un agujero 1804 conformado para recibir al menos una parte
del miembro de soporte 1708, de manera que una parte de conexién 1722 del miembro de soporte 1708 pueda
proyectarse a través de una abertura 1724 formada en la parte terminal extensible 1726 del miembro de nucleo 1706
(véanse las figuras 17 y 19).

Como se muestra en la figura 19, el miembro de nicleo 1706 tiene una o mas aletas de guia 1904 que se reciben en
una o mas ranuras de guia 1906 correspondientes formadas en la carcasa 1702 (cuando la polea tensora 1700 esta
montada) para resistir el giro del miembro de nucleo 1706 con respecto a la carcasa 1702 alrededor de un eje
longitudinal 1728 de la carcasa 1702. Sin embargo, cuando las aletas de guia 1904 se reciben en las ranuras de
guia 1906, el miembro de nucleo 1706 se puede mover a lo largo del eje 1728 con respecto a la carcasa 1702 (por
ejemplo, bajo la fuerza ejercida por el medio de desviacion primario 1710 y la interaccion mecanica entre el miembro
de nucleo 1706 y el miembro de accionamiento 1704). EI miembro de nicleo 1706 también tiene un miembro de
guia 1730 (por ejemplo, una lenguieta) que sobresale de una superficie exterior del miembro de nucleo 1706.

Como se muestra en la figura 18, el miembro de accionamiento 1704 tiene una parte accionadora 1812 para que un
usuario sujete el miembro de accionamiento 1704 para girarlo con respecto a la carcasa 1702. Del mismo modo, la
polea tensora 100 mostrada en la figura 1 también tiene un miembro de accionamiento 104 con una parte
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accionadora 148. El miembro de accionamiento 1704 también tiene una parte de pared 1806 que rodea un agujero
1808 conformado para recibir al menos una parte del miembro de nucleo 1706, de manera que la parte terminal
extensible 1726 del miembro de nucleo 1706 puede proyectarse a través de una abertura terminal 1732 (véase la
figura 17) formada en un extremo orientado hacia el exterior del miembro de accionamiento 1704.

La parte de pared 1806 del miembro de accionamiento 1704 define una trayectoria de forma helicoidal 1810 para
acoplar el miembro de guia 1730 del miembro de nucleo 1706. En la realizacion representativa mostrada en la figura
18, la trayectoria de forma helicoidal 1810 esta definida por el borde de una abertura pasante formada en una parte
de la parte de pared 1806.

La realizacion representativa de la polea tensora 1700 mostrada en las figuras 17 y 18 funciona de forma similar a la
realizacion representativa de la polea tensora 100 mostrada en la figura 1. Cuando los componentes de la polea
tensora 1700 se ensamblan, el miembro de nucleo 1706 se acopla con el miembro de accionamiento 1704 (por
ejemplo, la trayectoria de forma helicoidal 1810) de manera que, cuando el miembro de accionamiento 1704 se gira
de forma selectiva con respecto a la carcasa 1702 en una primera direccion (por ejemplo, una direcciéon de extension
en longitud como se representa mediante la flecha de direccion B en la figura 18), el miembro de nucleo 1706 se
mueve a una posicion de retencion diferente a lo largo del eje 1728 con respecto a la carcasa 1702.

La trayectoria de forma helicoidal 1810 tiene una o mas partes de retencion formadas a lo largo de la trayectoria, que
se ven mejor en las representaciones mostradas en las figuras 26 a 28. Con referencia a la figura 27, la trayectoria
de forma helicoidal 1810 se extiende desde una posicién baja 2700, a una posicion media 2702 y a una posicion alta
2704. En cada una de las posiciones baja, media y alta 2700, 2702 y 2704, la trayectoria 1810 se forma para
proporcionar una muesca a lo largo de una seccion de la trayectoria, tal como si se tuviera una seccién de la
trayectoria que esta alineada sustancialmente normal al eje longitudinal 1728. Cuando el miembro de guia 1730 se
acopla con una muesca en la posicion baja, media o alta 2700, 2702 y 2704 (cada una correspondiente a una
posicion de blogueo relativa entre el miembro de accionamiento 1704 y el miembro de nudcleo 1706), el miembro de
guia 1730 puede quedar retenido dentro de la muesca para resistir el recorrido adicional a lo largo de la trayectoria
1810 por la fuerza ejercida por el medio de desviacion primario 1710.

Con referencia a la figura 21, la parte de retencién en la posicion alta 2704 de la trayectoria incluye una primera
parte 2100 para acoplar una seccion delantera 1814a del miembro de guia 1730, y una segunda parte 2102 para
acoplar una seccion trasera 1814b del miembro de guia 1730. Por ejemplo, tanto la primera como la segunda parte
2100 y 2102 incluyen una seccion de la trayectoria que esta alineada sustancialmente normal al eje 1728. Cuando el
miembro de guia 1730 se recibe en la parte de retencion en la posicion alta 2704, la primera y segunda partes 2100
y 2102 pueden acoplarse al miembro de guia 1730 con el fin de resistir el movimiento del miembro de guia 1730 a lo
largo del eje 1728 (por ejemplo, en ausencia de giro del miembro de accionamiento 1704). Cuando el miembro de
accionamiento 1704 se gira en la direccion de retraccion en longitud, el miembro de guia 1730 se desacopla de la
parte de retencion en la posicion alta 2704 y es capaz de continuar a lo largo de la trayectoria 1810 hacia la parte de
retencién en la posicién media 2702.

La parte de retencién en la posicion media 2702 tiene una primera parte 2500 para acoplarse a la seccion delantera
1814a del miembro de guia 1730 para resistir el movimiento de alejamiento del miembro de nucleo 1706 de la pared
trasera 1902 de la carcasa 1702. La parte de retencién en la posicion media 2702 puede no incluir una segunda
parte para acoplarse con la seccion trasera 1814b del miembro de guia 1730. Cuando el miembro de guia 1730 se
recibe en la parte de retencion en la posicion media 2702, el miembro de soporte 1708 se puede empujar (por
ejemplo, por un usuario) dentro del miembro de nucleo 1706 hacia la pared trasera 1902. Cuando el miembro de
accionamiento 1704 se gira en la direcciéon de extension en longitud, el miembro de guia 1730 se desacopla de la
parte de retencion en la posicion media 2702 y es capaz de continuar a lo largo de la trayectoria 1810 hacia la parte
de retencion en la posicion alta 2704.

La parte de retencion en la posicion baja 2700 tiene una primera parte de 2400 para acoplarse a la seccién delantera
1814a del miembro de guia 1730 para resistir el movimiento de alejamiento del miembro de nucleo 1706 de la pared
trasera 1902 de la carcasa 1702. La parte de retencidon en la posicion baja 2700 puede no incluir una parte de
seccion para acoplarse con la seccion trasera 1814b del miembro de guia 1730. Cuando el miembro de guia 1730
se recibe en la parte de retencion en la posicion baja 2700, el miembro de nucleo 1706 no puede moverse mas en la
carcasa 1702. Cuando el miembro de accionamiento 1704 se gira en la direccion de extensién en longitud, el
miembro de guia 1730 se desacopla de la parte de retencién en la posicion baja 2700 y es capaz de continuar a lo
largo de la trayectoria 1810 hacia la parte de retencion en la posicion media 2702.

El miembro de soporte 1708 es selectivamente movil a lo largo del eje 1728 entre una posicion retraida y una
posicion extendida. EI miembro de nlcleo 1706 estara en una posicion de maxima extensiéon cuando el miembro de
guia 1730 se acople con la muesca en la posicion alta 2704. Asi mismo, el miembro de nucleo 1706 estara en la
posicion de maxima retraccion cuando el miembro de guia 1730 se acople con la muesca en la posicion baja 2700.

La polea tensora 1700 normalmente esta configurada de modo que el miembro de guia 1730 se acople con la
muesca en la posicién media 2702, lo que corresponde a la configuracion mostrada en las figuras 30 y 33. Cuando
el miembro de accionamiento se gira selectivamente en una direccion de extensién en longitud (por ejemplo,
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representada mediante la flecha de direccion B en las figuras 18 y 31), el miembro de guia 1730 se guia a lo largo
de la parte de la trayectoria 1810 entre la posicién media 2702 y de alta posicién 2704. El medio de desviacion
primario 1710 empuja hacia el miembro de guia 1730 lejos de la pared trasera 1902 de la carcasa 1702, y también
empuja el miembro de guia 1730 hacia la muesca en la posicién alta 2704 mientras gira el miembro de
accionamiento 1704 al mismo tiempo. Esto configura efectivamente el componente de nucleo en la posicion
extendida, que corresponde a la configuracion mostrada en las figuras 31 y 34.

Cuando el miembro de accionamiento se gira de forma selectiva en una direccion de retraccion en longitud (es decir,
en una direccion opuesta a la flecha de direccion B en las figuras 18 y 31), el miembro de guia 1730 se guia a lo
largo de la parte de la trayectoria 1810, ya sea entre: (i) la posicion alta 2704 y la posicion media 2702, o (ii) la
posicién media 2702 y la posicién baja 2700. En el caso de la condicion (i), la polea tensora 1700 se configura a
partir de la configuracion mostrada en las figuras 31 y 34 para la configuracion mostrada en las figuras 30 y 33. En el
caso de la condicion (ii), la polea tensora 1700 se configura a partir de la configuracion mostrada en las figuras 30 y
33 para la configuracion mostrada en las figuras 32 y 35.

En la configuracion mostrada en las figuras 32 y 35, el miembro de soporte 1708 se recibe completamente dentro de
la carcasa 1702 y se sitda en la posicion retraida. En esta posicion, la polea tensora puede retirarse de forma
conveniente desde el soporte de montaje.

Las figuras 36 a 52 se refieren a una tercera realizacion representativa de una polea tensora 3600 y corresponden a
las vistas mostradas en las figuras 1 a 16 en relacion con la primera realizacion representativa de la polea tensora
100 descrita en el presente documento. La polea tensora 3600 tiene la misma carcasa 102, el mismo miembro de
soporte 108, los mismos medios de desviaciéon primario y secundario 110, 112 que la polea tensora 100. Sin
embargo, la polea tensora 3600 tiene un miembro de accionamiento 3604, un miembro de nucleo 3606 y un
manguito de bloqueo 3614 diferentes.

La polea tensora 3600 se monta de la misma manera que se ha descrito para la polea tensora 100, excepto para el
acoplamiento entre el miembro de nucleo 3606 y el manguito de bloqueo 3614. El manguito de bloqueo 3614 se
forma como una tapa para ajustarse sobre una parte terminal ampliada 3602 del miembro de nucleo 3606. Por
ejemplo, la parte terminal ampliada 3602 puede incluir un miembro de anillo que sobresale de una superficie exterior
del miembro de nucleo 3606, y/o puede incluir una zona rebajada formada en la superficie exterior del miembro de
nucleo 3606 de modo que una parte terminal del miembro de nucleo 3606 sea mayor que el area rebajada. El
manguito de bloqueo 3614 incluye uno o mas miembros de lengiieta 3608 que sobresalen hacia dentro de una
superficie interior del manguito de bloqueo 3614. Cuando el manguito de bloqueo 3614 se ajusta sobre la parte
terminal ampliada 3602, los miembros de lengiieta 3608 se acoplan a la parte de cabeza ampliada 3602 para resistir
el desprendimiento entre ellos.

El miembro de accionamiento 3604 incluye una superficie de accionamiento continua 3900 (véase la figura 39) que
forma una trayectoria helicoidal. EI miembro de nucleo 3606 incluye una superficie continua 3610 de forma
correspondiente para acoplarse a la superficie de accionamiento 3900. El miembro de nucleo 3606 también incluye
uno o mas elementos de bloqueo 3700 que sobresalen de una superficie exterior del miembro de nucleo 3606, que
estan conformados para acoplarse a una cualquiera de las diferentes ranuras de una superficie dentada 3612
formada como parte de una superficie interior del miembro de accionamiento 3604. Cuando el miembro de
accionamiento 3604 se gira, cada elemento de bloqueo 3700 se acopla a una de las ranuras de la superficie dentada
3612 y configura el miembro de nucleo 3606 a una posicion diferente en relaciéon con el miembro de accionamiento
3604. En esta configuracion, el acoplamiento entre los elementos de bloqueo 3700 y la ranura de la superficie
dentada 3612 se resiste al giro adicional del miembro de nucleo 3606 con respecto al miembro de accionamiento
3604 a menos que un usuario ejerza la fuerza rotacional suficiente como para cambiar la posicién de la localizacion
relativa de las partes 3604 y 3606. Debido a la forma helicoidal de la superficie de accionamiento 3900 y de la
superficie correspondiente 3610 en el miembro de nucleo 3606, el miembro de nicleo 3606 se extiende a una
posicion de retencion diferente con relacion al miembro de accionamiento 3604.

Se puede apreciar que los miembros de soporte 108 y 1708 para las diferentes realizaciones de la polea tensora
100, 1700 y 3600 descritas en el presente documento se desplazan para alejarse de la carcasa respectiva 102 y
1702 (y a lo largo de cualquiera de los ejes 146 o 1728) por la fuerza ejercida por los medios de desviacion
respectivos 112 y 1710. Independientemente de la posicion del miembro de nucleo 106, 1706 y 3606 en relacion con
el miembro de accionamiento 104, 1704 y 3604, los miembros de soporte 108 y 1708 también se pueden mover
hacia la carcasa respectiva 102 y 1702 cuando se empujan para moverse en esa direccion (por ejemplo, por un
usuario) a lo largo del eje 146 o 1728.

Las modificaciones y mejoras a la invencion resultaran facilmente evidentes para los expertos en la materia. Tales
modificaciones y mejoras pretenden estar dentro del alcance de esta invencioén, tal y como se define en las
reivindicaciones adjuntas. Por ejemplo, aunque las realizaciones representativas mencionadas anteriormente
describen el miembro de nucleo 106 y el miembro de soporte 108 como partes separadas, es posible proporcionar
un solo miembro que realice la funcién combinada del miembro de nicleo 106 y del miembro de soporte 108. Por
ejemplo, el miembro de nucleo 106 puede incluir una parte de soporte conformada para acoplarse a una parte de la
estructura de soporte (por ejemplo, un soporte de montaje) para soportar el accesorio, donde la parte de soporte
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incluye la parte de conexion 122 del miembro de soporte 108 (como se describe mas arriba). Ademas, la parte de
soporte del miembro de nucleo 106 también puede ser retractil o extensible con relaciéon al miembro de nucleo 106
(similar al miembro de soporte 108 descrito anteriormente).

En una realizacion representativa alternativa, el miembro de nicleo 106 se mantiene en una posicion fija a lo largo
del eje 146 en relacién con el miembro de accionamiento 104, y la distancia entre el miembro de accionamiento 104
y la carcasa 102 es ajustable en longitud. Por ejemplo, el miembro de accionamiento 104 puede desacoplarse de la
carcasa 102 (por ejemplo, girando el miembro de accionamiento 104 con respecto a la carcasa 102) para permitir el
ajuste de la distancia entre el miembro de accionamiento 104 y la carcasa 102 (por ejemplo, telescopicamente) a
una diferente posicion seleccionada. El miembro de accionamiento 104 puede reacoplarse después a la carcasa 102
(por ejemplo, formando un acoplamiento de bloqueo seguro mediante el giro del miembro de accionamiento 104
respecto a la carcasa 102) para resistir el movimiento del miembro de accionamiento 104 o de la carcasa 102 a lo
largo del eje 146 de la posicion seleccionada.

En otra realizacion representativa alternativa, al menos uno del miembro de accionamiento 104 y de la carcasa 102
puede tener una parte roscada (por ejemplo, una rosca de tornillo), de modo que el giro selectivo de la carcasa 102
o del miembro de accionamiento 104 (con relacién al otro) permita que el miembro de nucleo 106 se mueva a lo
largo del eje 146 a una posicion diferente con respecto a la carcasa (por ejemplo, cuando el miembro de nucleo 106
se mantiene en una posicion fija a lo largo del eje 146 en relacion con el miembro de accionamiento 104).

En las realizaciones representativas alternativas descritas anteriormente, se puede apreciar que el mismo concepto
de funcionamiento puede aplicarse para ajustar la distancia entre el miembro de nucleo 106 y el miembro de
accionamiento 104 (cuando el miembro de accionamiento 104 se mantiene en una posicion fija a lo largo del eje 146
con respecto a la carcasa 102).

En esta memoria descriptiva, en la que se hace referencia o se menciona un documento, acto o elemento conocido,
esta referencia o menciéon no es una admisién de que el documento, acto o elemento conocido o cualquier
combinacién de los mismos estaba en la fecha de prioridad, a disposicién del publico, fuera conocido por el publico,
parte del conocimiento general comun; o se supiera que eran relevantes para un intento de resolver cualquier
problema al que se refiera esta memoria descriptiva.

La palabra "comprende" y las formas de la palabra "comprende" tal y como se usan en esta descripcion y en las
reivindicaciones no limita la invencion reivindicada para excluir cualquier variante o adicién.
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REIVINDICACIONES
1. Un accesorio de longitud ajustable (100) para sistemas de persianas, que incluye:
una carcasa (102) y un miembro de accionamiento (104) ajustado en dicha carcasa;

un componente de nucleo central que incluye un miembro de nucleo (106) conformado para acoplarse a una
parte de accionamiento de dicho miembro de accionamiento, incluyendo el componente de nucleo una parte de
soporte conformada para acoplarse a un miembro de soporte (108) para soportar dicho accesorio;

en donde, el ajuste selectivo del miembro de accionamiento (104) con relacién a la carcasa (102) mueve el
miembro de nucleo (106) a lo largo de un eje a una posicion diferente con respecto a la carcasa, en donde en
cada una de dichas posiciones, el miembro de accionamiento (104) se acopla con el miembro de nucleo (106)
para resistir el movimiento del miembro de nucleo (106) a lo largo del eje desde dicha posicién con relacion a
dicha carcasa (102).

2. Un accesorio (100) como el reivindicado en la reivindicacion 1, en donde:

dicha parte de accionamiento incluye una trayectoria de forma helicoidal para acoplarse a una parte de guia de
dicho miembro de nucleo;

en donde, en cada una de dichas posiciones de retencion, dicho miembro de accionamiento (104) se acopla a
dicho miembro de nucleo (106) en una posicion relativa diferente para resistir el movimiento de dicho miembro de
nucleo (106) a lo largo de dicho eje con relacién a dicho miembro de accionamiento (104) en ausencia de giro de
dicho miembro de accionamiento (104) con relacion a dicha carcasa.

3. Un accesorio (100) como el reivindicado en la reivindicacion 2, en donde en cada una de dichas posiciones de
retencion, dicho miembro de accionamiento (104) se acopla a dicho miembro de nucleo (106) en una ubicacion
separada de dicha parte de accionamiento y dicha parte de guia.

4. Un accesorio (100) como el reivindicado en la reivindicacién 2 o 3, en donde dicho miembro de accionamiento
(104) incluye uno o mas de los siguientes:

i) una parte de pared que rodea un nucleo hueco conformado para definir dicha trayectoria de forma helicoidal
para acoplarse a un miembro de guia que sobresale de dicho miembro de nucleo; y

ii) una primera superficie dentada para acoplarse a una segunda superficie dentada formada como parte de dicha
parte de guia, teniendo dicha segunda superficie dentada una forma correspondiente a dicha primera superficie
dentada.

5. Un accesorio (100) como el reivindicado en la reivindicacion 4, en donde:

cuando dicho miembro de accionamiento (104) se gira en una direccion de extension en longitud, la primera y
segunda superficies dentadas se mueven relativamente entre si en diferentes posiciones de bloqueo para ajustar
la posicion del componente de nucleo en relacion con dicha carcasa; y

cuando dicho miembro de accionamiento (104) se gira en una direccion de retraccion en longitud, la primera y la
segunda superficies dentadas se acoplan entre si para resistir el ajuste de la posicion del componente de nucleo
a lo largo de dicho eje con relacion al miembro de accionamiento.

6. Un accesorio (100) como el reivindicado en la reivindicacion 4 o 5, en donde dicho miembro de accionamiento
(104) incluye:

una parte de pared que rodea un nucleo hueco conformado para recibir al menos una parte de dicho
componente de nucleo, estando dicha primera superficie dentada formada en una superficie interior de dicha
parte de pared y estando dicha segunda superficie dentada formada en una superficie exterior de dicho
componente de nucleo.

7. Un accesorio (100) como el reivindicado en una de las reivindicaciones 1 a 6, en donde:

cuando el miembro de accionamiento (104) se gira con relacion a dicha carcasa (102) en una direccion de
extension en longitud, el componente del nicleo se mueve hacia una posicion extendida, en la que una parte de
dicho componente de nucleo se situa fuera de dicha carcasa; y

cuando el miembro de accionamiento (104) se gira con relacion a dicha carcasa (102) en una direccion de
retraccion en longitud, el componente del nucleo se mueve hacia una posicidon retraida en la que dicho
componente de nucleo se recibe por completo dentro de dicha carcasa.

8. Un accesorio (100) como el reivindicado en la reivindicacion 7, en donde el componente de nucleo es operable de
acuerdo con una o ambas de las siguientes opciones i) y ii):
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i) cuando el componente de nucleo se situa en la posicion extendida:

el giro del miembro de accionamiento (104) en la direccion de extensién de longitud mueve el componente de
nucleo hacia la posicion retraida; y

el giro del miembro de accionamiento (104) en la direccién de retraccion en longitud hace que el miembro de
accionamiento (104) y el componente de nucleo se acoplen para resistir el movimiento del componente de
nucleo hacia la posicion retraida; y

ii) cuando el componente de nucleo se sitda en la posicion retraida:

el giro del miembro de accionamiento (104) en la direccién de extension en longitud mueve el componente de
nucleo hacia la posicion extendida; y

el giro del miembro de accionamiento (104) en la direccién de retraccion en longitud hace que el miembro de
accionamiento (104) y el componente de nucleo se acoplen para resistir el movimiento del componente de
nucleo hacia la posicién retraida.

9. Un accesorio (100) como el reivindicado en una de las reivindicaciones 1 a 8, en donde dicho componente de
nucleo incluye:

10.

11.

un miembro de soporte (108) que incluye dicha parte de soporte; y

un miembro de nucleo (106) que tiene un cuerpo tubular conformado para recibir dicho miembro de soporte,
estando dicha parte de guia formada en una superficie de dicho miembro de nucleo.

Un accesorio (100) como el reivindicado en la reivindicacion 9, en donde:

dicho miembro de soporte (108) es selectivamente movil a lo largo de dicho eje entre una posicion retraida y una
posicion extendida;

tal que cuando el miembro de soporte (108) esta configurado en la posicidn retraida, y la parte terminal del
miembro de soporte (108) se recibe completamente dentro de dicha carcasa, y cuando el miembro de soporte
(108) esta configurado para la posicion extendida, dicha parte terminal del miembro de soporte (108) se proyecta
fuera de dicha carcasa.

Un accesorio (100) como el reivindicado en la reivindicacion 10, en donde el miembro de soporte (108) puede

operarse de acuerdo con una o ambas de las siguientes opciones de i) y ii):

12.

i) cuando el elemento de soporte (108) esta configurado en la posicion extendida:

el giro del miembro de accionamiento (104) en una direccion de extension en longitud hace que el miembro
de soporte (108) y el miembro de nucleo (106) se acoplen para resistir la extension adicional del miembro de
soporte; y

el giro del miembro de accionamiento (104) en una direccion de retraccion en longitud mueve el miembro de
soporte (108) hacia la posicion retraida; y

ii) cuando el elemento de soporte (108) esta configurado en la posicion retraida:

el giro del miembro de accionamiento (104) en una direccion de extension en longitud mueve el miembro de
soporte (108) hacia la posicion extendida; y

el giro del miembro de accionamiento (104) en una direccidon de retraccion en longitud hace que el miembro
de soporte (108) y el miembro de nucleo (106) se acoplen para resistir la retraccion adicional del miembro de
soporte.

Un accesorio (100) como el reivindicado en una de las reivindicaciones 9 a 11, en donde:

dicho miembro de soporte (108) esta conformado para incluir un miembro de guia para acoplar una superficie de
leva formada en la parte de leva de dicho miembro de nucleo; en donde:

cuando dicho miembro de accionamiento (104) se gira en dicha primera direccién, el miembro de guia y la
superficie de leva se acoplan entre si en una disposicion de bloqueo para resistir el ajuste de la posicién del
miembro de soporte (108) en relacidon con el miembro de nucleo; y

cuando dicho miembro de accionamiento (104) se gira en dicha direccion opuesta, dicho miembro de guia sigue
dicha superficie de leva para ajustar la posicion de dicho miembro de soporte (108) en relacion con el miembro
de nucleo.
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13. Un accesorio (100) como el reivindicado en la reivindicacion 12, en donde dicho miembro de nucleo (106) tiene
una forma hueca para recibir al menos una parte de dicho miembro de soporte, estando la superficie de leva
formada sobre al menos una parte de una superficie interior del miembro de nucleo (106) que rodea dicho hueco y
estando el miembro saliente formado en una superficie exterior del miembro de soporte.

14 .Un accesorio (100) como el reivindicado en una de las reivindicaciones 10 a 13, en donde:

el miembro de soporte (108) se mueve hacia la posicion retraida cuando se aplica una fuerza para mover el
miembro de soporte (108) en el que se aplica la fuerza para mover el miembro de soporte (108) hacia la posicion
retraida; y

el miembro de soporte (108) que se desplaza para moverse hacia la posicion extendida cuando dicha fuerza ya
no se aplica.

15. Un accesorio (100) como el reivindicado en una de las reivindicaciones 9 a 14, en donde dicho elemento de
soporte (108) tiene al menos una de las siguientes:

un hueco conformado para recibir una proyeccion de forma correspondiente que se extiende desde la carcasa,
donde el acoplamiento entre el hueco y la proyeccion resiste el giro del miembro de soporte (108) con relacion a
la carcasa; o

una parte terminal adaptada para acoplarse a dicho miembro de soporte (108) para soportar dicho accesorio.

16. Un accesorio (100) como el reivindicado en una de las reivindicaciones 1 a 15, en donde el miembro de
accionamiento (104) tiene una parte embridada para acoplarse a una parte de nervio de la carcasa (102) para
resistir la separacion del miembro de accionamiento (104) de la carcasa.
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