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DESCRIPCION
Silla de doble funcién

El objeto de la invencién es una silla de doble funcién con un asiento divisible, para sentarse y arrodillarse, que
ofrece la posibilidad de cambiar la posicion y aliviar la columna vertebral durante un trabajo prolongado en una
posicion sentada.

Sillas de este tipo se dan a conocer en el documento de modelo de utilidad polaco n.° 640081. Se conoce una silla
de rehabilitacion prevista mayormente para arrodillarse, sin el respaldo, construida en forma de letra X.

También se conocen otras soluciones con una finalidad similar, por ejemplo un mueble convertible dado a conocer
en la descripcion de la solicitud de patente polaca n.° P.390736 prevista para sentarse y arrodillarse, en la que el
conjunto de dos piezas de apoyos para rodillas esta soportado sobre brazos montados de manera rotativa y que
pueden reclinarse en los ganchos de un elemento en cruz.

Se conocen otras soluciones con una finalidad similar, como por ejemplo las dadas a conocer en la solicitud de
patente europea n.° EP 0 570 550, en la que el asiento, apoyo para rodillas y respaldo estan suspendidos sobre un
mecanismo apropiado situado sobre la columna de soporte montada sobre una base con ruedas. Estos mecanismos
son palancas que permiten el movimiento en el espacio de partes Utiles de la silla, dependiendo de las necesidades.
De tal modo, la silla puede convertirse en las configuraciones sentada, sentada-arrodillada y similares. La fijacion de
la posicion del asiento, apoyo para rodillas y respaldo se consigue por medio de mecanismos de bloqueo y
detencion.

Ademas, a partir de la descripcion de la Solicitud de patente polaca n.° P.387898 se conocen muebles de un tipo
similar. La silla descrita tiene un asiento, un apoyo para rodillas de dos piezas, un respaldo y reposabrazos. El
conjunto de apoyo para rodillas consiste en dos partes y cada una de ellas puede moverse para reclinar el apoyo
para rodillas y empujarlo hacia atras. Adicionalmente se conoce una silla de doble funcion a partir del documento US
2011/0193383 A1.

La esencia de la invencién consiste en que el asiento de la silla es divisible y su parte frontal es convertible en un
apoyo para rodillas, la silla tiene un soporte de asiento de doble brazo y su primer brazo mévil soporta la parte frontal
del asiento convertible en un apoyo para rodillas, mientras el segundo brazo soporta la parte posterior del asiento y
el respaldo, teniendo la silla una base con tres brazos con una forma especifica y cada uno de los dos brazos
posteriores esta soportado sobre dos ruedas mientras el brazo frontal esta soportado sobre una rueda, mediante lo
cual la base permite que el usuario sitle sus pies de manera comoda debajo del asiento mientras esta en una
posicion arrodillada-sentada.

La utilizacion de mecanismos de engranajes conicos o transmisiones basadas en correas dentadas o cadenas, o
bien sistema de tirantes en la estructura de silla da como resultado que la silla se convierte automaticamente de la
configuracion sentada a la configuracion arrodillada por medio de una accién de resorte iniciada después de liberar
el elemento de bloqueo, mientras que la conversion de la silla de vuelta a su configuracion sentada se efectiia por
medio de la presién del peso del usuario sobre el asiento. Estas son versiones semiautomaticas de la silla. En el
caso de unir un accionamiento en forma de un motor eléctrico y control de accionamiento a los mecanismos de
transmision, la conversién hacia ambas configuraciones se efectia automaticamente. Estas son versiones
completamente automaticas.

Incluir en la estructura de silla un mecanismo que regula el angulo de inclinacion del respaldo con correccion
automatica del angulo durante la conversion provoca que el angulo de inclinacion del respaldo en relaciéon con la
vertical permanezca sin cambio durante la conversion de la silla y no necesite correccion.

Incluir en la version basica de la silla un mecanismo de bloqueo con accién de bloqueo por anclaje provoca que el
asiento se bloquee en la configuracion arrodillada mediante un anclaje después de elevarse, y una elevacion
repetida del asiento provoca la liberacion del elemento de bloqueo y el descenso automatico del asiento a la
configuracion sentada. El apoyo para rodillas también se desbloquea con un movimiento hacia arriba suave después
de liberar el elemento de bloqueo de rotacién de brazo. Vuelve a bloquearse automaticamente después de retornarlo
a la posicion inicial.

Un efecto ventajoso de la invencion es la integracion del apoyo para rodillas en el asiento, lo que hace que la silla
sea similar a una silla convencional y provoca que la silla de doble funcién sea totalmente universal. Una solucién de
este tipo proporciona discrecién a los usuarios al no exponer la naturaleza de rehabilitacién del mueble, que permite
un uso mas amplio de la invencién en oficinas y espacio publico. La estructura especial de la base permite una
situacion comoda de los pies debajo del asiento, lo que aumenta considerablemente la comodidad del usuario.

Un efecto ventajoso del uso de variantes individuales de mecanismos de transmision o tirantes es la posibilidad de la
conversion semiautomatica y, con la adicién de un motor, automatica de la silla sin necesidad de que el usuario se
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agache, lo que es especialmente significativo para personas con problemas de columna vertebral.

Un efecto ventajoso del uso del mecanismo que regula el angulo de inclinacion del respaldo con correccion
automatica del angulo de inclinacion es la capacidad del respaldo para permanecer en la posicion apropiada para el
usuario después de convertir la silla sin ninguna necesidad de una correcciéon manual.

Un efecto ventajoso del uso del mecanismo de bloqueo de rotaciéon con accion de bloqueo por anclaje en la version
basica y econdmica de la silla es la facilidad para desbloquear el asiento y el apoyo para rodillas de la posicion
sentada a la posicion arrodillada mediante su elevacion suave sin la necesidad de usar ninguna palanca o elemento
de bloqueo adicional.

El objeto de la invencioén en su realizacion se ha ilustrado en el dibujo.

La figura 1 ilustra la silla en la configuracion sentada.

La figura 2 ilustra la silla en la primera etapa de conversion.

La figura 3 ilustra la silla en la configuracion arrodillada.

La figura 4 es una vista en planta de la base.

La figura 5 es una vista en perspectiva de la silla en la configuracion sentada.

La figura 6 es una vista en perspectiva de la silla en la configuracion arrodillada.

La figura 7 ilustra la silla con un mecanismo de conversion basado en engranajes cénicos en la configuracion
sentada.

La figura 8 ilustra la silla con un mecanismo de conversion basado en engranajes conicos en la configuracion
arrodillada.

La figura 9 ilustra la silla con un mecanismo de conversidon basado en engranajes con correa dentada y correas
dentadas en la configuracion sentada.

La figura 10 ilustra la silla con un mecanismo de conversion basado en engranajes con correa dentada y correas
dentadas en la configuracion arrodillada.

La figura11 ilustra la silla con un mecanismo de conversion basado en ruedas dentadas y cadenas en la
configuracion sentada.

La figura 12 ilustra la silla con un mecanismo de conversion basado en ruedas dentadas y cadenas en la
configuracion arrodillada.

La figura 13 ilustra la silla con un mecanismo de conversion basado en tirantes en la configuracion sentada.
La figura 14 ilustra la silla con un mecanismo de conversion basado en tirantes en la configuracion arrodillada.

La figura 15 ilustra la silla con elemento de bloqueo de rotacién y mecanismos de accion de bloqueo por anclaje en
la configuracién sentada.

La figura 16 ilustra la silla con elemento de bloqueo de rotacién y mecanismos de accion de bloqueo por anclaje en
la configuracion arrodillada.

La figura 17 ilustra el mecanismo que regula el angulo de inclinacion del respaldo con correccion automatica del
angulo de inclinacion durante la conversion.

La figura 18 ilustra el mecanismo de rotacion con elemento de bloqueo de rotacion y accion de bloqueo por anclaje
en etapas de accién consecutivas.

Las figuras 1-3 y las figuras 5-6 ilustran la silla con un asiento divisible que consiste en una parte 1 frontal del asiento
convertible en un apoyo para rodillas, y en una parte 4 posterior de un angulo de inclinacién variable. Un brazo 6
posterior de una base de asiento estda montado de manera rotativa sobre una columna 14, estando dicho brazo
conectado a una placa 8 que soporta la parte posterior 4 del asiento por medio de un mecanismo 5 rotativo con un
elemento de bloqueo de rotacién. Un brazo 2 frontal de la base de asiento esta montado en la parte inferior del brazo
posterior por medio de un mecanismo 3 rotativo con elemento de bloqueo de rotaciéon. La parte 1 frontal del asiento
esta montada en la parte superior del brazo 2 frontal por medio de un mecanismo rotativo y deslizante con limitador
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de rotacién y que permite un movimiento de deslizamiento horizontal (no mostrado), o por medio de un mecanismo
rotativo solo con un elemento de bloqueo de rotacion (tampoco mostrado). Un soporte 7 de respaldo soporta un
respaldo 10 y un conjunto de reposabrazos 9. Un soporte 11 de reposacabezas que soporta un reposacabezas 12
esta montado en el respaldo. Una columna 14 se desliza al interior de un manguito 16 de una base de tres brazos
(figura 4) soportada sobre cinco ruedas 15 dispuestas en circulo y separadas entre si aproximadamente 72°,
mediante lo cual el brazo 17 frontal esta soportado sobre una rueda y cada uno de los brazos 19 y 20 posteriores
esta soportado sobre dos ruedas. Un mecanismo 18 para regular la altura de la silla, liberado por medio de una
palanca 13 esta ubicado en el manguito 16.

En la version semiautomatica de la silla, con engranajes conicos (figuras 7-8), el movimiento de desplegado de la
silla se transmite por medio de engranajes conicos desde la parte 4 posterior del asiento hasta la parte 1 frontal del
asiento, convirtiendo la ultima parte en un apoyo para rodillas. La rueda dentada mayor de la rueda 21 conica esta
conectada coaxialmente a la parte posterior 4 del asiento. La rueda dentada mas pequefia del engranaje 21 esta
montada sobre el rodillo 22. La rueda dentada del engranaje 23 coénico esta montada sobre el extremo opuesto del
rodillo 22. La segunda rueda dentada del engranaje 23 esta conectada a y es coaxial con el brazo 2 frontal. La rueda
dentada del engranaje 24 esta montada sobre un eje mutuo con la rueda dentada mayor del engranaje 23. La rueda
dentada del engranaje 23 y el brazo 2 estan montados de manera rotativa sobre el eje y la rueda dentada del
engranaje 24 esta conectada al eje que esta montado de manera no rotativa en la carcasa. La segunda rueda
dentada del engranaje 24 esta montada sobre el rodillo 25, mientras en su extremo opuesto esta situada la rueda
dentada del engranaje 26. La rueda dentada mayor del engranaje 26 esta conectada coaxialmente al apoyo 1 para
rodillas.

En el eje del brazo 2 y conectado a este brazo 2 esta situado también el brazo 43, que interacciona con el resorte 42
conectado a dicho eje. La rotacion de todo el mecanismo esta bloqueada por el elemento 41 de blogueo de rotacion.

Después de liberar el elemento 41 de bloqueo, el resorte 42 por medio del brazo 43 provoca la rotacién del
engranaje 23 y entonces de todo el mecanismo. De tal modo, la silla se convierte en la configuracion arrodillada-
sentada. El elemento 41 de bloqueo mantiene el mecanismo en ambas configuraciones.

Después de liberar el elemento 41 de bloqueo, la presion de la mano del usuario sobre el asiento provocara la
rotacion del asiento a la posicién horizontal y, por medio de los engranajes consecutivos, el movimiento se transmite
al brazo 2 y al apoyo para rodillas provocando su retorno a la configuracion inicial, y simultaneamente el brazo 43
pone el resorte 42 de nuevo bajo tension.

En la versién semiautomatica de la silla con engranajes con correa dentada y correa dentada (figuras 9-10), la parte
4 posterior del asiento estd montada coaxialmente con una rueda 27 con correa dentada, que esta conectada a la
rueda 29 con correa dentada por medio de una correa 28 dentada. Sobre un eje mutuo con la rueda 29, estan
montadas dos ruedas 30a y 30b dentadas de un engranaje 30 de doble dentado y la primera de las dos ruedas
dentadas gira junto con la rueda 29 mientras la segunda 30b esta bloqueada en un eje inmovil fijo. Mientras gira, la
rueda dentada 30a gira una rueda 30c dentada que es coaxial con y estd conectada al brazo 2. Mientras gira, la
rueda 30c dentada provoca la rotacién del brazo 2 conectado a la misma. La rueda 30b dentada esta conectada a un
eje no rotativo. Bloqueando una rueda 30d dentada se provoca la rotacion de la rueda 30d dentada en relacion con
el brazo 2 en el momento en el que el brazo 2 comienza a rotar.

Sobre un eje mutuo con la rueda 30d dentada hay una rueda 31 con correa dentada conectada a la misma y
conectada por medio de una correa 32 dentada con una rueda 33 con correa dentada que es coaxial con y esta
conectada al apoyo 1 para rodillas. Coaxialmente con la rueda 29 y conectado a la misma esta dispuesto el brazo 43
que interacciona con el resorte 42. Después de liberar el elemento 41 de bloqueo, el resorte provoca la rotacién del
brazo 43 y la rotacion del brazo provoca la rotacion de las ruedas 29 y 30a. A su vez, la rotacion de las ruedas
provoca la rotacion de mecanismos de ruedas adicionales, cambiando la posicién de la parte 4 posterior del asiento
y del apoyo 1 para rodillas a la configuracién arrodillada-sentada.

Tal como en la realizacién mostrada en las figuras 7-8, después de liberar el elemento 41 de bloqueo, la presion de
la mano del usuario sobre la parte 4 posterior del asiento provoca su rotacion hasta la posicion horizontal y, por
medio de los engranajes consecutivos, el movimiento se transmite al brazo 2 y al apoyo 1 para rodillas provocando
su retorno a la configuracion inicial, y simultaneamente el brazo 43 pone el resorte 42 de nuevo bajo tensién. El
elemento 41 de bloqueo de rotacion mantiene el mecanismo en esta configuracion.

En la version semiautomatica de la silla con ruedas dentadas y cadenas (figuras 11-12), la parte 4 posterior del
asiento esta montada coaxialmente con una rueda 34 dentada, que esta conectada a una rueda 36 dentada por
medio de una cadena 35. Sobre un eje mutuo con la rueda 36 estan dispuestas dos ruedas 37a y 37b dentadas de
un engranaje 37 de doble dentado y la primera de las dos ruedas dentadas gira junto con la rueda 36 mientras la
segunda 37b esta bloqueada en un eje inmovil fijo. Mientras gira, la rueda dentada 37a interacciona con una rueda
37c dentada que es coaxial con y esta conectada al brazo 2. Mientras gira, la rueda 37c dentada provoca la rotacion
del brazo 2 conectado a la misma. La rueda 37b dentada esta conectada a un eje no rotativo. Bloqueando una rueda
37d dentada se provoca la rotacion de la rueda 37d dentada en relacion con el brazo 2 en el momento en el que el
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brazo 2 comienza a rotar.

Sobre un eje mutuo con la rueda 37d hay una rueda 38 dentada conectada a la misma y conectada por medio de
una cadena 39 con la rueda dentada 40 que es coaxial con y esta conectada al apoyo 1 para rodillas. Coaxialmente
con la rueda 36 y conectado a la misma esta montado el brazo 43 que interacciona con el resorte 42. Después de
liberar el elemento 41 de bloqueo, el resorte 42 provoca la rotacion del brazo 43 y la rotaciéon del brazo provoca la
rotacion de las ruedas 36 y 37a. A su vez, la rotacion de las ruedas provoca la rotacion de mecanismos de ruedas
adicionales, cambiando la posicion de la parte 4 posterior del asiento y del apoyo 1 para rodillas a la configuracion
arrodillada-sentada.

Después de liberar el elemento 41 de bloqueo, la presiéon de mano del usuario sobre la parte 4 posterior del asiento
provoca su rotacion a la posicion horizontal y, por medio de los engranajes consecutivos, el movimiento se transmite
al brazo 2 y el apoyo 1 para rodillas provocando su retorno a la configuracion inicial, y simultaneamente el brazo 43
pone el resorte 42 de nuevo bajo tension. El elemento 41 de bloqueo de rotacion mantiene el mecanismo en esta
configuracion.

En la version semiautomatica de la silla con tirantes (las figuras 13-14) después de liberar el elemento 41 de bloqueo
de rotacion, el movimiento rotativo de la parte 4 posterior del asiento se transmite por medio de un tirante 60 y un eje
61 al brazo 2 lo que provocara su rotacion alrededor de un eje 62 hasta que alcance la configuracion arrodillada.
Simultaneamente, el mismo movimiento rotativo de la parte 4 posterior del asiento 4 provoca el movimiento de un
tirante 63, que se transmite entonces a un cigliefial 64. El movimiento rotativo del cigiiefial alrededor del eje provoca
a su vez el movimiento de un tirante 65. Este tirante, mientras provoca la rotacién del cigliefial 66, provoca a su vez
la rotacién del apoyo 1 para rodillas que es coaxial con el mismo sobre el eje 67 y esta conectado al mismo. El
resorte 42 que fuerza el movimiento de desplegado puede sustituirse en esta realizacion por un resorte enrollado
alrededor del eje 62.

En la version basica de la silla (figuras 15-16), puede emplearse un mecanismo rotativo con elemento 5 y 53 de
blogqueo de rotacion, estando construido el mecanismo (figura 18) de modo que una leva 57 esta situada
coaxialmente con un brazo 54 con un diente y conectada al brazo por medio de un perno 56. EI movimiento rotativo
del brazo 54 se bloquea temporalmente mediante un anclaje 55 que se presiona contra el brazo 54 por medio de un
resorte 58 y la leva 57 bloquea temporalmente el funcionamiento del anclaje 55 elevandolo y soportandolo. El
movimiento del brazo 54 fuerza que la leva 57 rote por medio del perno 56, que esta conectado permanentemente
con el brazo 54 y se mueve en una ranura 59 en forma de sector de un anillo dentro de la leva 57. La rotacion de la
leva se fuerza mediante el brazo 54 rotativo, cuando el perno que fuerza la rotacién alcanza el punto terminal de la
ranura 59. Cuando el perno 56 alcanza el punto terminal de la ranura 59, el brazo 54 moviéndose en sentido horario,
tira la leva 57 y la leva 57 movil eleva el anclaje 55. Comenzando desde el momento en el que el brazo 54 se mueve
en sentido antihorario el diente del brazo 54 pasa por debajo del anclaje 55 elevado, que permanece elevado hasta
que el perno alcanza el punto terminal opuesto de la ranura 59 y fuerza que la leva rote y por tanto se retire desde
debajo del anclaje. EI movimiento en sentido antihorario repetido del brazo tendra lugar con el anclaje no soportado
empujado mediante el resorte hacia el brazo, y provocara que el anclaje funcione.

La silla puede estar equipada con un mecanismo para regular el angulo de inclinacién del respaldo (figura 17) con
una correccion automatica del angulo durante la conversion, estando construido el mecanismo de modo que el
tirante 45 esta conectado de manera rotativa al soporte 7 de respaldo que rota sobre el eje 44. El tirante esta
montado de manera rotativa sobre una corredera 46 con un elemento 47 de bloqueo de deslizamiento. Esta
corredera esta montada sobre un manguito 48. Junto con un resorte 49 y un elemento 50 en cuyo interior se desliza
permanentemente el manguito 48, forman el conjunto de inclinacion de respaldo. Este conjunto estd montado de
manera deslizante sobre un rodillo 51 de tal manera que el movimiento de inclinacién de la parte 4 posterior del
asiento transmitido por medio de un tirante 52 al elemento 50 desplaza todo el conjunto de inclinaciéon de respaldo
montado sobre el manguito 48 a lo largo del rodillo 51 y por medio del tirante 45 corrige el angulo de inclinacion del
soporte 7 de respaldo. Liberar el elemento 47 de bloqueo de deslizamiento permite regular la inclinacién del
respaldo. En tal caso, la corredera 46 se mueve a lo largo del manguito 48 permitiendo el movimiento rotativo del
soporte 7 de respaldo. El bloqueo repetido del elemento 47 de bloqueo detiene el movimiento del respaldo en la
posicion escogida.

Lista de nimeros de referencia:

1. Parte frontal del asiento convertible en un reposabrazos.
2. Brazo frontal de la base del asiento.

3. Mecanismo rotativo con elemento de bloqueo de rotacion.
4. Parte posterior del asiento.

5. Mecanismo rotativo con bloqueo de rotacion.
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6. Brazo posterior de la base del asiento.
7. Soporte del respaldo.

8. Placa que soporta la parte posterior del asiento.
9. Conjunto de reposabrazos.

10. Respaldo.

11. Soporte del reposacabezas.

12. Reposacabezas.

13. Palanca del mecanismo de regulacion de altura.
14. Columna.

15. Ruedas de la base de silla.

16. Manguito de la base.

17. Brazo frontal de la base de la silla.
18. Mecanismo de regulacion de altura.
19. Brazo posterior de la base de la silla.
20. Brazo posterior de la base de la silla.
21. Engranaje conico.

22. Rodillo.

23. Engranaje conico.

24. Engranaje conico.

25. Rodillo.

26. Transmision.

27. Rueda con correa dentada.

28. Correa dentada.

29. Rueda dentada.

30. Engranaje de doble dentado.

30a-d. Ruedas dentadas del engranaje 30 de doble dentado.
31. Rueda con correa dentada.

32. Correa dentada.

33. Rueda con correa dentada.

34. Rueda dentada.

35. Cadena.

36. Rueda dentada.

37. Engranaje de doble dentado.
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37a-d. Ruedas dentadas del engranaje 37 de doble dentado.
38. Rueda dentada.

39. Cadena.

40. Rueda dentada.

41. Elemento de bloqueo.

42. Resorte.

43. Brazo.

44. Eje de rotacion.

45. Tirante.

46. Corredera.

47. Elemento de bloqueo de deslizamiento.
48. Manguito.

49. Resorte.

50. Elemento de montaje de manguito.

51. Rodillo.

52. Tirante.

53. Elemento de bloqueo de rotacion.

54. Brazo con diente.

55. Anclaje.

56. Perno.

57. Leva.

58. Resorte.

59. Ranura en forma de seccién de un anillo.
60. Tirante.

61. Eje.

62. Eje de rotacion.

63. Tirante.

64. Ciguenal.

65. Tirante.

66. Ciguenal.

67. Eje de rotacion.
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REIVINDICACIONES

Silla de doble funcion con un asiento divisible, en la que el asiento divisible consiste en una parte (1) frontal
convertible en apoyo para rodillas del asiento conectada de manera rotativa-y-deslizante o rotativa a un
brazo (2) frontal mévil de una base del asiento, y en una parte (4) posterior del asiento que tiene un angulo
de inclinaciéon variable y conectada a un brazo (6) posterior de la base del asiento por medio de un
mecanismo (5) rotativo, caracterizada porque el brazo (2) frontal rota sobre un eje de un mecanismo (3)
rotativo.

Silla segun la reivindicacion 1, caracterizada porque una base de silla esta construida de tal manera que un
manguito (16) de una columna (14) esta soportado sobre tres brazos inferiores de la base (17, 19, 20) de
silla soportados sobre cinco ruedas (15) dispuestas en circulo y separadas entre si aproximadamente 72°,
mediante lo cual el brazo (17) frontal inferior esta soportado sobre una rueda y cada uno de los brazos (19,
20) posteriores esta soportado sobre dos ruedas (15).

Silla segun la reivindicacion 1, caracterizada porque el movimiento rotativo de la parte (1) frontal del asiento
puede transmitirse mediante un engranaje (21) cénico por medio de un rodillo (22) a un engranaje (23)
conico que fuerza el movimiento rotativo del brazo (2), y entonces el movimiento del engranaje (23) fuerza
el movimiento de un rodillo (25) por medio de un engranaje (24) cénico situado coaxialmente en el mismo
eje mutuo con el engranaje (23), mientras que dicho movimiento del rodillo (25) fuerza el movimiento
rotativo de un engranaje (26) que cambia, mientras gira, una posicion de la parte (1) frontal del asiento
proporcionandole la funcién del apoyo para rodillas.

Silla segun la reivindicacion 1, caracterizada porque el movimiento de la parte (1) frontal del asiento puede
transmitirse a una rueda (27) con correa dentada, que transmite por medio de una correa (28) dentada el
movimiento rotativo a una rueda (29) dentada; dos ruedas (30a y 30b) dentadas de un engranaje (30) de
doble dentado estan situadas en un eje mutuo con la rueda (29) dentada y la primera de las dos ruedas
dentadas gira junto con la rueda (29) mientras la segunda (30b) esta bloqueada en un eje inmovil fijo;
mientras gira, la rueda (30a) dentada gira una rueda (30c) dentada que es coaxial con y esta conectada al
brazo (2); mientras gira, la rueda (30c) dentada provoca la rotacion del brazo (2); la rueda (30b) dentada
conectada a un eje inmovil fijo, mientras bloquea la rueda (30d), provoca la rotacion de la rueda (30d) en
relacion con el brazo (2) en el momento en el que el brazo (2) comienza a rotar; simultaneamente, una
rueda (31) con correa dentada que esta conectada a la rueda (30d) dentada rota coaxialmente con la
misma y transmite el movimiento por medio de una correa (32) dentada a una rueda (33) con correa
dentada que gira coaxialmente con el apoyo (1) para rodillas; mientras que un brazo (43) esta dispuesto
coaxialmente con y conectado a la rueda (29) y un resorte (42) interacciona con el brazo (43); después de
liberar el elemento (41) de bloqueo el asiento rota al ejercer presiéon hacia la posicion horizontal y, por
medio de engranajes consecutivos, el movimiento se transmite al brazo (2) y el apoyo (1) para rodillas
provocando su retorno a la configuracion inicial; al mismo tiempo, el brazo (43) pone el resorte (42) de
nuevo bajo tension y el elemento de bloqueo de rotacion mantiene el mecanismo en esta configuracion.

Silla segun la reivindicacion 1, caracterizada porque el movimiento de la parte (4) posterior del asiento
puede transmitirse a una rueda dentada (34) que transmite, por medio de una cadena (35), el movimiento
rotativo a una rueda dentada (36); dos ruedas (37a y 37b) dentadas de un engranaje (37) de doble dentado
estan dispuestas en un eje mutuo con la rueda dentada (36), la primera de las dos ruedas dentadas gira
junto con la rueda dentada (36) mientras la segunda esta bloqueada (37b) en un eje inmdvil fijo; mientras
gira, la rueda dentada (37a) gira una rueda (37c) que es coaxial con y esta conectada al brazo (2); mientras
gira, la rueda dentada (37c) provoca la rotacién del brazo (2) conectado con la misma; la rueda dentada
(37b) esta conectada a un eje no rotativo, y mientras bloquea la rueda (37d) provoca la rotacion de la rueda
(37d) en relacién con el brazo (2) en el momento en el que el brazo (2) comienza a rotar; una rueda (38)
con correa dentada que esta conectada a la rueda (37d) gira coaxialmente con la rueda (37d) y transmite el
movimiento por medio de una cadena (39) a una rueda (40) dentada que gira coaxialmente con el apoyo (1)
para rodillas; un brazo (43) esta dispuesto coaxialmente con y conectado a la rueda (29) y un resorte (42)
interacciona con el brazo (43); después de liberar el elemento (41) de bloqueo, la parte (4) posterior del
asiento rota al ejercer presion hacia la posiciéon horizontal y por medio de engranajes consecutivos el
movimiento se transmite al brazo (2) y el apoyo (1) para rodillas provocando su retorno a la configuracion
inicial; al mismo tiempo, el brazo (43) pone el resorte (42) de nuevo bajo tensién y el elemento de bloqueo
de rotacion mantiene el mecanismo en esta configuracion.

Silla segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores 1-5, caracterizada porque el movimiento que
provoca el desplegado y plegado de la silla se fuerza mediante un motor eléctrico de baja velocidad unido a
uno cualquiera de los elementos del mecanismo de despliegue, y en particular al engranaje (21 6 23) o al
rodillo (22).

Silla segun la reivindicacion 1, caracterizada porque después de liberar el elemento (41) de bloqueo de
rotacion el movimiento rotativo de la parte (4) posterior del asiento se transmite por medio de un tirante (63)
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y un eje (64) al brazo (2) y provoca su rotacion sobre el eje (62); al mismo tiempo, el movimiento rotativo de
la parte (4) posterior del asiento se transmite por medio del movimiento del tirante (63) a un ciglefial (64),
cuyo movimiento rotativo se transmite posteriormente al movimiento de un tirante (65) que mientras provoca
la rotacion del cigliefial (66) alrededor de un eje (67) provoca la rotacion del apoyo (1) para rodillas que es
coaxial con y esta conectado al cigliefial.

Silla segun la reivindicaciéon 1, caracterizada porque esta equipada con un mecanismo para regular un
angulo de inclinacién del respaldo con una correccion automatica del angulo durante la conversion de la
silla en la configuracion arrodillada-sentada, funcionando de tal manera que la posicion del soporte (7) del
respaldo (10) que rota sobre un eje (44) se determina mediante un tirante (45) montado de manera rotativa
en el soporte de respaldo , que esta conectado de manera rotativa a una corredera (46) con elemento (47)
de blogueo de deslizamiento, que esta a su vez montada de manera deslizante sobre un manguito (48), que
junto con un resorte (49) y un elemento (50) de montaje en cuyo interior el manguito (48) se desliza
permanentemente, forman el conjunto de inclinacién de respaldo dispuesto de manera deslizante sobre un
rodillo (51) de tal manera que el movimiento de inclinaciéon de la parte (4) posterior del asiento que se
transmite mediante un tirante (52) al elemento (50) de montaje, desplaza todo el conjunto para la inclinacion
del respaldo (10) montado sobre el manguito (48) a lo largo del rodillo (51) y, por medio del tirante (45),
corrige el angulo de inclinacion del soporte (7) del respaldo (10).

Silla segun la reivindicacion 1, caracterizada porque el mecanismo rotativo con elemento (5 y 53) de
bloqueo de rotacidon puede construirse de modo que una leva (57) esta dispuesta coaxialmente con un
brazo (54) con un diente y conectada al brazo por medio de un perno (56), el movimiento del brazo puede
bloquearse mediante un anclaje (55); la leva puede bloquear temporalmente el funcionamiento del anclaje
(55) elevandolo y soportandolo; presionandose el anclaje contra el brazo (54) por medio de un resorte (58);
la rueda (54) fuerza la rotacion de la leva (57) por medio del perno (56) que esta conectado
permanentemente a la rueda (54), y se mueve en una ranura (59) en forma de sector de un anillo dentro de
la leva (57); la rotacion de la leva (57) se fuerza mediante la rueda (54) giratoria cuando el perno (56) que
fuerza la rotacion alcanza el punto terminal de la ranura (59); la rueda (54) que se mueve en sentido horario
tira de la leva (57) cuando el perno (56) alcanza el punto terminal de la ranura (59), mientras a su vez la
leva (57) eleva el anclaje (55); comenzando desde el momento en el que la rueda (54) se mueve en sentido
antihorario su diente pasa por debajo del anclaje (55) elevado que permanece elevado hasta que el perno
(56) alcanza el punto terminal opuesto de la ranura (59) y fuerza la rotacion de la leva (57) provocando su
retirada desde debajo del anclaje; el movimiento en sentido antihorario repetido del brazo tendra lugar con
el anclaje no soportado empujado mediante el resorte (58) hacia el brazo y provocara que el anclaje
funcione.



ES 2 587731 T3

e
e R A

13

17
15

Fig.1

10



ES 2 587731 T3

11



17

16

15

19

15

ES 2 587731 T3

15

|

72°
72° 790
Base de silla

Fig.4

12

15

20

15



ES 2 587731 T3

13



ES 2 587731 T3

R rzzzzz7z77% 727

%
d,

s S2ramys E=—un y _ Y
\ K B g [
s G . Ll i

LY 7.

14



ES 2 587731 T3

gL ‘/ it 4

%,

15



ES 2 587731 T3

30c,d
30a,b

33

Fig.10

16



ES 2 587731 T3

17



ES 2 587731 T3

FRRNNNNN

AR

18



ES 2 587731 T3

19



53

ES 2587 731 T3

.,f St

zcoisons Dl X B A,
v 1) /f\// b

O
'// %

N\

Fig.16

20



ES 2 587731 T3

21



ES 2 587731 T3

0

_

22



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

