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DESCRIPCION
Unidad de enclavamiento para una instalaciéon de torniquete

La invencién se refiere a una unidad de enclavamiento para una instalacion de torniquete, en la que un disco de
conmutacion de la unidad de enclavamiento esta unido de forma resistente a la torsién a un eje de giro central de la
instalacion de torniquete.

Una unidad de enclavamiento de este tipo se dio a conocer con anterioridad por el documento GB1461078A.

Una instalacion de torniquete con varias hojas de puerta rotatorias se dio a conocer por la memoria de patente
europea EP0445398B1. En el objeto de la memoria de patente citada en ultimo lugar se trata de una esclusa de
personas de seguridad tal como se usa basicamente como acceso que puede ser controlado y mandado en recintos
de empresa, edificios, piscinas u otras zonas protegidas. A lo largo de la rotacion de las alas de paso fijadas a un eje
de giro central en un angulo unas respecto a otras, que habitualmente cubren un circulo de rotacién se puede
diferenciar entre un sector de paso y un sector de bloqueo. Habitualmente, a este tipo de instalaciones de torniquete
estan asignados adicionalmente dispositivos de enclavamiento, unidades de control electronicas o dispositivos de
vigilancia periféricos. El enclavamiento puede estar realizado de tal manera que a la instalacién de torniquete esta
asignada una unidad de enclavamiento que generalmente esta integrada en un portal construido encima de la
instalacion de torniquete, comprendiendo la unidad de enclavamiento habitualmente un 6rgano de bloqueo que esta
unido de forma rigida al giro al torniquete o mejor dicho al eje de giro central del torniquete, estando provisto el
organo de bloqueo de levas de bloqueo que sobresalen de la circunferencia y estando asignados al 6rgano de
bloqueo trinquetes de bloqueo que en caso de necesidad bloquean o liberan el paso de las levas de bloqueo.

Otro engranaje para un torniquete con largueros de bloqueo, segun el preambulo de la reivindicacion 1, se dio a
conocer por el documento DE102005028712A1. Cada larguero de bloqueo esta unido a un soporte giratorio
alrededor de un eje de giro. Cada uno de estos soportes esta accionado a su vez por electromotor a través de una
rueda dentada que esta en engrane con una cadena de accionamiento. Por lo demas, cada soporte del engranaje
esta unido de forma resistente a la torsion a un disco de levas que esta en engrane con al menos dos trinquetes de
bloqueo que, dado el caso, bloquean un movimiento de giro del disco de levas y, por tanto, del soporte
correspondiente.

Por lo tanto, basicamente se conoce el modo de asignar a este tipo de instalaciones de torniquete unidades de
enclavamiento para el control, la limitacion y el control del paso de personas. Sin embargo, se ha de tener en cuenta
que este tipo de instalaciones de torniquete frecuentemente estan expuestas a considerables solicitaciones.
Instalaciones de torniquete comparables se emplean por ejemplo también en el ambito de céarceles para liberar o
bloquear pasos. Pero también mas alla de este ambito especial, por ejemplo en la zona de acceso a piscinas, suele
haber intentos de acceso o de salida de personas fuera de los horarios superando los mecanismos de bloqueo de la
instalacion de torniquete. Para ello, habitualmente se actua sobre las alas giratorias de la instalacién de torniquete
ejerciendo considerables fuerzas intentando seguir girando el torniquete superando los mecanismos de bloqueo. En
parte, también es posible una actuacibn coordenada de varias personas introduciendo una fuerza
correspondientemente mayor en la instalacion de torniquete. La destruccion de la instalacion de torniquete
generalmente se acepta como resultado en estos casos.

Otra manipulacién a la que generalmente estan expuestas este tipo de instalaciones es el intento de aprovechar la
liberacién del paso para llevar a otras personas. Por lo tanto, frecuentemente existe la necesidad de girar hacia atras
las alas giratorias tras la entrada de una persona legitimada, para abrir el acceso liberado para otras personas aun
no comprobadas. Por lo tanto, se ha de partir de que son posibles intentos de manipulacién no solo en el sentido de
giro, sino también en sentido contrario al sentido de giro.

Partiendo de este objetivo, en el pasado era habitual realizar este tipo de unidades de enclavamiento con placas de
acero especialmente macizas o como placas de aluminio fresadas de fabricacion compleja que en si mismas eran
tan rigidas a la torsiéon que la disposicién relativa del érgano de bloqueo con respecto a los trinquetes de bloquea
quedaba asegurada al menos en gran parte incluso en caso del ejercicio masivo de violencia. La consecuencia de
una estructura tan maciza de las unidades de enclavamiento es por una parte que tienen un peso considerable y por
tanto la sobreestructura de este tipo de instalaciones de torniquete igualmente tenia que realizarse de forma
correspondientemente maciza. Generalmente, esto se puede conciliar solo dificiilmente con el ambiente amable
frecuentemente deseado de una zona de entrada. Evidentemente, el uso de elementos tan macizos conlleva
también considerables costes de fabricacidn. El gran peso de los elementos de enclavamiento se paga ademas con
la aplicacion de una fuerza correspondiente para conmutar la instalacion de torniquete, ya sea mediante un
accionamiento correspondiente o con un accionamiento manual. Esto supone otra desventaja del funcionamiento de
este tipo de instalaciones de torniquete.

Partiendo de este estado de la técnica, la invencion tiene el objetivo de proporcionar una unidad de enclavamiento
para las instalaciones de torniquete descritas al principio, que se pueda realizar de forma sensiblemente menos
maciza y en total con una construccion mas ligera y gracil.
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La solucion para este objetivo exigente se consigue mediante una unidad de enclavamiento en la que un disco de
conmutacion unido de forma resistente a la torsién al eje de giro de la instalacion de torniquete esta soportado sobre
una placa de fondo y una placa de soporte de la unidad de enclavamiento, estando unidas la placa de fondo y la
placa de soporte fijamente entre si con interposicion de piezas distanciadoras en el sentido de un modo de
construccién tipo sandwich. El modo de construccién tipo sandwich descrito anteriormente con la unidén de placas de
fondo y de soporte de seccion transversal sensiblemente reducida, en lugar del uso de una sola placa maciza
conlleva en primer lugar un considerable ahorro de peso y de material de la unidad de enclavamiento en total. La
rigidez a la torsién de la unidad de enclavamiento y por tanto la disposicion del disco de conmutaciéon en una
posicion fija con respecto a los elementos de enclavamiento que se describen mas adelante queda realizada por la
unién por multiples puntos de la placa de fondo y la placa de soporte que apenas se pueden deslizar y mover una
respecto a otra por su union atornillada con interposicion de piezas distanciadoras, preferentemente pernos
hexagonales soldados fijamente.

El disco de conmutacién como tal esta construido en dos etapas y se compone de un disco de conexién para una
corona dentada y un disco de levas con las levas de conmutacion que sobresalen del contorno exterior del disco de
levas. La realizacion del disco de conmutacién en dos etapas permite diferenciar entre un plano de accionamiento, a
saber, en la zona del plano de montaje del disco de conexion, y un plano de conmutacién, a saber, en el plano de
montaje del anillo de levas. El desacoplamiento entre el plano de accionamiento y el plano de conmutacion ofrece
ventajas de montaje y de funcionamiento adicionales.

El niumero de las levas de conmutacién dispuestas en el contorno exterior del anillo de levas dispuesto en el
contorno exterior del anillo de levas corresponde al nimero de alas giratorias de la instalacién de torniquete.
También el angulo interior encerrado por las levas de conmutacién es al menos en gran medida igual al angulo que
encierran las alas giratorias de la instalacién de torniquete. Mediante el control de la rotacion de las levas de
conmutacion se puede controlar por tanto directamente dentro de la unidad de enclavamiento también la
conmutacion y la rotacion de las alas giratorias de la instalaciéon de torniquete.

Segun la invencién, al disco de conmutacién o mejor dicho al disco de levas del disco de conmutacion esta asignado
al menos un trinquete de bloqueo soportado de forma pivotante. Por el pivotamiento del trinquete de bloqueo se
puede o liberar o bloquear el paso de las levas de conmutacion. De esta manera, existe una posibilidad de control
definida del paso de conmutacién de la instalacién de torniquete.

Otra ventaja de una fabricacién simplificada consiste en que la placa de fondo esta estructurada de forma simétrica,
de manera que en la fabricacion en principio no importa de qué lado de la placa de fondo se realiza el montaje de la
unidad. Por la estructura simétrica de la placa de fondo no se pueden producir errores de montaje, por ejemplo por
un rebordeo de la placa en la direccién errénea.

A pesar de la division entre el disco de levas mencionado y el disco de conexién, el disco de conmutacion de manera
ventajosa esta fabricado en una sola pieza, de manera que por la fabricacion queda excluido un giro del disco de
conexién con respecto al disco de levas.

Durante el siguiente curso de la fabricacion, la corona dentada se zuncha sobre el disco de conexion del disco de
conmutacion.

En otra forma de realizacion de la unidad de enclavamiento, la placa de fondo esta atornillada adicionalmente a una
placa de sujecién de motor. La placa de sujeciébn de motor misma a su vez estd atornillada fijamente a un
accionamiento por electromotor, presentando la placa de sujecién de motor una escotadura, por la que pasa el arbol
de accionamiento que sale de la carcasa de motor del accionamiento por electromotor y que en el lado de salida
termina con una rueda dentada dispuesta en el plano de accionamiento de la unidad de enclavamiento, es decir, en
un plano de fijacién comun con el disco de conexién.

De manera ventajosa, también la placa de sujecion de motor esta atornillada a la placa de fondo con interposicion de
piezas distanciadoras adicionales, continuando de esta manera consecuentemente el modo de construccion tipo
sandwich, descrito anteriormente como ventajoso, de la unidad de enclavamiento. De esta manera, también la placa
de sujecion de motor misma puede estar realizada de forma menos estable y maciza que en las soluciones
conocidas hasta ahora.

El accionamiento por electromotor esta unido por union forzada, a través de una correa dentada convencional, a la
corona dentada del disco de conmutaciéon, zunchada, de manera que existe un accionamiento robusto para la
conmutacion de la instalacion de torniquete.

En una forma de realizacién ventajosa, el trinquete de bloqueo empleado para ello presenta una forma basica al
menos aproximadamente rectangular, estando recortado un segmento de circulo a lo largo de uno de los lados
longitudinales de su forma rectangular. Por lo tanto, en caso de un montaje o pivotamiento del trinquete de bloqueo
en la posiciéon correcta se puede diferenciar entre una posicion de liberacién en la que las levas de conmutacién
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pueden pasar en un sentido de giro definido a lo largo de la seccién de trayectoria circular definida por el segmento
de circulo, y una posicion de bloqueo del trinquete de bloqueo en la que existe un tope para la leva de conmutacion
correspondiente.

En otra variante ventajosa, el trinquete de bloqueo puede hacerse pivotar y por tanto moverse de forma controlada
entre una posicion de bloqueo y una posicion de liberacion.

En otra forma de realizacion de la invencioén, al menos a uno, preferentemente a ambos trinquetes de bloqueo esta
asignado un cable Bowden que sale de la unidad de enclavamiento.

El elemento de accionamiento sirve para realizar por ejemplo en caso de un fallo de corriente un accionamiento de
los trinquetes de bloqueo a mano y ajustar a mano por ejemplo una posicion relativa definida de los trinquetes de
bloqueo con respecto al disco de conmutacién. De esta manera, se puede ajustar a mano por ejemplo una liberacion
0 una posicion de bloqueo permanente de la instalacién de torniquete.

El elemento de accionamiento comprende un dedo de conmutacion que esta articulado de forma pivotante alrededor
de un tornillo de fijacion y que se puede poner en engrane directamente con el trinquete de bloqueo correspondiente.
La ventaja de un dedo de conmutacién que actua directamente sobre el trinquete de bloqueo consiste en que para el
personal de montaje in situ es facil ver qué funciones se pueden ajustar con el elemento de accionamiento. De esta
manera, se excluye en gran medida un posible montaje erréneo in situ.

El tornillo de fijacion, alrededor del que esta articulado de forma pivotante el dedo de conmutacion, se atornilla en
una perforacion de montaje de la placa de fondo, estando dispuestas la perforacién de montaje y posibles
perforaciones de montaje adicionales para el elemento de accionamiento respectivamente simétricamente a la
derecha vy la izquierda del iman elevador asignado a los trinquetes de bloqueo. Por lo tanto, los elementos de
accionamiento pueden disponerse opcionalmente a la derecha o la izquierda de los imanes elevadores.

Para ello, sin embargo, es necesario que al menos el dedo de conmutacién y, dado el caso, piezas individuales
adicionales del elemento de accionamiento correspondiente se realicen de manera correspondiente. Por lo tanto, no
es preciso usar diferentes elementos de accionamiento en funcion del lugar de montaje a la derecha o la izquierda
del iman elevador.

En funcién del lugar de montaje de los elementos de accionamiento y en funcién de la articulacion de los trinquetes
de bloqueo a los imanes elevadores, los elementos de accionamiento pueden estar realizados opcionalmente como
elementos de accionamiento redundantes con los trinquetes de bloqueo, o como sus antagonistas. Por lo tanto, de la
fijacion de los elementos de accionamiento depende si el elemento de accionamiento ha de emplearse para poder
corregir a mano posibles funciones erréneas del trinquete de bloqueo o si por ejemplo para una situacion de
emergencia determinada debe ajustarse a mano una posicion contraria a la posicién de funcionamiento de los
trinquetes de blogqueo.

Habitualmente, el trinquete de bloqueo se mantiene mediante un iman elevador en una posicién de funcionamiento
definida en la que superando la fuerza de disparo de un resorte de compresion, el trinquete de bloqueo se mantiene
en una posicion relativa definida con respecto al anillo de levas del disco de conmutacion. En caso de un fallo de
corriente o de una desconexion intencionada del iman elevador, el resorte de compresion provoca el ajuste del
trinquete de blogqueo a una posicion sin corriente definida igualmente. Habitualmente, estando conectado el iman
elevador, el trinquete de bloqueo se encuentra en una posicién de funcionamiento, es decir, por ejemplo en una
posicién de liberacion permanente, mientras que en el caso de un fallo de corriente puede ajustarse por ejemplo una
posicion de bloqueo permanente.

El trinquete de bloqueo presenta una abertura de paso para un perno de pivotamiento, alrededor del que esta
soportado de forma pivotante el trinquete de bloqueo. Adicionalmente, el trinquete de bloqueo presenta dos agujeros
de fijacion, y segun la seleccion del agujero de fijacion para la unién articulada del trinquete de bloqueo se produce
un comportamiento de giro distinto del trinquete de bloqueo con respecto al disco de conmutacién. Por lo tanto, por
las distintas posibilidades de fijacion, es posible ajustar con un solo trinquete de bloqueo un comportamiento de giro,
y por tanto de bloqueo, distinto del trinquete de bloqueo.

En concreto, el trinquete de bloqueo se puede articular a través de un tornillo de fijacién que a su vez esta unido a
una biela conectada al iman elevador correspondiente.

En otra forma de realizacion, al disco de conmutacién estan asignados al menos dos trinquetes de bloqueo situados
a una distancia uno respecto a otro, estando fijados los dos trinquetes de bloqueo en esta forma de realizacién de
manera distinta uno respecto a otro mediante la seleccion del otro agujero de fijaciéon respectivamente. De esta
manera, puede quedar garantizado que los dos trinquetes de bloqueo tengan un comportamiento distinto al estar sin
corriente, de manera que por ejemplo un trinquete de bloqueo sigue permitiendo la conmutacioén sin obstéculo de la
instalacion de torniquete en un sentido de giro definido garantizando por ejemplo que la zona protegida con la
instalacion de torniquete correspondiente pueda ser abandonada mas o menos sin obstaculo incluso en caso de un
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fallo de corriente. Sin embargo, el otro trinquete de bloqueo podria entrar en una posicién de bloqueo permanente
constituyendo una barrera para el sentido opuesto, es decir, por ejemplo durante el intento de acceder al recinto.

En otra forma de realizaciéon concreta, el trinquete de bloqueo o los trinquetes de bloqueo pueden estar ajustados de
tal manera que pasen sin obstaculo la leva de conmutacion, pero que la trayectoria circular formada por la seccion
en forma de segmento de circulo no corresponda exactamente a la trayectoria de rotacion de la leva de
conmutacion, sino que sea cruzada por esta, de manera que la leva de conmutacion durante su paso choque contra
el trinquete de bloqueo correspondiente desviandolo. Mediante esta desviacion se mueve el inducido del iman
elevador y por tanto se perturba de forma definida el campo electromagnético dentro del iman elevador, de manera
gue con una asignacion correspondiente, por ejemplo de un aparato de medicion de induccion, se puede detectar el
paso de las levas de conmutacion. De esta manera, se pueden mandar y controlar los pasos de conmutacién de la
instalacion de torniquete, es decir, por ejemplo realizar por ejemplo un recuento de personas en la entrada.

El ancho de las levas de conmutacién esta dimensionado de tal manera que su ancho al menos supera la distancia
de los trinquetes de bloqueo en el contorno exterior del disco de conmutaciéon. La consecuencia de ello es
obligatoriamente que durante el paso de las levas de conmutacion delante de los trinquetes de bloqueo queda
garantizado respectivamente que en cuanto una leva de conmutacién pasa respectivamente delante del trinquete de
bloqueo siguiente en el sentido de rotacion, encontrandose este por tanto ya en la posiciéon de liberacién, también el
trinquete anterior en el sentido de rotacion se encuentra en posiciones de liberaciéon al menos en un primer momento
del paso. Esto significa obligatoriamente que en este momento, el trinquete todavia se puede girar hacia atras. De
esta manera, queda garantizado que por ejemplo en una situacion de emergencia no quedan encerradas
accidentalmente personas en la instalacién de torniquete.

Siempre tienen la posibilidad de llegar o bien hacia dentro, o bien hacia fuera girando el torniquete hacia atras. Sin
embargo, el ancho de las levas de conmutacion esta ajustado de tal manera que el saliente del ancho sobre la
distancia de los trinquetes de bloqueo esta dimensionado de forma tan justa que la posibilidad de girar el torniquete
hacia atras es posible solo hasta un pequefio angulo de apertura. De esta manera, queda garantizado que, una vez
concedida una liberacién, esta no pueda ser abusada para dejar entrar de forma no controlada a un recinto a otras
personas para las que no se ha producido la liberacion. Cuando la instalacion de torniquete se gira demasiado hacia
atras si es posible volver a salir del torniquete hacia fuera, pero la liberaciéon que ya se habia concedido se pierde y
se tiene que volver a conceder.

De ello resulta exactamente la norma de dimensionamiento para el ancho de las levas de conmutacion.

Para alcanzar la plena funcionalidad de la instalacion de torniquete, sin embargo, los sectores de paso y los sectores
de bloqueo han de conectarse en la posicién correcta a la instalacion de torniquete en funcion del dimensionamiento
del disco de conmutacion.

En una forma de realizacion ventajosa de la posibilidad de mando y de control, al arbol de giro interior del disco de
conmutacion en la zona de la placa de soporte esta asignado un transductor incremental que registra el movimiento
de giro del arbol de giro y por tanto también del disco de conmutacion.

En otra variante de la unidad de enclavamiento, el anillo de levas presenta no solo las levas de conmutacion que ya
se han mencionado varias veces, sino levas de sujecion adicionales que estan dispuestas de forma distribuida por el
contorno del anillo de levas entre las levas de conmutacion.

Mediante las levas de sujecion dispuestas entre las levas de conmutacion se puede seguir limitando la libre
movilidad del torniquete. Mediante las levas de sujecion puede estar garantizado por ejemplo que un giro de la
instalacion de torniquete hacia atras después de que una primera persona ha entrado en la instalacion de torniquete
queda imposibilitado en gran medida porque la leva de sujecién siguiente a la leva de conmutacién que se ha hecho
seguir girando hace tope con el trinquete de bloqueo anterior en el sentido de un seguro antirretorno.

Segun otra mejora de la invencion, el disco de conmutacion presenta una perforacién de fijacion continua que en la
posicion de giro correspondiente del disco de conmutacidon esta dispuesta de forma alineada con una cavidad de
fijacion de la placa de fondo. En esta posicion, el disco de conmutacion se puede asegurar mediante una simple
clavija de fijacién que ha de insertarse en la perforacion de fijacion y que se introduce por presién en esta cavidad.
En esta posicion fijada, una leva de sujecidon asignada al taladro de fijacién esta dispuesta exactamente en el centro
entre los trinquetes de bloqueo. Esta posicibn se denomina posicion cero y se puede emplear para la
implementacion del transductor incremental. Mediante la definicion exacta de esta posiciéon, el transductor
incremental se puede implantar ya de fabrica sin que haga falta un ajuste complicado in situ, dado el caso, con la
instalacion de torniquete conectada.

Otra ventaja del disco de conmutacién fijado de esta manera en cuanto a su movilidad de giro consiste en que en
esta posicién, la instalacién de torniquete restante se puede unir en la posicion correcta a la unidad de
enclavamiento sin tener que temer que el disco de conmutacién gire durante ello. Esto significa que en la posicién
cero correspondiente, la leva de sujecion queda dispuesta exactamente en el centro entre los dos trinquetes de
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blogqueo, de manera que en caso de un arranque siguiente del motor queda al menos cierto juego de movimiento
antes de que, dado el caso, haga tope con un trinquete de blogueo situado a continuacién en el sentido de giro.

Para la limitacién de los momentos de giro que actian sobre la rueda de accionamiento por ejemplo en caso de una
carga dinamica (arranque del motor, freno del motor) o sobre la rueda de accionamiento del accionamiento por
electromotor en caso de vandalismo, ha resultado ser ventajoso disponer entre la leva de conmutacion y la placa de
fondo un acoplamiento deslizante de bloqueo que en caso de excederse un momento de giro maximo definido
bloguea la movilidad de giro del disco de conmutacion con respecto a la placa de fondo.

A continuacion, la invencion se describe en detalle con la ayuda de un ejemplo de realizacion representado solo
esquematicamente en el dibujo:

Muestran:

la figura 1: una unidad de enclavamiento en una representacion en perspectiva,

la figura 2: la unidad de enclavamiento representada en la figura 1, en alzado lateral,

la figura 3: la unidad de enclavamiento representada en las figuras 1 y 2, en una vista en planta desde arriba,

la figura 4: un disco de conmutacion de la unidad de enclavamiento representada en las figuras 1 a 3, en una
vista en planta desde arriba,

la figura 5: el disco de conmutacion representado en la figura 4, en una vista en seccion transversal,

la figura 6: un trinquete de bloqueo de la unidad de enclavamiento en una representacion en perspectiva y

la figura 7: un elemento de accionamiento de la unidad de enclavamiento en una representacion en

perspectiva

Segun la representacion de vista general en la figura 1, la unidad de enclavamiento 1 comprende en primer lugar
una extensa placa de fondo 2 que esta atornillada a diversas superestructuras que aun se van a describir.

En primer lugar, cabe sefalar que la unidad de enclavamiento 1 representada en la figura 1 esta realizada para la
unién rigida al giro con una instalaciéon de torniquete no representada en detalle en el dibujo. Para ello, el disco de
conmutacion 3 montado en la superficie opuesta a la placa de fondo 2 se une de forma resistente a la torsién al eje
de giro central de la instalacién de torniquete, no representado aqui en detalle, al que estan articuladas las alas
giratorias de la instalacion de torniquete. El disco de conmutacién 3 a su vez estd montado sobre una placa de fondo
4 que con la interposicion de piezas distanciadoras 5 esta atornillada a una placa de soporte 6 que a su vez esta
atornillada a la placa de fondo 2 con interposicién de piezas distanciadoras 5 adicionales.

Ya en este punto queda claro que por la disposicion de multiples placas, compuesta por la placa de base 2, la placa
de fondo 4 y la placa de soporte 6, queda realizada una construccion tipo sandwich de la unidad de enclavamiento 1.
Por las uniones roscadas situadas a una distancia entre si con interposicién de las piezas distanciadoras 5, las
placas quedan inmovilizadas en su posicion relativa entre si de forma estacionaria y rigida a la torsién. La union por
multiples puntos de varias placas de reducido grosor sustituye el uso necesario en caso contrario de una placa de
apoyo maciza rigida, resistente a la torsién, de grosor considerable, de un material extremadamente duradero, como
por ejemplo acero templado o como placa fresada de aluminio.

Por lo tanto, la estructura basica de la unidad de enclavamiento 1 representada en la figura 1 es mas ligera en si y
por el modo de construccion tipo sandwich mencionado es al menos relativamente rigida a la torsién, como el uso de
una sola placa rigida.

La placa de fondo 4 a su vez esta atornillada a otra placa de sujecion de motor 7, realizandose esta técnica de
fijacién a su vez con la interposicion de piezas distanciadoras 5, de manera que también aqui se continia de forma
consecuente el modo de construccién tipo sandwich.

La placa de sujecion de motor 7 contiene un accionamiento por electromotor no representado en detalle en la figura
1, cuyo arbol sale de la carcasa de motor y que pasa por una cavidad 10 de la placa de sujecién de motor 7. En el
lado orientado hacia la instalacion de torniquete, el arbol finaliza con una rueda dentada 11 accionada por el arbol.
La rueda dentada 11 esta en engrane con el disco de conmutacién 3 a través de una rueda dentada 12. Al disco de
conmutacion 3 estan asignados ademas trinquetes de bloqueo 13, 13' situados a una distancia entre si en el
contorno exterior del disco de conmutacién 3, que estadn unidos respectivamente a un iman elevador 14, 14"
Ademas, los trinquetes de bloqueo 13, 13' estan provistos respectivamente de una manera no representada de un
elemento de accionamiento 15, 15' que sale de la carcasa de la unidad de enclavamiento 1 para un posible
accionamiento manual de los trinquetes de bloqueo 13, 13'. Se trata de un cable Bowden 40, cuyo modo de



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2590810 T3

funcionamiento se describe en detalle a continuacion.

De una manera que no interesa en detalle aqui, sobre la placa de fondo 4 estan dispuestas adicionalmente la
alimentacion de tension de funcionamiento asi como la electronica de control y de regulacion de la unidad de
enclavamiento 1.

La estructura méas detallada de la unidad de enclavamiento 1 se puede ver en la vista en planta desde arriba en la
figura 3 asi como en el alzado lateral en la figura 2.

Segun la representacion en la figura 2, el disco de conmutacion 3 esta realizado en una sola pieza, pero en dos
etapas. Segun el lado de conexion de la unidad de enclavamiento 1 que se puede ver en la vista en planta desde
arriba segun la figura 3, en una instalacién de torniquete no representada en detalle, el disco de conmutacién 3 tiene
un disco de conexién 16 sobre el que en el marco de la fabricacion se zuncha una corona dentada 17. La corona
dentada 17 y el disco de conexién 16 estan dispuestos en un llamado plano de accionamiento comun en el que esta
dispuesta también la rueda dentada 11 unida de forma resistente a la torsién al accionamiento electromotor 20 que
se puede ver en la figura 2. La rueda dentada 11 acciona a través de la correa dentada 12 el disco de conmutacion 3
y por tanto, como resultado, la instalacion de torniquete.

En el lado del disco de conmutacion 3, opuesto al lado de conexion de la unidad de enclavamiento 1 que se puede
ver en la figura 2, como segunda etapa del disco de conmutacion 3 esta previsto un disco de levas 21 con levas de
conmutacion 22 que sobresalen del contorno exterior del disco de levas 21. Las levas de conmutaciéon 22 estén
dispuestas con levas de sujecién 31 alternando a lo largo del contorno exterior del disco de levas 21, teniendo
dichas levas de sujeciéon 31 un menor ancho que las levas de conmutacién 22.

Las levas de conmutacion 22 a su vez estan dispuestas en un llamado plano de conmutacién comun con los
trinquetes de bloqueo 13, 13'. Los trinquetes de bloqueo 13, 13' estan soportados de forma pivotante alrededor de
pernos de giro 24, 24' correspondientes y adicionalmente se unen, a través de agujeros de fijacion 25, 25' realizados
respectivamente en los trinquetes de bloqueo 13, 13', al inducido movil linealmente de un iman elevador 14, 14', a
través de una biela 26, 26" correspondiente. Como consecuencia del movimiento lineal del inducido del iman
elevador 14, 14' correspondiente, los pasadores de bloqueo 13, 13' se hacen pivotar alrededor del perno de giro 24,
24' correspondiente, dependiendo el tipo de movimiento de pivotamiento realizado de si la biela 26 esta unida a uno
u otro agujero de fijacion 25, 25' del trinquete de bloqueo 13, 13' correspondiente.

Ademas, con una inclinacion correspondiente con respecto al disco de levas 21 del disco de conmutacion 3, los
trinquetes de bloqueo 13, 13' también pueden desviarse durante el paso de las levas de conmutacion 22 y de esta
manera, a través de la biela 26 también puede ajustarse el inducido del iman elevador 14, 14' correspondiente y
eventualmente perturbarse el campo electromagnético del iman elevador 14, 14"

Como se puede ver especialmente en la representacion en la figura 3, también los elementos de accionamiento 15,
15' actuan en caso de necesidad directamente sobre los trinquetes de bloqueo 13, 13'. En los elementos de
accionamiento 15, 15' se trata sustancialmente de un cable Bowden 40 que a través de un paso 41 correspondiente
sale de la unidad de enclavamiento 1y, por tanto, se puede mandar desde fuera de manera conocida por ejemplo
girando una palanca no representada en detalle. Al apretar el cable Bowden 40, un dedo de conmutacién 42, 42' se
puede hacer pivotar alrededor de un tornillo de fijacion 43, 43" atornillado con la placa de fondo 4, y por tanto se
puede desviar de la manera prevista el trinquete de bloqueo 13, 13' correspondiente.

Los tornillos de fijacion 43, 43' y, dado el caso, otras fijaciones de los elementos de accionamiento 15, 15' estan
atornillados a la placa de fondo 4 a través de perforaciones de montaje 44 adecuadas. Las perforaciones de montaje
44 estan dispuestas de forma simétrica con respecto al iman elevador 14, 14’ correspondiente a la derecha y la
izquierda del iman elevador 14, 14' correspondiente. De esta manera, segun el caso de aplicacién, los elementos de
accionamiento 15, 15' se pueden montar segun las necesidades a la derecha o la izquierda del iman elevador 14, 14'
correspondiente y, de esta manera, el comportamiento de conmutacion del elemento de accionamiento 15 o0 15' se
puede adaptar al caso de aplicacion correspondiente. En el caso del montaje modificado, tan solo es necesario
adicionalmente montar correspondientemente de forma diametralmente opuesta también el dedo de conmutacion
42, 42', como se puede ver por ejemplo en la representacion de la figura 3. Aqui, un elemento de accionamiento 15
esta montado a la derecha del iman elevador 14 y el otro elemento de accionamiento 15' estd montado a la izquierda
del iman elevador 14'.

La estructura mas exacta del disco de conmutacién 3 esta representada en las figuras 4 y 5. Como se puede ver
especialmente en la figura 5, el disco de conmutacién 3 fabricado en una sola pieza esta dividido en dos etapas. En
el lado orientado hacia la instalacion de torniquete se encuentra un disco de conexién 16 sobre el que se puede
zuncharse una corona dentada 17 que no se puede ver en detalle en la representacion de la figura 5 y que esta
representada en la figura 4. El disco de conmutacion 3 como tal se puede atornillar a través de perforaciones de
unién 30 correspondientes al eje de giro central de la instalacion de torniquete no representada en detalle.

En el lado del disco de conmutacion 3, opuesto a la instalacion de torniquete, se encuentra un llamado disco de
levas 21 con levas de conmutacién 22 que sobresalen del contorno exterior del disco de levas 21. Entre las levas de
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conmutacion 22 estan dispuestas levas de sujecion 31 de forma distribuida por el contorno exterior del anillo de
levas. Como se puede ver en la representacion en la figura 4, las levas de sujecion 31 estan dispuestas
aproximadamente de forma central en el contorno del disco de levas 21 entre las levas de conmutacién 22 y tienen
aproximadamente la mitad del ancho de las levas de conmutacion 22. Las levas de sujecién 31 limitan la movilidad
de giro libre de la instalacién de torniquete, existente en los espacios intermedios entre las levas de conmutacién 22.

Segun la representacion en la figura 5, el disco de conmutacion 3 presenta ademas una perforacion central 33 para
el alojamiento en un casquillo de cojinete y un arbol de giro no representado en detalle aqui que esta unido fijamente
al disco de conmutaciéon 3. Segun la representacion en la figura 3, al arbol de giro esta asignado un transductor
incremental 34 para registrar el movimiento de giro del disco de conmutacion 3 y, por tanto, de la instalacion de
torniquete. El transductor incremental 34 esta atornillado a la placa de soporte 6 en el lado opuesto a la instalacion
de torniquete.

Segun las vistas en las figuras 4 y 5, el disco de conmutacién 3 presenta una perforacion de fijacién continua 45 que
en la posicion de giro correspondiente del disco de conmutacion 3 esta alineada con respecto a la placa de fondo 4
con una cavidad de fijacién de la placa de fondo. Mediante una clavija de fijacion que a través de la perforacién de
fijacién 45 se introduce en la cavidad de fijacion de la placa de fondo 4, el disco de conmutacién se puede fijar en
esta llamada posicién cero. Se trata de una posicion en la que como se muestra en la figura 3, una leva de sujeciéon
31 asignada al taladro de fijacion 45 esta dispuesto de forma mas o menos exacta en la posicion central entre los
dos trinquetes de bloqueo 31, 31".

Por lo tanto, después de haberse fijado la posicién relativa del disco de conmutacion 3 y por tanto también de la
instalacion de torniquete que se ha de unir de forma rigida al giro al disco de conmutacion 3, esta posicién también
se puede usar para la implementacion del transductor incremental 34. Por lo tanto, se puede realizar ya en fabrica el
"Teach-In" de la instalacion que en caso contrario tiene que realizarse de forma complicada in situ una vez realizado
el montaje.

Ademas, también para los objetivos del montaje en total resulta ventajoso si el disco de conmutacion 3 se puede
retener de manera correspondiente.

En otra representacion de detalle segun la figura 6, uno de los trinquetes de bloqueo 13 o 13' esta representada en
una vista en perspectiva. Como se puede ver en la figura 6, un trinquete de bloqueo 13, 13' de este tipo tiene en
primer lugar una forma basica rectangular, de la que, en caso de un montaje adecuado, en el lado longitudinal
orientado hacia el disco de levas 21 esta recortado un segmento de circulo 35. El lado transversal de la forma
rectangular del trinquete de bloqueo 13, 13", situado a continuacién de la escotadura 35 en forma de segmento de
circulo, esta acortado de este modo en su extensién. Como todavia se vera, forma una superficie de tope 36 para
las levas de conmutacién 22 o las levas de sujecion 31 para el caso de que la instalacién de torniquete unida de
forma resistente a la torsion al disco de conmutaciéon 3 se debe girar hacia atras en contra de un sentido de giro
predeterminado.

El trinquete de bloqueo 13, 13' presenta una abertura de paso 37 dispuesta de forma mas o menos central para
alojar el perno de giro 24, 24' correspondiente, alrededor del que se puede hacer pivotar el trinquete de bloqueo 13,
13". El pivotamiento del trinquete de bloqueo 13, 13' alrededor del perno de giro 24, 24' depende de cual de los dos
agujeros de fijacién 25, 25' esta seleccionado. El trinquete de bloqueo 13, 13' esta fijado respectivamente con un
tornillo de fijacién no representado en detalle aqui que esta atornillado en una rosca interior correspondiente de los
agujeros de fijacion 25, 25' y que esta unido respectivamente a una biela 26, 26' que esta unida al iman elevador 14,
14'. Segun la seleccion del agujero de fijacion 25, 25', la disposicién relativa y la movilidad relativa del trinquete de
bloqueo 13, 13' con respecto a las levas de conmutacién 22 es distinta.

A continuacioén, se describe brevemente el funcionamiento de la unidad de enclavamiento 1 descrita anteriormente

Habitualmente, la unidad de enclavamiento 1 esta unida de forma resistente a la torsion a la instalacion de torniquete
a través del disco de conmutacion 3. Segun la representaciéon en la figura 2 esta previsto que la instalacién de
torniquete se puede mover en sentido contrario al sentido de las agujas del reloj. Sin embargo, el trinquete de
bloqueo 13' esta articulado alrededor del perno de giro 24' de tal manera que durante el paso de las levas de
conmutacion y de sujeciéon 22 y 31, la trayectoria de rotacién exterior de las levas de conmutacion y de sujecion 22 y
31 cruza la trayectoria circular definida por la escotadura 35 en forma de segmento de circulo, y por tanto, durante
cada paso de una leva de conmutacion o de sujecion 22 y 31 se desvia el trinquete de bloqueo 13'y, por tanto, a
través de la biela 26 se mueve también el inducido del iman elevador 14, 14' con respecto al iman elevador 14, 14'y
de esta manera se produce una perturbacion del campo magnético. De esta manera, se puede detectar el paso de
cada leva de conmutacién y de sujecién 22 y 31 en el trinquete de bloqueo 13. Durante el siguiente avance de la
leva de conmutacion 22 correspondiente, esta pasa delante del trinquete de bloqueo 13 dispuesto a continuacion
visto en el sentido de giro, que sin embargo, esta fijado a través de la biela 26 a través de otro agujero de fijacion
25', y por tanto, en la misma posicioén del iman elevador 14, 14' se encuentra en otra posicion relativa con respecto al
disco de conmutacién 3 o mejor dicho con respecto al disco de levas 21 del disco de conmutaciéon 3 y no entra en
engrane, es decir, que en esta posicion esta sustancialmente sin funcion.
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En la posicion de tope del trinquete de bloqueo 13' mencionado en primer lugar se ha de tener en cuenta ademas
que el trinquete de bloqueo 13' esta ajustado de tal manera que la superficie de tope 36 imposibilita un giro hacia
atras de la leva de sujecion 31 en sentido contrario al sentido de giro, es decir, en el sentido de las agujas del reloj.
En caso de ofra fijacién sobre el trinquete de bloqueo 13, por lo tanto, seria posible garantizar que para dejar entrar
una persona a un sector de paso definido de la instalacién de torniquete, la leva de sujecion 22 tiene que haber
pasado en todo caso también la segunda leva de conmutacion, de manera que a continuacién solo sea posible un
giro hacia atras hasta que la leva de sujecion 31 haga tope con el trinquete de bloqueo 13' anterior visto en el
sentido de giro, en concreto, con la superficie de tope 36 de este. De esta manera, queda garantizado que a la
instalacion de torniquete pueda entrar respectivamente solo una persona y que en el paso una vez liberado no se
pueda hacer entrar de forma abusiva a personas adicionales, por ejemplo girando hacia atras la instalacion de
torniquete. Pero el trinquete de bloqueo 13 engranado con el disco de conmutacion 3 ya es suficiente en si para
realizar una conmutacion controlada de un acceso mediante una instalacion de torniquete con un sentido de giro
predeterminado.

El segundo trinquete de bloqueo 13 adquiere importancia en caso de un fallo de corriente 0 de una desconexion
selectiva de la corriente. Entonces, el inducido 27 del iman elevador 14, 14' ya no se mantiene en su posicién
relativa por medio del iman elevador 14, 14', sino que mas bien se aprieta a causa de un resorte de compresion que
actua sobre el inducido, con la consecuencia de que ahora el trinquete de bloqueo 13 entra en una posicion de
bloqueo permanente imposibilitando la conmutacién del disco de conmutacion 3 en el sentido de giro actual. En
cambio, el trinquete de bloqueo 13' que hasta entonces controlaba el acceso sale del engrane con el disco de
conmutaciéon 3 y permite ahora el paso de la instalacion de torniquete en el sentido contrario al sentido de giro
actual.

En una forma de realizacion concreta, esto puede significar que en caso de un fallo de corriente se bloquee el
acceso a un recinto, pero que la salida del recinto siga abierta sin obstaculo. Se entiende que por ejemplo en el caso
de ofra fijacion de los trinquetes de bloqueo 13, 13' también se podria haber seguido manteniendo el acceso
controlado, o que con otra fijaciéon de los trinquetes de bloqueo 13, 13' también se podria haber imposibilitado en
gran medida cualquier movimiento del disco de conmutacién 3. Mediante la seleccién del punto de fijacion de los
trinquetes de bloqueo 13, 13' se puede predeterminar por tanto el funcionamiento de la instalacion de torniquete en
caso una falta de corriente.

En otra forma de realizacion ventajosa, a través de los elementos de accionamiento 15, 15' ademas puede ser
posible un funcionamiento manual de los trinquetes de bloqueo 13, 13' 0 se puede poner una posicion definida de los
trinquetes de bloqueo 13, 13' en caso de un fallo de corriente. Para una comprensién correcta de la funcién especial
de los trinquetes de bloqueo 13, 13' con respecto al disco de bloqueo 3 cabe mencionar que, aparte del marco de la
invencion definido por las reivindicaciones, es posible realizar la fijacion especial de los trinquetes de bloqueo 13, 13'
con las ventajas correspondientes del mando del control de acceso y su comportamiento sin corriente, incluso
independientemente del modo de construccién tipo sandwich descrito de la unidad de enclavamiento 1.

La estructura exacta de un elemento de accionamiento 15 de este tipo se muestra en la figura 7. El elemento de
accionamiento 15 presenta un paso 41 para un cable Bowden 40, a través del que un dedo de conmutacién 42 se
puede hacer pivotar alrededor de un tornillo de fijacion 24 superando la fuerza de resorte de un resorte de sujecion
46. El dedo de conmutacion 42 actua durante ello directamente sobre el trinquete de bloqueo asignado al elemento
de accionamiento 15.

Lista de simbolos de referencia
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REIVINDICACIONES

1. Unidad de enclavamiento para una instalacion de torniquete, en la que un disco de conmutacién (3) de la unidad
de enclavamiento (1) estd unido de forma resistente a la torsién a un eje de giro central de la instalacién de
torniquete, estando estructurado en dos etapas el disco de conmutacion (3) unido de forma resistente a la torsion a
la instalacién de torniquete de multiples alas, de tal manera que un disco de conexién (16) para una corona dentada
(17) esta unido de forma resistente a la torsion a un disco de levas (21) con levas de conmutacion (22) que
sobresalen del contorno exterior del disco de levas (21), estando el disco de conexidn (16) orientado en direccidon
hacia el eje de giro de la instalacion de torniquete cuando el disco de conmutacién (3) esta montado en la posicion
correcta, estando asignado al disco de conmutacion (3) al menos un trinquete de blogueo (13, 13') soportado de
forma pivotante, de tal manera que el trinquete de bloqueo (13, 13") se puede poner en engrane con las levas de
conmutacion (22), caracterizada por que el disco de conmutacién (3) esta unido de forma rotatoria a una placa de
fondo (4) y a una placa de soporte (6) de la unidad de enclavamiento (1), estando las placas de fondo y de soporte
(4, 6) unidas fijamente con interposicién de piezas distanciadoras (5), por lo que queda materializado un modo de
construccion tipo sandwich de la unidad de enclavamiento.

2. Unidad de enclavamiento segun la reivindicacion 1, caracterizada por que la placa de fondo (4) esta estructurada
de forma simétrica con una perforacién central (33) para el paso de un casquillo de cojinete, unido al disco de
conmutacion (3), con un eje de giro interior.

3. Unidad de enclavamiento segun las reivindicaciones 1 o 2, caracterizada por que el disco de conmutacion (3)
unido de forma resistente a la torsion a la instalacion de torniquete esta estructurado en dos etapas de tal manera
gue un disco de conexién (16) para una corona dentada (17) esta unido de forma resistente a la torsiéon a un disco
de levas (21) con levas de conmutacion (22) que sobresalen del contorno exterior del disco de levas (21), estando el
disco de conexion (16) orientado en direccion hacia el eje de giro de la instalacién de torniquete cuando el disco de
conmutacion (3) estda montado en la posicion correcta.

4. Unidad de enclavamiento segun la reivindicacién 3, caracterizada por que el disco de conmutacion (3) esta
fabricado en una sola pieza.

5. Unidad de enclavamiento segun las reivindicaciones 3 o 4, caracterizada por que sobre el disco de conexion (16)
del disco de conmutacion (3) esta zunchada de forma resistente a la torsiéon una corona dentada (17).

6. Unidad de enclavamiento segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por que una placa de
sujecion de motor (7) que esta unida de forma resistente a la torsion a un accionamiento electromotor (20) de tal
manera que por una escotadura (10) correspondiente de la placa de sujecion de motor (7) pasa un arbol de
accionamiento del accionamiento electromotor (20) que a su vez esta unido a una rueda dentada (11) que sobresale
de la placa de sujecién de motor (7) en direccion hacia el eje de giro de la instalacién de torniquete, esta atornillada
a la placa de fondo (4) con interposicién de piezas distanciadoras (5) adicionales a una distancia fija en el sentido del
modo de construccion tipo sandwich.

7. Unidad de enclavamiento segun las reivindicaciones 5 o 6, caracterizada por que la rueda dentada (11)
accionada por electromotor que sobresale en direccion hacia el eje de giro de la instalacion de torniquete esta
dispuesta en un plano de accionamiento comun con la corona dentada (17) zunchada sobre el disco de conmutacién
(3), y el disco de conmutacién (3) se puede accionar a través de una correa dentada (12) que esta en engrane
respectivamente con la corona dentada (17) y con la rueda dentada (11).

8. Unidad de enclavamiento segun una de las reivindicaciones 1 a 7, caracterizada por que el trinquete de bloqueo
(13, 13") tiene en cada caso una forma basica al menos aproximadamente rectangular, y a lo largo de un lado
longitudinal del trinquete de bloqueo (13, 13') esta recortado un segmento de circulo (35), de tal manera que estando
montado en la posicion correcta el trinquete de bloqueo (13, 13') posee una posicién de liberacién en la que las levas
de conmutacion (22) pasan por el trinquete de bloqueo (13, 13") en un sentido de giro definido a lo largo de la
seccion de trayectoria circular definida por el segmento de circulo (35), y el lado transversal del trinquete de bloqueo
(13, 13'), acortado a causa del segmento de circulo (35) recortado, forma en una posicion de pivotamiento
correspondiente del trinquete de bloqueo (13, 13") una superficie de tope (36) para las levas de conmutacién (22), de
manera que por tanto el trinquete de bloqueo (13, 13') también posee una posicion de bloqueo en la que en sentido
contrario al sentido de giro definido existe un tope antirretorno para la leva de conmutacion (22) correspondiente.

9. Unidad de enclavamiento segun una de las reivindicaciones 6 a 8, caracterizada por que el trinquete de bloqueo
(13, 13') esta articulado de forma pivotante y puede pivotar de la manera prevista entre la posicion de bloqueo y la
posicion de liberacion.

10. Unidad de enclavamiento segun la reivindicacion 9, caracterizada por que el trinquete de bloqueo (13, 13') se

mantiene en una posicion relativa definida con respecto al disco de levas (21) del disco de conmutacién (3), en cada
caso por medio del iman elevador (14, 14') superando la fuerza de resorte de un resorte de compresion.
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11. Unidad de enclavamiento segun las reivindicaciones 9 o 10, caracterizada por que al menos un trinquete de
bloqueo (13, 13") esta provisto adicionalmente de un elemento de accionamiento (15, 15') que sale de la carcasa de
la unidad de enclavamiento, preferentemente con un cable Bowden (40), para el accionamiento manual.

12. Unidad de enclavamiento segun la reivindicacion 11, caracterizada por que el elemento de accionamiento (15,
15') comprende respectivamente un dedo de conmutacién (19, 19') articulado de forma pivotante alrededor de un
tornillo de fijacion (18, 18") con respecto al trinquete de bloqueo (13, 13') correspondiente, estando atornillado el
tornillo de fijacion (18, 18') a la placa de fondo (4) en cada caso a través de al menos una perforacion de paso (40,
40Y.

13. Unidad de enclavamiento segun la reivindicacién 12, caracterizada por que estan realizadas perforaciones de
montaje (44) para la fijacién pivotante del dedo de conmutacion (42, 42") respectivamente a la derecha y a la
izquierda del iman elevador (14, 14'), simétricamente unas respecto a otras, en la placa de base (4).

14. Unidad de enclavamiento segun una de las reivindicacion 6 a 13 anteriores, caracterizada por que el trinquete
de bloqueo (13, 13') esta provisto en cada caso de una abertura de paso (37) para un perno de pivotamiento (24,
24") y al menos dos agujeros de fijacion (25, 25") adicionales que estan dispuestos respectivamente en una posicién
relativa distinta con respecto al punto de giro del trinquete de bloqueo (13, 13'), definido por la abertura de paso (37),
de tal manera que de este modo existen al menos dos articulaciones distintas con un comportamiento de giro distinto
en cada caso del trinquete de bloqueo (13, 13') con respecto al disco de conmutacion (3).

15. Unidad de enclavamiento segun una de las reivindicaciones 6 a 14 anteriores, caracterizada por que cada uno
de los trinquetes de bloqueo (13, 13'), a través de un tornillo de fijacién atornillado respectivamente a una rosca
interior del agujero de fijacion (25, 25') del trinquete de bloqueo (13, 13'), a través en cada caso de una biela (26,
26'"), esta unido al iman elevador (14, 14") respectivo y se mantiene en una posicion de funcionamiento definida,
pudiendo seleccionarse el comportamiento sin corriente del trinquete de bloqueo (13, 13") mediante la seleccién del
agujero de fijacion (25, 25') para la conexion del iman elevador (14, 14') a través de la biela (26, 26") mencionada, al
menos entre una posicién de bloqueo permanente y una posicion de liberacidn permanente u otra posicién definida.

16. Unidad de enclavamiento segun la reivindicacion 13, caracterizada por que al disco de conmutacién (3) estan
asignados dos trinquetes de bloqueo (13, 13') distanciados entre si, estando unidos al iman elevador (14, 14"
respectivo un trinquete de bloqueo (13) a través de un agujero de fijacion (25) y el otro trinquete de bloqueo (13') a
través del otro agujero de fijacion (25') respectivamente.

17. Unidad de enclavamiento segun una de las reivindicaciones 6 a 16, caracterizada por que el trinquete de
bloqueo (13, 13') esta fijado de tal manera que, al pasar por el trinquete de bloqueo (13, 13") correspondiente, en
cada caso la leva de conmutacion (22) lo desvia y de este modo se desvia también un inducido (27) del iman
elevador (14, 14') correspondiente.

18. Unidad de enclavamiento segun las reivindicaciones 16 o 17, caracterizada por que las levas de conmutacion
(22) estan dimensionadas en cuanto a su ancho respectivamente de tal manera que este ancho supera en cada
caso la distancia de los trinquetes de bloqueo (13, 13") en el contorno exterior del disco de conmutacién (3).

19. Unidad de enclavamiento segun la reivindicacion 18, caracterizada por que la unidad de enclavamiento esta
unida en posicién correcta a una instalacion de torniquete, en la que puede diferenciarse entre un sector de paso y
un sector de bloqueo separado, de manera que en cualquier momento es posible volver a salir del sector de paso en
direccién hacia atras, especialmente también en caso de desconexion de corriente.

20. Unidad de enclavamiento segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por que al eje de giro
interior del disco de conmutacion (3), que pasa por las placas de fondo y de soporte (4, 6), esta asignado un
transductor incremental (34) que en el lado opuesto a la instalacion de torniquete esta unido a la placa de soporte (6)
de la unidad de enclavamiento (1).

21. Unidad de enclavamiento segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por que, adicionalmente
a las levas de conmutacion (22), en el disco de conmutacién (3) estan conformadas levas de sujeciéon (31) que
sobresalen del contorno exterior del disco de conmutacion (3) y que preferentemente estan dispuestas de forma
centrada entre las levas de conmutacién (22) en el contorno exterior del disco de conmutacion (3).

22. Unidad de enclavamiento segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por que el disco de
conmutacion (3) esta provisto de al menos una perforacién de fijacion continua (45) que en la posicion de giro
correspondiente del disco de conmutacion (3) esta dispuesta de forma alineada con una cavidad de fijacion de la
placa de fondo (4).

23. Unidad de enclavamiento segun la reivindicacién 21, caracterizada por que la perforacion de fijacion (45) esta

dispuesta en una linea imaginaria de extension radial desde el punto central del disco de conmutacion (3) hasta una
de las levas de sujecion (31), por lo que esta asignada a una leva de sujecion (31), y la cavidad de fijacion en la
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placa de fondo (4) esta dispuesta sobre una linea central imaginaria entre los trinquetes de bloqueo (13, 13").
24. Unidad de enclavamiento segun una de las reivindicaciones anteriores, caracterizada por que el disco de

conmutacion (3) estd montado sobre la placa de fondo (4) con interposicién de un acoplamiento deslizante de
bloqueo para la limitacion del momento de giro maximo.
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