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57  Resumen:
La presente invención se refiere a un dispositivo para
desconectar agujas de cualquier tipo de jeringa, tanto
si la aguja está unida a la jeringa en cuestión
mediante la inserción del cono de acoplamiento de la
jeringa en el cono de la aguja por ajuste, como si la
unión entre aguja y jeringa se consigue gracias a una
rosca ejecutada en torno al cono de inserción de la
jeringa pero independiente de este. El dispositivo es
de sección tubular y comprende al menos dos partes
unidas por rosca o ajuste por presión de fácil
separación. Una de ellas se encuentra abierta un
extremo, por el que recibe a la aguja mientras esta se
encuentra unida a la jeringa, y la envuelve con al
menos dos brazos para separarla de dicha jeringa por
arrastre o bien desenroscando, dependiendo del tipo
de jeringa.



OBJETO DE LA INVENCiÓN 

La presente invención el)J\siste en una innovación en el' campo de dispositivos para introducir 

agentes en el cuerp() vía subeulúnea. intravenosa o intramuscular. concretamente en la separación de 
5 agujas unidas ajeringas para ser desechadas con seguridad tras ser usadas. 

10 

15 

ANTECEDENTES DE LA INVENCiÓN 

Las agujas son herramientas ampliamente extendidas en numerosas prúcticas médicas. Se 

usan tantu par¡¡ la extracción de líquidos del cuerpo C0l110 para la inyección de medicamentos a los 
pacienk's. 

La maymía dc usuarios son profesionales sanitarios. y son ellos los principales afectados por 

accidentes relacionados con pinchazos con estos elemcntos. 

I.a herida que lKasiona el pinchazo accidental con las agujas no representa un gran problema, 

pero SI lu es la pos ihi I iclad de contraer graves en ferll1t:dades in feceiosas (V 11-1. hepatitis, etc.). Los 

20 eosk::; de seguil1lientll de Ull individuo al'ectado por un accidente de este tipo son elevados, más aún si 

esta persona acaha cllntrayendo una enfermedad inlccciosa y debe ser tratada. Pcro además, en la 

may\1ría de los caSl1s. el individuo al'ectado por un accidente de este tipo sufre a un nivel psicológico, 

mús "lIú del rísico. dcbido a la angustia ocasionada por la posibilidad de contraer algunas estas 

en I'en llI.:dacl es . 

25 
La tendellcia entre los fabricantes es la de oll'ecer compl~ios kits compuestos por Jeringa y 

aguja cun sistema de reencapuehado, evitando la nlanipulaeión ge. la aguja por parte del profesional 

sanitario con el oh.ieto de reducir el riesgo ele pinchazo accidental. Dichos kits se desechan como un 

todo. provocandu. en ncasiones. que el aprovechamiento del volumen de los contendores no sea el 

30 más ellciente y ncasionando un llenado más rápido de dichos contenedores si en lugar de usarlos de 

esta forma estns contendores solo contuvieran agujas. objctus punzantes. objetos cortantes o agujas y 

jering,ls p\)r sep;lrado. La invcnción propuesta en este documento permitiría la separación tlsica de 

agujas y jeringas de una forma segura y su tratamiento posterior de forma indepencliente. 

35 PUl' ntm lado en ocasiones sucede que cuando se precisa disponer de un contenedor para 

desechar agujas éste Iln se encuentra cerca, con lo que se incrementa el riesgo de quc se produzca un 

accidente por pinchazo durante el trayecto que el profesional sanitario realiza hasta alcanzar el 

conlcncdl)r de material san itario más cercano. 

40 Se han detectado varias las propuestas en el campo de la prevención de los pinchazos 

45 

accidcntales. pel"ll todas ellas son soluciones destinadas a recolocar el capuchón de la aguja, tal y 

COIllU se rellejan cstll doculllentos encontrados: US20060258991 Al. US5779682 A.US5308582 A, 

l JS51 l)5982 ;\: US5279577. 

DESCRIPCIÓN 
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DESCRIPCiÓN DE LA INVE~tCIÓN 

¡.a pn:s~llk iIlVClh:il)n. según expresa el enunciado dc csta mcmoria dcscriptiva. sc refiere a 

un displ1siti\o para la dcscolll:xiún de agujas y jeringas. tal y como se define en la reivindicación l. El 

5 displ1siti\"l1 es tubular. hueco. dividido en dos cuerpos unidtls por rosca II pllr ajuste. Uno de los 

CllerpllS se encucntra abierto por lII1U de los extremos. pur el cual recibe a la aguja mientras ésta se 

encucnlr<l IlIlida a la jcringa. y la ell\uclve con al menos dos brazos hasta superar la parte mús ancha 

del C\lnll de la aguja. para pOlll:r así separarla de dicha jeringa ejerciendo el usuario un esfuerzo de 

traceillll sobre el displlsitivll o bien girando para dc esta forma desenmscar. dependicndo de si se trata 

10 de agujil tipo luer II luer Illck. El otro extrcmo del cuerpo descrito anteriorlllentl.! estú ahierto también y 

se unc -:lln el scgunchl cuerpu quc Il)l"llla parte del dispositivo por rosca o por <~iuste. El segundo 
cucrpll lkl dispusiti\l) está abierto por el extremo con el que se une al cuerpo del dispositivo, y está 

cerrado cn el extn:ll1o opuesto. En una oquedad del1nida por el extremo cerrado del cuerpo caen y se 

retienl'll Ins agujas scparadas de sus jeringas, tras ser usadas. Una vez se hayan retirado tantas agujas 

15 como para llenar el dispositivo l)bjeto de la presente invención. el usuario de éste podría desconectar 

ambas partes y \ crtcr las agujas usadas en un contenedor apropiado para desechar este tipo de 

residlllls. 

Con cl lIsn del dispusitivn objeto oc la presente invención el pmfesional sanitario dispondría de una 

20 herramienta persllnal. portátil. sencilla y ergonómica, que le permitirá desconectar con seguridad 

ngujas y jeringas Iras Sil uso. previniendo pinchazos accidentalcs. Asimismo. el dispositivo permite a 

su usuario transpmtar dichas agujas hasta el contenedor de objetos punzantes más cercano sin peligro, 

y sin lellcr que haber trasladad\1 consigo dicho contcned(lr hasta el lugar en el que realiza la operación 

de in~ eec il1n l) ni ra-:c i6n etl.! Ilu idos que impl ica el uso de agujas y jeringas. 

25 
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13REVL DESCRIPCiÓN DE LOS DIBUJOS 

Figura 1- i'vlueslra ulla perspecti\a iSllmétrica del dispositivo de la in\enc..:i,'ln Clln los cuerpos 

acoplado . .;. quedandll a la vista el extremo abicrto dc uno de los cuerpos del dispositivo d{)nde éste 

5 aCllpl:lría con el C,)lh) de la jeringa·y atraparía cl cono de la aguja cntre los brazos. asimismo se 

prescntan algunas \ istas (A. B. C. D) cuyo resultado se mostraní cn figuras posteriores. 

Figura 2.- I'vlueslra una perspectiva isométrica del dispositivo desdc el extremo opuesto al 

repn.:.;elltadll en la ligura l. quedando a la vista el extremo dcl segundo cuerpo. que conforma el 

10 disp(lsili\ll. OpUC'ilo a la zona dc c,llH.'xión de dicho segundo cuerpo con ellltro cuerpo. asimismo se 

prescnlan las \ istas (1\. I~. C. D) ya relcrcnciadas en la figura l. 

Figura J.- I'vlucslra una perspcdiva isométrica explosionada del dispositivo con los cuerpos 
desac(lplados. qw:dando a la vista la Zl)lla de conexión entre los cuerpos. así C0l110 la oquedad o fondo 

15 hueco dcl sl.'gundo cuerpo. en la cual qucdan alojadas las agujas tras ser desconectadas de la jeringa 

tras hal"u' US,l (kl disp'lsitivo. 

Figura .1.- MUl.'slra la ,ista A refercnciada en las figuras I y 2. 

20 Figura ).- Mueslra la vista D referenciada' cn las figuras y 2. 

Figur:1 (1.- i\'lue:-.tra la ,ista B rcfcn:llciada ell las figuras I y 2. Y prcsenta la sección longitudinal a-a' 

que Sl.' 1l111l.'~tra l'll la ligura X. 

25 Figura 7.- i\·luestr:1 la vista e refcrellciada en las ligunIS I y 2. 

30 

Figur:1 X.- :\Iuestra la sección longitudinal a~a' dcl dispositivo refercnciada en la figura 6. según la 

vista 1). y presellta las sccciones transvcrsales b-b' y c-e' que se muestran en las figuras 10 Y 9 

respecti\ al11enll:. 

Figur:1 9.- I\luestra la sección transversal c-c' del dispositivo rclercllciatla en la figura 8. según la vista 

13. y pre~enta la sL'ccil\n Inngitudinal a-a'. 

Figur:1 10.- MUl.'stra la sccción transversal b-b' del dispositivo rci'erenciacla en la figura 8. según la 

35 \ista tl..\ prC'iCIlI;¡ ia -;L'L'Ci(lll longitudinal a-a'. 

Figura ¡ 1.- :\·(ueslra un ejemplo de maniobra de apro.\imación entn: el dispositivo objeto de esta 

in\'l.'nci"lll y IIn clllljunlo formado por aguja gcnérica y una jeringa tipo lucr. 

40 Figura 12.- rvlue:-.tra un l.'jemplo de maniobra de acoplamicnto entre el dispositivo y un conjunto 

fimnad() por agllj,1 genérica y una .Jcrlnga tipo luer l.'n una fase de la ln:lI1illbra siguiente a la 

represclllada en la ligura I l. 

Figur:1 1).- :\lu<.:slr;1 1111 e.iclllplo el<.' maniobra de separación entrc el dispositivo y un conjunto formado 

45 por aguja gl.'nl-riL~1 : una jeringa tipo luer. en lo que corrcspondcría a una fase siguiente a la 

n:prcselllad:1 en la li)!ura 12. 
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Figura I·L- MII~slra cúmll tras la maniobra dt: desacoplamiento n separación nhlstrada cn la figura 13, 

~nlr~ aguja :j~rilll.!a. dicha aguja cac a la oqucdad n l"nnd<l dcl s~gundo cuerpo. 

Figur;l 1 ).- Mu~slra UI1 ejcmpln dL' maniobra de aproximación entre cl dispositi\l) y un conjunto 

5 Il)f"llladll pUl' aguja gcnérica y una jeringa tipo lucr loek. en la misma fase que la rcpresentada en la 

ligura 11 p:lra una.¡cringa tipo lucr. 

Figura 1 (,.- Mu~stra un ejempln dc maniobra dc aeoplamicn[\) entre el dispusi¡i\'o y un cOl1iunto 

I~lrmad() por aguja gcnérica y una jcringa tipo lucr loe\.;. cn una fase siguientc a la n:presentada en la 

10 figura 1). adell1;is de presentar la sccción transvcrsal eI-d'. así como el resultado d~ la misma en una 

imag~n CI1 dctallé. 
.-. 

Figura 17._ rvlll~stra cómo. girandl) cn el sentido de las agujas del reloj. el dispositivo permite 

ckscmoscar la agllja de la rosca del cono de la jeringa lucr loc\.;, cn una 111se siguiente a la 

15 rcprcsclltada cn la :igllra ló. adelllús dc prcsentar la sccciól1 trans\'ersal eI-d'. así Cllmo cl resultado de 

la llliSIll;l Cll UI1;l il1lagcll cn detalle dc cómo sc producc el giro para desenroscar la aguja. 

20 

25 

30 

35 

40 

45 

Figura 1 X.- Sc I1lucstm cómo tras quedar la aguja liberada. en una fasc siguiente a la representada en 

la ligura 17. ést¿l perl11anccc cnlOlllXS parcialmente alojada dentro del dispositÍ\ o. en el cuerpo. 

Figura 19.- Se muestra eómo tras quedar la aguja liberada el usuario presiona sl)brc el cono de la 

aguja. ya sin riesgl! dc pinchazo para el usuario. y ayudando a que dicha agl~ia supere el extremo 

abiertll .\ lus bra/lls del cuerpo. -=ayendll dicha aguja en la oquedad del segundo cuerpo del 

di Sp\l5 ¡ti \(l. 
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DJ~SCRII'CI()N DE UNI\ FORMA DE REALI/¡\CIÓN PREFERIDA 

A la \ istn d~ I,IS ligll¡-¿¡s ~ol1lcntadas. puede übservarsc C,)1110 el dispositivo ( I ) para la desconexión de 

aglljils y .jcrillg:IS se eunstituye. en una configuraciólI preferellte. de UII sólido alargado y hueco. De 

5 seccil'lIl circular y tamaiiu de dicho círculo variable a lo largl) del eje longitudinal del mismo, siendo 

mús al1cilll ell el eel1tlü que en los extremos, tal y C0l110 se aprecia en las figuras l. 2. 3, 4, 5, 7, 8, I 1, 

12. 1.1. 1·1. 1). I (l. 17. IX. 19. Si bien no se ha rcpreso:ntmlo. también se cOlltempla quo: el dispositivo 

( I ) h.'llg;¡ 1,1 l(lrm:1 de cualqu ier poi ígl1lh) regular n irregular. y en cualquier casn. que tenga también de 

úrea Cllllst<lll(e a lu i:lrgu del e.je longitudinal del dispositi\o ( 1 ). 

10 
\ la \' ista de las liguras l. 2. J. 4. 5, 7, lL I 1, 12. 1 J. 14. 15, 1 CJ, 17. 1 X. 19. el dispositivo (1) 

puseo: Ull aspecto de hUSll. dc lixllla cilíndrica y alargada y I11ÚS estrecha o:n los extremos. 

1\ la vista do: las liguras 1.2.3.4,5.7,8,11.12.13.14.15.16.17.18.19. el dispositivo (1) 

15 para la descono:xil')I1 de agujas y jeringas comprende. o:n una forma de realizacil'ln preferente. dos 

CUlTplh (2 . .3) acuplados. y cuya unión se realiza en una I.ona de conexión (9) por Iw;ca o por ajuste y 
perm<llleCe mientras el usuario lo desee. De esta lórllla. si el dispositivo (1 1 para la desconexión de 

aguJas : jering:ls alhergara agujas (13) en su interior debido a su uso. dichas agujas (13) 

penn,\lwcerún denll'o "in riesgo para el usuario o para cualquier individuo que manipulara el 

20 di~pl1sit i\ II ( 1) par:1 la descllnexión de agujas ) .Icnngas. En la figura 3 pueden contemplarse ambos 

cuerpllS (2. -') de.~;¡c\)pladlls. 

I-:n las litemas 1 I ,1 1--1 se l11uestra una secuencia do: una posihle l(wl11a de lIS11 del dispositivo 

( 1) p:lr,1 la de.scllllc.\ión de agujas y jcringas. si la jeringa (11) en cuestión pcrlenccc al tipo luer. 

25 dl)ndo: la ullión el1tre aguja ( 13) Y jeringa ( 1 1) se logra pllr :üuste entre el cono ( 12) de lajeringa (11) Y 

el C\111- \ ( 1--1) de la ,Iguja ( 13). 

1-:11 la ligLira liso: l11uestra UI1 ejemplo de m:ll1iobra de aproximación entre 0:1 dispositivo (1) 

\)bjclll de 1:1 invención y UI1 cOl1jul1to formado por aguja (13) genérica y una jeringa (1 1) tipo luer, 

30 unidas :tlllhas por .sus re~pecti\l)s C0l10 (14) de la aguja (13) Y cono ( 12) de la jeringa (1 1). 

I:n la ligur:1 12 se ll1uestra un ejemplo ele 111:lI1illbra de acoplamiellto entre el dispositivo (1) 

llbjetl1 dl.' 1:1 il1\ elle il11l y un cl1lljunt\l 1i.)J"Inado por aguja ( 13) genáica y una jeringa ( 1 1) tipo luer. La 

aguja (13) penctra cn el cuerpo (2) dd dispositiv,) (1) a través del orifíciu elel extremo abiel10 (5), 

35 hasta ljUC l\ls bra/<lS (el) supcran la hase del COl1l1 (14) ele la aguja (13). queclandn dichos brazos (4) en 

cnntaet\) IIllill1l1 e\111 la superlície del COIJL) (12) de la jo:ringa ( 1 1). La totalidad de la aguja (13) queda 

elltllllel'~ Clll11plct:llllentc alojada (kntm del dispositivo ( 1 ). cn el cuerpu (2) 

1-:\1 1:1 figllra 1-' se muestra un ejcll1plt) de maniobra dc so:paración entl'e el dispositivo (1) 

40 llbjetll de la invellci\'lI1 ~ un conjunto fllrmado pOI" aguja (13) genérica y una .jeringa ( 11) tipo luer. La 

agu.ja ( 1-') es ,IITa~trada al desplazar el dispositivo (1) cn dirección longitudinal al eje de la jeringa 

(1 1) ~ cn sentidll opuesto a la maniobra de acuplamiento descrita en la ligura 12. El arrastre se ve 

1~I\llre(idll pllr la !'llnn,1 de k)s bral.us (4) del dispositi\'u (1 l. que tupan cun la ba~c del cono (14) de la 

aguja ( I.~ ). 

45 
In la li!-'ilr;1 i·1 se Illuestra Cllll10 tra~ la Illaniobra de desacoplal11ientu mu~trada en la figura 

13. entre :Igllja ( 1\; \ .Ieringa (1 1 ). 1;lvnrecida por el arr;t~trc ljuc generan los bra7.ll~ (4) del dispositivo 

(1), dieJ>:l :Igllia (I.~) cae al rondu huecn que dctine la nquedad (10) del segundl) cuerpo (3) del 
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d isp(l~ i I i \ (l ( 1 ,. d( 1Ihk. tkbido a la 111nna de la aguja ( I J) Y del segulldo cuer¡w e,). las agujas ( 13) 

alll.jada~ ~:Il dicha '''·lllcdad (10) IH1 pucdcll girar. logralldu quc la partt: nwtúlica (15) de la aguja (13) 

110 quedc e"puL'..,¡a clI<lndl) ~e dcsconecten los cUl.!rpos \2. J) que Il>rlllan el dispositivo (1) ell el 

nh1l11Cill,1 Cl1 el qUl' L'I usuario de la inVI.!IlCil)1l opte por ,acial' el conlenido tk:1 mismo en un 

5 conlcn,,:tlor adt:Cl,:ld,1 para albergar nlall.!rial del esll.! tipll, 

I'n las ligura~ 15 a 19 se 1l11lestra una secuencia de una posible forma de LISO del dispositivo 

( 1 ) par;1 la d~'sc,)nc\i,'ln dc agujas y jeringas. si la jerillga ( 1 1) en cuestillll pt:rtt:necc al tipo luer loc\.;, 

dondl.! la ullión I.!nlrc aguja ( 13) Y jl.!ringa (11) se logra gracias por roscadt1 entre el cono (12) de la 
10 jering;1 ( ¡ 1 ) ~ el C,111I) ( 14) dI.! la aguja (13). 

15 

I':n la ligllr:! i 5 sc Illuestra Ull ejempll1 de maninbra de aproximación elltre el dispositivo (1) 

Ilh,ido dc la ill\\:llciúll y un conjuntll fórlllado por aguja (13) gcnérica y unajcringa (11) tipo luer lock. 

unidas amhas pm 1\1:-;1:;\ entre sus respectivos cono (14) de la aguja ( 13) Y cono ( 12) de la jeringa (11). 

1:11 la ligur:¡ i Ú SI.! Illuestra Ull ejelllplo de maniobra de acoplal11ientll I.!lltr.: I.!I dispositivo (1) 

lll~jetp lit: la i 11VL'I1C i,'11l y un conj unto forlllado por aguja ( IJ) genérica y ulla jeri nga ( 1 1 ) tipo 1 uer lock. 

l.a agllja (13) IK'Ildra l'll .:1 cuel'jll) (2) dl!1 displlsitivo (1) a tra\"l,~s del extrelllu abierto (5), hasta que 

Ins bra/lh (4) "icall/:\Il aproxil11adamentl.! la mitad del cnl10 (14) de la aguja (13). abrazando la aletas 

20 ( 16) de ti icha aguja ( 1 J l. La aguja ( 13) queda entonces· parcialmente alojada dentro lkl dispositivo ( 1), 

I.!Il el CUCrpl) (::;). Sl' Inuestra UI1 detalle mediante la sección transVl!rsal el-el'. 

Fn la li¡!IIra 17 se muestra cómo. girando en el sentido de las agujas dd rell~i, el dispositivo 
( 1 ) UbjL,:,1 de la ill\ ':Ill' ilÍll perm itl.! desenroscar la aguja ( 1 J) ti.: la rosca del C0l10 ( 12) de la jeringa 

25 ( 1 1 l IlIcr lud,. F';¡;¡ ;\Cción. c\)mhinada ('llll un despl,m¡illiell!l) cn direccióll longitudinal al eje de la 

jeringa (1 i) Y cn Sl'lllidollpuestll a la mal1iobra de aeoplamicntn descrita Cilla figura 16 libera la aguja 

( 13) d.: j;¡ jerillg:1 ( i 1 J. 

h1 la ligu ra í X Sl! ll1uestra cómo tras quedar la aguja ( 13) 1 iberada ésta pl.!rmanece entollces 

30 parci"lill':l1te al,),iad" dentro dd dispositivo (1), en d cuerpo (21. Solo resta presionar sobre el cono 

( 14) de ia aguja i :.' J. ~ a sin ril.!sglllk pinchazo para el usuario. 

I:n la ligura 19 se muestra cómo tras ljul!dar la aguja (13) libl!rada el usuario presiona sobre 

el cnnll ( I"¡ l de la aguja ( 13). ya sin riesgn de pindlélzo para d usuario. ayudalldo (k csta fl1l'l1la a que 
35 dicha agllja (IJ) ~lIperc el l:.\.lrCllh) abierto (5) y los Im,z~)s (4) del cuerpo (2). cayendo dicha aguja 

( 13) en la oquedad ( iD) del scgulldll cuerpo (3) del dispnsitivll (1). donlll.!. lkbidl) a la fl))'llla de la 

agllja (1.1) ~ d.:1 sL·~lIlldn (,ul.!rpn (3). las agujas (13) alojadas en dicho espacio ddinidn por la oquedad 

(10) 111) pUl'dcn ¡lila!'. Illgrandl1 ljut: la park Illdúliea (15) de la aguja (13) 1111 quede expuesta cuando 

s.: deSC"'IL'CIL'11 I'h Cll.:rpos (2.3) que flmnan el dispusiti\ll (1) en d nWlllento en t:1 qul.! el usuario de 

40 la in\ L'I1L'i,"1l l'Jll<.' ¡w:' \ aeiar el ClllltCnidll dellllislllo en un cOlltelledor ackcu:lllll para albl.!rgar material 

del L'sle lip\!. 

I:n una 11\1'111<1 dI.! conliguración preferente. el dispositi\'ll (1) para la (kSClllle.,ión de agujas y 

jering;ls clIenta t:11 .:1 clIerpl1 (2) el)1l una superlícic de sl.!guridad (6) que en"lIchl.! h1S brazos (4) y el 

45 .:xtrenH 1 ahierh 1 (~ ) prl.!\ isto C0l110 ZIlna cle acceso de la agt~ja ( 1 J), tal y COnh) put:tk observarse en las 

li!.!.ur;ls 1.2. J. (J. X. 9. 11. 12. 1 J, 14. 15. 16. 17. 18 Y 19. Dicha superficie de seguridad (6) genera un 
d~Illt:lll() t::\tra de seg.uridad quc. I.!I1 eaSll de quc el usuario i:dle a la hora de insertar la pal1e metálica 
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( 15) dI.! la aguja (13) a través del extremo abierto (5), estl.! ell.!mento punzante ( 13) queda atrapado en 
I.!ltalud ljUI.! SI.! erl.!a entre la supl.!rlicie dc sl.!guridad (6) y los brazos (4). 

1:11 ulla Illl"lll<l de collligllraeil1l1 prt:lerente. el dispositivo (1) para la desconexión de agujas y 

5 jl.!ringas elll.!nta l'll el euerpll (2) con dos aletas (7) que evitan el que el displlsitivo (1) para la 

desúllll.!x ;111l de agu¡<is y jeringas ruede sobre una superlicie sobre al que pudiera depositarse. Dichas 

alelas (7) lall1hi01l~irven d\;.' agarre para facilitar la tracción. Adel1lús. si se ~jeelll:1Il unos orificios (8) 

sobre estas a lelas (-;) el usuario puede pasar a través de ellas un cordón. cadena (1 elemento semejante 

que pel"lllit:i al lIslIal'jl) transportar el dispositivo (1) para la desconexión de agujas \ jeringas colgado 

10 al euel;.'. 

15 

20 
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30 
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1.- l)iSPUSITIV() I'!\R,\ LA I)LSCONEXIÓN DE i\l;UJAS y JERINGAS caracterizado porque 

tiene di~pllsicil)ll lubular. hueco. dividido cn dos cuerpos (2.3) unidos por una mna de concxión (9), 

5 donde 1111l) de los l'llerpos (2) se encuentra abierto por un extrelllo abierto (5). por el cual recibe a una 

aguja ( I.~' lllielllr;l' ésla se encuenlra unida a una jeringa ( II ). )' la ellvuel\e con al Illenos dos brazos 

(4) ha:-;la super:lr i;1 parle IlI:lS anelw del cono (14) de la aguja ( 13). para poder así separarla de dicha 

jeringa ( i 1) ejerciCI,dl) el usuario Ull esl'uerzo de traeeillll sobrc el displ)sitivo ( I ) (1 bien girandll para 

desenI"l1:-.ear. dl111de el segundo cuerpo (3) lid dispositivo (1) estú abierto Pl1r el extremo 

10 correspoll(lienle a la mlla de conexit'm (9) Co~) ~I otro cucrpo (2) del dispositivo (1). Y está cerrado en 

el exlrclllo upuestl). de forma que en el segwí"ao cuerp!) (3 se define una oquedad (10) donde caen y se 

reticnell las agujas \ 13) separadas de sus jeringas ( I 1). (ras ser usadas. 

2.- DISI>()SITIV() I>;\I{/\ LA DESCONEXiÓN DE AGUJAS Y JERINGAS. seg[ln la reivindicación 

15 l. que ,'()ibisle l'll tlll Sl') I ido alargadll y hueco. de secciún circular y úrea del círculo variable a lo largo 

20 

25 

del eje 1'1ngiludin;11 dellllisllIo, siendo m;lS ancho en el ccntro lJue en 1\):-> cxtrenlUS. ell el que: 

a) el Clleri)ll (2) cOlllprendc Ull extremo ahierto (:'i) pllr el cual se acopla la aguja (13), en cuya 

CIlI rad;l Sl' d isl rihuyen al Illenos dos brazos (4). que perlll iten aj uslarse a la aguja (13) 

cOI1\:cl:l<Ia ¡I una jeringa ( 11) para su desconexillll. favorecidll IJllr la furma <le los brazos (4), 

ljlle lopall CUIl 13 base del COIlO ( 14) de la aguja (13). 

h) el SL'~ull,ln cllerpo (3) ellmpre1,de una oquedad (10) donde las agujas ( 13) alojadas en dicha 

(lquedad ( ¡O) IW pueden girar. logrando que la parte metúlica (15) de la aguja (13) no quede 

e.\j1u6t;1 cuando se desconecten los cuerpos (2. 3) que forman el dispositivo (1) en el 

IllUlllCllll) ell el que el usuario l)pte por vaciar el contenido del mismo en un contenedor 

;¡decuadll para albergar malerial dcl este tipo. 

3.- DISI1()SITIV() P¡\R¡\ LA DESCONEXiÓN DE ACiLI.IAS y JERINCJAS. scgún la reivindicación 

l. ell el (IUC la SCCCÍl'lIl de los cuerpos (2.3) tiellc la forma de cualquier polígOJl(1 regldar o irregular. 

30 4.- DISI'()SITIV() I>¡\IZ;\ LA DESCONEXiÓN DE AGli.IAS )' JERINGAS. segllll la reivindicación 

3. en el qlle 1;1 se..:cÍ('ln de Ills cuerpos (2. 3) tiene la forma cualquier polígOIlO rcgular o irregular de 

úrea cOllstanle ¡¡ 1(, I;¡rgu del eje Illllgitudinal del disllOsiti\\.l (1) 

5.- DISI'OSITIVU I'¡\IZ/\ LA DESCONEXiÓN DE AGUJAS \{ JERINGAS. scgllll cualquiera de las 

35 reivindic;¡c ioncs ;11ltl:ri~1rcs. en el que el 'cuerpo (2) eOlllpl;cndc unas extensiolles en forma de aletas (7) 

sllbre I,IS que se ejecutall lIllOS llritic ios ni). 

6- DISI'()SIIIV() 1'1\\\,\ LA DESCUNEXIÓN DE AGLI.IAS y JERINGAS. scgllll cualquiera de las 

rei\indiL;lci(lllC~ :1111L':'¡'1res. en el que el cuerpo (2) comprende una superlieie dI:' seguridad (6) que 

40 cm UL'hl' 1<1:-; hr:I/< 'S l 1) ~ el c.'.lrelllo ahierto (5). 

REIVINDICACIONES 

ES 2 595 127 A1

 

9



ES 2 595 127 A1

 

10



ES 2 595 127 A1

 

11



ES 2 595 127 A1

 

12



ES 2 595 127 A1

 

13



ES 2 595 127 A1

 

14



ES 2 595 127 A1

 

15



ES 2 595 127 A1

 

16



ES 2 595 127 A1

 

17



ES 2 595 127 A1

 

18



ES 2 595 127 A1

 

19



ES 2 595 127 A1

 

20



ES 2 595 127 A1

 

21



ES 2 595 127 A1

 

22



ES 2 595 127 A1

 

23



ES 2 595 127 A1

 

24



ES 2 595 127 A1

 

25



ES 2 595 127 A1

 

26



 

  

OFICINA ESPAÑOLA 
DE PATENTES Y MARCAS 
 
ESPAÑA 

  

21 N.º solicitud: 201500504 

22 Fecha de presentación de la solicitud:  25.06.2015 

32 Fecha de prioridad:  
 

INFORME SOBRE EL ESTADO DE LA TECNICA 
 

 

 51  Int. Cl. :    A61M5/32 (2006.01) 
 

 
 

DOCUMENTOS RELEVANTES 
 
 

 
Categoría 

 
56                                                                Documentos citados 

 
Reivindicaciones 

afectadas 
   

X 
 

Y 
  

Y 
  
  

Y 
 
  

A 
  
  

A 
  
  

A 
  
  
 

JP H03107938 U 06.11.1991,  
figuras. 
  
  
WO 9116089 A1 (VAESTSVENSK MEDICINTEKNIK AB) 31.10.1991, 
resumen; figuras. 
  
DE 2740335 A1 (MALUCHE MANFRED) 15.03.1979,  
figuras. 
  
US 4466538 A (GIANNI RICHARD F) 21.08.1984,  
resumen; figuras. 
  
US 6036671 A (FREY WILLIAM J) 14.03.2000,  
resumen; figuras. 
  
WO 0187387 A1 (ARES TRADING SA et al.) 22.11.2001, 
resumen; figuras. 
  

 

1,6 
 

2-5 
  

2,5 
  
  

3,4 
 
  

1,2,3,5,6 
  
  

1,2,6 
  
  
1 
  
  
 

  
Categoría de los documentos citados 
X: de particular relevancia 
Y: de particular relevancia combinado con otro/s de la  
     misma categoría 
A: refleja el estado de la técnica 
 

 
 
O: referido a divulgación no escrita 
P: publicado entre la fecha de prioridad y la de presentación  
    de la solicitud 
E: documento anterior, pero publicado después de la fecha  
     de presentación de la solicitud 

  
El presente informe ha sido realizado 
 para todas las reivindicaciones 

 
 
 para las reivindicaciones nº:  
 

 
Fecha de realización del informe 

11.03.2016 

 
Examinador 

A. Martín Moronta 

 
Página 

1/4  



 
INFORME DEL ESTADO DE LA TÉCNICA 

 

Nº de solicitud: 201500504 

 
 
 
 

 
Documentación mínima buscada (sistema de clasificación seguido de los símbolos de clasificación) 
 
A61M 
 
Bases de datos electrónicas consultadas durante la búsqueda (nombre de la base de datos y, si es posible, términos de 
búsqueda utilizados) 
 
INVENES, EPODOC 

  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  
  

Informe del Estado de la Técnica    Página 2/4 



 
OPINIÓN ESCRITA 

 

Nº de solicitud: 201500504 
  

 
 

  
 
Fecha de Realización de la Opinión Escrita: 11.03.2016  
 
 
 Declaración    
     
 Novedad (Art. 6.1 LP 11/1986) Reivindicaciones 1-6 SI 
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Base de la Opinión.- 
 
La presente opinión se ha realizado sobre la base de la solicitud de patente tal y como se publica. 
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OPINIÓN ESCRITA 

 

Nº de solicitud: 201500504 
  
  

1. Documentos considerados.- 
 
A continuación se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideración para la 
realización de esta opinión. 
 

Documento Número Publicación o Identificación Fecha Publicación 
D01 JP H03107938  U 06.11.1991 
D02 WO 9116089  A1 (VAESTSVENSK MEDICINTEKNIK AB) 31.10.1991 
D03 DE 2740335  A1 (MALUCHE MANFRED) 15.03.1979 
D04 US 4466538  A (GIANNI RICHARD F) 21.08.1984 
D05 US 6036671  A (FREY WILLIAM J) 14.03.2000 
D06 WO 0187387 A1 (ARES TRADING SA et al.) 22.11.2001 

 
2. Declaración motivada según los artículos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecución de la Ley 11/1986, de 20 de 
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaración 
 
El presente informe se basa en la solicitud de patente P201500504 que consta de 6 reivindicaciones. 
 
El objeto de la invención es un dispositivo para la desconexión de agujas y jeringas. 
 
En el Estado de la Técnica se divulgan numerosos dispositivos de desconexión, con infinidad de mecanismos de 
separación, entre los que se encuentra el empleo de brazos que envuelven la parte más ancha del cono de la aguja, como 
se puede ver en los documentos D01, D05 y D06 que están asociados a un cuerpo de recepción de una o varias agujas. 
Por ejemplo, el documento D01 (figuras) muestra un dispositivo para la desconexión de agujas y jeringas que tiene 
disposición tubular, hueco, dividido en dos (77, 1) unidos por una zona de conexión, donde uno de los cuerpos (7) se 
encuentra abierto por un extremo abierto, por el cual recibe a una aguja mientras ésta se encuentra unida a una jeringa y la 
envuelve con al menos dos brazos (69) hasta superar la parte más ancha del cono (106) de la aguja, para poder así 
separarla de dicha jeringa ejerciendo el usuario un esfuerzo de tracción sobre el dispositivo, donde el segundo cuerpo (1) 
del dispositivo está abierto por el extremo correspondiente a la zona de conexión con el otro cuerpo (77) del dispositivo, y 
está cerrado en el extremo opuesto, de forma que en el segundo cuerpo (1) se define una oquedad donde caen y se 
retienen las agujas separadas de sus jeringas, tras ser usadas. 
 
La invención no se encuentra comprendida de manera idéntica en el Estado de la Técnica anterior y por tanto es nueva para 
la reivindicación 1 (Art. 6.1 LP 11/1986), pero carece de actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986). 
 
Se trata de un sólido alargado y hueco, de sección circular y área del círculo variable a lo largo del eje longitudinal del 
mismo, siendo más ancho en el centro que en los extremos, en el que:  
a) el cuerpo (77) comprende: un extremo abierto por el cual se acopla la aguja, en cuya entrada se distribuyen al menos dos 
brazos, que permiten ajustarse a la aguja conectada a una jeringa para su desconexión, favorecido por la forma de los 
brazos (69), que topan con la base del cono (106) de la aguja, 
b) el segundo cuerpo (1) comprende una oquedad donde se alojan las agujas. 
 
Se diferencia de la solicitud en que el tamaño del cuerpo (1) permite el giro de las agujas, siendo más peligroso el vaciado. 
En el Estado de la Técnica, se encuentran numerosos documentos con contenedores de diámetro más reducido que 
impiden el giro de las agujas, como el documento D02 (resumen y figuras). 
 
Por consiguiente, la reivindicación 2 no cumple con el requisito de actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986). 
 
El cuerpo del documento D01 tiene sección circular, como ya se ha mencionado, el empleo de otra sección es una opción 
de diseño ya comentada en otros documentos, como por ejemplo el documento D03 (figuras) que muestra variantes de la 
misma para un dispositivo, representando secciones circulares, poligonales, con áreas contantes a lo largo del eje 
longitudinal del dispositivo o variables.  
 
De manera que, las reivindicaciones 3 y 4 no tienen actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986). 
 
Se diferencia de la solicitud en que no presenta aletas sobre las que se ejecutan unos orificios. El documento D02 (figuras 3 
y 4) y D04 (figura 1) divulgan una prolongación y un reborde cuadrado (104), respectivamente, con un gancho, que impiden 
el giro y permite colgar o fijar el dispositivo.  
 
Por lo tanto, la reivindicación 5 adolece de actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986). 
 
El documento D01 comprende una superficie de seguridad (65b) que envuelve los brazos (69) y el extremo abierto.  
 
Luego, la reivindicación 6 no presenta actividad inventiva (Art. 8.1 LP 11/1986). 
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