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ES 2599 878 T3

DESCRIPCION
Mecanismo de sujecion y accionamiento de cierres de lamas orientables y retirables
3. ESTADO DE LA TECNICA:

[0001] Existen diversos dispositivos para permitir cerrar los huecos de fachada, siendo los mas efectivos
los que se instalan por el exterior, interceptando la radiacion solar antes de que atraviese el cristal y penetre
en el interior del edificio, mejorando la eficacia energética.

[0002] La situacién en el exterior dificulta la concepcion de los cierres, sobre todo por la accién del viento
que obliga a cuidar mas las sujeciones.

[0003] Existen persianas que se colocan en el interior de una camara de aire entre dos vidrios de
ventanas de doble acristalamiento, solucion intermedia que permite instalar persianas de lamas como las
que se usan para el interior al no estar expuestas, pero en las que la proteccion que se obtiene disminuye
con respecto a las que son totalmente exteriores, ya que la camara de aire del doble acristalamiento se
recalienta.

[0004] Los cierres de lamas fijas, aunque puedan inclinarse estas para permitir el paso de luz y aire,
estan interrumpiendo siempre la visién del exterior.

[0005] Las contraventanas de lamas conocidas como “Venecianas” o “Mallorquinas” tienen sujetas las
lamas a un bastidor como otra hoja de ventana en el exterior. Necesitan otro cerco para fijar las bisagras y
poder abatirse sobre la fachada para liberar completamente el hueco de ventana, lo que a veces no es
posible. EI mantenimiento de la parte exterior resulta complicado. La exposicidon permanente a la intemperie
hace que necesiten mantenimiento frecuente. Algunos cierres de lamas se retiran hacia arriba quedando
como viseras, no pudiendo retirarse totalmente, limitando la vista del cielo por la ventana.

[0006] Las persianas tradicionales se recogen enrollandose en un tambor situado sobre la ventana en un
cajon practicado en la fachada. Las lamas se mueven por unas guias verticales en los laterales de la
ventana. Las lamas van enlazadas unas a otras en toda su longitud para que al girar el tambor se arrastren
y suban, y al bajar se apoyen unas en otras quedando encajadas. Al estar unidas en toda la longitud no
pueden orientarse, tampoco pueden limpiarse por la parte exterior. Las lamas tienen que ser de una
anchura limitada para que puedan adaptarse a la superficie del tambor, y el tamafio del hueco de fachada
estd limitado por la flexién de las lamas, de poca rigidez. Para cierta dimensiones es necesario motorizarlas
para poder vencer el peso de las lamas.

[0007] Se ha comercializado un modelo de persiana enrollable de lamas orientables que permite inclinar
las lamas estando la persiana totalmente bajada, no en cualquier posicién y con un grado de inclinacién
limitado. Al ser enrollable se determina la forma de la lama con los inconvenientes mencionados para estas.

[0008] EI documento FR 2 173 704 A1 (KUDELKA) de 12 de octubre de 1973, describe un cierre de
lamas regulables de seccion apropiada y limitada (40 cm), guiadas y mantenidas en cada extremidad en un
husillo de paso variable de un solo hilo, en el que el paso da a las lamas un entre-ejes preciso, y al final de
la subida un almacenamiento minimo vertical, accionadas por un dispositivo eléctrico o manual. La
inclinacion se hace por un sistema tuerca-tornillo accionado manualmente que actua sobre dos resortes de
traccion calibrados que mantienen las lamas entre ellas. Los husillos estan rodeados por un envoltorio
cilindrico con una ranura vertical que atraviesan las piezas de sujecion de las lamas a los husillos. La
sujecién de las lamas a los husillos estd dibujada (figura 3) como una pieza, no definida, sujeta a la
extremidad de la lama y en interseccion con el hilo de guia de la espiral del husillo. Esta interseccion debe
producir dificultades en el deslizamiento con el cambio de paso de rosca para el almacenamiento que no se
ven resueltas. La envoltura cilindrica de los husillos con una ranura vertical para pasar las piezas cogidas a
las extremidades de las lamas (figura 3) asegura la sujecion en al plano horizontal. En el plano vertical la
seguridad de la sujecion debe hacerse por medio de la sujecidon de las lamas a los husillos, que no esta
definida tampoco, o por medio de los resortes de traccion calibrados, que no son rigidos. El mecanismo de
inclinacion de las lamas utiliza estos resortes fijados a las lamas a un lado y otro de sus ejes longitudinales
para hacerlas girar alrededor de su eje, luego deben estar situados en el espacio de las lamas delante del
hueco de fachada, es decir a la intemperie en el caso de un cierre de exterior, lo que reduce su durabilidad.

[0009] Eldocumento GB 2 396 657 A (WILKINS) de 30 de junio de 2004 describe un cierre de lamas que
incluye unos husillos para hacer subir y bajar las lamas, activadas simultdneamente como en el documento
FR 2 1 73704 Al (KUDELKA), pero con el paso de rosca constante sin variacion. Se sujeta una de las lamas
al husillo con una barra que se coge a una pieza (drive block 10) que se enfila en el husillo como una tuerca,
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las otras lamas son arrastradas por esta por medio de correas. Esta sujecion de la lama al husillo es firme,
las otras lamas al no estar cogidas a los husillos no forman un cierre de seguridad por lo que se intercalan
otras lamas cogidas a los husillos en intervalos. Para poder apilar las lamas en un espacio reducido las
otras lamas cogidas a los tronillos no estén enfiladas como tuercas, deslizan también arrastradas por las
correas. Para evitar el movimiento de las lamas que no estan enfiladas en los husillos en el plano horizontal
se coloca en sus extremidades unas piezas que se introducen en una guias hechas en la carcasa lateral, de
forma similar a la envoltura cilindrica con ranura vertical del documento FR 2 1 73 704 Al (KUDELKA). La
inclinacién de las lamas se produce mediante correas cogidas a patillas en las extremidades de las lamas,
atando una lama a la siguiente. No se describe como se produce el movimiento.

[0010] La transmisidon del movimiento vertical de las lamas por medio de correas no les proporciona una
posicion tan precisa como la soluciéon del documento FR 2 173 704 Al (KULDELKA) con una distancia
precisa entre ejes. La seguridad del cierre no es la misma a lo largo de toda la persiana, solamente las
lamas que estan cogidas a los husillos estan firmemente aseguradas. La utilizacion de correas en el exterior
disminuye la durabilidad. Las lamas bajan apiladas sobre la lama que se coge al husillo (drive block 10)
mediante la tuerca, por tanto cuando la persiana esta abierta a medias la pila de lamas de la parte abierta
esta en medio del hueco de fachada.

[0011] EI documento US 2005/252086 Al (YORGASON) de 17 noviembre 2005 es un mecanismo para
hacer la rotacion de las lamas para cierres de lamas orientables pero no retirables. En la extremidad de
cada lama 11 hay un pifidn que esta situado entre dos cremalleras. La cremalleras de todos los pifones
estan fijadas en las barras verticales a intervalos coincidentes con el emplazamiento de las lamas. Uno de
los pifiones gira accionado por una manivela y empuja las cremalleras situadas en sus laterales, por lo que
las barras se desplazan arriba y abajo con todas las cremalleras haciendo girar los pifiones e inclinando las
lamas. Este mecanismo permite accionar sobre las lamas instaladas en posiciones prefijadas, se puede
elegir la posicion y la distancia entre las lamas con mucha flexibilidad. Pero no se puede hacer sobre lamas
que varian su posicién como en el caso de un cierre de lamas retirables, en el que el mecanismo debe
permitir a las lamas desplazarse todo a lo largo de la abertura de fachada y actuar sobre ellas sea cual sea
Su posicion.

PROBLEMA A RESOLVER:
[0012] Evitar los inconvenientes mencionados de los mecanismos ya existentes.
SOLUCION:

[0013] La invencion resuelve estos inconvenientes mediante un mecanismo segun la reivindicaciéon 1 y un
cierre segun la reivindicacién 15.

4. EXPLICACION DE LA INVENCION:

[0014] Una primera variante segun la presente invencion es un mecanismo para lla sujeciéon y
accionamiento de cierres de lamas a colocar en los huecos de las fachadas (ventanas, puertas,
escaparates) apto para colocarse en el exterior, mejorando la proteccion contra la intemperie, sobre todo de
la radiacién solar. La fijacion de las lamas es suficientemente segura para instalarlo en el exterior, con un
dispositivo que permite utilizar cualquier tipo de lama, girarlas en todos los grados de inclinaciéon hasta el
tope entre ellas, y retirarlas parcial o totalmente del hueco de fachada liberando totalmente la visién del
exterior.

[0015] Una segunda variante segun la presente invencién consiste en una mejora de la primera variante
para obtener un mejor cierre de lamas orientables, apilables en un lado u otro del hueco de fachada, y de
seguridad. Esto aumenta la utilidad de la invencidn. No necesita construir un cajén en fachada como con las
persianas tradicionales. El hecho de que se puedan recoger las lamas arriba o abajo de una ventana
permite, ademas de graduar el paso de la radiacion solar, proteger de las vistas del exterior permitiendo el
paso de luz por arriba. Se aumenta la seguridad del cierre, por lo que es muy adecuado para instalarlo en
las plantas bajas de los edificios.

[0016] Se obtienen estas caracteristicas por medio de la forma de sujecién de las piezas de las lamas a
los husillos laterales, la modificacion de los tornillos sin fin para mejorar el apilamiento fuera del hueco de
fachada, y con una nueva forma de accionamiento de la inclinacién de las lamas.

[0017] Segun la primera variante de la presente invencién, el mecanismo de accionamiento y sujecion de
cierres de lamas orientables y retirables consiste en dos tornillos sin fin laterales , a cada lado del hueco de
fachada, en el que se sujetan las extremidades de las lamas. Haciendo girar los husillos sin permitir el giro
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de los dispositivos de sujecion de las lamas, estos se deslizan por el husillo, como un sacacorchos. Se
hacen girar los husillos de los dos lados de la ventana de forma sincronizada manualmente con una
manivela y un mecanismo de transmisién, o de forma motorizada, para que las sujeciones de las lamas de
los dos lados se deslicen simultaneamente, de manera que las lamas vayan paralelas cerrando
completamente o parcialmente, o bien liberando completamente el hueco.

[0018] Para mejorar el sistema de apilamiento se disefia la pieza de sujecion de la lama de forma que
permita que se pueda reducir el paso de rosca en los extremos sin interrumpir el movimiento. El paso de
rosca determina la distancia entre las lamas. Al disminuirlo en los extremos del tornillo sin fin, la separacion
entre las lamas disminuye, permitiendo su almacenamiento en poco espacio.

[0019] En el tornillo sin fin, el tramo central que coincide con el espacio del hueco de fachada tiene un
paso de rosca igual al ancho de la lama menos el solape entre estas. En los extremos, el husillo tiene un
tramo con un paso de rosca igual al espesor de la lama mas una holgura, lo que determina el espacio
minimo de apilamiento.

[0020] Las piezas de sujecion de las lamas son unas tuercas que se engarzan en los husillos laterales,
asegurando la unioén con estos y por tanto la seguridad del conjunto. El engarce de las tuercas en los
husillos se hace mediante rodamientos para permitir la continuidad del movimiento de traslacién a pesar del
cambio en el paso de rosca de los husillos.

[0021] EI mecanismo de inclinacion de las lamas se intercala entre estas y las tuercas de sujecion a los
husillos. Consiste en una pieza que coge el extremo de la lama y la une a los tuercas de sujecién a los
husillos, y una cremallera paralela a los husillos instalada entre estos y las lamas. La pieza de extremo de la
lama consta de una parte alargada en la que se encastra la lama, unida a una barra con un pifién, sujeta al
anillo de manera que puede girar y transmitir el giro a la lama.

[0022] La cremallera esta instalada lateramentel a lo largo del lateral de la ventana, en contacto con los
pifones de las piezas de extremo de las lamas. Puede girar libremente a menos que sea inmovilizada. Al
subir y bajar las lamas la arrastran si esta libre.

[0023] Para girar las lamas se inmoviliza la cremallera haciendo presién sobre ella por un mando desde el
interior del edificio, y accionando los husillos para mover las lamas los pifiones ruedan sobre la cremallera
inclinando las lamas.

Descripcion de la primera variante de la presente invencion.

[0024] EI mecanismo se compone de dos tornillos sin fin, uno a cada lado del hueco de fachada, a los
que se sujetan las extremidades de las lamas. Los tornillos sin fin tienen un rail helicoidal, y haciendo girar
los husillos e impidiendo girar los dispositivos de sujecidén de las lamas, se transmite a estos un movimiento
de translacioén paralelo al eje longitudinal.

[0025] La rotacion de los husillos se acciona simultaneamente, manualmente con una manivela o de
forma motorizada, de forma sincronizada para que el movimiento de translacion producido paralelo a la
direccion de su eje sea el mismo. Esto es posible haciendo girar los husillos sobre sus ejes por medio de
una barra horizontal con engranajes en los extremos, que transmiten la rotacion a la base de los tornillos sin
fin. Se puede igualmente hacer con una correa o0 una cadena de transmisién que haga girar
simultaneamente las bases de los tornillos sin fin. Un dispositivo de enclavamiento impide dejar caer las
lamas por gravedad.

[0026] Como todos los dispositivos de enganche de las lamas estan en posicidon ortogonal a la misma
generatriz del cilindro que rodea a la hélice, se mueven a la misma distancia entre ellas: una distancia
multiplo del paso de rosca. Esta distancia debe medir la anchura de la hoja menos la anchura de la
superficie de contacto entre ellas. En la posicion de maxima apertura, es decir retirando las lamas, se
consigue que ocupen un espacio minimo mediante la reduccion de la distancia entre ellas como se describe
a continuacion.

[0027] Como las lamas estan sujetas a los tornillos sin fin laterales, fijando estos a la fachada las lamas
resisten la presion del viento, lo que permite la instalacion en el exterior. También hace que las lamas y sus
enganches estén a traccion, por lo que se pueden usar mas largas sin que flecten, para utilizarlas en
huecos de fachada de gran tamano. Fijando firmemente los husillos a la fachada y usando lamas
suficientemente resistentes se obtiene también un cierre de seguridad contra el robo que se puede retirar
completamente cuando no es necesario.
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[0028] EIl contacto permanente entre las lamas y los tornillos sin fin también permite la instalacion de un
hilo conductor para la transmision de energia solar captada por células solares situadas en las lamas hasta
la red eléctrica en el interior del edificio.

[0029] Este mecanismo permite intercalar en las sujeciones de las lamas varios tipos de mecanismos de
accionamiento de la rotacion de las lamas, asi como hacerlas rotar en cualquier posicion, controlando la
apertura y por lo tanto la admisién de luz y ventilacidén. Las lamas pueden recogerse en cualquier lado del
hueco de fachada, arriba o abajo. Si las lamas son verticales y los tornillos sin fin horizontales las lamas se
pueden recoger a los lados. Con el tornillo sin fin en una posiciéon inclinada se pueden cubrir huecos de
fachada inclinados e instalarse sobre estructuras, se pueden utilizar como cubiertas de intemperie, por
ejemplo en porches o terrazas.

[0030] La sujecion de las lamas a los tornillos sin fin se hace mediante dispositivos que se deslizan por el
tornillo sin fin impulsados por la espiral. Segun las diferentes formas de la espiral de los dispositivos de
sujecion de las lamas pueden ser:

En el caso de la adopcién de la forma del tornillo sin fin mediante un rail en espiral alrededor de un vastago
central, y en el caso de la formacién de una ranura helicoidal dentro de un cilindro sdlido, el dispositivo de
sujecion es un rodamiento cilindrico que rueda por la espiral, unido a una barra y girando
independientemente de ella. La barra conecta con el extremo de la lama.

[0031] En el caso de formacion del husillo con una placa helicoidal unida a un vastago central para actuar
como una rosca de tuerca, el dispositivo de acoplamiento de la lama es una pieza cilindrica hueca con una
ranura en su superficie interior para atornillarse. La pieza cilindrica se desliza verticalmente sin girar. Ella se
une a la lama por medio de una barra que se inserta en la pieza pudiendo girar alrededor de su eje
longitudinal. También se pueden sujetar las lamas a las tuercas por medio de un cable enrollado en la pieza
y conectado a la lama, tensado.

[0032] EI apilamiento de las lamas puede realizarse arriba o abajo del hueco de fachada, o en los
laterales. Si el deslizamiento por los husillos es por medio de un rodamiento, la recogida de las lamas se
hace reduciendo el paso de hélice hasta que sea igual al espesor de la lama mas una holgura. Es también
posible suprimiendo la hélice al final del recorrido, dejando los dispositivos de sujecidon de las lamas
apilados. En el caso de utilizar la pieza cilindrica hueca con ranura helicoidal en su interior, el apilamiento de
las lamas se hace con un tramo liso en la extremidad superior del husillo, donde los dispositivos de sujecion
quedaran apilados. Se desenroscan empujados por el movimiento del husillo, y se enroscan de nuevo en el
husillo por gravedad o ayudados por un muelle, cuando el paso de hélice y la ranura coinciden.

[0033] EIl mecanismo para orientar las lamas puede estar en la lama o bien entre la lama y el tornillo sin
fin, en la barra de conexion de la lama a los dispositivos de sujecion. Se puede hacer girar la lama por si
misma, o bien inmovilizar un lado de la lama mientras que el otro se desplaza empujado por el movimiento
de los tornillos sin fin. Se describe a continuacion varias maneras de accionamiento:

(a) En la barra de unién entre el dispositivo de sujecion y la lama se situa un pifidén activado por una
cremallera que lo hace rodar cuando esta presionada y se hace subir o bajar para hacer girar las lamas. La
cremallera esta situada sobre una placa vertical que se presiona o no contra los rodamientos.

(b) En las barras de transmisién de la rotacion de los husillos se sitia una articulacion que empuja o separa
las extremidades de las barras. Cuando estan estiradas engranan con las bases de los tornillos sin fin y
producen el movimiento de subida y bajada de las lamas. Cuando estan en la posicién mas corta engranan
con una cremallera vertical, levantandola o bajandola, haciendo girar las lamas.

(c) En las extremidades de las lamas se introduce una varilla envainada que puede entrar mas 0 menos en
la vaina, dejando una extremidad fuera. Esta extremidad puede ser fija y accionando el desplazamiento de
las lamas estas se inclinan. Liberandola estas se desplazan.

(d) En el caso de las lamas sujetas por cables, se inserta un dispositivo para juntar los cables a la salida de
la pieza de sujecién. Los cables van todo a lo largo de la lama paralelos con esta misma distancia entre
ellos. El dispositivo que los junta es un pifién que se puede hacer girar, girando también la posicidon de los
cables y por tanto también las lamas.

(e) La rotacién de las lamas puede producirse por un sistema de cables fijados a sus angulos y tirando de
un lado o del otro, del exterior o del interior, de la misma manera que se hace con las cortinas de lamas
instaladas en el interior de los edificios. La traccion de las lamas se hace del lado opuesto al de la recogida
de las lamas, donde los cables no estan tensados.
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[0034] Las lamas se sujetan al dispositivo de sujecidn por una barra o por medio de cables como ya se ha
descrito. La barra puede sujetar la lama por medio de una pieza rectangular introduciendo en su interior la
extremidad de la lama. Se puede fijar por presion , adherirla, o clavarla. Si la sujecion es por cables estan
envainados todo a lo largo de la lama, desde un husillo hasta el otro. Tensando los cables se evita la flexion
de la lama.

[0035] Las lamas pueden fabricarse de diferentes materiales, en madera, metalicas, en plastico, en todos
los casos preparadas para el exterior. Las lamas pueden ser traccionadas ya que estan cogidas por las
extremidades a los husillos laterales, lo que permite utilizar lamas mas largas para huecos de fachadas mas
grandes.

[0036] Utilizando lamas suficientemente resistentes (por ejemplo placa de acero curvada), o continuando
todo a lo largo de la lama la barra de sujecién, de un husillo hasta el otro, en acero, se obtiene un cierre de
seguridad contra el robo, como una reja que se puede retirar.

[0037] Con células solares situadas sobre las lamas se puede trasmitir la energia eléctrica a los
husillos laterales. En el interior estas se conectan con la red eléctrica del interior del edificio. Se puede
optimizar la captacién de energia solar utilizando sensores para orientar las lamas perpendicularmente a los
rayos solares.

[0038] Todas las piezas descritas como metalicas pueden estar fabricadas en otros materiales, como por
ejemplo en nylon o0 madera.

[0039] La simplicidad de la instalacion y de su funcionamiento hace que se pueda suministrar por piezas
a ensamblar por los usuarios.

Descripcion de la segunda variante de la presente invencion.

[0040] EI mecanismo se compone de los elementos siguientes: dos tornillos sin fin 1°, uno a cada lado del
hueco de fachada, con una o varias espirales, que tienen en uno o en los dos extremos un tramo con el
paso de rosca disminuido respecto al paso de rosca del tramo central; unos dispositivos de sujecion 3’ de
las lamas que se enroscan en los tornillos sin fin por medio de rodamientos 4’; una pieza de soporte de la
lama 5’ que la une al dispositivo de sujecién 3’, que tiene un pifidn 6’ para accionar la inclinacion de la lama;
una cremallera 7’ que recorre la distancia del lateral del hueco de fachada y contacta con los pifiones 6’ de
las piezas 5’ de soporte de las lamas que se encuentran en el tramo del hueco de fachada; un dispositivo 8’
de freno de la cremallera 7’ para accionar la inclinacion de las lamas impidiendo su traslacién, haciendo
rodar los pifiones 6’ cuando se hace girar los tornillos sin fin 1’ con la cremallera 7’ frenada; una carcasa 9’
envolviendo el conjunto para protegerlo con fijaciones a la fachada, y con una ranura vertical o guia 10’ por
la que se unen las lamas con el mecanismo situado en su interior. El funcionamiento es el siguiente:

(a) El movimiento vertical de las lamas:

[0041] Las lamas estan cogidas por dos tornillos sin fin 1’ situados en los laterales del hueco de fachada
a cubrir. Se sujetan mediante dispositivos de sujecidon 3’ que son tuercas que se apoyan en las espirales de
los tornillos sin fin por medio de rodamientos 4’. Haciendo girar los tornillos sin fin 1° e impidiendo girar los
dispositivos de sujecion 3’ estos se desplazan a lo largo de los tornillos sin fin 1° empujados por los
rodamientos 4’. Se impide girar los dispositivos de sujeciéon 3’ por medio de una guia 10’.

[0042] La rotacién de los tornillos sin fin 1° se acciona simultaneamente, manualmente con manivela o
motorizada, sincronizados para que el movimiento de traslacion vertical sea el mismo. Por medio de un
dispositivo se enclavan los husillos para impedir a las lamas caer por gravedad.

[0043] Las lamas estan cogidas a los dispositivos de sujecién 3’ por medio de una pieza 5’ que los
soporta. Las lamas se desplazan manteniendo entre ellas la misma distancia. Esta distancia es un mdultiplo
del paso de rosca del tornillo sin fin 1’. Debe medir la anchura de la lama menos la anchura de la superficie
de contacto entre ellas cuando estan cerradas, de forma que el hueco de fachada quede totalmente cubierto
cuando las lamas se tocan.

(b) La recogida de las lamas fuera del hueco de fachada:

[0044] Los tornillos sin fin 1’ laterales tienen en sus extremidades unos tramos con el paso de rosca mas
pequefio 2’ que el del tramo central correspondiente al hueco de fachada. Los dispositivos de sujecion 3’ se
enroscan en los tornillos sin fin por medio de rodamientos 4’, para permitir la continuidad del movimiento de
traslacion en el cambio de paso de rosca. Cuando los dispositivos de sujeciéon 3 llegan a los tramos 2°de
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las extremidades, la distancia entre ellos disminuye apilando las lamas en poco espacio fuera del hueco de
la fachada. La distancia entre ellos es igual a espesor de la lama mas una holgura.

(c) La orientacién de las lamas:

[0045] EI pifidn 6°de la pieza 5°de soporte de la lama esta en contacto con la cremallera 7° y la arrastra
en su movimiento de traslacion. Inmovilizando la cremallera por medio de un freno 8, el pifién 6’ rueda
sobre la cremallera cuando se acciona el movimiento de traslacién haciendo girar la lama. La cremallera
7 contacta solamente con los pifiones que se encuentran en el tramo central que corresponde a la abertura
de fachada, no actua sobre las que estan recogidas en el tramo con el paso de rosca reducido.

5. DESCRIPCION SOMERA DEL CONTENIDO DE LAS FIGURAS

[0046] Las figuras n° 1 a 4, representan la segunda variante de la presente invencion.

Las figuras n°® 5 a 59 representan la primera variante de la presente invencidon con cuatro
ejemplos de funcionamiento A, B, C y D.

[0047] Se representan las imagenes del conjunto y los detalles de las piezas mas importantes.
6. EJEMPLOS DE REALIZACION DE LA INVENCION.

[0048] Para la segunda variante de la presente invencion, cf. fig 1 a 4:

Figura 1: vista frontal, plano horizontal y seccién vertical del lateral del cierre de lamas con el mecanismo de
accionamiento, en una vista de conjunto, donde se puede ver el tornillo sin fin 1°, el tramo superior de este
con la variacién del paso de rosca 2, los dispositivos de sujeciéon 3" de las lamas, los pifiones 6" y la
cremallera 7" de inclinacién de las lamas, y el dispositivo de freno de la cremallera 8°.

Figura 2: Detalle en vista frontal y seccién vertical de la parte superior donde se pueden ver el tornillo sin fin
1" con la variacion del paso de rosca 2’, los dispositivos de sujecion 3'de las lamas roscadas al tornillo sin
fin 1" que se apoyan sobre las hélices por medio de rodamientos 4, los pifiones de las piezas de soporte 5’
de las lamas.

Figura 3: Plano horizontal y vista frontal del detalle del dispositivo de sujecién 3’ enroscado al tornillo sin fin
1’ con los rodamientos 4’, la insercion en ese de la pieza de soporte 5’ de la lama con el pifién 6’ de
accionamiento de la inclinacion, y la lama.

Figura 4: Plano horizontal, vista frontal y corte vertical del detalle de la parte inferior del mecanismo donde
se puede ver el mecanismo de inclinacién de las lamas, con el dispositivo de freno 8’ de la cremallera 7, los
pifiones 6’ de las piezas de soporte 5’ de las lamas en contacto con la cremallera 7’; el corte vertical de los
dispositivos de sujecién 3’ con los rodamientos engarzados en el tornillo sin fin 1°, y la posiciéon del conjunto
con la carcasa de proteccién y la pieza de soporte 5’ de la lama en la guia 10’.

[0049] Para la primera variante de la presente invencion, cf. fig. 5 a 59:
EJEMPLO A:
[0050]

1. Los tornillos sin fin que al girar producen el movimiento de traslacion paralelo al eje longitudinal estan
constituidos por un rail helicoidal en U con un arbol central 1 donde esta alojado un rodamiento 8.

2. El mecanismo manual o motorizado transmite el movimiento de rotacién a las espirales laterales
alrededor de su eje longitudinal por una barra.

3. Las fijaciones de las lamas a las hélices son rodamientos cilindricos. El rodamiento 8 esta unido a la
extremidad de una varilla 7, que se fija a la extremidad de la lama. La varilla 7 tiene un tramo estriado o
pifién 19 para accionar la rotacién de las lamas.

4. Para impedir el desplazamiento de los rodamientos 8 fuera de la linea de movimiento paralela al eje de la
espiral, las barras 7 se mantienen en posicién al pasar por la ranura de un cilindro fijo 14 que rodea la hélice
1. Este cilindro protege igualmente la hélice y los rodamientos.

5. El mecanismo de rotacion de las lamas: Entre el cilindro 14 y el espacio ocupado por las lamas se situa
una cremallera 20 que por presion contra el piidn 19 de la barra 7 la hace girar. Por medio de un pifién 24
instalado en la barra de transmisién de accionamiento de los tornillos sin fin 1, se produce un movimiento
vertical de la cremallera 20 que hace girar el piiidn 19 de la barra 7 y por tanto la inclinacion de las lamas. El
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pindn 24 se desplaza empujado por un mecanismo 21 situado en la barra de transmisién compuesta por
varillas 26 movidas por un eje central 25.

6. El dispositivo de almacenaje de las lamas fuera del hueco de fachada: En los extremos de los tornillos sin
fin 1, fuera del tramo que cubre el hueco de fachada, las hélices se han modificado para reducir el paso de
rosca 4, lo que junta las lamas ocupando poco espacio.

EJEMPLO B.
[0051]

1. Los tornillos sin fin que giran para producir el movimiento de translacion paralelo al eje longitudinal estan
constituidos por un cilindro sélido con una ranura helicoidal 2 alargada en el interior, donde se situan los
rodamientos 8.

2. El mecanismo manual o motorizado transmite el movimiento de rotacién a las espirales laterales
alrededor de su eje longitudinal por una barra como en el modelo A.

3. Las fijaciones de las lamas a los tornillos sin fin son los rodamientos 8 alojados en la ranura helicoidal del
cilindro 2, unidos a las barras 7.

4. Para impedir el desplazamiento de las fijaciones de las lamas 8 fuera de la linea de movimiento paralela
al eje de la espiral, la barra 7 que une el extremo de la lama cae sobre la placa vertical 15 que las impide
descender por el rail.

5. La rotacion de las lamas se produce por una cremallera basculante 20 como en el modelo A, que esta
fijada por medio de dos ejes paralelos 21 a una placa fija 22. Accionando una palanca 23 verticalmente, se
presionan o liberan los pifiones 19. En la posicidon de reposo los pifiones deben estar presionados para
mantener la inclinacién de las lamas. Una vez liberados, las lamas pueden desplazarse en la direccion del
eje del husillo. La forma del pifion 19 puede ser un tramo de la misma barra 7 con la superficie estriada.

6. El dispositivo de almacenamiento de las lamas fuera del hueco de fachada: En el extremo superior de la
hélice se dispone un rail recto 5, en el que se apilan los rodamientos 8 empujados por el movimiento del
husillo 2 cuando llegan arriba. Las lamas se recogen asi en un compartimento 5 fuera del hueco de fachada.
Por gravedad los rodamientos 8 se recolocaran en las hélices cuando giren en el sentido de descenso.

EJEMPLO C
[0052]

1. Los tornillos sin fin que al girar producen el movimiento de traslacion paralelo a su eje longitudinal
estan formados por una lamina helicoidal fijada alrededor de un arbol central 3 para insertarse como
una lengueta en una ranura 11 en las fijaciones de las lamas 9.

2. El mecanismo manual o motorizado trasmite el movimiento de rotacion a las espirales laterales
alrededor de su eje longitudinal por una barra como en los modelos A y B, o bien por una cadena, o
por una correa.

3. Las fijaciones de las lamas a los tornillos sin fin son tuercas 9 por el interior de las cuales pasa el
husillo 3. En la ranura interior de la tuerca se inserta la lenglieta del husillo 3. Haciendo girar los
husillos e impidiendo girar las tuercas el movimiento de traslacion de la barra 7 y del rodamiento 8
situado en el interior de la tuerca 9 se produce de forma semejante a los modelos A y B. La unién de
la lama a la tuerca puede hacerse también por cables enrollados a la tuerca por su exterior y cogidos
a la lama a traccién. Los cables se juntan en un piiidn antes de ser fijados a las lamas.

4. El dispositivo que impide el desplazamiento de las fijaciones de las lamas fuera de la linea de
movimiento paralela al eje de la espiral es la misma pieza 9, ya que esta confinado en su interior el
rodamiento 8.

5. Los mecanismos de rotacion de las lamas pueden ser como los de los modelos A y B por medio de
las piezas 19 y 20 en el caso de la utilizacion de la barra 7 y el rodamiento 8, también en el caso de la
fijacion por cables accionando la rotacién sobre la pieza cilindrica que aprisiona los cables.

6. El dispositivo de almacenaje de las lamas fuera del hueco de fachada: en el extremo superior del
husillo hay un tramo liso sin espiral 6, donde se apilan los dispositivos de sujecion de las lamas. Por
gravedad estas entraran en la hélice cuando los husillos giren en el sentido de descenso. Si el
apilamiento no es en vertical se afiade un resorte para recuperar la posicion.

8



10

15

20

25

30

35

40

45

50

ES 2599 878 T3

EJEMPLO D:

[0053] Los tornillos sin fin 3 y el dispositivo de almacenamiento de las lamas fuera del hueco de fachada
6 son como en el modelo C. Lo que varia es la manera de accionar la rotacion de las lamas.

[0054] Las tuercas 10 de sujecién de las lamas son parecidas a la pieza 9 del modelo C. Se diferencian
por una superficie horizontal estriada 12 donde se apoyan los rodamientos de sujeciéon 13 de las lamas.
Estos ruedan sobre esta superficie 12 trasmitiendo la rotaciéon por medio de la varilla 7.

[0055] El dispositivo que impide el desplazamiento de los rodamientos de sujecion 13 de las lamas fuera
de la linea de movimiento de traslacion paralelo al eje de la espiral 3 es una placa longitudinal 16 que esta
insertada en las ranuras 18 hechas en la superficie exterior de las tuercas 10. Este mismo dispositivo 16,18,
acciona la rotacion de las lamas, desplazando la placa longitudinal 16 en un movimiento circular alrededor
del eje de la hélice 3 haciendo girar las tuercas 10 y por tanto el rodamiento 13 sobre sobre la superficie
estriada horizontal 12, girando la barra 7 y asi mismo la lama.

El texto siguiente describe con mas detalle los componentes de la invencion:

[0056] Mecanismo de sujecidén y accionamiento de cierres de lamas orientables y retirables que se
caracteriza por tener un operador de traslacion de las lamas formado por dos tornillos sin fin paralelos 1, 2,
3, a los que se sujetan las extremidades de las lamas y que giran de forma sincronizada alrededor de sus
ejes respectivos. Las formas de los husillos pueden ser: bien un rail helicoidal en U fijado a un arbol central
1, bien una ranura helicoidal horadada en un cilindro 2, o bien una Iamina helicoidal fijada a un arbol central
3.

[0057] Mecanismo de sujecion y accionamiento de cierres de lamas orientables y retirables, como el
mecanismo anterior, que se caracteriza por el hecho de hacer el apilamiento 4, 5, 6, de las lamas fuera del
hueco de fachada disminuyendo la distancia entre ellas para ocupar el minimo espacio posible cuando se
recogen.

[0058] Se puede hacer reduciendo el paso de rosca 4, terminando la hélice en un carril recto donde se
introducen los soportes de las lamas 5, terminando el husillo con un tramo liso sin hélice 6, apilando las
tuercas 9, 10.

[0059] Mecanismo de sujecién y accionamiento de cierres de lamas orientables y retirables, como el
mecanismo anterior, que se caracteriza por el hecho de tener dispositivos de sujecion de lamas 7, 8, 9, 10, a
los tornillos sin fin. Estos dispositivos no impiden el giro de la lama sobre su eje longitudinal, y permiten el
movimiento de traslacién de las lamas a lo largo de los husillos. Estos mecanismos pueden estar formados
por barras 7 fijadas a las lamas en prolongacion de ellas, con un rodamiento 8 en su extremo que se coge a
la espiral del husillo; o bien tuercas 9 a las que se enroscan los husillos 3 y que cogen las barras 7 fijadas a
las lamas; o tuercas con una superficie horizontal estriada donde se apoyan los rodamientos 13 fijados a las
barras 7 que soportan las lamas.

[0060] Mecanismo de sujecidn y accionamiento de cierres de lamas orientables y retirables, como el
mecanismo precedente, caracterizado por la produccion del movimiento a lo largo de los husillos por medio
de dispositivos 14, 15, 16, impidiendo hacer girar los dispositivos de sujecion de las lamas 7, 8, 9, alrededor
de los ejes de los husillos. Estos dispositivos pueden estar formados por un tubo cilindrico 14 con una
ranura longitudinal 17 que obliga a las barras 7 a desplazarse; una placa vertical fija 15 que impide las
barras descender girando por la hélice del husillo 3; una placa vertical 16 que se inserta en unas ranuras 18
hechas en la superficie exterior de las tuercas 10 fijando su posicion.

[0061] Mecanismo de rotacion de las lamas sobre sus ejes longitudinales por medio de un pifién 19,
situado en las barras de sujecion 7 de las lamas y con su mismo eje longitudinal. Se produce la rotacién por
un mecanismo comprendiendo una cremallera basculante 20, que esta cogida por dos ejes paralelos 21 a
una placa fija 22 que se acciona en movimiento vertical por una palanca 23, presionando o liberando los
pifiones 19. En la posicion de reposo los pifiones deben estar presionados para mantener la inclinacion de
las lamas. Una vez liberados, las lamas pueden desplazarse en la direccidon del eje del husillo. La forma del
piidn 19 puede ser un tramo de la misma barra 7 con la superficie estriada. La cremallera 20 puede
igualmente estar accionada por un mecanismo comprendiendo un pifién 24 con dos posiciones, desplazado
de la cremallera o frente a ella, el desplazamiento de una posicion a la otra se hace por medio de un eje
central 25 que al girar empuija las varillas 26 que se han fijado a los extremos de los pifiones 24.

[0062] En el caso de la sujecidon de la lama por medio de una tuerca 10 el mecanismo de inclinacién sera
un rodamiento troncoconico 13 fijado al extremo de la barra 7 que se desplaza sobre una superficie
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horizontal estriada 12 situada en la tuerca 10. Por medio de una placa vertical 16 que fija la posicion de las
piezas de sujecion 10 se las hace girar de manera que la superficie estriada se desplace horizontalmente
mientras que el rodamiento troncocénico 13 gira.

[0063] Cierre de lamas orientables y retirables, para exterior, de seguridad, que se caracteriza por el
hecho de tener un operador de traslacion de las lamas formado por dos tornillos sin fin 1° con una o varias
hélices, situados en los laterales del hueco a cubrir y que giran de forma sincronizada.

[0064] Cierre de lamas orientables y retirables, para exterior, de seguridad, segun el cierre anterior, que
se caracteriza por el hecho de tener un operador de traslaciéon de las lamas formado por dos tornillos sin fin
1’ con una o varias hélices, situados en los laterales del hueco a cubrir, con una variacién en el paso de
rosca 2° en uno o en los dos extremos de cada tornillo sin fin 1°, modificando la distancia entre los
dispositivos 3’ de sujecion de las lamas, que se enroscan a los tornillos sin fin 1°.

[0065] Cierre de lamas orientables y retirables, para exterior, de seguridad, segun el cierre anterior, que
se caracteriza por el hecho de tener dispositivos de sujecion 3’ enroscados en los tornillos sin fin 1’ que se
apoyan en las hélices por medio de rodamientos cilindricos o a bolas 4’ de manera que admita la variacion
del paso 2’ del tornillo sin fin 1°.

[0066] Cierre de lamas orientables y retirables, para exterior, de seguridad, segun el cierre anterior, que
se caracteriza por tener un mecanismo para girar las lamas que se compone de un pifién 6’ situado en el eje
de la pieza 5’ de soporte de la lama, una cremallera 7’ que gira arrastrada por la traslacion de los pifiones 6’
cuando las lamas estan situadas en el espacio del hueco de fachada, y un dispositivo de freno 8 de la
cremallera para bloquear su movimiento y producir la rotacion de los pifiones cuando se acciona el
movimiento de traslacion.
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REIVINDICACIONES
1. Mecanismo de sujecion y accionamiento de cierres de lamas orientables y retirables comprendiendo:
lamas con piezas (5’) de soporte de la lama fijadas a las lamas en prolongacién de ellas,

un operador de traslacién de las lamas formado por dos tornillos sin fin (1, 1°, 2, 3) paralelos que pueden
estar situados en los laterales del hueco a cubrir y que giran de forma sincronizada alrededor de sus ejes
respectivos a los que estan sujetos los extremos de las lamas por sus piezas de soporte (5') y

un mecanismo de rotacion de las lamas sobre su eje longitudinal;

caracterizado por que

el mecanismo de rotacién esta accionado mediante pifiones (6°, 19) o rodamientos troncocoénicos (13),
situados en las piezas de soporte (5°) de las lamas, y con el mismo eje longitudinal.

2. Mecanismo segun la reivindicacion 1,
caracterizado por que

los dos husillos (1) tienen una o varias hélices y las piezas de soporte (5°) las lamas estan sujetas a los
husillos (17) por medio de dispositivos de sujecion (3°) roscados al husillo (17) que se enfilan al husillo (17) y
se apoyan en las hélices por medio de rodamientos cilindricos o de bolas (4°), de manera que esto admita la
variacion del paso (27) del tornillo sin fin(1°).

3. Mecanismo segun la reivindicacion 1 o 2,

caracterizado por que

las piezas (5°) de soporte de la lama son varillas o barras (7).
4. Mecanismo segun las reivindicaciones 1 a 3,
caracterizado por que comprende

un mecanismo para girar las lamas que se compone de un pifién (6’) situado en el eje de la pieza (5’) de
soporte de la lama, una cremallera (7’) que gira arrastrada por la traslacién de los pifiones (6’) cuando las
lamas estan situadas en el espacio del hueco de fachada, y un dispositivo de freno (8’) de la cremallera (7).

5. Mecanismo segun una de las reivindicaciones 1 a 3,
caracterizado por que

se acciona la rotacién por un mecanismo comprendiendo una cremallera basculante (20), que esta sujeta
por dos ejes paralelos (21) a una placa fija (22) que se acciona en movimiento vertical por una palanca (23),
presionando o liberando los pifiones (19).

6. Mecanismo segun la reivindicacion 4 o 5,
caracterizado por que

en una posicion de reposo los pifiones (6’, 19) deben estar sujetos para mantener la inclinacién de las lamas
y una vez liberados las lamas pueden desplazarse en la direccion del eje del husillo (1, 1°, 2, 3).

7. Mecanismo segun una de las reivindicaciones 1 a 6,

caracterizado por que

la forma del pifion (6°, 19) puede ser un tramo de la misma barra (7) con una superficie estriada.
8. Mecanismo segun una de las reivindicaciones 5a 7,

caracterizado por que

La cremallera (20) estd accionada por un mecanismo que comprende un pifién (24) con dos posiciones,
desplazado de la cremallera o frente a ella, el desplazamiento de una posicién a la otra de hace por medio
de un eje central (25) que girando empuja las varillas (26) que se han fijado a los extremos de los pifiones
(24).

9. Mecanismo segun la reivindicacion 1,
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caracterizado por que comprende

una tuerca (10) para la sujecion de la lama, el mecanismo de inclinacion es un rodamiento troncocoénico (13)
fijado al extremo de la barra (7), que se desplaza sobre una superficie horizontal estriada (12) situada en la
tuerca (10), y por medio de una placa vertical (16) que fija la posicidon de las piezas de sujecion se les hace
girar de manera que la superficie estriada se desplaza horizontalmente mientras que el rodamiento
troncoconico (13) gira.

10. Mecanismo segun una de las reivindicaciones 1 a 9,
caracterizado por que comprende

dispositivos de sujecion de las lamas a los tornillos sin fin (1, 1’, 2, 3) que no impiden hacer girar la lama
sobre su eje longitudinal, y permiten el movimiento de traslacion de las lamas a lo largo de los husillos.

11. Mecanismo segun la reivindicacion 10,
caracterizado por que
los dispositivos de sujecion de las lamas a los husillos estan formados por

las barras (7) con un rodamiento (8) en su extremo que se coge a la espiral del husillo (1, 2), o tuercas (9) a
las que se enroscan los husillos (3) y que cogen las barras (7) fijadas a las lamas o

las tuercas (10) con la superficie horizontal estriada (12) donde se apoyan los rodamientos troncocénicos
(13) fijados a las barras (7).

12. Mecanismo segun las reivindicaciones 10, 11,
caracterizado por que

para hacer el apilamiento (2', 4, 5, 6) de las lamas fuera del hueco de fachada disminuyendo la distancia
entre ellas para ocupar el minimo espacio posible cuando se recogen, se reduce el paso (2’, 4) de los
husillos (1, 1), se termina la hélice (2) en un rail recto donde se introducen los soportes de las lamas, se
termina el husillo (3) con un tramo liso sin hélice, apilando los dispositivos de sujecién (3’, 7 y 8, 9, 10) en
cada caso.

13. Mecanismo segun una de las reivindicaciones 10 a 12,
caracterizado por que comprende

dispositivos (14, 15, 16) para impedir hacer girar los dispositivos de sujecion (9, 10) de las lamas alrededor
de los ejes de los husillos durante su movimiento a lo largo de los husillos (1, 2, 3).

14. Mecanismo segun la reivindicacion 13,

caracterizado por que

los dispositivos (14, 15, 16) estan formados por:

un tubo cilindrico (14) con una ranura longitudinal (17) que obliga las barras (7) a desplazarse o
una placa vertical fija (15) que impide las barras descender girando por la hélice del husillo (3) o

una placa vertical (16) que se inserta en las ranuras (18) hechas en la superficie exterior de las tuercas (10)
fijando su posicion.

15. Cierre de lamas orientables y retirables, para exterior, de seguridad,
caracterizado por que comprende

un mecanismo de sujecién y de accionamiento de cierres de lamas orientables y retirables segun una de las
reivindicaciones 1 a 14.
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