ES 2602 235 Al

OFICINA ESPANOLA DE
PATENTES Y MARCAS

@ SOLICITUD DE PATENTE

@Namero de publicacion: 2 602 235

@Namero de solicitud: 201500626

Gint. cl.;

B66B 31/02

(2006.01)

Al

@ Fecha de presentacion:
18.08.2015

Fecha de publicacion de la solicitud:
20.02.2017

@ Solicitantes:

CALDERON GARCIA, Jose Carlos (33.3%)
C/ Sierra de Penarrubia

30009 Murcia ES;

PASTOR VERDU, Miguel Angel (33.3%) y
GIL CANOVAS, Diego (33.3%)

@ Inventor/es:

CALDERON GARCIA, Jose Carlos;
PASTOR VERDU, Miguel Angel y
GIL CANOVAS, Diego

Tl'tulo: Dispositivo automético para tratamiento superficial y desinfeccién de los pasamanos en

escaleras, rampas o pasarelas mecanicas

@Resumen:

Dispositivo automatico para tratamiento superficial de
los pasamanos en escaleras, rampas o0 pasarelas
mecanicas, totalmente controlado a distancia y
adaptable tanto a mecanismos existentes como a los
de nueva fabricacion.

La misién de este dispositivo es la de dotar a los
pasamanos que existen en la escalera, rampas o
pasarelas mecanicas, de un sistema que consiga
limpiar su superficie de cuerpos adheridos, higienizar
la superficie eliminando las bacterias, virus, y demas
particulas que puedan ser perjudiciales para la salud
de los usuarios que estén en contacto con la
superficie del pasamanos.

Y también tiene la posibilidad de servir de elemento
de mantenimiento aportando algin producto que
alargue la vida de la superficie del propio pasamanos.
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DESCRIPCION

Dispositivo automatico para tratamiento superficial y desinfeccién de los pasamanos en
escaleras, rampas o pasarelas mecanicas.

Objeto de lainvencion

La invencion hace referencia a un dispositivo, disefiado con el objeto de dotar de forma
automética de limpieza, desodorizacion e higiene asi como durabilidad y
mantenimiento, a los pasamanos de los diferentes tipos de transportes mecénicos
de personas que requieren de un tipo de asidero o barandilla del tipo escaleras,
rampas o pasarelas.

Sobre los pasamanos de cualquiera de estos sistemas de desplazamiento, rampas,
escaleras o plataformas deslizantes, son multitudes de personas las que se ponen en
contacto fisico con ellas. Y en multitud de ocasiones, existe una gran duda acerca de la
higiene de las propias personas gue hacen uso de estos mecanismos de desplazamiento.

El objeto de esta invencién, es garantizar en mayor o menor medida una higiene de forma
continuada y automatizada, ya que en multitud de ocasiones los contagios de
enfermedades se transmiten por las manos.

Con este dispositivo se consigue crear un sistema saludable y favorable para todos
aquellos usuarios de éstos mecanismos, con lo que se consigue un articulo muy positivo
para la vida cotidiana.

Antecedentes

Segun referencias de patentes con nimeros US20150190538 que hace referencia a un
dispositivo moévil de higienizacion para cualquier tipo de espacio a través de luz
ultravioleta, asi como la patente con numero de publicacion E04024714 que hace
referencia a un dispositivo de limpieza de los peldafios Gnicamente de un mecanismo de
transporte y no afecta de forma exclusiva a los pasamanos, y la patente con solicitud pct
namero PCT/CA2000/000166 y numero de solicitud espafiola E00906087 define un
sistema de aplicacién y eliminaciébn de una capa protectora sobre un pasamanos
empleando un aparato independiente y no integrado en el mecanismo ademas no
incluyen los sistemas de higienizacion limpieza y mantenimiento, no se ha encontrado un
dispositivo automatico que haga esa funcidon concretamente sobre los elementos de
pasamanos de las escaleras, rampas o0 pasarelas mecanicas, de forma preprogramada
segun la demanda existente en cada caso.

Por lo tanto se ha podido constatar que no existe ningin mecanismo en el mercado
actual que haga la funcion exclusiva y concreta que esta invencion ofrece.

Descripcién de lainvencion

Se trata de un dispositivo que se puede instalar tanto en los mecanismos de elevacion
como por ejemplo escaleras mecanicas y rampas, o como en los de desplazamiento
horizontal como por ejemplo los andenes moviles, ya existentes como en los de nueva
fabricacion. En el primer caso, el sistema de tratamiento para los pasamanos se instala
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como un elemento adaptable a cualquier tipo de mecanismo y ubicado en un lugar de
facil acceso para el mantenimiento.

La invencién para el tratamiento de los pasamanos en los diferentes tipos de aparatos
para el desplazamiento de personas, consiste en un dispositivo de cuerpo Unico donde
guedan integrados todos los mecanismos que actlan sobre el propio pasamanos para
conseguir el fin de tratamiento que se persigue. Dentro de ese dispositivo se encuentra
un elemento que hace que se desprendan del pasamanos cualquier cuerpo adherido, otro
elemento que tiene por mision la higienizacion de la superficie del mismo, y otro elemento
cuya misién es la de mejorar el mantenimiento o incrementar la vida Gtil del propio
pasamanos.

El dispositivo de tratamiento de pasamanos, puede ser tanto de funcionamiento
mecanico, como electro-mecanico o electronico, en cualquier caso empleara como fuente
de energia la propia de la instalacién existente o cualquier fuente de energia externa,
como eléctrica, solar o mecanica.

Los diferentes tipos de productos que se empleen para el tratamiento de la superficie del
pasamanos, pueden ser de diferente naturaleza, como gaseoso o bombardeo con
particulas especiales, radiaciones, liquidos, geles o vaporizados.

El dispositivo o invencion, posee ademas un sistema anti atrapamientos, que aseguran
gque su instalacién sea totalmente segura. Este sistema lo forma por un lado su propio
disefio que hace que no se pueda introducir ninguna extremidad en él, y también esta
configurado para que su instalacion se ubique en un punto donde no interfiera al paso de
las manos, brazos o pies.

Los materiales con los que se construye el dispositivo seran los mas apropiados en cada
caso, pudiendo ser de la familia del plastico, metalicos o de cualquier otra naturaleza
siempre que sean apropiados para tal fin.

El dispositivo de tratamiento para los pasamanos, posee un sistema de avisadores que
avisan de que estan en activo o que tiene una averia o incluso que necesita algun tipo de
mantenimiento.

Todos esos tipos de avisos los realiza de todas las maneras posibles para que los
técnicos de mantenimiento queden informados. Los avisos pueden ser directamente en el
display o caratula del propio dispositivo, o incluso de forma inaldmbrica a terminales
moéviles, tablets o pe.

El funcionamiento de la invencidon quedara supeditada a una programacién que llevara
incorporado el propio dispositivo y que sera la que en funcion del tipo, modelo y demas
caracteristicas del mecanismo y entorno, actuara para ser lo méas efectivo posible.
Descripcién de los dibujos

Figura 1.- Muestra un dibujo de todo el sistema completo.

Figura 2.- Vista frontal de la instalacion.

Figura 3.- Detalle del dispositivo.
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Modo de la realizacidn preferente

El dispositivo automatico para tratamiento superficial de los pasamanos en escaleras,
rampas o pasarelas mecanicas, se ubica justamente en un lugar 6ptimo (2) en el que
pueda acceder a la superficie del pasamanos (3) de la escalera, rampa o pasarela a tratar
Fig. 1y Fig. 2.

La fijacion del dispositivo (8) sera la que haga que el tratamiento del pasamanos se
aplique en el dltimo punto de salida del pasamanos desde el chasis (4), segin sea un
sistema de tratamiento u otro, teniendo en.

La carcasa del dispositivo (9) se realiza en diferentes tipos de materiales, tanto plasticos
como metalicos, segun las necesidades del cliente y las condiciones del entorno.

En el interior del dispositivo Fig. 3 para el tratamiento de los pasamanos de las escaleras,
rampas y pasarelas mecanicas, se ubican tres mecanismos independientes o no Fig. 3
(5, 6, 7), que son los encargados de conseguir el tratamiento para el cual se ha creado la
invencion.

Uno de los tres mecanismos (7) que componen el dispositivo es el encargado de la
eliminacion de restos adheridos a la superficie del pasamanos, desincrustandolos de la
superficie mediante el empleo de cualquier método, bien de forma mecéanica o cualquier
otra.

Otro de los mecanismos (6) es el encargado de limpiar de suciedad superficial y también
de higienizar la superficie. La limpieza se puede realizar por cualquier sistema conocido
en la actualidad con aporte de productos para tal fin, 0 no. También se puede higienizar
empleando el aporte de cualquier higienizante, o empleando cualquier otro sistema como
aplicacion de ozono, luz UV, chorro ionizador, o cualquier otro.

Otro de los mecanismos (5) integrantes del dispositivo, es el que aplica sobre la
superficie del pasamanos con la finalidad de alargar la vida Gtil del material constitutivo
del propio pasamanos, cualquier tipo de producto como, alcoholes, ceras, aceites, 0
cualquier producto que sirva para tal fin.

En el caso de que los diferentes tipos de mecanismos (5, 6 y 7) y sus correspondientes
depdsitos en caso de llevarlos, no cupiesen en la carcasa y se tuviesen que instalar en el
interior del chasis de la propia escalera, rampa o pasarela, dentro de la carcasa del
dispositivo quedarian alojados tan solo los elementos necesarios para realizar las
aplicaciones. De forma que si uno de los mecanismos de tratamiento (5, 6 y 7) en vez de
aplicar un producto que no requiere deposito, tuviese que aplicar un producto que si lo
necesite, el deposito del mismo iria alojado en el interior del chasis del mecanismo de
transporte y la boquilla de aplicacion es la que ocuparia su lugar en el interior de la
carcasa (2).

Todo el conjunto est4 controlado por una centralita (10) que lleva una placa electrénica
de control, totalmente integrada en el conjunto. Esta placa es la que se programa para
que el dispositivo actie de la manera mas correcta en funcion de diversos parametros
como la longitud del pasamanos, uso, entorno, etc. El conjunto esta alimentado por
energia procedente de la misma fuente que alimenta a la escalera, rampa o pasarela o
bien cualquier otro sistema de energia alternativo y externo. El dispositivo est4 dotado

4
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con todos los sistemas de proteccion eléctricos necesarios para ofrecer la maxima
seguridad al usuario.

El dispositivo de tratamiento de los pasamanos, ademdas soporta un sistema de
comunicacion que es capaz de transmitir datos al personal de mantenimiento de los
mecanismos. En unos casos la comunicacion puede reflejarse en un interface del mismo
dispositivo y en otros casos la comunicacién puede ser inalambrica de cualquier tipo con
cualquier tipo de receptor como un pc, Smartphone, Tablet, etc.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo automatico para tratamiento superficial y desinfeccién de los pasamanos en
escaleras, rampas 0 pasarelas mecanicas caracterizado por estar compuesto por los
siguientes elementos:

- Un chasis y cubierta de material ligero resistente y duradero

- Un sistema de proteccion eléctrico

- Un sistema de seguridad para evitar atrapamientos

- Un sistema electrénico de control y comunicacién

- Un mecanismo desincrustador

- Un mecanismo limpiador e higienizador

- Un mecanismo destinado a mantener y proteger al pasamanos

2. Dispositivo automatico para tratamiento superficial y desinfeccion de los pasamanos en
escaleras, rampas o pasarelas mecanicas segun reivindicacion 12, caracterizado porque
el dispositivo esta recubierto por una carcasa que se fija al chasis del mecanismo de
desplazamiento y que lo protege del exterior y que puede estar constituida por cualquier
tipo de material que se ajuste a las necesidades como por ejemplo, metal, plasticos o
cualquier naturaleza apta para el uso.

3. Dispositivo automatico para tratamiento superficial y desinfeccion de los pasamanos en
escaleras, rampas 0 pasarelas mecdanicas segun reivindicacién 12, caracterizado porque
cuenta con un sistema de proteccion eléctrico para proteger tanto a los usuarios como al
propio sistema de sobrecargas, derivaciones, y otros riesgos eléctricos.

4. Dispositivo automatico para tratamiento superficial y desinfeccion de los pasamanos en
escaleras, rampas 0 pasarelas mecanicas segun reivindicacién 12, caracterizado porque
posee un sistema de proteccion para los usuarios, que consiste en evitar los
atrapamientos tanto de prendas de vestir como de extremidades.

5. Dispositivo automatico para tratamiento superficial y desinfeccion de los pasamanos en
escaleras, rampas o pasarelas mecénicas segun reivindicacion 12, caracterizado porque
dispone de un sistema de comunicacion a través del cual, el dispositivo envia y recoge
los datos necesarios para su mejor funcionamiento y mantenimiento.

6. Dispositivo automatico para tratamiento superficial y desinfeccion de los pasamanos en
escaleras, rampas 0 pasarelas mecanicas segun reivindicacién 12, caracterizado porque
dispone de un mecanismo que desincrusta suciedad adherida a la superficie del propio
pasamanos.

7. Dispositivo automatico para tratamiento superficial y desinfeccion de los pasamanos en
escaleras, rampas o0 pasarelas mecéanicas segun reivindicacion 12, caracterizado porque
posee un mecanismo encargado de la limpieza e higienizacion de la superficie del
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pasamanos, empleando cualquier método de limpieza e higiene que sea necesario o
apropiado a cada caso.

8. Dispositivo automatico para tratamiento superficial y desinfeccién de los pasamanos en
escaleras, rampas o pasarelas mecanicas segun reivindicacion 12, caracterizado porque
posee un mecanismo que consigue minimizar el deterioro del pasamanos, aplicando
cualquier producto que consiga esa funciéon de mantenimiento y proteccion.
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Fig.1
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OPINION ESCRITA

N° de solicitud: 201500626

Fecha de Realizacion de la Opinion Escrita: 30.12.2016

Declaraciéon

Novedad (Art. 6.1 LP 11/1986)

Actividad inventiva (Art. 8.1 LP11/1986)

Reivindicaciones
Reivindicaciones

Reivindicaciones
Reivindicaciones

Se considera que la solicitud cumple con el requisito de aplicacion industrial
examen formal y técnico de la solicitud (Articulo 31.2 Ley 11/1986).

Base de la Opinién.-

1-8

1-8

SI
NO

SI
NO

. Este requisito fue evaluado durante la fase de

La presente opinion se ha realizado sobre la base de la solicitud de patente tal y como se publica.

Informe del Estado de la Técnica

Pagina 3/4




OPINION ESCRITA

N° de solicitud: 201500626

1. Documentos considerados.-

A continuacién se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideraciéon para la
realizacién de esta opinion.

Documento Numero Publicacién o Identificacion Fecha Publicacion
D01 US 2011158862 Al (KIM HYUN KWANG et al.) 30.06.2011
D02 US 4934512 A (LINHWANG F etal) 19.06.1990
D03 US 2012273003 Al (HOLLOWAY RICHARD etal.) 01.11.2012
D04 US 2014186219 Al (YUKIMOTO TOSHIHIRO) 03.07.2014
D05 WO 2013018054 A2 (TEIDESRL etal) 07.02.2013
D06 US 3910400 A (HISHITANI KINUE) 07.10.1975
D07 WO 2007021050 Al (CHOI JAE-GYUN) 22.02.2007

2. Declaracion motivada segln los articulos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecucién de la Ley 11/1986, de 20 de
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaracién

El documento D01 describe un dispositivo esterilizador de pasamanos de escaleras mecanicas que contiene los siguientes
elementos (Figs.2-4):

Una carcasa con dos tapas en cada extremo que evitan la entrada de materia extrafia en el interior del dispositivo y en las
que se acoplan unos cepillos. Dentro de la carcasa se encuentra la unidad de rociado quimico, la unidad de irradiacién UV,
la unidad de secado, la unidad de control, sensores de deteccién que informan a la unidad de control y una unidad de
disipacion de calor que permite mantener constante la temperatura del dispositivo. El dispositivo se sitla en la entrada o
salida de los pasamanos para evitar molestias a los usuarios.

El documento D01 anticipa las caracteristicas de las reivindicaciones 1-8 y, por tanto, en opinién de esta Oficina, dichas
reivindicaciones no cumplen con los requisitos de novedad y actividad inventiva requeridos en los Art. 6.1y 8.1 LP 11/1986

Los documentos D02-DO07 reflejan el estado general de la técnica relativo a la invenciéon y no se consideran en si mismos
relevantes en esta fase del procedimiento.
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