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DESCRIPCIÓN

Disposición de aspirador

La presente invención versa acerca del campo de aspiradores y, más específicamente, acerca de “aspiradores de 
escoba, o tipo escoba” del tipo que comprende, en general, una unidad de mano de succión conectada con un 
utensilio para el suelo mediante una barra alargada de succión.5

En términos generales, existen cuatro tipos de aspirador: aspiradores “verticales”, aspiradores “cilíndricos” (también 
denominados aspiradores de “recipiente”), aspiradores “de mano” y aspiradores “de escoba”, siendo denominados 
estos aspiradores “de escoba” o simplemente “aspiradoresescoba”.

Se conocen bien los aspiradores verticales y los aspiradores cilíndricos. Tienden a ser alimentados con la red 
eléctrica y son utilizados para aplicaciones de limpieza relativamente intensas.10

Los aspiradores de mano son relativamente pequeños, aspiradores muy portátiles, más apropiados para 
aplicaciones relativamente poco intensas, tales como una limpieza puntual de suelos y de la tapicería en el hogar, la 
limpieza del interior de coches y de barcos, etc. A diferencia de los aspiradores verticales y de los aspiradores
cilíndricos, están diseñados para ser sostenidos en la mano durante su uso, y tienden a ser operados por batería.

Los aspiradores de escoba ofrecen esencialmente una alternativa funcional ligera a los aspiradores verticales para 15
aplicaciones de limpieza relativamente poco intensas de suelos, tales como la limpieza de derrames en el suelo.

En términos generales, existen dos tipos de aspirador de escoba. El primer tipo es, en un sentido, un aspirador 
vertical de línea ultrafina, aunque son normalmente “sin cable”, en vez de estar alimentados por la red eléctrica. En 
la solicitud de patente del Reino Unido nº GB2377880A1 se muestra un ejemplo de este tipo de aspirador de 
escoba, incorporando en este caso, además, una unidad de aspirador separable de mano. Los aspiradores de 20
escoba de este primer tipo pueden quedar de pie; de lo contrario, tienden a ser almacenados simplemente apoyando 
el aspirador de escoba contra una pared cuando no se encuentra en uso (a modo de cepillo o escoba de mango
largo).

El segundo tipo de aspirador de escoba es un producto derivado del aspirador de mano, y comprende una unidad de 
mano de succión que es sujetada en la mano de la misma forma que un aspirador de mano, pero en combinación 25
con una barra alargada rígida de succión que llega, de forma eficaz, bajando hasta el suelo, de forma que el usuario 
pueda permanecer de pie mientras limpia una superficie del suelo. Normalmente, hay fijado un utensilio para el suelo
en el extremo de la barra alargada rígida de succión o, de forma alternativa, puede estar integrado con el extremo 
inferior de la barra. Se muestran diseños de este tipo de aspirador de escoba en los documentos USD298875, 
USD303173 y USD280033. En cada caso, la unidad de mano de succión incorpora el motor, el ventilador y algún 30
tipo de aparato separador, que puede ser una bolsa o un sistema de separación ciclónica.

Los aspiradores de escoba del segundo tipo son predominantemente máquinas híbridas de múltiples modos: en 
tales casos, la barra es desmontable y, entonces, se puede utilizar independientemente la unidad de mano de 
succión como un aspirador de mano, según se desee. Sin embargo, esta no es una característica esencial de estos 
tipos de aspiradores de escoba y es concebible que la banda pueda estar fijada permanentemente a la unidad de 35
mano de succión.

Una característica que distingue los aspiradores de escoba del segundo tipo de los aspiradores de escoba del primer 
tipo es que el primer tipo es más “pesado en la parte inferior” el motor está ubicado más abajo, de forma similar a 
un aspirador vertical de tamaño normal mientras que el segundo tipo es más “pesado en la parte superior”; el uso 
de una unidad de mano de succión en combinación con una barra alargada de succión significa que el motor (que se 40
encuentra dentro de la unidad de mano de succión) está ubicado más cerca del extremo superior de la máquina.

La distribución más “pesada en la parte superior” del peso en aspiradores de escoba del segundo tipo significa que 
no son particularmente convenientes para ser almacenados en modo de aspirador de escoba. Si se inclina el 
aspirador de escoba contra una pared en una posición vertical con el utensilio para el suelo soportado sobre el suelo
y la unidad de mano de succión apoyada contra la pared, el peso relativo de la unidad de mano de succión tiende a 45
hacer que el aspirador de escoba en su conjunto sea inestable. Por otra parte, si se da la vuelta al aspirador de 
escoba y se inclina contra la pared con el aspirador de mano relativamente pesado soportado sobre el suelo, el 
extremo inferior relativamente sucio del aspirador se apoyará, por consiguiente, contra la pared, lo que no es 
deseable. Además, cuando se almacena el aspirador de escoba en una posición boca abajo en lugar de una 
posición vertical, la inclinación natural es agarrar el aspirador de escoba en la región del extremo inferior 50
relativamente sucio del aspirador de escoba para volver a dar la vuelta al aspirador hasta la posición vertical para su 
uso.

Por consiguiente, los aspiradores convencionales de escoba del segundo tipo tienden, a menudo, a ser 
almacenados en el suelo o, cuando hay un espacio insuficiente para hacerlo, tienden a ser desmontados para su 
almacenamiento después de su uso y luego vuelven a ser montados de nuevo cuando se desea utilizar la máquina 55
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en el modo de aspirador de escoba. La necesidad de desmontaje y de un nuevo montaje, en particular, desalienta el 
uso de la máquina en el modo de aspirador de escoba.

A título de antecedente adicional, el documento JP61-131720 da a conocer un aspirador de escoba que incluye una 
unidad de mano de succión que es recibible en un chasis de aspirador de escoba, incluyendo el chasis una sección 
de montaje configurada de forma adecuada, de manera que se pueda “colgar” el aspirador de escoba en un gancho 5
montado en la pared. El documento WO96/22724 da a conocer una “escoba eléctrica” que puede montarse en un 
soporte de escoba. La escoba eléctrica tiene una porción de cabeza que se asienta en el soporte de escoba y un 
mango vertical delgado que es sujetado entre un conjunto de mordazas bifurcadas en una posición vertical.

Precisamente con este antecedente la invención proporciona una disposición que comprende un aspirador de 
escoba que incluye una unidad de mano de succión en combinación con una barra alargada de succión, 10
comprendiendo la disposición, además, una estación de recepción montable en la pared para soportar el aspirador 
de escoba en una pared en una posición de recepción vertical cuando no se encuentra en uso según la 
reivindicación 1.

Por “posición vertical” se quiere decir una posición en la que la barra alargada de succión se extiende hacia abajo 
desde la unidad de mano de succión hacia el suelo. El almacenamiento del aspirador de escoba en la posición 15
vertical tiene la ventaja de que un usuario puede agarrar de forma conveniente el aspirador de mano para 
desacoplar el aspirador de escoba de la estación de recepción, momento en el cual el aspirador de escoba está listo 
para ser utilizado en la posición vertical: el usuario no tiende a agarrar el extremo inferior relativamente sucio del 
aspirador de escoba para manipular el aspirador de escoba hasta la posición vertical para ser utilizado. Al mismo 
tiempo, el aspirador de escoba más “pesado en la parte superior” está soportado, de forma ventajosa, en una 20
posición vertical relativamente estable por la estación de recepción (que soporta lateralmente el aspirador de escoba
en la posición vertical).

Aquí, la estación de recepción está dispuesta de forma soltable para bloquear el aspirador de escoba en la posición 
de recepción vertical, es decir, de forma que el aspirador de escoba esté fijado esencialmente con respecto a la 
estación de recepción en la posición de recepción vertical.25

La estación de recepción puede estar dispuesta para acoplarse a la unidad de mano de succión para soportar 
directamente la unidad de mano de succión cuando el aspirador de escoba se encuentra en la posición de recepción
vertical. Por consiguiente, debido a que el centro de masas está dictado principalmente por la posición del motor, 
que se encuentra en la unidad de mano de succión, el centro de masas del aspirador de escoba se encontrará 
relativamente cerca del punto de soporte en la pared; esto proporciona una posición de recepción vertical30
particularmente estable, y tiene como resultado esfuerzos relativamente bajos sobre los componentes de la estación 
de recepción.

El aspirador de mano puede ser un aspirador de mano alimentado por batería, en cuyo caso puede incorporar un 
conjunto de contactos exteriores de carga conectados con una batería recargable incorporada, y la estación de 
recepción puede comprender un conjunto respectivo de contactos de carga para una conexión con un suministro de 35
red, estando dispuestos los contactos de carga en la estación de recepción para un acoplamiento con dichos 
contactos exteriores de carga en el aspirador de mano para formar un circuito de carga de la batería cuando el 
aspirador de escoba se encuentra en la posición de recepción vertical. Por lo tanto, la estación de recepción de
carga, de forma ventajosa, la batería incorporada la unidad de mano cuando el aspirador de escoba se encuentra en 
la posición de recepción vertical.40

Los contactos de carga en la unidad de mano de succión pueden estar dispuestos de forma adecuada. En algunos 
casos, puede ser deseable disponer los contactos en la unidad de mano de succión de forma que signifique que los 
contactos estén orientados hacia arriba cuando el aspirador de escoba se encuentra en la posición vertical.

Si los contactos de carga en la unidad de mano de succión están dispuestos de forma que estén orientados hacia 
arriba cuando el aspirador de escoba se encuentra en la posición vertical, se ha descubierto que puede existir la 45
tendencia de que los contactos de carga se separen de los contactos respectivos en la estación de recepción, por el 
peso del aspirador de escoba. Para abordar este problema, los contactos de carga en la estación de recepción
pueden ser empujados por resorte para empujar los contactos de carga hacia abajo, acoplándose con dichos 
contactos de carga orientados hacia arriba en la unidad de mano de succión.

La provisión de miembros de sujeción opuestos empujados de forma resiliente proporciona una disposición 50
particularmente estable, en la que el aspirador de escoba está sujetado firmemente en la posición de recepción
vertical. Además, el acoplamiento y la liberación del aspirador se lleva a cabo esencialmente con una sola mano, 
según se describe con más detalle a continuación.

Que la disposición de los miembros de sujeción sea relativamente deslizante a lo largo de un eje de sujeción con al 
menos un miembro de sujeción dispuesto adicionalmente para un movimiento de alineamiento y desalineamiento de 55
sujeción con el otro miembro de sujeción permite un acoplamiento secuencial del aspirador con los miembros de 
sujeción, que hace que el acoplamiento sea más conveniente. Se considera que el movimiento pivotante del 
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miembro de sujeción es particularmente ventajoso para reducir el espacio ocupado por la estación de recepción en 
la pared, debido a que el miembro pivotable de sujeción se mueve en el espacio ocupado por la estación de 
recepción.

Se describirán ahora las realizaciones de la invención con referencia a los dibujos adjuntos, en los que:

En una disposición particular, se fija el miembro inferior de sujeción en uso, con respecto a la pared, y el 5
miembro superior de sujeción es empujado de forma resiliente hacia abajo hacia el miembro inferior de sujeción.

Los miembros de sujeción pueden estar dispuestos para un movimiento deslizante relativo a lo largo de un eje de 
sujeción para acoplar el aspirador de escoba, con al menos un miembro de sujeción dispuesto adicionalmente 
para un movimiento de alineamiento y desalineamiento de sujeción con el otro miembro de sujeción. La 
capacidad de sacar un miembro de sujeción del alineamiento de sujeción con el otro miembro de sujeción10
permite un acoplamiento secuencial del aspirador con los miembros de sujeción, lo que hace que sea más 
conveniente el acoplamiento. El movimiento del miembro de sujeción de alineamiento y desalineamiento de 
sujeción puede ser un movimiento pivotante. En particular, en uso con la estación de recepción montada en una 
pared, dicho miembro pivotable de sujeción puede estar dispuesto de forma que, cuando la estación de 
recepción se encuentra en uso montada en una pared, el miembro de sujeción está dispuesto para un 15
movimiento pivotante alejándose de la pared. Se considera esta disposición particularmente ventajosa para 
reducir el espacio ocupado por la estación de recepción en la pared, debido a que el miembro pivotable de 
sujeción se mueve en el espacio ocupado por la estación de recepción.

En una disposición particularmente estable para bloquear el aspirador en la posición vertical, el miembro superior 
de sujeción tiene la forma de una cuna de recepción dispuesta para recibir una primera parte de la unidad de 20
mano en un encaje deslizante, siendo deslizable la cuna de recepción con respecto al miembro inferior de 
sujeción y siendo empujada de forma resiliente hacia el miembro inferior de sujeción, siendo la cuna de 
recepción, además, pivotable alejándose de la pared, en uso, para un movimiento de desalineamiento de 
sujeción con el miembro inferior de sujeción para recibir dicha primera parte de la unidad de mano. En este caso, 
el miembro inferior de sujeción puede ser un miembro fijo de sujeción que comprende un elemento de bloqueo25
para su acoplamiento con una segunda parte de la unidad de mano para fijar el aspirador de escoba contra un 
movimiento lateral con respecto al miembro inferior de sujeción.

Se describirán ahora las realizaciones de la invención con referencia a los dibujos adjuntos, en los que:

La Figura 1 es una vista esquemática que muestra un aspirador de escoba en uso;
la Figura 2 es una vista en primer plano en perspectiva de parte del aspirador de escoba de la Figura 1;30
la Figura 3 es una vista en perspectiva que muestra un aspirador de escoba soportado en una pared por medio 
de una estación de recepción;
la Figura 4 es una vista en primer plano en perspectiva de la estación de recepción y parte del aspirador de 
escoba, antes del acoplamiento del aspirador de escoba;
la Figura 5 es una vista en primer plano en perspectiva de la estación de recepción y parte del aspirador de 35
escoba, durante el acoplamiento del aspirador de escoba;
la Figura 6 es una vista en primer plano en perspectiva que muestra la estación de recepción y parte del 
aspirador de escoba, en la posición de recepción vertical.
La Figura 7 es una vista en perspectiva que muestra un aspirador de escoba soportado en una orientación 
alternativa, pero aún en una posición vertical, por medio de una estación de recepción.40
La Figura 8 es una vista en perspectiva del aspirador de escoba acoplado con una estación alternativa de 
recepción;
la Figura 9 es una vista en perspectiva de la estación alternativa de recepción por sí sola;
la Figura 10 es una vista en perspectiva que muestra parte de la estación alternativa de recepción (y parte del
aspirador de escoba), que ilustra un movimiento pivotante de una cuna de recepción en la estación de recepción;45
la Figura 11 es una vista en perspectiva del aspirador de escoba y de la estación alternativa de recepción, que 
ilustra la liberación del aspirador de escoba de la estación de recepción;
la Figura 12 es una vista en perspectiva del aspirador de escoba y de la estación alternativa de recepción, que 
ilustra el acoplamiento del aspirador con la estación de recepción;
la Figura 13 es una vista en perspectiva del aspirador de escoba y de la estación alternativa de recepción, que 50
ilustra, además, el acoplamiento del aspirador con la estación de recepción; y
la Figura 14 es una perspectiva del aspirador de escoba y de la estación alternativa de recepción, que ilustra la 
inserción del aspirador con un ángulo relativamente pequeño para pivotar inicialmente la cuna de recepción
alineándola con una batería en el aspirador.
La Figura 1 muestra un aspirador 1 de escoba que comprende una unidad de mano de succión, en forma de un 55
aspirador 3 de mano, una barra alargada 5 y un utensilio 7 para el suelo.

Con referencia a la Figura 2, el aspirador 3 de mano comprende un ventilador accionado por un motor que está 
dispuesto en el interior de la cubierta 9 del motor para aspirar aire a través de una tobera 11 de succión colocado en 
la parte frontal del aspirador 3 de mano. El aire sucio aspirado a través de la tobera 11 de succión es conducido por
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la presión de succión generada por un ventilador a través de un sistema 13 de separación ciclónica, en el que se 
separa el polvo del aire, antes de que se expulse, entonces, el aire relativamente limpio de nuevo a la atmósfera a 
través de uno o más filtros de material particulado fino (no visibles). El polvo separado del flujo de aire en el interior 
del sistema 13 de separación ciclónica es recogido en un depósito 15 para su eliminación. El aspirador 3 de mano 
está alimentado mediante una batería recargable de múltiples células que está alojada en una batería 17.5

En uso, se sujeta el aspirador 3 de mano en la mano utilizando un mango 19.

El aspirador 3 de mano es relativamente compacto. No obstante, para promover una sensación equilibrada en la 
mano, los componentes más pesados, tales como el motor y la batería 17, están ubicados deliberadamente
relativamente cerca del mango 19 y los componentes relativamente ligeros tales como el depósito 15 están ubicados 
más alejados del mango 19. Por lo tanto, la mayor parte de la masa del aspirador 3 de mano está distribuida hacia la 10
parte trasera del aspirador 3 de mano.

La barra alargada 5 está conectada con la tobera 11 de succión, y el utensilio 7 para el suelo está conectado, a su 
vez, al extremo inferior de la barra 5. El aire sucio es aspirado a través de una abertura de succión en el lado inferior 
del utensilio 5 para el suelo y pasa a la tobera 11 de succión a través de la barra 5.

Se proporciona un elemento 20 de retenida para desconectar la barra 5 del aspirador 3 de mano, de forma que se 15
pueda utilizar el aspirador 3 de mano como un aspirador de mano en vez de como parte del aspirador 1 de escoba. 
También se proporciona un elemento 22 de retenida para desconectar el utensilio 7 para el suelo de la barra 5, de 
forma que, en vez de ser utilizados como parte del aspirador 1 de escoba, se puedan utilizar, de forma alternativa, el 
aspirador 3 de mano y la barra 5 en combinación con otro utensilio de succión para formar un aspirador de mano de 
“gran alcance” para limpiar los rincones superiores de una habitación, etc.20

El aspirador 1 de escoba es más “pesado en la parte superior” y, convencionalmente, este tipo de aspirador de 
escoba ha sido incómodo de almacenar cuando no se encuentra en uso. Si se apoya el aspirador 1 de escoba
contra una pared en la posición vertical, con el utensilio 7 para el suelo soportado sobre el suelo y el aspirador 3 de 
mano apoyado contra la pared, el aspirador 1 de escoba en su conjunto tiende a ser relativamente inestable; por otra 
parte, si se apoya el aspirador 1 de escoba contra una pared boca abajo, con el aspirador 3 de mano soportado 25
sobre el suelo y el utensilio 7 para el suelo apoyado contra la pared, el usuario se siente inclinado a agarrar el 
utensilio 7 para el suelo relativamente sucio para manipular el aspirador 1 de escoba volviendo a ponerlo en la 
posición vertical para ser utilizado. El utensilio 7 para el suelo relativamente sucio también puede marcar la pared.

La Figura 3 ilustra una disposición para almacenar de forma conveniente el aspirador 1 de escoba cuando no se 
encuentra en uso, en la que el aspirador 1 de escoba está soportado en una posición vertical en una pared 21 por 30
medio de una estación 23 de recepción montada en la pared.

Se muestra la estación 23 de recepción con más detalle en las Figuras 4 a 6, que ilustran el aspirador de escoba
inmediatamente antes del acoplamiento, durante el acoplamiento y en la posición de recepción, respectivamente.

El aspirador 1 de escoba se acopla con la estación 23 de recepción por medio de la batería 17, que encaja hacia 
arriba (en la dirección A en la Figura 4) en una cuna 25 de recepción conformada para recibir la batería 17 en un 35
encaje deslizante ajustado. La pared frontal 25a de la cuna 25 de recepción incorpora una ranura ciega 27 que se 
extiende hacia atrás desde la entrada de la cuna 25: esta ranura ciega 27 acomoda el mango 19 según se inserta la 
batería hacia arriba en la cuna 25 de recepción.

Se proporciona un conjunto de contactos de carga en la estación 23 de recepción en forma de una clavija 29 de 
carga, que se engancha en un soporte 31 de la clavija colocado adyacente al extremo de la ranura 27. La clavija 29 40
de carga se conecta con un suministro de red por medio de un cable 34 de alimentación que se conecta y está 
dispuesto para su acoplamiento con un conjunto correspondiente de contactos de carga en el aspirador 3 de mano 
en la posición de recepción, por medio de una toma 33 de carga en la parte trasera del mango 19. El acoplamiento 
de la clavija 29 de carga con la toma 33 de carga completa un circuito de carga de la batería para cargar el aspirador 
1 de escoba en la posición de recepción.45

Se proporciona un elemento 35 de retenida para bloquear el aspirador 1 de escoba firmemente en la posición de 
recepción mostrada en la Figura 6.

El elemento 35 de retenida está montado de forma pivotante en un alojamiento 36 del elemento de retenida montado 
en el lado de la cuna 25 de recepción y es empujado por resorte hacia una posición de bloqueo mostrada en la 
Figura 4. Durante el acoplamiento del aspirador 1 de escoba, el elemento 35 de retenida coopera con una porción 50
correspondiente 37 del elemento de retenida en el aspirador 3 de mano, que se acopla con una primera superficie 
35a de leva en el lado inferior del elemento 35 de retenida para pivotar el elemento 35 de retenida alejándolo de la 
posición de bloqueo mostrada en la Figura 4 y hasta la posición mostrada en la Figura 5. Según se mueve el 
aspirador 3 de mano desde la posición mostrada en la Figura 5 hasta la posición de recepción mostrada en la Figura 
6, la porción 37 del elemento de retenida acaba salvando el elemento 35 de retenida, que es empujado por resorte, 55
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entonces, de nuevo, hacia la posición de bloqueo, y hasta un acoplamiento de bloqueo en el lado inferior de la 
porción 37 del elemento de retenida para sujetar el aspirador 1 de escoba en la posición de recepción.

Cuando está acoplado con la estación 23 de recepción, el aspirador 1 de escoba está soportado lateralmente en la 
posición vertical por medio de las paredes laterales de la cuna 25 de recepción. Además, las paredes laterales de la
cuna 25 de recepción proporcionan, de forma ventajosa, un soporte lateral directo para el aspirador 3 de mano 5
relativamente pesado.

El peso del aspirador 1 de escoba está soportado de forma eficaz en el elemento 35 de retenida. De nuevo, el 
elemento 35 de retenida soporta directamente, de forma ventajosa, el aspirador 3 de mano relativamente pesado.

Se controlan las tolerancias de fabricación, de forma que el elemento 35 de retenida mantenga acoplada la toma 33 
de carga con la clavija 29 en la posición de recepción. Por lo tanto, se carga de forma fiable la batería incorporada el10
aspirador de mano cuando el aspirador 1 de escoba se encuentra en la posición de recepción vertical.

El control de las tolerancias de fabricación puede ser particularmente importante en una disposición tal como la 
mostrada en las Figuras 1 a 6, debido a que la toma 33 de carga está orientada hacia arriba cuando el aspirador de 
escoba se encuentra en la posición de recepción vertical, de forma que el peso del aspirador de escoba tienda a 
sacar la toma 33 de la clavija 29.15

Se pueden mitigar los efectos potencialmente negativos de la tolerancia de fabricación sobre la fiabilidad de la carga
cargando por resorte los contactos de carga en la estación de recepción. Por ejemplo, en una realización alternativa 
(no mostrada), el soporte 31 de la clavija puede ser empujado por resorte hacia abajo para garantizar un 
acoplamiento positivo de la clavija 29 de carga con la toma 33 de carga.

Para retirar el aspirador 1 de escoba de la posición de recepción, un usuario simplemente suelta el elemento 35 de 20
retenida utilizando una palanca manual 38 de liberación y desliza el aspirador de escoba hacia abajo hasta que la
batería 17 se desacopla de la cuna 25 de recepción. Entonces, el aspirador de escoba se encuentra, de forma 
ventajosa, en la posición vertical listo para ser utilizado.

Para reducir la tendencia de que el elemento 35 de retenida se atasque en la posición bloqueada bajo el peso del 
aspirador 1 de escoba, lo que puede dificultar una liberación manual del elemento 35 de retenida, se inclina el lado 25
superior 35b del elemento 35 de retenida de forma apropiada (véase la Figura 4). De forma alternativa, el lado 
superior del elemento 35 de retenida puede ser plano (indicado de forma muy esquemática mediante la línea B de 
puntos en la Figura 6), que tiene la ventaja de que el lado superior no puede transmitir, entonces, ninguna fuerza 
lateral de liberación accidental al elemento 35 de retenida, por ejemplo como resultado de que el aspirador 3 de 
mano sea golpeado por un usuario en la posición de recepción. Si el peso del aspirador 1 de escoba tiende a 30
atascar el elemento 35 de retenida, puede ser posible, no obstante, utilizar un elemento de retenida de perfil plano, 
pero proporcionar una pequeña cantidad de holgura para permitir a un usuario levantar el aspirador 1 de escoba del 
elemento 35 de retenida antes de la liberación manual del elemento de retenida; sin embargo, puede ser necesario 
cuidar de que se garantice que no hay suficiente holgura para permitir que la toma 33 se salga de la clavija 29 
cuando el aspirador de escoba se encuentra en la posición de recepción vertical mostrada en la Figura 6.35

Esta estación 23 de recepción puede fijarse a la pared 21 utilizando tornillos (no mostrados) de fijación a la pared 
que se atornillan en la pared 21 a través de agujeros avellanados de paso (no visibles) en la pared trasera 25a de la
cuna. Se puede utilizar cualquier otra fijación convencional de pared adecuadamente resistente para montar la 
estación 23 de recepción a la pared 21, incluyendo fijaciones de superficie tales como almohadillas adhesivas o 
similares.40

En este caso, el aspirador 1 de escoba está almacenado en una posición de recepción completamente vertical, con 
la barra 5 “colgando”, de forma eficaz, verticalmente hacia abajo. Sin embargo, se considera que esto no es 
necesario para obtener las ventajas de la invención, siempre que se almacene el aspirador de escoba en una 
posición vertical.

La Figura 7 muestra la estación 23 de recepción montada en la pared 21 en una orientación alternativa, utilizando un 45
soporte 39 de montaje que está fijado a la pared 21 (por ejemplo, utilizando tornillos) y que está dispuesto para 
acoplarse con una proyección 41 de montaje (Figura 4) en la cuna 25 de recepción para soportar la estación 23 de 
recepción en la pared.

El alojamiento 36 del elemento de retenida incorpora puntos de montaje para un utensilio para huecos estrechos y 
un cepillo de tapicería, que se retienen en el alojamiento del elemento de retenida en un encaje por rozamiento.50

La Figura 8 muestra una estación alternativa 230 de recepción montable en la pared para bloquear el aspirador 1 de 
escoba en una posición de recepción vertical en una pared.

En esta disposición, la unidad 3 de mano está sujeta firmemente en la posición de recepción vertical entre un 
miembro superior de sujeción, en forma de una cuna 250 de recepción, y un miembro inferior de sujeción, en forma 
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de un soporte 350 del depósito. En la Figura 8 se representa la carga de sujeción mediante F1 y F2, y se encuentra 
en oposición directa al peso del aspirador.

El soporte 350 del depósito está fijado a una placa 370 de montaje a la pared (Figura 9) que, en uso, está fijada 
plana contra la pared, en la orientación mostrada, utilizando fijaciones adecuadas de pared. En este caso particular, 
el soporte inferior 350 del depósito está formado integralmente en realidad con la placa 370 de montaje a la pared, 5
aunque esto no es esencial. Se proporciona un elemento 360 de bloqueo (Figura 9) en el soporte 350 del depósito, 
que se acopla con un rebaje 15a del elemento de retenida (solo visible en la Figura 11) en la parte frontal del 
depósito 15 para fijar el depósito 15 contra un movimiento lateral en la posición de recepción. Se proporcionan 
soportes 340 de utensilios de “encaje universal” en el lado inferior del soporte inferior 350 del depósito para retener 
los utensilios, o posiblemente la barra 5.10

La cuna 250 de recepción es similar a la cuna 25 de recepción, aunque tiene una longitud menor, estando dispuesta, 
asimismo, la cuna 250 de recepción para recibir la batería 17 en un encaje deslizante ajustado. Se proporciona una
ranura ciega 270 en la pared frontal de la cuna 250 de recepción para acomodar el mango 19, y se mantiene una 
clavija 290 de carga alimentada por la red eléctrica en un soporte 310 de clavija, adyacente al extremo ciego de la
ranura 270, para acoplarse con la toma 33 de carga en la parte trasera del mango 19 (Figura 8).15

La cuna 250 de recepción está soportada por una placa separada 390 de soporte (Figura 9) que puede moverse 
hacia arriba y hacia abajo con respecto a la placa 370 de montaje a la pared para variar la separación (vertical) entre 
la cuna 250 de recepción y el soporte 350 del depósito. Un resorte 310 de empuje (solo visible en la Figura 9 a 
través de una ventana en la placa 390 de soporte) actúa entre la placa de soporte y la placa 370 de montaje para 
empujar la cuna 250 de recepción hacia abajo hacia el soporte 350 del depósito. Por lo tanto, el resorte 310 20
proporciona una acción positiva de sujeción entre la cuna 250 de recepción y el soporte 350 del depósito que ayuda 
a mantener un contacto eléctrico fiable entre la clavija 290 de carga y la toma 33 de carga en la posición de 
recepción.

La cuna 250 de recepción está montada de forma pivotante en la placa 390 de soporte por medio de una horquilla
430 de soporte. Esto permite que se pivote la cuna 250 de recepción alejándola de la placa 390 de soporte, en torno 25
al eje O, para mover la cuna 250 de recepción sacándola del alineamiento de sujeción con el soporte 350 del 
depósito (véase la Figura 10).

Para liberar el aspirador 1 de escoba de la posición de recepción mostrada en la Figura 8, el usuario agarra el 
aspirador de escoba y empuja el aspirador 1 de escoba hacia arriba, moviendo la cuna 250 de recepción contra el 
empuje del resorte 410 hasta que el elemento 360 de bloqueo salve el rebaje 15a del elemento de retenida en el 30
depósito 15. Una vez que el elemento 360 de bloqueo ha salvado el rebaje 15a del elemento de retenida en el 
depósito 15, se puede manipular el aspirador 1 de escoba, entonces, para pivotar la cuna 250 de recepción
lateralmente alejándola de la placa de montaje y sacarla del alineamiento de sujeción con el soporte 350 del 
depósito, que permite, entonces, que la batería 17 se deslice fuera de la cuna 250 de recepción, más allá del borde 
frontal del soporte 350 del depósito, para liberar el aspirador 1 (Figura 11).35

La liberación del aspirador 1 de escoba de la posición de recepción mostrada en la Figura 8 es una operación
realizada con una sola mano, en el sentido de que un usuario no necesita utilizar una mano para sujetar el aspirador
1 y la otra mano para operar la estación 230 de recepción (por supuesto, el usuario puede agarrar, opcionalmente, el 
aspirador 1 con dos manos cuando se acopla o libera el aspirador 1 y, ciertamente, la estación 230 de recepción
permite, de forma ventajosa, que lo haga).40

El acoplamiento del aspirador 1 con la estación 230 de recepción también es una operación realizada con una sola 
mano. Para acoplar el aspirador 1 con la estación 230 de recepción después de la liberación del aspirador 1, la 
batería 17 es simplemente deslizada nuevamente al interior de la cuna 250 de recepción y, entonces, se mueve la 
cuna 250 de recepción, utilizando el aspirador 1, volviendo a un alineamiento de sujeción con el soporte inferior 350 
del depósito (Figuras 12 y 13). En esta posición una vez que el usuario suelta el aspirador 1 se sujeta45
automáticamente el aspirador 1 entre la cuna 250 de recepción y el soporte 350 del depósito bajo la acción del 
resorte 410 de compresión, acoplándose el elemento 360 de bloqueo con el rebaje 15a del elemento de retenida en 
el depósito 15.

El cable 340 de alimentación conectable se extiende hacia abajo detrás de la placa 370 de montaje, a través de un 
canal 370a que está moldeado en la placa 370 de montaje. El extremo superior del canal 370a tiene forma de 50
trompeta: esto ayuda a reducir el esfuerzo sobre el cable 340 durante un movimiento pivotante de la cuna 250 de 
recepción. Se proporciona un tope 340a en el cable 340 de alimentación para evitar la captura del cable 340 de 
alimentación en el interior del canal 370a según se pivota la cuna 250 de recepción en torno al eje O; el uso del tope
340a reduce, además, el esfuerzo sobre el cable 340 de alimentación garantizando que la longitud del cable 340 de 
alimentación permanezca fija entre el extremo superior del canal 370a y el soporte 310 de la clavija.55

El elemento 360 de bloqueo está dotado de una superficie frontal inclinada 360a (Figura 10) para permitir que el 
depósito 15 choque inicialmente con el elemento 360 de bloqueo según se mueve la cuna 250 de recepción hacia 
atrás en un alineamiento de sujeción con el soporte 350 del depósito. Esto simplifica la operación de recepción, pero 
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no es esencial. El elemento de bloqueo puede tener, de forma alternativa, una cara frontal plana, o ser, ciertamente, 
un elemento fijo de bloqueo, que requeriría entonces que el usuario empujara el aspirador 1 y la cuna 250 de 
recepción hacia arriba para asegurar que el depósito 15 salve por completo el elemento de bloqueo antes de se 
vuelva a mover la cuna 250 de recepción con un alineamiento de sujeción con el soporte 350 del depósito.

La estación 230 de recepción incorpora un número de características que ayuda a reducir daños accidentales al 5
aspirador 1 y/o a la estación 230 de recepción si el aspirador 1 es sometido a una sacudida mecánica lateral en la 
posición de recepción vertical. Estas incluyen la provisión de superficies laterales inclinadas (solo es visible la
superficie lateral 360b en la Figura 10) en el elemento 360 de bloqueo que permite que el depósito 15 choque
lateralmente con el elemento 360 de bloqueo por una fuerza lateral de impacto, y también la provisión de un grado 
de “holgura” lateral entre la cuna 250 de recepción y el soporte 390. También se puede proporcionar una superficie 10
de guía (por ejemplo, la superficie curvada 350a del soporte 350 del depósito) para guiar al aspirador 1 hacia arriba 
bajo una fuerza lateral de forma que la carga lateral sea absorbida por el movimiento de la cuna 250 de recepción
verticalmente contra el empuje del resorte 410. Opcionalmente, también se pueden proporcionar superficies de 
guía que guíen al aspirador 1 bajo una fuerza lateral, de forma que la cuna 250 de recepción gire, por consiguiente, 
hacia fuera en torno al eje O, en cuyo caso el aspirador 1 puede “salirse” y liberarse automáticamente bajo una 15
carga lateral suficiente.

La Figura 12 muestra la inserción de la batería 17 en la cuna 250 de recepción con la cuna 250 de recepción que ya 
se ha salido de la alineación de sujeción con el soporte 350 del depósito. En la práctica, después de la liberación del 
aspirador 1 de la posición de recepción, la cuna 250 de recepción tenderá a moverse por su propio peso volviendo a 
un alineamiento de sujeción con el soporte 350 del depósito. En este caso, la inserción parcial de la batería 17 en la 20
cuna 250 de recepción, según se muestra en la Figura 14, tenderá, no obstante, a pivotar la cuna 250 de recepción
alejándola de la pared y hasta un alineamiento con la batería 17, de forma que siga siendo posible un acoplamiento
del aspirador 1 con una sola mano. Este “alineamiento automático” de la cuna 250 de recepción está ayudado, en 
parte, por la longitud relativamente corta de la cuna 250 de recepción (cf. la cuna 25 de recepción en las Figuras 4 a 
6) que permite que se inserte la batería 17 en la cuna 25 de recepción con un ángulo relativamente pequeño. Se 25
podría utilizar a propósito un resorte de empuje (no mostrado) para volver a empujar la cuna 250 de recepción hacia 
el alineamiento de sujeción con el soporte 350 del depósito después de la liberación del aspirador 1, si se desea.

Según la presente invención, cualquiera de los miembros de sujeción, o ambos, en la estación de recepción pueden 
estar montados para un movimiento relativo a la pared contra la acción de un empuje resiliente. Por ejemplo, en la 
estación 230 de recepción se podría fijar a la pared la cuna 250 de recepción, y se podría montar el soporte 350 del 30
depósito para un movimiento deslizante, con respecto a la cuna 250 de recepción, contra la acción de un resorte de 
empuje. Si se fija el miembro superior de sujeción, el miembro inferior de sujeción puede ser amovible hacia un 
alineamiento y un desalineamiento de sujeción con el miembro superior de sujeción, de forma análoga a la 
operación de la cuna 250 de recepción en las Figuras 11 a 14. En el caso de la estación 23 de recepción, el 
elemento 35 de retenida y/o la cuna 25 de recepción también pueden estar dispuestos como miembros de sujeción. 35
Por ejemplo, el elemento 35 de retenida puede estar empujado por resorte, de forma que, en la posición de bloqueo, 
el elemento de retenida sujeta en realidad de forma positiva el aspirador 1 hacia arriba en la cuna 25 de recepción, 
siendo utilizada la palanca 38 de liberación para pivotar el elemento 35 de retenida sacándolo del alineamiento de 
sujeción con la cuna 25 de recepción, según se desee. Asimismo, la cuna 25 de recepción puede estar empujada 
por resorte para sujetar el aspirador firmemente en el elemento 35 de retenida.40

El movimiento de uno de los miembros de sujeción (por ejemplo, la cuna 250 de recepción) de alineamiento y 
desalineamiento de sujeción con el otro miembro de sujeción (por ejemplo, el soporte 350 del depósito) no necesita 
ser un movimiento pivotante. Por ejemplo, la cuna 250 de recepción podría estar dispuesta para deslizarse 
lateralmente saliéndose del alineamiento de sujeción con el soporte 350 del depósito. Sin embargo, el uso de un 
miembro de sujeción pivotante ayuda a minimizar el espacio ocupado por la estación de recepción.45

Es ventajoso el uso de un primer miembro de sujeción que puede ser movido en alineamiento y desalineamiento de 
sujeción con un miembro opuesto de sujeción, pero no es esencial para un acoplamiento y una liberación con una 
sola mano. Por ejemplo, la cuna 250 de recepción podría fijarse, de forma alternativa, a la placa deslizante 390 de 
soporte, de manera que sea mantenida en todo momento en un alineamiento de sujeción con el soporte fijo 350 del 
depósito. Una cuna fija de recepción inhibiría la inserción de la batería hasta cierto grado; esto podría mitigarse en 50
cierta medida, si se desea, minimizando la longitud de la cuna de recepción, de forma que se pueda insertar la 
batería 17 en la cuna fija de recepción con un ángulo muy pequeño.
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REIVINDICACIONES

1. Una disposición que comprende un aspirador (1) de escoba, comprendiendo el aspirador de escoba una 
unidad (3) de mano de succión que está conectada con un utensilio (7) para el suelo por medio de una barra
alargada (5) de succión, comprendiendo la disposición, además, una estación (230) de recepción montable en 
la pared dispuesta para bloquear el aspirador (1) de escoba en una pared, de forma que pueda ser liberado, en 5
una posición de recepción vertical cuando no se encuentra en uso;
caracterizada porque:

la estación (230) de recepción comprende un miembro superior (250) de sujeción y un miembro inferior 
(350) de sujeción, teniendo el miembro superior (250) de sujeción la forma de una cuna de recepción
dispuesta para recibir una primera parte de la unidad (3) de mano de succión con un encaje deslizante, 10
siendo deslizable la cuna (250) de recepción con respecto al miembro inferior (350) de sujeción a lo largo 
de un eje de sujeción y siendo empujada de forma resiliente hacia el miembro inferior 350 de sujeción para 
sujetar de forma resiliente el aspirador (1) de escoba en el miembro inferior (350) de sujeción para bloquear
el aspirador (1) de escoba en la posición de recepción vertical, siendo pivotable la cuna (250) de recepción, 
además, alejándose de la pared, en uso, para un movimiento de desalineamiento de sujeción con el 15
miembro inferior (350) de sujeción para recibir dicha primera parte de la unidad (3) de mano de succión.

2. Una disposición según la reivindicación 1, en la que la unidad (3) de mano de succión es alimentada por 
batería e incorpora un conjunto de contactos exteriores (33) de carga conectados con una batería recargable 
incorporada (17), y la estación (230) de recepción comprende un conjunto respectivo de contactos (290) de 
carga para una conexión con un suministro de red, estando dispuestos los contactos (290) de carga en la 20
estación de recepción para un acoplamiento con dichos contactos exteriores (33) de carga en la unidad de 
mano de succión para formar un circuito de carga de la batería cuando el aspirador de escoba se encuentra en 
la posición de recepción vertical.

3. Una disposición según cualquier reivindicación precedente, en la que los contactos externos (33) de carga en 
la unidad (3) de mano de succión están colocados de forma que estén orientados hacia arriba cuando el 25
aspirador de escoba se encuentra en la posición de recepción vertical, y los contactos (290) de carga en la 
estación de recepción están empujados por resorte para empujar los contactos de carga hacia abajo hasta 
acoplarse con dichos contactos orientados hacia arriba de carga en la unidad de mano de succión.

4. Una disposición según cualquier reivindicación precedente, en la que el miembro inferior (350) de sujeción está 
fijado en uso, con respecto a la pared, y el miembro superior (250) de sujeción es empujado de forma resiliente 30
hacia abajo hacia el miembro inferior de sujeción.

5. Una disposición según cualquier reivindicación precedente, en la que el miembro inferior (350) de sujeción es 
un miembro fijo de sujeción que comprende un elemento (360) de bloqueo para su acoplamiento con una 
segunda parte de la unidad (3) de mano de succión para fijar el aspirador (1) de escoba para impedir un 
movimiento lateral con respecto al miembro inferior (350) de sujeción.35

6. Una estación (230) de recepción para ser utilizada con un aspirador (1, 3) de tipo palo o de mano, siendo 
montable en la pared la estación (230) de recepción y estando dispuesta para bloquear de forma que se pueda 
soltar el aspirador (1, 3) en una pared en una posición de recepción vertical, comprendiendo la estación de 
recepción:

un miembro superior (250) de sujeción y un miembro inferior (350) de sujeción, teniendo el miembro 40
superior (250) de sujeción la forma de una cuna de recepción dispuesta para recibir una primera parte del 
aspirador en un encaje deslizante, y siendo deslizable con respecto al miembro inferior de sujeción a lo 
largo de un eje de sujeción y siendo empujada de forma resiliente hacia el miembro inferior (350) de 
sujeción para sujetar de forma resiliente el aspirador (1, 3) en el miembro inferior (350) de sujeción para 
bloquear el aspirador (1, 3) en la posición de recepción vertical, siendo la cuna (250) de recepción, además, 45
pivotable para un movimiento de desalineamiento de sujeción con el miembro inferior (350) de sujeción
para recibir dicha primera parte del aspirador.
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