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DESCRIPCION
Maquina con una cadena de evacuacion para el transporte de balasto asi como procedimiento

La invencion se refiere a una maquina con una cadena de evacuacién para el transporte de balasto de acuerdo con
las caracteristicas indicadas en el preambulo de la reivindicacién 1 asi como a un procedimiento para la puesta en
servicio de la maquina.

Se conocen ya a través de los documentos US 4 614 238, US 4 014 389 o bien DE 3 151 652 cadenas de
evacuacion de este tipo configuradas sin fin, que giran alrededor de la via. Estas se componen esencialmente de un
canal transversal que esta en contacto con el lecho de la via y de dos canales longitudinales conectados de forma
articulada con éste. Coaxialmente al eje de articulacion esta posicionado, respectivamente, un rodillo de desviacion,
a través del cual la cadena de evacuacion se desvia al menos alrededor de 90°. La conexién articulada del canal
transversal y el canal longitudinal es necesaria en tanto que con ello existe la posibilidad de un desplazamiento
insignificante de la cadena de evacuacion con relacién a la via. De esta manera se puede trabajar mejor en
secciones limitadas en el espacio, por ejemplo, por un andén. Ademas, la conexion articulada posibilita una
prolongacion del canal transversal para la limpieza de una seccion de cambio de agujas.

El documento GB-A-1304900 muestra una maquina con cadena de evacuacion para el transporte de balasto de un
lecho de via de acuerdo con el preambulo de la reivindicacion 1.

El cometido de la presente invencion consiste ahora en la creacién de una maquina o bien de un procedimiento del
tipo indicado al principio, que posibilitan una transferencia de la cadena de evacuacién a la posicion de
funcionamiento también dentro de un perfil de espacio de luz.

Este cometido se soluciona de acuerdo con la invencidon con las caracteristicas indicadas en la parte de
caracterizacion de las reivindicaciones 1y 4, respectivamente.

Con esta configuracion pivotable de las dos secciones extremas articuladas en el canal longitudinal es posible una
bajada sin problemas de los canales longitudinales entre el carril adyacente, por una parte, y el limite del espacio de
luz, por otra parte. Para el acoplamiento siguiente con el canal transversal solamente es necesario un movimiento de
retorno de las dos secciones extremas.

Otras ventajas de la invencion se deducen a partir de las reivindicaciones dependientes y de la descripcion del
dibujo.

A continuacion se describe en detalle la invencion con la ayuda de un ejemplo de realizacion representado en el
dibujo. En este caso:

La figura 1 muestra una vista lateral de una maquina con una cadena de evacuacion o bien dispositivo de
evacuacion para la limpieza de balasto, y las figuras 2 a 5 muestran, respectivamente, representaciones de detalle
de una seccién de desviacion que conduce desde un canal longitudinal hacia un canal transversal de la cadena de
evacuacion. Para una vision de conjunto mejorada, los eslabones individuales de la cadena no se representan.

Una cadena de evacuacion 1 visible en la figura 1 esta dispuesta en una maquina 2 para la limpieza de un lecho de
via 3. La cadena de limpieza 1 esta dispuesta durante la aplicacion de trabajo debajo de una via 4 elevada como
cadena sin fin alrededor de ésta. En este caso, se transporta balasto 5 contaminado hacia una instalacién de tamiz
6. El balasto 5 limpiado alli es introducido entonces de una manera ya conocida de nuevo en la via 4. La rotacion de
la cadena de evacuacién 1 se realiza en un plano de rotacién 7, que esta dispuesto inclinado con respecto a un
plano del lecho 8. En la aplicacion de trabajo de la cadena de evacuacion 1, un canal transversal 9 esta dispuesto en
una linea de interseccién de los dos planos 7, 8, que se extiende transversalmente sobre el lecho de la via 3.

Como se muestra en las figuras 2 y 3, respectivamente, el canal transversal 9 esta conectado de forma articulada
por medio de una articulacion de canal 10, respectivamente, en un extremo curvado 11 con un canal longitudinal 12.
Los dos canales longitudinales 12 forman con el canal transversal 9 un canal sin fin para el alojamiento y guia de la
cadena de evacuacion 1 rotatoria a través de un accionamiento 13.

Como se muestra en la figura 3, el canal transversal 9 se compone de una seccién media 14 y dos secciones
extremas 16 que se conectan, respectivamente, en ella y desprendibles por medio de un acoplamiento 15. Cada una
de las secciones extremas 16 es pivotable con relacién al canal longitudinal 12 adyacente en un angulo a (figura 4)
de al menos 60° en el plano de rotacion 7 - desde una posiciéon de funcionamiento a una posicién de transicion -
alrededor de un eje de articulacion 24.

A cada seccion extrema 16 esta asociado un dispositivo de bloqueo 17 (figura 4) para el bloqueo del movimiento de
articulacion de la posicién de transicion. Al dispositivo de bloqueo 17 esta asociada una instalacién de supervision
23, que esta en conexidon con una instalacion de control central para una representacion de la posicién de bloqueo.
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Durante la marcha de la maquina 2 hacia el lugar de la obra, las secciones extremas 16 se encuentran en la posicion
de transicion representada con puntos y trazos en la figura 4.

Antes de la bajada de los canales longitudinales 12 a la posicion de trabajo, se desplaza un grupo de traviesas 18
adyacentes entre si después del aflojamiento de medios de fijacién de los carriles para la formaciéon de un hueco
entre las traviesas 19 en una direccion longitudinal de los carriles 20 (figura 5). A continuacion se pivotan los dos
canales longitudinales 12 dentro de un perfil admisible del espacio de luz 21 fuera de un centro de la via en una
direccion transversal de la via hacia fuera (ver la flecha 22 en la figura 5) y se baja pasando las secciones extremas
16 bloqueadas a través del hueco de las traviesas 19. A continuacién se pivotan las secciones extremas 16 -
después de aflojar el dispositivo de bloqueo 17 - a una posicion de funcionamiento (ver la figura 4) y se conectan
para la formacién del canal transversal 9 con la seccién media 14.
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REIVINDICACIONES

1.- Maquina (2) con una cadena de evacuacion (1) para el transporte de balasto (5) de un lecho de via (3), que esta
constituida por una pluralidad de eslabones de cadena conectados entre si de forma articulada, en la que la cadena
de evacuacion (1) prevista para la rotacion en un plano de rotacion (7) dispuesto inclinado con respecto al plano del
lecho (8) presenta un canal transversal (9) - posicionado en la aplicacidn de trabajo en una linea de interseccion del
plano del lecho y del plano de rotacion (8, 7) y previsto para el alojamiento de la cadena de evacuacion (1) -, que
esta conectado, respectivamente, por medio de una articulacion de canal (10) con canales longitudinales (12), en la
que el canal transversal (9) se compone de una seccidon media (14) y dos secciones extremas (16) que se conectan
en ella y desprendibles por medio de un acoplamiento (15), caracterizada por que cada seccion extrema (16) es
pivotable con relacién al canal longitudinal (12) adyacente en un angulo a de al menos 60° en el plano de rotacion
(7) - desde una posicion de funcionamiento hasta una posicion de transicion -.

2.- Maquina segun la reivindicacion 1, caracterizada por que a cada secciéon extrema (16) estd asociado un
dispositivo de bloqueo (17) para el bloqueo del movimiento de articulacion en la posiciéon de transicion.

3.- Maquina segun la reivindicacion 2, caracterizada por que al dispositivo de bloqueo (17) esta asociada una
instalacion de supervision (23) que esta en conexion con una instalacion de control central para una representacion
de la posicion de bloqueo.

4.- Procedimiento para el funcionamiento de una maquina segun la figura 1, caracterizado por las siguientes
caracteristicas:

a) cada seccion extrema (16) se pivota a su posicion de transicion,

b) antes de la bajada de los canales longitudinales (12) a la posicidon de trabajo se desplaza un grupo de
traviesas (18) adyacentes entre si después del aflojamiento de medios de fijacion de los carriles para la formacién de
un hueco entre las traviesas (19) en una direccion longitudinal de los carriles,

c) se pivotan los dos canales longitudinales (12) dentro de un perfil admisible del espacio de luz (21) fuera de
un centro de la via en una direccion transversal de la via hacia fuera y se baja a continuacion pasando las secciones
extremas (16) bloqueadas a través del hueco de las traviesas (19), después de lo cual se pivotan las secciones
extremas (16) a una posicion de funcionamiento y se conectan con la seccion media (14).
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