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DESCRIPCION
Dispositivo y procedimiento para el procesamiento de partes de la canal de aves de corral sacrificadas

La presente invencion se refiere a un dispositivo y a un método para procesar partes de canal de aves de corral
sacrificadas, en el que el segmento de punta del ala se retira del miembro inferior del ala. En particular, la presente
invencion se refiere a un dispositivo segun el preambulo de la reivindicacion 1 y a un método segun la reivindicacion
12.

La eliminacion de las puntas de las alas es una practica comun, ya que las puntas de las alas no siempre son
buscadas por el consumo y pueden formar una interferencia para el procesamiento posterior de las alas. Es
importante que las puntas de las alas se eliminen con precisién, debido a los cortes inadecuados puede causar que
fragmentos de hueso se alojen en la carne de las alas. Se desea la automatizacion de este proceso para
mantenerse al dia con la creciente demanda de los consumidores de las alas de las aves de corral, especialmente
las alas de pollo.

Un método y un aparato de este tipo para cortar segmentos de la punta del ala se conoce, por ejemplo, a partir del
documento US 5.188.560. El aparato comprende carriles de guia para transportar y guiar una canal. Se
proporcionan superficies de guia y varillas para acoplar y guiar a los hombros, los miembros superior e inferior de las
alas, para colocar los segmentos de la punta del ala para acoplar los discos cepillo giratorio de los extremos de las
alas. El objetivo de la presente invencion es proporcionar un dispositivo y un método mejorados para la eliminacion
automatica de los segmentos de la punta del ala.

Este objetivo se consigue segun la invencién porque la guia del miembro inferior del ala comprende dos elementos
de guia que definen una ranura entre ellos donde se recibe el elemento de ala inferior, en el que al menos uno de los
elementos de guia se inclina hacia el otro, permitiendo variaciones de la anchura de la ranura, de tal manera que -
en el dispositivo de corte de la punta del ala - los elementos de guia acoplan por pinzado el miembro inferior del ala
con el radio y el cubito colocados uno detras del otro, visto en la direccion de transporte, definiendo de ese modo la
orientacion del miembro inferior del ala y del segmento de punta del ala en el dispositivo de corte de la punta del ala.

Como tal, no solo la posicion del miembro inferior del ala y de la punta del ala se conoce, sino también la orientacion
se define con precision. Una ventaja es que la eliminacion de la punta del ala se puede realizar de forma mas
precisa. Otra ventaja es que el dispositivo también es adecuado para la manipulacién de las alas rotas, (en parte)
alas dafadas, y los productos con las alas que faltan (en parte), alas dislocadas, etc. etc. Al acoplar por pinzado los
huesos cubito y radio, todos estos huesos son entablillados por los elementos de guia de la guia del miembro inferior
del ala y, por lo tanto, una operacién de corte posterior sera mas facil.

El acoplamiento apretado del miembro inferior del ala, durante el transporte de la parte de canal de aves de corral
sacrificadas, imparte una resistencia en el movimiento del miembro inferior del ala, forzando asi al miembro inferior
del ala, y, en particular, el radio y el cubito del miembro inferior del ala, en una orientacion definida en la que los
huesos cubito y radio estan colocados uno detras de otro, visto en la direccién de transporte.

Para lograr una situacién de entablillado tal, se prefiere que los elementos de guia de la guia del miembro inferior del
ala acoplen por pinzado el miembro inferior del ala con el radio y el cubito colocados uno detras del otro, visto en la
direccion de transporte, cerca de la articulacion de la punta del ala. Por lo tanto, es concebible que la guia del
miembro inferior del ala acople principalmente el miembro inferior del ala cerca de la articulacion del codo, y que se
llega a la situacion en la que los huesos cubito y radio estan colocados uno detras de otro cuando la guia del
miembro inferior del ala se ha movido a lo largo del miembro inferior del ala y esta cerca de la articulaciéon de la
punta del ala. Si, alternativamente, el acoplamiento apretado con el radio y el cubito colocados uno detras del otro,
visto en la direccion de transporte, se lograria en el lado del codo del miembro inferior, el efecto entabillado puede
ser anulado por un hueso roto en un extremo mas distal del ala.

Segun la invencioén, al menos uno de los elementos de guia de la guia del miembro inferior del ala esta inclinado
hacia el otro, lo que permite variaciones de la anchura de la ranura. Es concebible que un solo elemento de guia
esté inclinado, o que ambos estén inclinados. Como resultado de la inclinacion, se consigue un acoplamiento
apretado del miembro inferior del ala. Este acoplamiento apretado debe ser lo suficientemente fuerte como para
posicionar el radio y el cubito uno detras del otro, visto en la direccion de transporte, para definir la orientacion del
miembro inferior del ala. Por lo tanto, la inclinacion debe evitar el movimiento “libre” de los huesos cubito y radio. Por
otro lado, el acoplamiento apretado no debe causar la rotura del hueso, y por lo tanto, no debe ser excesivamente
fuerte. Dicho acoplamiento apretado “calibrado” se consigue inclinando al menos uno de los elementos de guia.

Segun la invencion, la guia del miembro inferior del ala comprende dos elementos de guia que definen una rendija.
En una realizacion preferida, los elementos de guia estan formados por carriles alargados, preferentemente railes
redondeados, para guiar suavemente el miembro inferior del ala.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2 605439 T3

La inclinacion al menos uno de los elementos de guia de la guia del miembro inferior del ala se puede lograr, por
ejemplo, proporcionando un elemento de guia flexible, o apoyando elasticamente un elemento de guia rigido. Por
ejemplo, un elemento de guia esta soportado de forma mévil, por ejemplo, por un dispositivo hidraulico o neumatico,
una disposicion de muelle o similares. La inclinacién que se consigue de esta manera por presion de aceite, presion
de aire o presion de muelle o similares, respectivamente.

En una realizacion preferida, se proporciona un actuador para ajustar la inclinacion del elemento de guia que esta
inclinado hacia el otro. Como tal, la inclinacién se puede ajustar, por ejemplo, dependiendo de las dimensiones de
las aves de corral que se estan procesando.

En una forma de realizacion ventajosa particular, el actuador permite un movimiento adicional del elemento de guia
que esta inclinado hacia el otro, entre una posicién de entrada abierta y una posiciéon de acoplamiento, en el que en
la posicion de entrada abierta se permite que el miembro inferior del ala entre en la ranura entre los miembros de
guia, y en el que en la posicién de acoplamiento de los elementos de guia acoplan por pinzado el miembro inferior
del ala. Por lo tanto, en cuanto la entrada del miembro inferior del ala estda completamente abierta, por ejemplo,
permitiendo que la articulacion del codo pase a la guia del miembro inferior del ala. Posteriormente, a los elementos
de guia del miembro inferior del ala se les permite moverse a la posicion de acoplamiento, en la que se acopla el
miembro inferior del ala.

Las partes de la canal de aves de corral sacrificadas que estan sujetas al dispositivo y método de acuerdo con la
invencion comprenden al menos parte de una caja toracica que tiene un lado de pechuga y un lado trasero, también
llamado torso, y una o ambas alas. El cuerpo con la caja toracica esta preferentemente eviscerado, desplumado y
decapitado. Preferiblemente, las patas estan todavia presentes. Esto es especialmente ventajoso cuando un
portador se realiza para soportar partes de la canal suspendidas de las patas. Las aves de corral que comiunmente
se procesan de acuerdo con la invencion son el pollo y el pavo.

Un ala comprende un miembro superior del ala, un miembro inferior del ala y un segmento de punta del ala. Todas
las partes comprenden huesos y carne que se presenta de forma natural en ella. En particular, el miembro superior
del ala comprende el hueso humero, el miembro inferior del ala comprende los huesos cubito y radio, y el segmento
de punta del ala comprende los huesos de la punta del ala. El ala esta conectada al cuerpo a través de la
articulacion del hombro, y, ademas, una articulacion del codo esta presente entre el miembro superior e inferior del
ala, y una junta de la punta del ala esta presente entre el miembro inferior del ala y el segmento de punta del ala.
(Esto se muestra en mas detalle en el dibujo anatdomico de las figuras 1a y 1b). Se hace notar que las alas pueden
ser las alas rotas, alas dafiadas (en parte), o alas con partes faltantes, por ejemplo, con una punta del ala parcial.

El dispositivo segun la invenciéon comprende un transportador que comprende una trayectoria de transporte y al
menos un portador que estda adaptado para transportar una parte de la canal, a lo largo de la trayectoria de
transporte el al menos un portador se puede desplazar en una direccion de transporte. El transportador se utiliza
para alimentar una parte de la canal a la estacion de procesamiento de la punta del ala, y en la estacion de
procesamiento de la punta del ala de la parte de la canal se procesa mientras que la parte de canal es transportada
por el portador.

El al menos un portador esta preferentemente adaptado para transportar una parte de la canal en una orientacion
colgante. Por ejemplo, los portadores pueden ser disefiados como soportes de suspension de la pata, en el que se
suspenden las patas de las aves de corral, y el cuerpo y la al menos un ala estan suspendidos de las patas. Las alas
colgaran hacia abajo desde el cuerpo. Alternativamente, se conocen portadores que llevan partes de la canal en una
orientacion vertical, tales como portadores que llevan el cuerpo sobre un cuerpo portador en forma de cono.

Las aves de corral pueden ser transportadas con la espalda o la pechuga hacia adelante. Segun la invencion, se
prefiere que las aves de corral sean transportadas con el lado trasero por delante.

Segun la presente invencion, se proporcionan guias de ala para coger y guiar las alas. Para estas guias de ala, es
favorable, pero no es un requisito previo, que las partes de la canal se transporten en una orientacion colgante.

El dispositivo segun la invencién comprende una estacion de procesamiento de la punta del ala, dispuesto a lo largo
la trayectoria de transporte. La parte de la canal se alimenta a la estacion de procesamiento de la punta del ala por
el transportador. Es concebible que la estacion se proporcione adyacente a la trayectoria de transporte, o disponible
en (sobre) la trayectoria de transporte y el transportador. La estacion de procesamiento de la punta del ala puede ser
una de varias estaciones de procesamiento, todas proporcionadas a lo largo de la trayectoria de transporte. Por
ejemplo, un dispositivo de corte de ala para la eliminacién de los miembros superior e inferior de las alas del cuerpo
del ave de corral sacrificada se puede proporcionar aguas abajo de la estacion de procesamiento de la punta del ala.

En la estacion de procesamiento, la punta del ala de la parte de la canal se procesa mientras que la parte de la canal
esta siendo transportada por el portador. En particular, el segmento de punta del ala se retira del miembro inferior
del ala, mientras que los miembros superior e inferior del ala todavia estan unidos al cuerpo. Esto es ventajoso, por
ejemplo, para el posterior procesamiento de las aves de corral, ya que la parte de la canal todavia es transportada
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por el portador y se puede transportar a otras estaciones de procesamiento.

Preferiblemente, el segmento de punta del ala se retira del miembro inferior del ala, proporcionando un corte en la
articulacion de la punta del ala, entre los huesos de la punta del ala y los huesos cubito y radio. Se observa que en la
articulacion de la punta del ala hay un nimero de huesos muy pequefios incrustados en el cartilago (tejido
conectivo). El corte se hace en esta masa de huesos pequefos, y se experimenta que apenas se alojan fragmentos
de hueso en la carne de las alas, sobre todo cuando se posiciona la articulacion de la punta del ala con un
dispositivo o método de acuerdo con la presente invencion. Se hace notar que es mucho mas preferible que el corte
se haga en la articulaciéon de la punta del ala, y no a través de los huesos cubito y radio, ya que se conoce a estos
huesos generan facilmente fragmentos de hueso en la carne. El corte puede hacerse en paralelo a la direccion de
transporte, ya sea desde arriba o desde abajo. Preferiblemente, el corte se hace sustancialmente perpendicular a la
direccion de transporte.

La estacion de procesamiento de la punta del ala de acuerdo con la presente invencién comprende un dispositivo de
corte de la punta del ala para eliminar el segmento de punta del ala del miembro inferior del ala. En vista de la
precision deseada, el dispositivo de corte de la punta del ala comprende preferentemente un cuchillo delgado y
afilado, para evitar que los fragmentos de hueso se depositen en la carne de las alas. El dispositivo de corte de la
punta del ala posiblemente comprende una cuchilla de corte circular giratorio. Alternativamente, una hoja de cuchilla
de movimiento alternativo alargada también es concebible.

Posiblemente, la estacion de procesamiento de la punta del ala comprende un dispositivo de soporte para soportar
el segmento de punta del ala en la vecindad del dispositivo de corte de la punta del ala, opuesto al lado del
dispositivo de corte de la punta del ala donde el miembro inferior del ala es acoplado por el elemento de guia inferior
del ala. Los elementos de guia de la guia inferior del ala soportan el miembro inferior del ala, a un lado del
dispositivo de corte de la punta del ala. El apoyo a la punta del ala en el otro lado del dispositivo de corte de la punta
del ala provocara un soporte firme del ala de la cual se va a eliminar el segmento de punta del ala, lo que contribuira
a la precision del corte realizado por el dispositivo de corte de la punta del ala. El dispositivo de soporte, por ejemplo,
esta configurado como una rueda de soporte giratoria, provista aguas arriba de y adyacente al dispositivo de corte
de la punta del ala. La rueda de guia giratoria esta provista preferentemente con multiples muescas para la
recepcion de un segmento de punta del ala. Alternativamente, el dispositivo de soporte también se puede realizar
como un carril de guia alargado. Por lo tanto, el miembro inferior del ala es guiado por la guia del miembro inferior
del ala, y una vez que esta cerca del dispositivo de corte de la punta del ala, el dispositivo de soporte recibe y
soporta el segmento de punta del ala. Por lo tanto, la articulacion de la punta del ala se presenta con precision al
dispositivo de corte de la punta del ala, y se soporta durante el corte.

Preferiblemente, la estacion de procesamiento de la punta del ala esta también provisto de un receptaculo de
segmento de punta del ala, para la recepcién de los segmentos de la punta del ala que son cortados por el
dispositivo de corte de la punta del ala, y, posiblemente, para la orientacion posterior para la recogida o transporte.

El dispositivo segun la invencidon comprende un conjunto de multiples guias de ala para el guiado y el
posicionamiento de una de las alas con el fin de definir la posicién del miembro inferior del ala, la articulacion de la
punta del ala y la punta del ala en el dispositivo de corte de la punta del ala. Por lo tanto, el conjunto de guias de ala
se proporciona para posicionar el segmento de punta del ala, con el fin de eliminar con precision este segmento de
punta del ala. En particular, el dispositivo de corte de la punta del ala proporciona un corte en la articulacion de la
punta del ala, y por lo tanto las guias posicionan con precision la articulacion de la punta del ala.

Preferiblemente, las guias de ala estan dispuestas simétricas a un lado de la trayectoria de transporte, para guiar las
dos alas de las aves de corral al mismo tiempo, y para eliminar las puntas de las alas de forma simultanea.
Alternativamente, es concebible que las alas se procesen posteriormente.

Las guias de las alas son comunmente conocidas, y generalmente comprenden barras, rieles, placas alargadas,
etc., etc. Ademas, con frecuencia también se proporcionan guias del cuerpo para guiar el cuerpo del ave de corral
sacrificada, por ejemplo, en el costado del cuerpo, entre el hombro y la cadera. Dos guias pueden definir una ranura
para recibir un (parte de una) ala. Las guias de las alas se proporcionan generalmente paralelas a la trayectoria de
transporte y se extienden en la direccion de transporte. Aguas arriba, las guias de ala comprenden un punto de
entrada para la captura y/o recepcion del ala. Aguas abajo, se puede proporcionar una ubicacion de salida para el
ala.

De acuerdo con la invencion, se proporcionan al menos una guia del miembro superior del ala y al menos una guia
del miembro inferior del ala. La guia del miembro superior del ala atrapa y guia el miembro superior del ala, al
menos, entre una ubicacion de entrada del miembro de ala superior aguas arriba y el dispositivo de corte de la punta
del ala. Preferiblemente, el miembro superior del ala entra en la guia del ala superior adyacente a la articulacion del
hombro. Alternativamente, cualquier otra parte del miembro superior del ala puede entrar en la guia del miembro
superior del ala.
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Posiblemente, el ala superior esta guiada en una ranura, definida por al menos una guia del miembro superior del
ala. Es concebible que la ranura se defina ademas por una guia del cuerpo, por ejemplo, que se extiende a lo largo
del torso. También es concebible que el ala superior no se guie en una ranura, sino por ejemplo por una sola guia de
ala superior.

Posiblemente, la guia del miembro superior del ala se extiende a lo largo de la trayectoria de transporte de la
ubicacion de entrada del miembro superior del ala, a través del dispositivo de corte de la punta del ala en una
ubicacion aguas abajo mas alejada. Por lo tanto, es concebible que la guia del miembro superior del ala sigue
guiando el miembro superior del ala mas alla del dispositivo de corte de la punta del ala, por ejemplo, para un
posterior procesamiento del ala.

En una realizacion preferida, una parte de la guia del miembro superior del ala entre la ubicacion de entrada del
miembro superior del ala y una posicion que define el codo se proporciona en angulo con la trayectoria de transporte
de tal manera que el elemento de guia de aleta superior se ensancha hacia el exterior con respecto a la trayectoria
de transporte vista en la direccién de transporte, como resultado de que durante el transporte de la canal del
miembro superior del ala se pliega lejos del cuerpo.

Preferiblemente, el miembro superior del ala se acopla en la ubicacién de entrada del miembro superior del ala en el
lado del hombro del miembro superior del ala. Durante el transporte, el miembro superior del ala se acopla desde el
lado del hombro, en la direccién del lado del codo distal del miembro superior del ala. En la posiciéon que define el
codo la guia del miembro superior del ala se acopla con el miembro superior del ala adyacente a la articulacién del
codo de las aves de corral, definiendo de este modo la posicién de la articulacion del codo.

Esto es particularmente ventajoso cuando se proporciona la ubicacion de entrada del miembro inferior del ala en la
proximidad de esta posicién que define el codo, adyacente a la guia del miembro superior del ala. Como tal, la
ubicacion del miembro inferior del ala es conocida con mas precision, y es posible, por ejemplo, acoplar el miembro
inferior del ala estrechamente adyacente a la articulacion del codo.

De acuerdo con la invencion, se proporciona al menos una guia inferior de ala que atrapa y guia el miembro inferior
del ala al menos entre una ubicacién de entrada del ala inferior y el dispositivo de corte de la punta del ala, en el que
la ubicacion de entrada del miembro inferior del ala se encuentra aguas abajo de la ubicacidon de entrada del
miembro de ala superior.

De acuerdo con una realizacién preferida de la invencion, una parte de la guia de miembro inferior del ala entre la
ubicacion de entrada del miembro inferior del ala y el dispositivo de corte de la punta del ala se proporciona en
angulo con la trayectoria de transporte, de manera que la guia del miembro inferior del ala se ensancha hacia fuera
con respecto a la trayectoria de transporte vista en la direccion de transporte. Esto puede ser ademas de una guia
del miembro superior del ala en angulo, o solamente proporcionarse. Como resultado de esta guia del miembro
inferior del ala en angulo en el dispositivo de corte de la punta del ala - los elementos de guia se acoplan en el
miembro inferior del ala situado cerca de la articulacion de la punta del ala, opuesta a la del segmento de punta del
ala, definiendo asi la posicion del miembro inferior del ala y del segmento de punta del ala. Ademas, el miembro
inferior del ala puede ser plegado hacia fuera del miembro superior del ala, durante el transporte de la canal.

Preferiblemente, el miembro inferior del ala se acopla desde el lado del codo del miembro inferior del ala hacia el
lado de la punta del ala distal del miembro inferior del ala, durante el transporte. Por lo tanto, en la estaciéon de
procesamiento de la punta del ala, la guia del miembro inferior del ala se acopla al miembro inferior del ala
adyacente a la articulacion de la punta del ala de las aves de corral, definiendo asi la posicion del miembro inferior
del ala, la articulacion de la punta del ala y la punta del ala en el dispositivo de corte de la punta del ala.

En una posible realizacion de acuerdo con el preambulo de la reivindicaciéon 1, la guia del miembro inferior del ala
comprende dos elementos de guia que definen una ranura entre ellos donde se recibe el miembro inferior del ala,

— en el que una parte de la guia de miembro inferior del ala entre la ubicacion de entrada del miembro inferior del
ala y el dispositivo de corte de la punta del ala se proporciona en angulo con la trayectoria de transporte, de
manera que la guia del miembro inferior del ala se ensancha hacia el exterior con respecto a la trayectoria de
transporte vista en la direccion del medio de transporte; y

— en el que al menos uno de los elementos de guia esta inclinado hacia el otro, lo que permite variaciones de la
anchura de la ranura, y ocasiona un acoplamiento apretado de los elementos de guia sobre el miembro inferior
del ala, en particular, el radio y el cubito,

de tal manera que - en el dispositivo de corte de la punta del ala - los elementos de guia se acoplan por pinzado
sobre el miembro inferior del ala, con los huesos cubito y radio colocados uno detras del otro, vistos en la direccion
de transporte, y los elementos de guia de acoplamiento sobre el miembro inferior del ala situado cerca de la
articulacion de la punta del ala, opuesta a la del segmento de punta del ala, definiendo asi la posicion y orientacion
del miembro inferior del ala y del segmento de punta del ala.
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La invencion se refiere ademas a un método para eliminar puntas de las alas de aves de corral sacrificadas, en el
que una parte de la canal comprende al menos parte de una caja toracica que tiene un lado de pechuga y una parte
posterior, y al menos un ala, comprendiendo el ala:

— un miembro superior del ala con el hueso humero, que se extiende entre el hombro y la articulacion del codo;

— un miembro inferior del ala con los huesos cubito y radio, que se extiende entre la articulacién del codo y la
articulacién de la punta del ala,

— un segmento de punta del ala que comprende los huesos de la punta del ala, que esta conectado a través de la
articulacién de la punta del ala al miembro inferior del ala,

método en el cual se hace uso de un dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 1, que comprende las etapas de:

— transportar una parte de la canal en la direcciéon de transporte, preferentemente con su parte posterior por
delante;

— el miembro superior del ala entrando en la guia de miembro de ala superior en la ubicacion de entrada del
miembro superior del ala;

— recibir el miembro inferior del ala en la ranura definida por los dos elementos de guia de la guia del miembro
inferior del ala en la ubicacién de entrada del miembro inferior del ala;

— transportar el miembro inferior del ala a lo largo de las guias del miembro inferior del ala en angulo, posicionando
asi el miembro inferior del ala;

— inclinar al menos uno de los elementos de guia de la guia del miembro inferior del ala causando un acoplamiento
apretado de los elementos de guia sobre el miembro inferior del ala, en particular, los huesos cubito y radio;

— en el dispositivo de corte de la punta del ala - los elementos de guia de la guia del miembro inferior del ala
acoplando por pinzado el miembro inferior del ala con el radio y el cubito colocados uno detras del otro, visto en
la direccién de transporte, definiendo de este modo la orientacion del miembro inferior del ala;

— eliminar el segmento de punta del ala del miembro inferior del ala mediante el dispositivo de corte de la punta del
ala.

Los dispositivos y el método de acuerdo con la invencion se explicardan con mas detalle a continuacion con
referencia al dibujo adjunto, el cual, sin que ello implique ninguna restriccion, muestra ejemplos de realizacion.

En el dibujo:

— Las figuras 1ay 1b: representan esquematicamente la estructura del esqueleto de las aves de corral,

— La figura 2: muestra una realizacion de una estacion de procesamiento de la punta del ala de acuerdo con la
invencién en su totalidad;

— Las figuras 3a - 3c: muestran parte de la estacion de procesamiento de la punta del ala mostrado en la figura 2,
que ilustra diversos portadores que suministran una canal;

— Las figuras 4a - 4c: muestran parte de la estacion de procesamiento de la punta del ala mostrado en la figura 2,
que ilustra la entrada del miembro superior del ala en vista en planta (figura 4a), en vista lateral (figura 4b) y en
vista en perspectiva (figura 4c);

— Las figuras 5a - 5c: muestran parte de la estacion de procesamiento de la punta del ala que se muestra en la
figura 2, que ilustra la activacion del actuador de un elemento de guia de la guia de miembro inferior del ala a
una posicion de entrada abierta, en vista en planta (figura 5a), en vista lateral (figura 5b) y en vista en perspectiva
(figura 5c);

— Las figuras 6a - 6d: muestran parte de la estacion de procesamiento de la punta del ala que se muestra en la
figura 2, que ilustra la activacion del actuador de un elemento de guia de la guia de miembro inferior del ala a
una posicion de acoplamiento, en vista en planta (figura 6a), en vista lateral (figura 6b), en vista en perspectiva
(figura 6¢), y una vista detallada en perspectiva (figura 6d);

— Las figuras 7a - 7e: muestran parte de la estacion de procesamiento de la punta del ala que se muestra en la
figura 2, que ilustra el acoplamiento apretado del miembro inferior del ala por la guia del miembro inferior del ala,
en vista en planta (figura 7a), en vista lateral (figura 7b), en vista en perspectiva (figura 7c), y una vista en
perspectiva detallada de los huesos intactos del miembro inferior del ala (figura 7d), y una vista en perspectiva
detallada de los huesos rotos del miembro de ala inferior (figura 7e.);

— Las figuras 8a - 8d: muestran parte de la estacion de procesamiento de la punta del ala que se muestra en la
figura 2, que ilustra el soporte del segmento de punta del ala por un dispositivo de soporte, en vista en planta
(figura 8a), en vista lateral (figura 8b), en vista en perspectiva (figura 8c), y una vista detallada en perspectiva
(figura 8d);

— Las figuras 9a - 9d: muestran parte de la estacion de procesamiento de la punta del ala que se muestra en la
figura 2, que ilustra la eliminacién del segmento de punta del ala, en vista en planta (figura 9a), en vista lateral
(figura 9b), en vista en perspectiva (figura 9c), y una vista en planta detallada (figura 9d);

— La figura 10: muestra parte de una estacion de procesamiento de la punta del ala alternativa de acuerdo con la
invencion en vista en perspectiva, que ilustra el soporte del segmento de punta del ala por un dispositivo de
soporte, hacia un dispositivo de corte de la punta del ala;

— La figura 11: muestra una vista lateral esquematica de los huesos de un ala en la posicién del dispositivo de corte
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de la punta del ala.

Las figuras 1a'y 1b representan esquematicamente la estructura de esqueleto de las aves de corral, en particular, de
un pollo. La invencion se refiere a un método y un dispositivo para el procesado de piezas de la canal de aves de
corral sacrificadas. Una parte de la canal 2 de las aves de corral comprende, para el procesamiento de acuerdo con
la invencidn, al menos parte de una caja toracica 2a y al menos un ala 2b, que comprende el hueso y la carne que
esta presente naturalmente. La carne que esta naturalmente presente alrededor de los huesos tampoco se muestra
en la figura 1. El ala 2b, que se muestra en la figura 1 de aves de corral sacrificadas sobre la canal 2 comprende un
miembro superior 2c incluyendo el hueso del humero 2k, un miembro inferior 2d incluyendo el hueso radio 2m’ y el
hueso del cubito 2m” (indicado en conjunto por 2m) y un codo 2n. En el otro extremo del miembro inferior, que no
esta fijado al codo, hay una punta del ala 2t que se fija al miembro inferior a través de la articulacion de la punta del
ala 2j. Segun la invencidn, la punta del ala se elimina cuando el hueso del radio 2m’ y del cubito 2m” se colocan uno
detras del otro, vistos en la direcciéon de transporte.

La figura 2 muestra una primera forma de realizacion de una estacion de procesamiento de la punta del ala 1 segun
la invencion en su totalidad. En esta figura, también es visible un transportador 5, que tiene un carril 3 que define
una trayectoria de transporte 10 a lo largo de la cual al menos un portador, por ejemplo, portador 33a o 33b visibles
en las figuras 3a y 3b, pueden ser desplazados en una direccion de transporte 7. En particular, el carril 3 puede ser
similar al carril 37 de la figura 3a, mientras que el carril 4 puede ser proporcionado para evitar la rotacion del
portador 33a. El transportador 5 comprende medios de operacion 8 y 9 para el ajuste de la posicion relativa de los
portadores y la estacion de procesamiento de la punta del ala 1, para compensar los diferentes tamafios de aves de
corral. Ademas, se proporcionan medios de accionamiento (no visibles) para ajustar la anchura de la estacion de
procesamiento, para compensar los diferentes tamafios de aves de corral, y para ajustar la profundidad de las
cuchillas. La estacion de procesamiento de la punta del ala 1 se dispone a lo largo de la trayectoria de transporte 10.
A modo de ejemplo, las partes de la canal que se muestran en las figuras 3a - 3b se puede alimentar en serie a
dicha estacion de procesamiento de la punta del ala 1 usando un transportador, ejemplos de los cuales se muestran
en las figuras 3a y 3b. La estacion de procesamiento de la punta del ala 1 es simétrica en la forma, con el resultado
de que las dos alas de cada lado del cuerpo pueden ser procesadas de la misma manera. Los detalles de la
estacion de procesamiento de la punta del ala mostrado en la figura 2 se ilustran en las figuras 3 - 9 a continuacion.

Las figuras 3a, 3b y 3c muestran la seccién de introduccion de la estacion de procesamiento de la punta del ala 1, a
los que se suministra una parte de la canal 2. La seccion mostrada en las figuras 3a - 3c corresponde a la seccion
mostrada en las figuras 4a - 4c, pero representa especificamente la parte de la canal mientras es llevada por un
portador, que es parte de un transportador. La introduccién de la parte de canal se esta elaborando adicionalmente
con respecto a la figura 4. En la realizacion mostrada, la parte de la canal 2 (en la figura 3a se hace referencia con el
numero de referencia 2’, en la figura 3b con el numero de referencia 2” y en la figura 3c con 2”’) se suministra con su
espalda orientada en una direccion del transportador 34. Aunque en la practica se prefiere en gran medida que la
espalda se introduzca primero, esto no es una medida requerida.

Las figuras 3a y 3c muestran una parte de la canal 2’ y 2", respectivamente, que tiene un cuerpo, dos alas 2b y dos
patas 2k. Las patas 2k de la parte de la canal 2’ se suspenden en un portador 33a y 33c, respectivamente. Las
partes de la canal 2’ y 2"’ pueden ser desplazadas con el portador 33a y 33c en una direccion de transporte 34. Las
partes de canal 2’y 2" estan fijadas a los portadores 33a y 33c de tal manera que el ave con las alas 2b se alimenta
a la estaciéon de procesamiento de la punta del ala 1 por la parte inferior del cuerpo. El portador 33a forma parte de
un transportador 35 que es accionado con la ayuda de una cadena 36. El transportador 35 comprende una
trayectoria de transporte, en este caso el carril 37, a lo largo del cual los portadores 33 pueden ser desplazados en
la direccién de transporte 34 a través de una rueda 38.

La figura 3b muestra otra parte de la canal 2", que esta fijada a un portador 33b. El portador 33b, forma parte de un
transportador (no mostrado) con una trayectoria de transporte (no mostrado) a lo largo de la cual los portadores 33b
pueden ser desplazados en una direccién de transporte, indicada por la flecha 34. La canal 2” comprende sélo una
parte del cuerpo sin patas y las dos alas 2b, cada una con un miembro inferior 2d y un miembro superior 2c. La
canal 2" esta fijada a una parte de portador 31 que esta adaptada para adentrarse en el cuerpo, que esta abierto en
un lado. A modo de ejemplo, dicha parte de portador es coénica. Es preferible para que sea posible que la parte del
portador 31 se oriente en una o mas direcciones por medios de orientacién asociados. Como resultado, el ave con
las alas se alimenta a la estaciéon de procesamiento de la punta del ala 1 por la parte inferior del cuerpo. La estacion
de procesamiento de la punta del ala 1 se dispone a lo largo de la trayectoria de transporte (no mostrado).

El portador de producto 33c en la figura 3c esta adaptada para acoplar las dos partes de pata 2k de la parte de canal
2. En este ejemplo, el portador 33c tiene para cada una de las partes de pata una ranura de recepcion, provista
opcionalmente con un elemento de bloqueo con el fin de bloquear las partes de pata en dichas ranuras. El portador
de producto 33c esta configurado para transportar la parte de canal 1 a lo largo de una pista 39 en una direccion de
transporte 34. El portador de producto 33c esta en este caso conectado a una pista de transportador aéreo 39 como
se conoce generalmente en la técnica anterior en este campo. Opcionalmente, el portador de producto 33c es
giratorio alrededor de un eje vertical y/o gira alrededor de uno o mas ejes, indicados en la figura 3c por las flechas de
rotacion R. La rotacion puede llevarse a cabo por medio de levas excéntricas 35a que estan unidas entre el portador
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de producto 33c y la pista de transportador aéreo 39. Las levas excéntricas son operadas por medio de guias 35b
que estan dispuestas de manera fija a lo largo de la pista. Estas guias entran en contacto con las levas excéntricas
cuando el portador de producto pasa y lleva las levas excéntricas 35a gradualmente a la posicion deseada. La parte
de conexion 35c se proporciona para conectar el portador 33c a un carro, por ejemplo, similar al carro mostrado en
la figura 3a.

Los portadores 33a, 33b y 33c so6lo se muestran parcialmente en la figura 3a y 3b, pero en general son conocidos,
por ejemplo, a partir de las patentes EP 0 577 821 y EP 1 191 852. La parte de la canal es llevada por un portador,
tal como por ejemplo los portadores 33a y 33b que se muestran en la figura 3a y 3b, y se alimenta a la estacion de
procesamiento de la punta del ala 1 con la ayuda de un transportador, tal como el dispositivo 35 mostrado en la
figura 3a o el dispositivo 5 en la figura 2. Mientras que la parte de canal esta siendo llevada por un portador, la parte
de la canal se procesa en la estacion de procesamiento de la punta del ala 1.

En las figuras 4 - 9, se muestran las etapas posteriores de una parte de la canal de aves de corral sacrificadas
siendo transportadas hacia y dentro de una estacion de procesamiento de la punta del ala 1 segun la presente
invencion. En los dibujos, la misma situacion se muestra en diversos puntos de vista: vista en planta, vista lateral,
vista en perspectiva y en ocasiones una vista detallada. En los dibujos, se muestran las posiciones posteriores de
las aves de corral a lo largo de la trayectoria de transporte. Brevemente:

— Las figuras 4 ilustra la entrada del miembro superior del ala;

— Las figuras 5 ilustra la activacion del actuador de un elemento de guia de la guia de miembro inferior del ala a
una posicion de entrada abierta;

— Las figuras 6 ilustran la activacion del actuador de un elemento de guia de la guia de miembro inferior del ala a
una posicién de acoplamiento cerrada;

— Las figuras 7 ilustran el acoplamiento apretado del miembro inferior del ala por la guia del miembro inferior del
ala;

— Las figuras 8 ilustran el soporte del segmento de punta del ala por un dispositivo de soporte;

— Las figuras 9 ilustran la eliminacion del segmento de punta del ala.

La seccion de introduccion de la estacion de procesamiento de la punta del ala 1, que se muestra en las figuras 3y
4, esta provista de multiples guias de las alas y otras guias dispuestas adyacentes a la trayectoria de transporte, al
menos aguas arriba del dispositivo de corte de la punta del ala para guiar y posicionar la al menos un ala con el fin
de definir la posicién del miembro inferior del ala, la articulacion de la punta del ala y la punta del ala en el dispositivo
de corte de la punta del ala. La direccién de transporte se indica con la flecha 34, tanto en las figuras 3 y 4, pero se
observa que las figuras 3a y 3b son imagenes de espejo de la figura 4c. Se observa que, aunque no todas las guias
del cuerpo y de las alas pueden ser visibles en cada vista, todas ellas estan provistas simétricamente en cada lado
de la trayectoria de transporte 32, en particular de forma simétrica alrededor del eje S.

En la realizacion mostrada estan dispuestas las guias del cuerpo superior 6 y 6’ y las guias del cuerpo inferior 12 y
12’, ademas de la banda de guias para colocar el cuerpo de ave. La guia del cuerpo superior 6 y 6’ guian el cuerpo
2a a cada lado a las partes de brida de las aves de corral, entre la cadera y el hombro. Como resultado, el cuerpo 2a
puede pasar a través de la estacion de procesamiento de la punta del ala 1 en una linea recta. Las guias de cuerpo
6, 6, 12, 12’ estan conformadas en forma de una varilla.

En esta realizacion, las guias del miembro superior del ala 20 y 20’ y las guias del cuerpo inferiores 12 y 12’ estan
dispuestos para atrapar y guiar el miembro superior del ala, al menos, entre una ubicaciéon de entrada del miembro
superior del ala aguas arriba y el dispositivo de corte de la punta del ala. Las guias del miembro superior del ala 20 y
20’ comprenden una parte de extremo en forma de bola, para facilitar la entrada del miembro superior del ala a la
guia del miembro superior del ala. Aguas abajo, las guias del miembro superior del ala 20 y 20’ comprenden una
parte en forma de placa, a lo largo de la cual se guia el miembro superior del ala de las aves de corral. El miembro
superior del ala de este modo se transporta en la ranura formada por las guias del miembro superior del ala 20 y 20’
y el cuerpo de guia 12y 12"

En la vista en planta de la figura 4a, es visible que la distancia mutua entre la guia del miembro superior del ala 20 y
la guia de cuerpo 6 aumenta. En particular, una parte de la guia del miembro superior del ala 20, 20’ entre la
ubicacion de entrada del miembro superior del ala (figura 4) y una posicion que define el codo (figura 5) se
proporciona en angulo con la trayectoria de transporte 32, de manera que las guias del miembro superior del ala 20
y 20’ se ensancha hacia fuera con respecto a la trayectoria de transporte 32 vista en la direccion de transporte 34.
Como resultado, durante el transporte de la canal, el miembro superior del ala 2c se pliega lejos del cuerpo 2a. Esto
es visible al comparar las figuras 4a y 5a.

Las guias del miembro superior del ala 20, 20’ mostradas se extiende desde la ubicacion de entrada del miembro
superior del ala (figura 4), a lo largo de la trayectoria de transporte 32, al dispositivo de corte de la punta del ala 55
(figura 9). También es concebible que la guia del miembro superior del ala se extiende ain mas aguas abajo.
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En la figura 5, el miembro superior del ala 2c esta en una posicion en la que el miembro superior del ala 2c esta
totalmente doblado lejos de la parte del cuerpo 2a, preferentemente sin dislocar el miembro superior del ala 2c de la
articulacion del hombro. En esta posicion, la posicion del codo 2n se define con precision. Las posiciones mutuas de
del miembro superior del ala 20 y el cuerpo de guia 6 preferentemente se pueden ajustar, dependiendo del tamafio
general de las aves de corral que se procesan. Por otra parte, un cierto grado de libertad se permite dado que una
pequefa cantidad de estiramiento excesivo del miembro superior del ala no resultara inmediatamente en la
dislocacion. El efecto mas importante de las guias del miembro superior del ala en angulo 20 y 20’ es que la posicion
del codo de cada ala de aves de corral esta definida con precision.

Esta posicion definida del codo se proporciona en las proximidades de la ubicacién de entrada del miembro inferior
del ala, que se proporciona adyacente a la guia del miembro superior del ala. Por lo tanto, la ubicacién de entrada
del miembro inferior del ala (figura 5) esta aguas abajo de la ubicacién de entrada del miembro superior del ala
(figura 4).

Segun la invencion, la guia del miembro inferior del ala comprende dos elementos de guia 40 y 41 (y analogamente
40’ y 41’), que definen una ranura 42 entre ellos donde se recibe el miembro inferior del ala 2d. El elemento de guia
40 de la guia del miembro inferior del ala se origina en la parte de placa de la guia del miembro superior del ala 20.
La guia del miembro inferior del ala se extiende desde la ubicacion de entrada de miembro inferior del ala (figura 5)
al dispositivo de corte de la punta del ala (figura 9). Segun la invencion, el elemento de guia 41 de la guia del
miembro inferior del ala puede estar sesgado hacia el otro elemento de guia 40. La inclinacion es por lo tanto en
esta realizacion lograda a través de un actuador 45, para permitir variaciones de la anchura de la ranura. El actuador
puede comprender un dispositivo hidraulico o neumatico, una disposicion de muelle o similares, y ser accionado
para ajustar la inclinacién del elemento de guia 41.

En la realizacion mostrada, el actuador 45 permite un movimiento adicional del elemento de guia 41 esta sesgado
hacia el otro 40. En particular, el elemento de guia 41 se puede retraer para crear una posicion de entrada abierta
(figura 5) y una posicion de acoplamiento (figura 6), en el que en la posicion de entrada abierta (figura 5) se permite
al miembro inferior del ala 2d entrar en la ranura 42 entre los elementos de guia 40 y 41, y en el que en la posicion
de acoplamiento (figura 6) la guia 40 y 41 acoplan por pinzado el miembro inferior del ala 2d.

En la situacion mostrada en la figura 5, la transmision de la parte del cuerpo 2a dispara un primer activador 48, que
activa el actuador 45 del elemento de guia 41 de la guia del miembro inferior del ala a una posiciéon de entrada
abierta, visible en particular en las figuras 5b y 5c. En la linea de puntos originales, es visible la posicion de
acoplamiento cerrada. Retraer el elemento de guia del ala inferior 41 a la posicion de entrada abierta permite un
acoplamiento de la guia del miembro inferior del ala 41 y el miembro inferior del ala adyacente a la articulacion del
codo 2n, que se coloca adyacente a la guia del miembro de ala superior 20. Como tal, el miembro inferior del ala 41
puede acoplarse con precision el miembro inferior del ala 2d, sin la articulacion del codo 2n obstruyendo el
transporte.

En la figura 6, un segundo activador 49 es visible, que se dispara por un transporte adicional de la parte del cuerpo
2a. Este activador 49 activa el actuador 45 del elemento de guia 41 de la guia del miembro inferior del ala a la
posicion de acoplamiento cerrada, visible en particular en las figuras 6b, 6¢ y 6d, en la que los elementos de guia 40,
41 acoplan por pinzado el miembro inferior del ala 2d.

En la posicion de acoplamiento cerrada, como también es visible en la figura 7, el miembro inferior del ala 2d se
acoplan por pinzado mediante las guias del miembro inferior del ala 40 y 41. Cuando la guia del miembro inferior del
ala 41 en la posicidon de acoplamiento mostrada es inclinada hacia la otra guia del miembro inferior del ala 40, se
consigue un acoplamiento apretado, forzando el miembro inferior del ala 2d con los huesos del radio 2m’ y del cubito
2m” estando colocado uno detras del otro, vistos en la direccion de transporte, definiendo de este modo la
orientacion del miembro inferior del ala.

Ademas, en la figura 7a, en particular, se ve que una parte de la guia del miembro inferior del ala 40, 41 entre la
ubicacion de entrada del miembro inferior del ala y el dispositivo de corte de la punta del ala se proporciona en
angulo con la trayectoria de transporte 32, de manera que la guia del miembro inferior del ala 40, 41 se ensancha
hacia el exterior con respecto a la trayectoria de transporte 32 vista en la direccion de transporte 34. Por lo tanto,
durante el transporte de la canal, el miembro inferior del ala 2d se pliega lejos del miembro superior del ala 2c. En la
realizacion mostrada, las guias del miembro inferior del ala 40, 41 se acoplan el miembro inferior del ala 2d cerca de
la articulacion del codo 2n, y, posteriormente, se mueve a lo largo del miembro inferior del ala, con lo que el plegado
del miembro inferior del ala 2d abierto con respecto al miembro superior del ala 2c, a una posicién en la que guia el
miembro inferior del ala 40, 41 acopla el miembro inferior del ala 2d cerca de la articulacion de la punta del ala 2j. En
la realizacion mostrada, la situacion en la que los huesos cubito y radio estan colocados uno detras del otro se logra
cuando las guias del miembro inferior del ala se encuentran cerca de la articulacion de la punta del ala 2.

En las cifras detalladas de la figura 7d y 7e se indican esquematicamente las situaciones en las que los huesos
cubito y radio estan colocados uno detras del otro con los huesos intactos (figura 7d) y huesos rotos (figura 7e).
Debido a la operacion de entablillado de las guias del miembro inferior del ala 40, 41, el dispositivo y método de
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acuerdo con la presente invencién son particularmente ventajosos para la manipulacién de las alas que tienen uno o
mas huesos rotos.

En la figura 8 es visible un dispositivo de soporte 50, para soportar el segmento de punta del ala 2t en la proximidad
del dispositivo de corte de la punta del ala 55, opuesto al lado del dispositivo de corte de la punta del ala 55 en el
que el miembro inferior del ala 2d se acopla mediante la guia del miembro inferior del ala. Esto es, en particular,
visible en la vista en planta de las figuras 8a, 9a y 9d. El dispositivo de soporte esta configurado como una rueda de
soporte giratoria, que comprende muescas y salientes para tomar a lo largo y soportar la punta del ala 2t, mientras
que el miembro inferior 2d se apoya en el soporte del ala inferior. Como tal, la articulacién de la punta del ala 2j se
posiciona con precision frente al dispositivo de corte de la punta del ala 55, y, ademas, tanto la punta del ala 2t y el
miembro inferior del ala 2d estan bien soportados durante el corte.

El dispositivo de corte de la punta del ala 55 esta configurado como un disco giratorio, impulsado por un motor de
accionamiento 56. En la figura 9 se muestra la eliminacion del segmento de punta del ala, en particular, se indica en
la figura 9b por la flecha R.

En la figura 10 se muestra una parte de una estacion de procesamiento de la punta del ala 100 alternativa de
acuerdo con la invencién, en la ubicacion del dispositivo de corte de la punta del ala 105. En esta realizacion, el
dispositivo de corte de la punta del ala 105 esta configurado como un cuchillo longitudinal. No se muestra un cuerpo
y un portador, pero estos pueden ser similares a las realizaciones de las figuras 1 - 9. La direccion de transporte se
indica esquematicamente con la flecha T. El miembro superior del ala y una guia del miembro superior del ala son
también no visibles, y también se pueden realizar similares a las realizaciones de las figuras 1 - 9. En la figura 10, es
visible una guia de miembro inferior del ala que comprende dos elementos de guia 101 y 102. Los elementos de
guia 101 y 102 definen una ranura 104 entre ellos, en el que se recibe el miembro inferior del ala 2d. Segun la
invencion, uno de los elementos de guia es inclinado hacia el otro (no mostrado), de manera que se puede llegar a
la situacion tal como se muestra en la figura 10: el miembro inferior del ala 2d es acoplado por pinzado con los
huesos del radio 2m’ y el cubito 2m” hueso colocados uno detras del otro, vistos en la direccion de transporte T. En
la figura 10, este acoplamiento se produce cerca de la articulacion de la punta del ala 2j, pero, alternativamente,
también es concebible que el acoplamiento se produzca a una distancia de la articulacion de la punta del ala 2j. La
ventaja de la invencién, visible en esta figura 10, es que no solo se conoce la posicion del miembro inferior del ala 2d
y la punta del ala 2t, sino también la orientacion del miembro inferior del ala 2d y por tanto se define la articulacion
de la punta del ala 2j.

De acuerdo con una realizacion preferida de la invencion, en la figura 10 también esta provisto un dispositivo de
soporte 103 en la estacion de procesamiento de la punta del ala 100. El dispositivo de soporte 103 esta aqui
realizado como una varilla, similar a la guia del miembro inferior del ala. El dispositivo de soporte 103 soporta el
segmento de punta del ala 2t en las proximidades del dispositivo de corte de la punta del ala 105, opuesto al lado de
dispositivo de corte de la punta del ala 105 donde el miembro inferior del ala 2d se acopla con la guia del miembro
inferior del ala 101, 102.

En la figura 11 los huesos del miembro superior del ala 2c y del miembro inferior del ala 2d se muestran
esquematicamente. En el extremo del miembro inferior del ala 2d es visible un saliente natural 2d* de los huesos,
que también se puede discernir en el extremo de la articulacion de la punta del ala del dibujo anatémico de la figura
1b. Segun la invencion, dos elementos de guia 180, 181 se proporcionan, que definen una ranura entre ellos donde
se recibe el miembro inferior del ala 2d. El elemento de guia inferior 180 esta inclinado hacia el otro, lo que permite
variaciones de la anchura de la ranura, aqui con la ayuda de un muelle 182. En la realizacion mostrada, un rebaje es
visible en el elemento de guia superior 181, donde se recibe el saliente natural 2d* del miembro inferior del ala. Esto
es ventajoso ya que el dispositivo de corte de la punta del ala 185 puede ser posicionado adyacente a la guia del
miembro inferior del ala, sin correr el riesgo de un corte en los huesos cubito y radio. Dicho corte en el hueso del
radio y/o del cubito tiene un riesgo mayor de que fragmentos de hueso se alojen en la carne.

En lineas de puntos, una situacion “original” del miembro inferior del ala 2d es visible, es forzado en la orientacion
mostrada en lineas rectas. En la situacion mostrada en la figura 11, en el dispositivo de corte de la punta del ala 185,
el acoplamiento apretado de los elementos de guia 180, 181 en el miembro inferior del ala 2d, con el radio y el cubito
colocados uno detras del otro, visto en la direccién de transporte, se encuentra cerca de la articulacién de la punta
del ala, opuesta a la del segmento de punta del ala, definiendo de este modo la orientacion del miembro inferior del
ala 2d y del segmento de punta del ala (no se muestra). Es visible que en esta realizacién se proporciona el
dispositivo de corte de la punta del ala 185 perpendicular al miembro inferior del ala, y perpendicular a la direccion
de transporte.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo para la eliminacién de las puntas de las alas de partes de la canal de aves de corral sacrificadas, en el
que una parte de la canal (2) comprende al menos parte de una caja toracica (2a) y al menos un ala (2b),
comprendiendo el ala:

— un miembro superior del ala (2c) con el hueso humero (2k), que se extiende entre el hombro y la articulacion
del codo (2n);

— un miembro inferior del ala (2d) con el radio (2m’) y el cubito (2m”), que se extiende entre la articulacion del
codo (2n) y la articulacién de la punta del ala (2j),

— un segmento de punta del ala (2t) que comprende los huesos de la punta del ala, que esta conectado a través
de la articulacion de la punta del ala (2j) al miembro inferior del ala,

dispositivo que comprende:

— un transportador (5) que comprende una trayectoria de transporte (10) y al menos un portador (33a, 33b) que
esta adaptado para llevar una parte de la canal, trayectoria de transporte a lo largo de la cual al menos un
portador es movil en una direcciéon de transporte,

— una estacion de procesamiento de la punta del ala (1) que esta dispuesta a lo largo de la trayectoria de
transporte y a la que una parte de la canal es alimentada por el transportador, estacion de procesamiento de la
punta del ala en la que la parte de la canal se procesa mientras la parte de la canal es llevada por el portador, en
el que la estaciéon de procesamiento de la punta del ala comprende un dispositivo de corte de la punta del ala
(55) adaptado para eliminar el segmento de punta del ala del miembro inferior del ala,

— un conjunto de multiples guias de ala para guiar y posicionar un ala con el fin de definir la posicion del
miembro inferior del ala, la articulacion de la punta del ala y la punta del ala de dicha un ala en el dispositivo de
corte de la punta del ala, comprendiendo el conjunto de guias de ala:

o al menos una guia del miembro superior del ala (20), que estd adaptada para atrapar y guiar el miembro
superior del ala, al menos, entre una ubicacion de entrada del miembro superior del ala aguas arriba y el
dispositivo de corte de la punta del ala aguas abajo de dicha ubicacion de entrada del miembro superior del
ala;

o al menos una guia del miembro inferior del ala (40, 41), que estd adaptada para atrapar y guiar el
miembro inferior del ala, al menos, entre una ubicacién de entrada del miembro inferior del ala y el dispositivo
de corte de la punta del ala aguas abajo de dicha ubicacion de entrada del miembro inferior del ala, en el que
la ubicacién de entrada del miembro inferior del ala esta aguas abajo de la ubicacién de entrada del miembro
superior del ala;

caracterizado por que

la guia del miembro inferior del ala comprende dos elementos de guia (40, 41) que definen una ranura (42) entre
ellos en la que se recibe el miembro inferior del ala (2d), en el que al menos uno de los elementos de guia (41) esta
inclinado hacia el otro, lo que permite variaciones de la anchura de la ranura,

de tal manera que - en el dispositivo de corte de la punta del ala - los elementos de guia acoplan por pinzado el
miembro inferior del ala con el radio y el cubito colocados uno detras del otro, vistos en la direccion de transporte,
definiendo de este modo la orientacion del miembro inferior del ala y del segmento de punta del ala en el dispositivo
de corte de la punta del ala.

2. Dispositivo segun la reivindicaciéon 1, en el que los elementos de guia de la guia del miembro inferior del ala
acoplan por pinzado el miembro inferior del ala con los huesos del radio y el cubito colocados uno detras del otro,
vistos en la direccion de transporte, cerca de la articulacién de la punta del ala.

3. Dispositivo segun las reivindicaciones 1 0 2, en el que el elemento de guia (41) que esta inclinado hacia el otro
esta soportado de forma movil, por ejemplo, por un actuador (45) tal como un dispositivo hidraulico o neumatico, o
por un muelle o similar.

4. Dispositivo segun la reivindicacion 3, en el que se proporciona un actuador para ajustar la inclinacion del elemento
de guia que esta inclinado hacia el otro.

5. Dispositivo segun la reivindicacion 4, en el que el actuador esta adaptado para provocar un movimiento adicional
del elemento de guia que esta inclinado hacia el otro, entre una posicién de entrada abierta y una posicion de
acoplamiento, en el que en la posicién de entrada abierta la ranura tiene una mayor anchura que favorece la entrada
del miembro inferior del ala en la ranura entre los elementos de guia, y en el que en la posicion de acoplamiento los
elementos de guia se acoplan por pinzado sobre el miembro inferior del ala.

6. Dispositivo segun una o mas de las reivindicaciones anteriores, en el que el elemento de guia del miembro
superior del ala se extiende a lo largo de la trayectoria de transporte desde la ubicacién de entrada del miembro
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superior del ala, a través del dispositivo de corte de la punta del ala hasta una ubicacién aguas abajo mas alejada.

7. Dispositivo segun una o mas de las reivindicaciones anteriores, en el que una parte de la guia del miembro
superior del ala (20) entre la ubicacion de entrada del miembro superior del ala y una posicién que define el codo se
proporciona en angulo con la trayectoria de transporte, de manera que la guia del miembro superior del ala se
ensancha hacia el exterior con respecto a la trayectoria de transporte vista en la direccién de transporte.

8. Dispositivo segun la reivindicacion 7, en el que la ubicacion de entrada del miembro inferior del ala se proporciona
en la proximidad de la posicién que define el codo, adyacente a la guia del miembro superior del ala.

9. Dispositivo segun una o mas de las reivindicaciones anteriores, en el que una parte de la guia del miembro inferior
del ala entre la ubicacion de entrada del miembro inferior del ala y el dispositivo de corte de la punta del ala se
proporciona en angulo con la trayectoria de transporte, de manera que la guia del miembro inferior del ala se
ensancha hacia el exterior con respecto a la trayectoria de transporte vista en la direccién de transporte.

10. Dispositivo segun una o mas de las reivindicaciones anteriores, en el que el al menos un portador esta adaptado
para llevar una parte de la canal en una orientacién colgante, y en el que preferentemente las partes de la canal se
transportan con su parte posterior por delante, visto en la direccién de transporte.

11. Dispositivo segun una o mas de las reivindicaciones anteriores, en el que un dispositivo de soporte (50) esta
previsto en la estacion de procesamiento de la punta del ala, para soportar el segmento de punta del ala (2t) en la
proximidad del dispositivo de corte de la punta del ala (55), opuesto al lado del dispositivo de corte de la punta del
ala donde el miembro inferior del ala es acoplado por la guia del miembro inferior del ala.

12. Método para la eliminacién de las puntas de las alas de aves de corral sacrificadas, en el que una parte de la
canal comprende al menos un ala, comprendiendo el ala:

— un miembro superior del ala (2c) con el hueso humero (2k), que se extiende entre el hombro y la articulacién
del codo (2n);

— un miembro inferior del ala (2d) con los huesos del radio (2m’) y el cubito (2m”), que se extiende entre la
articulacion del codo (2n) y la articulacion de la punta del ala (2j),

— un segmento de punta del ala (2t) que comprende los huesos de la punta del ala, que esta conectado a través
de la articulacion de la punta del ala (2j) al miembro inferior del ala

método en el cual se hace uso de un dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 1, que comprende las etapas de:

— transportar una parte de la canal (2) en la direccion de transporte, preferentemente con su parte posterior por
delante;

— entrando el miembro superior del ala en la guia del miembro superior del ala (20) en la ubicaciéon de entrada
del miembro superior del ala;

— recibir el miembro inferior del ala en la ranura (42) definida por los dos elementos de guia (40, 41) de la guia
del miembro inferior del ala en la ubicaciéon de entrada del miembro inferior del ala;

— transportar el miembro inferior del ala a lo largo de las guias del miembro inferior del ala, posicionando de
este modo el miembro inferior del ala;

— inclinar al menos uno de los elementos de guia de la guia del miembro inferior del ala causando un
acoplamiento por pinzado de los elementos de guia sobre el miembro inferior del ala, en particular, los huesos
cubito y radio;

— en el dispositivo de corte de la punta del ala - los elementos de guia de la guia del miembro inferior del ala
acoplan por pinzado el miembro inferior del ala con el radio y el cubito estando colocados uno detras del otro,
vistos en la direccion de transporte, definiendo de este modo la orientacion del miembro inferior del ala;

— retirar el segmento de punta del ala del miembro inferior del ala mediante el dispositivo de corte de la punta
del ala (55).
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