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DESCRIPCION
Dispositivo de campos de coccion
La invencion parte de un dispositivo de campos de coccidon de acuerdo con el preambulo de la reivindicacion 1.

Se conocen campos de coccién de matriz con superficie de coccién variable, que presentan, respectivamente, una
unidad de mando, que esta formada por campos de mando o bien teclas y/o pantallas sensibles al contacto.

Ya se conoce a partir de la publicacion japonesa JP 2009 099 299 A un campo de coccidn por induccién con una
placa de campos de coccioén para la colocacion de una vajilla de coccion. Debajo de la placa de campos de coccion
estan dispuestas una pluralidad de bobinas de induccién, que configuran una superficie de coccién comun. El campo
de coccién por induccion comprende, ademas, una unidad de control, que alimenta las bobinas de induccién con
corriente alterna de alta frecuencia, para calentar la vajilla de coccion.

El cometido de la invencién consiste, en particular, en preparar un dispositivo del tipo indicado al principio con
propiedades mejoradas con respecto a un manejo confortable. El cometido se soluciona segun la invencion por
medio de las caracteristicas de la reivindicacion 1 de la patente, mientras que las configuraciones y los desarrollos
ventajosos de la invencion se pueden deducir a partir de las reivindicaciones dependientes.

La invencion parte de un dispositivo de campos de coccion, en particular de un dispositivo de campos de coccién por
induccion, con al menos una superficie de coccion variable, al menos una unidad de mando, que presenta al menos
dos médulos de mando y al menos una unidad de control, que esta prevista para controlar la superficie de coccion
variable en funcién de entradas a través de la unidad de mando.

Se propone que el dispositivo de campos de coccidn presente una unidad de asociacién, que esta prevista para
asociar, en funcion de entradas de mando, a al menos una zona de coccién de la superficie de coccién variable, uno
de los al menos dos médulos de mando seleccionado por un usuario. Por una “superficie de coccion variable” debe
entenderse en particular, una superficie de coccion, que esta prevista para formar al menos una zona de coccién
adaptada al menos a una vajilla de coccién colocada encima. Con preferencia, la superficie de coccion variable esta
prevista para alimentar en al menos un estado de funcionamiento al menos dos, en particular al menos tres, con
ventaja al menos cuatro, con preferencia al menos cinco zonas de coccion independientes. En particular, la
superficie de coccion variable se diferencia de una superficie de coccion, cuyas zonas de coccion estan
predeterminadas fijamente en particular por marcas sobre la superficie de coccién. En particular, la superficie de
coccion variable esta formada por al menos una matriz de elementos calefactores y/o por al menos un elemento
calefactor movil, en particular un elemento calefactor por induccién. Por un “elemento calefactor por induccion” debe
entenderse en particular un elemento calefactor, que esta previsto para convertir al menos 100 W, en particular al
menos 500 W, con ventaja al menos 1000 W, con preferencia al menos 2000 W de potencia calefactora eléctrica en
un campo de radiacion electromagnética, con preferencia con una frecuencia entre 10 kHz y 150 kHz, en particular
entre 20 kHz y 100 kHz, que esta previsto para ser convertido en al menos una vajilla de coccién, en particular en al
menos su fondo, a través de efectos de remagnetizacion y efectos de corriente parasita en calor. De manera
alternativa, son concebibles cuerpos calefactores de resistencia, cuerpos calefactores por radiacion y/o
comparables. Por una “matriz de elementos calefactores” debe entenderse en particular una disposicién con
preferencia bidimensional, con ventaja regular, en particular en patron cuadrado o hexagonal de al menos cuatro, en
particular al menos diez, con ventaja al menos veinte elementos calefactores, en particular elementos calefactores
por induccién. Por un elemento calefactor “mévil” debe entenderse en particular un elemento calefactor, que esta
previsto para ser movido por medio de al menos un actuador de la superficie de coccion variable, dentro de al menos
una zona parcial de la superficie de coccion variable. Con ventaja, la superficie de coccion variable presenta al
menos una unidad de sensor, que esta formada especialmente por los elementos calefactores, que esta prevista
para detectar vaijillas de cocciéon colocadas encima especialmente por medio de medicion de al menos una
inductividad y/o de al menos una capacidad. En particular, la superficie de coccién variable esta prevista para
asociar a una vajilla de coccion detectada una zona de coccion adaptada en forma, tamafio y/o posicion. En
particular, la superficie de coccidn variable presenta al menos una unidad de control, que esta prevista
especialmente para evaluar valores de medicion de la unidad de sensor, para calcular al menos una zona de coccién
y para establecer elementos calefactores, que forman esta zona de coccioén. En particular, la unidad de control de la
superficie de coccion variable esta prevista para activar una electronica de potencia y para ajustar una potencia
calefactora requerida para una zona de coccién. Por un “médulo de mando” debe entenderse especialmente un
elemento de mando individual y/o un grupo de elementos de mando, que estan previstos para controlar una zona de
coccién comun. En particular, todos los elementos de mando de la unidad de mando, que estan previstos para
controlar una zona de cocciéon determinada, deben entenderse como pertinentes a un moédulo de control
determinado. Por un “elemento de mando” debe entenderse especialmente un medio de entrada que esta previsto
para convertir una accion del usuario en una sefal con preferencia eléctrica, que puede ser interpretada por la
unidad de control. Que un elemento de mando esta previsto para controlar” una zona de coccién determinada debe
significar en particular que la unidad de control esta prevista para modificar, en funcion de sefiales del elemento de
mando solamente parametros de funcionamiento, en particular una potencia calefactora, de la zona de coccién
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determinada. En particular, un médulo de mando presenta al menos un medio de mando, en cuya dependencia la
unidad de control para una zona de coccién activa un modo de funcionamiento, en particular un programa de
coccion, un tiempo de desconexion y/o un modo de amplificacion. Por un a “unidad de control” debe entenderse una
unidad electronica que esta integrada, al menos parcialmente, con preferencia en una unidad de control y/o de
regulacion de un campo de coccidn y que esta prevista para controlar y/o regular al menos la superficie de coccion
variable. Con preferencia, la unidad de control comprende una unidad de calculo y en particular adicionalmente a la
unidad de calculo una unidad de memoria con un programa de funcionamiento registrado en ella, en particular con
un programa de control y/o regulacion, que esta previsto para ser ejecutado por la unidad de calculo. En particular, la
unidad de control del dispositivo de campos de coccidn esta configurada en una sola pieza con la unidad de control
de la superficie de coccion variable. En particular, la unidad de asociacién esta prevista para asociar en funcién de
entradas del usuario a una zona de coccién seleccionada por un usuario un médulo de mando seleccionado por el
usuario o a la inversa. Que un médulo de mando y una zona de coccion estan asociados entre si debe significar en
particular que la unidad de control esta prevista para adaptar una potencia calefactora de la zona de coccién durante
al menos un manejo del médulo de mando. En particular, la unidad de asociacion presenta al menos una unidad de
control, que esta configurada especialmente de una sola pieza con la unidad de control del dispositivo de campos de
coccion y/o al menos esta enlazada con ésta. En particular, la unidad de asociacion presenta el menos un médulo de
mando, que esta previsto para recibir entradas del usuario y transmitirlas a la unidad de control. Por “previsto” debe
entenderse en particular especialmente programado, disefiado y/o configurado. En particular, se puede conseguir
una alta flexibilidad y/o una alta comodidad de uso. Especialmente un usuario puede determinar libremente qué zona
de coccién quiere controlar con qué médulo de mando. En particular, se puede conseguir una resistencia al fallo
contra un fallo de al menos uno de los médulos de mando.

Ademas, se propone que el dispositivo de campos de coccidn presente al menos una unidad de indicacién, que esta
prevista para indicar una asociacion entre los médulos de mando de la unidad de mando y las zonas de coccion de
la superficie de coccidon variable. En particular, la unidad de indicacion presenta al menos un primer moédulo de
indicacion, que esta previsto para asociar al menos a una zona de coccién al menos un indicador, en particular al
menos un color, al menos un patrén y/o al menos un nimero. Que a una zona de coccion esta “asociado” un
indicador debe significar en particular que el modulo de representacion representa el indicador en una posicion, que
esta correlacionada con una posiciéon de la zona de coccién. Con preferencia, un moédulo de representacion esta
formado a menos esencialmente, en particular al menos el 50 %, con ventaja al menos el 70 %, con preferencia al
menos el 60 % por elementos de representacion activos, variables segun el estado, en particular elementos
luminosos. En particular, el primer médulo de representacion esta previsto para visualizar cada zona de coccién
activa. En particular, el primer médulo de representacion esta previsto para visualizar diferentes zonas de coccién
activas con diferente color y/o diferente patron. Con ventaja, la unidad de indicacion presenta al menos un segundo
maodulo de representacion, que esta previsto para asociar al menos a los dos médulos de mando, respectivamente,
un indicador. En particular, la unidad de indicacién presenta al menos una unidad de control, que esta prevista para
controlar indicaciones de la unidad de indicaciéon. Con preferencia, la unidad de control de la unidad de indicacién
esta enlazada con la unidad de control del dispositivo de campos de coccidn y/o esta configurada en una sola pieza
con ésta. En particular, la unidad de indicacion esta prevista para resaltar una zona de coccién, cuyo médulo de
mando asociado es mandado actualmente en un modo de funcionamiento. Se puede conseguir especialmente un
manejo confortable.

Con ventaja esta previsto que la unidad de indicacion presente al menos una pantalla. Por una “pantalla” debe
entenderse en particular una unidad de representacion, que esta prevista para representar una imagen variable, en
particular con una resolucion de al menos 60x80 puntos de imagen controlables por separado y con preferencia con
una densidad de los puntos de la imagen de al menos 20 dpi, en particular al menos 40 dpi, con ventaja al menos 80
dpi. En particular, al menos el primer moédulo de representacion presenta una pantalla. Con ventaja, la pantalla esta
configurada como pantalla de varios colores. En particular, la pantalla esta configurada como pantalla-LC o pantalla-
OLED. Con preferencia, la unidad de control esta prevista para representar en al menos un modo de representacion
una representacion de la superficie de coccion variable, en particular al menos un tamario y/o posicién de zonas de
coccién detectadas, sobre la pantalla. En particular, la pantalla se diferencia de una pantalla sensible al contacto. Se
puede conseguir especialmente una representacion sencilla y/o confortable. De manera alternativa y/o adicional es
concebible que el primer médulo de representacion esté configurado como matriz-LED, que esta dispuesta en
particular debajo de una placa de campos de coccién del dispositivo de campos de coccidn y esta prevista, por
ejemplo, para enmarcar al menos la vajilla de coccién colocada encima, con lo que con ventaja se puede con
conseguir un ahorro de costes a través de la supresion de la pantalla. Ademas, es concebible que el primer médulo
de representacién presenta al menos uno, con preferencia varias unidades luminosas de diferente color, que se
pueden desviar y/o dirigir al objetivo, en particular al menos un puntero de laser pivotable.

Ademas, se propone que al menos uno de los modulos de mando presente al menos un regulador giratorio. Por un

“regulador giratorio” debe entenderse en particular un elemento de entrada, que esta previsto para convertir un

movimiento giratorio provocado por un usuario en una sefial para la unidad de control. En particular, el regulador

giratorio esta configurad como regulador giratorio libre. Por un regulador giratorio “libre” debe entenderse en

particular un regulador giratorio sin punto inicial y sin punto final fijo. En particular, la unidad de control esta prevista

para utilizar diferencias de posiciones del regulador giratorio libre para un control y/o regulacion. Con ventaja, el
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regulador giratorio esta configurado como regulador giratorio fijo. Por un regulador giratorio “fijo” debe entenderse
especialmente un regulador giratorio, que presenta un punto inicial y un punto final fijos. Con ventaja, el al menos un
regulador giratorio esta configurado como regulador giratorio mecanico. Por un regulador giratorio “mecanico” debe
entenderse especialmente un regulador giratorio que presenta al menos un elemento movil, con preferencia alojado
giratorio. En particular, el regulador giratorio mecanico presenta puntos de retencion predeterminados, en particular
magnéticos. De manera alternativa, es concebible que el regulador giratorio mecanico sea libremente giratorio. En
particular, la unidad de control esta prevista para asociar a determinadas posiciones del regulador giratorio libre,
respectivamente, un valor determinado de una variable a controlar. En particular, la unidad de control esta prevista
para asociar al punto inicial o bien al punto final un minimo o bien un maximo de la variable a ajustar. Con
preferencia, la unidad de control esta prevista para modificar una potencia calefactora de la zona de coccién
asociada al médulo de mando en funcion de entradas a través del regulador giratorio. Que la unidad de control esta
prevista para “modificar’” una potencia calefactora de la zona de coccién asociada al médulo de mando en funcién de
entradas a través del regulador giratorio debe significar que la unidad de control esta prevista para elevar una
potencia calefactora durante la realizacion de una torsién en un primer sentido de giro, en particular en el sentido de
las agujas del reloj, mientras que no se consiga un maximo de una potencia calefactora a ajustar y/o reducir la
potencia calefactora durante la realizacion de una rotacién en un segundo sentido de giro, en particular en sentido
contrario a las agujas del reloj, mientras que no se consiga un minimo de la potencia calefactora. En particular, la
unidad de control esta prevista para transferir en el caso de una rotacién excesiva, es decir, de una rotacién mas alla
de un punto, en el que se ha alcanzado una potencia calefactora maxima o bien minima, desde el valor maximo
hacia el valor minimo o bien a la inversa. En particular, se puede conseguir un manejo intuitivo, comparable con
campos de coccion clasicos. En particular, se puede conseguir una configuracion economizadora de costes.

Ademas, se propone que la unidad de asociaciéon presenta al menos una superficie de mando sensible al contacto,
Por una “superficie de mando sensible al contacto” debe entenderse un elemento de mando, que esta previsto para
emitir durante una aproximacioén y/o un contacto ligero a través de una parte del cuerpo del usuario, por ejemplo un
dedo, al menos una sefial a la unidad de control. En particular, la superficie de mando sensible al contacto esta
prevista para generar diferentes sefiales de entrada en funcion de un punto de contacto. En particular, la superficie
de mando sensible al contacto esta prevista para reproducir durante una activacion al menos dos sefiales, que
corresponden a las coordenadas de contacto especiales. Con ventaja, la superficie de mando sensible al contacto
esta configurada en comun con una pantalla de la unidad de indicacion como pantalla sensible al contacto. En
particular, la unidad de asociacion esta prevista para utilizar un movimiento deslizante sobre la superficie de mando
sensible al contacto por medio de un dedo de un usuario desde una zona de coccién representada hacia una zona
parcial de la pantalla que representa al menos dos modulos de mando para la asociacion de la zona de coccion y del
moddulo de mando. Se puede conseguir especialmente un manejo intuitivo.

Otras ventajas se deducen a partir de la siguiente descripcion del dibujo. En el dibujo se representan dos ejemplos
de realizacion de la invencion. El dibujo, la descripcion y las reivindicaciones contienen numerosas caracteristicas en
combinacion. El técnico considerara las caracteristicas de manera mas conveniente también individualmente y las
agrupara en otras combinaciones convenientes.

En el dibujo se muestra lo siguiente en representacion esquematica:
La figura 1 muestra un campo de coccion de acuerdo con la invencion.

La figura 2 muestra una unidad de indicacidon de un segundo campo de coccion de acuerdo con la invencién en un
primer estado de representacion, y

La figura 3 muestra la unidad de indicacién de la figura 2 en otro estado de representacion.

La figura 1 muestra un campo de coccién 10a configurado como campo de coccioén por induccion con un dispositivo
de campos de coccion 12a configurado como dispositivo de campos de coccion por induccion. El dispositivo de
campos de coccién 12a presenta una superficie de coccion variable 14a, que esta formada por elementos
calefactores dispuestos debajo de una placa de campos de coccién 16a. Ademas, el dispositivo de campos de
coccion 12a presenta una unidad de mando 20a y una unidad de control 18a, que esta prevista para controlar la
superficie de coccidn variable 14a en funcién de entradas sobre la unidad de mando 20a. La unidad de mando 20a
presenta cuatro modulos de mando 22a, 24a, 26a, 28a. Los mddulos de mando 22a, 24a, 26a, 28a presentan,
respectivamente, un regulador giratorio. Los reguladores giratorios estan configurados como reguladores giratorios
mecanicos. La unidad de control 18a esta prevista para modificar, en funciéon de entradas a través de los médulos de
mando 22a, 24a, 26a, 28a las potencias calefactoras de hasta cuatro zonas de coccién 42a, 44a de la superficie de
coccion variable 14a. La unidad de mando 20a esta dispuesta en una regleta de mando separada. Por ejemplo, en la
figura 1 se representan dos vajillas de coccion, que forman, respectivamente, una zona de coccion 42a.

El dispositivo de campos de coccién 12a presenta, ademas, una unidad de asociaciéon 50a, que esta prevista para
asociar en funcion de entradas del usuario a una zona de cocciéon nueva 42a, 44a, un modulo de mando 22a, 24a,
26a, 28a seleccionado por usuario. La unidad de asociaciéon 50a esta prevista para asociar, después del
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reconocimiento de una zona de coccion 42a, 44a, a ésta uno de los modulos de mando 22a, 24a, 26a, 28a, que es
activado en primer lugar por un usuario.

Ademas, el dispositivo de campos de coccién 12a presenta una unidad de indicacién 30a, que esta prevista para
indicar una asociacion de los moédulos de mando 22a, 24a, 26a, 28a a las hasta cuatro zonas de coccidén 42a. La
unidad de indicacién 30a presenta un primer médulo de representacion 32a y un segundo médulo de representacion
34a. El primer moédulo de representacion 32a esta formado por una pantalla, que esta prevista para representar una
reproduccion de la superficie de coccion variable 14a. El primer médulo de representacion 32a esta dispuesto debajo
de la placa de campos de coccién 16a en una escotadura de la superficie de coccion variable 14a. El segundo
moédulo de representacion 34a esta formado por medios luminosos configurados como LEDs, en el que,
respectivamente, uno de los medios luminosos esta integrado, respectivamente, en uno de los médulos de mando
22a, 24a, 26a, 28a. De manera alternativa, es concebible que el medio luminoso asociado a un médulo de mando
22a, 24a, 26a, 28a esté dispuesto en la proximidad lateral al médulo de mando 22a, 24a, 26a, 28a respectivo, en
particular como anillo alrededor de éste o que el segundo médulo de representacion 34a esté formado solamente
por plaquitas de color o similares. El segundo elemento de representacion 34a esta previsto para asociar a modulos
de mando 22a, 24a, 26a, 28a individuales diferentes colores, como por ejemplo rojo, amarillo, azul y verde (indicado
por medio de rayados diferentes). También son concebibles, por ejemplo en un modo de funcionamiento ajustable
para invidentes, especialmente patrones de varios colores. El primer médulo de representacion 32a esta previsto
para representar zonas de representacion 43a, 45a que representan zonas de coccién 42a, 44a en un color, que
corresponde al del médulo de mando 22a, 24a, 26a, 28a asociado. Ademas, la unidad de control 18a esta prevista
para activar solamente los medios luminosos, a cuyo moédulo de mando 24a, 26a asociado esta asociada una zona
de coccion 42a, 44a.

Alternativa o adicionalmente es concebible que un moédulo de mando presente un grupo de superficies de mando
sensibles al contacto o varios elementos de mando alternativos. Ademas, es concebible una unidad de asociacion
alternativa, que esta equipada, sin una pantalla sensible al contacto, en su lugar con una camara y un software de
procesamiento correspondiente.

En las figuras 2 y 3 se muestra otro ejemplo de realizacion de la invencién. Las descripciones siguientes se limitan
esencialmente a las diferencias entre los ejemplos de realizacion, remitiendo con respecto a los componentes,
caracteristicas y funciones que permanecen iguales a la descripcion del ejemplo de realizacion de la figura 1. Para la
distincion de los ejemplos de realizacion, se ha sustituido la letra a en los signos de referencia del ejemplo de
realizacion en la figura 1 por la letra b en los signos de referencia del ejemplo de realizacion de las figuras 2 y 3. Con
respecto a los componentes designados iguales, en particular con respecto a los componentes con los mismos
signos de referencia, se puede remitir, en principio, también al dibujo y/o a la descripcion del ejemplo de realizacion
de la figura 1.

La figura 2 muestra una unidad de indicacion 30b de un dispositivo de campos de coccion con superficie de coccion
variable, que esta configurada de manera similar a la figura 1, en un primer estado de representacion. La unidad de
indicacion 30b esta formada por una pantalla sensible al contacto. La unidad de indicacién 30b presenta un primero
y un segundo médulos de representacion 32b, 34b, que estan formados, respectivamente, por diferentes zonas
parciales de la pantalla sensible al contacto. El primer médulo de representacion 32b esta previsto para representar
una reproduccion de la superficie de coccion variable. El segundo moédulo de representacion 34b esta previsto para
representar reproducciones simbdlicas 23b, 25b, 27b, 29b de cuatro médulos de mando de una unidad de mando
del dispositivo de campos de coccion, El segundo médulo de representacion 34 esta formado por una franje en un
borde inferior de la imagen de la pantalla sensible al contacto. El dispositivo de campos de coccion 12b presenta,
ademas, una unidad de asociacién 50b. La unidad de asociacién 50b presenta una superficie de mando sensible al
contacto, que es parte de una pantalla sensible al contacto de la unidad de indicacién 30b. Una unidad de asociacion
50b del dispositivo de campos de coccién esta prevista para asociar en funciéon de una entrada del usuario 52b, de
un movimiento de limpieza desde una zona de representacion 43b asociada a una zona de coccién hacia una
reproducciéon 2b de un médulo de mando seleccionado, la zona de coccién al médulo de mando de la unidad de
mando seleccionada por el usuario (figura 3). La unidad de indicacion 30b esta prevista para representar zonas de
representacion 43b, 45b, que representan zonas de coccidn, asociadas entre si y representaciones 23b, 25b, 27b,
29b que representan moédulos de mando en el mismo color.

De manera alternativa, es concebible que las representaciones que representan médulos de mando se mantengan
abstractas. En particular, es concebible que el segundo médulo de representacion se divida en superficies parciales
del mismo tamafio, que representan en cada caso uno de los médulos de mando.

Lista de signos de referencia

10 Campo de coccién

12 Dispositivo de campos de coccion
14 Superficie de coccion variable

16 Placa de campos de coccién
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Unidad de control

Unidad de mando

Modulo de mando
Reproduccion

Modulo de mando
Reproduccion

Modulo de mando
Reproduccion

Modulo de mando
Reproduccion

Unidad de indicacién
Médulo de representacion
Médulo de representacion
Zona de coccién

Zona de representacion
Zona de coccién

Zona de representacion
Unidad de asociacion
Entrada del usuario
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REIVINDICACIONES

1.- Dispositivo de campos de coccion con al menos una superficie de coccién variable (14), con al menos una
unidad de mando (20), que presenta al menos dos médulos de mando (22, 24, 26, 28), y con al menos una unidad
de control (18), que esta prevista para controlar la superficie de contacto variable (14) en funcién de entradas a
través de la unidad de mando (20), caracterizado por una unidad de asociacién (50), que esta prevista para asociar
en funcién de entradas del usuario (52) a al menos una zona de coccion (42, 44) de la superficie de coccidn variable
(14) un modulo de mando seleccionado por un usuario de los al menos dos médulos de mando (22, 24, 26, 28).

2.- Dispositivo de campos de coccién de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por al
menos una unidad de indicacion (30), que esta prevista para indicar una asociaciéon entre dos modulos de mando
(22, 24, 26, 28) de la unidad de mando (20) y zonas de coccion (42, 44) de la superficie de coccion variable (14).

3.- Dispositivo de campos de coccidon de acuerdo con la reivindicacién 2, caracterizado porque la unidad de
indicacion (30) presenta al menos una pantalla.

4.- Dispositivo de campos de coccién de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque
al menos uno de los médulos de mando (22, 24, 26, 28) presenta al menos un regulador giratorio.

5.- Dispositivo de campos de coccién de acuerdo con una de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque
la unidad de asociacion (50) presenta al menos una superficie de mando sensible al contacto.

6.- Campo de coccién con un dispositivo de campos de coccién de acuerdo con una de las reivindicaciones
anteriores.

7.- Procedimiento para el funcionamiento de un dispositivo de campos de coccion (12) de acuerdo con una de las
reivindicaciones anteriores, con al menos una superficie de coccién variable (14), con al menos una unidad de
mando (20), que presenta al menos dos médulos de mando (22, 24, 26, 28), y con una unidad de asociacion (50), en
el que la superficie de coccioén variable (14) es controlada en funcion de entradas a través de la unidad de mando
(20) y en el que en funcidn de entradas del usuario (52) se asocia al menos a una zona de coccion (42, 44) de la
superficie de coccion variable (14) un médulo de mando seleccionado por un usuario de los al menos dos médulos
de mando (22, 24, 26, 28) a través de la unidad de asociacion.
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