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DESCRIPCION

Cama con un conmutador manual

La invencion se refiere a una cama, especialmente a una cama de hospital o cama articulada con una superficie de
reposo para tumbarse y un conmutador manual para la regulacion deseada mediante motor por parte de un usuario.

Una cama articulada o cama de hospital y un conmutador manual de este tipo se conocen por la memoria impresa
con el niumero de publicacion DE 202 07 648 U1. Esta memoria impresa muestra un conmutador manual en el que
se prevén diferentes interruptores para regular distintas posiciones de la superficie de reposo. En el conmutador
manual se representan por medio de simbolos las posiciones de la superficie de reposo que se pueden ajustar. A
cada simbolo se asignan respectivamente dos interruptores, pudiéndose ajustar con uno de los interruptores la
posicion indicada por medio del simbolo y pudiéndose salir con el otro interruptor de dicha posicién para volver a la
posicion inicial. Por lo tanto, a cada posicién regulable se asignan dos interruptores. Esto significa que para tres
posiciones regulables se prevén en conjunto seis interruptores para poder regular solamente tres posiciones o salir
de las mismas para volver a una posicion basica. Mientras que la disposicion en el conmutador manual representado
en la memoria impresa todavia resulta clara, se multiplica el trabajo cuando se afiaden otras posiciones mas que se
pueden controlar. La configuracion de los conmutadores manuales resulta mas compleja y menos clara. La presente
invencion considera precisamente esta situacion.

Otro ejemplo se conoce por la memoria de patente FR 2 737 686 A.

La invencion se plantea perfeccionar una cama con un conmutador manual del tipo antes mencionado de manera
que el esfuerzo, especialmente cuando se tengan que controlar varias posiciones con el conmutador manual, sea
menor y la configuracion del conmutador manual mas clara.

Esta tarea se resuelve segun la invencion con las caracteristicas indicadas en la reivindicacion 1.

Para cada posiciéon que la cama puede adoptar se prevé en el conmutador manual un interruptor de seleccion. Para
poder regular la posicién, este interruptor se activa. A continuacion se puede indicar con los interruptores de
direccion si se va a adoptar la posicion representada en el simbolo del interruptor de seleccién correspondiente, o si
se adopta una posicién basica.

Después de un accionamiento de un interruptor de seleccién de un conmutador manual segun la invencion se puede
ajustar o controlar la direccion del elemento de regulacién para un espacio de tiempo predeterminado. Después de
transcurrir este espacio de tiempo o fuera del mismo ciertamente se puede activar un interruptor de direccién, pero
este accionamiento no conduce al éxito. Un desplazamiento de la cama queda blogueado.

Los interruptores de seleccion y también los interruptores de direccion pueden ser preferiblemente pulsadores. A
través de la duracién del accionamiento de uno de los interruptores de direccion se puede ajustar la duracién del
proceso de regulacion. Tan pronto se deje de pulsar el interruptor de direccion, se termina o interrumpe el proceso
de regulacion.

Un conmutador manual segun la invencion se puede unir a través de un cable a un sistema de control de una cama
de hospital conforme a la invencion. En el dibujo se representan detalladamente dos ejemplos de realizacion de
conmutadores manuales. Se puede ver en la

Figura 1 una vista sobre un primer conmutador manual segun la invencion y
Figura 2 una vista sobre un segundo conmutador manual segun la invencion.

El primer conmutador manual presenta una carcasa aproximadamente en forma de paralelepipedo en cuya cara
superior se disponen diferentes interruptores 1, 2, 3, 4, 5, u, d dotados de simbolos. En el caso de estos
interruptores se trata de interruptores de seleccion 1, 2, 3, 4, 5, por un lado, y de interruptores de direccion u, d, por
el otro lado. Tanto los interruptores de seleccion 1, 2, 3, 4, 5 como los interruptores de direccién u, d se realizan a
modo de pulsadores. En la zona de los interruptores de seleccion 1, 2, 3, 4, 5 se dispone un diodo luminoso L1, L2,
L3, L4, L5 asignado al respectivo interruptor. Otro diodo luminoso L6 se prevé adicionalmente por la cara superior de
la carcasa. A través de un cable K el conmutador manual se conecta a la cama.

Los interruptores 1, 2, 3, 4, 5 estan provistos de simbolos que muestran distintas posiciones de la superficie de
reposo de la cama (interruptores de seleccion 1, 2, 4, 5) o simbolizan una regulaciéon de altura de la superficie de
reposo de la cama (interruptor de seleccion 3). Al pulsar uno de los interruptores de seleccion, se puede controlar
durante un espacio de tiempo predeterminado de aproximadamente 30 segundos la funcién indicada en el simbolo
del correspondiente interruptor de seleccion o la posicion de la superficie de reposo. Si se pulsa, por ejemplo, el
interruptor de selecciéon 1, es posible regular el respaldo de la superficie de reposo. Al pulsar el interruptor de
seleccion 2, se regulan el respaldo, la zona de apoyo de los muslos y la zona de apoyo de las pantorrillas del modo
indicado en el simbolo. Mediante el accionamiento del interruptor de seleccién 3 se puede regular la altura de la
superficie de reposo. Pulsando el interruptor de seleccion 4 se pueden regular el respaldo, por una parte, y las zonas
de apoyo de muslos y pantorrillas. Al pulsar el interruptor de seleccién 5 se permite, de forma correspondiente.
inclinar el respaldo y el resto de la superficie de reposo en forma de V.
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Después de pulsar uno de los interruptores de seleccion, se puede realizar el proceso de regulacion durante el
tiempo predeterminado activando uno de los interruptores de direccién u, d. Al pulsar el interruptor u se adopta la
posicion representada en los simbolos, mientras que al activar el interruptor de direccién d, se puede volver a una
posicion inicial. Si después del tiempo predeterminado de unos 30 segundos no se pulsa ninguno de los
interruptores de direccion u, d, hay que pulsar de nuevo uno de los interruptores de seleccidon para cambiar la
posicion de la superficie de reposo o regular la superficie de reposo. Durante el tiempo, en el que sea posible regular
la superficie de reposo, se ilumina el diodo luminoso L1, L2, L3, L4, L5 del interruptor de seleccion 1, 2, 3, 4, 5
accionado.

Los interruptores de seleccion 4 6 5 sélo pueden ser accionados por los cuidadores. Los dos interruptores de
seleccion 4, 5 se bloquean para que el paciente no los pueda pulsar. A estos efectos se prevé por la parte posterior
de la carcasa un interruptor de bloqueo no representado en el dibujo.

El segundo conmutador manual, como se representa en la figura 2, se diferencia del primer conmutador manual
Unicamente en el hecho de que en el segundo conmutador manual no se prevén los interruptores de seleccion 4, 5.
El segundo conmutador manual presenta unicamente los interruptores de seleccion 1, 2, 3 para los procesos de
regulacion que puede realizar un paciente.
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REIVINDICACIONES

1. Cama con un conmutador manual (H), especialmente cama de hospital o cama articulada, con una superficie de
reposo regulable por medio de un motor, pudiéndose regular la altura de la superficie de reposo y presentando la
cama un respaldo regulable, una zona de apoyo regulable para los muslos y una zona de apoyo regulable para las
pantorrillas, y un conmutador manual (H) para el accionamiento de la regulacién deseada por parte de un usuario,
con el que se puede seleccionar el tipo de proceso de regulaciéon y la direccion del proceso de regulacion,
presentando el conmutador manual (H) al menos dos interruptores de seleccion (1, 2, 3, 4, 5) y exactamente dos
interruptores de direccion (u, d) del proceso de regulacion de manera que al pulsar uno de los interruptores de
direccion (u, d) se produce una regulacion en direccion de una posicion asignada al interruptor de seleccion (1, 2, 3,
4, 5) y al pulsar el otro interruptor de direccion (u, d) se produce una regulacion en direccion de una posicion basica,
caracterizada por que cada interruptor de seleccion (1, 2, 3, 4, 5) se puede accionar individualmente para activar una
de las posibilidades del proceso de regulacion.

2. Cama segun la reivindicacion 1, caracterizada por que después del accionamiento de uno de los interruptores de
seleccion (1, 2, 3, 4, 5) se puede regular durante un espacio de tiempo predeterminado la direccion del proceso de
regulacion.

3. Cama segun la reivindicacion 2, caracterizada por que después de transcurrir el espacio de tiempo
predeterminado no se activa ninguna de las posibilidades del proceso de regulacion.

4. Cama segun una de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizada por que los interruptores de seleccion (1, 2, 3, 4, 5)
son pulsadores.

5. Cama segun una de las reivindicaciones 1 a 4, caracterizada por que los interruptores de direccion (u, d) son
pulsadores.

6. Cama segun la reivindicacion 5, caracterizada porque a través de la duraciéon del accionamiento de uno de los
interruptores de direccion (u, d) se puede regular la duracion del proceso de regulacion.

7. Cama segun una de las reivindicaciones 1 a 6, caracterizada por que el conmutador manual (H) se conecta
exclusivamente a través de un cable (K), de forma permanente, al resto de la cama.
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