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DESCRIPCION

MANGUITO DE FIJACION DE UN VASTAGO SOBRE UN SOPORTE Y
ENSAMBLAJE OBTENIDO

Campo técnico

La invencién se refiere de forma general al campo de la fijacion provisional, en particular, la fijacién
provisional de depdsito de carburante sobre un vastago solidario con un chasis de vehiculo automovil
antes de la fijacion definitiva del depésito. La invencién se refiere mas particularmente a un manguito
de fijaciéon para vastago, que incluye un cuerpo atravesado por un orificio axial destinado a recibir el
vastago y unas pestanas flexibles que se extienden radialmente del cuerpo hacia el eje principal del
orificio axial y destinadas a cooperar con el vastago para inmovilizarlo axialmente con respecto al
manguito de fijacion. La invencién se refiere igualmente a un ensamblaje de una pieza de ensamblaje
sobre un soporte provisto de al menos un vastago.

Técnica anterior

Existen numerosos manguitos de fijacion de este tipo.

La publicacién del documento DE 20 2007 013 238 describe un manguito de fijacion que incluye,
segun uno de sus modos de realizacion, un juego de seis primeras pestafas flexibles previstas en un
extremo axial del cuerpo y uno o varios juegos de cuatro segundas pestanas, axialmente desviadas
con respecto a las primeras pestafas. Los extremos libres de las segundas pestafias presentan una
forma de “C” o de “V” cuyo hueco esta orientado radialmente y cuyos extremos forman unas puntas
destinadas a acoplarse en las roscas o ranuras de un vastago roscado o ranurado para inmovilizarlo
axialmente. Durante la utilizacion de este manguito de fijacion, el eje central del vastago es
necesariamente coaxial al eje principal del manguito. También, para que el manguito de fijacién pueda
recibir el vastago y bloquearlo, el posicionamiento del eje central del vastago debe ser preciso, lo que
es poco compatible con las dispersiones dimensionales relacionadas con los procedimientos de
fabricacién de los depositos de material plastico.

La publicaciéon del documento JP 2005 076 646 describe un manguito de fijacién que incluye un juego
de cuatro pestanas flexibles y presenta los mismos inconvenientes que la anterior.

La publicacion del documento EP 1472 464 describe un manguito de fijacién que incluye dos
pestanas flexibles que presentan cada una una pluralidad de ranuras que se extienden
transversalmente, de manera perpendicular al eje principal del manguito de fijaciéon y en un plano
radial. De esta manera, este manguito de fijacién tolera una dispersion de la posicion transversal del
vastago en una direccion Unica. Por lo tanto, este manguito de fijacion no permite responder
completamente al problema encontrado.

Exposicion de la invencion
La finalidad de la invenciéon es remediar estos inconvenientes proponiendo un manguito de fijacién
facil de realizar, que acepta las dispersiones de posicionamiento del eje central del vastago que hay
que mantener con respecto al eje principal del maguito de fijacion y que permite asegurar una fijacion
provisional eficaz de una pieza que hay que ensamblar sobre un soporte.
Para ello, la invencién tiene como objeto un manguito de fijacién de un vastago sobre un soporte, que
incluye un cuerpo atravesado por un orificio axial destinado a recibir el vastago y unas pestafas
flexibles que se extienden radialmente del cuerpo hacia el eje principal del orificio axial y destinadas a
cooperar con el vastago para inmovilizarlo axialmente con respecto al manguito de fijacion,
caracterizado por que las pestafas flexibles incluyen un juego de pestafas estrelladas provistas cada
una de una lengleta solidaria con el cuerpo y prolongada por una cabeza estrellada formada por un
extremo radial redondeado y por dos orejas laterales redondeadas radialmente distantes del cuerpo,
siendo la anchura de la lenglieta inferior a la anchura méaxima de la cabeza estrellada entre los bordes
mas alejados de sus orejas laterales.
La idea de base de la invencion es utilizar un manguito cuya forma de las aletas estrelladas favorece
el contacto con el vastago y permite una posicién axial del vastago desviado con respecto al eje
principal del manguito de fijacion. El hecho de que las orejas radiales sean mas anchas que la
lengleta crea un espacio, por detras de las orejas radiales, que puede acoger el vastago cuando esta
axialmente desviado.
El manguito de fijacibn segun la invencién puede ventajosamente presentar las siguientes
particularidades:

- el extremo radial esta unido a cada oreja lateral por un hundimiento curvado y céncavo. Este
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hundimiento permite aumentar la superficie de contacto entre el manguito de fijacion y el
vastago cuando el eje central del vastago esta axialmente desviado con respecto al eje
principal del manguito de fijacion;
- el extremo radial forma un pliegue con respecto a la lenglieta y a las orejas laterales para
presentar una inclinacion acentuada con respecto al eje principal. Este pliegue favorece el
acoplamiento del extremo radial en las ranuras o roscas del vastago;
- las pestafias flexibles incluyen un juego de primeras pestafnas complementarias
angularmente desviadas a las pestafas estrelladas con respecto al eje principal y axialmente
desviadas de las pestafas estrelladas a lo largo del eje principal;
- las pestanas flexibles incluyen un juego de segundas pestafias complementarias axialmente
desviadas de las primeras pestafias complementarias. Los juegos primero y segundo de
pestafias complementarias permiten ocupar al maximo el orificio axial. De esta manera, sea
cual sea la posicion axial del vastago, este coopera con una u otra de las pestanas flexibles
permitiendo garantizar la fijacion provisional entre el vastago y el manguito de fijacién;
- las pestanas flexibles de al menos uno de los juegos presentan una longitud radial diferente
de la de las pestafas flexibles de otro juego. De esta manera, los puntos de contacto
potenciales del manguito de fijacidon con el vastago estan a unas distancias variables del eje
principal del manguito de fijacién, multiplicando de esta manera las posiciones axiales posibles
para el vastago;
- las pestanas flexibles de al menos uno de los juegos son coplanares entre si;
- los extremos libres de las pestafias estrelladas estan situados en un plano de contacto
principal, los extremos libres de al menos las primeras pestafias complementarias o de las
segundas pestafias complementarias estan respectivamente situados en un primer plano de
contacto, segundo plano de contacto, distinto del plano de contacto principal.
La invencién se extiende a un ensamblaje de una pieza de ensamblaje sobre un soporte provisto de al
menos un vastago, caracterizado por que la pieza de ensamblaje es solidaria con al menos un
manguito de fijacion tal como se ha descrito anteriormente, estando este manguito de fijacidén
embutido sobre el vastago para fijar la pieza de ensamblaje al soporte.

Presentacion somera de los dibujos

La presente invencién se comprendera mejor y otras ventajas se mostraran tras la lectura de la

descripcion detallada de dos modos de realizacion tomados a titulo de ejemplos de ninguna manera

limitativos e ilustrados mediante los dibujos adjuntos, en los que:

- la figura 1 es una vista en perspectiva de un manguito de fijacion segun un primer modo de
realizacién de la invencion;

- la figura 2 es una vista desde arriba en detalle de una pestafa estrellada del manguito de
fijacién de la figura 1;

- la figura 3 es una vista en corte parcial de lado del manguito de fijacién de la figura 1;

- las figuras 4A a 4E son unas vistas desde arriba que ilustran las diferentes posiciones del
vastago en el manguito de fijacién de la figura 1;

- la figura 5 es una vista en perspectiva de un manguito de fijacién segin un segundo modo de
realizacién de la invencion;

- la figura 6 y 7 son respectivamente una vista en perspectiva cortada y una vista desde arriba
del manguito de fijacion de la figura 5;

- las figuras 8 y 9 son unas vistas de ensamblajes segun la invencion, realizados con unos
manguitos de fijacién respectivamente segun el primer y el segundo modo de realizacion,
estando los manguitos de fijacion representados en trazo negro reforzado.

Descripcion de los modos de realizacion

El manguito de fijacién segun la invencion permite la fijacion de una pieza de ensamblaje, por ejemplo,
de un depdsito de carburante, sobre un soporte, por ejemplo, un chasis de vehiculo automovil. Para
facilitar las etapas de ensamblaje del depdsito sobre el chasis, el depdsito puede fijarse de manera
provisional al chasis en espera de su fijacion definitiva. Por hacer esto, el chasis esta provisto de un
vastago que puede ser liso, roscado o ranurado y el deposito esta provisto del manguito de fijacién
descrito a continuacién, adecuado para recibir y bloquear el vastago.

Segun el primer modo de realizacion ilustrado mediante las figuras 1 a 4E y 8, el manguito de fijacion
1a segun la invencién incluye un cuerpo 2a sustancialmente cilindrico atravesado por un orificio axial 3
orientado segun el eje principal A. El cuerpo 2a estd formado por un tronco 20a sustancialmente
cilindrico y por un disco radial 21a solidario con un primer extremo del tronco 20a y que se extiende
hacia el exterior del orificio axial 3. Como se detalla mas adelante, el disco radial 21a permite la
solidarizacion del manguito de fijacién 1a, por ejemplo, con un depdsito por cualquier medio adaptado
conocido.
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El segundo extremo del tronco 20a esta provisto de tres pestanas estrelladas 4 sustancialmente
similares entre si, orientadas hacia el eje principal A. Las pestanas estrelladas 4 estan, por otra parte,
inclinadas hacia el interior del tronco 20a y angularmente repartidas sobre la periferia de este tronco
20a alrededor del eje principal A. Tal como se detalla en la figura 2, cada pestana estrellada 4 incluye
una lenglieta 40 solidaria con el tronco 20a prolongada por una cabeza estrellada 41. Cada cabeza
estrellada 41 incluye un extremo radial 42 redondeado orientado hacia el eje principal A y dos orejas
laterales 43 redondeadas que se extienden transversalmente a ambos lados de la lengueta 40. De
esta manera, la anchura maxima L1 de la cabeza estrellada 41 que separa los bordes mas alejados de
las orejas laterales 43 es superior a la anchura L2 de la lengleta 40. Los extremos radiales 42 estan
inclinados con respecto a la lenglieta 40 a lo largo de una linea de plegado U para presentar un
angulo de inclinacion superior con respecto al eje principal A y que favorece la cooperacion con el
vastago (no representado en la figura 2). El extremo radial 42 esta, por otra parte, unido a cada oreja
lateral 43 por un hundimiento 44 curvado y céncavo que favorece igualmente la cooperacion con el
vastago. Tal como se ilustra en la figura 3, antes de ensamblaje, los extremos radiales 42 estan
alineados en un plano de contacto principal P perpendicular al eje principal A.

El segundo extremo del tronco 20a estd igualmente provisto de tres primeras pestafas
complementarias 5 sustancialmente similares entre si, orientadas hacia el eje principal A. El extremo
libre de cada primera pestafia complementaria 5 es redondeado. Las primeras pestafas
complementarias 5 estan, por otra parte, inclinadas hacia el interior del tronco 20a. Presentan una
longitud radial inferior a la de las pestafias estrelladas 4 con las que estan angularmente intercaladas.
De esta manera, tal como se ilustra en la figura 4A, la distancia D1 que separa el extremo libre de las
primeras pestafias complementarias 5 y el eje principal A es superior a la distancia D que separa el
extremo libre de las pestafnas estrelladas 4 y el mismo eje principal A. Esta diferencia de longitud
radial y el desvio angular contribuyen a la posibilidad para el vastago de ocupar diferentes posiciones
axiales detalladas mas adelante. Antes de ensamblaje, los extremos libres de las primeras pestafas
complementarias 5 estan alineados en un primer plano de contacto P1 perpendicular al eje principal A
y distinto del plano de contacto principal P.

Entre sus extremos primero y segundo, el tronco 20a esta igualmente provisto de tres segundas
pestafias complementarias 6 sustancialmente similares entre si, orientadas hacia el eje principal A.
Las segundas pestafias complementarias 6 estan, por otra parte, inclinadas hacia el interior del tronco
20a y se obtienen por recorte y plegado de la pared del tronco 20a. Las segundas pestafias
complementarias 6 presentan una longitud radial ligeramente inferior a la de las pestafas estrelladas 4
y superior a la de las primeras pestafias complementarias 5. De esta manera, la distancia D2 que
separa el extremo libre de las segundas pestafias complementarias 6 y el eje principal A es superior a
la distancia que separa el extremo libre de las pestafias estrelladas 4 y el eje principal A e inferior a la
distancia que separa el extremo libre de las primeras pestafias complementarias 5 y el mismo eje
principal A. Esta diferencia de longitud radial contribuye a la posibilidad para el vastago de ocupar las
diferentes posiciones axiales. Las segundas pestafias complementarias 6 estan angularmente
alineadas con las primeras pestanas complementarias 5. El extremo libre de cada segunda pestafa
complementaria 6 es redondeado. Antes de ensamblaje, los extremos libres de las segundas pestafias
complementarias 6 estan alineados en un segundo plano de contacto P2 perpendicular al eje principal
Ay distinto del plano de contacto principal P y del primer plano de contacto P1 de modo que el plano
de contacto principal P esta situado entre el primer plano de contacto P1 y el segundo plano de
contacto P2.

La disposicion de las pestafas estrelladas 4, primeras pestafias complementarias 5 y segundas
pestanas complementarias 6 puede ser diferente. De esta manera, las segundas pestanas
complementarias 6 pueden estar angularmente alineadas a las pestafias estrelladas 4. Ademas, el
numero de pestanas estrelladas 4, de primeras pestafias complementarias 5 y de segundas pestafnas
complementarias 6 puede ser diferente. Las segundas pestafias complementarias 6 pueden
igualmente preverse mas cortas que las primeras pestafias complementarias 5.

Segun el segundo modo de realizacion ilustrado mediante las figuras 5 a 7 y 9, el manguito de fijacién
1b segun la invencién incluye un cuerpo 2b atravesado por un orificio axial 3 orientado segun el eje
principal A. El cuerpo 2b esta formado por una placa plegada cuyas primera y segunda alas 20b, 21b
definen una V de angulo recto. La primera ala 20b esta atravesada por el orificio axial 3 y la segunda
ala 21b permite la solidarizacion del manguito de fijacion 1b, por ejemplo, con el depésito, por
cualquier medio adaptado conocido.

La primera ala 20b esta provista de tres pestafias estrelladas 4 sustancialmente similares a las
anteriores que se extienden del borde del orificio axial 3 hacia el eje principal A. Ademas, la primera
ala 20b esta provista de tres primeras pestafias complementarias 5 y de tres segundas pestafias
complementarias 6 sustancialmente similares a las anteriores y dispuestas de manera semejante.

Las figuras 8 y 9 ilustran dos ensamblajes 10b, 10b obtenidos con los manguitos de fijacion 1a, 1b
respectivamente de los modos de realizacién primero y segundo de las figuras anteriores. En estos
ejemplos, se trata del ensamblaje de un depdsito 100a, 100b de carburante sobre un chasis 200a,
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200b de vehiculo automovil. El chasis 200a, 200b provisto de vastagos 201a, 201b, por ejemplo, de
tipo esparragos y fijados mediante soldadura. De esta manera, el posicionamiento de los vastagos
2012, 202b puede ser preciso. Los vastagos 201a, 201b se fijan perpendicularmente a la superficie del
chasis 200a, 200b. El depdsito 100a, 100b presenta unas dimensiones importantes y esta realizado de
material plastico. De esta manera, presenta unas dispersiones dimensionales importantes.

Para realizar uno u otro de los ensamblajes 10a, 10b, se procede como sigue. En el transcurso de una
primera etapa, se equipa el depésito 100a, 100b con varios manguitos de fijacién 1a, 1b de modo que
la posicion tedrica de los maguitos de fijacion 1a, 1b coincida lo mas cerca con la posicién de los ejes
centrales B de los vastagos 201a, 201b cuando el depdsito 100a, 100b estd en su posicién
predeterminada con respecto al chasis 200a, 200b. Debido a las dispersiones dimensionales los ejes
principales A de los manguitos de fijacién 1a, 1b estan desviados a menudo con respecto a las
posiciones teoricas y, por lo tanto, a los ejes centrales B de los vastagos 201a, 201b. En el transcurso
de una segunda etapa, se coloca el depésito 100a, 100b en su posicién predeterminada acoplando los
vastagos 201a, 201b en los manguitos de fijacién 1a, 1b. Este acoplamiento se hace posible por la
construccion especifica de los manguitos de fijacion 1a, 1b que aceptan el desvio axial de los
vastagos 201a, 201b con respecto a su eje principal A respectivo. De esta manera, el depésito 100a,
100b se premantiene sobre el chasis 200a, 200b y puede transferirse entonces sobre otro puesto de
trabajo a la altura del que se realiza su fijacién definitiva al chasis 200a, 200b, por ejemplo, mediante
atornillado.

Cuando el vastago 201a, 201b es roscado o ranurado, su cooperacion entre las pestafias estrelladas
4, las primeras y segundas pestafias complementarias 5, 6 se refuerza por sus extremos que se
acoplan entre las roscas o las ranuras del vastago 201a, 201b. De esta manera, el ensamblaje 10a,
10b obtenido presente una mejor resistencia al arranque.

En el ejemplo ilustrado mediante la figura 8, el chasis 200a esta provisto de un vastago 201a roscado.
El manguito de fijacién 1a esta alojado en un orificio que atraviesa dos manguitos de deformacion
101a dispuestos a ambos lados de manguitos de amortiguacién 102a (o silent bloc) que enmarcan un
orificio 103a previsto en el depdsito 100a. De esta manera, el disco radial 21a se apoya contra uno de
los manguitos de deformacién 101a. El ensamblaje 10a obtenido se consolida por medio de una
tuerca 104a atornillada sobre el vastago 201a roscado, mas alla del manguito de fijacion 1a.

En el ejemplo ilustrado mediante la figura 9, el chasis 200b esta igualmente provisto de un vastago
201b roscado. La segunda ala 21b del manguito de fijacién 1b esta solidarizada con el depoésito 100b,
por ejemplo, mediante soldadura.

La forma particular de las pestafas estrelladas 4, asi como la presencia y la posicion de las primeras y
segundas pestafnas complementarias 5, 6 permite garantizar un contacto maximo entre cada manguito
de fijacion 1a, 1b y el vastago 201a, 201b correspondiente, esto en una pluralidad de posiciones
axiales del vastago 201a, 201b con respecto al manguito de fijacion 1a, 1b.

Cuando las dispersiones dimensionales son minimas, el vastago 201a ocupa después de ensamblaje
una posicién central tal como se ilustra mediante la figura 4A. En esta configuracion, el eje principal A
del manguito de fijacién 1a y el eje central B del vastago 201a son sustancialmente coaxiales. En caso
de dispersiones dimensionales mas importantes, el vastago 201a puede ocupar una de las posiciones
ilustradas mediante las figuras 4B a 4E o cualquier otra posiciéon en la que el eje principal A del
manguito de fijacién 1a y el eje central B del vastago 201a no son coaxiales.

En la configuracion ilustrada mediante la figura 4B, el vastago 201a esta en contacto con una pestana
estrellada 4 y con dos segundas pestafias complementarias 6 que cooperan para asegurar su
mantenimiento.

En la configuracion ilustrada mediante la figura 4C, el vastago 201a esta en contacto con una pestafna
estrellada 4 y una segunda pestafia complementaria 6.

En las configuraciones ilustradas mediante las figuras 4D y 4E, el vastago 201a esta en contacto con
dos pestanas estrelladas 4, una primera pestafia complementaria 5 y una segunda pestafa
complementaria 6.

La invencién permite conseguir los objetivos anteriormente mencionados. De hecho, el manguito de
fijacion 1a, 1b segun la invencion permite compensar unas disparidades dimensionales importantes
del soporte y/o de la pieza de fijacién. A titulo indicativo, un manguito de fijacién 1a, 1b cuyas
dimensiones del cuerpo 2a, 2b son de alrededor de 25 a 30 mm puede tolerar de esta manera un
desvio de 7 mm del eje central B de un vastago 201a, 201b de diametro 8 mm con respecto a su eje
principal A.

Ni que decir tiene que la presente invencion no ha de limitarse a la descripcion que antecede de dos
de sus modos de realizacion, susceptibles de sufrir algunas modificaciones sin por ello salirse del
marco de la invencion.
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REIVINDICACIONES

1. Manguito de fijacion (1a, 1b) de un vastago (201a, 202b) sobre un soporte (200a, 200b), que incluye
un cuerpo (2a, 2b) atravesado por un orificio axial (3) destinado a recibir dicho vastago (201a, 202b) y
unas pestafas flexibles (4, 5, 6) que se extienden radialmente de dicho cuerpo (2a, 2b) hacia el eje
principal (A) de dicho orificio axial (3) y destinadas a cooperar con dicho vastago (201a, 202b) para
inmovilizarlo axialmente con respecto a dicho manguito de fijacién (1a, 1b), caracterizado porque
dichas pestafas flexibles (4, 5, 6) incluyen un juego de pestanas estrelladas (4) provistas cada una de
una lengleta (40) solidaria con dicho cuerpo (2a, 2b) y prolongada por una cabeza estrellada (41)
formada por un extremo radial (42) redondeado y por dos orejas laterales (43) redondeadas
radialmente distantes de dicho cuerpo (2a, 2b), siendo la anchura (L2) de dicha lenglieta (40) inferior a
la anchura maxima (L1) de dicha cabeza estrellada (41) entre los bordes mas alejados de sus orejas
laterales (43).

2. Manguito de fijacion (1a, 1b) segun la reivindicacion 1, caracterizado porque dicho extremo radial
(42) esta unido a cada oreja lateral (43) por un hundimiento (44) curvado y céncavo.

3. Manguito de fijacion (1a, 1b) segun la reivindicacion 1, caracterizado porque dicho extremo radial
(42) forma un pliegue con respecto a dicha lenglieta (40) y a dichas orejas laterales (43) para
presentar una inclinacion acentuada con respecto a dicho eje principal (A).

4. Manguito de fijacion (1a, 1b) segun la reivindicacién 1, caracterizado porque dichas pestafas
flexibles (4, 5, 6) incluyen un juego de primeras pestafias complementarias (5) angularmente
desviadas de dichas pestafas estrelladas (4) con respecto a dicho eje principal (A) y axialmente
desviadas de dichas pestafas estrelladas (4) a lo largo de dicho eje principal (A).

5. Manguito de fijacion (1a, 1b) segun la reivindicacién 4, caracterizado porque dichas pestafnas
flexibles (4, 5, 6) incluyen un juego de segundas pestafias complementarias (6) axialmente desviadas
de dichas primeras pestafias complementarias (5).

6. Manguito de fijacion (1a, 1b) segun una de las reivindicaciones 4 o 5, caracterizado porque dichas
pestanas flexibles (4, 5, 6) de al menos uno de dichos juegos presentan una longitud radial diferentes
de la de las pestanas flexibles (4, 5, 6) de otro juego.

7. Manguito de fijacion (1a, 1b) segun una de las reivindicaciones 4 o 5, caracterizado porque dichas
pestanas flexibles (4, 5, 6) de al menos uno de dichos juegos son coplanares entre si.

8. Manguito de fijacion (1a, 1b) segun una de las reivindicaciones 4 o 5, caracterizado porque los
extremos libres de dichas pestafias estrelladas (4) estan situados en un plano de contacto principal
(P), porque los extremos libres de al menos dichas primeras pestafias complementarias (5) o de
dichas segundas pestafias complementarias (6) estan respectivamente situados en un primer plano de
contacto (P1), segundo plano de contacto (P2), distinto de dicho plano de contacto principal (P).

9. Ensamblaje (10a, 10b) de una pieza de ensamblaje (100a, 100b) sobre un soporte (200a, 200b)
provisto de al menos un vastago (201a, 201b), caracterizado porque dicha pieza de ensamblaje
(100a, 100b) es solidaria con al menos un manguito de fijaciéon (1a, 1b) segun una cualquiera de las
reivindicaciones anteriores, estando dicho manguito de fijacién (1a, 1b) embutido sobre dicho vastago
(2013, 201b) para fijar dicha pieza de ensamblaje (100a, 100b) a dicho soporte (200a, 200b).
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DOCUMENTOS INDICADOS EN LA DESCRIPCION

En la lista de documentos indicados por el solicitante se ha recogido exclusivamente para informacién
del lector, y no es parte constituyente del documento de patente europeo. Ha sido recopilada con el
mayor cuidado; sin embargo, la EPO no asume ninguna responsabilidad por posibles errores u
omisiones.

Documentos de patente indicados en la descripcio

+ DE 202007013238 [0003] * EP 1472464 A [0005]
+ JP 2005076646 B [0004]
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