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@Resumen:

Sistema de control de dispositivos eléctricos de alta
tension.

Se trata de un sistema de control que comprende un .
accionamiento (4) que permite la transmision de al
menos tres posiciones de maniobra de un dispositivo
eléctrico (6) dependiendo del desplazamiento de un
actuador (8) de dos posiciones funcionales (A, B) y
dependiendo de la posicidon de al menos un medio de
bloqueo (1) de al menos dos posiciones (C, D) que se
encuentra integrado en una pieza de transmision (5,
5.

FIG.5

Aviso: Se puede realizar consulta prevista por el art. 37.3.8 LP 11/1986.
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DESCRIPCION

Sistema de control de dispositivos eléctricos de alta tension

OBJETO DE LA INVENCION

La presente invencién se refiere a un sistema de control de dispositivos eléctricos de alta
tension, siendo dichos dispositivos eléctricos empleados para obtener la distribucién de
energia eléctrica deseada, evitar que los consumidores queden sin tensioén, garantizar la
proteccion de personas y equipos eléctricos, como por ejemplo los transformadores, y por
tanto de aplicacion en redes de distribucion de energia eléctrica de alta tension. El objeto de
la invencidn es proporcionar un accionamiento capaz de transmitir el movimiento de un
actuador a al menos un dispositivo eléctrico de alta tension de multiples posiciones de
maniobra que puede ser incorporado en cualquier equipo eléctrico, en concreto para la
transmision de al menos tres posiciones de maniobra, conexion-corte y/o seccionamiento-

puesta a tierra.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Los equipos eléctricos empleados en redes de distribucion de energia eléctrica pueden
comprender unos dispositivos eléctricos de maniobra que desempefan las funciones de
conexion, corte y/o seccionamiento y puesta a tierra de la instalacion. De este modo en los
casos de existir por ejemplo una falta en la linea de distribucion, un corte debido a obras,
mantenimiento u optimizacion del reparto de la carga, se pueden accionar tales dispositivos
eléctricos para obtener la distribucidon de energia eléctrica deseada, evitar que los
consumidores queden sin tension o garantizar la proteccion de personas y equipos

eléctricos como, por ejemplo, los transformadores.

Estos dispositivos eléctricos de alta tension pueden consistir en interruptores automaticos,
interruptores de corte en carga, etc., provistos de un contacto moévil y un contacto fijo,
incluyendo un contacto de puesta a tierra aquellos dispositivos eléctricos de tres o mas
posiciones de maniobra. Para la ejecucion de estas funciones de maniobra, al contacto
movil del dispositivo eléctrico de alta tensidon se le transmite una fuerza de accionamiento
producida por un actuador, como por ejemplo un actuador mecanico o magnético. La
intervencion del actuador puede ser tanto voluntaria, ordenada por un operario
independientemente del valor de la corriente, como debida a la acciéon de un dispositivo
sensible a determinados valores de corriente que ordena directa o indirectamente la

apertura del circuito.
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La transferencia de la fuerza de accionamiento entre el actuador y el contacto movil del

dispositivo eléctrico se realiza a través de un sistema de control intercalado entre ambos.

Existen sistemas de control para dispositivos eléctricos de alta tensién en donde es
necesaria la utilizacion de mas de un actuador, ya que los actuadores normalmente
comprenden solamente dos posiciones funcionales y para una tercera posiciéon de maniobra,
en concreto para la puesta a tierra, es necesaria la accion de un segundo actuador. En otros
casos se utilizan varios dispositivos eléctricos para asi poder desempenfar las funciones de
maniobra de conexion y corte y/o seccionamiento mediante un dispositivo eléctrico, y
mediante otro dispositivo eléctrico la funcidon de maniobra de puesta a tierra. En ambos
casos, es necesaria la utilizacion de uno o mas mecanismos de enclavamiento para evitar la
maniobra simultanea de los actuadores o los dispositivos eléctricos, que supone un
inconveniente ya que es necesario el empleo de mecanismos de enclavamiento muy
complejos que en ocasiones pueden dar errores de funcionamiento, y por otro lado su
puesta en practica supone mayor coste debido a su complejidad y al gran numero de

elementos necesarios para su fabricacion.

Existen soluciones en las que solamente se utiliza un actuador para el accionamiento de las
funciones de maniobra de conexién, corte y/o seccionamiento y puesta a tierra de un
dispositivo eléctrico. Para ello se emplean sistemas de control intercalados entre el actuador
y el dispositivo eléctrico, siendo estos sistemas de control los encargados de transmitir la
fuerza de accionamiento producida por el actuador y de seleccionar la funcion de maniobra

en la que se debe empenar dicha fuerza.

En este sentido se puede citar la patente US6603087B2, donde se definen un actuador y un
sistema de control. El sistema de control es un sistema de transmision por resortes que
comprende uno o mas resortes, y donde dichos resortes son comprimidos debido al
movimiento del actuador de dos posiciones para después emplear su energia a la hora de
abrir o cerrar los contactos del dispositivo eléctrico para desempefiar dos posiciones de
maniobra, en concreto las funciones de maniobra de conexion y corte y/o seccionamiento.
La tercera posicion de maniobra, desde la posicion de seccionamiento a la posicion de
puesta a tierra y viceversa, es realizada de forma manual y mediante una palanca que actua
sobre el eje de actuacion de los contactos del dispositivo eléctrico. Por tanto, el sistema de
control transmite la fuerza generada por el actuador para desempefar solamente dos
funciones de maniobra, la de conexidn y corte y/o seccionamiento. El actuador no participa

en la maniobra para llevar al dispositivo eléctrico desde seccionamiento a puesta a tierra, ni
3
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tampoco en la maniobra inversa. En definitiva, mediante el actuador que comprende dos
posiciones funcionales se ejecutan las funciones de maniobra de conexiéon y corte y/o
seccionamiento, mientras que la funcidon de maniobra de puesta a tierra se lleva a cabo

mediante una palanca de forma manual.

Asimismo, existen sistemas de control para dispositivos eléctricos de alta tension en los
cuales el movimiento del actuador se transmite al contacto maévil del dispositivo eléctrico de
alta tension a través de un eje de actuacion rotativo, por lo que el contacto movil del
dispositivo eléctrico de alta tensién describe una trayectoria circular, dificultando asi el

guiado de dicho contacto mavil.

DESCRIPCION DE LA INVENCION

La invencidn se refiere a un sistema de control para dispositivos eléctricos de alta tension,
como por ejemplo interruptores de corte en carga, interruptores automaticos, etc. con al
menos tres posiciones de maniobra, una primera posicion de conexion, una segunda
posicion de corte y/o seccionamiento y una tercera posicion de puesta a tierra, que son de
aplicacion en redes de distribucion de energia eléctrica de alta tensién, y que comprenden al
menos un contacto fijo y un contacto movil, encontrandose el contacto moévil unido con al

menos un accionamiento del sistema de la presente invencion.

El sistema de control de la presente invencion comprende al menos un accionamiento para
la transmisién de al menos tres posiciones de maniobra (conexidén-corte y/o seccionamiento
y puesta a tierra) a partir de un actuador, como por ejemplo un actuador mecanico o
magnético, que comprende una primera y una segunda posicion funcional. Para ello, el
accionamiento comprende al menos una pieza de transmision de dichas al menos tres
posiciones de maniobra de al menos un dispositivo eléctrico, el cual puede estar incorporado
en algun equipo eléctrico, como por ejemplo una celda, un transformador, etc. Esta pieza de
transmision puede ser desplazada en un sentido u otro dependiendo del desplazamiento del
actuador (dependiendo de la posicion funcional del actuador) y dependiendo de la posicion
de al menos un medio de bloqueo de al menos dos posiciones que se encuentra integrado
en dicha pieza de transmisién. El medio de bloqueo puede deslizarse en al menos una
primera ranura que comprende la pieza de transmisién, pudiendo moverse entre una
primera posicion y una segunda posicion, bien de forma manual o bien de forma motorizada.
Manteniendo el medio de bloqueo en su primera posicion éste bloquea la pieza de
transmision, de forma que el desplazamiento del actuador desde su primera posicion

funcional a su segunda posicion hace desplazar dicha pieza de transmisién en un sentido de
4
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avance hacia la posicion de conexion y éste ultimo desplaza el contacto mévil del dispositivo
eléctrico a la posicion de maniobra de conexion. Partiendo de esta posicion de conexién,
manteniendo el medio de bloqueo en su primera posicion y desplazando el actuador a su
primera posicion funcional, se desplaza la pieza de transmisién en un sentido de retroceso
hacia la posicion de corte y/o seccionamiento y por tanto el contacto movil del dispositivo

eléctrico pasa a la posicion de maniobra de corte y/o seccionamiento.

Por otro lado, manteniendo el medio de bloqueo en su segunda posicidon éste bloquea la
pieza de transmision, de forma que el desplazamiento del actuador desde su primera
posicion funcional a su segunda posicién hace desplazar la pieza de transmision en un
sentido de avance hacia la posicion de puesta a tierra y éste ultimo desplaza el contacto
movil del dispositivo eléctrico a la posicion de maniobra de puesta a tierra. Asimismo,
partiendo de esta posicion de puesta a tierra, manteniendo el medio de bloqueo en su
segunda posicion y desplazando el actuador a su primera posicion funcional, se desplaza la
pieza de transmision en un sentido de retroceso hacia la posicion de corte y/o
seccionamiento y por tanto el contacto mévil del dispositivo eléctrico pasa a la posicion de

maniobra de corte y/o seccionamiento.

De esta forma, mediante un solo actuador y un accionamiento se puede obtener la
distribucion de energia eléctrica deseada por medio de un dispositivo eléctrico de al menos
tres posiciones de maniobra, que comprende las funciones de maniobra de conexion, corte
y/o seccionamiento y puesta a tierra, evitando el empleo de mecanismos de enclavamiento
complejos que en ocasiones pueden dar errores de funcionamiento, y asi reduciendo su

coste de fabricacion.

La pieza de transmision del accionamiento de la presente invencion se encuentra unida con
el contacto mévil del dispositivo eléctrico por medio de al menos un elemento de fijacién

mecanica desmontable, como por ejemplo un elemento pasador.

Preferentemente la pieza de transmision se encuentra unida con el actuador por medio de al
menos una biela y al menos un eje de actuacion, siendo dicha al menos una biela la
encargada de unir la pieza de transmisién con el eje de actuacién y siendo éste ultimo el
encargado de unir dicha al menos una biela con el actuador. De esta forma, se evita que el
contacto movil del dispositivo eléctrico de alta tension describa una trayectoria circular y se
consigue que dicho contacto moévil pueda describir una trayectoria rectilinea, facilitando asi

su guiado y mejorando el comportamiento general del dispositivo eléctrico de alta tension.
5
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Asimismo, el accionamiento comprende al menos un soporte del eje de actuacion. La pieza
de transmision comprende al menos una segunda ranura donde puede deslizar dicha al
menos una biela. Por ultimo, la pieza de transmision puede comprender al menos una tapa

que cierra dichas al menos una primera y segunda ranura.

Se ha contemplado la posibilidad de que la pieza de transmision pueda encontrarse unida

con el actuador solamente por medio de al menos un eje de actuacion.

El sistema de control de la presente invencion puede comprender un accionamiento para
cada una de las fases del dispositivo eléctrico o un accionamiento para las tres fases del

dispositivo eléctrico.

DESCRIPCION DE LAS FIGURAS
Figura 1.- Muestra una vista en perspectiva del sistema de control de la presente invencién

segun una primera realizacion preferente.

Figura 2.- Muestra una vista lateral del accionamiento que comprende el actuador y la pieza
de transmisién, asi como las bielas y el eje de actuacion que permiten asociar dicho

actuador con la pieza de transmisién segun la realizacion de la figura 1.

Figura 3.- Muestra una vista lateral de la pieza de transmision con el medio de bloqueo

segun la realizacion de la figura 1.

Figura 4.- Muestra una vista en perspectiva del sistema de control de la presente invencién

segun una segunda realizacion preferente.

Figura 5.- Muestra una vista lateral del accionamiento que comprende el actuador y la pieza
de transmisidn, asi como el eje de actuacion que permite asociar dicho actuador con la

pieza de transmision segun la realizacién de la figura 4.

Figura 6.- Muestra una vista en perspectiva de la pieza de transmisién con el medio de

bloqueo segun la realizacion de la figura 4.

Figura 7.- Muestra un diagrama de bloques del sistema de control de la invencion en donde

el dispositivo eléctrico se encuentra en la posicion de puesta a tierra.
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Figura 8.- Muestra un diagrama de bloques del sistema de control de la invencién en donde
el dispositivo eléctrico se encuentra en la posicion de corte y/o seccionamiento habiendo

partido de la posicién de puesta a tierra.

Figura 9.- Muestra un diagrama de bloques del sistema de control de la invencion en donde

el dispositivo eléctrico se encuentra en la posicion de conexion.

Figura 10.- Muestra un diagrama de bloques del sistema de control de la invencion en donde
el dispositivo eléctrico se encuentra en la posicion de corte y/o seccionamiento habiendo

partido de la posicion de conexion.

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION
Se describen a continuacion varios ejemplos de realizacion preferente haciendo mencion a
las figuras arriba citadas, sin que ello limite o reduzca el ambito de proteccion de la presente

invencion.

En las figuras 7-10 se muestran diagramas de bloques que reflejan el sistema de control
objeto de la presente invencion para al menos un dispositivo eléctrico de alta tensién (6) de
al menos tres posiciones de maniobra, como por ejemplo un interruptor automatico, un
interruptor de corte en carga, etc. En concreto, cada una de las figuras 7-10 representa cada
una de las posiciones de maniobra del dispositivo eléctrico de alta tension (6), en concreto

las posiciones de maniobra de conexion, corte y/o seccionamiento y puesta a tierra.

El sistema de control comprende al menos un accionamiento (4) para la transmision de
dichas al menos tres posiciones de maniobra. Este accionamiento (4) se encuentra unido
con al menos un contacto movil (3) de al menos un dispositivo eléctrico (6) a través de al
menos un elemento de fijacion mecanica desmontable (9), como por ejemplo un elemento
pasador tal y como se muestra en las figuras 2 y 5-10. Asimismo, tal y como se muestra en
las figuras 1-6, el accionamiento (4) comprende al menos un medio de bloqueo (1) de al
menos dos posiciones, una primera posicion (C) y una segunda posicion (D), y que se
encuentra integrado en al menos una pieza (5, 5’) de transmision de dichas al menos tres
posiciones de maniobra de al menos un dispositivo eléctrico (6). EI medio de bloqueo (1)
puede ser desplazado de la primera posicion (C) a la segunda posiciéon (D) y viceversa de
forma manual o motorizada. El accionamiento (4) también comprende al menos un actuador
(8) de dos posiciones, como por ejemplo un actuador mecanico o magnético, y que

comprende una primera posicion funcional (A) y una segunda posicion funcional (B).
7
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Tal y como se muestra en la figura 9, manteniendo el medio de bloqueo (1) en su primera
posicion (C) éste bloquea la pieza de transmision (5, 5°), de forma que el desplazamiento del
actuador (8) desde su primera posicion funcional (A) a su segunda posicién (B) hace
desplazar dicha pieza de transmision (5, 5’) en un sentido de avance hacia la posicién de
conexion y éste ultimo desplaza el contacto movil (3) del dispositivo eléctrico (6) a la

posicion de maniobra de conexion.

Tal y como se muestra en la figura 10 y partiendo de la posicion de conexién, manteniendo
el medio de bloqueo (1) en su primera posicion (C) y desplazando el actuador (8) a su
primera posicion funcional (A), se desplaza la pieza de transmision (5, 5’) en un sentido de
retroceso hacia la posicion de corte y/o seccionamiento y por tanto el contacto moévil (3) del

dispositivo eléctrico (6) pasa a la posicion de maniobra de corte y/o seccionamiento.

El paso desde la posicion de corte y/o seccionamiento a la posicidon de puesta a tierra, tal y
como se muestra en la figura 7, se lleva a cabo desplazando el medio de bloqueo (1) a su
segunda posicion (D), donde éste bloquea la pieza de transmision (5, 5’). De esta forma el
desplazamiento del actuador (8) a su segunda posicion (B) hace desplazar la pieza de
transmision (5, 5’) en un sentido de avance hacia la posicion de puesta a tierra y éste ultimo
desplaza el contacto movil (3) del dispositivo eléctrico (6) a la posiciéon de maniobra de

puesta a tierra.

La maniobra desde la posicion de puesta a tierra a la posicién de corte y/o seccionamiento,
tal y como se muestra en la figura 8, se lleva a cabo manteniendo el medio de bloqueo (1)
en su segunda posicion (D) y desplazando el actuador (8) a su primera posicion funcional
(A), con lo que se desplaza la pieza de transmision (5, 5’) en un sentido de retroceso hacia
la posicién de corte y/o seccionamiento y por tanto el contacto movil (3) del dispositivo

eléctrico (6) pasa a la posicion de maniobra de corte y/o seccionamiento.

Segun una primera realizacion preferente, la pieza de transmision (5) se encuentra unida
con el actuador (8) por medio de al menos una biela (10, 10’) y al menos un eje de actuacion
(11), siendo dicha al menos una biela (10, 10’) la encargada de unir la pieza de transmision
(5) con el eje de actuacion (11) y siendo éste ultimo el encargado de unir dicha al menos
una biela (10, 10’) con el actuador (8) tal y como se muestra en las figuras 1 y 2. La pieza de
transmision (5) comprende al menos una primera ranura (7) donde el medio de bloqueo (1)
puede ser desplazado entre su primera posicion (C) y su segunda posicion (D), tal y como

se muestra en la figura 3, y al menos una segunda ranura (12, 12’) donde puede deslizar
8
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dicha al menos una biela (10, 10’) cuando no se encuentra bloqueada por el medio de
bloqueo (1). En la figura 3 se muestra como el medio de bloqueo (1) se encuentra
bloqueando la ranura (12’) ya que se encuentra en su segunda posicion (D). Por otro lado, el
accionamiento (4) comprende al menos un soporte (14) del eje de actuacion (11) tal y como
se muestra en la figura 1. Y por ultimo, se ha contemplado la posibilidad de que la pieza de
transmision (5) puede comprender al menos una tapa (13) que cierra dichas al menos una
primera ranura (7) y una segunda ranura (12, 12’) tal y como se muestra en las figuras 1y 2.
Tal y como se muestra en las figuras 4-6, segun una segunda realizacion preferente la pieza
de transmision (5’) puede encontrarse unida directamente con el actuador (8) por medio de
al menos un eje de actuacion (11). La pieza de transmision (5’) comprende al menos una
ranura (7’) donde el medio de bloqueo (1) puede ser desplazado a su primera posicién (C) o
a su segunda posicion (D), tal y como se muestra en la figura 6. En concreto en la figura 6
se muestra como el medio de bloqueo (1) se encuentra en su primera posicion (C). El
desplazamiento del medio de bloqueo (1) desde su primera posicion (C) a su segunda
posicion (D) y viceversa se puede realizar de forma manual o motorizada, siendo esta ultima
forma la representada en la figura 6, donde el medio de bloqueo (1) es accionado por un
actuador (15) como por ejemplo una bobina. Asimismo, el accionamiento (4) comprende al

menos un soporte (14) del eje de actuacién (11) tal y como se muestra en la figura 4.
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REIVINDICACIONES

1.- Sistema de control de dispositivos eléctricos de alta tensién que comprenden al menos
un contacto fijo (2) y un contacto movil (3), de aplicaciéon en redes de distribuciéon de energia
eléctrica de alta tension, donde el sistema comprende un accionamiento (4) acoplable a un
contacto movil (3) de un dispositivo eléctrico de alta tensiéon (6) para la transmision de al
menos tres posiciones de maniobra, caracterizado porque el accionamiento (4) comprende
al menos un medio de bloqueo (1) de al menos dos posiciones integrado en al menos una
pieza (5, 5’) de transmision de las al menos tres posiciones de maniobra del dispositivo

eléctrico (6).

2.- Sistema de control segun reivindicacion 1, caracterizado porque el accionamiento (4)
comprende al menos un actuador (8) que desplaza la pieza (5, 5’) de transmision de las al

menos tres posiciones de maniobra del dispositivo eléctrico (6).

3.- Sistema de control segun reivindicaciéon 2, caracterizado porque el actuador (8)

comprende una primera posicion funcional (A) y una segunda posicion funcional (B).

4.- Sistema de control segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado
porque la pieza (5, 5’) comprende al menos una primera ranura (7, 7’) donde se desliza el

medio de bloqueo (1) entre una primera posicién (C) y una segunda posicion (D).

5.- Sistema de control segun reivindicacion 4, caracterizado porque el medio de bloqueo (1)
puede ser desplazado de la primera posicion (C) a la segunda posiciéon (D) y viceversa de

forma manual o motorizada.

6.- Sistema de control segun las reivindicaciones 1-5, caracterizado porque el medio de
bloqueo (1) en su primera posicion (C) bloquea la pieza (5, 5), de forma que el
desplazamiento del actuador (8) a su segunda posicion (B) hace desplazar la pieza (5, 5’) y
dicha pieza (5, 5’) desplaza el contacto movil (3) del dispositivo eléctrico (6) a una posicion

de maniobra de conexion.

7.- Sistema de control segun las reivindicaciones 1-5, caracterizado porque el medio de
bloqueo (1) en su segunda posicion (D) bloquea la pieza (5, 5’), de forma que el

desplazamiento del actuador (8) a su segunda posicion (B) hace desplazar la pieza (5, 5’) y

10
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dicha pieza (5, 5’) desplaza el contacto movil (3) del dispositivo eléctrico (6) a una posicion

de maniobra de puesta a tierra.

8.- Sistema de control segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado
porque el desplazamiento del actuador (8) a su primera posicion (A) hace desplazar la pieza
(5, 5’) y dicha pieza (5, 5’) desplaza el contacto movil (3) del dispositivo eléctrico (6) a una

posicion de maniobra de corte y/o seccionamiento.

9.- Sistema de control segun cualquiera de las reivindicaciones 1-8, caracterizado porque la
pieza (5, 5’) se encuentra unida con el contacto movil (3) por medio de al menos un

elemento de fijaciéon mecanica desmontable (9).

10.- Sistema de control segun la reivindicacion 9, caracterizado porque la pieza (5) se
encuentra unida con el actuador (8) por medio de al menos una biela (10, 10’) y al menos un

eje de actuacion (11).

11.- Sistema de control segun la reivindicacion 10, caracterizado porque la pieza (5)
comprende al menos una segunda ranura (12, 12’) donde puede deslizar dicha al menos
una biela (10, 10).

12.- Sistema de control segun la reivindicacion 11, caracterizado porque la pieza (5)

comprende al menos una tapa (13).

13.- Sistema de control segun la reivindicacion 9, caracterizado porque la pieza (5’) se

encuentra unida con el actuador (8) por medio de al menos un eje de actuacioén (11).

14.- Sistema de control segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado

porque el accionamiento (4) comprende al menos un soporte (14) del eje de actuacioén (11).
15.- Sistema de control segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado

porque comprende un accionamiento (4) para cada una de las fases del dispositivo eléctrico

(6) o un accionamiento (4) para las tres fases del dispositivo eléctrico (6).
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Novedad (Art. 6.1 LP 11/1986)

Actividad inventiva (Art. 8.1 LP11/1986)

Reivindicaciones
Reivindicaciones

Reivindicaciones
Reivindicaciones

Se considera que la solicitud cumple con el requisito de aplicacion industrial
examen formal y técnico de la solicitud (Articulo 31.2 Ley 11/1986).

Base de la Opinién.-

3y5-15
1-2y4

1-15

SI
NO

SI
NO

. Este requisito fue evaluado durante la fase de

La presente opinidn se ha realizado sobre la base de la solicitud de patente tal y como se publica.
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OPINION ESCRITA

N° de solicitud: 201531466

1. Documentos considerados.-

A continuacién se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideracion para la
realizacién de esta opinién.

Documento Numero Publicacién o Identificacion Fecha Publicacion
D01 CN 203038845U U (FUJIAN CEE INSTALLATION CO LTD) 03.07.2013
D02 GB 2252672 A (MITSUBISHI ELECTRIC CORP) 12.08.1992
D03 EP 2178097 A2 (HITACHILTD) 21.04.2010
D04 US 2015021298 Al (SAWADA MASASHI etal.) 22.01.2015
D05 US 2010134221 A1 (MITTELSTADT CHAD R etal.) 03.06.2010
D06 CN 202977289U U (SHANDONG XINGCHI HIGH VOLTAGE SWITCH CO LTD) 05.06.2013
D07 CN 202977295U U (ZHONGNENG ELECTRICAL FUQING CO LTD) 05.06.2013
D08 US 6400244 B1 (BERGAMO DARIO etal) 04.06.2002

2. Declaracién motivada segun los articulos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecucion de la Ley 11/1986, de 20 de
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaracién

A continuacién se comparan las reivindicaciones de la solicitud con el documento D1.

Primera reivindicacion:

El documento D1 muestra un sistema de control de dispositivos eléctricos de alta tension que
comprenden al menos un contacto fijo y un contacto moévil, de aplicacion en redes de distribucion de
energia eléctrica de alta tensién, donde el sistema comprende un accionamiento acoplable a un
contacto mévil de un dispositivo eléctrico de alta tensién para la transmisién de al menos tres
posiciones de maniobra, ademas el accionamiento comprende al menos un medio de bloqueo de al
menos dos posiciones integrado en al menos una pieza de transmision de las al menos tres

posiciones de maniobra del dispositivo eléctrico.
Por lo tanto, el documento D1 presenta todas las caracteristicas de la primera reivindicacion, y por tanto parece que carece
ésta de novedad tal y como se define en el Articulo 6 de la Ley Espafiola de Patentes, Ley 11/1986 del 20 de Marzo.

Segunda reivindicacion:

El accionamiento del documento D1 comprende al menos un actuador que desplaza la pieza de transmision de las al menos
tres posiciones de maniobra del dispositivo eléctrico.

Por tanto, la segunda reivindicacion no parece que tenga Novedad.

Tercerareivindicacion:

El hecho de que el documento D1 no divulgue explicitamente que el actuador comprenda dos posiciones funcionales. No
obstante, existen en el Estado de la Técnica multitud de documentos que divulgan estas caracteristicas explicitamente, sin
que tengan que deducirse de forma implicita del propio funcionamiento del sistema del documento D1 para evaluar la falta
de actividad inventiva, y para reforzar este argumento se cita con A el documento GB2252672 que precisamente se sirve de
esta caracteristica para el funcionamiento del mecanismo.

Por lo tanto, el objeto de la reivindicacién tercera, no parece que implique actividad inventiva, tal y como se define en el
Articulo 8 de la Ley Espafiola de Patentes, Ley 11/1986 del 20 de Marzo.

Cuarta reivindicacion:

La pieza de transmision del documento D1 comprende al menos una primera ranura donde se desliza el medio de bloqueo
entre una primera posicidn y una segunda posicion.

Por tanto, la cuarta reivindicacion parece que carece de Novedad.

Reivindicaciones sexta, séptima y octava:

Las caracteristicas definidas en estas reivindicaciones son formas de bloqueo y trabajo del sistema, el documento D1 es
apto para realizarlas, por otro lado se han encontrado en el Estado de la Técnica documentos que divulgan interrelaciones
entre elementos que componen dispositivos eléctricos, por ejemplo se cita con A los documentos EP2178097 y
US2015021298 que justamente disponen de una pieza de bloqueo que dependiendo de su posicion, asi permite las
maniobras de conexién , puesta a tierra o corte y/o seccionamiento.

Por tanto, estas reivindicaciones parece que tampoco implican actividad inventiva.

Reivindicaciones quinta, y desde la novena hasta décimo quinta:

Los detalles contenidos en estas reivindicaciones o bien se encuentran de manera explicita en el documento citado como
D1, o bien se encuentran de manera implicita en dicho documento, o bien son variantes constructivas que no producen un
efecto sorprendente respecto de lo conocido en el Estado de la Técnica. Se considera que estas reivindicaciones no
contienen diferencias relevantes con respecto al documento D1. Por lo tanto, parece que tampoco implicarian actividad
inventiva.
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OPINION ESCRITA N° de solicitud: 201531466

Tal como indica el articulo 5.2.c del Reglamento 2245/1986 de ejecucion de la Ley de Patentes, y con objeto de obtener una
mejor comprension de la invencion, se sugiere que en fases posteriores del procedimiento se incluya en la descripcion una
indicacion del documento D1, comentando cual es la aportacion mas importante que hace al estado de la técnica. Dicha
indicacion no puede ampliar el objeto de la invencién, tal y como fue originalmente presentada
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