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DESCRIPCION
Aparato de deteccion de par de torsion
1. Campo de la invencién

La invencion se relaciona con un aparato de deteccion de par de torsién, y mas concretamente con un aparato de
deteccion de par de torsién aplicado a aparatos de gimnasia.

2. Descripcion de la(s) técnica(s) anterior(es)

Se monta un aparato de deteccion de par de torsion en un aparato de gimnasia tal como una bicicleta estatica para
detectar una resistencia a la torsion de un suministrador de par de torsién del aparato de gimnasia. Por lo tanto, los
usuarios pueden ajustar la resistencia a la torsion basandose en los resultados detectados para ajustarse a las
diferentes necesidades de los usuarios.

Un aparato de detecciéon de par de torsidn convencional tiene un resistor variable eléctricamente conectado a un
controlador del aparato de gimnasia. El controlador detecta un valor de resistencia del resistor variable cambiado
con un movimiento de un punto de conexion del resistor variable. El controlador calibra un valor de la resistencia a la
torsion del suministrador de par de torsion segun un cambio de tension en los terminales del resistor variable.

El aparato de deteccion de par de torsion puede medir el valor de la resistencia a la torsion del suministrador de par
de torsion en cooperacion con el controlador del aparato de gimnasia. Sin embargo, el resistor variable del aparato
de deteccion de par de torsion es un tipo de contacto ajustable. Después de que el resistor variable del aparato de
deteccion de par de torsiéon sea utilizado repetidamente, el resistor variable del aparato de deteccion de par de
torsion se desgasta facilmente y desciende la precision del aparato de deteccion de par de torsion.

El objetivo principal de la presente invencion es proporcionar un aparato de detecciéon de par de torsion para
aumentar la precision del aparato de deteccién de par de torsién. El aparato de deteccion de par de torsion
comprende un montaje de ajuste del par de torsiéon y un montaje de deteccion de que no hay contacto. El conjunto
de ajuste del par de torsion tiene una unidad de adaptacion, una barra de regulaciéon y un asiento de regulacion. El
conjunto de deteccién de que no hay contacto tiene un primer dispositivo y un segundo dispositivo. La unidad de
adaptacion tiene una placa fija. La barra de regulacion se monta giratoria a través de la unidad de adaptacion y tiene
una pieza roscada que sobresale de la placa fija de la unidad de adaptacion. El asiento de regulacion se monta
movible sobre la pieza roscada de la barra de regulacion y se situa fuera de la placa fija de la unidad de adaptacion.
El primer dispositivo se monta en la placa fija de la unidad de adaptacion. El segundo dispositivo esta enfrente del
primer dispositivo y se monta en el asiento de regulaciéon. Se preserva al segundo dispositivo de contactar con el
primer dispositivo.

Los usuarios pueden girar la barra de regulaciéon para mover el asiento de regulacién axialmente a lo largo de la
barra de regulacién. Girar la barra de regulacion cambia la distancia entre la placa fija y la base de regulacion y la
distancia entre el primer dispositivo y el segundo dispositivo. Uno de entre el primer dispositivo o el segundo
dispositivo detecta un cambio de la distancia entre el primer dispositivo y el segundo dispositivo y después genera
una sefal.

Por consiguiente, se preserva al primer dispositivo de entrar en contacto con el segundo dispositivo. La sefial se
proporciona a un controlador, y el controlador calibra un valor de torsidon del conjunto de ajuste del par segun la
sefial. Asi el conjunto de deteccién de que no hay contacto no se desgasta y aumenta la precision del aparato de
deteccioén de par de torsion.

En los dibujos

La Fig. 1 es una vista lateral operativa de un aparato de deteccion de par de torsidon en concordancia con la presente
invenciéon montado sobre una estructura de una bicicleta estatica;

La Fig.2 es una vista lateral ampliada operativa del aparato de deteccion de par de torsion de la Fig. 1;.

La Fig. 3 es una vista en perspectiva operativa del aparato de deteccion de par de torsion de la Fig. 1 combinado
con un suministrador de par de torsion.

La Flg. 4 es una vista lateral en seccion parcial del aparato de deteccion de par de torsion de la Fig. 1 combinado
con una estructura de una bicicleta estatica, un volante y un suministrador de par de torsion; y

La Fig. 5 es una vista lateral en seccion parcial del aparato de deteccion de par de torsion de la Fig. 1 que muestra
que una barra de regulacion cambia la distancia entre un primer dispositivo y un segundo dispositivo.

Con referencia a las Figs. 1 y 4, un aparato 1 de deteccion de par de torsidon en concordancia con la presente
invencion comprende un conjunto 10 de ajuste de par de torsiéon y un conjunto 20 de deteccién de que no hay
contacto.
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El conjunto 10 de ajuste de par de torsion tiene una unidad 11 de adaptacion, una barra 12 de regulacion y un
asiento 13 de regulacion. La unidad 11 de adaptacion tiene un tubo 111, una placa 112 fija, un casquillo u obturador
113, un separador 141 y un muelle 14. El tubo 111 es hueco y tiene un primer extremo y un segundo extremo que
esta opuesto al primer extremo. La placa fija 112 se monta en el primer extremo del tubo 111. El casquillo 113 se
monta en el segundo extremo del tubo. El separador 141 se monta en el tubo 111. El muelle 14 se monta en el tubo.
El muelle 14 tiene un extremo superior y un extremo inferior. El extremo superior del muelle 14 se conecta con el
separador 141. El extremo inferior del muelle 14 esta opuesto al extremo superior del muelle 14 y se conecta con la
placa 112 fija de la unidad 11 de adaptacion.

La barra 12 de regulacién se monta giratoriamente a través del tubo 111 de la unidad 11 de ajuste y tiene una parte
123 roscada que sobresale de la placa 112 fija de la unidad 11 de adaptacion. La barra 12 de regulacion tiene un
cuerpo 121 y una cabeza 122. El cuerpo 121 tiene un extremo conectado y un extremo de combinacioén. La parte
123 roscada esta formada en el extremo conectado del cuerpo 121. El extremo de combinacién esta opuesto al
extremo conectado del cuerpo 121. La cabeza 122 se monta en el extremo de combinacién del cuerpo 121 y se
ubica fuera del segundo extremo del tubo 111.

El asiento de regulacion 13 se monta movible en la parte roscada de la barra 12 de regulacion y se ubica fuera de
la placa 112 fija de la unidad 11 de adaptacion y tiene un orificio roscado 131. El orificio roscado 131 esta formado
a través del asiento 13 de regulacion. La parte 123 roscada de la barra 12 de regulacidon se rosca y se monta a
través del orificio roscado 131 del asiento 13 de regulacion. La barra 12 de regulacion puede ser hecha girar para
permitir que el asiento 13 de regulacion se mueva a lo largo de la direccion axial de la barra 12 de regulacion, de tal
modo que se cambia la distancia entre la placa 112 fija y el asiento 13 de regulacion.

El conjunto 20 de deteccion de que no hay contacto tiene un primer dispositivo y un segundo dispositivo. El primer
dispositivo se monta en la placa 112 fija de la unidad 11 de adaptacion. El segundo dispositivo se enfrenta al primer
dispositivo y se monta en el asiento 13 de regulacion. Ademas, se preserva al segundo dispositivo de contactar con
el primer dispositivo del montaje 20 de deteccion de que no hay contacto. Uno de entre el primer dispositivo y el
segundo dispositivo se adapta para detectar un cambio de distancia entre el primer dispositivo y el segundo
dispositivo y luego genera una sefial.

El primer dispositivo es un sensor 21 de circuito integrado de inducciéon (IC) y el segundo dispositivo es un
componente 22 magnético. O, el primer dispositivo es un componente 22 magnético y el segundo dispositivo un
sensor 21 IC de induccion. El sensor 21 IC de induccion comprende un sensor de Hall , y el componente 22
magnético es un iman permanente. El sensor 21 IC de induccion estd adaptado para ser conectado con un
controlador 5, y el controlador 5 calibra un valor de torsion del montaje 10 de ajuste de par de torsién segun la sefial
generada por el sensor 21 IC de induccién. Un cambio de la distancia relativa entre la placa 112 fija y el asiento 13
de regulacion provoca un cambio del flujo magnético entre el sensor 21 IC de induccién y el componente 22
magnético.

Con referencia a la Fig.1 y 3, el equipo 1 de deteccidon de par de torsion se monta en un aparato de gimnasia tal
como una bicicleta estatica. La bicicleta estatica tiene una estructura 2, un volante 3, un suministrador 4 de par de
torsion y un controlador 5. El volante 3, el suministrador 4 de par de torsién y el controlador 5 se montan en la
estructura 2 de la bicicleta estatica. El suministrador 4 de par de torsion tiene un asiento 40, un eje 42 pivotante, un
muelle 41 de torsion y un resistor 43. El asiento 40 pivota en la estructura 2 de la bicicleta estatica por el eje 42
pivotante. El asiento 40 se conecta al asiento 13 de regulacién con dos brazos pivotantes. Con la colocacion de los
brazos pivotantes, se puede impedir que el asiento 13 de regulacion gire con la barra 12 de regulacion cuando la
barra 12 de regulacion esté girando. El muelle 41 de torsion y el resistor 43 se montan en la base 40.

Con referencia a la Fig. 4 el tubo 111 del conjunto 10 de ajuste de par de torsién se monta en la estructura 2. El
asiento 13 de regulacion se conecta con el asiento 40 del suministrador 4 de par de torsion. El asiento 40 impide
que el asiento 13 de regulacion gire con la barra 12 de regulacion. Entonces, la barra 12 de regulacion es hecha
girar para inducir que el asiento 13 de regulacidon se mueva axialmente a lo largo de la barra 12 de regulacién y que
pivote el asiento 40 del suministrador 4 de par de torsién. El sensor 21 IC de induccién del aparato 1 de deteccion
de par de torsién se conecta con el controlador 5 por un cable de sefal. El asiento 40 pivotado puede provocar el
cambio de la posicion del resistor 43, y entonces el resistor 43 se presiona para hacer tope contra el volante 3 y
generar una resistencia a la torsion al volante 3

Para probar el aparato de deteccion de par de torsidn, se ensambla un dispositivo de deteccion de par de torsion en
el volante 3. Se registran los parametros de la barra 12 de regulacion, tales como los angulos de giro o los circulos
de giro de la barra 12 de regulacion. El cambio de los parametros de la barra 12 de regulacion puede cambiar la
distancia relativa entre el sensor 21 IC de induccion y el componente 22 magnético. Entonces, el cambio de la
distancia relativa entre el sensor 21 IC de induccién y el componente 22 magnético puede cambiar el flujo magnético
entre el sensor 21 IC de induccién y el componente magnético 22. Después el sensor 21 IC de induccion detecta el
cambio del flujo magnético entre el sensor 21 IC de induccién y el componente magnético 22 y genera un valor de
tension. Se registra el cambio del flujo magnético y del valor de tension. Ademas, se construye y registra una tabla
de contraste entre el valor de tensién y el cambio del flujo magnético en el controlador 5, y el dispositivo de
deteccién de par de torsion se retira entonces del volante 3.
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Cuando la bicicleta estatica esta en uso, se fija una torsion adecuada mediante el giro de la barra 12 de regulacion.
Con referencia a la Fig. 5, el asiento 13 de regulaciéon se mueve axialmente a lo largo de la barra 12 de regulacion
cuando la barra 12 de regulacion es hecha girar , de tal modo que la distancia relativa entre el asiento 13 de
regulacion y la placa 112 fija de la unidad 11 de adaptacion, la distancia relativa entre el sensor 21 IC de induccién y
el componente 22 magnético, y la posicion del resistor 43 del suministrador 4 de par de torsidon son también
cambiadas. El cambio de la posicion del resistor 43 puede cambiar la resistencia a la torsion del volante 3
presionada por el resistor 43. Ademas, el controlador 5 evalia un valor de torsién correspondiente basado en la
tabla de contraste y el valor de tension generado por el cambio del flujo magnético entre el sensor 21 IC de
induccion y el componente 22 magnético. El correspondiente valor de torsion se muestra en una pantalla del
controlador 5 para permitir al usuario leer el valor directa y facilmente.

Por consiguiente, ya que el sensor 21 IC de induccion y el componente magnético 22 no estan en contacto, el
conjunto 20 de deteccién de que no hay contacto no se desgasta y aumenta la precision del aparato 1 de deteccion
de par de torsion.
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REIVINDICACIONES
1. Un aparato (1) de deteccion de par de torsion que tiene:
un conjunto (10) de ajuste de par de torsidn que tiene:
una unidad (11) de adaptacién que tiene:
un primer extremo; y
una placa (112) fija montada en el primer extremo de la unidad (11) de adaptacién ;

una barra (12) de regulacion montada giratoria a través de la unidad (11) de adaptacion y la placa (112) fija que
tiene:

una parte (123) roscada formada en la barra (12) de regulacion y que sobresale de la placa (112) fija de la unidad
(11) de adaptacion; y

un asiento (13) de regulacion movible montado en la parte (123) roscada de la barra (12) de regulacion y ubicado
fuera de la placa (112) fija de la unidad (11) de adaptacion y que tiene:

un orificio roscado (131) creado a través del asiento (13) de regulacion y de la parte (123) roscada de la barra (12)
de regulacion que sobresale a través del orificio roscado (131) del asiento (13) de regulacion; el equipo (1) de
deteccién de par de torsion se caracteriza porque ademas comprende:

un conjunto (20) de deteccién de que no hay contacto que tiene:
un primer dispositivo montado en la placa fija (112) de la unidad (11) de adaptacion; y

un segundo dispositivo montado en el asiento (13) de regulacién, en donde el segundo dispositivo es impedido de
contactar con el primer dispositivo; y el primer dispositivo o el segundo dispositivo detecta un cambio de la distancia
entre el primer dispositivo y el segundo dispositivo y entonces genera una sefial.

2. El equipo de deteccion de par de torsion segun la reivindicacion 1, en donde el primer dispositivo es un
sensor (21) de circuito integrado de induccion, el segundo dispositivo es un componente (22) magnético, y el sensor
(21) de circuito integrado de induccion esta adaptado para conectarse con un controlador.

3. El equipo de deteccion de par de torsion segun la reivindicacion 1, en donde el primer dispositivo es un
componente (22) magnético, el segundo dispositivo es un sensor (21) de circuito integrado de induccién, y el sensor
(21) de circuito integrado de induccion esta adaptado para conectarse con un controlador.

4. El equipo de deteccion de par de torsién segun la reivindicacion 2, en donde el sensor (21) de circuito
integrado de induccién comprende un sensor de Hall , y el componente (22) magnético es un iman permanente.

5. El equipo de deteccidon de par de torsidon segun la reivindicacion 3, en donde el sensor (21) de circuito
integrado de induccién comprende un sensor de Hall , y el componente (22) magnético es un iman permanente.

6. El equipo de deteccion de par de torsion segun una de las reivindicaciones 1 a 5, en donde:
la unidad (11) de adaptacion comprende:

un tubo (111) que es hueco y que tiene:

un segundo extremo formado en el tubo (111) y que esta enfrente del primer extremo;

un casquillo (113) montado en el segundo extremo del tubo (111);

un separador (141) montado en el tubo; y

un muelle (14) montado en el tubo (111) y que tiene:

un extremo superior conectado con el separador (141); y

un extremo inferior que esta enfrente del extremo superior del muelle (14) y que se conecta con la placa (112) fija
de la unidad (11) de adaptacion; y

la barra (12) de regulacion tiene:

un cuerpo (121) que tiene:
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un extremo conectado en el cual se forma la parte (123) roscada; y
un extremo de combinacién que esta enfrente del extremo combinado del cuerpo; y

una cabeza (122) montada en el extremo de combinacion del cuerpo (121) y ubicada fuera del segundo extremo del
tubo (111).
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FIG. 2



ES 2612168 T3

FIG. 3
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FIG. 4
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FIG.5
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