ES 2616 131 Al

OFICINA ESPANOLA DE
PATENTES Y MARCAS

@ SOLICITUD DE PATENTE

@Numero de publicacion: 2 616 131

@Namero de solicitud: 201500903

Gint. cl.;

B60Q 1/26
B60Q 1/50
B6OR 21/00
B60W 30/00
GO5D 1/00
GO8G 1/16

(2006.01)
(2006.01)
(2006.01)
(2006.01)
(2006.01)
(2006.01)

Al

@ Fecha de presentacion:
09.12.2015

Fecha de publicacion de la solicitud:
09.06.2017

@ Solicitantes:

GUADAS SANZ, Alberto Javier (100.0%)
Pobla del Duc, 9 Urb. Maquiva. Apartado de
correos 192

46185 La Pobla de Vallbona (Valencia) ES

@ Inventor/es:
GUADAS SANZ, Alberto Javier

Tl'tulo: Dispositivo programado de control para la sefializacién luminica del movimiento auténomo
de un vehiculo automavil, luces de sefializacién del movimiento auténomo de un vehiculo
automovil y procedimiento para la sefializacion luminica del movimiento autbnomo de un

vehiculo

@Resumen:

Dispositivo programado de control para la
sefializacion luminica del movimiento autbnomo de un
vehiculo, luces de sefalizacion del movimiento
auténomo de un vehiculo de aplicacion con el
dispositivo programado descrito en esta patente, y
procedimiento de sefializacion luminica del
movimiento auténomo de un vehiculo, son, en
conjunto, la forma de identificar y sefializar
claramente que un vehiculo circula de manera
auténoma, cambia de conduccién manual a
conduccién auténoma o viceversa, para que los
demas conductores, peatones y a las fuerzas de
seguridad y trafico, sean conscientes de la misma.

FIGURA 1
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DESCRIPCION

Dispositivo programado de control para la sefializacion luminica del movimiento
autonomo de un vehiculo automovil, luces de sefalizaciéon del movimiento autébnomo de
un vehiculo automodvil y procedimiento para la sefalizacion luminica del movimiento
auténomo de un vehiculo.

Sector de la técnica
Sistema referido a los vehiculos automéviles y dirigido a la seguridad vial.
Antecedentes de la invencion

No se conocen por esta parte ningln dispositivo programado para la sefalizacion
luminica del movimiento autébnomo de un vehiculo automoévil, ni luces de sefalizacion del
movimiento autbnomo de un vehiculo automovil, ni del procedimiento.

Descripcidn de lainvencion

Dada la evolucién del sector del automovil vemos que aparecen nuevos sistemas para la
conduccion de automéviles que nos hacen mas facil la misma, como puede ser el sistema
de aparcamiento automatico, el control de crucero adaptativo o el asistente para
conduccion auténoma en trafico lento. Poco a poco los vehiculos se van automatizando y
es tendencia que en breve realicen autbnomamente muchas mas acciones destinadas a
la seguridad y comodidad en la conduccién, asi vemos a empresas punteras del sector
que ya han realizado pruebas de estos vehiculos principalmente en estados de Estados
Unidos y ya empieza a haber legislacion para este tipo de vehiculos como la de Nevada
de marzo de 2.012. Estas empresas ya hablan de un vehiculo 100% auténomo para el
afio 2.020. Si bien es cierto que los vehiculos que aparcan automaticamente sefializan
con las luces normales de marcha atrds y frenos, y los vehiculos que circulan
autbnomamente con los otros sistemas mencionados también sefializan cambios de
direccién con los intermitentes y demas sefiales normales, los demas conductores y
peatones no son conscientes de que el vehiculo circula autbnomamente.

Dicho esto, con la presente invencion, tratamos de sefializar claramente un vehiculo para
identificar que éste esta conduciendo autbnomamente, para que los demdas conductores,
peatones, fuerzas de seguridad y Tréfico, sean conscientes de ello, y que cuando
cambien de conduccién autbnoma a conduccién manual o viceversa, también sefalicen
tal accion.

Para este cometido hemos ideado un dispositivo programado de control para la
sefializaciéon luminica del movimiento autbnomo de un vehiculo que estar4d compuesto por
una unidad de control central que comprende, un microcontrolador programado, un
emisor receptor inalambrico de sefales o datos, puertos o conexiones fisicos/as o
inaldmbricos/as de entrada de sefiales o datos conectados directamente, o a través de la
centralita del vehiculo con el cableado de dichas luces a afiadir al circuito eléctrico
convencional del vehiculo. Puertos o conexiones fisicos/as o inalambricos/as de salida de
sefiales o datos conectados directamente o a través de la centralita del vehiculo con el
cableado de dichas luces a afadir al circuito eléctrico convencional del vehiculo.

Dicho dispositivo actuara al recibir la unidad de control central la sefial o dato, fisico o
inaldmbrico, de la activaciéon o desactivacion de la conduccién auténoma del vehiculo,
haciendo que las luces emitan un parpadeo suave u otro efecto luminico durante un
tiempo predefinido antes de dejarlas encendidas o apagadas.
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Conexion con el microcontrolador fisica o inalambrica, toma de alimentacion, relés u otro
dispositivo similar para la activacion de la sefial de aviso luminico parpadeante u otro
efecto luminico al activarse o desactivarse dichas luces.

Todo ello interconectado en el mismo circuito impreso realizando un equipo compacto el
cual se aloja en una caja especifica con aberturas para las pertinentes conexiones
eléctricas o de datos.

Unas luces del tipo de sefalizacion, de bombillas incandescentes o LED que sefialicen el
movimiento autbnomo de un vehiculo, de aplicacién con el dispositivo programado de
control descrito mas arriba, que se situardn estratégicamente en el vehiculo, estaran
integradas en los faros ya existentes o en faros o pilotos independientes a tal efecto,
seran de un color que no esté ya incluido en las luces normales de un vehiculo de serie y
venta al publico, ni del color de las luces de los vehiculos de emergencia, policia, etc.

Estas luces se encenderan y quedaran fijas al detectar el dispositivo programado de
control, detallado mas arriba, la sefial, fisica o inalambrica, de la centralita del vehiculo o
de la consola central del vehiculo, que se activa la conduccién autonoma del mismo.

Estas luces se apagaran al detectar el dispositivo programado de control, detallado mas
arriba, la sefial, fisica o inalambrica, de la centralita del vehiculo o de la consola central
del vehiculo, que se desactiva la conduccién autbnoma del mismo.

Asimismo, antes de encenderse dichas luces y antes de apagarse, emitirdn un parpadeo
u otro efecto luminico para indicar o sefializar dicha accion, quedando encendidas
después del parpadeo si se ha activado la conduccién auténoma y quedando apagadas
después del parpadeo si se ha desactivado la conduccién autbnoma.

Y un procedimiento de sefalizacion luminica del movimiento autbnomo de un vehiculo
que constari de las siguientes etapas, la primera sera la deteccion por el dispositivo
programado de control de la activacién o desactivacién del sistema de conduccion
auténoma, la segunda etapa sera emitir un parpadeo u otro efecto luminico, durante un
tiempo predefinido, de las luces de sefializacion del movimiento auténomo del vehiculo al
activar o desactivar la conduccion autonoma del vehiculo. La tercera etapa sera dejar
encendidas dichas luces si se ha activado la conduccién autbnoma o apagarlas si se ha
desactivado la conduccién autbnoma del vehiculo.

Breve descripcién de los dibujos

En la Figura n® 1 se desarrolla el dispositivo programado de control, en la Figura n® 2 se
desarrolla el diagrama de flujo del procedimiento a aplicar.

Realizacion preferente de lainvencién

El problema a solucionar es sefializar luminicamente para identificar claramente a un
vehiculo cuando éste conduce de forma auténoma, para que los demas conductores,
peatones y Fuerzas de Seguridad y Trafico sean conscientes de ello, mediante un
dispositivo programado de control, unas luces y un procedimiento de sefializacion del
movimiento auténomo de un vehiculo automovil.

Para la realizacion, hemos ideado un dispositivo programado de control para la
sefializacién luminica del movimiento autbnomo de un vehiculo, que estara compuesto
por una unidad de control central que comprende, un microcontrolador programado (1),
un emisor receptor inalambrico de sefales o datos (2), puertos o conexiones fisicos/as o
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inalambricos/as de entrada de sefiales o datos (3) conectados directamente, o a través
de la centralita del vehiculo (4), con el cableado de las nuevas luces a afiadir al circuito
eléctrico convencional del vehiculo (5). Puertos o conexiones fisicos/as o inaldmbricos/as
de salida de sefales o datos (6) conectados directamente o a través de la centralita del
vehiculo (4) con el cableado de dichas luces a afiadir al circuito eléctrico convencional del
vehiculo (5).

Dicho dispositivo actuara al recibir la unidad de control central la sefial o dato, fisico o
inaldmbrico, desde la centralita del vehiculo (4) o desde la consola central o tablero de
instrumentos (7), de la activacibn o desactivacion de la conduccién auténoma del
vehiculo, haciendo que las luces (8) emitan un parpadeo suave u otro efecto luminico
durante un tiempo predefinido antes de dejarlas encendidas o apagadas.

Conexion con el microcontrolador fisica o inalambrica (9), toma de alimentacién (10),
relés u otro dispositivo similar (11) para la activacion de la sefial de aviso luminico
parpadeante u otro efecto luminico al activarse o desactivarse dichas luces.

Todo ello interconectado en el mismo circuito impreso (12) realizando un equipo
compacto el cual se aloja en una caja especifica con aberturas para las pertinentes
conexiones eléctricas o de datos.

Unas luces del tipo de sefalizacion de bombillas incandescentes o LED que sefialicen el
movimiento autbnomo de un vehiculo, de aplicacién con el dispositivo programado de
control descrito, que se situaran estratégicamente en el vehiculo, integradas en los faros
ya existentes o en faros o pilotos independientes a colocar a tal efecto, seran de un color
que no esté ya incluido en las luces normales de un vehiculo de serie y venta al publico,
ni del color de las luces de los vehiculos de emergencia, policia, etc.

Estas luces se encenderan y quedaran fijas al detectar el dispositivo programado de
control, detallado mas arriba, la sefial, fisica o inalambrica, de la centralita del vehiculo o
de la consola central del vehiculo, que se activa la conduccién autonoma del mismo.

Estas luces se apagaran al detectar el dispositivo programado de control, detallado mas
arriba, la sefal, fisica o inalambrica, de la centralita del vehiculo o de la consola central
del vehiculo, que se desactiva la conduccion autonoma del mismo.

Asimismo, antes de encenderse dichas luces y antes de apagarse, emitirAn un parpadeo
u otro efecto luminico para indicar dicha accion, quedando encendidas después del
parpadeo si se ha activado la conduccién autébnoma y quedando apagadas después del
parpadeo si se ha desactivado la conduccién auténoma.

El procedimiento para la sefializacién luminica del movimiento autbnomo de un vehiculo,
estara compuesto por las siguiente etapas; la primera serd la deteccion por el dispositivo
programado de control de la activacién o desactivacién del sistema de conduccion
autonoma (13), la segunda etapa serd hacer emitir un parpadeo u otro efecto luminico,
durante un tiempo predefinido, de las luces de sefializacion del movimiento auténomo del
vehiculo, al activar o desactivar la conduccién auténoma del vehiculo (14). La tercera
etapa serd dejar encendidas dichas luces si se ha activado la conduccion autonoma (15)
0 apagarlas si se ha desactivado la conduccién auténoma del vehiculo (16).

Aplicacion industrial

La aplicacion industrial se encuentra dentro del sector de vehiculos a motor.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo programado de control para la sefalizacién luminica del movimiento
autonomo de un vehiculo, caracterizado por una unidad de control central que
comprende, un microcontrolador programado (1), un emisor receptor de sefiales o datos
(2), puertos o conexiones fisicos/as o inalambricos/as de salida y entrada de sefales o
datos (3) conectados directamente o a través de la centralita del vehiculo (4) con el
cableado de las nuevas luces a afiadir al circuito eléctrico convencional del vehiculo (5).

Puertos o conexiones fisicos/as o inalambricos/as de salida de sefiales o datos (6)
conectados directamente o a través de la centralita del vehiculo (4) con el cableado de
dichas luces a afiadir al circuito eléctrico convencional del vehiculo (5).

Conexion con el microcontrolador fisica o inalambrica (9), toma de alimentacién (10),
relés u otro dispositivo similar (11) para la activacion de la sefial de aviso luminico
parpadeante u otro efecto luminico al activarse o desactivarse dichas luces.

Todo ello interconectado en el mismo circuito impreso (12) realizando un equipo
compacto el cual se aloja en una caja especifica con aberturas para las pertinentes
conexiones eléctricas o de datos.

2. Dispositivo programado de control para la sefalizacion luminica del movimiento
auténomo de un vehiculo, segun la 12 reivindicacion, caracterizado por activar las luces
de sefalizacion de conduccion autbnoma de un vehiculo, al recibir la unidad de control la
sefial o dato, fisico o inaldmbrico, desde la centralita del vehiculo (4) o de la consola
central del mismo, de la activacion del sistema de conduccion auténoma, y por desactivar
las luces de sefializacion autbnoma de un vehiculo, al recibir la unidad de control la sefial
o dato, fisico o inalambrico, de la desactivacion del sistema de conducciéon autbnoma.

3. Dispositivo programado de control para la sefalizacion luminica del movimiento
auténomo de un vehiculo, segun la 12 reivindicacion, caracterizado por hacer que las
luces de sefalizaciéon de conduccién auténoma de un vehiculo, emitan un parpadeo
suave u otro efecto luminico, durante un tiempo predefinido, al recibir la unidad de control
la sefial o dato, fisico o inalambrico, de la activacion o desactivacién del sistema de
conduccion auténoma del vehiculo.

4. Dispositivo programado de control para la sefalizacion luminica del movimiento
autonomo de un vehiculo, segun la 12 reivindicacion, caracterizado porque esta cerrado
en una caja, plastica o de otro material, con las aberturas precisas para las conexiones
pertinentes.

5. Luces de sefializacion del movimiento autbnomo de un vehiculo, caracterizadas por
ser una serie de luces del tipo de sefializacion, de bombillas incandescentes o LED, de
aplicacién con el dispositivo programado de control descrito en esta patente, distribuidas
estratégicamente en el vehiculo, visibles a los demas conductores y peatones y que
sefalicen que el vehiculo esta circulando autbnomamente sin intervencion del conductor
del mismo.

6. Luces de sefalizaciébn del movimiento auténomo de un vehiculo, segin la 52
reivindicacion, caracterizadas por que estaran integradas en los faros y pilotos ya
existentes de los vehiculos o en faros o pilotos independientes colocados expresamente
para el cometido reivindicado.
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7. Luces de sefalizacion del movimiento autbnomo de un vehiculo, segun la 52
reivindicacion, caracterizadas por ser de una luz fija u otro efecto luminico si el vehiculo
circula en modo auténomo.

8. Luces de sefalizacion del movimiento autbnomo de un vehiculo, segun la 5%
reivindicacion, caracterizadas por sefializar cuando se pasa de conduccion en modo
autonomo a conduccién manual y viceversa con un parpadeo suave u otro efecto
luminico de dichas luces durante un tiempo predefinido, pasando a estar apagadas si se
pasa de conduccién auténoma a manual y quedando encendidas si se pasa de
conduccion manual a autbnoma.

9. Luces de sefalizaciébn del movimiento auténomo de un vehiculo, segun la 52
reivindicacion, caracterizadas por ser de un color diferente a los que ya llevan los
vehiculos de serie de venta al publico y los vehiculos de emergencia.

10. Procedimiento para la sefializacion luminica del movimiento auténomo de un
vehiculo, caracterizado por las siguiente etapas; la primera sera la deteccion por el
dispositivo programado de control de la activacion o desactivacion del sistema de
conduccion auténoma (13), la segunda etapa serd hacer emitir un parpadeo u otro efecto
luminico, durante un tiempo predefinido, de las luces de sefializacion del movimiento
autonomo del vehiculo al activar o desactivar la conduccion autonoma del mismo (14). La
tercera etapa sera dejar encendidas dichas luces si se ha activado la conduccion
auténoma (15) y o apagarlas si se ha desactivado la conduccién auténoma del vehiculo
(16).
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OPINION ESCRITA

N° de solicitud: 201500903

Fecha de Realizacion de la Opinion Escrita: 18.07.2016

Declaraciéon

Novedad (Art. 6.1 LP 11/1986)

Actividad inventiva (Art. 8.1 LP11/1986)

Reivindicaciones
Reivindicaciones

Reivindicaciones
Reivindicaciones

Se considera que la solicitud cumple con el requisito de aplicacion industrial
examen formal y técnico de la solicitud (Articulo 31.2 Ley 11/1986).

Base de la Opinién.-

1-10

1-10

SI
NO

SI
NO

. Este requisito fue evaluado durante la fase de

La presente opinidn se ha realizado sobre la base de la solicitud de patente tal y como se publica.
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OPINION ESCRITA

N° de solicitud: 201500903

1. Documentos considerados.-

A continuacién se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideracion para la
realizacién de esta opinién.

Documento Numero Publicacién o Identificacion Fecha Publicacion
D01 US 8954252 B1 (URMSON CHRISTOPHER PAUL etal.) 10.02.2015

2. Declaracion motivada segin los articulos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecucién de la Ley 11/1986, de 20 de
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaracion

Falta de Actividad Inventiva

Reivindicacién n° 1

Se establece el documento D01 como el mas proximo del Estado de la Técnica.

Dicho documento D01 hace referencia a [Inotificaciones para peatones(] y contiene:

-un microprocesador (120) (ver columna 4, lineas 38-41; figura 1).

-un dispositivo de sefializacion luminica (120) (ver columna 9, lineas 9-19; figura 1).

A la vista de lo que se conoce del documento DO1 no se considera que requiera ningun esfuerzo inventivo para un experto
en la materia desarrollar un dispositivo como el descrito en la reivindicacién n® 1. Por tanto, la invencién reivindicada en la
reivindicacion n° 1 no implica Actividad Inventiva (Art 8 LP).

Reivindicaciones n° 2, 3
Las caracteristicas de las reivindicaciones n° 2, 3 son meras ejecuciones particulares obvias para un experto en la materia.
Por consiguiente, las reivindicaciones n° 2, 3 carecen de Actividad Inventiva (Art 8 LP).

Reivindicacion n° 4
El guardar un dispositivo en una caja es una técnica muy conocida y por tanto obvia para un experto en la materia. En
consecuencia, la reivindicacion n° 4 carece de Actividad Inventiva (Art 8 LP).

Reivindicaciones n° 5-9

El hecho de que las luces de sefializacion sean incandescentes o LEDs, que estén integradas en los faros y pilotos, que
sean luces fijas, que produzca un efecto luminico cuando se pasa de conduccion autbnoma a manual o viceversa y que
sean de un color diferente a las que llevan los vehiculos de serie son medidas consideradas obvias para un experto en la
materia. Por tanto, las reivindicaciones n° 5-9 carecen de Actividad Inventiva (Art 8 LP).

Reivindicacién n° 10
La reivindicacion n° 10 se deduce del documento DO1 (ver columna 12, linea 49-columna 13, linea 33; figura 11). Por
consiguiente, la reivindicacién n° 10 carece de Actividad Inventiva (Art 8 LP).
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