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DESCRIPCION
Procedimiento y dispositivo para la transferencia de cargas
La presente invencion se refiere a un procedimiento y un dispositivo para la transferencia de cargas.

Se refiere mas particularmente a un dispositivo de transferencia gravitatoria del tipo que comprende un cuerpo tubular
que delimita un paso longitudinal que lo atraviesa, estando este cuerpo tubular en una de sus extremidades llamada
perforadora, conformado en punta para permitir la perforacién de un saco cuyo contenido hay que transferir.

La transferencia de materiales desde continentes de gran capacidad, tales como grandes bolsas, es problematica, pues
estos Uultimos son extremadamente dificiles de manipular. Ahora bien, existen numerosas aplicaciones donde seria
necesario vaciar de manera rapida y facil este tipo de continente para transferir su contenido, bien a continentes de
menores dimensiones, bien a emplazamientos determinados.

Un dispositivo de transferencia para la transferencia de cargas, en particular de materiales a granel, acondicionados en
continentes del tipo de saco, esta divulgado en el documento FR-2.895.728. Este dispositivo comprende un cuerpo
tubular que delimita un paso longitudinal que lo atraviesa, estando este cuerpo tubular en una de sus extremidades,
llamada perforadora, conformado en punta para permitir una perforacién de dicho saco.

Un propésito de la presente invenciéon es por tanto proponer un dispositivo de transferencia del tipo ya citado, cuya
concepcion simple y robusta permita una transferencia gravitatoria rapida y facil de materiales contenidos en sacos, en
particular de grandes dimensiones.

A este efecto, la invencion tiene por objeto un dispositivo de transferencia para la transferencia de cargas, en particular
de materiales a granel, acondicionados en continentes de tipo saco, comprendiendo dicho dispositivo un cuerpo tubular
que delimita un paso longitudinal que lo atraviesa, estando este cuerpo tubular en una de sus extremidades, llamada
perforadora, conformado en punta para permitir una perforaciéon de dicho saco, estando equipado este cuerpo tubular de
al menos un érgano de obturaciéon del paso montado mévil entre una posicion cerrada y una posicion abierta de dicho
paso y estando provisto, sobre su superficie periférica externa, en la zona del cuerpo que se extiende entre el érgano de
obturacion y la extremidad perforadora, de patas, caracterizado por que las patas estan montadas al menos parcialmente
moviles entre una posicion llamada inactiva, proxima a dicho cuerpo, y una posicion llamada activa, separada de dicho
cuerpo, y porque la zona de dicho cuerpo que puede ser obturada por dicho 6rgano de obturacion esta dispuesta
separada de la extremidad abierta del cuerpo opuesta a la extremidad perforadora de dicho cuerpo para delimitar, entre
la extremidad abierta y la zona que se puede obturar, una zona de conexién de dicho dispositivo.

La extremidad perforadora del dispositivo permite una perforacion, desde el exterior, de dicho saco cuyo contenido hay
que transferir y, como consecuencia, la introduccién al menos parcial de dicho cuerpo en el interior del saco hasta una
posicién en la que las patas se extienden en posicién activa en el interior del saco después de ser hechas pasar de una
posicién activa a una posicién inactiva al nivel de la abertura de insercion del cuerpo en el saco, formada por la
perforacion de dicho saco. En posiciéon activa, las patas impiden cualquier salida intempestiva del dispositivo fuera del
saco.

La presencia de una zona tubular de conexién apta para permitir una conexion, generalmente por encaje del dispositivo
con un saco receptor o un conducto llamado de transferencia permite una transferencia segura y rapida de la carga
desde el saco perforado por el dispositivo hacia el saco receptor. De ello resulta una ganancia de tiempo considerable
para el usuario.

Gracias a la presencia de un 6rgano de obturacion, la transferencia puede ser interrumpida en cualquier momento, de
manera que el riesgo de desbordamiento del saco receptor es controlado. Igualmente, el vaciado del saco perforado por
el dispositivo puede realizarse segun un ritmo y un caudal elegidos por el operario.

De preferencia, las patas son patas elasticamente deformables equipadas de medios de solicitacién elastica una a
posicion separada de dicho cuerpo.

Generalmente, los medios de solicitacion elastica de una pata estan realizados de una sola pieza con la pata y son
formados por la elasticidad de dicha pata que tiende a llevar esta pata a una posicién separada de dicho cuerpo. Asi, las
patas son abatibles contra el cuerpo hasta una posicién en aplicacién contra dicho cuerpo durante la introduccion parcial
del cuerpo en el interior del saco antes de volverse a desplegar por separacion de dicho cuerpo, una vez introducidas en
el interior del saco. En esta posicion separada, son aptas para apoyarse sobre la pared interna del saco y para retener al
menos una parte del cuerpo en el interior de dicho saco, de manera que se impida cualquier salida intempestiva del
dispositivo fuera del saco.

De preferencia, las patas son patas de tipo laminas con disposicion radial alrededor de dicho cuerpo y estan inclinadas
con su extremidad libre lo mas alejado posible de la extremidad perforadora del cuerpo que su extremidad de conexion al
cuerpo.
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De preferencia, al menos algunas de las patas estan dispuestas al mismo nivel sobre la superficie periférica externa de
dicho cuerpo y al menos algunas de las patas estan asociadas a una abertura que atraviesa el cuerpo prevista, sobre la
superficie periférica externa del cuerpo, entre la pata y la extremidad perforadora del cuerpo.

La presencia de estas aberturas que lo atraviesan permite un vaciado casi de la totalidad del saco.

De preferencia, la punta de la extremidad perforadora tiene una forma general cénica, lo que facilita la perforacion del
saco Yy la penetracion parcial del dispositivo en el saco.

De preferencia, el érgano de obturacion es un érgano de obturacién pivotante montado movil para pivotar alrededor de
un eje de preferencia paralelo al eje longitudinal del paso delimitado por dicho cuerpo.

Tal montaje para pivotar permite obtener de manera facil un érgano de obturacion de caudal ajustable.

De preferencia, el cuerpo tubular esta dividido en al menos dos tramos provistos cada uno, en una extremidad, de un
collarin periférico externo, estando posicionados dichos collarines enfrente uno del otro en el estado acoplado de dichos
tramos delimitando entre ellos un espacio libre apto para ser ocupado al menos parcialmente por dicho 6rgano de
obturacion. Uno de los collarines forma igualmente un tope de limitacion de la introduccion del cuerpo en el interior del
saco a vaciar.

De preferencia, los collarines estan, en el estado acoplado de dichos tramos, ensamblados entre si por roscado,
formando uno de los cuerpos de rosca el eje alrededor del cual esta montado mévil el drgano de obturacion para pivotar.
Resulta de ello una simplificacion de la construccion.

De preferencia, el cuerpo esta equipado con una empufiadura o asa para cogerlo dispuesta a nivel de la zona de dicho
cuerpo que puede ser obturado por dicho 6rgano de obturacion. Este asa o empufiadura forma ademas un medio de
referencia visual de la posicion abierta o cerrada del érgano de obturacion.

De preferencia, el dispositivo comprende una atadura, tal como un lazo, una correa o corddn, un collarin que se puede
posicionar alrededor de la zona de conexidon para permitir en particular el mantenimiento de un continente llamado
receptor en el estado encajado por su cuello sobre la zona de conexién del dispositivo.

De preferencia, la extremidad del cuerpo, opuesta a la extremidad perforadora, esta provista de un collarin periférico
externo. Este collarin forma un tope que impide el deslizamiento de la atadura mas alla de la extremidad de dicho cuerpo.
Este collarin permite igualmente impedir una ascensién de material a lo largo de la zona de conexion del dispositivo
durante la fase de transferencia.

La invencién tiene aun por objeto un procedimiento de transferencia de cargas, en particular de materiales a granel,
acondicionados en continentes de tipo saco con ayuda de un dispositivo ya citado, comprendiendo dicho procedimiento,
en posicion cerrada del 6rgano de obturacion, una etapa de perforacion de dicho saco, de preferencia al nivel del fondo
del saco, con la ayuda de la extremidad perforadora del dispositivo hasta la introduccion de la extremidad perforadora y
de al menos algunas patas en el interior de dicho saco, una etapa de apertura del 6rgano de obturacion, y si fuera
necesario, al menos antes de la etapa de apertura del 6rgano de obturacion, una etapa de fijacion de un continente
llamado receptor o de un conducto de guiado al nivel de la zona de conexién del dispositivo.

La invencion sera mejor comprendida con la lectura de la descripcion siguiente de ejemplos de realizacion, con referencia
a los dibujos adjuntos en los que:

La fig. 1 representa una vista de frente de un dispositivo conforme a la invencion en posicion de utilizacion, habiendo sido
representados transparentes los sacos entre los que se establece la transferencia de cargas para permitir una
visualizacion de las partes del dispositivo dispuestas en el interior de los sacos;

La fig. 2 representa una vista en perspectiva de un dispositivo en posicién abierta del érgano de obturacion;
La fig. 3 representa una vista desde arriba del dispositivo de la fig. 2;

La fig. 4 representa una vista en perspectiva de un dispositivo en posiciéon cerrada del drgano de obturacion;
La fig. 5 representan una vista desde arriba del dispositivo de la fig. 4.

Como se ha mencionado anteriormente, el dispositivo 1 de transferencia objeto de la invenciéon esta destinado mas
particularmente a la transferencia de cargas, en particular de materiales a granel, tales como materiales pulverulentos o
granulados acondicionados en sacos 20, en particular de grandes dimensiones, llamados aun "grandes bolsas" hacia
sacos 21 llamados receptores de menores dimensiones o hacia zonas de almacenamiento predeterminadas.

El ejemplo representado ilustra la transferencia de cargas desde un saco 20 de gran dimension hacia un saco 21 tubular
de menor dimensioén utilizado a continuacién, por ejemplo, como lastre de elemento de cobertura en un silo de
almacenamiento.
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Este dispositivo 1 de transferencia comprende por tanto un cuerpo 2 tubular que delimita un paso 5 longitudinal que lo
atraviesa. En los ejemplos representados, este cuerpo 2 es de metal. Una de las extremidades representadas en 3 en las
figuras de dicho cuerpo esta conformada en punta con una forma general conica. Esta extremidad 3 perforadora en
forma de punta esta aqui realizada con ayuda de brazos inclinados que convergen desde el borde periférico de dicho
cuerpo en direccion a la extremidad libre de la punta.

El dispositivo comprende aun un 6rgano 4 de obturacion del paso 5. En el gjemplo representado, el 6rgano 4 de
obturacion es un érgano de obturacién pivotante montado maovil para pivotar alrededor de un eje sensiblemente paralelo,
es decir paralelo con mas o menos diez grados, al €je longitudinal del paso 5 delimitado por dicho cuerpo para el
desplazamiento de dicho 6rgano 4 de obturacion entre una posicion abierta y una posicion cerrada de dicho paso. Este
organo 4 de obturacion comprende una paleta 41 provista de una perforacién lateral para el montaje para que pivote
dicho érgano de obturacién y un vastago 42 de maniobra radial a la paleta.

El cuerpo 2 tubular esta en cuanto a si mismo dividido en al menos dos tramos provistos cada uno, en una extremidad,
de un collarin 9 periférico externo, estando posicionados dichos collarines 9 enfrente uno del otro en el estado acoplado
de dichos tramos delimitando entre ellos un espacio 10 libre entre ellos apto para ser ocupado al menos parcialmente por
dicho érgano 4 de obturacion.

Los collarines 9 estan, en el estado acoplado de dichos tramos, ensamblados entre si por roscado, formando uno de los
cuerpos de rosca 11 el eje alrededor del cual estda montado mévil para que pivote el érgano 4 de obturacion.

En posicién abierta del paso 5, la paleta 41 no se extiende mayoritariamente al exterior del perimetro delimitado por el
cuerpo 2 tubular. En posicion cerrada del paso 5, la paleta 41 no se extiende mayoritariamente al interior del perimetro
delimitado por el cuerpo 2 en una posicion representada en trazos en la fig. 5. Asi, en el curso de su paso de la posicion
cerrada a la posicion abierta, dicho drgano de obturacion libera progresivamente el paso 5 permitiendo ajustar el caudal.

En el ejemplo representado, el cuerpo 2 esta equipado con una empufadura 12 de captura dispuesta al nivel de la zona
15 del cuerpo 2 que se puede obturar por dicho érgano 4 de obturacion. En posiciéon cerrada, la empufiadura 12 y el
vastago de maniobra del 6érgano de obturacion se extienden de manera diametralmente opuesta. Es asi facil para el
operario referenciar visualmente la posicion cerrada del 6rgano de obturacién. Para una apertura progresiva del paso 5,
el vastago 42 de maniobra es aproximado progresivamente a la empufiadura 12.

El 6rgano de obturacion habria podido igualmente ser realizado en forma de un érgano de obturacion pivotante alrededor
de un eje perpendicular al eje longitudinal de dicho paso, pero esta solucién es menos practica.

El dispositivo1 de transferencia comprende aun, sobre la superficie periférica externa del cuerpo 2, en la zona del cuerpo
2 que se extiende entre el érgano 4 de obturacion y la extremidad 3 perforadora, patas 6, en este caso, aqui, cuatro
patas 6 montadas al menos parcialmente mdviles entre una posicion llamada inactiva préxima a dicho cuerpo 2 y una
posicion llamada activa separada de dicho cuerpo 2.

Estas patas 6 son patas elasticamente deformables, equipadas con un medio de solicitacion elastica a posicion separada
de dicho cuerpo 2.

En el ejemplo representado, cada pata forma una de las ramas de una pieza acodada cuya otra rama forma la parte de
fijacion de la pata al cuerpo. Esta parte de fijacion es aplicada sobre la superficie periférica externa del cuerpo, y
mantenida en posicion de apoyo por roscado, remachado u otra forma.

En el ejemplo representado, dichas patas 6 estan dispuestas al mismo nivel, sobre la superficie periférica externa de
dicho cuerpo 2 y estan asociadas cada una a una abertura 8 que atraviesa el cuerpo 2 prevista sobre la superficie
periférica externa del cuerpo 2 entre la pata 6 y la extremidad 3 perforadora del cuerpo 2.

Cada pata 6 esta desplazada regularmente de otra pata en 90°. Estas patas vienen a aplicarse contra la superficie
periférica externa del cuerpo durante la introduccién en el saco de dicho cuerpo, al nivel de la abertura en el saco 20
antes de volver a desplegarse una vez ha sido rebasada la abertura de insercion en el saco como ilustra la fig. 1 donde
las patas estan en una posicidon activa que impide cualquier salida intempestiva del dispositivo por la abertura de
perforacion por la que ha entrado en el saco.

El dispositivo comprende aun una zona 7 tubular de conexién del dispositivo dispuesta entre la extremidad 14 abierta del
cuerpo opuesta a la extremidad 3 perforadora del cuerpo y la zona 15 que se puede obturar de dicho cuerpo.

Esta zona 7 de conexién esta formada por la parte del cuerpo que se extiende entre la extremidad 14 abierta del cuerpo
y la zona 15 que se puede obturar y permite una conexién generalmente por encaje de un saco 21 receptor como se ha
ilustrado en la fig. 1 o de un conducto por ejemplo.

Para el mantenimiento del saco 21 receptor al nivel de esta zona 7 de conexion, el dispositivo 1 comprende una atadura
16 tal como un lazo, una correa o un collarin que se puede posicionar, a la manera de una ligadura, alrededor de la zona
7 de conexion, y alrededor de la superficie periférica externa del cuello del saco receptor encajado por su cuello sobre
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dicha zona 7 de conexion.

Para conseguir esta fijacion, la extremidad 14 del cuerpo 2, opuesta a la extremidad 3 perforadora, esta provista de un
collarin 13 periférico externo, que impide cualquier deslizamiento de la atadura mas alla de la extremidad 14 del cuerpo 2
tubular.

La transferencia de cargas entre el saco 20 y el saco 21 receptor puede, con ayuda del dispositivo 1 descrito
anteriormente realizarse como sigue: el dispositivo 1 es, con su 6rgano 4 de obturacion en posicion cerrada, posicionado
sobre el fondo del saco 20 a vaciar, que a su vez es mantenido en alto con ayuda, por ejemplo, de una carretilla
elevadora. El dispositivo 1 esta posicionado en el suelo en el estado erigido del cuerpo tubular con su extremidad 3
perforadora apuntando en direccién al fondo del saco. El saco es descendido hasta perforacion del fondo de saco por la
extremidad 3 perforadora que penetra en el saco a medida que se baja este ultimo.

La introduccion del dispositivo en el saco prosigue hasta el paso de las patas 6 del cuerpo que se aproximan al cuerpo
para entrar en el saco antes de separarse del cuerpo para retener el dispositivo en el interior del saco. En la extremidad
14 opuesta del cuerpo, al nivel de la zona 7 de conexidn, esta fijado o ha sido fijado un saco 21 receptor y el saco 20 esta
posicionado a una altura que permite una circulacion gravitatoria de las cargas desde el saco 20 hacia el saco 21 a
través del paso 5.

El 6rgano 4 de obturacion puede entonces ser abierto para permitir esta circulacion gravitatoria.

Cuando el saco 21 receptor es llenado, el 6rgano 4 de obturacion es llevado a posicion cerrada y un nuevo saco 21
receptor puede ser posicionado sobre el dispositivo 1 para proceder a una nueva operacién de transferencia.

Cuando el vaciado del saco 20 a vaciar ha terminado, el dispositivo 1 puede ser retirado del saco a vaciar y posicionado
sobre un nuevo saco a vaciar.
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REIVINDICACIONES

1. Un dispositivo (1) de transferencia para la transferencia de cargas, en particular de materiales a granel,
acondicionados en continentes de tipo saco (20), comprendiendo dicho dispositivo (1) un cuerpo tubular (2) que delimita
un paso (5) longitudinal que lo atraviesa, estando este cuerpo tubular (2) en una (3) de sus extremidades, llamada
perforadora, conformado en punta para permitir una perforacion de dicho saco (20), estando equipado este cuerpo
tubular (2) de al menos un 6rgano (4) de obturacion del paso (5) montado movil entre una posicion cerrada y una
posicion abierta de dicho paso (5) y estando provisto, sobre su superficie periférica externa, en la zona del cuerpo (2) que
se extiende entre el érgano (4) de obturacién y la extremidad (3) perforadora, de patas (6),

caracterizado por que las patas (6) estan montadas al menos parcialmente méviles entre una posicion llamada inactiva,
proxima a dicho cuerpo (2), y una posicion llamada activa, separada de dicho cuerpo (2), y porque la zona (15) de dicho
cuerpo (2) que puede ser obturada por dicho 6rgano (4) de obturacion esta dispuesta separada de la extremidad (14)
abierta del cuerpo (2) opuesta a la extremidad (3) perforadora de dicho cuerpo (2) para delimitar, entre la extremidad
abierta (14) y la zona (15) que se puede obturar, una zona (7) de conexion de dicho dispositivo (1).

2. Dispositivo (1) segun la reivindicacion 1, caracterizado por que las patas (6), son patas elasticamente deformables
equipadas de medios de solicitacion elasticos en posicion separada de dicho cuerpo (2).

3. Dispositivo (1) seguin una de las reivindicaciones precedentes,

caracterizado por que al menos algunas de las patas (6) estan dispuestas al mismo nivel sobre la superficie periférica
externa de dicho cuerpo (2) y por que al menos algunas de las patas (6) estan asociadas a una abertura (8) que
atraviesa del cuerpo (2) dispuesta, sobre la superficie periférica externa del cuerpo (2), entre la pata (6) y la extremidad
(3) perforadora del cuerpo (2).

4. Dispositivo (1) segun una de las reivindicaciones precedentes,
caracterizado por que la punta de la extremidad (3) perforadora tiene una forma general conica.
5. Dispositivo (1) seguin una de las reivindicaciones precedentes,

caracterizado por que el érgano (4) de obturacion es un 6rgano de obturacién pivotante montado maévil para pivotar de
preferencia alrededor de un eje paralelo al eje longitudinal del paso (5) delimitado por dicho cuerpo (2).

6. Dispositivo (1) segun una de las reivindicaciones precedentes,

caracterizado por que el cuerpo tubular (2) esta dividido en al menos dos tramos provistos cada uno, en una extremidad,
de un collarin (9) periférico externo, estando posicionados dichos collarines (9) enfrente uno del otro en el estado
acoplado de dichos tramos delimitando entre ellos un espacio (10) libre apto para ser ocupado al menos parcialmente por
dicho érgano (4) de obturacion.

7. Dispositivo (1) segun la reivindicacion 6, tomada en combinacion con la reivindicacion 5,

caracterizado por que los collarines (9) estan, en el estado acoplado de dichos tramos, ensamblados entre si por
roscado, formando uno de los cuerpos de rosca (11) el eje alrededor del cual estd montado mévil el érgano (4) de
obturacion para pivotar.

8. Dispositivo (1) seguin una de las reivindicaciones precedentes,

caracterizado por que el cuerpo (2) esta equipado con una empufiadura (12) para cogerlo dispuesta a nivel de la zona
(15) de dicho cuerpo (2) que puede ser obturado por dicho érgano (4) de obturacion.

9. Dispositivo (1) seguin una de las reivindicaciones precedentes,

caracterizado por que el dispositivo (1) comprende una atadura (16), tal como un lazo, una correa, un collarin que se
puede posicionar alrededor de la zona (7) de conexién para permitir en particular el mantenimiento de un continente (21)
llamado receptor en el estado encajado por su cuello sobre la zona (7) de conexién del dispositivo (1).

10. Dispositivo (1) segun una de las reivindicaciones precedentes,

caracterizado por que, la extremidad (14) del cuerpo (2), opuesta a la extremidad (3) perforadora, esta provista de un
collarin (13) periférico externo.

11. Procedimiento de transferencia de cargas, en particular de materiales a granel, acondicionados en continentes de tipo
saco (20) con ayuda de un dispositivo (1) ya citado, conforme a una de las reivindicaciones 1 a 10, comprendiendo dicho
procedimiento, en posicién cerrada del érgano (4) de obturacion, una etapa de perforacion de dicho saco (20), de
preferencia al nivel del fondo del saco (20), con la ayuda de la extremidad (3) perforadora del dispositivo (1) hasta la
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introduccion de la extremidad (3) perforadora y de al menos ciertas patas (6) en el interior de dicho saco (20), una etapa
de apertura del érgano (4) de obturacion, y si fuera necesario, al menos antes de la etapa de apertura del 6rgano (4) de
obturacion, una etapa de fijacion de un continente (21) llamado receptor o de un conducto de guiado al nivel de la zona

(7) de conexion del dispositivo.
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