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DESCRIPCION

Vehiculo automdévil que comprende varios medios luminiscentes que sirven para iluminar el entorno lateral o trasero
de dicho vehiculo

La invencion concierne a un vehiculo automévil que comprende varios medios luminiscentes que sirven para
iluminar el entorno lateral o trasero de dicho vehiculo.

En los vehiculos automéviles modernos se utilizan crecientemente unos medios luminiscentes que sirven para
iluminar zonas del entorno del vehiculo a fin de posibilitar una mejor visiéon en la oscuridad para una persona que
quiera entrar o salir del vehiculo. A este fin, en sitios diferentes, por ejemplo en la manija exterior de las puertas o en
el espejo exterior, estdn montados unos medios luminiscentes correspondientes, casi siempre LEDs, que sirven
como “iluminacioén del area de estacionamiento”. Estos medios luminiscentes se activan usualmente al entrar o salir
del vehiculo y se desactivan nuevamente después de transcurrido un tiempo determinado o segun otro criterio de
desconexion. En los vehiculos automéviles conocidos se ilumina por medio de este dispositivo de iluminacién una
superficie estaticamente definida, es decir, una zona definida del suelo. El disparador de funcionamiento, es decir, el
disparador que conduce a la activacion de la iluminacion, es casi siempre el desbloqueo del vehiculo cerrado a
través de un radiomando a distancia o la apertura de una puerta al salir del vehiculo. La persona que entra en el
vehiculo o la persona que sale del vehiculo después del cierre de la puerta puede reconocer, como consecuencia de
la iluminacioén, las condiciones en el area de la zona iluminada, pero también solamente alli, no siendo demasiado
grandes las superficies de estas zonas de iluminacion estaticamente definidas, sino que estan definidas
primariamente en las inmediaciones de las zonas de las puertas laterales o eventualmente en la zona del portén
trasero.

Una iluminacién adaptativa de zonas de un entorno de vehiculo es conocida por el documento FR 2 929 193 A1.

Por tanto, la invencion se basa en el problema de indicar un vehiculo automévil que haga posible una iluminacion
mejorada del entorno de dicho vehiculo.

Para resolver este problema se ha previsto un vehiculo automévil segun la reivindicacion 1, en el que estan previstos
uno o varios sensores para detectar la posicion de una persona con relacion al vehiculo, y en el que los medios
luminiscentes, varios de los cuales estan montados en la zona de un lado del vehiculo o de la trasera del vehiculo e
iluminan las diferentes zonas del entorno, pueden ser activados por separado en funciéon de la posicién detectada.

Segun la invencion, se proporciona por medio de los sensores la posibilidad de detectar una persona que se
aproxime al vehiculo o se aleje del vehiculo. Con ayuda de esta informacion de posicion es posible ahora activar al
menos un medio luminiscente determinado con ayuda de un dispositivo de control adecuado, estando montados
siempre en cada lado del vehiculo o en la zona de la trasera del vehiculo varios medios luminiscentes separados, al
menos dos de éstos. Los medios luminiscentes asociados a un lado o a la zona trasera iluminan las diferentes
zonas. Si se conoce ahora la posicion de una persona que se esta acercando o alejando, se puede activar entonces,
por ejemplo, el medio luminiscente cuya zona de iluminacién esta definida en las proximidades de la posicion. Esto
quiere decir que se efectla una activacion del medio luminiscente correspondiente con referencia a la posicion de la
persona, pudiendo activarse por separado cada medio luminiscente. En consecuencia, dado que los medios
luminiscentes iluminan zonas diferentes, ya no se proporciona una iluminacion estatica del area de estacionamiento,
sino que, por el contrario, el area de estacionamiento puede iluminarse de una manera flexible.

Respecto de la clase de iluminacién, son imaginables diferentes posibilidades. Segun una primera alternativa de la
invencion, se puede detectar continuamente la posicién de la persona, pudiendo variarse la activacion de los medios
luminiscentes en funcién de la posicion continuamente detectada. Por tanto, segun esta ejecucion de la invencion,
se “reajusta” la iluminacién del area de estacionamiento o del entorno, modificandose esta iluminacion en funcion de
la posicién variable de la persona. Si la persona se aproxima, por ejemplo, al vehiculo automovil y ha desbloqueado
el vehiculo por radio, se detecta entonces una primera informacién de posiciéon por medio del sensor, tras lo cual se
activa un primer medio luminiscente que ilumina una zona situada a mayor distancia. Esta es visible para la persona.
Al aumentar la aproximacioén y, por tanto, la variacion de posicion que se detecta continuamente, se activa un
segundo medio luminiscente que a su vez ilumina mejor con relacién a la nueva posicion de la persona, etc. Esto
quiere decir que la iluminacién del entorno sigue a la persona o al camino de desplazamiento de la persona, siendo,
naturalmente, este “seguimiento” tanto mas variable cuantos mas medios luminiscentes estén montados.

Un modo de activacion alternativo prevé activar los medios luminiscentes segun una secuencia temporal definida
después de una unica deteccion de la posicion de la persona. Con esto casi se materializa una “luz progresiva”,
repitiéndose la secuencia de activacion hasta que la persona haya ocupado su sitio en el vehiculo o bien, captado
nuevamente por el sensor, se haya alejado bastante del vehiculo. Por tanto, la persona que se aproxima es
detectada también aqui por el sensor. Si se detecta una distancia minima suficiente de la persona al vehiculo, el
dispositivo de control conecta entonces el primer medio luminiscente. Después de transcurrido un cierto tiempo, por
ejemplo 1-3 segundos, se desconecta automaticamente el segundo medio luminiscente, después de lo cual,
nuevamente después de transcurrido un tiempo definido de, por ejemplo, 1-3 segundos, se activa un tercer medio
luminiscente, después de lo cual se activa nuevamente el primer medio luminiscente, etc. Por tanto, resulta de esta
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manera una “luz progresiva’, es decir que se activan sucesivamente diferentes zonas del entorno que, debido a la
orientacion de los medios luminiscentes, estan contiguas una a otra o se solapan parcialmente una a otra.
Preferiblemente, se desconecta un medio luminiscente previamente activado siempre que se conecte un medio
luminiscente que se debe activar después. Ademas, la persona que se aproxima, por ejemplo, al vehiculo puede ver
una superficie grande de la zona del entorno situada delante de ella. Se pueden reconocer sin dificultades los
eventuales obstaculos, etc.

Los propios medios luminiscentes pueden estar montados en un espejo lateral y/o en una manija de puerta y/o en el
portén trasero, pudiendo estar montados por cada lado o en la zona de la trasera al menos dos medios
luminiscentes, eventualmente también tres o cuatro de estos medios, e iluminando los respectivos medios
luminiscentes referidos a los lados una zona diferente del entorno. Es imaginable montar, por ejemplo, tres medios
luminiscentes en el espejo retrovisor, es decir, construirlos como un moédulo luminiscente, estando los distintos
modulos luminiscentes orientados de manera diferente. El primer medio luminiscente ilumina una zona del suelo
bastante alejada, el segundo medio luminiscente ilumina una zona del suelo adyacente mas préxima y el tercer
medio luminiscente ilumina una zona del suelo nuevamente adyacente, pero situada inmediatamente delante de la
puerta lateral o similar.

El respectivo sensor que esta asociado a un lado del vehiculo o a la trasera del vehiculo estd montado alli
convenientemente de modo que tenga un campo de deteccion lo mas grande posible. Es posible aqui también
montar el sensor en el espejo lateral, en una manija de puerta o en el portdn trasero, eventualmente junto a un
moddulo comun o sobre éste con uno o varios de los medios luminiscentes alli montados.

Como medios luminiscentes se utilizan convenientemente LEDs que, por un lado, son de construcciéon muy pequefia
y, por tanto, pueden montarse sin dificultades en las posiciones indicadas y también pueden integrarse sin
dificultades varios de ellos en un médulo comun, y que, por otro lado, poseen una elevada fuerza de luminiscencia vy,
por tanto, pueden iluminar con suficientemente claridad la respectiva zona.

En la zona de un lado del vehiculo o de la trasera del vehiculo estan montados segun la invencion al menos tres
medios luminiscentes que pueden ser activados por separado en funcion de la posicion detectada y que iluminan
zonas del entorno diferentes contiguas una a otra o parcialmente solapadas una a otra. En este caso, los medios
luminiscentes pueden iluminar zonas del entorno que estan a una distancia diferente del vehiculo automovil.

Segun la invencidn, estan previstos un primero, un segundo y un tercer medios luminiscentes, iluminando el primer
medio luminiscente una primera zona del entorno bastante alejada del vehiculo automovil, iluminando el segundo
medio luminiscente una segunda zona del entorno adyacente a la primera zona del entorno y situada mas cerca del
vehiculo automavil, e iluminando el tercer medio luminiscente una tercera zona del entorno adyacente a la segunda
zona del entorno y contigua al vehiculo automavil.

Otras ventajas, caracteristicas y detalles de la invencion se desprenden del ejemplo de realizaciéon descrito en lo que
sigue y también con ayuda de los dibujos. Muestran en éstos:

La figura 1, una representacion de principio de un vehiculo automévil segun la invencion y

La figura 2, una representacion de principio de los componentes esenciales de la iluminacion del entorno segun la
invencion.

La figura 1 muestra un vehiculo automovil 1 segun la invencion en el que esta montada una iluminacion de entorno
que hace posible de una manera dinamica una iluminacién del entorno proximo al vehiculo. En el ejemplo de
realizacion mostrado estan montados en cada lado del vehiculo, en el respectivo espejo lateral 2, varios medios
luminiscentes individuales 3, 4, 5, los cuales consisten siempre en LEDs individuales que pueden ser activados por
separado, es decir que cada medio luminiscente individual puede hacerse funcionar de manera individualizada y en
solitario. Los medios luminiscentes 3, 4, 5 estan dispuestos, por ejemplo, como un médulo comin de medios
luminiscentes sobre un soporte comun y estan montados como una unidad constructiva de una sola pieza en el
respectivo espejo lateral 2. Se encuentran en el lado inferior del espejo, y en la figura 1 estan dibujados Gnicamente
a modo de ejemplo en el espejo lateral 2.

La activacion de los distintos medios luminiscentes 3, 4, 5 se efectua a través de un dispositivo de control comun 6
que esta asociado solamente a un modulo de medios luminiscentes, es decir, a los medios luminiscentes de un solo
lado del vehiculo, pero que puede activar también ambos mdédulos de medios luminiscentes en los diferentes lados
del vehiculo. Como puede deducirse de la representacion de principio segun la figura 2, se conecta o desconecta a
través del dispositivo de control 6 el suministro de corriente a los distintos medios luminiscentes, disefiandose
convenientemente, por supuesto, el respectivo circuito.

En cada lado del vehiculo estda montado también en la respectiva manija lateral 7 un sensor de posicion 8 que sirve
para detectar la posicion de una persona P situada en un campo de deteccion que esta mostrado a modo de ejemplo
en la figura 1 por medio de la linea de trazos 9. Este sensor de posicién 8 se comunica con el dispositivo de control
6, es decir que le suministra su informacion de deteccion, cumpliéndose que el dispositivo de control 6 deriva de



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2622053 T3

ésta, por ejemplo, informaciones de posicion correspondientes, siempre que esto no tenga ya lugar en el lado del
Sensor.

Con ayuda de la figura 1 se muestra a titulo de ejemplo el modo de funcionamiento del vehiculo automévil segun la
invencion al aproximarse la persona P. Como se insintia por medio del simbolo de trazo continuo representado con
P, la persona se encuentra alli ciertamente en la zona de deteccion del sensor de posicion 9, pero esta aun
demasiado lejos del vehiculo automdvil para activar uno de los medios luminiscentes 3, 4, 5, es decir, para iluminar
el entorno del vehiculo contiguo al lado del vehiculo. La persona P se aproxima ahora al vehiculo automévil 1. Tan
pronto como la persona ha alcanzado la posicion identificada con PI, se comunica esto al dispositivo de control 6
como resultado de la deteccion del sensor de posicidn 8. La persona se encuentra aqui en una posicién relativa con
respecto al vehiculo automévil que requiere una primera iluminacion. A este fin, el dispositivo de control 6 activa el
medio luminiscente 3, es decir, el LED correspondiente, que esta montado en el médulo o en el espejo lateral 3 con
una orientacion tal que ilumina la zona del suelo identificada a modo de ejemplo con |. Esta zona del suelo esta
situada delante de la persona, de modo que ésta puede ver bien el camino directo adicional.

El sensor de posicion 8 detecta continuamente la posicion de la persona P que hipotéticamente se sigue
aproximando al vehiculo. Si la persona se encuentra en la posicion Pll, esto se le comunica entonces también
inmediatamente al dispositivo de control 6, que reconoce seguidamente la necesidad de una variacion de la
iluminacion del entorno y activa el medio luminiscente 4 de modo que éste luzca mientras se desactiva el medio
luminiscente 3. El medio luminiscente 4, es decir, el LED correspondiente, esta orientado en un angulo algo diferente
0 en una posicion diferente, en comparacion con el medio luminiscente 3, de modo que se ilumina con ayuda del
medio luminiscente 4 la zona del suelo identificada con Il que se encuentra entonces nuevamente delante de la
persona situada en la posicion PII.

Si se mueve ahora adicionalmente la persona hacia el vehiculo automévil 1, ésta llega entonces a la posicion
identificada con PIIl, la cual es detectada de nuevo por el sensor de posicién 8 y comunicada al dispositivo de control
6. Este desactiva seguidamente el medio luminiscente 4 y conecta simultdneamente el medio luminiscente 5, es
decir, el LED correspondiente, el cual esta a su vez montado con una orientacion algo diferente. Con el medio
luminiscente 5 se puede iluminar la zona del suelo identificada con Il situada inmediatamente al lado del vehiculo,
de modo que esta zona puede ser vista ahora por la persona. Tan pronto como la persona abre entonces por
apertura de la puerta lateral el vehiculo automavil, al que ella ha desbloqueado ya previamente, por ejemplo por
medio de un radioemisor, o el cual ha sido desbloqueado por otra persona, se apaga, por ejemplo, el medio
luminiscente 5 que estaba anteriormente en funcionamiento, con lo que se concluye la iluminacion del entorno. Esta
ya no es tampoco necesaria después de que la persona esté a punto de entrar en el vehiculo.

Por tanto, la conexién y desconexion dinamica segun la invencion de medios luminiscentes individuales admite
evidentemente una iluminacién dinamica del area de estacionamiento o del entorno que esta orientada con respecto
a la posicién de una persona o de su variaciéon de su posiciéon, de modo que, referido a la posicion, el entorno esta
siempre iluminado de manera 6ptima y es posible también una iluminacién en zonas alejadas.

El proceso de iluminacién se efectuaria de una manera correspondientemente invertida cuando el vehiculo automovil
abandona una posicion. Por tanto, después de salir del vehiculo y cerrar la puerta del mismo se reconoceria
nuevamente la posicién de la persona situada directamente al lado del vehiculo por medio del sensor de posicion 8,
tras lo cual se conecta primeramente el medio luminiscente 5 cuando éste no sea activado de todos modos en
solitario por la apertura de la puerta. Si la persona se mueve alejandose del vehiculo bajo una deteccion continua de
Su posicion, se conecta entonces seguidamente, segun la posicion detectada, el medio luminiscente 4 y se desactiva
el medio luminiscente 5, y, por ultimo, se conecta el medio luminiscente 3 y se desactiva el medio luminiscente 4.
Tan pronto como la persona esta después suficientemente alejada del vehiculo, se desactiva nuevamente también el
medio luminiscente 3.

Los casos de ejemplo anteriormente descritos hacen posible una iluminacion de entorno dinamica con deteccion
continua de la posicion variable de una persona. Sin embargo, es imaginable también realizar dinamicamente la
iluminacion, pero sin deteccion continua de la posicion. Si, partiendo del caso de ejemplo segun la figura 1, la
persona se aproxima al vehiculo automovil, se conecta entonces, por ejemplo, el medio luminiscente 5 con deteccion
de la posicion de la persona identificada con Pl. Este medio luminiscente luce durante un tiempo predeterminado,
por ejemplo dos segundos, tras lo cual se desactiva y se conecta el medio luminiscente 4, el cual a su vez luce
durante, por ejemplo, dos segundos, después de los cual se desactiva y se conecta el medio luminiscente 3, el cual
a su vez luce durante, por ejemplo, dos segundos, después de lo cual se desactiva y se conecta nuevamente el
medio luminiscente 3, etc. Esto significa que se ejecuta una secuencia temporal definida por parte del dispositivo de
control 6, es decir que se conectan y se desactivan alternativamente los distintos medios luminiscentes. Se genera
de este modo una luz progresiva, es decir que se ilumina el camino situado delante de la persona a la manera de
una luz progresiva.

Naturalmente, se puede proceder aqui también de manera correspondiente al salir del vehiculo, empezandose
entonces en este caso primeramente con el medio luminiscente 5.
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Aun cuando en el ejemplo de realizacion mostrado los tres medios luminiscentes 3, 4, 5 estan montados en un
espejo lateral, seria imaginable, por supuesto, posicionar también los medios luminiscentes con otra distribucion en

la zona de un lado del vehiculo. Sin embargo, es fundamental que cada medio luminiscente lleve asociada una zona
de iluminacion diferente.
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REIVINDICACIONES

1. Vehiculo automovil que comprende varios medios luminiscentes que sirven para iluminar el entorno lateral o
trasero de dicho vehiculo, en el que estan previstos uno o varios sensores (8) para detectar la posicion de una
persona (P) con relacién al vehiculo (1), y en el que estan montados en la zona de un lado del vehiculo o de la
trasera del vehiculo al menos un primero, un segundo y un tercer medios luminiscentes (3, 4, 5) que pueden ser
activados por separado en funcion de la posicion detectada y que iluminan zonas diferentes (1, I, Ill) del entorno
situadas contiguas una a otra o parcialmente solapadas una a otra, caracterizado por que el primer medio
luminiscente (3) ilumina una primera zona (I) del entorno bastante alejada del vehiculo automaévil (1), el segundo
medio luminiscente (4) ilumina una segunda zona (Il) del entorno adyacente a la primera zona (I) del entorno y
situada mas cerca del vehiculo automovil (1), y el tercer medio luminiscente (5) ilumina una tercera zona (lll) del
entorno adyacente a la segunda zona (ll) del entorno y contigua al vehiculo automaévil (1).

2. Vehiculo automévil segun la reivindicacion 1, caracterizado por que se detecta continuamente la posicion de la
persona (P) y se puede variar la activacion de los medios luminiscentes (3, 4, 5) en funcién de la posicion
continuamente detectada.

3. Vehiculo automovil segun la reivindicacion 1, caracterizado por que se pueden activar los medios luminiscentes
(3, 4, 5) segun una secuencia temporal definida después de una uUnica deteccion de la posicion de la persona (P).

4. Vehiculo automévil segun cualquiera de las reivindicaciones 1-3, caracterizado por que los medios luminiscentes
(3, 4, 5) estan montados en un espejo lateral (2) y/o en una manija de puerta (7) y/o en el porton trasero.

5. Vehiculo automévil segin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que el sensor (8),
eventualmente en unién de los varios medios luminiscentes (3, 4, 5), estda montado en un espejo lateral (2) y/o en
una manija de puerta (7) y/o en el portén trasero.

6. Vehiculo automovil segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado por que estan previstos
LEDs en calidad de medios luminiscentes (3, 4, 5).
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