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DESCRIPCION
Unidad sensora asi como sistema de vigilancia de edificios con unidades sensoras de este tipo

La invencion se refiere a una unidad sensora con un sensor previsto para la determinacion de la identidad o posicién
sin contacto, conectado en un circuito sensor eléctricamente accionable. Ademas, se refiere a un sistema de
vigilancia para edificios, en particular para una automatizacion y/o control de edificios con unidades sensoras de este
tipo, asi como al uso de una unidad sensora de este tipo.

En el caso de una unidad sensora del tipo mencionado para la determinacion de la identidad o posicién sin contacto,
el sensor dispuesto en el médulo sensor coopera habitualmente sin contacto con un elemento de control asociado,
que en funcién de su posicién correspondiente en relacion al sensor real y/o en funcidon de sefales emitidas a la
manera de un reconocimiento de identidad provoca reacciones asociadas especificamente, eléctricamente
detectables del sensor. En particular una unidad sensora de este tipo puede estar prevista, por ejemplo, para la
vigilancia de la posicién de cierre de una ventana o de una puerta en el marco de ventana / puerta asociado,
estando dispuesto habitualmente un iman en la hoja de ventana maévil como elemento de control. A este respecto, el
sensor, que puede estar configurado, por ejemplo, como contacto de lengleta, como sensor de efecto Hall o como
sensor AMR/GMR, reacciona directamente al/a los campo(s) magnético(s) en su lugar de montaje, de modo que se
puede diferenciar inmediatamente si el elemento magnético de control se sitia directamente en el entorno del
Sensor o no.

Si en sistemas de este tipo sblo se debe determinar si la ventana o la puerta esta abierta o cerrada, entonces el
modulo sensor se coloca habitualmente directamente sobre o en el marco de ventana, estando dispuesto el
elemento magnético previsto como elemento de control sobre la hoja de ventana mavil. Si por el contrario se debe
realizar al mismo tiempo una vigilancia del estado de enclavamiento del herraje de la ventana, entonces la unidad
sensora se dispone sobre el herraje de enclavamiento, mientras que por ejemplo una varilla de accionamiento porta
un iman de control. Un sistema de este tipo se conoce, por ejemplo, por el documento EP 199 14 568 C2.

En el caso de que el sensor esté configurado como sensor magnéticamente accionable, habitualmente esta previsto
como sensor magnético en una unidad sensora de este tipo un contacto de lengiieta o un sensor de efecto Hall,
estando conectado el sensor magnético de forma fija con un cable de conexién y estando sellado la mayoria de las
veces el punto de conexion del cable. A este respecto, el sensor magnético esta conectado, a través del cable de
conexién correspondiente, habitualmente con una unidad de evaluacion en la que se realiza la deteccion de las
sefiales de sensor. A este respecto, en el caso de una configuracion del sensor magnético como contacto de
lenglieta se cierra un interruptor asociado en funcidon de si el iman de control asociado se situa en el entorno
espacial del sensor o no. Mediante un circuito en paralelo de este interruptor con una resistencia de prueba, en
funcion de si el iman de control asociado se sitla en el entorno inmediato del sensor o no se modifica por tanto la
resistencia total comprobable en el circuito sensor eléctricamente accionable asociado. A través de una medicion y
evaluacion apropiadas de la resistencia del circuito sensor, en la unidad de evaluacién se puede realizar por
consiguiente un reconocimiento de y diferenciacion entre dos estados, a saber, "interruptor de lenglieta cerrado” (se
corresponde a iman de control en el entorno, es decir, por ejemplo ventana o puerta cerrada) o "interruptor de
lenglieta abierto" (se corresponde a iman de control no en el entorno, es decir, por ejemplo ventana o puerta
abierta).

Mediante una interconexion apropiada y una comparacion con valores umbral depositados en la unidad de
evaluacion central para los valores caracteristicos eléctricos en el circuito sensor es posible por consiguiente la
vigilancia dirigida y centralizada de los elementos de ventana y/o puerta o similares en un sistema de vigilancia de
edificios. Pero en este caso para una cooperacion fiable entre la unidad de evaluacién central, por un lado, y las
unidades sensoras conectadas, por otro lado, se requiere que el circuito sensor de la unidad sensora
correspondiente esté adaptado respecto a su configuracion al disefio base correspondiente de la unidad de
evaluacion, en particular sus valores umbral depositados para la diferenciacion de estados. Por ello habitualmente
se considera que la gran multitud posible de unidades sensoras se disefia de forma uniforme y adaptada
apropiadamente a la unidad de evaluacion respecto a su configuracion de las propiedades eléctricas, produciéndose
las unidades sensoras correspondiente de forma apropiada ya en la fabricacion con vistas a los criterios y valores
umbral predeterminados. No obstante, esto requiere que se fabriquen unidades sensoras adaptadas de forma
dirigida para unidades de evaluacion cada vez predeterminadas, no siendo posible por fuerza una intercambiabilidad
libre entre unidades sensoras y un reequipamiento posterior a otras unidades sensoras manteniendo la unidad de
evaluacion central. La flexibilidad en la seleccion y el uso de las unidades sensoras en combinacién con las
unidades de evaluacion correspondiente sélo se produce por consiguiente de forma limitada.

Del documento DE 202005002797 U1 se conoce una unidad sensora segun el preambulo de la reivindicacion 1.

Por ello la invencion tiene el objetivo de especificar una unidad sensora del tipo arriba mencionado, para la que sea
posible una integracién en una multiplicidad de sistemas globales de distinto tipo de manera especialmente flexible y
por consiguiente también cuidadosa con los recursos.

Este objetivo se consigue segun la invencion mediante las caracteristicas de la reivindicacion 1.

2



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

ES 2622 124 T3

A este respecto, el sensor puede estar realizado controlado por campo magnético, es decir, por ejemplo como
contacto de lengueta, sensor de efecto Hall, sensor AMR/GMR o similares, o también en base RFID.

La invencion parte de la reflexion de que, para facilitar unidades sensoras de forma especialmente cuidadosa con
los recursos, también en el caso de condiciones de uso variables, es decir, en particular también para el uso en
combinacion con diferentes unidades de evaluacion, el disefio basico de la unidad sensora se deberia realizar para
una fabricacion especialmente a gran escala. Pero, en el caso de requisitos posiblemente variables con vistas a la
unién planeada con las unidades de evaluacioén, en caso de necesidad, para posibilitar precisamente una adaptacion
individual a los requisitos de la unidad de evaluacién correspondiente y con ello una flexibilidad especialmente
elevada con vistas a combinaciones posibles de la unidad sensora, por un lado, y unidad de evaluacién, por otro
lado, la unidad sensora, partiendo de un cuerpo base ampliamente independiente del tipo constructivo, se tendria
que poder configurar de manera especialmente sencilla con vistas a sus propiedades esenciales para la conexion
con la unidad de evaluacion central, es decir, en particular a sus parametros eléctricos y/o a su union en el lado de la
comunicacion. Esto se consigue al facilitar un médulo de configuracion para el ajuste variable de los parametros del
sistema de la unidad sensora.

El médulo de configuracion puede estar realizado a la manera de una realizacion integrada en la propia carcasa del
sensor, pudiéndose realizar la configuracion de los parametros del sistema, por ejemplo, a través del ajuste externo
de elementos magnéticos o de conmutacion o dispositivos de mando de otro tipo sobre o en el médulo de
configuracion. La configuracion o adaptacion del sistema se realiza en este caso por consiguiente posteriormente
mediante los ajustes y manipulaciones apropiados en el moédulo de configuracion. Pero para posibilitar de manera
especialmente sencilla la produccién - cuidadosa en si con los recursos - de componentes uniforme con fabricacion
a gran escala, el sensor esta dispuesto ventajosamente en un médulo de sensor, estando configurado el médulo de
configuracion como modulo separado, conectable con el moédulo de sensor. En este perfeccionamiento ventajoso
esta previsto por consiguiente, por parte de la produccion, la division consecuente de la unidad sensora en varias
subunidades o mddulos, que se pueden producir de forma independiente entre si y a la manera de elementos
cerrados en si. A este respecto, la division esta prevista de manera que los elementos base esenciales del médulo
sensor se facilitan a la manera de una fabricacién en grandes series independientemente del tipo constructivo y
también en el caso de fabricacion a gran escala de forma invariable a la manera de un moédulo sensor auténomo, en
el que para el ajuste definitivo de las propiedades eléctricas y/o en el lado de comunicacién del circuito sensor se
debe conectar este mdédulo sensor uniforme de forma apropiada con el médulo de configuracion. A este respecto es
concebible una solucién con un cuerpo base que también esta provisto de una salida de linea. En este cuerpo base,
que esta previsto como recepcion del elemento sensor, esta prevista asimismo una posibilidad de ajuste con
finalidades de configuracion de las resistencias, como la posibilidad del intercambio de componente.

En este caso el médulo de configuracion esta disefiado de manera que mediante componentes apropiados,
contenidos en él se fijan las propiedades eléctricas del circuito sensor, en particular las resistencias y similares, a
través del médulo de configuracion. La propia unidad sensora, es decir, la combinacion de médulo sensor y médulo
de configuracion, se origina en este caso por el ensamblaje de estos dos mddulos, pudiéndose realizar esto, por
ejemplo, directamente en el lugar de uso y por consiguiente especialmente adaptado a las necesidades. Los
reequipamientos posteriores de las unidades sensoras, por ejemplo, a la manera de una adaptacion a una unidad de
evaluacion nueva a instalar, se puede efectuar en este caso a través de la reconfiguracion mediante la cambio del
modulo de configuracion.

Se pueden conseguir un modo constructivo especialmente sencillo y también una evaluacion fiable posterior de la
unidad sensora en tanto que la diferenciacion de estados deseada se realice gracias a la lectura de los valores de la
resistencia en el circuito sensor. Para tenerlo en cuenta, el médulo de configuraciéon presenta en una configuracion
ventajosa de la invencion un numero de elementos de resistencia para la fijacion de los valores de resistencia
eléctrica en el circuito sensor.

En una configuracion ventajosa, adicional o alternativa puede estar previsto efectuar una union y adaptacion dirigida
e individualizada de la unidad sensora a la unidad de evaluacion central a través del acoplamiento en el lado de
comunicacion. En este caso el modulo de configuracion esta configurado ventajosamente a la manera de una
interfaz de comunicacién como maodulo de comunicacion para la unién de la unidad sensora al sistema o red de
comunicacion de la unidad de evaluacion central. A este respecto, en el caso de una red de comunicacioén por cable,
el médulo de configuracion puede estar configurado, por ejemplo, como interfaz parametrizable para el ajuste del
correspondiente protocolo de bus, de la légica del sistema de la unidad de evaluacion o similares. Alternativamente
o adicionalmente en el caso de un acoplamiento inalambrico de la unidad sensora a la unidad de evaluacioén central,
el médulo de configuraciéon puede estar configurado como moédulo de radio o RF o similares. A este respecto, la
adaptacion del sistema prevista con la ayuda del modulo de configuracion se realiza en particular mediante la
seleccion apropiada de los parametros de radio o de transmisién correspondientes para el médulo de configuracion.

Ventajosamente la unidad sensora esta prevista para la incorporacion e integracion dirigida y adaptada de
elementos de ventana o puerta, en particular en el marco o rebajo de marco, en camaras de recepcion
correspondientes. En este caso, para posibilitar un montaje especialmente sencillo y exacto en posicién de las
unidades sensoras en la camara de sujecion prevista, el modulo de sensor presenta ventajosamente junto con el
moddulo de configuracion conectado con él una carcasa funcional adaptada en sus dimensiones exteriores a un
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contorno previsto de la camara de recepcion asociada. Por consiguiente la forma exterior de la carcasa exterior
producida de la unidad sensora estd adaptada en el caso del médulo sensor y de configuracion ensamblados al
contorno y la configuracion de la camara de recepcion correspondiente. A este respecto, para posibilitar una
seguridad operacional especialmente elevada y también una vida util especialmente larga de los componentes
usados, en otra configuracion ventajosa la carcasa funcional esta configurada a la manera de una realizacion
encapsulada, de modo que los componentes dispuestos en ella del médulo sensor y del modulo de configuracion
estan rodeados de forma adecuada y estanca. Para ello el borde de unién, que se origina por el ensamblaje del
moddulo sensor y médulo de configuracion, esta provisto ventajosamente de una junta de estanqueidad asociada,
preferentemente frente a la entrada de humedad.

En una configuracion especialmente ventajosa, la unidad sensora del tipo mencionado se usa en un sistema de
vigilancia para edificios, por ejemplo para la vigilancia del estado de cierre de ventanas y/o puertas. En este caso el
sistema de vigilancia puede presentar adicionalmente a las propias funciones de vigilancia también funciones de
alarma o similares y, por ejemplo, ser parte de una instalacién de climatizacion, de un sistema de control de accesos
para el edificio correspondiente y/o de un sistema de alarma. A este respecto, el sistema de vigilancia comprende
ventajosamente una unidad de evaluacion central, con la que estd conectada una multiplicidad de unidades
sensoras del tipo mencionado.

Las ventajas obtenidas con la invencion consisten en particular en que mediante el uso del médulo de configuracion
se puede efectuar una adaptacion de los parametros del sistema a las especificaciones de la unidad de evaluacion
central, de forma especialmente flexible y en particular también posteriormente, por ejemplo, en el caso de un
cambio del sistema o a la manera de un reequipamiento. De este modo, independientemente del modo constructivo
y del uso, el propio sensor con los componentes situados en él también se puede producir de forma uniforme con
fabricacion a gran escala, por otro lado, pudiéndose realizar una individualizacion y adaptacion a requisitos
especificos de la unidad de evaluacion a través del médulo de configuracion. Por consiguiente con medios sencillos
también es posible facilitar unidades sensoras apropiadas en el caso de requisitos variables debido a las unidades
de evaluacién correspondientes.

Un ejemplo de realizacion de la invencién se explica mas en detalle mediante un dibujo. Aqui muestran:

Fig. 1 una unidad sensora como parte de un sistema de vigilancia para un edificio, y

Fig. 2 a 6 cada uno de ellos un esquema de conexiones para un médulo sensor de la unidad sensora segun la fig. 1.
Las mismas piezas estan provistas en todas las figuras con las mismas referencias.

La unidad sensora 1 segun la fig. 1 esta prevista dentro del sistema de vigilancia de edificios para la determinacion
de la identidad o posicion sin contacto y en particular para la determinacion del estado de cierre de una puerta o de
una ventana. Para ello la unidad sensora 1 comprende un médulo sensor 2, que coopera con un elemento de control
externo no representado mas en detalle. En funcién de si el elemento de control se sitia en el entorno espacial al
modulo sensor 2 o no, éste modifica sus propiedades eléctricas medibles, de modo que a través de una lectura
remota apropiada se puede constatar si el elemento de control se sitia en el entorno del médulo sensor 2 o no. A
este respecto, el mdédulo sensor 2 puede estar configurado como base RFID, emitiendo el elemento de control
sefales correspondientes a la manera de una firma, siendo posible el reconocimiento de posicién debido a los
valores de alcance-envio comparablemente pequefios de los sistemas de este tipo. Pero en el ejemplo de
realizacion, en el modulo sensor 2 esta dispuesto como sensor propio un interruptor controlado magnéticamente, en
particular un denominado contacto de lengleta, que se conmuta por un iman externo como elemento de control. A
este respecto, el contacto de lenglieta se cierra a causa del campo magnético que actia debido al iman, de modo
que mediante el estado del circuito del contacto de lengiieta se puede concluir si el iman de control se sitia en su
entorno o no.

Para la lectura remota el contacto de lenglieta del modulo sensor 2 esta conectado en un circuito sensor 3
eléctricamente accionable. Para el uso previsto en el ejemplo de realizacion en el reconocimiento del estado de
cierre de una puerta o de una ventana, el médulo sensor 2, cuyo circuito sensor esta unido a través de una conexion
4 encapsulada inaccesible con un cable de conexion 6 multihilo y esta conectado a través de éste con la unidad de
evaluacion central del sistema de vigilancia del edificio, esta integrado en un perfil de marco 8 de la ventana
correspondiente o de la puerta correspondiente. A este respecto, el perfil de marco 8 presenta una abertura de
recepcion 10 apropiada para la recepcion y posicionamiento del médulo de sensor 2, en la que se puede incorporar
el moédulo sensor 2. Correspondientemente a ello, en la hoja de ventana o puerta asociada al perfil del marco 8, en
un punto que se corresponde de forma apropiada a la abertura de recepcién 10, estd montado el iman de control
para el contacto de lengiieta, de modo que, en el caso de ventana cerrada o puerta cerrada, el iman de control se
sitla en el entorno inmediato del médulo sensor 2. Este no es el caso con la puerta abierta o ventana abierta, de
modo que a través de las propiedades eléctricas del médulo sensor 2 se puede concluir de forma apropiada sobre el
estado de apertura de la ventana o de la puerta. Andlogamente la combinaciéon de modulo sensor 2 e iman de
control también puede estar dispuesta de manera que se puede supervisar el estado de enclavamiento de la
ventana o de la puerta, por ejemplo, a través del perno de cierre correspondiente.
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En la configuracion de la unidad sensora 1 se considera de forma dirigida el hecho de que precisamente en sistemas
de vigilancia comparablemente complejos para edificios, como unidad central de evaluacién se pueden aplicar
diferentes tipos o tipos constructivo que, con vistas a las sefiales a intercambiar con las unidades sensoras 1,
plantean diferentes requisitos, como por ejemplo, en los valores de sefiales individuales, niveles de tensién o
resistencia / protocolos de comunicacion o de bus o similares. Esto condiciona propiamente que la unidad sensora 1
tuviese que estar adaptada durante su fabricacién a las especificaciones especificas de la unidad de evaluacion
correspondiente. Para poder garantizar todavia una flexibilidad comparablemente elevada de la unidad sensora 1 en
la adaptaciéon a la unidad de evaluacién correspondiente con costes de produccién mantenidos simultaneamente
especialmente bajos, la unidad sensora 1 esta configurada como unidad configurable posteriormente, es decir,
después de la propia produccion. Esto se consigue en tanto que al modulo sensor 2 se le asocia un médulo de
configuracion previsto para la adaptacion de los parametros del sistema a la unidad de evaluacion central.

A este respecto, el médulo de configuracion 12 puede estar configurado, por su lado, como elemento ajustable
posteriormente, por ejemplo, a través de conmutadores o similares, y estar conectado de forma fija con el moédulo
sensor 2. En el ejemplo de realizacion, la unidad sensora 1 comprende adicionalmente al médulo de control 2, que
contiene el propio sensor conectado en el circuito sensor 3 eléctricamente accionable, un médulo de configuracion
12 separado, conectable con el médulo sensor 2, en el que esta dispuesto un nimero de componentes previstos
para el ajuste de los parametros eléctricos del circuito sensor 3. A este respecto, en particular el modulo de
configuracion 12 comprende un nimero de elementos de resistencia, a través de los que las resistencias eléctricas
pueden fijar un numero de ramas parciales del circuito sensor 3.

En este caso el modulo de configuracion 12 se puede conectar de distinta manera con el médulo sensor 2. Por
ejemplo, segun se indica en la fig. 1, puede estar prevista una conexion enchufable; pero también son concebibles
otras posibilidades de conexion. A este respecto, la conexion enchufable esta configurada preferentemente de forma
apropiada con vistas a las normas de proteccion usuales, en particular como conexion protegida frente a influencias
ambientales.

En el ejemplo de realizacion, el moédulo sensor 2 y el médulo de configuracion 12 estan dimensionados ademas en
sus dimensiones exteriores y configurados de manera que, después del ensamblaje de estos modulos, se produce
una carcasa funcional 14 adaptada en sus dimensiones exteriores a un contorno predeterminado. En particular esta
carcasa funcional 14 esta configurada preferentemente de manera que esta adaptada a un contorno interior
correspondiente del perfil de marco 8, de modo que a través de la incorporacién de la unidad sensora 1 en el
contorno interior correspondiente se realiza un posicionamiento y centrado correcto automatico de la unidad sensora
1.

A este respecto, en el ejemplo de realizacion segun la fig. 1 esta representada esencialmente una carcasa funcional
14 cilindrica, en la que el médulo de configuracion 12 se conecta de forma enrasada con la superficie lateral del
cilindro situado por debajo a la manera de una tapa superpuesta. Pero evidentemente también pueden estar
previstas otras configuraciones y dimensionamientos apropiados del médulo sensor 2, por un lado, y médulo de
configuracion 12, por otro lado, para la formacion de una carcasa funcional 14 del tipo previsto cada vez. Ademas, a
este respecto, la carcasa funcional 14 esta configurada todavia de manera que los componentes contenidos en el
modulo sensor 2 y en el médulo de configuracion 12 estan dispuestos encapsulados y por consiguiente protegidos
operacionalmente. Para ello el canto de unién 15 de las partes de carcasa, formado durante el ensamblaje del
moddulo sensor 2, por un lado, y el médulo de configuracion 12, por otro lado, puede estar configurado de forma
estanca / sellada.

Para excluir ademas una manipulacion posterior de la unidad sensora 1 por sustituciéon no autorizada del médulo de
configuracion 12, la conexiéon mecanica de médulo sensor 2 y médulo de configuracion 12 puede estar configurada
de forma autoblocante, por ejemplo, con agarre o retenciéon, de modo que ya no es posible una abertura sin
destruccion después del ensamblaje o soélo con la ayuda de una herramienta especial.

En las fig. 2 a 6 estan representadas a modo de ejemplo algunas variantes de posibles interconexiones eléctricas en
el moédulo sensor 2 y en el médulo de configuracion 12. A este respecto puede estar prevista una estructura basica
de la unidad sensora 1, segun esta representado también en la vista en la fig. 1, y estando unido el médulo sensor 2
cada vez directamente con el cable de conexion 6 y conectandose el médulo de configuracion 12, por su lado, con el
modulo sensor 2. Pero alternativamente en una variante también puede estar previsto que el médulo sensor 2 se
pueda conectar con el cable de conexién bajo interconexionado eléctrico del médulo de configuraciéon 12. En todos
los ejemplos de realizacion representados, como sensor 16 esta previsto un contacto de lengieta accionable
magnéticamente, que reacciona a la manera de un interruptor frente a un iman de control en su entorno. En el
ejemplo de realizacion, para la vigilancia del campo externo esta previsto en este caso adicionalmente otro contacto
de lengleta 17 magnéticamente accionable; se pueden plantear otras configuraciones.

A este respecto, en el ejemplo de realizacién segun la fig. 2, el sensor 16 esta dispuesto en el modulo sensor 2, y en
el modulo de configuracion 12 se situan bucles de puenteo 18, 20, gracias a los que se pueden conectar las
conexiones de linea del sensor 16 para la formacién del circuito sensor 3 eléctricamente accionable con las
conexiones de linea correspondientes del cable de conexion 6. En este caso, adicionalmente esta previsto a la
manera de un circuito de seguridad un asi denominado circuito de sabotaje 22, en el que a través del médulo de
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configuracion 12 se produce un bucle conductor cerrado entre otros hilos del cable de conexion 6. A través del
circuito de sabotaje 22 se puede verificar por ello de manera sencilla, si a la manera de una manipulaciéon no
autorizada se ha separado de la unidad sensora 1 como un todo o también el médulo de configuracion 12 de sus
conexiones.

En el médulo de configuraciéon 12 se sitia ademas un numero de resistencias eléctricas 24, que determinan las
propiedades eléctricas del circuito sensor 3 en el caso de moddulo de configuracion 12 montado. Para la
diferenciacion de los estados de conmutacién "cerrado" y "abierto" del sensor 16 se pueden leer por consiguiente
correspondientemente diferentes valores de resistencia en el circuito sensor. Debido al intercambio del médulo de
configuracion 12, en el caso de modulo sensor 2 constante, se pueden modificar por consiguiente las propiedades
eléctricas del circuito sensor 3 y adaptarlas por consiguiente a diferentes especificaciones de la unidad de
evaluacion. Evidentemente mediante la especificacion o modificacién apropiada de las resistencias 24 individuales
en el modulo de configuracion 12, segun la fig. 2 todavia es posible también una adaptacion individual de los
parametros eléctricos propios del circuito sensor 3 a las especificaciones eventuales.

A este respecto, en el ejemplo de realizacion segun la fig. 3 esta prevista esencialmente una interconexion eléctrica
similar del circuito sensor 3 en comparacion al ejemplo de realizacion segun la fig. 2, pero estando conectado aqui el
modulo de configuracion 12 a la manera de una pieza intermedia entre el médulo sensor 2 y el cable de conexion 6.

A este respecto, en el ejemplo de realizaciéon segun la fig. 4, fig. 5 esta prevista la adaptacion de los parametros del
sistema del sensor 16 a las especificaciones de la unidad de evaluacion central mediante un acoplamiento
configurable en el lado de comunicacidon. A este respecto, en estos ejemplos de realizacién, el médulo de
configuracion 12 esta configurado a la manera de una interfaz de comunicacién como maédulo de comunicacién para
la unién del médulo sensor 2 al sistema o red de comunicacién de la unidad de evaluacion central. A este respecto,
en el ejemplo de realizacion segun la fig. 4, fig. 5 esta red esta disefiada conectada por cable, y el médulo de
configuracion 12 esta configurado como interfaz de bus y por consiguiente como interfaz parametrizable para el
ajuste del protocolo de bus correspondiente. A este respecto, en la fig. 4 se muestra aquella variante, en la que el
moddulo sensor 2 esta unido directamente con el cable de conexidn, mientras que en la variante segun la fig. 5 el
modulo sensor 2 esta unido al cable de conexién 6 bajo interconexionado eléctrico del médulo de configuracion 12.

En el modo constructivo basicamente analogo a él, en el ejemplo de realizacion segun la fig. 6, el médulo de
configuracion 12 esta disefiado para la unién inalambrica en el lado de comunicacion del médulo sensor 2 con la red
de comunicacion de la unidad de evaluacion central. A este respecto, en este ejemplo de realizaciéon el modulo de
configuracion 12 esta configurado como modulo funcional o RF.
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REIVINDICACIONES

1. Unidad sensora (1) con un circuito sensor (3) eléctricamente accionable, un médulo de configuracion (12) y
con un sensor (16) previsto para la determinacion de la identidad o posicion sin contacto, conectado en el circuito
sensor (3) eléctricamente accionable, que esta conectado con el médulo de configuracion (12) para la adaptacion de
sus parametros de sistema a las especificaciones de una unidad de evaluacién central, caracterizada porque en el
modulo de configuracion (12) esta dispuesto un nimero de componentes previstos para el ajuste de los parametros
eléctricos del circuito sensor (3).

2. Unidad sensora (1) segun la reivindicacion 1, cuyo sensor (16) esta dispuesto en un médulo sensor (2), en la
que el médulo de configuracion (12) esta configurado como moédulo separado, conectable con el médulo sensor (2).

3. Unidad sensora (1) segun la reivindicacion 1, cuyo moédulo de configuracion (12) presenta un numero de
elementos de resistencia para la determinacion de los valores de resistencia eléctrica en el circuito sensor (3).

4. Unidad sensora (1) segun una de las reivindicaciones 1 a 3, cuyo mdédulo de configuracion (12) esta
configurado como médulo de comunicacion para la unién en el lado de comunicacion con la unidad de evaluacion
central.

5. Unidad sensora (1) segun una de las reivindicaciones 1 a 4, en la que el médulo sensor (2) presenta junto con
el médulo de configuraciéon (12) conectado con él una carcasa funcional (14) adaptada en sus dimensiones
exteriores a un contorno predeterminado.

6. Unidad sensora (1) segun la reivindicacion 5, en la que la carcasa funcional (14) rodea de manera
encapsulada los componentes dispuestos en ella del médulo sensor (2) y del médulo de configuracion (12).

7. Sistema de vigilancia para edificios con una unidad de evaluacién central, con la que esta unido un ndmero
de unidades sensoras (1) segun una de las reivindicaciones 1 a 6.

8. Uso de una unidad sensora (1) segun una de las reivindicaciones 1 a 6 en un sistema de vigilancia de
edificios.
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Fig 1
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