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DESCRIPCION
Una estructura de union del contacto movil del disyuntor modular
Antecedentes de la invencién
Campo de la invencion

La presente invencién se refiere a un modulo de contacto del disyuntor, y mas particularmente, se refiere a una
estructura de union de contacto movil en el mecanismo operativo de un disyuntor modular.

La técnica relacionada

La modularizacién de contactos es una tendencia de desarrollo de los disyuntores de caja moldeada. Como un
componente importante del disyuntor de caja moldeada, el médulo de contacto atrae mucha atencion. Los disyuntores
de caja moldeada modernos con alta capacidad de corte generalmente utilizan contactos modulares. Son diversos los
estilos estructurales de los contactos modulares. Con el propdsito de mantener la sincronizaciéon en la conmutacion de
los contactos en fases separadas, se proporcionan diversos tipos de estructuras de unién de contacto movil giratorio en
productos nacionales o extranjeros. Las estructuras de unién de contacto movil giratorio pueden garantizar la
sincronizacion de movimiento de los contactos de fases separadas, y el equilibrio de contacto en los contactos
bilaterales dentro de un contacto mévil de punto de interrupcion doble giratorio en una sola fase particular. Una tipica
estructura de unién es un miembro de varilla de metal montado adicional e independientemente a un modulo de
contacto. Una estructura tal tiene un riesgo de cortocircuito interfasico. El ajuste de ubicacion multiple de la estructura
también puede deteriorar la situacién de contacto del contacto mévil, tal como la presiéon de contacto desequilibrada
sobre los contactos bilaterales de un contacto mévil de punto de interrupcién doble giratorio.

El documento nim. WO 03/050835 A1 describe un disyuntor multipolar de potencia de baja tension, que comprende
medios de accionamiento que tienen una palanca de accionamiento y un elemento para soportar y mover los contactos
moviles del disyuntor, un recubrimiento aislante contorneado que tiene una primera porcion, que forma la parte inferior
del recinto del disyuntor y delimita un volumen de contencién, y una segunda porcién, que forma la pared frontal y forma
parcialmente las paredes laterales y superiores del disyuntor, en donde comprende multiples polos que comprenden un
recinto aislante con medias carcasas frontal y trasera, la placa lateral de mecanismo operativo, el rotor de contacto con
contactos moviles y elementos de union, dispuestos lado a lado y montados mutuamente, y en que al menos una
porcién de las paredes lateral, superior y trasera del disyuntor se compone por las paredes lateral, superior y trasera de
dichos polos ensamblados.

El documento de los EE. UU. nim. 2001/048354 A1 se refiere a un mecanismo de disparo sensible a la presion para un
interruptor giratorio, en donde el mecanismo operativo de disyuntor se acopla con un casete de centro y se conecta con
los casetes exteriores por el pasador de accionamiento. Todos los casetes junto con el mecanismo operativo de
disyuntor se ensamblan en la base y se retienen en la misma por el recubrimiento medio.

El documento de los EE. UU. num. 2007/063796 A1 se refiere a un dispositivo de conmutaciéon modular que incluye una
pluralidad de modulos interconectados, los modulos que tienen un moédulo de dispositivo de control y un moédulo de
celda de polo, los médulos del dispositivo de conmutacion que se interconecta directamente con un vastago adaptado
para transferir un torque requerido para operar el dispositivo de conmutaciéon de un moédulo a otro modulo.

Resumen

La presente invencion describe una estructura de union de contacto movil para el disyuntor modular. La presente
invencion garantiza la union fiable del contacto moévil y la presion de contacto uniforme sobre los contactos separados
dentro de los contactos modulares.

De acuerdo con la presente invencion, se describe una estructura de union de contacto movil para el disyuntor modular.
La estructura de unién de contacto movil para el disyuntor modular comprende: una primera caja, y una segunda caja,
un primer vastago, una placa lateral de mecanismo operativo, una varilla de conexién inferior de mecanismo operativo,
un rotor de contacto, un primer miembro de unién y un segundo miembro de unién. La primera caja tiene un primer
agujero de montaje y la segunda caja tiene un segundo agujero de montaje, la posicién del primer agujero de montaje y
la posicién del segundo agujero de montaje se corresponden entre si. La placa lateral de mecanismo operativo tiene un
tercer agujero pasante, el tercer agujero pasante se posiciona en un centro de giro de un rotor de contacto. La varilla de
conexion inferior de mecanismo operativo tiene un cuarto agujero pasante, el primer vastago se conecta al cuarto
agujero pasante. El rotor de contacto es giratorio alrededor de un centro de giro, el rotor de contacto tiene superficies de
acoplamiento en ambos lados. El primer miembro de unién se conecta a la superficie de acoplamiento en un primer lado
del rotor de contacto. El segundo miembro de union se conecta a la superficie de acoplamiento en un segundo lado del
rotor de contacto. El rotor de contacto, el primer miembro de unién y el segundo miembro de unién se montan en el
primer agujero de montaje y el segundo agujero de montaje.
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De acuerdo con una modalidad, el rotor de contacto tiene primeros agujeros de cavidad. Los primeros agujeros de
cavidad se posicionan en las superficies de acoplamiento en ambos lados del rotor de contacto. Los primeros agujeros
de cavidad en la superficie de acoplamiento de un mismo lado son simétricos a lo largo del centro de giro del rotor de
contacto.

De acuerdo con la invencion, el primer miembro de unién tiene una primera superficie de acoplamiento de unién y una
segunda superficie de acoplamiento de unidn. La primera superficie de acoplamiento de unién tiene un primer eje
convexo en una posicion correspondiente al centro de giro del rotor de contacto. El primer eje se conecta al tercer
agujero pasante. La longitud axial del primer eje asegura que el primer eje puede al menos pasar a través del tercer
agujero pasante y extenderse a un primer agujero no pasante en el segundo miembro de unién. La primera superficie de
acoplamiento de unién tiene un segundo agujero no pasante. El segundo agujero no pasante es paralelo al eje de giro
del rotor de contacto, el primer vastago se conecta al segundo agujero no pasante. La segunda superficie de
acoplamiento de union tiene segundas orejetas. Las segundas orejetas se acoplan con los primeros agujeros de cavidad
en el rotor de contacto.

De acuerdo con una modalidad, el segundo miembro de unién tiene una tercera superficie de acoplamiento de unién y
una cuarta superficie de acoplamiento de union. La tercera superficie de acoplamiento de union tiene un primer agujero
no pasante en una posicion correspondiente al centro de giro del rotor de contacto, el primer agujero no pasante se
conecta al primer eje del primer miembro de union. La tercera superficie de acoplamiento de union tiene un tercer
agujero no pasante, el tercer agujero no pasante es paralelo al eje de giro del rotor de contacto, el primer eje se conecta
al tercer agujero no pasante. La tercera superficie de acoplamiento de unién tiene segundos agujeros de cavidad. La
cuarta superficie de acoplamiento de union tiene terceras orejetas, las terceras orejetas se acoplan con los primeros
agujeros de cavidad en el rotor de contacto.

De acuerdo con la modalidad, el primer miembro de unién tiene una primera superficie en arco sobre la circunferencia
exterior. La primera superficie en arco gira en colaboracion con la primera caja y la segunda caja. El segundo miembro
de unién tiene una segunda superficie en arco en la circunferencia exterior. La segunda superficie en arco gira en
colaboracion con la primera caja y la segunda caja.

De acuerdo con una modalidad, el primer miembro de unién tiene primeras orejetas en la primera superficie de
acoplamiento de unién. Las primeras orejetas se acoplan con los segundos agujeros de cavidad de la tercera superficie
de acoplamiento de unién del segundo miembro de unién.

De acuerdo con una modalidad, la primera caja tiene una cuarta orejeta dentro del primer agujero de montaje
aproximada a la superficie exterior. La cuarta orejeta tiene una forma de circulo completo. La cuarta orejeta limita la
posicion sobresaliente del primer miembro de unién o del segundo miembro de union que sobresale de la superficie
exterior de la primera caja. El primer agujero de montaje gira en colaboracion con la primera superficie en arco del
primer miembro de union o la segunda superficie en arco del segundo miembro de union. El primer agujero de montaje
no bloquea la conexién entre la primera orejeta del primer miembro de unién y el segundo agujero de cavidad del
segundo miembro de unién, ni la conexion entre el primer vastago y el primer miembro de unién o el segundo miembro
de unién.

De acuerdo con una modalidad, la segunda caja tiene una quinta orejeta dentro del segundo agujero de montaje
aproximada a la superficie exterior. La quinta orejeta tiene una forma de circulo completo. La quinta orejeta limita la
posicion sobresaliente del primer miembro de unién o del segundo miembro de union que sobresale de la superficie
exterior de la segunda caja. El segundo agujero de montaje gira en colaboracién con la primera superficie en arco del
primer miembro de union o la segunda superficie en arco del segundo miembro de union. El segundo agujero de
montaje no bloquea la conexion entre la primera orejeta del primer miembro de unién y el segundo agujero de cavidad
del segundo miembro de unién, ni la conexion entre el primer vastago y el primer miembro de unién o el segundo
miembro de union.

De acuerdo con una modalidad, las segundas orejetas en el primer miembro de unién y las terceras orejetas en el
segundo miembro de union conectan a los primeros agujeros de cavidad en las superficies de acoplamiento en ambos
lados del rotor de contacto, el eje del segundo agujero no pasante en el primer miembro de union y el eje del tercer
agujero no pasante en el segundo miembro de union se alinean entre si. El primer miembro de unién, el rotor de
contacto y el segundo miembro de unién se disponen en el primer agujero de montaje en la primera caja y el segundo
agujero de montaje en la segunda caja, la primera caja y la segunda caja se ensamblan para formar un médulo de
contacto monofasico.

De acuerdo con una modalidad, las terceras orejetas en los dos segundos miembros de unién se acoplan con los
primeros agujeros de cavidad en las superficies de acoplamiento en ambos lados del rotor de contacto. Los ejes de los
terceros agujeros no pasantes de los dos segundos miembros de unién se alinean entre si. El primer miembro de union,
el rotor de contacto y el segundo miembro de unién se disponen en el primer agujero de montaje en la primera caja y el
segundo agujero de montaje en la segunda caja. La primera caja y la segunda caja se ensamblan para formar un
mddulo de contacto monofasico.
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El contacto movil giratorio de la estructura de unién de contacto mévil del disyuntor modular de acuerdo con la presente
invencion tiene una estructura diferente con contactos moviles giratorios tradicionales. Esta estructura elimina las
estructuras de unién independientes al médulo de contacto y une los médulos de contacto mediante la unién de
conexion directa. Los componentes de unién se fabrican de materiales aislantes para eliminar el riesgo de cortocircuito
interfasico. La presente invencién también considera la capacidad de fabricacion del el componente, la conveniencia de
instalacion y la resistencia estructural provocada por la complejidad de la estructura de unién de los contactos méviles
giratorios. La estructura de union de contacto mavil del disyuntor modular de la presente invencion soporta la produccion
en masa y tiene una alta fiabilidad.

Breve descripcion de los dibujos

La anterior y otras caracteristicas, naturalezas, y ventajas de la invencion seran evidentes a partir de la siguiente
descripcion de las modalidades que incorporan los dibujos, en donde:

Las Figurasia, 1b y 1c ilustran vistas esquematicas de una estructura de ensamble en conjunto de la estructura de
union de contacto mévil para el disyuntor modular de acuerdo con una modalidad de la presente invencion.

Las Figuras2a, 2b y 2c ilustran vistas esquematicas del médulo de contacto monofasico dentro de la estructura de union
de contacto mévil del disyuntor modular de acuerdo con una modalidad de la presente invencion.

Las Figuras3a, 3b y 3c ilustran vistas esquematicas del acoplamiento para los miembros de unién dentro de la
estructura de union de contacto movil del disyuntor modular de acuerdo con una modalidad de la presente invencion.

La Figura 4 ilustra una vista esquematica de un rotor de contacto dentro de la estructura de unién de contacto movil del
disyuntor modular de acuerdo con una modalidad de la presente invencion.

Las Figurasba, 5b, 5c y 5d ilustran vistas esquematicas de un primer miembro de unién dentro de la estructura de union
de contacto mévil del disyuntor modular de acuerdo con una modalidad de la presente invencion.

Las Figuras6a, 6b, 6c y 6d ilustran vistas esquematicas de un segundo miembro de unién dentro de la estructura de
union de contacto mévil del disyuntor modular de acuerdo con una modalidad de la presente invencion.

Las Figuras7a, 7b y 7c ilustran vistas esquematicas de la primera caja y la segunda caja dentro de la estructura de
union de contacto mévil del disyuntor modular de acuerdo con una modalidad de la presente invencion.

Las Figuras8a y 8b ilustran vistas esquematicas de una placa lateral de mecanismo operativo y una varilla de conexion
inferior de mecanismo operativo dentro de la estructura de unién de contacto mévil del disyuntor modular de acuerdo
con una modalidad de la presente invencion.

Descripcion detallada de las modalidades

La presente invencion proporciona una estructura de unién de contacto movil del disyuntor modular. Como se muestra
en las Figura 1 ala Figura 8, se ilustra una modalidad de la estructura de unidon de contacto movil del disyuntor modular.
La estructura de union de contacto maovil del disyuntor modular comprende: un primera caja 101 y un segunda caja 102,
un primer vastago 103, una placa lateral de mecanismo operativo 104, una varilla de conexion inferior de mecanismo
operativo 105, un rotor de contacto 106, un primer miembro de unién 107 y un segundo miembro de unién 108.

La primera caja 101 tiene un primer agujero de montaje 110 y la segunda caja 102 tiene un segundo agujero de montaje
120.La posicién del primer agujero de montaje 110 y la posicion del segundo agujero de montaje 120 se corresponden
entre si. La placa lateral de mecanismo operativo 104 tiene un tercer agujero pasante 140.El tercer agujero pasante 140
se posiciona en un centro de giro de un rotor de contacto 106.La varilla de conexion inferior de mecanismo operativo
105 tiene un cuarto agujero pasante. El primer vastago 103 se conecta al cuarto agujero pasante mediante la insercion
en el cuarto agujero pasante. El rotor de contacto 106 es giratorio alrededor de un centro de giro. El rotor de contacto
106 tiene superficies de acoplamiento en ambos lados. El primer miembro de unién 107 se conecta a la superficie de
acoplamiento en un primer lado del rotor de contacto 106.El segundo miembro de unién 108 se conecta con la superficie
de acoplamiento en un segundo lado del rotor de contacto 106.El rotor de contacto 106, el primer miembro de unién 107
y el segundo miembro de unién 108 se montan en el primer agujero de montaje 110 y el segundo agujero de montaje
120.

Como se muestra en la Figura 4, el rotor de contacto 106 es giratorio alrededor de un centro de giro. El rotor de contacto
106 tiene superficies de acoplamiento en ambos lados. El rotor de contacto 106 tiene primeros agujeros de cavidad
160.Los primeros agujeros de cavidad 160 se posicionan en las superficies de acoplamiento en ambos lados del rotor
de contacto 106.Los primeros agujeros de cavidad 160 en la superficie de acoplamiento de un mismo lado son
simétricos a lo largo del centro de giro del rotor de contacto 106.De acuerdo con la modalidad mostrada en la Figura 4,
en la superficie de acoplamiento del mismo lado del rotor de contacto 106, hay al menos dos primeros agujeros de
cavidad 160 dispuestos en cada lado del centro de giro. El agujero de cavidad se utiliza en el rotor de contacto 106 de
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acuerdo con la modalidad mostrada en la Figura 4.Se debe sefalar que pueden usarse también otras formas, tales
como una orejeta. Si se usan las orejetas en el rotor de contacto 106, las orejetas que se utilizan ahora en el primer
miembro de unién 107 y el segundo miembro de uniéon 108 deben sustituirse con las ranuras de cavidad
correspondientemente, de manera que el rotor de contacto 106 puede aun acoplarse con el primer miembro de unién
107 y el segundo miembro de unién 108.De vuelta a la modalidad ilustrada por las figuras, hay dos primeros agujeros de
cavidad 160 en la superficie de acoplamiento de un mismo lado. Los dos primeros agujeros de cavidad 160 se disponen
para ser simétricos a lo largo del centro de giro si hay suficiente espacio. La profundidad del agujero de cavidad 160 es
al menos 1.5 mm, para asegurar una superficie de contacto suficiente para soportar la presion.

Como se muestra en las Figuras 5a, 5b, 5c y 5d, el primer miembro de unién 107 tiene una primera superficie de
acoplamiento de union y una segunda superficie de acoplamiento de union. La primera superficie de acoplamiento de
union tiene un primer eje convexo 170 en una posicion correspondiente al centro de giro del rotor de contacto 106.El
primer eje 170 se conecta al tercer agujero pasante 140 en la placa lateral de mecanismo operativo 104, la conexién se
realiza por insercion. La longitud axial del primer eje 170 asegura que el primer eje 170 al menos pasa a través del
tercer agujero pasante 140 en la placa lateral de mecanismo operativo 104 y se extiende a un primer agujero no pasante
180 en el segundo miembro de unioén 108.La primera superficie de acoplamiento de union del primer miembro de union
107 también tiene un segundo agujero no pasante 171.El segundo agujero no pasante 171 es paralelo al eje de giro del
rotor de contacto. El primer vastago 103 se conecta al segundo agujero no pasante 171 por insercion. El primer
miembro de unién 107 tiene al menos dos primeras orejetas 172 en la primera superficie de acoplamiento de union, las
primeras orejetas 172 se acoplan con los segundos agujeros de cavidad 182 dispuestos en el segundo miembro de
union 108.El primer miembro de unién 107 tiene al menos dos segundas orejetas 173 en la segunda superficie de
acoplamiento de union. Las segundas orejetas 173 se acoplan con los primeros agujeros de cavidad 160 en el rotor de
contacto 106.El primer miembro de unién 107 tiene una primera superficie en arco 174 sobre la circunferencia exterior.
La primera superficie en arco 174 gira en colaboracion con la primera caja 101 y la segunda caja 102.

Como se muestra en las Figuras 6a, 6b, 6¢c y 6d, el segundo miembro de unién 108 tiene una tercera superficie de
acoplamiento de unién y una cuarta superficie de acoplamiento de union. La tercera superficie de acoplamiento de unién
del segundo miembro de unién 108 tiene un primer agujero no pasante 180 en una posicién correspondiente al centro
de giro del rotor de contacto 106.El primer agujero no pasante 180 conecta al primer eje 170 del primer miembro de
union 107.La tercera superficie de acoplamiento de union del segundo miembro de unién 108 tiene un tercer agujero no
pasante 181.El tercer agujero no pasante 181 es paralelo al eje de giro del rotor de contacto 106.El primer vastago 103
se conecta al tercer agujero no pasante 181 por insercion. La tercera superficie de acoplamiento de unién del segundo
miembro de union 108 tiene al menos dos segundos agujeros de cavidad 182.Los segundos agujeros de cavidad 182 se
acoplan con las primeras orejetas 172 en el primer miembro de unién 107.La cuarta superficie de acoplamiento de unién
del segundo miembro de unién 108 tiene al menos dos terceras orejetas 183, las terceras orejetas 183 se acoplan con
los primeros agujeros de cavidad 160 en el rotor de contacto 106.El segundo miembro de union 108 tiene una segunda
superficie en arco 184 sobre la circunferencia exterior. La segunda superficie en arco 184 gira en colaboracion con la
primera caja 101 y la segunda caja 102.

Como se muestra en las Figuras 7a, 7b y 7c, la primera caja 101 y la segunda caja 102 son la carcasa del moédulo de
contacto. La primera caja 101 tiene un primer agujero de montaje 110 en una superficie plana en la parte media. El
primer agujero de montaje 110 acomoda el rotor de contacto 106, el primer miembro de unién 107 y el segundo
miembro de unidon 108.Una cuarta orejeta 111 se dispone dentro del primer agujero de montaje 110 en una posicion
aproximada a la superficie exterior de la primera caja 101.La cuarta orejeta 111 tiene una forma de circulo completo. El
primer miembro de union 107 o el segundo miembro de unién 108 puede insertarse en el primer agujero de montaje 110
desde la superficie interna de la primera caja 101, pero el primer miembro de unién 107 o el segundo miembro de union
108 no sobresaldra completamente fuera de la superficie exterior de la primera caja 101 debido a la obstruccién de la
cuarta orejeta 111.Las posiciones sobresalientes del primer miembro de unién 107 o del segundo miembro de unién 108
fuera de la superficie exterior de la primera caja 101 se limitan a sus superficies de acoplamiento de uniéon. La cuarta
orejeta 111 limita la posicién sobresaliente del primer miembro de unién 107 o del segundo miembro de union 108 que
sobresale desde la superficie exterior de la primera caja. El primer agujero de montaje 110 coopera para girar con la
primera superficie en arco 174 del primer miembro de unién 107 o la segunda superficie en arco 184 del segundo
miembro de unién 108.El primer agujero de montaje 110 no bloquea la conexion entre la primera orejeta 172 del primer
miembro de unién 107 y el segundo agujero de cavidad 182 del segundo miembro de union 108.El primer agujero de
montaje 110 no bloquea la conexién entre el primer vastago 103 y el primer miembro de unién 107, o la conexion entre
el primer vastago 103 y el segundo miembro de union 108.

Todavia con referencia a las Figuras7a, 7b y 7c, la segunda caja 102 tiene un segundo agujero de montaje 120 en una
superficie plana en la parte media, el segundo agujero de montaje 120 también acomoda el rotor de contacto 106, el
primer miembro de unién 107 y el segundo miembro de union 108.Una quinta orejeta 121 se dispone dentro del
segundo agujero de montaje 120 en una posicién aproximada a la superficie exterior de la segunda caja 102.La quinta
orejeta 121 tiene una forma de circulo completo. El primer miembro de unién 107 o el segundo miembro de unién 108
puede insertarse en el segundo agujero de montaje 120 desde la superficie interna de la segunda caja 102, pero el
primer miembro de unién 107 o el segundo miembro de unién 108 no sobresaldra completamente fuera de la superficie
exterior de la segunda caja 102 debido a la obstruccién de la quinta orejeta 121.Las posiciones sobresalientes del
primer miembro de unién 107 o del segundo miembro de unién 108 fuera de la superficie exterior de la segunda caja
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102 se limitan a sus superficies de acoplamiento de unién. La quinta orejeta 121 limita la posicidon saliente del primer
miembro de union 107 o el segundo miembro de unién 108 que sobresale desde la superficie exterior de la segunda
caja. El segundo agujero de montaje 120 gira en colaboracién con la primera superficie en arco 174 del primer miembro
de unién 107 o la segunda superficie en arco 184 del segundo miembro de unién 108.El segundo agujero de montaje
120 no bloquea la conexion entre la primera orejeta 172 del primer miembro de uniéon 107 y el segundo agujero de
cavidad 182 del segundo miembro de union 108.El segundo agujero de montaje 110 no bloquea la conexion entre el
primer vastago 103 y el primer miembro de unién 107, o la conexion entre el primer vastago 103 y el segundo miembro
de union 108.

Como se muestra en las Figuras 8a y 8b, la placa lateral de mecanismo operativo 104 tiene un tercer agujero pasante
140 en una superficie plana. El tercer agujero pasante 140 se posiciona en un centro de giro de un rotor de contacto
106.EI tercer agujero pasante 140 se conecta con el primer eje 170 del primer miembro de unién 107 por insercion. La
varilla de conexioén inferior de mecanismo operativo 105 tiene un cuarto agujero pasante en una superficie plana. El
primer vastago 103 se conecta al cuarto agujero pasante por insercion.

Las Figurasia, 1b y 1c ilustran vistas esquematicas de una estructura de ensamble en conjunto de la estructura de
union de contacto movil del disyuntor modular de acuerdo con una modalidad de la presente invencion. Las Figuras2a,
2b y 2c ilustran vistas esquematicas del modulo de contacto monofasico dentro de la estructura de unién de contacto
movil del disyuntor modular de acuerdo con una modalidad de la presente invencién. Las Figuras3a, 3b y 3c ilustran
vistas esquematicas de la conexiéon del miembro de unién dentro de la estructura de unién de contacto movil del
disyuntor modular de acuerdo con una modalidad de la presente invencion. Las Figuras1 a la 3 ilustran un modulo de
contacto monofasico 100.

Durante el procedimiento del acoplamiento:

1) Las segundas orejetas 173 en el primer miembro de unidon 107 y las terceras orejetas 183 en el segundo
miembro de unién 108 se insertan y ensamblan en los agujeros de cavidad 160 en las superficies de acoplamiento en
ambos lados del rotor de contacto 106.El eje del segundo agujero no pasante 171 en el primer miembro de unién 107 y
el eje del tercer agujero no pasante 181 en el segundo miembro de unién 108 se alinean entre si. El primer miembro de
union 107, el rotor de contacto 106 y el segundo miembro de unién 108 se disponen en el primer agujero de montaje
110 en la primera caja 101 y el segundo agujero de montaje 120 en la segunda caja 102.La primera caja 101 y la
segunda caja 102 se ensamblan para formar un primer médulo de contacto monofasico.

2) Contracambiar la posicion de ensamble del primer miembro de union 107 y del segundo miembro de unién 108,
es decir, contracambiar la posicién de ensamble del primer miembro de unién 107 y del segundo miembro de unién 108
para la conexion al rotor de contacto 106, para formar un segundo médulo de contacto monofasico. El segundo modulo
de contacto monofasico y el primer médulo de contacto monofasico son simétricos con respecto a la estructura.

3) Las terceras orejetas 183 en los dos segundos miembros de unién 108 se insertan y ensamblan en los
agujeros de cavidad 160 en las superficies de acoplamiento en ambos lados del rotor de contacto 106.Los ejes de los
dos terceros agujeros no pasantes 181 en los dos segundos miembros de unién 108 se alinean entre si. El rotor de
contacto 106 y los dos segundos miembros de unién 108 se disponen en el primer agujero de montaje 110 en la primera
caja 101 y el segundo agujero de montaje 120 en la segunda caja 102.La primera caja 101 y la segunda caja 102 se
ensamblan para formar un tercer médulo de contacto monofasico.

La estructura de unién de contacto movil del disyuntor modular de acuerdo con la presente invencion puede garantizar
la unidn fiable del contacto mévil y mantener la consistencia de la presion de contacto de diferentes contactos. De
acuerdo con las modalidades de la presente invencién, la unién de contacto moévil puede realizarse mediante el
ensamblaje de los tres tipos de modulo de contacto monofasico a su vez, no se necesita ningun elemento de unién
independiente adicional.

El contacto movil giratorio de la estructura de unién de contacto mévil del disyuntor modular de acuerdo con la presente
invencion tiene una estructura diferente con contactos moviles giratorios tradicionales. Esta estructura elimina las
estructuras de union independientes del modulo de contacto y une los modulos de contacto mediante la uniéon de
conexion directa. Los componentes de union se fabrican de materiales aislantes para eliminar el riesgo de cortocircuito
interfasico. La presente invencién también considera la capacidad de fabricacion del el componente, la conveniencia de
instalacion y la resistencia estructural provocada por la complejidad de la estructura de unién de los contactos méviles
giratorios. La estructura de union de contacto mavil del disyuntor modular de la presente invencion soporta la produccion
en masa y tiene una alta fiabilidad.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2 622 654 T3

Reivindicaciones

1.

Una estructura de union de contacto movil para el disyuntor modular, que comprende:

una primera caja (101) y una segunda caja (102), la primera caja (101) que tiene un primer agujero de montaje
(110) y la segunda caja (102) que tiene un segundo agujero de montaje (120), la posicion del primer agujero de
montaje (110) y la posicion del segundo agujero de montaje (120) que se corresponden entre si;

un primer vastago (103);

una placa lateral de mecanismo operativo (104), la placa lateral de mecanismo operativo (104) que tiene un
tercer agujero pasante (140), el tercer agujero pasante (140) que se posiciona en un centro de giro de un rotor de
contacto (106);

una varilla de conexién inferior de operacion de mecanismo (105), la varilla de conexion inferior de operacién de
mecanismo (105) que tiene un cuarto agujero pasante, el primer vastago (103) que se conecta al cuarto agujero
pasante;

un rotor de contacto (106), el rotor de contacto (106) que es giratorio alrededor de un centro de giro, el rotor de
contacto que tiene superficies de acoplamiento en ambos lados;

un primer miembro de unién (107), el primer miembro de union (107) que se conecta a la superficie de
acoplamiento en un primer lado del rotor de contacto (106), el primer miembro de unién (107) que tiene un primer
eje convexo (170) en una posicidon correspondiente al centro de giro del rotor de contacto (106), el primer eje
convexo (170) que se conecta al tercer agujero pasante (140);

un segundo miembro de union (108), el segundo miembro de unién (108) que se conecta a la superficie de
acoplamiento en un segundo lado del rotor de contacto (106);

en donde el primer miembro de union (107), el rotor de contacto (106) y el segundo miembro de union (108) se
disponen en el primer agujero de montaje (110) en la primera caja (101) y el segundo agujero de montaje (120)
en la segunda caja (102), la primera caja (101) y la segunda caja (102) se ensamblan para formar un moédulo de
contacto monofasico (100);

el rotor de contacto (106) y los dos segundos miembros de unioén (108) se disponen en el primer agujero de
montaje (110) en la primera caja (101) y el segundo agujero de montaje (120) en la segunda caja (102), la
primera caja (101) y la segunda caja (102) se ensamblan para formar un modulo de contacto monofasico (100)
adicional; y

los modulos de contacto monofasicos (100) se adaptan para unirse mediante la union de conexion directa sin
ninguna estructura de union independiente de los médulos de contacto (100).

La estructura de union de contacto movil para el disyuntor modular de acuerdo con la reivindicaciéon 1,
caracterizada porque, el rotor de contacto tiene primeros agujeros de cavidad, los primeros agujeros de cavidad
que se posicionan sobre las superficies de acoplamiento en ambos lados del rotor de contacto, los primeros
agujeros de cavidad de la superficie de acoplamiento de un mismo lado que son simétricos a lo largo de centro
de giro del rotor de contacto.

La estructura de union de contacto movil para el disyuntor modular de acuerdo con la reivindicaciéon 2,
caracterizada porque,

el primer miembro de unidn tiene una primera superficie de acoplamiento de unién y una segunda superficie de
acoplamiento de union;

el primer eje convexo esta en la primera superficie de acoplamiento de unién en una posicion correspondiente al
centro de giro del rotor de contacto, la longitud axial del primer eje asegura que el primer eje al menos pasa a
través del tercer agujero pasante y se extiende a un primer agujero no pasante en el segundo miembro de union;
la primera superficie de acoplamiento de unién tiene un segundo agujero no pasante, el segundo agujero no
pasante es paralelo al eje de giro del rotor de contacto, el primer vastago se conecta al segundo agujero no
pasante;

la segunda superficie de acoplamiento de union tiene segundas orejetas, las segundas orejetas se acoplan con
los primeros agujeros de cavidad en el rotor de contacto.

La estructura de union de contacto movil para el disyuntor modular de acuerdo con la reivindicaciéon 3,
caracterizada porque,

el segundo miembro de unién tiene una tercera superficie de acoplamiento de unién y una cuarta superficie de
acoplamiento de union;

la tercera superficie de acoplamiento de unidn tiene un primer agujero no pasante en una posicion
correspondiente al centro de giro del rotor de contacto, el primer agujero no pasante se conecta al primer eje del
primer miembro de unién; la tercera superficie de acoplamiento de unién tiene un tercer agujero no pasante, el
tercer agujero no pasante es paralelo al eje de giro del rotor de contacto, el primer eje se conecta al tercer
agujero no pasante; la tercera superficie de acoplamiento de unién tiene segundos agujeros de cavidad;

la cuarta superficie de acoplamiento de unién tiene terceras orejetas, las terceras orejetas se acoplan con los
primeros agujeros de cavidad en el rotor de contacto.

La estructura de union de contacto movil para el disyuntor modular de acuerdo con la reivindicacion 4,
caracterizada porque,
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el primer miembro de unién tiene una primera superficie en arco en la circunferencia exterior, cuando el rotor de
contacto gira, la primera superficie en arco colabora con la primera caja y la segunda caja;

el segundo miembro de unién tiene una segunda superficie en arco en la circunferencia exterior, cuando el rotor
de contacto gira, la segunda superficie en arco colabora con la primera caja y la segunda caja.

La estructura de union de contacto movil para el disyuntor modular de acuerdo con la reivindicaciéon 5,
caracterizada porque,

el primer miembro de union tiene primeras orejetas en la primera superficie de acoplamiento de union, el
segundo miembro de unién que tiene segundos agujeros de cavidad en la tercera superficie de acoplamiento de
union, las primeras orejetas que se acoplan con los segundos agujeros de cavidad.

La estructura de union de contacto movil para el disyuntor modular de acuerdo con la reivindicaciéon 6,
caracterizada porque,

la primera caja tiene una cuarta orejeta dentro del primer agujero de montaje adyacente a la superficie exterior, la
cuarta orejeta tiene forma de circulo completo, la cuarta orejeta limita la posicion sobresaliente del primer
miembro de union o del segundo miembro de unién que sobresale de la superficie exterior de la primera caja;
cuando el rotor de contacto gira, el primer agujero de montaje colabora con la primera superficie en arco del
primer miembro de unién o la segunda superficie en arco del segundo miembro de union;

el primer agujero de montaje no bloquea la conexién entre la primera orejeta del primer miembro de union y el
segundo agujero de cavidad del segundo miembro de unién, ni la conexion entre el primer vastago y el primer
miembro de unién o el segundo miembro de union.

La estructura de union de contacto movil para el disyuntor modular de acuerdo con la reivindicaciéon 6,
caracterizada porque,

la segunda caja tiene una quinta orejeta dentro del segundo agujero de montaje adyacente a la superficie
exterior, la quinta orejeta tiene una forma de circulo completo, la quinta orejeta limita la posiciéon sobresaliente del
primer miembro de unién o del segundo miembro de unidn que sobresale de la superficie exterior de la segunda
caja;

cuando el rotor de contacto gira, el segundo agujero de montaje colabora con la primera superficie en arco del
primer miembro de unién o la segunda superficie en arco del segundo miembro de union;

el segundo agujero de montaje no bloquea la conexion entre la primera orejeta del primer miembro de unién y el
segundo agujero de cavidad del segundo miembro de unién, ni la conexion entre el primer vastago y el primer
miembro de union o el segundo miembro de union.

La estructura de unién de contacto mévil para el disyuntor modular de acuerdo con la reivindicacion 7 u 8,
caracterizada porque,

las segundas orejetas en el primer miembro de union y las terceras orejetas del segundo miembro de unién se
conectan a los primeros agujeros de cavidad en las superficies de acoplamiento en ambos lados del rotor de
contacto, el eje del segundo agujero no pasante en el primer miembro de unién y el eje del tercer agujero no
pasante en el segundo miembro de unién se alinean entre si;

el primer miembro de unién, el rotor de contacto y el segundo miembro de unién se disponen en el primer agujero
de montaje en la primera caja y el segundo agujero de montaje en la segunda caja, la primera caja y la segunda
caja se ensamblan para formar un modulo de contacto monofasico.

La estructura de unién de contacto mévil para el disyuntor modular de acuerdo con la reivindicacion 7 u 8,
caracterizada porque,

las terceras orejetas en los dos segundos miembros de unién se acoplan respectivamente con los primeros
agujeros de cavidad en las superficies de acoplamiento en ambos lados del rotor de contacto;

los ejes de los dos terceros agujeros no pasantes de los dos segundos miembros de union se alinean entre si;

el rotor de contacto y los dos segundos miembros de unién se disponen en el primer agujero de montaje en la
primera caja y el segundo agujero de montaje en la segunda caja, la primera caja y la segunda caja se
ensamblan para formar un médulo de contacto monofasico.
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