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DESCRIPCION

Dispositivo de acoplamiento para transmitir un movimiento de impulsién de una pieza de mano, que transmite
vibraciones, a una herramienta para uso clinico, particularmente odontoldgica

La presente invencion se refiere a un dispositivo de acoplamiento para transmitir un movimiento de impulsién y, dado
el caso, un fluido de proceso de una pieza de mano, que transmite vibraciones, a una herramienta para uso clinico,
particularmente odontoldgica, segun el preambulo de la reivindicacion 1.

Dispositivos de acoplamiento de este tipo sirven para fijar una herramienta para uso clinico, que particularmente esta
conformada para eliminar sarro dental, a una pieza de mano que presenta una fuente de vibraciones. La fuente de
vibraciones esta conformada en este caso preferentemente como piezoaccionamiento y activa la herramienta
mediante sonido o ultrasonido.

Un dispositivo de acoplamiento de este tipo para una pieza de mano y herramienta para uso clinico se conoce
particularmente del documento EP 2 160 997 A1.

Este dispositivo de acoplamiento para unir en forma separable una herramienta a una pieza de mano para uso
clinico comprende un primer elemento de acoplamiento previsto en la herramienta y un segundo elemento de
acoplamiento dispuesto en la pieza de mano. Ambos elementos de acoplamiento se unen uno al otro mediante una
unién con rodamiento y una superficie de apoyo para unir por friccién para asegurar un asiento firme. Unicamente
por medio de una unién firme de la herramienta a la fuente de vibraciones puede tener lugar una transmision de la
energia de vibraciones a la herramienta. La unién con rodamiento presenta en este caso una ranura de guia, que
esencialmente corre en forma espiralada alrededor del eje longitudinal del dispositivo de acoplamiento y en la que
engrana un elemento de guia del otro elemento de acoplamiento. La superficie de apoyo para unir por friccion esta
formada preferentemente por una superficie de apoyo coénica sobre la herramienta y una superficie de apoyo
complementaria sobre la pieza de mano. Girando los dos elementos de acoplamiento uno con respecto al otro se
establece una adherencia por friccion entre las dos superficies de apoyo.

Otro dispositivo de acoplamiento para la unién separable de una herramienta a una pieza de mano se conoce, por
ejemplo, del documento EP 293 654 A2. El documento de patente da a conocer un instrumento desincrustador para
la limpieza de dientes. Para unir en forma separable una herramienta raspadora al instrumento desincrustador, este
comprende un casquillo de cojinete, en el cual la herramienta raspadora se puede alojar en forma desplazable en
direccion axial, asi como varios cuerpos de acoplamiento que a su vez estan apoyados en forma desplazable en
direccion radial. En una posicion de sujecion, los cuerpos de acoplamiento estan bloqueados en acanaladuras del
vastago de herramienta. Por medio del giro de un anillo de acoplamiento se liberan los cuerpos de acoplamiento, de
modo que la herramienta raspadora puede cambiarse.

La presente invencion se basa en el objetivo de crear un dispositivo de acoplamiento, para transmitir un movimiento
de impulsién de una pieza de mano, que transmite vibraciones, a una herramienta para uso clinico, el cual con una
manipulaciéon simplificada posibilita particularmente evitar una unién defectuosa entre la herramienta y la pieza de
mano.

Segun un ejemplo de realizacién de un dispositivo de acoplamiento para transmitir un movimiento de impulsién y,
dado el caso, un fluido de proceso de una pieza de mano, que transmite vibraciones, a una herramienta para uso
clinico, particularmente odontolégica, con un primer elemento de acoplamiento previsto en la pieza de mano y un
segundo previsto en la herramienta, uno de los dos elementos de acoplamiento conformado como saliente de
acoplamiento que es colocable en una cavidad de acoplamiento en el otro elemento de acoplamiento, el saliente de
acoplamiento y la cavidad de acoplamiento presentan cada uno una primera seccién con una union roscada para
unir en forma separable los dos elementos de acoplamiento, asi como una segunda seccion para posicionar los dos
elementos de acoplamiento con respecto a su eje de rotaciéon en comun, la segunda seccién conformada en el
saliente de acoplamiento y en la cavidad de acoplamiento de modo tal que ambos elementos de acoplamiento estan
guiados uno hacia el otro y son desplazables a lo largo del eje en rotacion comun, antes de que los dos elementos
de acoplamiento puedan unirse uno al otro en forma separable mediante la primera seccién para evitar una union
defectuosa entre la herramienta y la pieza de mano.

Segun un primer ejemplo de realizacion del dispositivo de acoplamiento, la primera secciéon para unir en forma
separable ambos elementos de acoplamiento esta conformada por una rosca de pasos multiples. Para posicionar los
dos elementos de acoplamiento uno con respecto al otro, la segunda seccion presenta preferentemente una
superficie de guia cilindrica en el saliente de acoplamiento y en la cavidad de acoplamiento.

Segun un segundo ejemplo de realizacion del dispositivo de acoplamiento, la primera seccion para unir en forma
separable los dos elementos de acoplamiento esta dispuesta delante de la segunda seccién en el extremo delantero
de la superficie lateral del saliente de acoplamiento y en el extremo trasero de la superficie lateral de la cavidad de
acoplamiento. Para poder introducir mas facilmente la primera seccién del saliente de acoplamiento en la secciéon
correspondiente de la cavidad de acoplamiento, el saliente de acoplamiento presenta un chaflan en su extremo
delantero.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

ES 2623 140 T3

Segun un tercer ejemplo de realizaciéon del dispositivo de acoplamiento, el diametro de la primera seccion en el
saliente de acoplamiento y en la cavidad de acoplamiento es mas pequefio que el diametro de la segunda seccion
en el saliente de acoplamiento y en la cavidad de acoplamiento. Ademas, la longitud de la primera seccion en el
saliente de acoplamiento es preferentemente mas pequefia que la longitud de la segunda seccion en el vaciado de
alojamiento, de modo que mediante la segunda seccion ambos elementos de acoplamiento estan guiados uno hacia
el otro y son desplazables a lo largo del eje de rotaciéon en comun, antes de que los dos elementos de acoplamiento
estén unidos uno al otro mediante la primera seccion. Para aliviar la primera seccion en el saliente de acoplamiento
en la transmisién del movimiento de impulsién de la pieza de mano a la herramienta, la segunda seccion presenta en
el saliente de acoplamiento preferentemente una acanaladura con forma de estria.

Segun un cuarto ejemplo de realizaciéon del dispositivo de acoplamiento, al menos uno de los dos elementos de
acoplamiento esta fabricado al menos parcialmente de titanio. Ademas, preferentemente al menos uno de los dos
elementos de acoplamiento esta provisto al menos parcialmente de un recubrimiento resistente al desgaste.

Segun todos los ejemplos de realizaciéon mencionados anteriormente, ambos elementos de acoplamiento presentan
preferentemente un canal de fluido, de modo que sea suministrable un fluido de proceso a la herramienta. Ademas,
ambos elementos de acoplamiento presentan preferentemente una superficie de tope, de modo que ambos
elementos de acoplamiento son sujetables uno con el otro en direccion axial al eje de rotacion en comun.

Adicionalmente, segun todos los ejemplos de realizacion mencionados anteriormente esta prevista en uno de los dos
elementos de acoplamiento preferentemente una zona de apoyo, particularmente en forma de un poligono, para
aplicar una llave de herramienta.

Segun un ejemplo de realizacién de un proceso para unir en forma separable una herramienta para uso clinico,
particularmente odontolégica, a una pieza de mano, que transmite vibraciones, mediante un dispositivo de
acoplamiento segun uno de los ejemplos mencionados anteriormente, aquel presenta los siguientes pasos:

- posicionar los dos elementos de acoplamiento con respecto a su eje de rotaciébn en comun por medio de la
introduccion del saliente de acoplamiento en la cavidad de acoplamiento hasta que la segunda seccion del saliente
de acoplamiento esta dispuesta al menos parcialmente en la segunda seccion de la cavidad de acoplamiento,

- desplazar los dos elementos de acoplamiento uno hacia el otro y a lo largo de su eje de rotacién en comun hasta
que la primera seccion del saliente de acoplamiento encaja al menos parcialmente en la primera seccion de la
cavidad de acoplamiento,

- unir ambos elementos de acoplamiento mediante la uniéon roscada en la primera secciéon del saliente de
acoplamiento y de la cavidad de acoplamiento.

El presente dispositivo de acoplamiento se caracteriza por las siguientes ventajas.

Por medio del conformado de una seccién en ambos elementos de acoplamiento del dispositivo de acoplamiento, la
cual sirve para posicionar ambos elementos de acoplamiento con respecto a su eje de rotacién en comun y apoyar
ambos elementos de acoplamiento en forma guiada uno hacia el otro y desplazable a lo largo del eje de rotacion en
comun, antes de que los dos elementos de acoplamiento puedan unirse uno al otro en forma separable mediante
otra seccion, se evita una union defectuosa entre la herramienta y la pieza de mano. Particularmente en el caso de
conformado de la otra seccidbn como unidén roscada con una rosca interna y externa se evita una colocacion
inapropiada de la rosca externa en la rosca interna guiando los dos componentes de acoplamiento uno hacia el otro
en forma dirigida.

Ademas, el dispositivo de acoplamiento segun la invencion le asegura al usuario una fijacion, que es sencilla y
ahorrativa en tiempo, de la herramienta a la pieza de mano. Ya no es necesario unir reiteradamente el primer
elemento de acoplamiento al segundo elemento de acoplamiento para preferentemente colocar correctamente una
rosca externa de un elemento de acoplamiento en la rosca interna del segundo elemento de acoplamiento.

En el marco de la invencién se entiende por supuesto que el dispositivo de acoplamiento no esta limitado a piezas
de mano, que trasmiten vibraciones, con una fuente de vibraciones para preparar superficies de dientes. Mas bien,
los dispositivos de acoplamiento de este tipo pueden utilizarse también en otras piezas de mano para uso clinico
impulsadas, como, por ejemplo, en piezas de mano impulsadas en forma rotatoria.

A continuacién se explica la invencion en base a varios ejemplos de realizacién y en combinacion con los dibujos
adjuntos.

Muestra en este caso:

la figura 1, un dispositivo de tratamiento médico, particularmente dental, con una pieza de mano, que transmite
vibraciones, y una herramienta para uso clinico, particularmente odontoldgica, conectada a aquella,
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la figura 2, una representacion en perspectiva del dispositivo de acoplamiento con un primer elemento de
acoplamiento previsto sobre un eje de impulsion de la pieza de mano y un segundo elemento de acoplamiento
previsto en la herramienta,

la figura 3, una seccién transversal a través del eje de impulsién de la pieza de mano con el elemento de
acoplamiento, que esta conformado como saliente de acoplamiento, del dispositivo de acoplamiento,

la figura 4, una seccion transversal a través de la herramienta para uso clinico con el elemento de acoplamiento, que
esta conformado como cavidad de acoplamiento, del dispositivo de acoplamiento,

la figura 5, una vista de detalle del dispositivo de acoplamiento, en la cual la herramienta esta unida a la pieza de
mano, particularmente el primer elemento de acoplamiento al segundo elemento de acoplamiento.

En la figura 1 se muestra un dispositivo de tratamiento 29 médico, particularmente dental, con una pieza de mano 2,
que transmite vibraciones, y una herramienta 3 para uso clinico, particularmente odontolégica. En la pieza de mano
2 esta dispuesta una fuente de vibraciones que preferentemente esta conformada como piezoaccionamiento. La
herramienta 3 esta unida en forma separable en este caso directamente al eje de impulsidon del piezoaccionamiento
preferentemente mediante el dispositivo de acoplamiento, de modo que la herramienta 3 es activable mediante
sonido o ultrasonido. Una manguera de suministro 30 sirve para unir la pieza de mano 2, particularmente su
accionamiento, a la unidad de mando 31. Durante la operacién de la pieza de mano 2 se le deben suministrar a esta,
asi como a la herramienta 3, medios de trabajo, particularmente energia eléctrica, asi como agua pulverizada para
refrigerar la herramienta. Ademas, la manguera de suministro 30 sirve particularmente para transmitir sefiales
eléctricas y/o datos entre la unidad de mando 31 y la pieza de mano 2. Para visualizar y ajustar los parametros de
operacion para la pieza de mano 2, asi como para la herramienta 3, la unidad de mando 31 presenta al menos un
indicador 32, asi como al menos un elemento de accionamiento 33. Un recipiente 34 conectable a la unidad de
mando 31 sirve como fuente de fluido para el agua pulverizada para refrigerar la pieza de mano 2 y/o la herramienta.

La figura 2 muestra el dispositivo de acoplamiento 1 segun la invencion con un primer elemento de acoplamiento 4
previsto sobre un eje de impulsion 28 de la pieza de mano 2 y un segundo elemento de acoplamiento 5 previsto en
la herramienta 3. La herramienta 2 mostrada para el tratamiento superficial de dientes comprende un vastago de
herramienta, al cual esta fijado un cabezal de trabajo 35. El cabezal de trabajo 35 puede presentar las mas
diferentes formas. Sobre el extremo opuesto del vastago esta dispuesto el elemento de acoplamiento 5 para fijar en
forma separable la herramienta 3 al otro elemento de acoplamiento 4 que preferentemente esta unido al eje de
impulsion 28 de la pieza de mano 2. El elemento de acoplamiento 4 sobre el eje de impulsion 28 esta conformado en
este caso preferentemente como saliente de acoplamiento 6 que es colocable en un cavidad de acoplamiento 6 del
otro elemento de acoplamiento 5. Para fijar la herramienta 3 firmemente al eje de impulsién 28, la herramienta 3
presenta en este ejemplo de realizacion una zona de apoyo 27 que esta conformada preferentemente en forma de
un poligono. Mediante una llave de herramienta puede unirse de este modo la herramienta 3 firmemente al eje 28.
Un agujero 25 central a través del eje de impulsion 28 y a través del dispositivo de acoplamiento 1 sirve como canal
de fluido para transmitir agua pulverizada, particularmente para la refrigeracion interior de herramienta.

En la figura 3 esta reproducido el eje de impulsién 28 de la pieza de mano 2 con el elemento de acoplamiento 4, que
esta conformado como saliente de acoplamiento 6, del dispositivo de acoplamiento 1. La primera seccién 8 en el
saliente de acoplamiento 6 para unir en forma separable ambos elementos de acoplamiento 4, 5 esta conformada en
este ejemplo de realizacion por medio de una unién roscada 13 que preferentemente comprende una rosca de
pasos multiples. El eje de impulsion 28 con el elemento de acoplamiento 4 esta hecho preferentemente de titanio y
presenta al menos en la zona de la unién roscada un recubrimiento resistente al desgaste. La segunda seccion 10
para posicionar los dos elementos de acoplamiento 4, 5 uno con respecto al otro esta formada por una superficie de
guiado 15 cilindrica en el saliente de acoplamiento 6, la cual se extiende a lo largo del eje de rotacion 12. La primera
seccion 8 esta dispuesta en este caso delante de la segunda seccion 10 en el extremo 17 delantero del saliente de
acoplamiento 6. Para poder introducir mas facilmente la primera secciéon 8 del saliente de acoplamiento 6 en la
seccién 9 correspondiente de la cavidad de acoplamiento 7, el saliente de acoplamiento 6 presenta un chaflan 21 en
su extremo 17 delantero. Para que mediante la segunda seccion 10 ambos elementos de acoplamiento 4, 5 estén
guiados uno hacia el otro y sean desplazables a lo largo del eje de rotacion 12 en comun antes de que los dos
elementos de acoplamiento 4, 5 puedan unirse uno al otro mediante la primera seccién 8, el diametro A de la primera
seccion 8 en el saliente de acoplamiento 6 esta conformado mas pequefio que el diametro B de la segunda seccion
10.

En la superficie de base del eje de impulsion 28, desde el cual se extiende el saliente de acoplamiento 6, el
elemento de acoplamiento 4 presenta una superficie de tope 23. La superficie de tope 23 se extiende en este caso
preferentemente en direccion radial alrededor del saliente de acoplamiento 6. También la superficie de tope 23 esta
provista preferentemente de un recubrimiento resistente al desgaste. El elemento de acoplamiento 5 correspondiente
en la herramienta 3 presenta también un superficie de tope 24, de modo que ambos elementos de acoplamiento 4, 5
son sujetables uno con el otro mediante la primera seccion 8, 9, particularmente mediante la unién roscada 13, 14,
en direccion axial al eje de rotacion 12 en comun.
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El canal de fluido 25 en el eje de impulsidon 28 se extiende en este ejemplo de realizacion a lo largo del eje de
rotacion 12 en comun a través del elemento de acoplamiento 4, particularmente a través del saliente de
acoplamiento 6 con la primera y la segunda seccion 8, 10 hasta el extremo 17 libre del saliente de acoplamiento 6.

La figura 4 muestra la herramienta 3 para uso clinico con el elemento de acoplamiento 5, que esta conformado como
cavidad de acoplamiento 7, del dispositivo de acoplamiento 1. La primera seccién 9 para unir en forma separable
ambos elementos de acoplamiento 4, 5 esta conformada por medio de una unién roscada 14 con una rosca interna
que puede unirse a la rosca externa 13 en el saliente de acoplamiento 6. La primera seccidén 9 esta dispuesta en
este caso en el extremo 18 trasero de la cavidad de acoplamiento 7. La segunda seccion 11 en la cavidad de
acoplamiento 7 para posicionar los dos elementos de acoplamiento 4, 5 uno con respecto al otro también esta
formada por una superficie de guiado 16 cilindrica que se extiende en direccion axial al eje de rotacion 12 en comun.
Para alojar el saliente de acoplamiento 6, que se muestra en la figura 3, en el vaciado de alojamiento 7, también esta
conformado mas pequefio el diametro A’ de la primera seccién 9 que el diametro B de la segunda seccion 11.
Ambos elementos de acoplamiento 4, 5 son desplazables de este modo uno dentro del otro en forma guiada de uno
hacia el otro mediante la segunda seccion 10, 11, antes de que esos sean sujetables uno con el otro mediante la
primera seccion 8, 9 y las superficies de tope 23, 24. El canal de fluido 26 en la herramienta 3 puede unirse al canal
de fluido 25 del eje de impulsion mediante el dispositivo de acoplamiento 1.

En la figura 5 se reproduce una vista de detalle del dispositivo de acoplamiento 1, en la cual esta unida firmemente la
herramienta 3 a la pieza de mano 2, particularmente el primer elemento de acoplamiento 4 al segundo elemento de
acoplamiento 5. Esta union firme y separable se logra porque ambos elementos de acoplamiento 4, 5 se posicionan
primeramente con respecto a su eje de rotacion 12 en comun, introduciéndose el saliente de acoplamiento 6 con la
superficie lateral 19 en la cavidad de acoplamiento 7 con la superficie lateral 20 hasta que la segunda seccién 10 del
saliente de acoplamiento 6 esta dispuesta al menos parcialmente en la segunda seccion 11 de la cavidad de
acoplamiento 7. A continuacién ambos elementos de acoplamiento 4, 5 se guian uno hacia el otro y se los desplaza
a lo largo de su eje de rotacién 12 en comun hasta que la primera seccion 8 del saliente de acoplamiento 6 encaja al
menos parcialmente en la primera seccion 9 de la cavidad de acoplamiento 7. Finalmente, ambos elementos de
acoplamiento 4, 5 se atornillan uno al otro en la primera seccién 8, 9 mediante la unién roscada y se los sujeta
firmemente uno contra el otro mediante las superficies de tope 23, 24.

Un estrechamiento 22 en la superficie lateral 19 del saliente de acoplamiento 6 sirve para aliviar, en la transmision
del movimiento de impulsién de la pieza de mano 2 a la herramienta 3, la primera seccién 8 en el saliente de
acoplamiento 6, particularmente la unién roscada con la rosca interna y externa.

Las longitudes L, L* y K, K‘ de la primera seccion 8, 9 y de la segunda seccion 10, 11 en el saliente de acoplamiento
6 y en la cavidad de acoplamiento 7 estan elegidas en este caso de modo tal que ambos elementos de acoplamiento
4, 5 estan guiados uno hacia el otro y son desplazables a lo largo del eje de rotacién 12 en comun antes de que
aquellas puedan unirse una a la otra en forma separable mediante la primera seccién 8, 9. Para ello, particularmente
la longitud L de la primera seccion 8 en el saliente de acoplamiento 6 es mas pequefia que la longitud K* de la
segunda seccion 11 en la cavidad de acoplamiento 7, de modo que la segunda seccidon 10 del saliente de
acoplamiento 6 encaja en la cavidad de acoplamiento 7 antes de que la primera seccién 8 del saliente de
acoplamiento 6 sea introducible en la primera seccion 9 de la cavidad de acoplamiento. La longitud K de la segunda
seccion 10 en el saliente de acoplamiento 6, asi como la longitud K' de la segunda secciéon 11 en la cavidad de
acoplamiento 7 estan elegidas lo mas grande posible en este caso, de modo que debido al solapamiento de las dos
secciones 10, 11 puede tener lugar un posicionamiento y guiado exactos de los dos elementos de acoplamiento 4, 5
uno con respecto al otro.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de acoplamiento (1) para transmitir un movimiento de impulsién y, dado el caso, un fluido de proceso
de una pieza de mano (2), que transmite vibraciones, a una herramienta (3) para uso clinico, particularmente
odontoldgica, con un primer elemento de acoplamiento previsto en la pieza de mano (1) y un segundo elemento de
acoplamiento (4, 5) previstos en la herramienta (3), uno de los dos elementos de acoplamiento conformado como
saliente de acoplamiento (6) que es colocable en una cavidad de acoplamiento (7) en el otro elemento de
acoplamiento, presentando el saliente de acoplamiento (6) y la cavidad de acoplamiento (7) cada uno una primera
seccion (8, 9) con una unidn roscada (13, 14) para unir en forma separable los dos elementos de acoplamiento (4,
5), asi como una segunda seccion (10, 11) para posicionar los dos elementos de acoplamiento con respecto a su eje
de rotacion (12) comun, la segunda seccion (10, 11) conformada en el saliente de acoplamiento (6) y en la cavidad
de acoplamiento (7) de modo tal que ambos elementos de acoplamiento (4, 5) estan guiados uno hacia el otro y son
desplazables a lo largo del eje en rotacion (12) comin antes de que los dos elementos de acoplamiento (4, 5)
puedan unirse uno al otro en forma separable mediante la primera seccion (8, 9) para evitar una union defectuosa
entre la herramienta (3) y la pieza de mano (2).

2. Dispositivo de acoplamiento (1) segun la reivindicaciéon 1, caracterizado por que la unién roscada (13, 14)
comprende una rosca de pasos multiples.

3. Dispositivo de acoplamiento (1) segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que la
segunda seccion (10, 11) para posicionar los dos elementos de acoplamiento uno con respecto al otro esta formada
por medio de una superficie de guiado (15, 16) cilindrica en el saliente de acoplamiento (6) y en la cavidad de
acoplamiento (7).

4. Dispositivo de acoplamiento (1) segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que la
primera seccion (8, 9) para unir en forma separable los dos elementos de acoplamiento (4, 5) esta dispuesta delante
de la segunda seccion (10, 11) en el extremo (17) delantero de la superficie lateral (19) del saliente de acoplamiento
(6) y en el extremo (18) trasero de la superficie lateral (20) de la cavidad de acoplamiento (7).

5. Dispositivo de acoplamiento (1) segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que el
saliente de acoplamiento (6) presenta en su extremo (17) delantero un chaflan (21), de modo que la primera seccién
(8) del saliente de acoplamiento (6) es mas facilmente introducible en la seccién (9) correspondiente de la cavidad
de acoplamiento (7).

6. Dispositivo de acoplamiento (1) segin una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que el
diametro (A, A’) de la primera seccion (8, 9) en el saliente de acoplamiento (6) y en la cavidad de acoplamiento (7)
es mas pequefio que el diametro (B, B’) de la segunda seccion (10, 11) y/o la longitud (L) de la primera seccion (8)
en el saliente de acoplamiento (6) es mas pequefia que la longitud (K‘) de la segunda seccion (11) en la cavidad de
acoplamiento (7), de modo que ambos elementos de acoplamiento (4, 5) estan guiados uno hacia el otro y son
desplazables a lo largo del eje de rotacién (12) en comun mediante la segunda seccion (10, 11) antes de que los dos
elementos de acoplamiento (4, 5) puedan unirse uno al otro mediante la primera seccién (8, 9).

7. Dispositivo de acoplamiento (1) segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que la
segunda seccion (10) en el saliente de acoplamiento (6) presenta un estrechamiento (22) perimetral para aliviar la
primera seccion (8) en el saliente de acoplamiento (6) en la transmision del movimiento de impulsion.

8. Dispositivo de acoplamiento (1) segin una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que ambos
elementos de acoplamiento (4, 5) presentan una superficie de tope (23, 24), de modo que ambos elementos de
acoplamiento (4, 5) se pueden arriostrar el uno con el otro en la direccion axial del eje de rotacion (12) comun.

9. Dispositivo de acoplamiento (1) segin una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que ambos
elementos de acoplamiento (4, 5) presentan un canal de fluido (25, 26) de modo que se puede suministrar un fluido
de proceso a la herramienta (3).

10. Dispositivo de acoplamiento (1) segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que al menos
uno de los dos elementos de acoplamiento (4, 5) presenta una zona de apoyo (27), particularmente con forma de
multiples cantos, para aplicar una llave de herramienta.

11. Dispositivo de acoplamiento (1) seguin una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que al menos
uno de los dos elementos de acoplamiento (4, 5) esta fabricado al menos en parte de titanio.

12. Dispositivo de acoplamiento (1) seguin una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que al menos
uno de los dos elementos de acoplamiento (4, 5) esta provisto al menos parcialmente de un recubrimiento resistente
al desgaste.

13. Dispositivo de acoplamiento (1) segun una de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que al menos
uno de los dos elementos de acoplamiento (4, 5) puede unirse o esta unido a un eje de impulsion (28) que se puede
hacer oscilar, de una pieza de mano (2) para uso clinico.
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14. Proceso para unir en forma separable una herramienta (3) para uso clinico, particularmente odontoldgica, a una
pieza de mano (2), que transmite vibraciones, mediante un dispositivo de acoplamiento (1) segun una de las
reivindicaciones precedentes, caracterizado por los siguientes pasos:

- posicionado de los dos elementos de acoplamiento (4, 5) con respecto a su eje de rotacion (12) comun por medio
de la introduccién del saliente de acoplamiento (6) en la cavidad de acoplamiento (7) hasta que la segunda seccion
(10) del saliente de acoplamiento (6) esta dispuesta al menos parcialmente en la segunda seccion (11) de la cavidad
de acoplamiento (7),

- desplazamiento de los dos elementos de acoplamiento (4, 5) uno hacia el otro y a lo largo de su eje de rotacion
(12) comun hasta que la primera seccion (8) del saliente de acoplamiento (6) encaja al menos parcialmente en la
primera seccion (9) de la cavidad de acoplamiento (7),

- unién de ambos elementos de acoplamiento (4, 5) mediante unién roscada (13, 14) a la primera seccion (8, 9) del
saliente de acoplamiento (6) y de la cavidad de acoplamiento (7).
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