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DESCRIPCION
Junta de puerta

La presente invencion se refiere a una junta de puerta y de forma mas especifica una junta de puerta automatica
mejorada que actla para sellar el espacio entre la puerta y su umbral cuando se cierra la puerta.

Una junta de puerta desplegable automatica desarrollada por el solicitante se da a conocer en el documento
W02012/032295. La presente invencion se refiere a mejoras en la junta de puerta dada a conocer en el mismo y
especificamente para proporcionar un mecanismo mejorado para trasmitir una presion vertical continua en el
alojamiento de la junta durante el uso para retener la junta firmemente contra la superficie adyacente durante el uso.

Un primer aspecto de la invencion proporciona un conjunto de sellado para una puerta articulada que es pivotable
sobre un umbral de puerta cuando se cierra, el conjunto de sellado que comprende:

una pluralidad de elementos situados dentro de un canal (12) posicionables adyacentes a un borde de la puerta, los
elementos que comprenden un actuador (22) que se mueve de forma mecanica en respuesta al cierre de la puerta, el
actuador que comprende una primera varilla (36) conectora que se extiende a lo largo del canal y que es movil
longitudinalmente dentro del canal, estando la primera varilla conectora conectada a un brazo (16) sustentador,
estando conectado un primer extremo del brazo a la primera varilla conectora y estando conectado el otro extremo del
brazo a un miembro (32) de sellado, el brazo sustentador que tiene al menos una junta flexible y que esta configurado
para doblarse a medida que la primera varilla conectora se mueve a lo largo del canal con el fin de transmitir y mantener
una fuerza vertical en el miembro de sellado durante el uso, caracterizado porque esta previsto un miembro (14)
elastico que esta conectado al miembro de sellado en una parte del mismo y a un bloque (54) conector fijado dentro
del canal en ofra parte del mismo de tal manera que tira/empuja el miembro de sellado hacia atras en el canal cuando
se desactiva el actuador.

El miembro elastico puede ser un miembro elastico del tipo laminado, con un perfil sustancialmente plano

El o cada uno de los brazos puede comprender una primera, una segunda y una tercera secciones rigidas divididas
por una primera y una segunda juntas flexibles, la primera seccion rigida que esta conectada al actuador y tercera
seccion rigida que esta conectada al miembro de sellado.

Cada seccion rigida del brazo puede estar hecha de polipropileno.
La o cada una de las secciones flexibles del brazo pueden estar hechas de TPE.

La o cada una de las secciones TPE flexibles puede ser seleccionada de manera que se funda en presencia de calor
asociado con un fuego de manera que se funda sustancialmente y se fija al brazo en su estado actual.

Se describiran ahora modos de realizacién de la invencion con referencia a las figuras que acompanfan, en las cuales:
La figura 1 es una vista en perspectiva de una junta de puerta, de acuerdo con la invencion;

La figura 2 es una vista en seccion lateral del conjunto de la figura 1;

La figura 3 es una vista en seccion lateral de una tuerca de cubierta del conjunto elastico de la figura 1;

La figura 4 es una vista en seccion extrema de la tuerca de cubierta de la figura 3;

La figura 5 es una vista en perspectiva de un brazo sustentador del conjunto elastico de la figura 1;

La figura 6 es una vista en perspectiva de un brazo sustentador de la figura 5 con una varilla de empuje roscada fijada
al mismo;

La figura 7 es una vista en perspectiva de una varilla delantera para conectar las varillas conectoras con el conjunto
de la figura 1;

La figura 8 es una vista en seccion transversal lateral del brazo sustentador y de la varilla delantera, conectados;
La figura 9 es una vista lateral de una varilla conectora roscada del conjunto de la figura 1;

La figura 10 es una vista en perspectiva de la parte elastica del conjunto de la figura 1;

La figura 11 es una vista en perspectiva de un bloque conector para varillas conectoras del conjunto de la figura 1;
La figura 12 es una vista en perspectiva de una varilla conectora;

La figura 13 es una vista en seccion extrema del conjunto de junta de puerta de la figura 1;
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La figura 14 es una vista en seccion extrema de la carcasa del mecanismo de sellado de la figura 13;
La figura 15 es una vista en seccion extrema de una barra sustentadora del mecanismo de sellado de la figura 13;
La figura 16 es una vista en seccién extrema de un inserto de junta del mecanismo de sellado de la figura 13; y

La figura 17 es una vista en despiece ordenado de un segundo modo de realizacidon de una junta de puerta de acuerdo
con la invencion.

Los elementos principales de una junta desplegable son mostrados y descritos en el documento W02012/032295
cuyos contenidos son incorporados en el presente documento por referencia.

La descripcion anterior sélo discutira las mejoras en dicho sistema.

Las figuras1 y 2 muestran una junta de puerta constituida de acuerdo con un primer modo de realizacién de la
invencion.

El mecanismo de sellado comprende un alojamiento 10 principal (ver las figuras 13 y 14) que esta situado en el borde
de una puerta (no mostrada) o que puede estar situado en un rebaje formado en el borde de una puerta.

Se ha encontrado, por razones que se aplicaran mas tarde, que el mecanismo de sellado es adecuado para su
colocacion en la parte superior, asi como en la parte inferior, de una puerta (como es tradicional) o dentro de un rebaje
formado en la parte superior o la parte inferior de la puerta.

El alojamiento 10 principal puede ser fijado, de forma alternativa, a la parte posterior de la parte inferior o la parte
superior de la puerta.

El alojamiento 10 esta formado como una seccion en forma de U invertida y define un canal 12 longitudinal.

Con referencia las figuras 1y 2, extendiéndose a través del alojamiento 10 hay un mecanismo elastico disefiado para
transmitir una fuerza vertical a un miembro 32 de sellado cuando se aprieta un botén 22 de actuacion lo cual ocurre
cuando se cierra una puerta que dispone de un mecanismo de sellado.

El mecanismo elastico comprende un conjunto de miembros 14 elasticos, brazos 16 sustentadores (un primer y un
segundo brazos 16A, 16B sustentadores son mostrados en este caso) y varillas 18 conectoras. El término
“desplegable” ha sido utilizado a través de la descripcidon por conveniencia y una facilidad de comprensién ya que se
anticipa que el uso mas comun sera con respecto al sellado en la parte inferior de la puerta. No debe suponerse
ninguna connotacién del término “caida” ya que el modo de realizacion puede ser utilizado de tal manera que el brazo
se extienda hacia arriba durante su uso.

Con referencia a la figura 1 y a la figura 13, un primer bloque 20 deslizante esta situado en un extremo del alojamiento
10. El blogue 20 esta conectado al botdén 22 actuador el cual se activa cuando se cierra la puerta, para deslizar el
bloque 20 a lo largo del canal 12.

Una seccion trasversal longitudinal del bloque 20 deslizante se puede apreciar en la figura 3. El bloque 20 deslizante
esta conectado al botén 22 actuador a través de una tuerca 24 de cubierta hexagonal, ajustable, mostrada desde un
extremo en la figura 4.

El otro extremo del bloque 20, alejado del botén actuador, esta fijado a través de una varilla 26 de émbolo al primer
brazo 16A sustentador.

El primer brazo 16A sustentador es mostrado de forma mas clara en las figuras 5 y 6 (la figura 6 muestra la varilla 26
de émbolo conectada al brazo 16). El brazo 16 comprende tres secciones 28 principales hechas de polipropileno rigido
separadas por las secciones 29 hechas de un elastémero termoplastico flexible (TPE) para proporcionar un brazo
rigido con, en este caso, dos juntas 29 flexibles.

La primera seccion 28A rigida del brazo 16 incluye una apertura extrema para recibir un extremo de la varilla 16 de
émbolo (para permitir que el movimiento sea transmitido al brazo 16). La tercera seccién 28C del brazo 16 tiene una
abertura 30 para recibir medios de sujecion para fijar ese extremo 28C del brazo 16 a un miembro 32 de sellado del
conjunto.

Una ranura 34 rebajadas extiende a través de parte de la primera y segunda partes 28A, B rigidas para recibir una
varilla 36 delantera.

La varilla 36 delantera es mostrada en la figura 7. La varilla 36 comprende una porciéon 38 roscada alargada y una
porcién 40 curvada, la cual finaliza con una seccién, en general, en forma de U. Tal y como se puede apreciar en la
figura 8, la parte 40 curvada de la varilla 36 se extiende dentro de la ranura 34 del brazo 16 y la punta se extiende
entre un espacio 42 formado en la primera seccion 28A del brazo 16 y contra una superficie 44 de contacto para evitar
que la punta de la varilla 36 sea extraida, de forma accidental, de la ranura 34.



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

ES 2 625300 T3

La parte 38 roscada de la varilla 36 recibe una parte roscada complementaria de una varilla 46 conectora de acero
inoxidable, tal y como se puede apreciar en la figura 9. La varilla 46 conectora se extiende ademas en el canal 12 del
alojamiento (tal y como se describira mas adelante).

A medida que se transmite el movimiento al brazo 16 por el botén de actuacion (de izquierda a derecha mostrado
cuando se hace referencia a la figura 2), la segunda seccién 28B del brazo 16 flexiona hacia abajo (hacia arriba si la
junta es utilizada en la parte superior de la puerta) debido al hecho de que la tercera seccion 28C permanece en una
posicion fija, fijada al miembro 32 de sellado. La rigidez de las secciones 28 principales del brazo 16 provoca el
movimiento del brazo 16 para transmitir una fuerza vertical al miembro 32 de sellado. Se alcanza un punto extremo en
cuyo estado sucede el movimiento vertical.

Tal y como puede apreciarse en la figura 2, la primera varilla 18 conectora (o 46 y se hace referencia a la figura 9) se
extiende mas alla del primer brazo 16 sustentador y a través de una ranura 48 rebajada formada en un bloque 50
conector fijo (ver la figura 10) el cual esta fijo en su posicidon dentro del canal 12 del alojamiento 10 y proporciona un
primer conjunto elastico a través de la conexion a un miembro 14 elastico (o 52 si se hace referencia a la figura 10)
que se extiende retornando desde el bloque 50 conector al miembro 32 de sellado al cual esta unido.

El miembro 14 o 52 elastico actua para tirar/empujar al miembro 32 de sellado de vuelta en el alojamiento 10 una vez
que el botdn actuador se ha desactivado (es decir, dejado de presionar) lo cual ocurre cuando la puerta esta abierta.
Cuando se cierra de nuevo, el botén actuador hace que el brazo 16 flexione hacia abajo (tal y como se describio
anteriormente) el cual actia contra el muelle para empujar al miembro 32 de sellado hacia abajo.

Las varillas 18 (o 46 si se hace referencia a la figura 12) conectoras se extienden a través del canal 12 dentro del
alojamiento 10 hasta un segundo brazo 16B sustentador, tal y como se muestra en las figuras 1y 2, el cual del mismo
modo que con el primer brazo 16A sustentador transmite una fuerza vertical al miembro 32 de sellado en la posicion
del segundo brazo 16B sustentador asi como en el primero 16A. Una pluralidad de varillas 18 0 46 conectoras estan
interconectadas a través del conjunto mediante bloques 54 conectores de polipropileno rigido (ver la figura 12). En el
caso del modo de realizacion mostrado en las figuras 1y 2, una primera varilla conectora se extiende desde el primer
brazo 16A sustentador al bloque 54 conector y una segunda varilla conectora se extiende desde el bloque conector al
segundo brazo 16B sustentador.

Con este fin, tal y como se puede apreciar en las figuras 11 y 12, los extremos de las varillas 46 conectoras estan
curvados de manera que son recibidos dentro de aberturas 56 en ranuras 58 rebajadas, formadas a lo largo del bloque
54 conector permitiendo que dos varillas 46 conectoras sean recibidas en el bloque 54 conector en cualquier extremo
de manera que mantengan el movimiento longitudinal a través del conjunto de varillas 46 conectoras todo el camino
hasta el segundo brazo 16B sustentador.

Las figuras 13 a 16 muestran vistas extremas, en seccion transversal, del conjunto de sellado.
La figura 14 muestra el perfil del alojamiento 10. La figura 15 ilustra el elemento 60 de barra sustentadora del conjunto.

La figura 16 muestra el miembro 32 de sellado en forma de un inserto de EPDM (etileno-propileno-dieno o etileno-
propileno). Se apreciara que cualquier otra goma adecuada o material similar a la goma o no similar a la goma, por
ejemplo aluminio, pueden ser utilizados para la junta, y de diferentes formas.

La fuerza vertical ejercida en el elemento 60 de barra sustentadora y por lo tanto en el miembro 32 de sellado por la
flexion de cada brazo 16 sustentador es suficiente para empujar y retener al miembro 32 de sellado contra la superficie
adyacente para proporcionar un sellado acustico efectivo alrededor del borde de la puerta. A diferencia de las juntas
desplegables anteriores situadas comunmente, el conjunto de junta de la presente invencion no se basa en la gravedad
para extenderse en direccion descendente a través del espacio entre el borde de la puerta y el suelo. Mas bien, se
ejerce una fuerza vertical mediante el movimiento de los brazos 16 cuando se cierra la puerta. Como tal, el conjunto
de junta de la presente invencion seria justo aplicable segun corresponda, por ejemplo, en el uso en el borde superior
de la puerta, por lo cual los brazos 16 transmiten un movimiento hacia arriba vertical contra el umbral de la puerta.

La figura 17 es una vista en despiece ordenado de un segundo modo de realizacion de la junta de puerta de acuerdo
con la invencion, el cual puede también ser util para entender la disposicién de los componentes del primer modo de
realizacion. Los componentes relacionados entre el primer y segundo modos de realizacion son mostrados con
referencias numeéricas similares, aunque en el caso del segundo modo de realizaciéon estas estan marcadas con el
sufijo ().

En el caso de ambos modos de realizacién, las secciones 29 flexibles de los brazos 16A, 16B sustentadores estan
hechas a partir de un material de TPE, seleccionado de forma ventajosa de manera que se fundira en el caso de un
fuego por tanto fundiendo las secciones rigidas en su posiciéon actual. Por lo tanto, si el miembro 32 de sellado se
extiende verticalmente con la presién que es aplicada por los brazos 16A, 16B sustentador, esta posicién se mantendra
por la fusion de las secciones 29 flexibles de los brazos sustentador debido al calor del fuego, por tanto proporcionando
una resistencia al humo y al calor.
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Los brazos 16A, 16B sustentador pueden ser moldeados por inyeccion como un conjunto en una sola pieza. Las
conexiones de junta de TPE permiten a las secciones de brazo doblarse mientras que a la vez son extremadamente
robustas, haciendo las dificiles de rasgarse o romperse. Los brazos 16A, 16B sustentadores proporcionan una
flexibilidad mayor permitiendo una presion hacia abajo (o hacia arriba) del miembro 32 de sellado para compensar los
suelos no nivelados de por encima de 6-7 mm. Si se detiene la compresion de una seccion flexible, la otra seccidon
flexible puede todavia comprimirse para permitir que el brazo alcance su profundidad deseada. Las juntas de TPE
flexibles permiten a los brazos 16A, 16B sustentadores comprimirse y estirarse para permitir condiciones del suelo no
nivelado.

Aungue los modos de realizacion anteriores han sido descritos en términos de dos brazos sustentadores, se apreciara
que se pueden utilizar brazos sustentador adicionales para aplicar la presion necesaria a conjuntos de junta mas largos
resultando en el descenso del miembro de junta a través de la junta. La figura 18 muestra un ejemplo en el que se
proporcionan cuatro conjuntos de diferentes longitudes utilizando diferentes numeros de brazos sustentadores
(indicados por circulos discontinuos).

Se apreciara que los anteriores son meramente ejemplos de modos de realizacion y sélo algunos ejemplos de su uso.
El lector experto entendera facilmente que se pueden realizar modificaciones a los mismos sin alejarse del alcance
verdadero de las invenciones.
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Reivindicaciones

1. Un conjunto de sellado para una puerta articulada que es pivotable con respecto a un umbral de puerta cuando se
cierra, el conjunto de sellado que comprende:

una pluralidad de elementos situados dentro de un canal (12) posicionable adyacente a un borde de la puerta, los
elementos que comprenden un actuador (22) que se mueve mecanicamente en respuesta al cierre de la puerta, el
actuador que comprende una primera varilla (36) conectora que se extiende a lo largo del canal y que es movil
longitudinalmente dentro del canal, la primera varilla conectora que esta conectada a un brazo (16) sustentador,
estando conectado un primer extremo del brazo sustentador a la primera varilla conectora y estando conectado el otro
extremo del brazo a un miembro (32) de sellado, el brazo sustentador que tiene al menos una junta flexible y que esta
configurada para seleccionar a medida que la primera varilla conectora se mueve a lo largo del canal con el fin de
transmitir y mantener una fuerza vertical en el miembro de sellado durante el uso, caracterizado porque esta previsto
un miembro (14) elastico que esta conectado al miembro de sellado en una parte del mismo y a un bloque (54) conector
fijo dentro del canal a otra parte del mismo de tal manera que tira/empuja al miembro de sellado hacia atras en el canal
cuando se desactiva el actuador.

2. El conjunto de la reivindicacion 1, en donde el miembro elastico es un miembro elastico de tipo laminado, con un
perfil sustancialmente plano.

3. El conjunto de cualquier reivindicacion anterior, en donde el o cada uno de los brazos comprende una primera, una
segunda y una tercera secciones (28) rigidas divididas mediante una primera y una segunda juntas (29) flexibles, la
primera seccion rigida que esta conectada al actuador y la tercera seccion rigida que esta conectada al miembro de
sellado.

4. El conjunto de la reivindicacion 3, en donde cada seccion rigida del brazo esta hecha de polipropileno.

5. El conjunto de la reivindicacién 3 o la reivindicacion 4, en donde la o cada una de las secciones flexibles del brazo
estan hechas de TPE.
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