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ES 2627062 T3

DESCRIPCION
Configuracion de fijacion de cambio rapido para una corona perforadora
Antecedentes de la invencién
1. Campos de la invencién

La presente invencion esta dirigida a un medio de fijaciéon de cambio rapido para una corona perforadora, que es una
herramienta que se utiliza con una corona perforadora usada especificamente para tablones de madera. El medio de
fijacion de cambio rapido esta disefiado particularmente para acoplarse a una corona perforadora, en el que el
componente de bloqueo y el componente de posicionamiento en el medio de fijacion de cambio rapido pueden
permitir la recarga mas rapida del cuerpo longitudinal y el desprendimiento de la corona perforadora.

2. Descripciones de la técnica relacionada

Como con la tecnologia que se desvela en la Solicitud de Patente China nimero CN101076420A, titulada «Mandril
con expulsion de tapéon y cambio rapido para una corona perforadora», el medio de fijacion de cambio rapido
utilizado para el reemplazo rapido de la cafia de broca, donde el medio de fijacién de cambio rapido puede ajustarse
a la corona perforadora, se acopla al cuerpo longitudinal (que es una cafia de broca), y se bloquea con respecto al
cuerpo longitudinal y no puede rotar con libertad, y también se bloquea axialmente. Debido a esta configuracién, un
tapon del material aserrado puede expulsarse de la corona perforadora después de haber aserrado un material
liberando por deslizamiento el medio de fijacion desde el cuerpo longitudinal antes de hacer pasar el cuerpo
longitudinal a través del medio de fijacion de cambio rapido.

El medio de fijacion de cambio rapido puede liberarse por deslizamiento desde el cuerpo longitudinal, y ademas
aplicar un seguro para liberar por deslizamiento el medio de fijacion de cambio rapido desde el cuerpo longitudinal,
antes de permitir que el cuerpo longitudinal siga avanzando en los agujeros. De este modo, un extremo terminal
inclinado del cuerpo longitudinal puede utilizarse para empujar el tapon fuera de la corona perforadora, sin necesidad
de ninguna herramienta o herramientas de desmontaje.

De manera desventajosa, como el seguro funciona al presionar de arriba abajo, y un extremo del seguro se utiliza
como punto de apoyo, un problema con la invenciéon es que el usuario que utiliza la herramienta tendria que
presionar mantener presionado el seguro sobre otro extremo del punto de apoyo. La fuerza aplicada para mantener
estas posiciones puede no estar necesariamente bien distribuida, y la presion desproporcionada puede ocasionar,
consecuentemente, que el usuario ejerza mas fuerza de la necesaria para impedir que el seguro bajado sea
susceptible de liberacion axial. Como resultado seria necesario que primero se acople a rosca el adaptador al
agujero roscado. Un problema que conlleva esta estructura es que tanto el accionamiento de la corona perforadora
como el del cuerpo longitudinal se manejan por rotacion radial, y el adaptador también se encuentra sujeto a la
rotacion radial cuando se acopla, Por lo tanto es muy posible que durante el funcionamiento del mecanismo de
accionamiento, la fuerza antivibratoria puede ocasionar que los puntos roscados del medio de fijacion de cambio
rapido y la corona perforadora se desenrosquen, poniendo asi en riesgo el proceso de corte.

El documento DE 201 13 578 U divulga una configuracion de fijacion de cambio rapido para una corona perforadora,
que comprende las caracteristicas del preambulo de la reivindicacioén 1.

En consecuencia, el inventor de la presente invencion, con el objeto de resolver las deficiencias identificadas
anteriormente, mediante el mejoramiento hecho en la busqueda de un enfoque innovador para resolver el problema,
asi como también mediante el esfuerzo incansable por procurar el progreso de la tecnologia, a través de numerosos
ensayos y experimentos con una vision integral y completa, ha llegado a la presente invencion.

Sumario de la invencién

Con el medio de fijacion de cambio rapido para una corona perforadora, es un objetivo de la presente invencion
proporcionar un interruptor de bloqueo capaz de disminuir la fuerza que se necesita aplicar y capaz de bloquear y
liberar un cuerpo longitudinal. Otra ventaja de la presente invencion es que es posible se necesiten menos cantidad
de piezas mecanicas para ensamblar, disminuyendo asi las dificultades de construccion y preservando también la
seguridad en el uso.

La configuracion de fijacion de cambio rapido para una corona perforadora de la presente invencion se define por la
reivindicacion 1 independiente. Otras realizaciones preferidas de la invencion se definen en las reivindicaciones
dependientes.
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Breve descripcion de los dibujos

La estructura y el medio técnico adoptados por la presente invencion para alcanzar los anteriores y otros objetos
pueden comprenderse mejor en referencia a la siguiente descripcion detallada de las realizaciones preferidas y a los
dibujos adjuntos, en los que:

la Figura 1 muestra una vista en despiece de una posible realizacién de la corona perforadora, un medio de
fijacion de cambio rapido y un cuerpo longitudinal para la presente invencion;

la Figura 2 muestra una vista en despiece del medio de fijacién de cambio rapido para una primera realizacion de
la presente invencion;

la Figura 3 muestra una vista en despiece del medio de fijacidon de cambio rapido para una segunda realizacién
de la presente invencion;

la Figura 4 es una vista en seccion transversal de la primera realizacién para la presente invencion;

la Figura 5 es una vista en seccion transversal del medio de fijacién de cambio rapido y del cuerpo longitudinal en
un modo de cambio rapido de acuerdo con la primera realizacién de la presente invencion;

la Figura 6 es una vista en seccion transversal del medio de fijacién de cambio rapido y del cuerpo longitudinal en
un modo bloqueado de acuerdo con la primera realizacién de la presente invencion;

la Figura 7 es una vista en seccion transversal del medio de fijacion de cambio rapido y de la corona perforadora
en un modo de cambio rapido de acuerdo con la primera realizacién de la presente invencion;

la Figura 8 es una vista en seccion transversal del medio de fijacion de cambio rapido y de la una corona
perforadora en un modo bloqueado de acuerdo con la primera realizacion de la presente invencion;

la Figura 9 es una vista en seccion transversal del medio de fijacién de cambio rapido y del cuerpo longitudinal en
un modo de cambio rapido de acuerdo con la segunda realizacion de la presente invencion;

la Figura 10 es una vista en seccion transversal del medio de fijacion de cambio rapido y del cuerpo longitudinal
en un modo bloqueado de acuerdo con la segunda realizacién de la presente invencion;

la Figura 11 es una vista en seccion transversal del medio de fijacion de cambio rapido y de la corona
perforadora en un modo de cambio rapido de acuerdo con la tercera realizacion de la presente invencion; y

la Figura 12 es una cuarta vista del medio de fijacion de cambio rapido y de la corona perforadora en un modo
blogueado de acuerdo con la cuarta realizacién de la presente invencion.

Descripcion detallada de la realizacion preferida

Con el objetivo de permitirle a un experto en la tecnologia relevante poner en practica la invencién descrita en la
memoria descriptiva, los objetivos, las caracteristicas técnicas y los efectos se comprenderan mejor en asociacion
con las Realizaciones Preferidas junto con los Dibujos que siguen a continuacion.

Haciendo referencia ahora a la primera realizacion ilustrada en las Figuras 1 a 8, la configuracion de fijacion de
cambio rapido para una corona perforadora incluye una corona perforadora 1, un cuerpo longitudinal 2 y un medio de
fijacion de cambio rapido a3. La corona perforadora 1 tiene una abertura roscada 111, una superficie cerrada 11 y
aberturas de acoplamiento 12a, 12b, 12c, 12d. Cada una de las aberturas de acoplamiento 12a, 12b, 12c, 12d esta
separada, estando cada par alineado para formar una cruz en el extremo cerrado 11. La abertura roscada 111 se
encuentra en el centro axial del extremo cerrado 11; ademas, el cuerpo longitudinal 2 es una cafa de broca, que
incluye un extremo de taladrado 23, un extremo de herramienta 22 y una parte limitadora 21, en la que la parte
limitadora 21 puede utilizarse para ayudar al medio de fijacion de cambio rapido 3 a sujetar el componente de
bloqueo 3’ y, en Ultima instancia, bloquear el movimiento del cuerpo longitudinal 2.

Mas particularmente, el medio de fijacién de cambio rapido 3 utilizado para ensamblar el cuerpo longitudinal 2 y la
corona perforadora 1 comprende un componente de bloqueo 3’ y un componente de posicionamiento 31. El
componente de bloqueo 3’ comprende un primer componente 33 y un segundo componente 34. El primer
componente 33 tiene un agujero axial 335, una parte de fijacion 334, una parte roscada 336, primeras aberturas de
fijacion 332, 332b y aberturas de posicionamiento 331a, 331b. El segundo componente 34 es un componente de
sujecion que puede moverse libremente hacia adelante y hacia atras axialmente, que tiene un primer agujero central
343, segundos agujeros de fijacion 342a, 342b y agujeros de paso 341a\, 341b. Una parte del diametro externo del
primer agujero central 343 esta dotado de una posicion curvilinea 344.

Obsérvese que el componente de posicionamiento 31 tiene una primera superficie de extremo 311a y una segunda
superficie de extremo 311b, y un segundo agujero central 313, agujeros receptores 312a, 312b y cajas 314a, 314b
se interponen entre la primera superficie de extremo 311ay la segunda superficie de extremo 311b. Ademas, 314a,
314b se disponen sobre la segunda superficie de extremo 311b, para proporcionar las partes de conexién 321a,
321b de los pasadores 32a, 32b para remacharse con las cajas 314a, 314b. Los agujeros receptores tienen primeras
aberturas 3121a, 3121b y segundas aberturas 3122a, 3122b. El diametro interno de cada primera abertura 21211,
3121b se extiende axialmente una distancia pretendida desde un extremo de cada segunda abertura 3122a, 3122b.
Como se entendera por la ilustracién de la Figura 7, un extremo de cada una de las cajas 314a, 314b es una
abertura, el diametro de un extremo de cada uno de los pasadores 32a, 32b disminuye un poco para formar partes
de conexién 312a, 321b. El diametro de cada una de las cajas 314a, 314b se ajusta exactamente a los diametros de
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las partes de conexién 321a, 321b. Por lo anterior, las partes de conexién 321a, 321b de los pasadores 32a, 32b se
conectan a las cajas 314a, 314b mediante una junta de caja y espiga.

Como se vera, los agujeros receptores 312a, 312b del componente de posicionamiento 31 pueden recibir los
pasadores de accionamiento 5a, 5b. Los extremos de cada uno de los pasadores de accionamiento 5a, 5b son
partes de expansion 51a, 51b, y los otros extremos de cada uno de los pasadores de accionamiento estan
dispuestos con partes de posicionamiento 52a, 52b. Después de que cada uno de los pasadores de accionamiento
5a, 5b pase a través de un resorte 61a, 61b, las partes de posicionamiento 52a, 52b se insertan a través de los
agujeros receptores 312a, 312b de las primeras aberturas 3121a, 3121b, pasan a través de las segundas aberturas
3122a, 3122b, antes de hacerse pasar a través de los primeros agujeros de paso 341a, 341b de los segundos
componentes, en donde se sujetan mediante una junta de caja y espiga a las aberturas de posicionamiento 331a,
331b. Las partes de expansion 51a, 51b se anclan en el plano inclinado de los diametros internos de las segundas
aberturas 3122a, 3122b. Mientras tanto, los medios de fijacion 334 del primer componente 33 pasan a través del
primer agujero central 343 del segundo componente, y el segundo agujero central 313 del componente de
posicionamiento.

El agujero axial 335 del primer componente 33 se instala en la direccion axial de la parte de fijacion 334 y se
extiende a través de la parte roscada 336, teniendo el agujero axial 335 una forma hexagonal. Los dos extremos en
el eje radial de la parte de fijacion 334 estan dotados de aberturas de bloqueo 333a, 333b. Las aberturas de bloqueo
333a, 333b son receptoras de ciertas esferas de retencion 8a, 8b. Los diametros externos de las partes de fijacion
son un poco mas pequefios que los diametros externos del primer agujero central 3434 y el segundo agujero central
313. Asimismo, la parte de fijacion 334 esta revestida por un elemento de desviacion 7 y pasa a través del segundo
agujero central 313 del componente de posicionamiento 31 después de que la parte de fijacion 334 pase a través del
primer agujero central del segundo componente 34. La parte de fijacion revestida también se encuentra restringida
en su movimiento mediante la parte de bloqueo 3131 preestablecida en el espacio definido por el diametro interno
del segundo agujero central 313.

La parte roscada 336 se utiliza para fijar a rosca y asegurarse a la abertura roscada 111 de la corona perforadora 1.
Los pasadores 32a, 32b pasan a través de los primeros agujeros de fijacion 332a, 332b del primer componente 33 y
de los segundos agujeros de fijacion 342a, 342b del segundo componente 34. Después de que se hagan pasar a
través de los segundos agujeros de fijacion 342a, 342b, pueden asegurarse en cualquier par de las aberturas de
acoplamiento 12a, 12b, 12c, 12d de la corona perforadora 1 para impedir que el medio de fijacidon de cambio rapido
se desenrosque de la corona perforadora 1 debido a la rotacién radial como efecto de la corona perforadora 1.

A continuacion, el desmontaje rapido y el bloqueo del cuerpo longitudinal 2 y el medio de fijacion rapido 3 se ilustran
en las Figuras 5 y 6. El cuerpo longitudinal 2 puede moverse radialmente en el agujero axial 335 del primer
componente 3 del medio de fijacién de cambio rapido 3. Los componentes para bloguear el cuerpo longitudinal 2 son
el conjunto de las esferas de retencion dispuestas en las aberturas de bloqueo 333a, 333b. Mediante el
desplazamiento del segundo componente 34 hacia atras en una direccion radial, el cuerpo longitudinal 2 puede
pasar a través del agujero axial 335 hasta que la parte limitadora 21 alcance las aberturas de bloqueo 333a, 333b.
En este punto, el segundo componente 34 se libera para permitir que los resortes 61a, 61b que aloja los pasadores
de accionamiento 5a, 5b devuelvan el segundo componente 34 a su posicion original, y al mismo tiempo la parte
curvilinea 344 se utiliza para empujar en contra de las esferas de retencién 8a, 8b, que se presionan hacia abajo
desde las aberturas de bloqueo 333a, 333b sobre la parte limitadora 21 del cuerpo longitudinal 2. Mediante la fuerza
aplicada como resultado de los resortes comprimidos por los pasadores de accionamiento 5a, 5b, el segundo
componente 34 se mantiene fijado estrechamente al primer componente. Esto lleva al extremo inferior de la parte
curvilinea 344 del segundo componente 34 a ser presionado fuertemente contra las esferas de retencion 8a, 8b. En
esta situacion hay algunas areas de las esferas de retencion 8a, 8b que sobresalen de los extremos inferiores de las
aberturas de bloqueo 333a, 333b y pueden sostenerse en la parte limitadora del cuerpo longitudinal 21. Esto
significa que el cuerpo longitudinal puede estar bloqueado firmemente en el medio de fijacién de cambio rapido 3.

De acuerdo con una realizacion de la invencion, un método para desmontar el cuerpo longitudinal 2 del medio de
fijacion de cambio rapido 3 es el siguiente. Se comienza por el desplazamiento del segundo componente 34 hacia
atras para desprender el segundo componente encajado en las esferas de retencion 8a, 8b de la parte limitadora 21
del cuerpo longitudinal 2 de la compresion del segundo componente 34. Mediante este enfoque, las esferas de
retencion 8a, 8b, de manera positiva, seran empujadas fuera de la parte limitadora 21 por la superficie del mango
axial externo de la parte limitadora 21 del cuerpo longitudinal 2, y empujadas hacia arriba para finalmente volver a
las aberturas de bloqueo. En esta configuracion, algunas areas de las esferas de retencion 8a, 8b sobresalen de los
extremos inferiores de las aberturas de bloqueo 333a, 333b, forzando asi a las esferas de retencion 8a, 8b a salir
fuera de la parte limitadora 21 para permitir que el cuerpo longitudinal 2 se desprenda del medio de fijacion de
cambio rapido 3.

La funciéon de los pasadores de accionamiento 5a, 5b es ayudar a devolver el segundo componente 34 y el
componente de posicionamiento 31 a su posicion original durante el desplazamiento axial. Ya que los extremos de
los resortes 61a, 61b estan limitados por las partes ensanchadas 51a, 51b después de que los pasadores de
accionamiento sean alojados por los resortes 61a, 61b, lo que esta previsto para impedir que los resortes se
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desenrosquen de los pasadores de accionamiento 5a, 5b. Luego los pasadores de accionamiento 5a, 5b que se
alojan en los resortes 61a, 61b se insertan en agujeros receptores 312a, 312b. El componente de posicionamiento
31 se empuja hacia atras al mismo tiempo, cuando el segundo componente 34, que se utiliza para hacer funcionar el
componente de bloqueo 3, es conmutado entre un movimiento hacia delante y hacia atras. Expresado con mayor
precision, los pasadores de accionamiento 5a, 5b ubicados dentro de los agujeros receptores 312a, 312b pueden
retroceder o volver a su posicion original al mismo tiempo. Bajo el efecto creado por las posiciones ensanchadas
51a, 51b de los pasadores de accionamiento 5a, 5b que se sostienen en las segundas aberturas 3122a, 3122b de
los agujeros receptores 312a, 312b, los pasadores de accionamiento 5a, 5b no se sacaran por completo de los
agujeros receptores 312a, 312b. Ademas, los pasadores de accionamiento 5a, 5b y las partes de fijacion 334 se
disponen en posiciones respectivas con respecto a las aberturas de bloqueo 333a, 333b de la parte de fijacion de
forma paralela, la longitud de paso superior e inferior de los pasadores de accionamiento 5a, 5b y la parte de fijacion
34 es menor que el diametro externo de las esferas de retencion 8a, 8b. Esta disposicion se establece para evitar
que las esferas de retencién 8a, 8b realicen un movimiento excesivo, evitando que las esferas de retencion 8a, 8b se
desprendan por completo de las aberturas de bloqueo 333a, 333b. Esto significa que las esferas de retencion 8a, 8b
pueden estar limitadas dentro de las aberturas de bloqueo 333a, 333b. Como puede observarse, los diametros
externos maximos de las esferas de retencion tienen que ser mas grandes que los diametros internos de los
extremos inferiores de las aberturas de bloqueo 333a, 333b de manera que las esferas de retencién no se separen
de los extremos inferiores de las aberturas de bloqueo 333a, 333b.

Ahora se hara referencia a las Figuras 7 y 8 para el posicionamiento y la operacién de cambio rapido del medio de
fijacion de cambio rapido 3 y la corona perforadora 1.

Los dibujos aqui muestran las posiciones activada y desactivada para un conjunto de un medio de fijacion de cambio
rapido 3 y una corona perforadora 1. En la presente realizacion, se tira hacia atras del componente de
posicionamiento 31 del medio de fijacién de cambio rapido 3 para mantenerlo temporalmente en una posicion en
particular, lo que ocasiona que a los pasadores 32a, 32b se muevan hacia atras de forma simultanea. En este
momento, el elemento de desviacion 7 dispuesto entre el componente de posicionamiento 31 y el segundo
componente 34 puede estar configurado para empujar contra el segundo componente 34, de manera que se impide
asi que el segundo componente 34 y el componente de posicionamiento 31 se muevan hacia atras. A continuacion,
la parte roscada 336 se acopla a rosca con la abertura roscada 111 de la corona perforadora 1 hasta que los
pasadores 32a, 32b del medio de fijacién de cambio rapido 3 se alineen con las aberturas de acoplamiento 12a, 12b,
12c, 12d del extremo cerrado 11 de la corona perforadora 1. Después de que los pasadores 32a, 32b se alineen con
las dos aberturas correspondientes a las aberturas de acoplamiento 12a, 12b, 12c, 12d, el componente de
posicionamiento 31 se libera para volver por si solo a su posicion original. En este punto, al volver los pasadores
32a, 32b a sus posiciones, los pasadores 32a, 32b sobresalen y pasan a través de las dos aberturas
correspondientes de las aberturas de acoplamiento 12a, 12b, 12c, 12d para impedir que la corona de perforacion 1
se desenrosque después de que el medio de fijacion de cambio rapido 3 esté configurado para pasar a través de las
aberturas de acoplamiento 12a, 12b, 12c, 12d de la corona perforadora 1.

A continuacion, se explica como operar un mecanismo de cambio rapido con el medio de fijacion de cambio rapido 3
y la corona perforadora 1. Se tira hacia atras del componente de posicionamiento 31 del medio de fijacién de cambio
rapido 3 y se mantiene presionado en una posicién de bloqueo manual, y se les permite a los pasadores 32a, 32b
moverse hacia atras para que luego los pasadores 32a, 32b se desprendan de las dos aberturas correspondientes a
las aberturas de acoplamiento 12a, 12b, 12c, 12d, y la parte roscada 336 se rota para desenroscarse de la abertura
roscada 111 de la corona perforadora 1, antes de que el componente de posicionamiento 31 que se encuentra
presionado se libere para volver a su posicidon original, mientras tanto, los pasadores 32a, 32b correspondientes
pueden volver a su posicion original, el medio de fijacién de cambio rapido 3 se desacopla de la corona perforadora
1.

A continuacion, como se muestra en las Figuras 9 a 12 que ilustran la segunda realizacion de la presente invencion,
el medio de fijacion de cambio rapido 3 incluye un componente de bloqueo 3’ y un componente d posicionamiento
31, en donde el componente 3’ de bloqueo es el primer componente 33, el primer componente 33 tiene un agujero
axial 335, una parte de fijacién 334, una parte roscada 336, unos primeros agujeros de fijacion 332a, 332b y
aberturas de posicionamiento 331a, 331b. El componente de posicionamiento 31 tiene un segundo agujero central
313, agujeros receptores 312a, 312b, cajas 314a, 314b y dos pasadores 32a, 32b. Los agujeros receptores 312a,
312b tienen primeras aberturas 3121a, 3121b y segundas aberturas 3122a, 3122b. Los diametros internos de las
segundas aberturas 3122a, 3122b son mas pequefios que el diametro interno de las primeras aberturas 3121a,
3121b. La amplitud de los diametros de las primeras aberturas 3121a, 3121b abarca desde una distancia alejada de
los extremos de los agujeros receptores 312a, 312b hacia los extremos terminales y se contraen gradualmente para
formar las segundas aberturas 3122a, 3122b cuyo interno que define una superficie inclinada. Un extremo de cada
una de las cajas 314a, 314b esta disefiado para estar cerrado, mientras que otro extremo de las misas esta
disefiado para abrirse. El diametro de un extremo de cada uno de los pasadores 32a, 32b se hace un poco mas
pequefio para transformarse en una parte de conexion 321a, 321b. Los diametros de las aberturas de las cajas
314a, 314b se ajusta exactamente al diametro externo de las partes de conexion 321a, 321b de los pasadores 32a,
32b. De este modo, las partes de conexion 321a, 321b de los pasadores 32a, 32b y las cajas 314a, 314b se
conectan entre si mediante una junta de caja y espiga. Los agujeros receptores 312a, 312b del componente de
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posicionamiento pueden utilizarse para alojar los pasadores de accionamiento 5a, 5b, que tienen extremos que se
forman para ser partes ensanchadas 51a, 51b. Otros extremos tienen partes de posicionamiento 52a, 52b. Después
de que los pasadores de accionamiento 5a, 5b estén configurados para alojar los resortes 61a, 61b, las partes de
posicionamiento 52a, 52b se insertan a través de las primeras aberturas 3121a, 3121b de los agujeros receptores,
antes de pasar a través de las segundas aberturas 3122a, 3122b y asegurarse a las aberturas de posicionamiento
331a, 331b del primer componente 33 por medio de una junta de caja y espiga. Las partes ensanchadas 51a, 51b
estan configuradas para mantenerse contra la superficie inclinada definida por el diametro interno de las segundas
aberturas 3122a, 3122b. La parte de fijacion 334 del primer componente 33 pasa a través del segundo agujero
central 313 del componente de posicionamiento 31. El agujero axial 335 del primer componente 33 se dispone sobre
la parte de fijacion 334 en direccion axial y se extiende hacia la parte roscada 336. El agujero del agujero axial 335
tiene una forma hexagonal. La parte de fijacion 334 tiene aberturas de bloqueo 333a, 333b en los dos extremos en la
direccion radial. Las aberturas de bloqueo 333a, 333b proporcionan la insercion de las esferas de retenciéon 8a, 8b.
Ademas, el diametro externo de la parte de fijacion 334 es un poco mas pequefio que el primer agujero central 343 y
el segundo agujero central 313, y la parte roscada 336 se fija a rosca a la abertura roscada 111 de la corona
perforadora 1.

Ademas, después de que los pasadores 32a, 32b pasen a través del primer componente 33 y los primeros agujeros
de fijacion 332a, 332b pasen a través de los segundos agujeros de fijacion 342a, 342b, los pasadores 32a, 32b
pueden insertarse en cualquier conjunto de aberturas mutuamente correspondientes de las aberturas de
acoplamiento 12a, 12b, 12c, 12d, para poder impedir que el medio de fijacion de cambio rapido 3 se desenrosque de
la corona perforadora 1 cuando la corona perforadora 1 esté rotando radialmente.

Se explicara a continuacion el modo de funcionamiento para el mecanismo de bloqueo y de cambio rapido con el
cuerpo longitudinal y el medio de fijacion de cambio rapido 3 en la segunda realizacion de la presente invencion. El
cuerpo longitudinal 2 puede moverse radialmente en el agujero axial 335 del primer componente 33 del medio de
fijacion de cambio rapido 3. El componente para bloquear el cuerpo longitudinal 2 son las esferas de retencion 8a, 8b
dispuestas en las aberturas de bloqueo 333a, 333b del primer componente 33, que, mediante el desplazamiento
radial en su movimiento de retroceso del componente de posicionamiento 31 como se muestra en las Figuras 9 y 10,
el cuerpo longitudinal 2 se inserta a través del agujero axial 335 y se extiende hasta que la parte limitadora alcance
las aberturas de bloqueo 333a, 333b. En este punto, el componente de posicionamiento 31 se libera para permitirles
a los pasadores de accionamiento 5a, 5b que se alojen en los resortes 61a, 61b con el fin de devolver el
componente de posicionamiento 31 a su posicion original. Mientras tanto, la parte curvilinea 344 se utiliza para
empujar contra las esferas de retencion 8a, 8b. Las aberturas de bloqueo 333a, 333b se presionan hacia abajo en la
parte limitadora 21 del cuerpo longitudinal 2, y, gracias a la fuerza de empuje hacia delante ejercida por los resortes
61a, 61b sobre los pasadores de accionamiento 5a, 5b, el componente de posicionamiento 31 se mantiene
estrechamente junto con el primer componente 33, ocasionando asi que la parte curvilinea 344 del componente de
posicionamiento 31 se mantenga estrechamente contra las esferas de retencion 8a, 8b. En este punto, la mitad
aproximadamente del area de las esferas de retencion 8a, 8b se mantienen estrechamente contra la parte limitadora
21, de modo que esto significa que el cuerpo longitudinal 2 esta fijado firmemente en el medio de fijacion de cambio
rapido 3. El modo de funcionamiento para desprender el cuerpo longitudinal 2 del medio de fijacién de cambio rapido
3 se describira a continuaciéon. Se tira hacia a atras del componente de posicionamiento 31 para desprender las
esferas de retencion 8a, 8b encajadas hacia abajo en la parte limitadora 21 del cuerpo longitudinal 2. Sin embargo
las esferas de retencion, en esta configuracion, se empujan fuera por la superficie del mango axial externa de la
parte limitadora 21 del cuerpo longitudinal 2, y se mueven hacia arriba para volver a las aberturas de bloqueo 333a,
333b. En este punto, las esferas de retencion 8a, 8b tienen algunas areas que sobresalen fuera de las aberturas de
bloqueo 333a, 333b, ocasionando que las esferas de retencion 8a, 8b salgan de la parte limitadora 21 y, por lo tanto,
del medio de fijacion de cambio rapido 3.

Los pasadores de accionamiento 5a, 5b se utilizan para devolver el componente 31 de posicionamiento desplazado.
Esto se debe a que después de que los pasadores de accionamiento 5a, 5b se alojen en los resortes 61a, 61b, las
partes ensanchadas 51a, 51b estan configuradas para limitar extremos particulares de los resortes 61a, 61b,
impidiendo asi que los resortes 61a, 61b desenfunden los pasadores de accionamiento 5a, 5b, insertando los
pasadores de accionamiento 5a, 5b alojados en los resortes 61a, 61b en agujeros receptores 312a, 312b, y
moviendo el componente de posicionamiento 31 del componente de bloqueo 3’ hacia atras en una direccién radial.
En otras palabras, los pasadores de accionamiento 5a, 5b pueden contraerse y volver simultaneamente a su
posicion original en los agujeros receptores 312a, 312b del componente de posicionamiento 31 en este punto. Esto
se debe a que las partes ensanchadas 51a, 51b de los pasadores de accionamiento 5a, 5b estan metidas dentro de
las segundas aberturas 3122a, 3122b de los agujeros receptores 312a, 312b. Por lo tanto, los pasadores de
accionamiento 5a, 5b no se desprenderan por completo de los agujeros receptores 312a, 312b. Ademas, los
pasadores de accionamiento 5a, 5b y la parte de fijacion 334 se disponen en paralelos entre si en las aberturas de
bloqueo 333a, 333b de la parte de fijacion 334. Como resultado, el angulo de paso por encima y por debajo del
espacio entre los pasadores de accionamiento 5a, 5b y la parte de fijacion 334 es menor que el ancho del diametro
externo de las esferas de retencion 8a, 8b. Segun lo mencionado anteriormente, los pasadores de accionamiento 5a,
5b pueden bloquear exactamente las esferas de retenciéon 8a, 8b. Las esferas de retencién 8a, 8b no se
desprenderan por completo de las aberturas de bloqueo 333a, 333b, lo que significa que las esferas de retencion 8a,
8b pueden estar limitadas en las aberturas de bloqueo 333a,333b.
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La operacion de posicionamiento y cambio rapido con el medio de fijacion de cambio rapido 3 y la corona
perforadora 1 para la segunda realizacion de la presente invencion se explicara ahora con respecto a la Figura 11. El
dibujo alli muestra un estado de posicionamiento para el medio de fijacién de cambio rapido 3 y la corona
perforadora 1. Lo primero que se muestra es el medio de fijaciéon de cambio rapido 3 y la corona perforadora 1
configurados en un estado ensamblado. Se tira hacia atras del componente de posicionamiento 31 del medio de
fijacion de cambio rapido 3 para retenerlo temporalmente en una posicion determinada, lo que ocasiona que a los
pasadores 32a, 32b se les permita moverse hacia atras de forma simultanea. A continuacion, la parte roscada 336
se fija a rosca a la abertura roscada 111 de la corona perforadora 1, hasta que los pasadores 32a, 32b del medio de
fijacion de cambio rapido 3 se alineen con las aberturas de acoplamiento 12a, 12b, 12c, 12d del extremo cerrado 11
de la corona perforadora 1. Después de que las dos aberturas correspondientes se alineen, EI componente de
posicionamiento 31 se libera para volver a su posicion original, y los pasadores 32a, 32b correspondientes
mutuamente estan configurados para volver a su posicion original. Al volver los pasadores 32a, 32b a sus posiciones
originales para sobresalir a través de las dos aberturas correspondientes mutuamente de las aberturas de
acoplamiento 12a, 12b, 12c, 12d de la corona perforadora 1, el medio de fijacion de cambio rapido 3 utiliza los
pasadores 32a, 32b para atravesar las aberturas de acoplamiento 12a, 12b, 12c, 12d de la corona perforadora 1, tal
disposicion puede estabilizar el posicionamiento e impedir que se desenrosque como resultado de la rotacion de
accionamiento.

Se describe a continuacion la operacién de cambio rapido con el medio de fijacion de cambio rapido 3 y la corona
perforadora 1. El primer paso comienza al tirar hacia atras del componente de posicionamiento 31 del medio de
fijacion de cambio rapido 3 y mantenerlo presionado manualmente para estabilizar temporalmente la posicion. Al
mismo tiempo, se tira de los pasadores 32a, 32b hacia atras. Después de que los pasadores 32a, 32b se
desprendan de las dos aberturas correspondientes mutuamente de las aberturas de acoplamiento 12a, 12b, 12c,
12d, la parte roscada 336 se desenrosca mediante rotacion para salirse de la abertura roscada 111 de la corona
perforadora. Luego, el componente de posicionamiento 31 que se encuentra mantenido hacia abajo se libera para
volver a su posicion original, al mismo tiempo, los pasadores 32a, 32b correspondientes se liberan y vuelven a su
posicion original. El medio de fijacion de cambio rapido 3 se desprende de la corona perforadora 1, como se muestra
en la Figura 12 que muestra la operacion de cambio rapido con el medio de fijacién de cambio rapido 3 y la corona
perforadora 1.

Segun lo mencionado anteriormente, el area de seccion transversal y la forma externa correspondiente del medio de
fijacion de cambio rapido 3 puede ser circular, eliptica o poligonal (los ejemplos incluyen hexagonal o cuadrilatera).

El cuerpo longitudinal 2 que puede utilizarse para ensamblarse con el medio de fijacion de cambio rapido 3 puede
ser una cafa de broca, y otras herramientas. Los ejemplos incluyen cuchillas, coronas perforadoras, diamantes,
disco de pulido o lijas de pulido, cepillos, herramientas de perforacion, herramientas de rectificado, u otras
herramientas similares. Un disefio de este tipo puede ayudar a crear un sistema de reemplazo de herramienta
polivalente.
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REIVINDICACIONES
1. Una configuracion de fijacion de cambio rapido para una corona perforadora (1), que comprende:

una corona perforadora (1) que tiene una abertura roscada (111), un extremo cerrado (11) y aberturas de
acoplamiento (12a, 12b, 12c, 12d);

un medio de fijacion de cambio rapido (3) que comprende un componente de bloqueo (3') y un componente de
posicionamiento (31); y

un cuerpo longitudinal (2) que tiene un extremo de accionamiento, un extremo de herramienta y una parte
limitadora (21), en la que la parte limitadora (21) funciona para bloquear el medio de fijacion de cambio rapido (3)
en el cuerpo longitudinal (2) mediante el componente de bloqueo (3);

caracterizada por que

el componente de bloqueo (3’) comprende un primer componente (33), en la que el primer componente (33) tiene
un agujero axial (335), primeras aberturas de fijacion (332a, 332b) y una parte de fijacion (334), en la que la parte
de fijacion (334) esta provista de aberturas de bloqueo (333a, 333b) en dos extremos de la parte de fijacion (334)
en una direccion radial,

las aberturas de bloqueo (333a, 333b) estan configuradas para estar provistas de una esfera de retencion (8a,
8b) que se mantiene aqui en una posicién presionada y una posicion liberada mediante el desplazamiento de un
segundo componente (34) del componente de bloqueo o el componente de posicionamiento (31) en una
direccion axial, para bloquear y liberar el cuerpo longitudinal (2) de una forma de cambio rapido, y

el componente de posicionamiento (31) comprende un segundo agujero central (313), agujeros receptores (312a,
312b) y cajas (314a, 314b) y tiene una junta de caja en la que dos pasadores (32a, 32b) estan dispuestos alli, de
modo que los pasadores (32a, 32b) funcionan para fijar o desprender el medio de fijacion (3) en o de la corona
perforadora (1) circular mediante el desplazamiento axial del componente de posicionamiento (31).

2. La configuracion de fijacion de cambio rapido para una corona perforadora (1) de acuerdo con la reivindicacion 1,
en la que el agujero axial (335) esta formado longitudinalmente a través de la parte de fijacion (334), y en la que el
primer componente (33) ademas incluye una parte roscada (336) y una abertura de posicionamiento (331a, 331b).

3. La configuracion de fijacion de cambio rapido para una corona perforadora (1) de acuerdo con la reivindicacion 2,
en la que la parte roscada (336) se fija a rosca a la abertura roscada (111) de la corona perforadora (1).

4. La configuracion de fijacion de cambio rapido para una corona perforadora (1) de acuerdo con la reivindicacion 1,
en la que el segundo componente (34) incluye un primer agujero central (343) que tiene un diametro externo
curvilineo para un extremo del mismo, segundos agujeros de fijacion (342a, 342b) y primeros agujeros de paso
(341a, 341b) y/o en la que el componente de posicionamiento (31) incluye un segundo agujero central (313),
agujeros receptores (312a, 312b) y cajas (314a, 314b).

5. La configuracion de fijacion de cambio rapido para una corona perforadora (1) de acuerdo con la reivindicacion 4,
en la que cada uno de los agujeros receptores (312a, 312b) tiene primeras aberturas (3121a, 3121b) y segundas
aberturas (3122a, 3122b), en la que el diametro interno de cada segunda abertura (3122a, 3122b) es mas pequefio
que el diametro interno de cada primera abertura (3121a, 3121b) y/o en la que un extremo de cada caja (314a, 314b)
es una superficie cerrada y otro extremo de cada caja (314a, 314b) es una abertura.

6. La configuracion de fijacion de cambio rapido para una corona perforadora (1) de acuerdo con la reivindicacion 1,
en la que un extremo de cada pasador (32a, 32b) incluye una parte de fijacion (334), en la que el diametro externo
de la parte de fijacion (334) del pasador (32a, 32b) sustancialmente se ajusta al diametro interno de la caja (314a,
314b), y se asegura firmemente dentro de la caja (314a, 314b).

7. La configuracion de fijacién de cambio rapido para una corona perforadora (1) de acuerdo con la reivindicacion 1,
en la que en cada uno de los agujeros receptores (312a, 312b) del componente de posicionamiento (31) se inserta
un pasador de accionamiento (5a, 5b), que tiene una parte de expansién (51a, 51b) en un extremo y una parte de
posicionamiento (52a, 52b) en otro extremo del pasador de accionamiento (5a, 5b), y el pasador de accionamiento
(5a, 5b) esta equipado con un resorte (61a, 61b) y se inserta dentro de cada uno de los agujeros receptores (312a,
312b) en un extremo de cada una de las partes de posicionamiento (52a, 52b), y fuera de las segundas aberturas
(3122a, 3122b), antes de pasar a través de los primeros agujeros de paso (341a, 341b) del segundo componente
(34) y conectarse firmemente a las aberturas de posicionamiento (331a, 331b) del primer componente (33) mediante
una junta de caja y espiga, y la parte de fijacion (334) del primer componente (33) pasa a través del primer agujero
central (343) del segundo componente (34).

8. La configuracion de fijacion de cambio rapido para una corona perforadora (1) de acuerdo con la reivindicacion 1,
en la que los pasadores (32a, 32b) pasan a través de las primeras aberturas de fijacion (332a, 332b) del primer
componente (33) y las segundas aberturas de fijacion (332a, 332b) del segundo componente (34), y se les permite
pasar a través de los segundos agujeros de fijacion (342a, 342b) antes de pasar a través de las aberturas de
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acoplamiento (12a, 12b, 12c, 12d) para impedir que el medio de fijacién de cambio rapido (3) se desenrosque
saliendo de la configuracion de posicionamiento que garantiza la seguridad de la corona perforadora (1).

9. La configuracion de fijacién de cambio rapido para una corona perforadora (1) de acuerdo con la reivindicacion 1,
en la que el cuerpo longitudinal (2) es una cafia de broca y/o en la que el cuerpo longitudinal (2) es una cuchilla, una
corona perforadora (1), diamante, un disco de pulido o una lija de pulido, un cepillo, una herramienta de perforacion,
una herramientas de rectificacion, u otra herramienta similar.

10. La configuracion de fijacion de cambio rapido de acuerdo con la reivindicacion 1, en la que cada uno de los
agujeros receptores (312a, 312b) tiene primeras aberturas (3121a, 3121b) y segundas aberturas (3122a, 3122b), en
la que el diametro interno de cada segunda abertura (3122a, 3122b) es mas pequefio que el diametro interno de
cada primera abertura (3121a, 3121b), y el diametro interno de cada primera abertura (3121a, 3121b) se extiende
axialmente una distancia predeterminada desde un extremo de cada segunda abertura (3122a, 3122b) hacia un
extremo distal de cada segunda abertura (3122a, 3122b), y se estrecha gradualmente hasta cada segunda abertura
(3122a, 3122b) con una superficie curvilinea que forma el diametro interno de cada segunda abertura (3122a,
3122b).

11. La configuracion de fijacion de cambio rapido de acuerdo con la reivindicacion 1, en la que un extremo de cada
una de las cajas (314a, 314b) esta cerrado y otro extremo de cada una de las cajas (314a, 314b) esta abierto, el
diametro externo de un extremo de cada uno de los pasadores (32a, 32b) disminuye un poco para formar una parte
de conexion (321a, 321b), y el diametro del agujero de cada caja (314a, 314b) se ajusta exactamente al diametro
externo de la parte de conexion (321a, 321b) de cada uno de los pasadores (32a, 32b), en la que la parte de
conexion (321a, 321b) de cada uno de los pasadores (32a, 32b) se conecta firmemente a cada una de las cajas
(314a, 314b) mediante una junta de caja y espiga.

12. La configuracion de fijacion de cambio rapido de acuerdo con la reivindicacion 1, en la que en cada uno de los
agujeros receptores (312a, 312b) se inserta un pasador de accionamiento (5a, 5b), que tiene una parte ensanchada
(51a, 51b) en un extremo del pasador de accionamiento (5a, 5b) y una parte de posicionamiento (52a, 52b) en otro
extremo del pasador de accionamiento (5a, 5b).

13. La configuracion de fijacién de cambio rapido de acuerdo con la reivindicacion 12, en la que el pasador de
accionamiento (5a, 5b) esta equipado con un resorte (61a, 61b), y se inserta dentro de cada uno de los agujeros
receptores (312a, 312b) a través de las primeras aberturas (3121a, 3121b), y sale de las segundas aberturas
(3122a, 3122b) antes de conectarse firmemente a las aberturas de posicionamiento (331a, 331b) del primer
componente (33) por medio de una junta de caja y espiga.

14. La configuracion de fijacion de cambio rapido de acuerdo con la reivindicacion 13, en la que el primer
componente (33) una parte roscada (336), en la que la parte de fijacion (334) pasa a través del segundo agujero
central (313) del componente de posicionamiento (31), y el agujero axial se ubica en la parte de fijacion (334) del
primer componente (33) y se extiende hacia la parte roscada (336) en una direccion axial, siendo el agujero axial
(335) preferentemente hexagonal.

15. La configuracion de fijacion de cambio rapido de acuerdo con la reivindicacion 1, en la que el segundo
componente (34) incluye un primer agujero central (343) que tiene un diametro externo curvilineo para un extremo
del mismo, en la que el diametro externo de la parte de fijacion (334) es un poco mas pequefio que el primer agujero
central (343) y el segundo agujero central (313), y/o en la que el primer componente (33) comprende una parte
roscada (336) que se asegura a rosca a la abertura roscada (111).
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