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@Resumen:

Sistema de puerta empotrada en tabique que
comprende una hoja (1) montada de manera
deslizante y adaptada para abrir o cerrar
selectivamente una abertura (2), estando dicho
sistema caracterizado porque comprende:

- una fuente de alimentacion eléctrica (11) integrada
en un cajon o en un tabique fijo,

- un motor (12) montado en la hoja deslizante (1), que
comprende un medio de accionamiento (21) que
coopera con una guia (24) montada en el cajon,

- un cable de alimentacion (13) que conecta la fuente
de alimentacion eléctrica (11) fija al motor (12) mavil,
estando el cable de alimentacion eléctrica (13)
asociado a unos medios (14, 15, 16, 17) adaptados
para mantener el cable tensado segun el
desplazamiento de la hoja deslizante (1).
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DESCRIPCION

Sistema de puerta empotrada en tabique.

Campo técnico general

La presente invencién se refiere al campo de las puertas deslizantes empotradas en tabique o
como recubrimiento de tabique, y mas precisamente a un sistema de motorizacién de una

puerta deslizante de este tipo.

Estado de la técnica

Las puertas deslizantes se utilizan habitualmente debido a su aspecto, a la vez estético y
practico, por que permiten, por un lado, escamotear total o parcialmente una hoja de puerta
deslizante, ya esté montada como recubrimiento de tabique, o en un cajébn empotrado
dispuesto en un tabique, debiendo este cajon, que comprende un alojamiento dimensionado de
manera que permita recibir la puerta, estar revestido en el perimetro del vano dejado libre para
el paso con el fin de enmascarar el empalme entre el cajon y el tabique que lo soporta, y por

otro lado, reducir el volumen necesario para abrir y cerrar la hoja.

Se ha propuesto asociar un sistema de accionamiento eléctrico para puertas de este tipo, que
integra una alimentacion eléctrica y un motor en el cajon empotrado de la puerta, y un elemento

de guiado tal como un rail para realizar el desplazamiento de la hoja de la puerta.

No obstante, dichos sistemas presentan restricciones importantes en lo que se refiere a la
estructura del cajon con el fin de permitir alojar en el mismo una alimentacion eléctrica asi
como un motor para realizar el desplazamiento de la hoja de la puerta. Dichos sistemas son,
por tanto, muy restrictivos con respecto a su realizacion, pero también con respecto a sus
operaciones de mantenimiento debido al posicionamiento del motor, y también hacen muy
compleja cualquier implantacion posterior, por ejemplo en el marco de una operacion de

reforma.

La presente invencion prevé responder por lo menos parcialmente a estas probleméaticas.
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Presentacion de la invencién

Con el fin de responder por lo menos parcialmente a esta problematica, la presente invencion
propone un sistema de puerta deslizante que comprende una hoja montada de manera
deslizante con respecto a un armazén fijo (Qque comprende habitualmente un tabique y un
cajon) y adaptada para abrir o cerrar selectivamente una abertura, estando dicho sistema

caracterizado por que comprende:

- un motor montado en la hoja, que comprende un medio de accionamiento que coopera

con una guia,

- una fuente de alimentacion eléctrica integrada en el armazon fijo,

- un cable de alimentacion que une la fuente de alimentacion eléctrica con el motor,
estando el cable de alimentacion eléctrica asociado a unos medios adaptados para

mantener el cable tensado segun el desplazamiento de la hoja.

Segun un modo de realizacion, el medio de accionamiento del motor y la guia integrada en el

cajon forman un sistema de engranaje por cremallera de la hoja.
La guia comprende entonces, por ejemplo, una correa montada fija en el cajon, y el medio de
accionamiento comprende une rueda dentada acoplada a dos tensores adaptada para

engranar con la correa.

Segun un ejemplo, el sistema comprende unos accionadores adaptados para activar

selectivamente la apertura y/o el cierre de la hoja.

Dichos accionadores comprenden, por ejemplo, unos sensores de movimiento y/o un control

eléctrico.

Segun un ejemplo, los medios adaptados para mantener el cable de alimentacion eléctrica

tensado segun el desplazamiento de la hoja comprenden un tensor por gravedad.

Presentacioén de las figuras

Otras caracteristicas, objetivos y ventajas de la invencion se desprenderan a partir de la
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siguiente descripcion, que es puramente ilustrativa y no limitativa, y que debe ser leida con
respecto a la figura 1 adjunta, que presenta una vista general de un sistema segun un aspecto

de la invencion, y a la figura 2 que presenta una variante de la figura 1.

En las figuras, los elementos comunes estan indicados mediante unos niameros de referencia

idénticos.

Descripcion detallada

A continuacion, se describira el sistema en referencia a la figura 1.

La figura 2 presenta una variante del sistema presentado en la figura 1; dado el caso, se

mencionaran las diferencias.

En esta figura, se representa una puerta corredera empotrada que comprende una hoja 1

configurada de manera que obture selectivamente una abertura 2 dispuesta en un tabique.

Habitualmente, la hoja 1 est alojada en un cajon con el fin de estar enmascarada cuando la
abertura 2 esta abierta. Este cajén no esta representado en la figura con el fin de simplificar su
comprension. El cajon puede estar afiadido, o estar formado por un tabique; designa mas

generalmente un conjunto o armazén fijo, por oposicién a la hoja 1 que es movil.

La hoja 1 estd montada suspendida de un rail 3, dispuesto en una parte superior del tabique,
habitualmente en el interior de un cajon. La hoja 1 comprende de este modo unos elementos 4
de rodamiento, en este caso unas ruedecillas, asociadas a este rail 3 con el fin de permitir la
traslacion de la hoja 1 entre una posicion escamoteada (tal como la representada en la figura 1)

y una posicion cerrada (en la que la hoja 1 obtura la abertura 2).

La puerta empotrada esta equipada con un sistema de motorizaciéon, que garantiza el

desplazamiento de la hoja 1.

Este sistema de motorizacion comprende en particular una alimentacion eléctrica 11, y un

motor 12.

La alimentacion eléctrica 11 esta montada en el cajon de la puerta empotrada en tabique o mas

generalmente en cualquier ubicacién fuera de la hoja 1, y comprende habitualmente un
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transformador asociado a una toma de corriente.

El motor 12 esta por su parte, integrado en la hoja 1, por ejemplo en un alojamiento dispuesto

en la hoja 1, o por ejemplo aplicado o encastrado en la parte alta de la hoja 1.

El motor 12 estd conectado a la alimentacién eléctrica 11 por medio de un cable de

alimentacion 13, asociado a unos sistemas de tensores y de cambios de angulo.

Mas precisamente, el cable de alimentacion 13 estd asociado a un desenrollador 14, que
permite desenrollar la longitud requerida de cable con el fin de seguir los desplazamientos de la
hoja 1. Este desenrollador 14 esta configurado, por ejemplo, de manera qgue mantenga tensado
el cable de alimentacion 13. Varios cambios de angulo, 15, 16 y 17 permiten realizar el
recorrido deseado para el cable de alimentacion 13 entre la alimentacion eléctrica 11 y el motor
12. El nimero y la configuracion de los cambios de &ngulo varian naturalmente en funcion del

posicionamiento de la alimentacion eléctrica 11 en el cajon, y del motor 12 en la hoja 1.

Como variante, el cable de alimentacién puede estar provisto de un tensor por gravedad, por
ejemplo con el fin de lastrar una parte del cable de alimentacion de manera que permanezca
tensado y siga los movimientos de la hoja 1. Asi, la figura 2 representa un modo de realizacion
de este tipo, en el que el cable de alimentacion 13 est4 provisto de un tensor por gravedad 18,

por ejemplo una mazarota fijada a una parte intermedia del cable de alimentacion 13.

El motor 12 esta acoplado a un medio de accionamiento que coopera con una guia que permite

realizar el deslizamiento de la hoja 1, con el fin de abrir o de cerrar la abertura 2.

En el ejemplo ilustrado, el medio de accionamiento es una rueda dentada 21 dispuesta entre

dos tensores 22 y 23, y la guia es una correa 24.

El motor 12 arrastra en rotacion la rueda dentada 21, que engrana entonces con la correa 24.
Al estar esta Ultima fija con respecto al cajon, es por tanto la hoja 1 la que se desplaza. Los
tensores 22 y 23 permiten asegurar un buen acoplamiento entre la correa 24 y la rueda
dentada 21.

En el ejemplo ilustrado, una rotacion de la rueda dentada 21 en el sentido de las agujas del
reloj accionara un cierre de la abertura 2 por parte de la hoja 1, mientras que una rotacién en el

sentido contrario a las agujas del reloj tiende a desplazar la hoja 1 en su alojamiento, y por



10

15

20

25

30

35

ES 2627 522 A2

tanto a abrir la abertura 2.

La velocidad de accionamiento de la rueda dentada 21 por parte del motor 12 puede ser

regulada, con el fin de regular la velocidad de apertura/cierre.

El sistema puede comprender una seguridad anti-obstaculos, por ejemplo en forma de un
sensor de par aplicado al motor 12, que permite de este modo detectar obstaculos eventuales
contra los que la hoja 1 vendria a topar durante su desplazamiento, y detener asi su

desplazamiento para retirar el obstaculo.

El sistema también puede comprender un conjunto de controles y/o de sensores con el fin de
dirigir el desplazamiento de la hoja 1, y por tanto la apertura y/o el cierre de la puerta

empotrada en el tabique.

A modo de ejemplo, el sistema puede comprender unos sensores de presencia o de
movimiento, unos accionadores tales como unos interruptores o botones pulsadores, un
receptor asociado a un mando a distancia, o cualquier otro sistema de control asociado que

permita dirigir el desplazamiento de la hoja 1.

El cierre de la puerta puede entonces ser programado, por ejemplo, para intervenir
autométicamente después de su apertura, tras el transcurso de una temporizacion, regulable

habitualmente por el usuario.

El sistema puede comprender también unos sensores que permiten detectar un impulso dado
por un usuario que tiende a la apertura o al cierre de la puerta empotrada en tabique, y que
controla entonces el motor 12 y la alimentacion eléctrica 11 de manera que ayudan al usuario

en esta accion.

Asi, un simple impulso que tiende a cerrar la abertura 2 por parte del usuario, por ejemplo un
simple esfuerzo de traccion sobre la hoja 1 permite accionar un cierre completo de la abertura
2. En un caso de este tipo, una interrupcién de alimentacion eléctrica no es molesta para la

apertura o el cierre de la puerta.

La estructura propuesta presenta varias ventajas con respecto a las estructuras

convencionales.
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En efecto, el hecho de disponer el motor 12 y el medio de accionamiento 21 en la hoja 1
permite simplificar la guia, e integrarla de este modo en una estructura existente sin necesitar
su sustitucion o pesadas modificaciones. La adicion de una correa fijjada en un cajon que

corona la puerta empotrada en tabique es, en efecto, suficiente para realizar una guia.

Esta configuracion simplifica por tanto la colocacién del sistema de motorizacién, ya sea al
colocar la puerta empotrada en tabique o cuando tiene lugar una operacion posterior, por

ejemplo de reforma.

Ademas, se facilitan las eventuales operaciones de mantenimiento, debido a la accesibilidad

del motor 12 y del medio de accionamiento 21.



5

10

15

20

25

30

ES 2627 522 A2

REIVINDICACIONES

1. Sistema de puerta empotrada en tabique que comprende una hoja (1) montada de
manera deslizante con respecto a un armazon fijo y adaptada para abrir o cerrar

selectivamente una abertura (2), estando dicho sistema caracterizado por que comprende:

una fuente de alimentacion eléctrica (11) integrada en el armazon fijo,

- un motor (12) montado en la hoja (1), que comprende un medio de accionamiento (21)

gue coopera con una guia (24) montada en el cajon,

- un cable de alimentacién (13) que conecta la fuente de alimentacién eléctrica (11) al
motor (12), estando el cable de alimentacion eléctrica (13) asociado a unos medios (14,
15, 16, 17) adaptados para mantener tensado el cable segun el desplazamiento de la
hoja (1).

2.  Sistema segun la reivindicacién 1, caracterizado por que el medio de accionamiento (21)
del motor (12) y la guia (24) integrada en el cajon forman un sistema de engranaje por

cremallera de la hoja (1).

3.  Sistema segun la reivindicacion 1, caracterizado por que la guia comprende una correa
(24) montada fija en el cajon, y el medio de accionamiento comprende une rueda dentada (21)

acoplada a dos tensores (22, 23) adaptada para engranar con la correa (24).

4. Sistema segun una de las reivindicaciones 1 a 3, que comprende ademdas unos

accionadores adaptados para activar selectivamente la apertura y/o el cierre de la hoja.

5. Sistema segun la reivindicacion 4, caracterizado por que dichos accionadores

comprenden unos sensores de movimiento y/o un control eléctrico.

6. Sistema segun una de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado por que los medios
adaptados para mantener tensado el cable de alimentacion eléctrica (13) segun el

desplazamiento de la hoja (1) comprenden un tensor por gravedad (18).
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