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DESCRIPCION
Grupo de mampara motorizado
La presente invencion se refiere a un grupo de mampara motorizado.

En particular, la presente invencién se refiere a una mampara moévil de manera automatica, pero también manual
cuando se requiera, para la separacion selectiva de ambientes.

Segun una realizacion preferida de ejemplo, la mampara de la presente invencion puede ser una red anti-mosquitos.

Sin embargo, en la presente descripcion, el término mampara se usa generalmente para indicar cualquier tipo de
elemento de separacion, ya sea o no una red.

Se conocen actualmente grupos de mampara que comprenden unos montantes primero y segundo moviles uno con
respecto a otro, partiendo de una primera posicion de contacto mutuo, en la que la mampara esta cerrada, hasta una
segunda posicion de maxima distancia, en la que la mampara esta abierta.

Estas mamparas pueden abrirse o cerrarse operando manualmente los montantes en los que estan dispuestas
realmente unas manijas, o bien es conocido actualmente prever motores para realizar automaticamente la apertura y
el cierre.

Entrando en una descripciéon detallada de las realizaciones mas comunes disponibles en la actualidad, las
mamparas son en su mayor parte del tipo que se pueden enrollar alrededor de un rodillo alojado en un montante. La
mayoria de los medios de accionamiento presentes en el mismo se asocian usualmente con tal rodillo para controlar
la rotacion con el fin de enrollar y desenrollar la mampara.

Esta realizacion, que se deriva del movimiento automatico de persianas enrollables, revela, sin embargo, el
inconveniente de requerir intervalos de tiempo considerables para mover la mampara desde la posicién cerrada a la
posicion de apertura maxima.

En el intento de superar este inconveniente, esta actualmente disponible en el mercado un segundo tipo de
mamparas automaticas en donde los medios de accionamiento ya no estan conectados al rodillo de enrollamiento,
sino a otros elementos del grupo de mampara.

En particular, se conoce una mampara motorizada en la que una correa de accionamiento proporciona el
movimiento directo de las montantes o puertas.

Sin embargo, ni siquiera esta realizacion es totalmente satisfactoria en términos de facilidad de montaje y
mantenimiento de la mampara.

El documento EP2469009 revela un grupo de mampara motorizado segun el preambulo de la reivindicacion 1.

Un objeto de la presente invencion es proporcionar un grupo de mampara motorizado que representa una alternativa
a los actualmente disponibles y que, por un lado, es €ficiente y, por lado, es facil de montar y mantener.

Estos objetos segun la presente invencion se obtienen proporcionando un grupo de mampara motorizado segun se
define en la reivindicacion 1. Se describen caracteristicas adicionales de un grupo de mampara motorizado segun la
invencion en las reivindicaciones subordinadas.

Las caracteristicas y ventajas de un grupo de mampara motorizado segun la presente invencidon seran mas
evidentes a partir de la siguiente descripcion de ejemplo y no limitativa con referencia al dibujo esquematico adjunto
que muestra una realizacion despiezada de un grupo de mampara motorizado segun la presente invencion.

Tal grupo de mampara motorizado 10 es del tipo que comprende unos montantes primero 11 y segundo 12 paralelos
entre ellos y una mampara 13 que tiene extremos opuestos asociados con los montantes 11, 12.

Segun se muestra, los montantes son sustancialmente verticales y estan fabricados con forma de montantes
metalicos, mientras que la mampara puede ser preferiblemente, pero no exclusivamente, una red anti-mosquitos.

Ambos o al menos uno de entre los montantes primero 11 y segundo 12 son mdviles partiendo de una primera
posicién de contacto mutuo, en la cual la mampara 13 esta cerrada, hasta una segunda posicion de maxima
distancia, en la que la mampara 13 esta abierta.

Para una mejor comprension del término movil referido a los montantes 11, 12 se debe hacer referencia al bastidor
externo, conocido por si, en el que se instala el grupo de mampara 10.

Este bastidor externo comprende contrabastidores laterales 19 y al menos una tapa superior 20.
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Los montantes se definen como moviles con respecto a los contrabastidores laterales 19 anteriormente
mencionados si, cuando se requiere, éstos pueden desprenderse de ellos para alcanzar las posiciones deseadas.

Asi, segun la presente invencion, todos los montantes que no estan constrefiidos de manera retirable con el
contramarco correspondiente se consideran moviles.

La presencia de medios de sujecion selectivos, tales como imanes, ganchos, bayonetas y otros, no pone en peligro
el hecho de que el montante relativo puede liberarse y moverse.

Asi aclarado, la figura muestra unos imanes 21 como ejemplos de los medios de sujecion selectiva mencionados
anteriormente de los montantes en posiciéon con respecto a los contrabastidores.

Se disponen unos medios de guiado 14 para guiar la apertura y el cierre de la mampara 13 asociados con al menos
un lado libre de la mampara.

Segun se muestra, los medios de guiado 14 estan configurados de manera que cuando la mampara 13 esta cerrada
éstos estan sustancialmente alojados internamente en el primer montante 11, y cuando la mampara 13 esta abierta
éstos estan al menos parcialmente fuera con respecto a la misma.

Solamente a modo de ejemplo, los medios de guiado mostrados son dos series opuestas de elementos rigidos
articulados 14, pero podrian ser alternativamente cualquier otro tipo de guia, tal como, por ejemplo, una banda
elastica o de cualquier otro tipo.

Usualmente, las guias 14 solo se necesitan para que sean capaces de pasar desde la configuracion extraida
horizontal hasta la configuracion de contencion vertical dentro del montante 11.

Segun la invencidn, se proporciona un motor 15 para abrir y cerrar automaticamente el grupo de mampara 10 en el
que, en particular, tal motor 15 controla el movimiento de los medios de guiado 14.

Por el contrario, segun la técnica anterior, los motores actualmente disponibles en el mercado para tales mamparas
estan asociados al enrollamiento de rodillo o a los montantes.

De este modo, segun la invencion, el motor 15 controla automaticamente el movimiento de entrada y salida de la
guia 14 con respecto al primer montante 11 e, indirectamente, el cierre y la apertura de la mampara.

Preferiblemente, la conexion entre el motor 15 y los medios de guiado 14 se realiza dentro del primer montante 11y
comprende una correa para transmitir el movimiento del motor 15 a la guia 14.

A modo de ejemplo de la invencion, los medios para accionar el grupo comprenden una correa de accionamiento 17
que funciona, preferiblemente en el montante 11 o paralela externamente al mismo, en al menos una guia 14.

Sin embargo, en general, el aspecto innovador de la presente invencién consiste en controlar directamente - de una
manera motorizada - la guia 14 y no el rodillo 16 o los 11, 12.

Incluso mas ventajosamente, el motor 15 es integral con el primer montante 11, haciendo asi que el grupo sea facil
de montar y desmontar.

En el ejemplo mostrado, la mampara 13 es del tipo que puede enrollarse alrededor de un rodillo 11 alojado en el
segundo montante 12, pero también podria ser del tipo plegado.

Por ultimo, el motor 15 puede controlarse en su accionamiento proporcionando la presencia de sensores remotos o
botones u mandos, del tipo control remoto alimentado de cualquier manera, tanto del tipo renovable como
convencional.

La motorizacion operativa substancialmente vertical permite obtener un sistema modular con un elevado nimero de
puertas.

Por el contrario, utilizando el método de la técnica anterior que prevé la motorizaciéon horizontal, el nimero maximo
posible de puertas es de dos. El aumento del nimero de puertas proporcionaria realmente unas secciones de
trayectoria superpuestas de la puerta con el consiguiente aumento del grosor de la estructura.

Se ha observado asi que un grupo de mampara motorizado segun la presente invencion alcanza los objetos
previamente marcados.

En realidad, tal grupo de mampara motorizado ofrece una solucién alternativa valida a las mamparas actualmente
conocidas con considerables ventajas en términos de facilidad de montaje y mantenimiento.

El grupo de mampara motorizado de la presente invencién asi concebido puede someterse a muchas modificaciones
y variantes.
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En la practica, los materiales usados, asi como las dimensiones de los mismos, pueden ser de cualquier tipo
dependiendo de los requisitos técnicos.
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REIVINDICACIONES

1. Grupo de mampara motorizado (10) del tipo que comprende un primer montante (11) y un segundo montante (12)
paralelos entre ellos y una mampara (13) que tiene unos extremos opuestos asociados con dichos montantes (11,
12), siendo mévil al menos uno de dichos montantes primero y segundo (11, 12) con respecto al otro partiendo
desde una primera posicion de contacto mutuo, en la que dicha mampara (13) esta cerrada, hasta una segunda
posiciéon de distancia maxima, en la que dicha mampara (13) esta abierta; estando dispuestos unos medios de
guiado (14) de dicha mampara (13), que estan asociados con al menos un lado libre de dicha mampara (13) para
guiar su apertura y cierre, en donde dichos medios de guiado (14) estan configurados de manera que, cuando esta
cerrada la mampara (13), estan sustancialmente alojados en el interior de dicho primer montante (11) y cuando la
mampara (13) esta abierta estan al menos parcialmente fuera de dicho primer montante (11); estando dispuesto un
motor (15) para abrir y cerrar automaticamente dicho grupo de mampara (10); caracterizado por que dicho motor
(15) esta conectado directamente a dichos medios de guiado (14) para controlar automaticamente su movimiento de
entrada y salida con respecto a dicho primer montante (11), estando realizada dicha conexion directa entre dicho
motor (15) y dichos medios de guiado (14) dentro de dicho primer montante (11) y comprendiendo una correa de
accionamiento (17) desde dicho motor (15) hasta dichos medios de guiado (14).

2. Grupo de mampara motorizado (10) segun la reivindicacion 1, caracterizado por que dicho motor (15) esta
integrado con dicho primer montante (11).

3. Grupo de mampara motorizado (10) segun cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que
dichos medios de guiado (14) comprenden un primer conjunto de elementos rigidos articulados entre ellos y
asociados con un extremo libre de dicha mampara (13).

4. Grupo de mampara motorizado (10) segun la reivindicacion 2, caracterizado por que dichos medios de guiado
(14) comprenden un segundo conjunto de elementos rigidos articulados entre ellos y asociados con dicha mampara
(13) en el lado opuesto de dicho primer conjunto.

5. Grupo de mampara motorizado (10) segun cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que
dicha mampara (13) es una red anti-mosquitos.

6. Grupo de mampara motorizado (10) segun cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que
ambos montantes primero y segundo (11, 12) son maviles.

7. Grupo de mampara motorizado (10) segun cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que
dicha mampara (13) es del tipo enrollable alrededor de un rodillo (18) alojado en dicho segundo montante (12).

8. Grupo de mampara motorizado (10) segun cualquiera de las reivindicaciones precedentes, caracterizado por que
comprende unos sensores remotos o botones o mandos para accionar dicho motor (15).
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