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DESCRIPCIÓN
Accesorio autopropulsado

Antecedentes de la invención5

La invención se refiere a un accesorio de autopropulsión y, más particularmente, a un accesorio de autopropulsión
provisto para un dispositivo de plataforma, donde la plataforma se soporta por un bastidor del dispositivo que incluye
una rueda en un extremo trasero y un poste en un extremo delantero. El accesorio de autopropulsión incluye una rueda
motriz que, cuando se acopla, levanta el poste de bastidor del dispositivo desde una posición de soporte para permitir10
un accionamiento controlado con la rueda del accesorio y la rueda del dispositivo del bastidor.

Un elevador de mástil portátil se ha desarrollado como una alternativa a una escalera convencional. El elevador del
mástil incluye una plataforma que se eleva y se baja sobre un mástil mediante el uso de una fuente de alimentación
rotatoria tal como una perforadora manual o un paquete de alimentación dedicado (ver, por ejemplo, la solicitud de15
patente publicada de los Estados Unidos núm. 2008/0314690 y la Patente de Estados Unidos núm. D570,071 así como
el documento WO2012/024378A2).

El elevador del mástil portátil se hace principalmente portátil en virtud del bajo peso del material del dispositivo. La
estructura de soporte incluye un bastidor del dispositivo con una rueda en un extremo trasero y un poste o soporte sin20
rueda en un extremo delantero. El "poste" podría ser una rueda u otra estructura de soporte adecuada. Cuando se
desea transportar el dispositivo, con la plataforma en la posición bajada, el operador puede inclinar el dispositivo hacia
atrás sobre la rueda, y levantar así el poste desde el suelo. Con el poste fuera del suelo, el dispositivo se manipula
fácilmente en la rueda del dispositivo (no diferente de un carro de mano).

25
Sería deseable proporcionar un accesorio de autopropulsión fácilmente acoplable que pueda cooperar con dicho
dispositivo para facilitar el transporte del dispositivo. Idealmente, el accesorio permitiría al operador transportar el
dispositivo sin que el operador deba abandonar la plataforma.

Breve resumen de la invención30

Un accesorio de autopropulsión es particularmente adecuado para un dispositivo de plataforma que incluye un bastidor
del dispositivo con una rueda en un extremo trasero y un extremo de poste o soporte sin rueda en un extremo delantero.
Sin el dispositivo de autopropulsión, con el fin de mover el dispositivo de plataforma de un lugar de trabajo a otro, el
operador inclinará hacia atrás el dispositivo sobre la rueda, para así levantar el poste del suelo. El accesorio de35
autopropulsión de la modalidad descrita puede unirse fácilmente al bastidor del dispositivo e incluye una rueda
accionada que se acopla selectivamente con el suelo para proporcionar un accesorio de accionamiento automático para
el dispositivo de plataforma.

En una modalidad ilustrativa, se proporciona un accesorio de autopropulsión para un dispositivo de plataforma. El40
dispositivo de plataforma se soporta por un bastidor del dispositivo que incluye una rueda en un extremo trasero y un
poste en un extremo delantero. El accesorio de autopropulsión incluye un bastidor auxiliar acoplable al bastidor del
dispositivo mediante un soporte, una rueda motriz conectada al bastidor auxiliar, un motor acoplado operativamente con
la rueda motriz y una palanca conectada al bastidor auxiliar. El bastidor auxiliar es pivotable entre una posición
desacoplada y una posición acoplada, y un peso del dispositivo de plataforma desvía el bastidor auxiliar hacia la45
posición desacoplada.

El soporte puede fijarse de forma pivotante al bastidor del dispositivo adyacente al extremo delantero del bastidor del
dispositivo, donde el bastidor auxiliar es pivotable desde la posición desacoplada a la posición acoplada a través de la
palanca. En este contexto, la rueda motriz puede colocarse a través del soporte en una cara inferior del bastidor auxiliar50
y la rueda motriz puede estar dimensionada y colocada de tal manera que cuando el bastidor auxiliar se pivota a la
posición acoplada, la rueda motriz es empujada hacia la superficie del suelo.

En una disposición, la rueda motriz incluye un bastidor de rueda que es pivotable con relación al soporte. En este
contexto, la palanca puede ser desplazable para pivotar selectivamente el bastidor de rueda con respecto al soporte55
para de ese modo efectuar la dirección. El accesorio puede incluir adicionalmente un mecanismo de articulación que se
conecta entre la palanca y el bastidor de rueda. Alternativamente, el bastidor auxiliar puede ser pivotable con respecto al
soporte, y el bastidor de rueda puede fijarse al bastidor auxiliar de manera que la dirección se efectúe al desplazar el
bastidor auxiliar con respecto al soporte. En esta disposición, se pueden conectar dos palancas a extremos opuestos del
bastidor auxiliar.60

La rueda motriz puede incluir alternativamente un pasador de pivote que se fija al bastidor de rueda y que se extiende a
través de una abertura en el soporte. El bastidor auxiliar se asegura al pasador de pivote en un lado del soporte opuesto
al bastidor de rueda. En este contexto, el accesorio puede incluir dos palancas conectadas al bastidor auxiliar y un
acelerador de torsión que efectúa la dirección de la rueda motriz en base a una posición relativa de las dos palancas.65
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El accesorio puede incluir adicionalmente un paquete de baterías conectada al motor. La rueda motriz y el motor pueden
acoplarse a través de un motor de cubo. El accesorio puede incluir adicionalmente una batería inalámbrica conectada al
motor.

5
En otra modalidad ilustrativa, un elevador del mástil incluye un bastidor del dispositivo que incluye una rueda en un
extremo trasero y un poste en un extremo delantero, un mástil acoplado con el bastidor del dispositivo, una plataforma
conectada al mástil y móvil sobre el mástil entre una posición baja y una posición elevada, y un accesorio de
autopropulsión acoplable selectivamente al bastidor del dispositivo, el accesorio de autopropulsión incluye un bastidor
auxiliar que se puede fijar al bastidor del dispositivo mediante un soporte, una rueda motriz conectada al bastidor10
auxiliar, un motor acoplado de forma operativa con la rueda motriz y una palanca conectada al bastidor auxiliar, en
donde el bastidor auxiliar es pivotable entre una posición desacoplada y una posición acoplada, y en donde un peso del
bastidor del dispositivo, el mástil y la plataforma desvía el bastidor auxiliar hacia la posición desacoplada.

El soporte puede estar asegurado de forma pivotante al bastidor del dispositivo adyacente al extremo delantero del15
bastidor del dispositivo, y en donde el bastidor auxiliar puede ser pivotable desde la posición desacoplada a la posición
acoplada a través de la palanca.

La rueda motriz puede situarse a través del soporte en una cara inferior del bastidor auxiliar y en donde la rueda motriz
se dimensiona y se coloca de manera que cuando el bastidor auxiliar pivota a la posición acoplada, la rueda motriz es20
empujada hacia la superficie del suelo.

La rueda motriz puede comprender un bastidor de rueda que es pivotable con respecto al soporte.

La palanca puede ser desplazable para pivotar selectivamente el bastidor de rueda con respecto al soporte para25
efectuar de este modo la dirección.

El elevador del mástil puede comprender además un paquete de baterías conectado al motor.

Preferentemente, el accesorio de autopropulsión es independiente y portátil de manera que el accesorio puede ser30
transportado por una sola persona.

En la posición acoplada, la rueda motriz puede disponerse en una posición más baja que en la posición desacoplada.
En la posición acoplada, la rueda motriz puede situarse en relación con el bastidor del dispositivo de manera que el
accesorio de autopropulsión levante el poste en el extremo delantero del bastidor del dispositivo fuera de una superficie35
de soporte.

En otra modalidad ilustrativa, un accesorio de autopropulsión incluye un soporte de conexión, un bastidor auxiliar que se
fija al soporte de conexión, una rueda motriz conectada al bastidor auxiliar, un motor acoplado operativamente con la
rueda motriz y una palanca conectada al bastidor auxiliar. El bastidor auxiliar es pivotable a través de la palanca entre40
una posición desacoplada y una posición acoplada.

Breve descripción de las figuras

Estos y otros aspectos y ventajas se describirán en detalle con referencia a las figuras adjuntas, en las que:45
La FIG. 1 es una vista lateral de un dispositivo de plataforma ilustrativo que incluye un accesorio de autopropulsión en
una posición desacoplada;
La FIG. 2 muestra el dispositivo de plataforma con el accesorio de autopropulsión en una posición acoplada;
La FIG. 3 es una vista en perspectiva del sistema que muestra la operación con una sola mano;
La FIG. 4 es una vista en perspectiva del sistema que muestra la operación con dos manos; y50
La FIG. 5 es una vista en perspectiva de una versión alternativa del accesorio de autopropulsión.

Descripción detallada de la invención

La FIG. 1 muestra un dispositivo de plataforma ilustrativo 10 que incluye un accesorio de autopropulsión 12. El55
dispositivo de plataforma incluye un bastidor del dispositivo 14 con una rueda 16 en un extremo trasero y un poste 18 en
un extremo delantero. El "poste" podría ser una rueda u otra estructura de soporte adecuada. En el dispositivo de
plataforma ilustrativa 10, una plataforma 20 es móvil sobre un mástil 22 entre una posición baja y una posición elevada.

El accesorio de autopropulsión incluye un bastidor auxiliar 24 acoplable al bastidor del dispositivo 14 a través de un60
soporte 26. Una rueda motriz 28 se conecta al bastidor 24 mediante o a través del soporte 26. Un motor 30, que es
accionado preferentemente por una batería inalámbrica, está acoplado operativamente con la rueda motriz 28. El motor
puede estar comprendido por el paquete de baterías a través de un motor de cubo, es decir, la rueda es un motor con
banda de rodaje. Una palanca 32 está conectada al bastidor auxiliar 24. Los controles de accionamiento 34 están
previstos en un extremo de la palanca 32.65
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En una construcción preferida, el bastidor auxiliar 24 junto con el soporte 26 y la rueda 28 son pivotables entre una
posición desacoplada (mostrada en la FIG.1) y una posición acoplada (mostrada en la FIG. 2). Es decir, la rueda motriz
28 se coloca a través del soporte 26 en un lado inferior del bastidor auxiliar 24. La rueda motriz 28 se dimensiona y
coloca de manera que cuando el bastidor auxiliar 24 pivota a la posición acoplada, la rueda motriz 28 es empujada hacia5
la superficie del suelo. Con referencia a la FIG. 2, el operador puede pivotar selectivamente el accesorio de
autopropulsión desde la posición desacoplada hasta la posición acoplada al tirar de la palanca hacia atrás 32. Como se
muestra en la FIG. 2, cuando el accesorio de autopropulsión se hace pivotar en la posición acoplada, la rueda motriz 28
levanta el poste 18 del suelo. Como tal, el bastidor del dispositivo es soportado entonces sobre la rueda 16 del
dispositivo del bastidor y la rueda motriz 28 del accesorio de autopropulsión. En esta configuración, cuando se activa la10
rueda motriz 28, el operador puede accionar el dispositivo de plataforma.

La rueda motriz 28 incluye un bastidor de rueda 36 que puede girar con respecto al soporte 26. La rueda motriz 28 está
conectada preferentemente al bastidor de rueda 36 por medio de un eje adecuado 48 (FIG. 5). La palanca 32 es
desplazable para pivotar / girar selectivamente el bastidor de rueda 36 con respecto al soporte 26 para efectuar de ese15
modo la dirección.

Pueden usarse varias construcciones para efectuar la dirección mediante la palanca 32. En una disposición, como se
muestra en la FIG. 3, un mecanismo de articulación 38 se conecta entre la palanca 32 y el bastidor de rueda 36. El
mecanismo de articulación 38 que se muestra en la FIG. 3 proporciona la dirección con una sola mano.20
Alternativamente, como se muestra en la FIG. 4, el bastidor auxiliar 24 puede ser pivotable con respecto al soporte 26 y
el bastidor de rueda 36 puede fijarse al bastidor auxiliar 24 de manera que la dirección se realiza al desplazar el bastidor
auxiliar 24 con relación al soporte 26. En esta modalidad, dos palancas 32 se muestran unidas a extremos opuestos del
bastidor auxiliar 24 para el manejo y la dirección con dos manos.

25
Con referencia a la FIG. 5, la rueda motriz 28 puede incluir un pasador de pivote 40 fijado al bastidor de rueda 36 y que
se extiende a través de una abertura en el soporte 26. En esta modalidad, el bastidor auxiliar 24 está asegurado al
pasador de pivote 40 en un lado del soporte 26 opuesto al bastidor de rueda 36. En la modalidad que se muestra en la
FIG. 5, la dirección se efectúa por medio de dos palancas 32 que incluyen un acelerador de torsión 42 que efectúa la
dirección de la rueda motriz 28 en base a una posición relativa de las dos palancas 32. Aunque se muestra el acelerador30
de torsión 42, se podría usar cualquier disparador, conmutador o circuito de control para controlar la aceleración /
conducción.

Un tamaño de las palancas 32 puede ser ajustable por medio de piezas telescópicas o similares. Sin embargo,
preferentemente, la longitud de las palancas 32 está limitada de modo que la plataforma debe bajarse hasta cierto punto35
antes de permitir que el operador alcance las palancas. Con la plataforma en su posición de elevación máxima, puede
ser inseguro accionar el dispositivo de la plataforma. Es decir, la altura del accionamiento puede controlarse a través de
la longitud de las palancas para asegurar que se mantenga la estabilidad al manejar la máquina.

Se prefiere que el accesorio de autopropulsión no esté de alguna manera enclavado eléctricamente con el mecanismo40
de elevación para subir y bajar la plataforma. Adicionalmente, es conveniente que el accesorio de autopropulsión se
acople y desacople fácilmente, mediante un sistema de "enclavamiento" de modo que el operador pueda instalar o
retirar selectivamente el accesorio en la máquina.

La activación del motor puede efectuarse mediante un simple interruptor eléctrico de la herramienta eléctrica, aunque45
pueden usarse otros activadores y la invención no está necesariamente limitada a la aplicación que se describe.

El accesorio es intrínsecamente seguro, en donde si el usuario no aplica una fuerza activa a la palanca para acoplar el
accesorio de autopropulsión, la rueda motriz se desacopla del suelo por el peso natural del usuario y la máquina. Es
decir, un peso del dispositivo de plataforma (y el usuario si está sobre la plataforma) empuja el bastidor auxiliar 24 hacia50
su posición desacoplada.

Aunque la invención se ha descrito en relación con lo que actualmente se considera que son las modalidades más
prácticas y preferidas, debe entenderse que la invención no se limita a las modalidades descritas, sino que, por el
contrario, pretende cubrir varias modificaciones y disposiciones equivalentes incluidas dentro del alcance de las55
reivindicaciones adjuntas.

60
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Reivindicaciones

1. Un elevador del mástil que comprende:
un bastidor del dispositivo que incluye una rueda en un extremo trasero y un poste en un extremo delantero;
un mástil acoplado con el bastidor del dispositivo;5
una plataforma conectada al mástil y móvil sobre el mástil entre una posición baja y una posición elevada;
caracterizado porque comprende:
un accesorio de autopropulsión acoplable selectivamente al bastidor del dispositivo, donde el accesorio de auto
propulsion incluye:
un bastidor auxiliar acoplable al bastidor del dispositivo mediante un soporte,10
una rueda motriz conectada al bastidor auxiliar,
un motor acoplado operativamente con la rueda motriz, y
una palanca conectada al bastidor auxiliar,
en donde el bastidor auxiliar es pivotable entre una posición desacoplada y una posición acoplada y en donde
el peso del bastidor del dispositivo, el mástil y la plataforma desvían el bastidor auxiliar hacia la posición15
desacoplada.

2. Un elevador del mástil de acuerdo con la reivindicación 1, en donde el soporte se fija de forma pivotante al
bastidor del dispositivo adyacente al extremo delantero del bastidor del dispositivo, y en donde el bastidor
auxiliar es pivotable desde la posición desacoplada a la posición acoplada a través de la palanca.20

3. Un elevador del mástil de acuerdo con la reivindicación 2, en donde la rueda motriz se coloca a través del
soporte en un lado inferior del bastidor auxiliar y en donde la rueda motriz está dimensionada y colocada de tal
manera que cuando el bastidor auxiliar se pivota a la posición acoplada, la rueda motriz es empujada hacia la
superficie del suelo.25

4. Un elevador del mástil de acuerdo con cualquier reivindicación anterior, en donde la rueda motriz comprende
un bastidor de rueda que es pivotable con relación al soporte.

5. Un elevador del mástil  de acuerdo con la reivindicación 4, en donde la palanca es desplazable para pivotar30
selectivamente el bastidor de rueda con respecto al soporte para efectuar de este modo la dirección.

6. Un elevador del mástil de acuerdo con cualquier reivindicación anterior, que comprende además un paquete de
baterías conectado al motor.

35
7. Un elevador del mástil de acuerdo con cualquier reivindicación anterior, en donde en la posición acoplada, la

rueda motriz está dispuesta en una posición más baja que en la posición desacoplada.

8. Un elevador del mástil de acuerdo con la reivindicación 7, en donde en la posición acoplada, la rueda motriz se
coloca con relación al bastidor del dispositivo de manera que el accesorio de autopropulsión levanta el poste en40
el extremo delantero del bastidor del dispositivo fuera de una superficie de soporte.

9. Un elevador del mástil de acuerdo con cualquier reivindicación anterior, en donde el accesorio de
autopropulsión es independiente y portátil de manera que el accesorio puede ser transportado por una sola
persona.45
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Figura 1
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Figura 2

E14165508
19-06-2017ES 2 628 928 T3

 



8

Figura 3
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Figura 4
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Figura 5
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