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DESCRIPCION
Dispositivo de amortiguacion para partes méviles de muebles

La presente invencion se refiere a un dispositivo de amortiguacion para partes méviles de muebles, especialmente
para puertas de armarios, con un arrastrador que es acoplable a una parte mévil de un mueble, y que esta acoplado
con un amortiguador a través de un engranaje, presentando el engranaje una rueda dentada de un pifién libre, el
cual puede acoplarse y desacoplarse con una rueda dentada adyacente.

El documento WO 2006/114352 publica un dispositivo de amortiguacién para partes moviles de muebles, en el cual
un arrastrador esta acoplado con una cremallera, la cual acciona a un pifién libre. La rueda dentada del pifién libre
esta unida, en una primera posicién, con un engranaje y con un freno de corrientes parasitas, y en una segunda
posicion estd desacoplada del engranaje, de forma que existe un efecto de amortiguacion solamente en una
direccion de movimiento. En ello, la rueda dentada del pifién libre esta pretensada en la posicién de acoplamiento
mediante un muelle, pudiéndose actuar sobre el muelle a través de un saliente. Este disefio tiene el inconveniente
de que para un proceso de conmutacién con necesarias comparativamente muchas piezas constructivas, y debido a
las tolerancias de fabricacion y a las imprecisiones, el comportamiento de la conmutacion no esta configurado de
forma especialmente exacta. En ello, el muelle genera ruidos como elemento de conmutacion.

De aqui, el objetivo de la presente invencion es conseguir un dispositivo de amortiguacién para partes moviles de
muebles en el que se ha mejorado el comportamiento de la conmutacién de una rueda dentada del pifidn libre.

Este objetivo se alcanza con un dispositivo de amortiguacion con las caracteristicas de la reivindicacion 1.

Segun la invencion, esta prevista una conduccion forzada para la rueda dentada del pifién libre, a fin de acoplar o
desacoplar la misma con la rueda dentada contigua en una posicion predeterminada del arrastrador. Con ello se
consigue que el proceso de conmutacién de la rueda dentada se efectie de manera mas precisa, debido a que la
conduccion forzada realiza el proceso de conmutacion dependiendo de la posicion del arrastrador.

La conduccién forzada comprende una guia curvada, mediante la cual es desplazable la rueda dentada del pifion
libre con un movimiento del arrastrador. Una guia curvada de ese tipo puede estar construida con pocas piezas
constructivas, y no es propensa al desgaste. Ademas, puede mejorarse claramente la precision del movimiento de
conmutacion de la rueda dentada.

De forma preferida, la rueda dentada del pifién libre esta acoplada con la rueda dentada adyacente, mediante la
conduccion forzada, en una posicion final del arrastrador. En esa posicion final, el dispositivo de amortiguacion esta
tensado, y una pieza desplazable del mueble esta desacoplada del arrastrador la mayoria de las veces. Mediante un
movimiento de la pieza del mueble hacia el arrastrador, éste es accionado entonces, y desplazado hacia atras hasta
una posicién de partida, transcurriendo entonces el recorrido de desplazamiento del amortiguador de forma
amortiguada. En ello es posible que la conduccion forzada sea efectiva tanto en la posicion de partida como también
en la posicion final del arrastrador. Alternativamente, la conduccién forzada puede aplicarse también solamente en la
posicion final, dado que en esa posicion aparecen las cargas mecanicas mas elevadas.

Segun otra configuracién de la invencion, la rueda dentada del pifion libre presenta un eje que es desplazable entre
una posicion de acoplamiento y una de desacoplamiento. En ello, el eje puede estar guiado en un alojamiento, de
forma que el desplazamiento del eje esta determinado de forma precisa.

Para una facil configuracion de la conduccion forzada, ésta puede presentar un elemento de control que esta sujeto
a la rueda dentada del pifion libre. En ello, el elemento de control puede estar configurado como un saliente en la
rueda dentada, el cual es desplazable, al menos en algunas zonas, a lo largo de una guia curvada. La guia curvada
puede estar establecida en ello de forma integral con la carcasa del dispositivo de amortiguacién, o bien en la propia
carcasa.

Segun otra configuracion de la invencion, la conduccion forzada es activa en la posicién final del arrastrador, a fin de
acoplar o desacoplar la rueda dentada del pifion libre. Puesto que, partiendo de la posicion de partida, mediante la
conduccion forzada se asegura que en primer lugar se desacopla la rueda dentada y el pifién libre esta activo, a fin
de posibilitar un desplazamiento suave del arrastrador hasta su posicién final. En cuanto el arrastrador es movido de
su posicion final, el amortiguador ha de activarse debido al acoplamiento, a fin de conseguir un desplazamiento del
arrastrador con efecto de amortiguamiento.

A fin de que la posicién relativa del arrastrador respecto a la rueda dentada del pifién libre esté determinada
exactamente, el arrastrador puede estar acoplado con una cremallera, la cual esta encastrada con la rueda dentada
del pifion libre. A través de ello se le asigna una posicién angular predeterminada de la rueda dentada a la posicién
de partida y a la posicion final del arrastrador. En ello puede estar prevista una marca sobre la cremallera y sobre la
rueda dentada del pifidn libre, para el ajuste de la rueda dentada, o bien de la cremallera durante el montaje, a fin de
evitar un montaje erréneo.
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A fin de simplificar el acoplamiento y el desacoplamiento, al menos un diente de la rueda dentada del pifién libre
puede presentar una forma modificada respecto a la de los otros dientes. Debido a una posicién angular predefinida
al acoplar la rueda dentada del pifién libre en la posicidn final, pueden ser localizados el diente, o bien los dientes
gque se encastran con los dientes de la rueda dentada adyacente. Estos dos dientes en la rueda dentada presentan
preferentemente un chaflan en un flanco del diente, a fin de facilitar el acoplamiento.

La invencion se aclara a continuacién mas detalladamente segin un ejemplo de ejecucion, con referencia a los
dibujos adjuntos. Se muestran:

La Figura 1, una vista de un ejemplo de ejecucion de un dispositivo de amortiguacién segun la invencion, en
una posicion inicial;

las Figuras 2 a 5, varias vistas del dispositivo de amortiguacién de la figura, en distintas posiciones del
arrastrador;

la Figura 6, una vista de detalle del dispositivo de amortiguacion en una posicion de conmutacion;

la Figura 7, una vista en perspectiva de una rueda dentada del dispositivo de amortiguacion, y

la Figura 8, una vista en perspectiva de la carcasa del dispositivo de amortiguacion.

Un dispositivo de amortiguacion 1 comprende un arrastrador 2, el cual es acoplable con una parte mévil de un
mueble, como una puerta de armario. Para ello se ha configurado una escotadura 25 en el arrastrador 2, en la cual
puede introducirse un perno de una parte del mueble. El arrastrador 2 esta guiado mediante un perno 3 a lo largo de
un recorrido 4, el cual presenta un extremo 5 acodado. En ello, el arrastrador 2 esta apoyado de forma giratoria
sobre un brazo 6, el cual estd unido con una cremallera 7.

La cremallera 7 encastra con una rueda dentada 8, la cual es parte de un engranaje, y que esta apoyada de forma
giratoria sobre un eje 9. En ello, el eje 9 esta sostenido en un alojamiento alargado 10, de forma que el eje 9 puede
tanto girarse como también desplazarse en el alojamiento 10.

La rueda dentada 8 encastra con una rueda dentada adyacente 11, con un didmetro mas pequefio, la cual esta
unida a su vez con una rueda dentada 12 con un diametro mayor. La rueda dentada 12 esta encastrada con una
rueda dentada 13, la cual presenta asimismo una rueda dentada mas pequefia y una mas grande, la cual esta
encastrada con un amortiguador 14. El amortiguador 14 est4d configurado como amortiguador de giro,
preferentemente como un freno de corrientes parasitas, pudiéndose utilizar también otros amortiguadores, como
los amortiguadores de fluido.

A fin de mover la rueda dentada 8 de forma exacta en un proceso de conmutacion, se ha configurado un elemento
de control 15, en forma de un perno saliente sobre la rueda dentada 8, el cual es desplazable a lo largo de una
primera guia curvada 16 para la posicion inicial del arrastrador 2, y de una segunda guia curvada 17 para la posicion
final del arrastrador 2. En ello, la rueda dentada 8 esta posicionada en una orientacion predeterminada con respecto
a la cremallera 7, estando prevista, para la simplificacién del montaje, una base 30 cortada del diente en la
cremallera 7 el cual esta encastrado con un diente plano 31 cortado en la rueda dentada 8. Esta base 30 del diente,
0 bien el diente 31 configuran marcas para colocar la rueda dentada 8 en la cremallera 7 en una posicion
determinada, de forma que la posicion del elemento de control 15 también esta definida con relacion al arrastrador 2.

En la figura 1 se muestra la posicion inicial del arrastrador 2, en la que una parte mévil del mueble, como una puerta
de un armario, esta en la posicion de cierre. Si el arrastrador 2 se mueve al abrir la puerta del armario (figura 2), la
cremallera 7 se mueve con ella y actia sobre la rueda dentada 8, la cual es desplazada con su eje 9 dentro del
alojamiento 10, y con ello llega a desencastrarse de la rueda dentada 11 adyacente. Este movimiento del eje 9 para
el desacoplamiento de la rueda dentada 8 del pifién libre es apoyado en su caso a través del elemento de control 15
y de la guia curvada 16. En ello, la guia curvada 16 puede estar configurada de forma integral con una carcasa 20, o
estar sujeta a la misma.

En la figura 3 se muestra el dispositivo 1 de amortiguacién en una posicion poco antes del desacoplamiento de la
parte del mueble respecto al arrastrador 2. El arrastrador 2 se ha desplazado a lo largo del recorrido 4 hasta la
seccion acodada 5. Dado que la cremallera 7 estd encastrada con la rueda dentada 8 del pifién libre, la rueda
dentada 8 se encuentra en una posicién angular predeterminada, dependiente de la posicion del arrastrador 2. Poco
antes de alcanzarse la posicion final del arrastrador 2, el elemento de control 15 comienza a apoyarse sobre la guia
curvada 17 para el acoplamiento de la rueda dentada 8 del pifidn libre.

Como se observa de la representacion aumentada de la figura 3A, dos dientes 32 de la rueda dentada 8 estan
dotados con un chaflan 33, el cual facilita el acoplamiento de la rueda dentada 8 con la rueda dentada 11 adyacente.
Los chaflanes 33 proporcionan a los dientes 32 una forma asimétrica, y se encargan de que las ruedas dentadas 8 y
11 no puedan engancharse o atascarse entre si. El resto de los dientes de la rueda dentada 8 presentan asimismo
chaflanes 34 en la punta del diente, pero que estan orientado en otra direccion.

En la figura 4 se muestra una posicion del arrastrador 2 en la que el perno 3 es guiado hacia abajo en la seccion
3
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acodada 5, y con ello se gira el arrastrador 2. En esa posicion, la guia curvada 17 comienza a actuar de tal manera
sobre el elemento de control 15 de la rueda dentada 8, que ésta es desplazada a lo largo del eje 9 en el alojamiento
10. Con ello comienza el proceso del acoplamiento de la rueda dentada 8 con la rueda dentada 11 adyacente.

Ya que la posicion del acoplamiento de la rueda dentada 8 esta predeterminada exactamente, se configuran uno o
varios dientes 32, los cuales estan situados adyacentes a la rueda dentada 11 en la posicion del acoplamiento, con
una forma especial, la cual simplifica el acoplamiento. En el diente se ha configurado un flanco de diente de forma
achaflanada, de forma que se evita de manera segura un agarrotamiento por error de los dientes contrapuestos
entre si.

Debido al guiado forzado de la rueda dentada 8 mediante el elemento 15 de control y la guia curvada 17, el eje 9 es
desplazado hasta tal punto en el alojamiento 10, que ya ha tenido lugar un engrane ligero con la rueda dentada 11
adyacente.

En las figuras 5 y 6 se muestra la posicion final del arrastrador 2, el cual esta desplazado ahora con el perno 3 hasta
el extremo de la seccion acodada 5. A través de ello se gir6 el arrastrador 2 y se movié un elemento unido con la
parte del mueble hacia fuera del alojamiento 25. En esa posicion, y debido al guiado forzado de la rueda dentada 8
mediante el elemento 15 de control y la guia curvada 17, se desplazo6 el eje 9 a la posicion completamente acoplada
dentro del alojamiento 10, y los dientes de la rueda dentada 8 estan encastrados con los dientes de la rueda dentada
11 adyacente. Un muellel8 tensado entre la carcasa 20 y la cremallera 7 esta tensado, y el arrastrador 2 esta
bloqueado. En cuanto el arrastrador 2 se desbloquea debido a que la parte del mueble se mueve a la posicion de
cierre, el muelle 18 tira de la cremallera 7 hasta la posicion inicial. Debido a la fuerza de la cremallera 7 sobre la
rueda dentada 8, la misma se oprime hacia la izquierda, como se ve en la figura 6, pero no puede seguir siendo
desplazada debido al alojamiento 10, por lo cual se origina un movimiento de giro de la rueda dentada 8. Este
movimiento de giro se continGa sobre la rueda dentada 11 y las otras ruedas dentadas 12 y 13 del engranaje.
Mediante el engranaje se acciona el amortiguador 14, el cual se encarga de que el proceso de cierre de la parte del
mueble tenga lugar de forma amortiguada con la velocidad que se desea. Cuando el arrastrador 2 vuelve
nuevamente a la posicion inicial, se alcanza nuevamente la posicion mostrada en la figura 1.

El proceso de conmutacion de la rueda dentada 8 del pifién libre puede ser realizado de forma sencilla con
solamente pocas piezas constructivas, siendo posible una conmutacion exacta a través de la posicién
predeterminada de la rueda dentada 8 respecto al arrastrador 2. Los ruidos elevados pueden evitarse especialmente
a través de una conmutacion exacta.

Como se desprende de la figura 7, la rueda dentada 8 presenta un eje 9 saliente, el cual puede introducirse en el
alojamiento 10. Ademas, en un diente de la rueda dentada se ha configurado un elemento de control 15, con forma
de un arrastrador sobresaliente en la direccién axial, el cual puede ser llevado a encastrar con las guias curvadas 16
y 17.

La figura 8 muestra la carcasa del dispositivo de amortiguaciéon 1, la cual puede estar fabricada como pieza de
moldeo de material sintético por inyeccion. De forma integral con la carcasa se han configurado resaltes,
sobresalientes de una pared, para la configuracion del alojamiento 10 para la guia curvada 16 y 17. Ademas, se han
configurado en la pared de la carcasa escotaduras 41 y 42 con forma anular, las cuales sirven como alojamientos de
los ejes para ruedas dentadas. En una seccion de la carcasa se ha configurado una oquedad 40, en la que puede
introducirse el amortiguador de giro, el cual tiene forma de disco.

En el ejemplo de ejecucion representado, la guia forzada estéa realizada mediante un elemento de control 15 sobre la
rueda dentada 8, y mediante una guia curvada 17, o bien 16, y es posible, naturalmente, realizar también la guia
forzada de la rueda dentada 8 con otros medios, como, a titulo de ejemplo, una guia curvada puede ser utilizada
también para el desplazamiento del eje 9. Ademas, las guias curvadas 16 y 17, configuradas en dos secciones,
pueden estar también unidas entre si, y en una sola pieza.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo (1) de amortiguacion para partes méviles de muebles, especialmente para puertas de armarios, con
un arrastrador (2) que es acoplable a una parte mévil de un mueble, y que estéa acoplado con un amortiguador (14) a
través de un engranaje (8, 11, 12, 13), presentando el engranaje una rueda dentada (8) de un pifién libre, la cual
puede acoplarse y desacoplarse con una rueda dentada (11) adyacente, estando prevista una guia forzada (15, 16,
17) para la rueda dentada (8) del pifidn libre, a fin de acoplar o desacoplar el mismo con la rueda dentada adyacente
(11) en una posicién predeterminada del arrastrador (2), caracterizado por que la guia forzada comprende una guia
curvada (15, 16, 17), mediante la cual la rueda dentada (8) del pifién libre puede desplazarse con un movimiento del
arrastrador (2).

2. Dispositivo de amortiguacion segun la reivindicacién 1, caracterizado por que mediante la guia forzada (15, 17),
la rueda dentada (8) del pifién libre esta acoplada con la rueda dentada (11) adyacente en una posicién final del
arrastrador (2).

3. Dispositivo de amortiguacion segun la reivindicacion 1 6 2, caracterizado por que la rueda dentada (8) del pifion
libre presenta un eje (9) que es desplazable entre una posicidon acoplada y una posicion desacoplada de la rueda
dentada (8).

4. Dispositivo de amortiguacion segin la reivindicacion 1 a 3, caracterizado por que la guia forzada presenta un
elemento (15) de control que esta sujeto a la rueda dentada (8) del pifion libre.

5. Dispositivo de amortiguacion segun la reivindicacion 4, caracterizado por que el aparato de control (15) esta
configurado como un saliente en la rueda dentada (8), el cual es movible, al menos en algunas zonas, a lo largo de
una guia forzada (16, 17).

6. Dispositivo de amortiguacién segun la reivindicacion 1 a 5, caracterizado por que la guia forzada surte efecto e
posiciones finales del arrastrador (29, a fin de acoplar y desacoplar la rueda dentada (8) del pifion libre.

7. Dispositivo de amortiguacion segun la reivindicacion 1 a 6, caracterizado por que el arrastrador (2) esta
acoplado con una cremallera (7), la cual esta encastrada con la rueda dentada (8) del pifién libre.

8. Dispositivo de amortiguacién segun la reivindicacion 1 a 7, caracterizado por que al menos un diente (32) en la
rueda dentada (8) del pifidn libre presenta una forma modificada respecto a los otros dientes, a fin de facilitar el
acoplamiento y el desacoplamiento.

9. Dispositivo de amortiguacion segln la reivindicacion 8, caracterizado por que dos dientes en la rueda dentada
(8) presentan un chaflan en un flanco del diente.

10. Dispositivo de amortiguacién segun la reivindicacion 1 a 9, caracterizado por que esta prevista una marca (30,
31) en la cremallera (7) y en la rueda dentada (8) del pifidn libre para la orientacion de la rueda dentada (8), o bien
de la cremallera (7) en el montaje.
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