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DESCRIPCION
Vehiculo colector de basura

La presente invencidon hace referencia a un vehiculo colector de basura con una abertura de carga dispuesta de
forma preferida en la parte trasera que tiene al menos un pedal para apoyar el pie dispuesto en la parte trasera para
un operario de limpieza, en donde por encima del pedal para apoyar el pie en el vehiculo colector de basura esta
dispuesta al menos un asa de sujecion, en la que esta integrado un sensor, conforme al preambulo de la
reivindicacion 1.

Los vehiculos colectores de basura conocidos con una abertura de carga dispuesta en la parte posterior presentan
unos pedales para apoyar el pie dispuestos en la zona posterior, sobre los que pueden viajar de pie los operarios de
limpieza durante la marcha del vehiculo.

Segun las normas de prevencion de accidentes en vigor es obligatorio que el vehiculo colector de basura, en el caso
de que sobre uno de los pedales para apoyar el pie viaje de pie un operario de limpieza, no pueda circular marcha
atras y ademas durante la marcha hacia adelante no se supere una velocidad maxima permitida. Esta velocidad
maxima es actualmente de 30 km/h.

Ya se conoce del documento DE 37 29 107 C un vehiculo colector de basura, en el que a partir de una determinada
carga del pedal para apoyar el pie un interruptor de contacto reduce el nimero de revoluciones del motor.

Del documento DE 39 18 971C se conoce un vehiculo colector de basura, en el que al pisar el pedal para apoyar el
pie esta prevista una limitacion del nimero de revoluciones del motor, de tal manera que se limita el incremento de
la velocidad del vehiculo. Alli estan prescritos diferentes contactos o sensores de medicién, con los que puede
determinarse si un operario de limpieza estéa situado sobre un pedal para apoyar el pie. Estos contactos o sensores
de medicion estan configurados como barreras épticas o transmisores y receptores de ultrasonidos.

Del documento DE 41 21 720 C se conoce un vehiculo colector de basura de la clase indicada al comienzo, en el
qgue el brazo de soporte que soporta el pedal para apoyar el pie puede plegarse o bascularse a mano, y esta
equipado con un brazo con conmutacion que esta conectado a un interruptor de contacto fijado a la parte de
sujecion. Este interruptor de contacto conmuta un relé que, por su parte, establece a través de unos contactos de
trabajo una conexién con el interruptor de luz de la marcha atras o un transmisor de contacto para una velocidad
limite y la véalvula de freno, de tal manera que en el caso de presentarse posiciones no plegadas hacia arriba ni
basculadas, o bien que esté la marcha atras activada o si se supera la velocidad limite, se active la valvula de freno.

El pedal para apoyar el pie conocido requiere una disposicion relativamente costosa y complicada del interruptor de
contacto, debido a que el mismo sélo puede funcionar en el caso de una disposicion precisa de las piezas que
accionan el interruptor de contacto.

Del modelo de utilidad aleman DE 200 11 220 U se conoce a su vez un vehiculo colector de basura, en el que a
través de un sensor de inclinacién se establece la inclinacion del pedal para apoyar el pie, de tal manera que se
genera una sefial que anula las restricciones de marcha para el vehiculo colector de basura, si se ha basculado
hacia arriba el pedal para apoyar el pie en un angulo que ya hace imposible pisar el pedal para apoyar el pie.

Mientras que en formas de realizacion anteriores el plegado hacia arriba o la basculacion hacia abajo del pedal para
apoyar el pie se realizaba manualmente, actualmente ya es habitual, para mayor facilidad del operario de limpieza,
gue la basculacion del pedal para apoyar el pie se realice a través de cilindros de aire o cilindros hidraulicos. La
sefial para plegar hacia abajo o hacia arriba la recibe el pedal para apoyar el pie normalmente a través de un
teclado, que esta previsto en la zona posterior del camiéon de basura o, alternativamente, desde la cabina del
conductor.

Conforme al documento EP 1 334 925 B1 ya se ha propuesto también, sin embargo, integrar en un asa de sujecién
dispuesta por encima del al menos un pedal para apoyar el pie en el vehiculo colector de basura, un sensor de
contacto, con cuyo accionamiento puede enviarse una sefial para plegar hacia abajo el pedal para apoyar el pie. El
sensor alli mencionado esta configurado como sensor capacitivo, de tal manera que al hacer contacto con el guante
o la mano del operario de limpieza se entrega la orden de plegar hacia abajo el pedal para apoyar el pie. Si a
continuacion no se estd asiendo el asa de sujecion, el pedal para apoyar el pie puede plegarse de nuevo
automaticamente hacia arriba.

Los sistemas de seguridad presentados anteriormente son evitados con frecuencia por los operarios de limpieza,
para evitar en los posible las restricciones a la marcha del vehiculo colector de basura que las consideran un
inconveniente.
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El objeto de la presente invencidn consiste por ello en poner a disposicién un dispositivo de seguridad para el
vehiculo colector de basura que en lo posible esté protegido contra manipulaciones.

El objeto es resuelto conforme a la invencion mediante la combinacion de las caracteristicas de la reivindicacion 1.

Aqui en el caso de un vehiculo colector de basura del género expuesto en el, al menos un, asa de sujecion,
dispuesto por encima del pedal para apoyar el pie en el vehiculo colector de basura, ya no se instala un sensor
como un transmisor de sefial configurado con un indicador de disponibilidad activable. El sensor esta conectado a
este respecto a un mando electrénico, que presenta un generador aleatorio, a través del cual pueden activarse los
transmisores de sefial individuales.

Conforme a la invencion, a continuacién a través del generador aleatorio en el mando electrénico se activa siempre
sobre la base aleatoria al menos un transmisor de sefial por cada mano, que es necesario accionar. El operario de
limpieza debe prestar por lo tanto atenciéon a qué transmisor de sefial esta activado. Precisamente debe accionar
ese transmisor de sefial, sin embargo, para activar la reaccion deseada del vehiculo colector de basura, es decir por
ejemplo circular a una velocidad determinada.

Mediante esta activacion aleatoria de diferentes transmisores de sefial en el sensor previsto en el asa puede
prevenirse de este modo una manipulacion. El accionamiento del sensor requiere precisamente, como se ha
explicado anteriormente, que el operario de limpieza reaccione activamente ante una prefijacién del sistema, para
enviar la sefial de accionamiento deseada.

Se deducen unas configuraciones preferidas de la invencién de las reivindicaciones dependientes referidas a la
reivindicacion principal.

Segun esto, los transmisores de sefial pueden indicar ventajosamente que estan activados a través de elementos
Opticos y/o acusticos y/o tactiles. Mediante esta indicacion se autoriza al operario de limpieza a accionar el
transmisor de sefial dentro del sensor. Una indicacion éptica puede consistir por ejemplo en que aqui parpadee una
luz LED, si esta activado el transmisor de sefial. El operario de limpieza debe asir el transmisor de sefial
caracterizado 6pticamente de forma correspondiente dentro del sensor, para activar el mismo. Del mismo modo esto
puede realizarse naturalmente a través de elementos acusticos o tactiles, en donde pueden exigirse combinaciones
de los elementos épticos, acusticos y/o tactiles para activar el transmisor de sefial.

Conforme a otra configuracion de la invencién puede estar previsto que para cada pedal para apoyar el pie estén
previstas dos asas de sujecién con unos sensores correspondientes. Asociado a esto puede estar previsto que un
desarrollo del procedimiento establecido previamente sélo pueda activarse, si los sensores estan activados en
ambas asas de sujecion. Un desarrollo de procedimiento de este tipo puede consistir por ejemplo en que el vehiculo
colector de basura pueda circular a mayor velocidad que la de un peatén. Mediante esta forma de realizacion se
garantiza que el vehiculo colector de basura soélo circule a mayor velocidad que la de un peatdn si el operario de
limpieza se sujeta con seguridad con ambas manos.

Es particularmente ventajoso que los pedales para apoyar el pie puedan graduarse en altura. De este modo el
respectivo operario de la limpieza puede ajustar la distancia a la respectiva asa de sujecion, de forma
correspondiente a su tamafio corporal.

Otra caracteristica, que también se utiliza para la seguridad, consiste en que en el vehiculo colector de basura esté
anclada fijamente una sujecion a modo de ojal o enganche, a la que pueda enlazarse o engancharse una
contrapieza ajustada, por ejemplo una eslinga que porte el operario de limpieza o que pueda unirse al mismo.
Mediante esta sujecion adicional pueden evitarse accidentes, que sean causados por la caida del operario de
limpieza desde el pedal para apoyar el pie.

El dispositivo de sujecion en el lado del vehiculo presenta de forma particularmente ventajosa un gancho o un ojal,
en el que puede engancharse la eslinga o a través del cual puede enlazarse la eslinga.

Se deducen caracteristicas, detalles y ventajas adicionales de la invencion de un ejemplo de realizacion
representado en el dibujo. Aqui muestran:

la figura 1: una vista lateral esquematica de un vehiculo colector de basura segin una forma de realizacion
ventajosa de la invencion,

las figuras 2 y 3: respectivamente, unas representaciones de un operario de limpieza situado de pie sobre un pedal
para apoyar el pie del vehiculo colector de basura, para aclarar la aplicacién de la presente invencion.
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El vehiculo colector de basura 10 representado conforme a la figura 1 presenta de forma habitual un chasis de
vehiculo 12 con una cabina de conductor 14 y una camara de recogida 16 para los desechos a recoger. A la camara
de recogida 16 para los desechos se conecta una pieza base 18 en el lado trasero, cuya estructura es conocida. En
la pared de cierre trasero esta dispuesto respectivamente un pedal para apoyar el pie 20, que puede bascular
alrededor de una articulacion basculante 22 desde una posicion de plegado hacia dentro (dibujada a trazos y puntos
y con el nimero de referencia 24) a una posicion de plegado hacia fuera (representada en la figura con trazo
continuo). Por motivos de simplificacion no se han representado aqui unas disposiciones de émbolo-cilindro, que se
usan para hacer bascular el pedal para apoyar el pie 20. Tampoco se han representado con mas detalle los
sensores para detectar la posicién del pedal para apoyar el pie 20, es decir, para detectar la inclinacién
correspondiente con la que se anula habitualmente la restriccion para la marcha del vehiculo colector de basura.

Por encima del pedal para apoyar el pie 20 y en la zona de la pieza base estan dispuestas por cada pedal para
apoyar el pie respectivamente dos asas de sujecion 26. En las asas de sujecion 26 estan integrados
respectivamente unos sensores no representados aqui con mas detalle.

Un sensor presenta conforme a la invencion mas de un transmisor de sefial equipado con un indicador de
disponibilidad activable. Los respectivos sensores de sefial y con ello también los transmisores de sefial a manejar
estan conectados a un mando electrénico, que presenta un generador aleatorio a través del cual pueden activarse
los transmisores de sefial individuales.

Mediante una activacion correspondiente del transmisor de sefial se indica lo mencionado hacia el exterior a través
de unos elementos 6pticos y/o acusticos y/o tactiles. Ante esta indicacién debe reaccionar a continuacion el operario
de limpieza, si desea autorizar un determinado proceso activable.

En un proceso de este tipo puede abarcar por ejemplo la posibilidad de que el vehiculo colector de basura circule a
mayor velocidad que un peatén. De este modo puede ser posible en el curso de la presente invencion que, con el
pedal para apoyar el pie plegado hacia abajo, el vehiculo colector de basura como restriccion habitual no pueda ir
marcha atras y solo circule hacia adelante a la velocidad de un peatén. Para hacer posible a continuacién durante la
recogida también un movimiento de avance algo mas rapido del vehiculo colector de basura, puede estar previsto
conforme a la presente invencion que el operario de limpieza, en cuanto se sitie de pie sobre el pedal para apoyar el
pie (véanse las figuras 2 y 3), tenga que activar las indicaciones de disponibilidad respectivamente activadas en
ambos sensores de las asas de sujecion 26, que puede asir con sus manos, para de este modo hacer posible una
marcha a mayor velocidad que la de un peatén.

Como caracteristica de seguridad adicional esta previsto en la forma de realizacion aqui representada un dispositivo
de sujecion dispuesto fijamente en el vehiculo colector de basura, en forma de un gancho 28. En este gancho puede
engancharse una eslinga 30, que esta unida por ejemplo al cinturén del operario de limpieza del modo representado
en la figura 2. De este modo pueden evitarse accidentes que pueden estar causados por una caida desde el pedal
para apoyar el pie al circular a una velocidad algo mas elevada.
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REIVINDICACIONES

1. Vehiculo colector de basura con una abertura de carga dispuesta de forma preferida en la parte trasera con al
menos un pedal para apoyar el pie (20) dispuesto en la parte trasera para un operario de limpieza, en donde por
encima del pedal para apoyar el pie (20) en el vehiculo colector de basura esta dispuesta al menos un asa de
sujecion (26), en la que estéa integrado un sensor, caracterizado porque el sensor presenta mas de un transmisor de
sefial equipado con un indicador de disponibilidad activable, y porque el sensor estd conectado a un mando
electronico, que presenta un generador aleatorio a través del cual pueden activarse los transmisores de sefial
individuales.

2. Vehiculo colector de basura segun la reivindicacion 1, caracterizado porque los transmisores de sefial pueden
indicar que estan activados a través de elementos 6pticos y/o acustico y/o tactiles.

3. Vehiculo colector de basura segun la reivindicacion 2, caracterizado porque para cada pedal para apoyar el pie
(20) estan previstas dos asas de sujecion (26) con unos sensores correspondientes.

4. Vehiculo colector de basura segun la reivindicacién 3, caracterizado porque un desarrollo del procedimiento
establecido previamente s6lo puede activarse, si los sensores estan activados en ambas asas de sujecion (26).

5. Vehiculo colector de basura segun la reivindicacion 4, caracterizado porque el desarrollo de procedimiento
consiste en que el vehiculo colector de basura puede circular a mayor velocidad que la de un peaton.

6. Vehiculo colector de basura segun una de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque el al menos un pedal
para apoyar el pie (20) puede graduarse en altura

7. Vehiculo colector de basura segun una de las reivindicaciones 1 a 5, caracterizado porque como dispositivo de
seguridad adicional estan previstos una sujecion en el lado del vehiculo y una eslinga (30) que puede unirse a la
misma, que puede llevarla el operario de limpieza o que puede unirse al mismo.

8. Vehiculo colector de basura segun la reivindicacion 7, caracterizado porque el dispositivo de sujecion en el lado
del vehiculo presenta un gancho (28) o un ojal, en el que puede engancharse la eslinga (30).
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