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ES 2635141713

DESCRIPCION
Distribuidor de cinta de tiro automatico
Campo de la invencion

La presente invencion se refiere a un distribuidor de cinta, y mas particularmente, a un distribuidor de cinta que es
capaz de distribuir las cintas consecutivamente.

Antecedentes de la invencion

Los distribuidores de cintas de colores convencionales se utilizan en eventos de entretenimiento y son capaces de
distribuir cintas de colores en el aire para aumentar el estado de animo de las actuaciones.

La mayoria de los distribuidores de cinta solo pueden disparar una vez, las cintas tienen que recargarse en los
distribuidores después de dispararse. Algunos de los distribuidores de cinta tienen un cilindro que incluye mdltiples
camaras para que el usuario haga girar el cilindro para disparar las cintas en otra camara del cilindro. Sin embargo,
esto requiere que el usuario opere el cilindro e implica un cierto nivel de complicidad.

A partir del documento US 2009/117823 Al se conoce un distribuidor de cinta que tiene una recamara giratoria con
multiples camaras. Una cinta se libera de una camara cuando una barra de impacto golpea un detonador
incorporado en cada cartucho. El mecanismo de gatillo puede activar la barra de impacto caAmara por camara.

El documento US 186156 A ensefia una pistola de juguete neumatica para lanzar una pluralidad de proyectiles pero
hay ninguna recadmara reemplazable ni material contenido en una camara de la recamara reemplazable.

La presente invencion pretende proporcionar un distribuidor de cinta que puede distribuir cintas consecutivamente
para mejorar las deficiencias de los distribuidores de cinta convencionales.

Sumario de la invencion

La presente invencion se refiere a un distribuidor de cinta y las cintas en cada camara del cilindro se expulsan
consecutivamente tirando del gatillo. El tiron del gatillo hace girar la unidad giratoria de modo que el gatillo pueda
tirarse consecutivamente para expulsar continuamente las cintas de las camaras del cilindro. El cilindro se puede
recargar cuando sea necesario.

Por lo tanto, un objetivo de la presente invencion es proporcionar un distribuidor de cintas que comprende un cuerpo
gque es un cuerpo hueco; una cubierta frontal conectada de forma pivotante a un extremo frontal del cuerpo y que
tiene un orificio que se comunica con un interior del cuerpo; un cilindro situado de forma giratoria en el cuerpo y
situado detras de un extremo posterior de la cubierta frontal, teniendo el cilindro multiples camaras en las que se
reciben cintas, estando las camaras dispuestas radialmente alrededor de un centro del cilindro, una abertura de
cada camara situada detras del extremo posterior de la cubierta frontal, una entrada definida a través de un extremo
posterior de cada camara; una unidad de impacto situada en el cuerpo y situada detras del cilindro para introducir
aire en las camaras a través de las entradas; una unidad giratoria situada en el cuerpo y conectada al cilindro para
hacer girar el cilindro, y un gatillo conectado de forma pivotante al cuerpo y situado fuera del cuerpo, teniendo el
gatillo una porcién de accionamiento en un extremo posterior del mismo, sobresaliendo un esparrago desde un lado
del gatillo para accionar la unidad giratoria.

Un objetivo adicional de la presente invencion es proporcionar una unidad de impacto que comprende un tubo, un
pistén, un resorte de compresién, un brazo, una articulaciéon y un trinquete, el tubo se sitia detras del extremo
posterior del cilindro y tiene una salida definida en un extremo frontal del mismo, el piston se sitla en el tubo y el
resorte de compresion se sitla en un extremo posterior del piston para empujar el piston hacia el cilindro, un
extremo frontal del brazo se conecta de forma pivotante al extremo posterior del pistén y un extremo posterior del
brazo se conecta de forma pivotante a un extremo frontal de la articulacién, un extremo posterior de la articulacion
se conecta de forma pivotante al trinquete que se conecta de forma pivotante al cuerpo, el trinquete tiene una punta
que se extiende hasta un extremo de modo que el miembro de accionamiento es capaz de empujar el trinquete que
hace pivotar la articulacion hacia un extremo posterior del cuerpo, un resorte de torsibn se conecta entre la
articulacion y el trinquete.

De acuerdo con una realizacién preferida, la unidad giratoria tiene una barra, un resorte de extension, un miembro
giratorio y un eje, la barra tiene dos salientes que se extienden respectivamente desde un lado de la misma, el
cuerpo tiene una ranura de restriccion definida en su interior y los dos salientes se sitlan dentro de la ranura de
restriccion, la barra se extiende a través de una ranura de guia que tiene un primer extremo que se extiende hacia
una parte superior del cuerpo y un segundo extremo de la ranura de guia que se extiende hacia una parte inferior del
cuerpo, el esparrago se sitla pivotantemente en la ranura de guia para mover la barra hacia el cilindro, un miembro
de empuje se extiende desde el otro lado de la barra que hace pivotar el miembro giratorio, teniendo el miembro de
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empuje una primera cara inclinada y una segunda cara inclinada formadas respectivamente en sus extremos frontal
y posterior, un extremo frontal del resorte de extensidon se conecta a un extremo posterior de la barra, un extremo
posterior del resorte de extension se conecta a un interior del cuerpo para mover la barra hacia el extremo posterior
del cuerpo, el miembro giratorio se sitla detras del cilindro y el miembro giratorio se conecta al eje que se conecta al
cilindro a fin de que el miembro giratorio y el cilindro giren conjuntamente entre si, el miembro giratorio tiene
multiples primeros miembros de guia y multiples segundos miembros de guia en el exterior del mismo, los primeros
miembros de guia se sitllan adyacentes a un primer extremo del miembro giratorio,

el primer extremo del miembro giratorio se sitla lejos del cilindro, los segundos miembros de guia se sitian
adyacentes a un segundo extremo del miembro giratorio, el segundo extremo del miembro giratorio se sitla cerca
del cilindro, una primera muesca se define entre cualquiera de los dos miembros de guia adyacentes, una segunda
muesca se define entre cualquiera de los dos segundos miembros de guia adyacentes, los primeros miembros de
guia se sitlan en correspondencia con las segundas muescas, los segundos miembros de guia se sitlan en
correspondencia con las primeras muescas, cada uno de los primeros miembros de guia tiene una primera cara
curva en un lado del mismo, la primera cara curva se sitia para orientarse hacia una abertura de la segunda
muesca, cada uno de los segundos miembros de guia tiene una segunda cara curva en un lado de los mismos, la
segunda cara curva se sitla para orientarse hacia una abertura de la primera muesca, el miembro de empuje se
mueve hacia atras y hacia delante entre la primera y segunda muescas para hacer girar el miembro giratorio.

Otro objetivo de la presente invencién es proporcionar un cilindro que tiene una ranura de acoplamiento en su
extremo posterior y el eje se acopla con la ranura de acoplamiento de manera que el miembro giratorio acciona el
eje para hacer girar el cilindro.

Otro objetivo de la presente invencidn es proporcionar un pistén que tiene al menos un anillo de pistébn montado en
el mismo que esta en contacto con un interior del tubo.

Otro objetivo de la presente invencidn es proporcionar un extremo frontal del resorte de compresion situado
adyacente al extremo posterior del cilindro y un extremo posterior del resorte de compresion se sitla adyacente a
dos topes del cuerpo.

Otro objetivo de la presente invencién es proporcionar un trinquete que tiene una primera superficie formada en una
parte superior del mismo y en el que la articulacién tiene una segunda superficie que descansa sobre la primera
superficie de manera que el trinquete hace pivotar la articulacién hacia el extremo posterior del cuerpo.

La presente invencion serd mas obvia a partir de la siguiente descripcion cuando se toma junto con los dibujos
adjuntos, que muestran, solo con fines ilustrativos, una realizacién preferida de acuerdo con la presente invencion.

Breve descripcion de los dibujos

la Figura 1 es una vista en perspectiva para mostrar el distribuidor de cinta de la presente invencion;

la Figura 2 es una vista en perspectiva para mostrar el distribuidor de cinta de la presente invencién, en la que se
retira la carcasa recta;

la Figura 3 es una vista en perspectiva para mostrar el cilindro del distribuidor de cinta de la presente invencion;
la Figura 4 es otra vista en perspectiva para mostrar el cilindro del distribuidor de cinta de la presente invencién;
la Figura 5 muestra el gatillo y la unidad de impacto, en la que la unidad de impacto se muestra con una vista en
seccién transversal;

la Figura 6 es una vista en perspectiva para mostrar la articulacion y el trinquete de la unidad de impacto del
distribuidor de cinta de la presente invencion;

la Figura 7 es una vista lateral para mostrar el gatillo y la unidad de impacto;

la Figura 8 muestra una vista ampliada de la porcién en circulo en la Figura 7;

la Figura 9 muestra una vista en perspectiva izquierda de la barra del distribuidor de cinta de la presente
invencion; y

la Figura 10 muestra la carcasa recta del distribuidor de cinta de la presente invencion.

Descripcion detallada de la realizacion preferente

Haciendo referencia a las Figuras 1y 2, el distribuidor de cinta de la presente invencién comprende un cuerpo 1, una
cubierta frontal 2, un cilindro 3, un gatillo 4, una unidad de impacto 5 y una unidad giratoria 6, en el que el cuerpo 1
es un cuerpo hueco compuesto de una carcasa derecha 11 y una carcasa izquierda 12. La cubierta frontal 2 se
conecta de forma pivotante al extremo frontal del cuerpo 1. La cubierta frontal 2 tiene un orificio 21 que se comunica
con el interior del cuerpo 21.

El cilindro 3 se sitla giratoriamente en el cuerpo 1y se sitla detras del extremo posterior de la cubierta frontal 2, de
manera que el cilindro 3 se puede instalar en el cuerpo 1 o retirarse del cuerpo 1 a través del extremo frontal del
cuerpo 1.

El gatillo 4 se conecta de forma pivotante al cuerpo 1y se sitla fuera del cuerpo 1. El gatillo 4 tiene un pivote 41 que
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se conecta de forma pivotante entre las carcasas derecha e izquierda 11, 12 de manera que cuando el gatillo 4 se
hace pivotar, el gatillo 4 gira alrededor del pivote 41. La unidad de impacto 5 se sitla en el cuerpo 1y se sitUa detras
del cilindro 3 para introducir aire en las camaras 32 a través de las entradas 33. La unidad giratoria 6 se sitda en el
cuerpo 1y se conecta al cilindro 3 para hacer girar el cilindro 3.

Como se muestra en las Figuras 3y 4, el cilindro 3 tiene una ranura de acoplamiento 31 en el extremo posterior del
mismo y comprende mdltiples camaras 32 en las que se reciben las cintas (no mostradas). Las camaras 32 se
disponen radialmente alrededor del centro del cilindro 3. Cada camara 32 tiene una abertura situada detras del
extremo posterior de la cubierta frontal 2, como se muestra en la Figura 2. Una entrada 33 se define a través del
extremo posterior de cada camara 32 de manera que las cintas se expulsan del orificio 21 del cuerpo 1 como se
muestra en la Figura 1. La forma de la ranura de acoplamiento 31 puede ser una ranura triangular, ranura poligonal,
ranura ovalada o cualquier ranura conocida.

Como se muestra en las Figuras 2 y 5, el gatillo 4 tiene una porcion de accionamiento 42 en su extremo posterior
para accionar la unidad de impacto 5.

La unidad de impacto 5 comprende un tubo 51, un pistén 52, un resorte de compresion 53, un brazo 54, una
articulacion 55 y un trinquete 56. El tubo 51 se sitGa detras del extremo posterior del cilindro 3 y tiene una salida 512
definida en su extremo frontal y la salida 512 se sitlla en correspondencia con el cilindro 3. El piston 62 se sitta en el
tubo 51 y tiene al menos un anillo de piston 522 montado en su interior que esta en contacto con un interior del tubo
51 para proporcionar una mejor estanqueidad al aire. El resorte de compresion 53 se sitia en el extremo posterior
del piston 52 para empujar el pistén 532 hacia el cilindro 3. El extremo frontal del resorte de compresion 53 se sitda
adyacente al extremo posterior del cilindro 52 y el extremo posterior del resorte de compresion 53 se sitla adyacente
a dos topes 13 del cuerpo 1. El extremo frontal del brazo 54 se conecta de forma pivotante al extremo posterior del
pistén 52 y el extremo posterior del brazo 54 se conecta de forma pivotante al extremo frontal de la articulacion 55.
Como se muestra en las Figuras 2, 5y 6, el trinquete 56 se conecta de forma pivotante al cuerpo 1 mediante un
pasador 57, y el extremo posterior de la articulacion 55 se conecta de forma pivotante al trinquete 56 mediante el
pasador 57. El trinquete 56 tiene una primera superficie 562 formada en su parte superior. El trinquete 56 tiene una
punta 564 que se extiende hasta un area de giro de la porcién de accionamiento 42 y situada por encima del
miembro de accionamiento 42 de manera que el miembro de accionamiento 42 es capaz de empujar el trinquete 56
gue hace pivotar la articulaciéon 55 hacia el extremo posterior del cuerpo 1. La articulacion 55 tiene una segunda
superficie 552 que descansa sobre la primera superficie 562 de manera que el trinquete 56 hace pivotar la
articulacion 55 alrededor del pasador 57 y hacia el extremo posterior del cuerpo 1. Un resorte de torsién 58 tiene dos
patas 582 que se conectan entre la articulaciéon 55 y el trinquete 56, de tal manera que la articulacién 55 y el
trinquete 56 pueden volver a sus posiciones iniciales.

Como se muestra en las Figuras 2 y 7, un esparrago 43 sobresale desde un lado del gatillo 4 para accionar la unidad
giratoria 6. El esparrago 43 se sitda entre el pivote 41 y el cuerpo 1.

La unidad giratoria 6 tiene una barra 61, un resorte de extension 62, un miembro giratorio 63 y un eje 64. La barra 61
tiene dos salientes 612 que se extienden respectivamente desde un lado del mismo. El cuerpo 1 tiene una ranura de
restriccion 112 definida en la carcasa recta 11 como se muestra en la Figura 10 y los dos salientes 612 se sitllan
dentro de la ranura de restriccién 112. La barra 61 se extiende a través de una ranura de guia 614 que tiene un
primer extremo que se extiende hacia una parte superior del cuerpo 1 y un segundo extremo de la ranura de guia
614 se extiende hacia la parte inferior del cuerpo 1. El esparrago 43 se sitla de forma pivotante en la ranura de guia
614 para mover la barra 61 hacia el cilindro 3 cuando se tira del gatillo 4. Como se muestra en la Figura 10, un
miembro de empuje 616 se extiende desde el otro lado de la barra 61 que hace pivotar el miembro giratorio 63. El
miembro de empuje 616 tiene una primera cara inclinada 6162 y una segunda cara inclinada 6164 formadas
respectivamente en sus extremos frontal y posterior. El extremo frontal del resorte de extensidon 62 se acopla al
extremo posterior de la barra 61. El extremo posterior del resorte de extensién 62 se conecta al interior del cuerpo 1
para mover la barra 61 hacia el extremo posterior del cuerpo 1.

El miembro giratorio 63 se sitla detras del cilindro 3 y el extremo frontal del miembro giratorio 63 se conecta al eje
64 que se acopla con la ranura de acoplamiento 31 del cilindro 3, como se muestra en la Figura 4, de manera que el
miembro giratorio 63 y el cilindro 3 giran conjuntamente entre si. Como se muestra en la Figura 8, el miembro
giratorio 63 tiene multiples primeros miembros de guia 632 y multiples segundos miembros de guia 634 en el
exterior del mismo. El nimero de cada uno de los primeros y segundos miembros de guia 632, 634 es el mismo que
el nimero de camaras 32 del cilindro 3. Los primeros miembros de guia 632 se sitlan adyacentes al primer extremo
del miembro giratorio 63, el primer extremo del miembro giratorio 63 se sitla lejos del cilindro 3. Los segundos
miembros de guia 634 se sitian adyacentes a un segundo extremo del miembro giratorio 63, el segundo extremo del
miembro giratorio 63 se sitla cerca del cilindro 3. Una primera muesca 633 se define entre cualquiera de los dos
primeros miembros de guia 632 adyacentes. Una segunda muesca 633 entre cualquiera de los dos segundos
miembros de guia 634 adyacentes. Los primeros miembros de guia 632 se sitlan en correspondencia con las
segundas muescas 635, estando los segundos miembros de guia 634 situados en correspondencia con las primeras
muescas 633. Cada uno de los primeros miembros de guia 632 tiene una primera cara curva 6322 en un lado de los
mismos, estando la primera cara curva 6322 situada para orientarse hacia la abertura de la segunda muesca 635.
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Cada uno de los segundos miembros de guia 634 tiene una segunda cara curva 6342 en un lado de la misma,
estando situada la segunda cara curva 6342 para orientarse hacia una abertura de la primera muesca 633. El
miembro de empuje 616 se mueve hacia atras y hacia delante entre la primera y segunda muescas 633, 635 para
hacer girar el miembro giratorio 63. La barra 61 hace girar el miembro giratorio 63 mediante el miembro de empuje
616.

Cuando el usuario tira del gatillo 4 que esta girado alrededor del pivote 41 en sentido antihorario. La porcion de
accionamiento 42 empuja la punta 564 y el trinquete 56 gira en sentido horario alrededor del pasador 57. Debido a
que la segunda superficie 552 descansa sobre la primera superficie 562, el trinquete 56 hace pivotar la articulacién
55 en sentido horario alrededor del pasador 57 y hacia el extremo posterior del cuerpo 1. El piston 52 es arrastrado
por el brazo 54 para aspirar aire dentro del habitaculo entre el pistén 52 y la salida 512. El pistén 52 comprime el
resorte de compresion 53. Cuando la punta 564 se hace girar en sentido horario con el trinquete 56 y se retira del
area de giro de la porciéon de accionamiento 42, la porcién de accionamiento 42 se separa de la punta 564, de
manera que el trinquete 56 no se empuja por la porcién de accionamiento 42. El resorte de compresion 53
proporciona una fuerza para mover el pistén 52 hacia delante, el aire en el tubo 51 se empuja desde la salida 512 y
entra en la cdmara 32 a través de la entrada 33, por lo tanto, las cintas en la cdmara 32 son expulsadas del orificio
21 del cuerpo 1. El movimiento hacia delante del pistén 53 hace que el brazo 54, la articulacién 55 y el trinquete 45
se muevan de nuevo a sus posiciones iniciales.

Ademas de la expulsion de las cintas tirando del gatillo 4, el tiron del gatillo 4 mueve también el pivote 43 para mover
la barra 61 hacia delante y el resorte de extensién 62 se extiende. Después de que las cintas se expulsan, el usuario
libera el gatillo 4, el resorte de extension 62 tira de la barra 61 para moverse hacia atrds hasta su posicion inicial.
Cuando la barra 61 se mueve hacia atras, el gatillo 4 se hace pivotar en sentido horario alrededor del pivote 41 hasta
Su posicion inicial.

Cuando el gatillo 4 es girado en sentido horario, la porcion de accionamiento 42 toca la punta 564 y el trinquete 56
es girado en sentido antihorario alrededor del pasador 57. Debido a que el trinquete 56 se conecta de forma
pivotante a la articulacion 55 por el pasador 57, y solo puede accionar la articulacion 55 hacia el extremo posterior
del cuerpo 1 en una direccién, de manera que el trinquete 56 no puede accionar la articulacion 55, y el piston 52
cuando el trinquete 56 es girado en sentido antihorario. El trinquete 56 se hace girar con respecto a la articulacion 55
para activar el resorte de torsién 58. Cuando la punta 564 y el trinquete 56 son ambos girados en sentido antihorario,
y la punta 564 se retira del area de giro de la porcion de accionamiento 42, la porcion de accionamiento 42 se
separa de la punta 564, de modo que el trinquete 56 no se empuja por la porcion de accionamiento 42. El resorte de
torsién 58 proporciona una fuerza para hacer girar el trinquete 56 en sentido horario hasta su posicion inicial.

Cuando el usuario tira del gatillo 4 y la barra 61 se mueve hacia delante, el miembro de empuje 616 se mueve hacia
delante desde la primera muesca 633. Cuando la primera cara inclinada 6162 se pone en contacto con el segundo
miembro de guia 634 situado en correspondencia con a la primera muesca 633, debido a la forma de la primera cara
inclinada 6162 y la segunda cara curva 6342 del segundo miembro de guia 634, el miembro de empuje 616 se guia
por la segunda cara curva 6342 y entra en la segunda muesca 635. El miembro de empuje 616 empuja la segunda
cara curva 6342 lateralmente de manera que el miembro giratorio 63 gira para hacer girar el cilindro 3. Una de la
entrada 33 del cilindro 3 se sitia en correspondencia con la salida 512 del tubo 51, de manera que se introduce aire
en la camara 32 para expulsar las cintas en la camara 32 fuera del orificio 21 del cuerpo 1.

Cuando el usuario libera el gatillo 4 y la barra 61 se mueve hacia atras, el miembro de empuje 616 se mueve hacia
atras desde la segunda muesca 635. Cuando la segunda cara inclinada 6164 se pone en contacto con el primer
miembro de guia 632 situado en correspondencia con la segunda muesca 635, debido a la forma de la segunda cara
inclinada 6164 y la primera cara curva 6322 del primer miembro de guia 632, el miembro de empuje 616 se guia por
la primera cara curva 6322 y entra en la primera muesca 633. El miembro de empuje 616 empuja la primera cara
curva 6322 lateralmente de manera que el miembro giratorio 63 gira para hacer girar el cilindro 3. La salida 512 del
tubo 51 se sitla entre dos entradas 33 adyacentes del cilindro 3.

El usuario tira y libera el gatillo 4 para activar la unidad de impacto 5 y hace girar la unidad giratoria 6 para expulsar
las cintas, la accion del gatillo 4 puede realizarse consecutivamente para expulsar las cintas de las camaras 32 del
cilindro 3 consecutivamente sin ninguna accién adicional necesaria. Después de que todas las cintas de las camaras
32 son expulsadas, el usuario puede abrir la cubierta frontal 2 para reemplazar un nuevo cilindro 3 y el distribuidor
de cinta se puede utilizar de nuevo en un corto periodo de tiempo.
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REIVINDICACIONES
1. Un distribuidor para distribuir cintas que comprende:

un cuerpo (1) que es un cuerpo hueco;

una cubierta frontal (2) conectada de forma pivotante a un extremo frontal del cuerpo (1) y que tiene un orificio
(21) que se comunica con un interior del cuerpo;

un cilindro (3) situado de forma giratoria en el cuerpo (1) y situado detras de un extremo posterior de la cubierta
frontal (2), teniendo el cilindro (3) mdultiples camaras (32) en las que se reciben cintas, estando las camaras (32)
dispuestas radialmente alrededor de un centro del cilindro (3), una abertura de cada camara (32) situada detras
del extremo posterior de la cubierta frontal (2), una entrada (33) definida a través de un extremo posterior de
cada camara (32);

una unidad de impacto (5) situada en el cuerpo (1) y situada detras del cilindro (3) para introducir aire en las
camaras (32) a través de las entradas (33);

una unidad giratoria (6) situada en el cuerpo (1) y conectada al cilindro (3) para hacer girar el cilindro (3), y

un gatillo (4) conectado de forma pivotante al cuerpo (1) y situado fuera del cuerpo (1), teniendo el gatillo (4) una
porcién de accionamiento (42) en un extremo posterior del mismo para accionar la unidad de impacto (5), un
esparrago (43) que sobresale desde un lado del gatillo (4) para accionar la unidad giratoria (6) en la que la
unidad de impacto (5) comprende un tubo (51), un pistén (52), un resorte de compresion (53), un brazo (54), una
articulacion (55) y un trinquete (56), el tubo (51) esta situado detras del extremo posterior del cilindro (3) y tiene
una salida (512) definida en un extremo frontal del mismo, el pistén (52) esta situado en el tubo (51) y el resorte
de compresién (53) esta situado en un extremo posterior del piston (52) para empujar el piston (52) hacia el
cilindro (3), un extremo frontal del brazo (54) esta conectado de forma pivotante al extremo posterior del pistén
(52) y un extremo posterior del brazo (54) esta conectado de forma pivotante a un extremo frontal de la
articulacion (55), un extremo posterior de la articulacion (55) esta conectado de forma pivotante al trinquete (56)
que esta conectado de forma pivotante al cuerpo (1), el trinquete (56) tiene una punta (564) que se extiende
hasta un area de giro de la porcién de accionamiento y esta situada por encima del miembro de accionamiento
(42) de manera que el miembro de accionamiento (42) es capaz de empujar el trinquete (56) que hace pivotar la
articulacion (55) hacia un extremo posterior del cuerpo (1) y un resorte de torsion (58) esta conectado entre el
eslabon y el trinquete.

2. El distribuidor de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que la unidad giratoria (6) tiene una barra (61), un resorte
de extensién (62), un miembro giratorio (63) y un eje (64), teniendo la barra (61) dos salientes (612) que se
extienden respectivamente desde un lado de la misma, teniendo el cuerpo (1) una ranura de restriccion (112)
definida en su interior y los dos salientes (612) estan situados dentro de la ranura de restriccion (112), la barra (61)
se extiende a través de una ranura de guia (614) que tiene un primer extremo que se extiende hacia una parte
superior del cuerpo (1) y un segundo extremo de la ranura de guia (614) que se extiende hacia una parte inferior del
cuerpo (1), el esparrago (43) esta situado de forma pivotante en la ranura de guia (614) para mover la barra (61)
hacia el cilindro (3), un miembro de empuje (616) se extiende desde el otro lado de la barra (61) que hace pivotar el
miembro giratorio (63), el miembro de empuje (616) tiene una primera cara inclinada (6162) y una segunda cara
inclinada (6164) formadas respectivamente en sus extremos frontal y posterior, un extremo frontal del resorte de
extensién (62) esta conectado a un extremo posterior de la barra (61), un extremo posterior del resorte de extensiéon
(62) esta conectado a un interior del cuerpo (1) para mover la barra (61) hacia el extremo posterior del cuerpo (1), el
miembro giratorio (63) esta situado detras del cilindro (3) y el miembro giratorio (63) esta conectado al eje (64) que
esta conectado al cilindro (3) de manera que el miembro giratorio (63) y el cilindro giran conjuntamente entre si, el
miembro giratorio (63) tiene mudltiples primeros miembros de guia (632) y multiples segundos miembros de guia
(634) en su exterior, los primeros miembros de guia (632) estan situados adyacentes a un primer extremo del
miembro giratorio (63), el primer extremo del miembro giratorio (63) esta situado lejos del cilindro (3), los segundos
miembros de guia (634) estan situados adyacentes a un segundo extremo del miembro giratorio (63), el segundo
extremo del miembro giratorio (63) esta situado cerca del cilindro (3), una primera muesca (633) se define entre
cualquiera dos los primeros miembros de guia (632) adyacentes, una segunda muesca (635) se define entre dos
segundos miembros de guia (634) adyacentes cualesquiera, los primeros miembros de guia (632) estan situados en
correspondencia con las segundas muescas (635), los segundos miembros de guia (634) estan situados en
correspondencia con las primeras muescas (633), cada uno de los primeros miembros de guia (632) tiene una
primera cara curva (6322) en un lado del mismo, la primera cara curva (6322) esta situada para orientarse hacia una
abertura de la segunda muesca (635), cada uno de los segundos miembros de guia (634) tiene una segunda cara
curva (6342) en un lado del mismo, la segunda cara curva (6342) estéa situada para orientarse hacia una abertura de
la primera muesca (633), el miembro de empuje (616) se mueve hacia delante y hacia atras entre la primera y la
segunda muescas (633) (635) para hacer girar el miembro giratorio (63).

3. El distribuidor de acuerdo con la reivindicacion 2, en el que el cilindro (3) tiene una ranura de acoplamiento (31) en
su extremo posterior y el eje (64) esta acoplado a la ranura de acoplamiento (31) de manera que el miembro
giratorio (63) acciona el eje (64) para hacer girar el cilindro (3).

4. El distribuidor de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que el pistdén (52) tiene al menos un anillo de piston (522)
montado en el mismo que esta en contacto con un interior del tubo (51).
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5. El distribuidor de acuerdo con la reivindicacién 1, en el que un extremo frontal del resorte de compresion (53) esta
situado adyacente al extremo posterior del cilindro (3) y un extremo posterior del resorte de compresion (53) esta
situado adyacente a dos topes (13) del cuerpo (1).

6. El distribuidor de acuerdo con la reivindicaciéon 1, en el que el trinquete (56) tiene una primera superficie (562)
formada sobre una parte superior del mismo y la articulacion (55) tiene una segunda superficie (552) que descansa
sobre la primera superficie (562) de manera que el trinquete (56) hace pivotar la articulacion (55) hacia el extremo
posterior del cuerpo (1).



ES 2635141713




ES 2635141713




ES 2635141713

FIG. 3

FI1G. 4



ES 2635141713

592 51
53
- 113
o )
512 N 29
/ 54 13
- 43 564
57
A1
56
42
4

FIG. 9

11



ES 2635141713

FIG. T

12



ES 2635141713

13



ES 2635141713

FIG. 10

14



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

