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DESCRIPCION
Sistema de montaje de equipos
Campo técnico

La presente memoria descriptiva, en general, se refiere a sistemas de montaje de equipos para montar equipos en
diversas configuraciones en una estructura, y, de forma mas especifica, un sistema de montaje de pistas para
montar equipos en vehiculos.

Antecedentes

El montaje de equipos y dispositivos es dependiente de las posiciones de montaje del fabricante para FIJAR a
terceras estructuras. Esto puede requerir una adaptacion individual para cada pieza de equipo o dispositivo a montar
en posiciones especificas lo cual puede llevar mucho tiempo y requerir mucha mano de obra. Ademas, si la pieza de
equipo o dispositivo se desea mover, la cantidad de tiempo y esfuerzo aumenta para volver a montar la pieza de
equipo o dispositivo en una nueva posicién. Un fabricante puede entretenerse afiadiendo equipo de montura rapida
a sus equipos o dispositivos con dinero adicional pagado por el cliente pero puede que el nuevo equipo no sea
compatible con otro equipo del fabricante.

El problema se agrava si la pieza de equipo o dispositivos se desea montar en un vehiculo tal como una ambulancia,
un helicéptero, un avién, un vehiculo militar, un ATV, un carro, etc. Los requerimientos que deben soportar las
sujeciones de fijacion aumentan en aplicaciones estaticas. Ademas, los ocupantes del vehiculo pueden requerir una
recolocacion de la pieza de equipo o dispositivo lejos de un area de servicios sin la necesidad de herramientas. El
documento US 2007/097617 A1 da a conocer un sistema de conexion rapida de un dispositivo electrénico que
comprende un adaptador y una estacion de carga, donde el actuador incluye un elemento de guia que coopera con
una guia correspondiente en la estacion de carga. El documento GB 2 452 083 A da a conocer un montaje para un
articulo tal como una pantalla, que incluye un componente fijado a un soporte y un segundo componente fijado al
articulo, donde el primer y segundo componentes estan configurados para acoplar de forma desmontable entre si,
por medio, por ejemplo, de una conexidn en bayoneta.

Otros sistemas de montaje de equipos son conocidos a partir de los documentos WO2011/006163A2,
US2004/0178309 A1, US4230432 y EP0105675 A2.

Por consiguiente, existe una necesidad de enfoques alternativos para fijar y recolocar facilimente equipos o
dispositivos a lo largo y alrededor de un vehiculo.

Resumen

En un aspecto la invenciéon proporciona un montaje de equipos, que comprende: una placa de montaje con una
superficie frontal y una superficie posterior, la superficie frontal es opuesta a la superficie posterior; un primer collar
acoplado a la superficie frontal del plato de montaje, caracterizado porque incluye: una abertura concava, una placa
de captura acoplada al primer collar e incluye una abertura con ranura de ojo de cerradura con un extremo ancho y
un extremo estrecho, la ranura de ojo de cerradura esta alineada con la abertura céncava longitudinalmente y el
extremo estrecho cubre parcialmente la abertura céncava, una desconexion de cufia acoplada al primer collar, un
muelle de desviacion de cufia acoplado entre el primer collar y la desconexion de cufia para desviar la desconexion
de cufia en una posicion cerrada, al menos un perno de montaje acoplado a la superficie posterior de la placa de
montaje, cada perno de montaje incluye una porciéon de vastago que se extiende hacia el exterior de la superficie
posterior de la placa de montaje y una porcion de cabezal agrandada dispuesta en un extremo distal de la porcion
del vastago, y un mecanismo de desconexion acoplado a la placa de montaje y que comprende: un pasador de
bloqueo dispuesto a través de la placa de montaje que se extiende hacia el exterior desde la superficie posterior en
una posicion extendida, un muelle que desvia el pasador de bloqueo en la posiciéon extendida, y al menos una
desconexién de pasador de bloqueo acoplada de forma operativa al pasador de bloqueo para retraer el pasador de
bloqueo en la placa de montaje cuando es accionado y para permitir que el muelle desvie el pasador de montaje en
la posicién extendida cuando se libera.

En un segundo aspecto la invencion proporciona un método para fijar una pieza de equipo a una superficie, que
comprende: fijar un dispositivo médico a una interfaz de cufia que comprende una placa de equipo, una cazoleta con
una pluralidad de guias de captura, y una cufia acoplada entre la placa de equipo y la cazoleta, la cazoleta que
comprende una superficie de entrada y dos superficies inclinadas; caracterizado porque comprende: acoplar una
pista a una superficie, la pista que comprende una placa de soporte con una ranura central, una primera ranura
exterior, y una segunda ranura exterior, en donde: la primera ranura exterior y la segunda ranura exterior
comprenden una pluralidad de regiones finales contorneadas en diamante que permiten a la porciéon de cabezal
agrandada de los pernos de montaje acoplarse a la primera ranura exterior y la segunda ranura exterior cuando la
placa de montaje esta en un angulo con respecto a la placa de soporte, la ranura central tiene una pluralidad de
aberturas de pasador de bloqueo en la placa de soporte, las aberturas de pasador de bloqueo estan en una
alineacion horizontal con la pluralidad de regiones finales contorneadas; montar una montura de cufia en la pista
alineando uno o mas pernos de montaje en la montura de cufia con una o mas regiones finales contorneadas en
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diamante y acoplar de forma deslizante la montura de cufa a una posicion bloqueada donde el pasador de bloqueo
se acopla a la abertura de pasador de bloqueo, la montura de cufia que comprende una placa de montaje con una
superficie frontal y una superficie posterior en donde la superficie frontal es opuesta a la superficie posterior, un
primer collar, una placa de captura, una desconexion de cufia, un muelle de desviacion de cufia, al menos un perno
de montaje, y un mecanismo de desconexion, en donde: el primer collar esta acoplado a la superficie frontal de la
placa de montaje e incluye una abertura céncava, la placa de captura acoplado al primer collar e incluye una
abertura de ranura enojo de cerradura con un extremo ancho y un extremo estrecho y que cubre parcialmente la
abertura concava, el area ancha de la abertura de ranura de ojo de cerradura y la abertura concava correspondiente
estan alineadas longitudinalmente de manera que el extremo estrecho cubre parcialmente la abertura concava, la
desconexién de cufia acoplada al primer collar, el muelle de desviacion de cuia esta acoplado entre el primer collar
y la desconexién de cufia para desviar la desconexion de cufia a una posicion bloqueada, el al menos un perno de
montaje esta acoplado a la superficie posterior de la placa de montaje, cada perno de montaje incluye una porcion
de vastago que se extiende hacia el exterior desde la superficie posterior de la placa de montaje y una porcion de
cabezal agrandada dispuesta en un extremo distal de la porcion de vastago, y el mecanismo de desconexion esta
acoplado a la superficie frontal de la placa de montaje y comprende: un pasador de bloqueo dispuesto a través de la
placa de montaje y que se extiende hacia el exterior desde la superficie posterior en una posicion extendida, un
muelle de desviacion de bloqueo que desvia el pasador de bloqueo en la posiciéon extendida, y al menos una
desconexion de pasador de bloqueo que esta acoplada de forma operativa al pasador de bloqueo y cuando se
acciona, retrae el pasador de bloqueo en la placa de montaje y cuando se libera, permite al muelle de desviacion de
bloqueo desviar el pasador de bloqueo en la posicion extendida; y alinear la interfaz de cufia con la montura de cufia
insertando la cazoleta en un area de aterrizaje de la abertura de ranura de ojos de cerradura de manera que una
pluralidad de paredes de guiado de la abertura concava se acopla a una pluralidad de lados inclinados de la cazoleta
que fuerzan la interfaz de cufia en alineacién con la montura de cufia; acoplar la placa de equipo con la montura de
cufia deslizando la interfaz de cufia en el area de captura en el extremo estrecho de la abertura de ranura de ojo de
cerradura hasta que la placa de captura es fijada entre la placa de equipo y la pluralidad de guias de captura de la
cazoleta; y bloquear la interfaz de cufia en la montura de cufia cuando la desconexién de cufa esta en la posicion
bloqueada.

También se describe en el presente documento un sistema de montaje de pistas que puede incluir una montura con
una placa de montaje con una superficie posterior y una superficie frontal, la superficie posterior es opuesta a la
superficie frontal y al menos un perno de montaje acoplado a la superficie posterior de la placa de montaje, cada
perno de montaje incluye una porcion de vastago que se extiende hacia el exterior desde la superficie posterior y
una porcion de cabezal agrandada dispuesta en un extremo distal de la porcién de vastago. La montura también
incluye un mecanismo de desconexion acoplado a la superficie frontal para liberar la montura de una pista. El
sistema de montaje de pista también incluye un adaptador acoplado a la superficie frontal de la placa de montaje
donde el adaptador se acopla de forma desmontable con una interfaz de equipo de una pieza de equipo.

También se describe un kit de bolsa intravenosa (IV) que incluye un mecanismo de gancho IV y una pista. El
mecanismo de gancho IV incluye un arbol central dispuesto a través de un eje central del mecanismo de gancho 1V,
una cabeza de montura acoplada a un extremo proximal del arbol central, un collar de presién dispuesto de forma
deslizante en el arbol central desviado hacia la cabeza de montura mediante un muelle de desconexion, y al menos
un gancho acoplado de forma pivotante al eje central de manera que el gancho es mdvil a una posicion de
almacenamiento y a una posicién de uso. La pista incluye una placa de soporte con una pluralidad de ranuras, cada
ranura sustancialmente paralela a las otras, cada ranura que comprende una pluralidad de regiones abiertas y una
pluralidad de regiones rebajadas que se conectan a la pluralidad de regiones abiertas en donde la cabeza de
montura se acopla de forma deslizante con ranuras individuales de la pluralidad de ranuras.

También se describe una montura de pista de equipo con un carril con un lado de pista y un lado de equipo. El carril
incluye una pluralidad de pernos de montura acoplados al carril pernos individuales de la pluralidad de pernos de
montaje incluyen una porcidon de vastago que se extiende hacia el exterior desde el lado de pista y una porcion de
cabezal agrandada dispuesta en un extremo distal de porciones de vastago respectivas, una o mas varillas roscadas
acopladas al lado del equipo. El carril también incluye un pasador de bloqueo dispuesto a través del carril y que se
extiende hacia el exterior desde el lado de pista en una posicién extendida, un muelle de desvio de bloqueo el cual
desvia el pasador de bloqueo en la posicion extendida, y una manilla de control acoplada al lado del equipo y
acoplada de forma operativa al pasador de bloqueo y cuando se acciona, retrae el pasador de bloqueo en la placa
de montaje y cuando se libera, permite que el muelle de desviacion de bloqueo desvie el pasador de bloqueo en la
posiciéon extendida.

También se describe una pista que puede incluir una placa de soporte con una ranura central, una primera ranura
exterior, y una segunda ranura exterior, la ranura central comprende una placa de soporte, y la primera ranura
exterior y la segunda ranura exterior comprenden una pluralidad de regiones abiertas y una pluralidad de regiones
rebajadas que conectan la pluralidad de regiones abiertas y en donde cada cuatro regiones abiertas ahi una region
abierta final en donde la regién abierta final tiene una abertura de diametro mas grande que cada region abierta.

También se describe una pista de montura rapida que puede incluir una placa de soporte con una ranura central,
una primera ranura exterior, una segunda ranura exterior, la primera ranura exterior y la segunda ranura exterior
comprenden una pluralidad de regiones finales de contorno en diamante que permiten a un cabezal redondo de un
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perno en forma de T acoplarse a la primera ranura exterior y a la segunda ranura exterior formando un angulo con la
placa de soporte, la ranura central tiene una pluralidad de aberturas de pasador de bloqueo en la placa de soporte,
las aberturas de pasador de bloqueo estan en alineacion horizontal con la pluralidad de regiones finales
contorneadas en diamante.

También se describe una placa de soporte con una superficie frontal y una superficie posterior, la superficie frontal
es opuesta a la superficie posterior, la placa de soporte incluye una primera ranura exterior con una pluralidad de
regiones abiertas y una pluralidad de regiones rebajadas que se conectan a la pluralidad de regiones abiertas, y una
segunda ranura exterior con una pluralidad de regiones abiertas y la pluralidad de regiones rebajadas que se
conecta a la pluralidad de regiones abiertas, y una ranura central con una pluralidad de aberturas de pasador de
blogueo en la placa de soporte, las aberturas de pasador de bloqueo estan en una alineaciéon horizontal con la
pluralidad de regiones abiertas de la primera ranura exterior y de la segunda ranura exterior. La placa de soporte
también incluye una primera lengiieta recortada a través de un primer borde exterior y la placa de soporte para
soportar una primera cubierta de pared nivelada con la superficie de cara de la placa de soporte, y una segunda
lenglieta recortada a través de un segundo borde exterior de la placa de soporte para soportar una segunda cubierta
de pared nivelada con la superficie de carga de la placa de soporte. Una estructura de soporte acoplada a la
superficie posterior de la placa de soporte para proporcionar soporte al conjunto de pared en donde el conjunto de
pared incluye una estructura para soportar la primera cubierta de pared, la segunda cubierta de pared, y una
cubierta de pared exterior.

También se describe un sistema de montaje con autoalineacién que puede incluir una placa de montaje y una placa
de equipo. La placa de montaje puede tener una superficie frontal y una superficie posterior, la superficie frontal es
opuesta a la superficie posterior. Un primer collar puede estar acoplado a la superficie frontal e incluye una abertura
coéncava. Un plato de captura acoplado al primer collar e incluye una abertura de ranura de ojo de cerradura que
cubre parcialmente la abertura concava, la abertura concava y la abertura de ranura de ojo de cerradura definen un
area de aterrizaje y un area de captura, el area de aterrizaje esta definida donde la abertura de ranura de ojo de
cerradura y la abertura céncava tienen aproximadamente el mismo tamafio y el area de captura es definida como
donde la abertura de ranura de ojo de cerradura es mas pequefia que la abertura céncava. Una desconexion de
cufia acoplada al primer collar, un muelle de desviacion de cufia acoplado entre el primer collar y la desconexion de
cufia en una posicion bloqueada, al menos un perno de montaje acoplado a la superficie posterior, cada perno de
montaje incluye una porcién de vastago que se extiende hacia el exterior desde la superficie posterior y una porcion
de cabeza agrandada dispuesta en un extremo distal de la porcién de vastago, y una desconexion de pasador de
bloqueo acoplada a la placa de montaje. La desconexion de pasador de bloqueo puede incluir un pasador de
bloqueo dispuesto a través de la placa de montaje y que se extiende hacia el exterior desde la superficie posterior en
una posicion extendida, un muelle que desvia el pasador de bloqueo en la posicidon extendida, y al menos una
desconexion de pasador de bloqueo acoplada, de forma operativa, al pasador de bloqueo y cuando se acciona,
retrae el pasador de bloqueo en la placa de montaje y cuando se libera, permite al muelle desviar el pasador de
bloqueo en la posicion extendida. La interfaz de cufia puede incluir una cazoleta que incluye una pluralidad de guias
de captura, y una cufia acoplada entre la placa de equipo y la cazoleta donde la cazoleta se acopla de forma
coincidente con la abertura concava y la cufia se acopla de forma deslizante con la abertura de ranura de ojo de
cerradura, y cuando la desconexion de cuia esta en una posicion desbloqueada, la interfaz de equipo se mueve
libremente en relacion con el adaptador cuando la desconexién de cufia esta en la posicion bloqueada, el plato de
captura es fijado entre el plato de equipo y la pluralidad de guias de captura.

Estas y caracteristicas adicionales proporcionadas por los aspectos y modos de realizacion descritos en el presente
documento se entenderan mas plenamente a la vista de la siguiente descripcion detallada, en conjuncién con los
dibujos.

Breve descripcion de los dibujos

Los modos de realizacion establecidos en los dibujos son ilustrativos y a modo de ejemplo en su naturaleza y no
pretenden limitar la materia definida por las reivindicaciones. La siguiente descripcion detallada de los modos de
realizacion ilustrativos puede entenderse cuando se lea en conjuncion con los siguientes dibujos, donde una
estructura similar se indica con una referencia numérica similar y en los que:

La figura 1 representa una vista en perspectiva de una pista de acuerdo con uno o mas modos de realizacion
mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 2 representa una seccion transversal de la pista de acuerdo con uno o mas modos de realizacion
mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 3 representa una vista en perspectiva posterior de una montura de acuerdo con uno o mas modos de
realizacién mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 4 representa una configuracion en fase de la pista y una placa de montaje de acuerdo con uno o mas
modos de realizacién mostrados y descritos en el presente documento;
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La figura 5 representa una configuracion fuera de fase de la pista y de la placa de montaje de acuerdo con uno o
mas modos de realizacién mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 6 representa una vista en perspectiva frontal que muestra la superficie frontal de otro modo de realizacion
de la montura de acuerdo con uno o mas modos de realizacion mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 7 representa el funcionamiento interno del mecanismo de desconexion de acuerdo con uno o mas modos
de realizacion mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 8 representa otro modo de realizacion de la montura de acuerdo con uno o mas modos de realizacion
mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 9 representa un ejemplo de una interfaz de equipo de acuerdo con uno o mas modos de realizacion
mostrados y descritos en el presente documento;

Las figuras 10A y 10B representan un adaptador universal de acuerdo con uno o mas modos de realizacion
mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 10C representa otro modo de realizacion de la interfaz de equipo de acuerdo con uno o mas modos de
realizacién mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 11 representa una montura de cufia de un sistema de montaje de autoalineacién de acuerdo con uno o
mas modos de realizacién mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 12 representa un primer collar de la montura de cufia de acuerdo con uno o mas modos de realizacion
mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 13 representa una vista en seccion transversal de la montura de cuiia de acuerdo con uno o mas modos de
realizacién mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 14 representa una vista frontal de una interfaz de cufia de acuerdo con uno o mas modos de realizacion
mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 15 representa una vista lateral de una interfaz de cufia de acuerdo con uno o mas modos de realizacion
mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 16A representa una vista en perspectiva de la interfaz de cufia de acuerdo con uno o mas modos de
realizacion mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 16B representa una vista inferior de la interfaz de cufia con una cazoleta retirada de acuerdo con uno o
mas modos de realizacién mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 17 representa una bandeja plegable en una posicion de uso de acuerdo con uno o mas modos de
realizacién mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 18 representa otra perspectiva de la bandeja plegable en la posicion de uso de acuerdo con uno o mas
modos de realizacién mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 19 representa una vista en perspectiva de una montura basculante de acuerdo con uno o mas modos de
realizacién mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 20 representa otra vista en perspectiva de una montura basculante de acuerdo con uno o mas modos de
realizacién mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 21 representa un gancho IV aéreo en una posicion de uso de acuerdo con uno o mas modos de realizacion
mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 22 representa un gancho IV aéreo en una posicién de almacenamiento de acuerdo con uno o mas modos
de realizacion mostrados y descritos en el presente documento;

Las figuras 23A y 23B representan una envoltura de bolsa IV de velcro® de acuerdo con uno o mas modos de
realizacién mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 24 representa una montura de pista de equipo de acuerdo con uno o mas modos de realizacion mostrados
y descritos en el presente documento;

La figura 25 representa un gancho de retencion de acuerdo con uno o mas modos de realizacion mostrados y
descritos en el presente documento;
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La figura 26 representa una montura de bolsa IV de acuerdo con uno o mas modos de realizacién mostrados y
descritos en el presente documento;

La figura 27 representa la pista con una pluralidad de regiones abiertas finales y regiones abiertas no finales de
acuerdo con uno o mas modos de realizacién mostrados y descritos en el presente documento;

Las figuras 28A y 28B representan una pista de desconexion rapida de acuerdo con uno o mas modos de realizacion
mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 29 representa una pista con una pluralidad de orificios de bloqueo de acuerdo con uno o mas modos de
realizacién mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 30 representa una pista sin una ranura central de acuerdo con uno o mas modos de realizacion mostrados
y descritos en el presente documento;

La figura 31 representa un conjunto de pared que incorpora la pista de acuerdo con uno o mas modos de realizacion
mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 32 representa una pluralidad de conjuntos de pared encadenados juntos de acuerdo con uno o mas modos
de realizacion mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 33 representa una caja para su uso en una pared de acuerdo con uno o mas modos de realizacion
mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 34 representa un lado posterior de la caja de acuerdo con uno o mas modos de realizacion mostrados y
descritos en el presente documento;

La figura 35 representa la caja montada en la pared de acuerdo con uno o mas modos de realizacion mostrados y
descritos en el presente documento;

La figura 36 representa una cabina de un vehiculo de acuerdo con uno o mas modos de realizacion mostrados y
descritos en el presente documento;

La figura 37 representa la montura de cufia con una desconexion de pasador de bloqueo que gira con respecto a un
eje central de acuerdo con uno o mas modos de realizacion mostrados y descritos en el presente documento;

La figura 38 representa otro modo de realizacion de un adaptador universal de acuerdo con uno o mas modos de
realizacién mostrados y descritos en el presente documento; y

Las figuras 39A y 39B representan un clip de desconexion rapida de acuerdo con uno o mas modos de realizacion
mostrados y descritos en el presente documento.

Descripcion detallada

El siguiente texto establece una descripcion amplia de numerosos modos de realizacion diferentes de la presente
divulgacion. La descripcion debe interpretarse s6lo a modo de ejemplo y no describe cada modo de realizacion
posible.

Con referencia hora a las figuras 1y 2, se ilustra un modo de realizacion ilustrativo de la pista 10 para su uso en un
sistema de pista o un sistema de pista similar. Aunque se pueden utilizar multiples pistas, sélo una pista 10 sera
descrita ya que las multiples pistas del mismo sistema de pista pueden tener las mismas o sustancialmente las
mismas caracteristicas. Ademas, el tamafio, forma, y/o configuraciéon de la pista 10 puede variar dependiendo del
tamafio de la superficie para la instalacion del equipo que se va a montar en la pista 10. La pista 10 incluye una
placa 15 de soporte que puede tener una forma rectangular alargada (o cualquier otra forma adecuada) y tres
ranuras que se extienden a cualquier longitud a través de la placa 15 de soporte. Las tres ranuras pueden ser una
primera ranura 20 exterior, una ranura 25 central, y una segunda ranura 30 exterior. Las ranuras se ven mejor en la
figura 2 como aberturas en forma T que discurren a través de la longitud de los sustancialmente la longitud de la
placa 15 de soporte. Las tres ranuras son sustancialmente paralelas entre si. Cada ranura 20, 25 y 30 pueden tener
una serie de regiones 35 abiertas agrandadas que son adyacentes a regiones 40 rebajadas. En algunos modos de
realizacion, las regiones 35 abiertas agrandadas son simétricas de tal manera que estan separadas de forma
equidistante y estan alineadas en filas transversales a través de la longitud de la placa 15 de soporte. Por ejemplo,
dos regiones 35 abiertas en la primera ranura 20 exterior y dos regiones 35 abiertas en la segunda ranura 30
exterior pueden estar separadas aproximadamente 127 milimetros (mm) (5 pulgadas). La separacién de 127 mm
puede abarcar cualquier nimero de regiones 35 abiertas en la ranura (primera ranura 20 exterior o segunda ranura
30 exterior). Para ilustrar la separacion flexible cada tercera region abierta puede estar separada 127 mm. En otro
ejemplo mas, cada cuarta region 35 abierta puede estar separada 127 mm. La separacion de 127 mm e solamente
por proposito de ejemplo y se puede utilizar cualquier separacion deseada de las regiones 25 abiertas. Como otro
ejemplo, las regiones 35 abiertas agrandadas de una o mas ranuras 20, 25 y 30 puede que no estén todas
equidistantes y/o puede que estén alineadas en filas con las otras regiones abiertas agrandadas de otras ranuras.
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La pista 10 puede incluir uno o mas orificios 55a, 55b, 55c y 55d de montaje. Los orificios 55a, 55b, 55c y 55d de
montaje pueden ser utilizados para fijar la pista 10 a una superficie utilizando un dispositivo de sujecion. Los
dispositivos de sujecion incluyen, pero no estan limitados a, tornillos, pernos, remaches, clavos, adhesivos, velcro,
soldadura, epoxi, o cualquier dispositivo similar que una o fije mecanicamente dos o mas objetos entre si.

La figura 3 es una vista en perspectiva posterior de la montura 50. La montura 50 puede tomar muchas formas y
tamafios diferentes y se muestra en las figuras y se describe mas abajo. La montura 50 es una interfaz entre una
pieza de equipo y la pista. La montura puede tener cualquier numero de pernos 140 de montaje fijados a ella para
soportar el peso de la pieza de equipo o dispositivo fijado a ella. Mas pernos de montaje pueden estar fijados para
aumentar la capacidad de soporte de carga de la montura 50. La montura 50 puede incluir aberturas para reducir el
peso de la montura 50.

La montura 50 tiene una placa 135 de montaje, una superficie 165 posterior, una superficie 195 frontal, y cuatro
pernos 140a, 140b, 140c y 140d de montaje. La superficie 165 posterior esta el lado opuesto de la montura 50 desde
la superficie 195 frontal. La montura 50 es accion hablé para estar conectada y/o fijada de forma desmontable a la
pista 10 o a una placa de posicion fija. Cada vastago 140a, 140b, 140c y 140d de montaje incluye una porcién 145a,
145b, 145c y 145d de vastago respectiva y una porcion 150a, 150b, 150c y 150d de cabezal agrandada respectiva.
Un pasador 155 de bloqueo puede ser desviado (por ejemplo, por un muelle, por un material elastico, u por otros
medios de desvio) hacia el exterior hacia una posicion de bloqueo extendida para acoplarse a la pista 10 de la figura
1, y de forma mas especifica la abertura de pasador de bloqueo correspondiente en la placa de posicion fija, una
abertura 900 de pasador de bloqueo tal y como se encuentra en la figura 9, o la regién 35 abierta agrandada de una
de la ranura 25 central de la pista 10. De forma alternativa, el pasador 155 de bloqueo se acopla sélo a la ranura 25
central, el pasador 155 de bloqueo puede estar situado en una placa 135 de montaje para acoplarse a la primera
ranura 20 exterior, la segunda ranura 25 exterior, o ambas. El pasador 155 de bloqueo puede estar retraido
utilizando o bien individualmente o en combinacién una palanca 160b de desconexion de pasador de bloqueo
derecha o una palanca 160a de desconexion de pasador de bloqueo izquierda las cuales estan conectadas de forma
operativa a un mecanismo 190 de desconexion de la figura 7. Deberia entenderse que ambas palancas 160a y/o
160b de desconexion de pasador de bloqueo puede estar orientadas en cualquier direccion con el fin de evitar
obstrucciones con otros equipos o dispositivos y aun asi permitir la desconexiéon de la montura 50 de la pista 10.
Ademas, en algunos modos de realizacion, puede que se necesiten accionar dos o mas palancas de desconexion
con el fin de liberar la montura 50 de la pista 10. Dicho modo de realizaciéon puede proporcionar una seguridad
adicional evitando un movimiento no deseado de la placa 135 de montaje cuando una de las palancas 160a y 160b
de desconexién de pasadores de bloqueo se acciona de forma accidental. La superficie 195 frontal puede tener
cualquier dispositivo y/o equipo fijado a la misma.

La montura 50 puede estar fijada o bien a la pista 10 o a la placa de posicion fija (no mostrada) utilizando un ajuste
por interferencia, un ajuste por friccion, un pasador 155 de bloqueo que se acopla o bien una region 35 abierta o a
una abertura 900 de pasador de bloqueo de la figura 9. Por ejemplo, los pernos 140 pueden descansar en la parte
inferior de la porcion rebajada de la ranura de ojo de cerradura (no mostrada) de la placa de posicion fija para fijar la
montura 50 a la placa de posicion fijada. En otro ejemplo, el pasador 155 de bloqueo puede ejercer una fuerza de
desviacioén contra la pista 10 o la placa de posicion fijada para el ajuste de interferencia entre la montura 50 y la pista
10 o la placa de posicion fijada. En otro ejemplo mas, el pasador 155 de bloqueo, tal y como se describid
anteriormente, puede ser utilizado para inmovilizar la montura 50 en relaciéon o bien a la pista 10 o a la placa de
posicion fijada acoplandose o bien a la abertura 900 del pasador de bloqueo o a una region 35 abierta. Deberia
entenderse que la pista 10 y/o la placa de posicion fijada no son ejemplos limitativos de fijacion de la montura 50.

Con referencia la figura 4, la pista 10 y la placa 135 de montaje ilustran una configuracién en fase que es utilizada
para bloquear la placa 135 de montaje a la pista 10. Con referencia a la figura 4, cuando las porciones 15153,
1515b, 1515¢c y 1515d de cabeza agrandada de los pernos 1155a, 1155b, 1155c y 1155d de montaje de la placa 135
de montaje son insertadas en las aberturas 1800a, 1800b, 1800c y 1800d de cabeza agrandada de las ranuras 1610
y 1620, se evita que entre el pasador 1500 de bloqueo en la ranura 1615 debido a su alineacion con la porcion
1825a rebajada. En algunos modos de realizacion, situar las porciones 1515a, 1515b, 1515¢c y 1515d de cabeza
agrandada en las ranuras 1610 y 1620 provoca que el pasador 1500 de bloqueo sea retraido de su posicion
extendida desviada hacia el exterior.

Con referencia la figura 5, la pista 10 y la placa 135 de montaje ilustran una configuracion fuera de fase. Las
porciones 1510 de vastago (no mostradas) de los pernos 1155a, 1155b, 1155¢c y 1155d de montaje estan
dimensionadas para deslizarse a través de la porcion 1825 rebajada mientras que las porciones 1515a, 1515b,
1515¢c y 1515d de cabeza agrandada permanecen en las ranuras 1610 y 1620. El movimiento de la placa 135 de
montaje hacia arriba (o hacia abajo) en la direccion de la flecha 1100 alinea las porciones 1515a, 1515b, 1515c y
1515d de cabeza agrandada con las regiones 1825b, 1825c, 1825d y 1825e rebajadas de las ranuras 1610y 1620 y
alinea el pasador 1500 de bloqueo con la abertura 1800e de cabeza agrandada de la ranura 1615. La anchura del
pasador 1500 de bloqueo puede ser mayor que el pasaje 1110 superior y el pasaje 1115 inferior a través de las
regiones 1825f y 1825g rebajadas adyacentes a la abertura 1800e de cabeza agrandada, lo cual evita un
movimiento adicional de la placa 135 de montaje una vez que el pasador 1500 pasa a través de la abertura 1800e
de cabeza alargada y dentro de la ranura 1615. En los modos de realizacion en los que el pasador 1500 de bloqueo
esta desviado hacia su posicion extendida, el pasador 1500 de bloqueo puede encajarse en su posicion extendida
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de forma automatica una vez que se ha alineado el pasador 1500 de bloqueo con la abertura 1800e de cabeza
agrandada. Un operario puede retraer el pasador 1500 de bloqueo fuera de la ranura 1615 accionando cualquiera de
las desconexiones 1160/1175 de pasador de bloqueo descritas anteriormente y de nuevo moviendo la placa 135 de
montaje a lo largo de la pista 10 a una elevacion diferente.

Aunque las figuras 4 y 5 ilustran una placa 135 de montaje que esta fijada a la pista 10 utilizando cuatro pernos
1155a, 1155b, 1155c y 1155d de montaje y un pasador 1500 de bloqueo, deberia apreciarse que se pueden emplear
cualquier otro nimero de pernos y pasadores de bloqueo de forma alternativa. Dicho modo de realizaciéon puede
permitir una conexion segura bajo cargas crecientes proporcionando mas puntos de contacto entre la placa 135 de
montaje y la pista 10. En otro modo de realizacion, la placa 135 de montaje puede incorporar ocho pernos 1155
distribuidos de forma uniforme con respecto a la placa 135 de montaje. En otro modo de realizacién mas, cualquier
otro numero de pernos 1155 se pueden disponer sobre la placa 125 de montaje que permitan una conexion
desmontable con la pista 10. Las porciones 1515 de cabeza agrandada estan dimensionadas para recibir regiones
1625 abiertas pasantes de las ranuras 1610, 1615, 1620 y para ser capturadas por detras de las regiones 1630
rebajadas de las ranuras 1610, 1615, 1620 mientras que las porciones 1510 de vastago estan dimensionadas para
pasar por las regiones 1630 rebajadas de las ranuras 610, 115, 1620.

La placa de posicion fijada es una alternativa a la pista 10 de la figura 1. Una montura 50 de la figura 3 puede ser
acoplada de forma desmontable a la placa de posicién fijada. La placa de posicion fijada puede incluir cualquier
estructura o dispositivo de sujecién de montaje adecuada para fijarla a una superficie. Los dispositivos de sujecion
incluyen pero no estan limitados a tornillos, pernos, remaches, clavos, adhesivo, velcro, soldadura, epoxi o cualquier
dispositivo similar que una o fije de forma mecanica dos o mas objetos entre si. En este modo de realizacion
ilustrativo la placa de posicion fijada incorpora cuatro orificios de montaje, para fijar la placa de posicion fijada a la
superficie. La placa de posicion fijada también incluye ranuras en forma de ranuras de ojo de cerradura, cada una
con una abertura de cabeza agrandada y una porcion rebajada. La abertura de cabeza agrandada de las ranuras de
ojo de cerradura esta dimensionada y dispuesta para recibir a las porciones de cabeza agrandadas de los pernos de
montaje a través de las mismas y las porciones rebajadas estan dimensionadas para permitir que las porciones de
vastago se deslicen en las mismas con las porciones de cabeza agrandadas capturadas dentro de las porciones
rebajadas. La captura de las porciones de cabeza agrandadas se puede lograr mediante un ajuste por interferencia
entre los pernos de montaje y las porciones rebajadas de la primera ranura exterior, o la ranura central, o la segunda
ranura exterior. Una abertura de pasador de bloqueo puede estar prevista la cual esta dimensionada para recibir el
pasador de bloqueo cuando el pasador de bloqueo esta alineado con la abertura de pasador de bloqueo. Las
ranuras de ojo de cerradura y la abertura de pasador de bloqueo estan situadas como una imagen especular de los
pernos de montaje de la montura.

La figura 6 es una vista en perspectiva frontal que muestra la superficie 195 frontal de otro modo de realizacion de la
montura 50. La placa 135 de montaje tiene orificios 170a, 170b, 170c y 170d de montaje de equipos utilizados para
fijar la placa 135 de montaje a una pieza de equipo (no mostrada) mediante cualquiera de los dispositivos de
sujecion listados anteriormente. Aunque la figura 6 sdélo representa cuatro orificios 170a, 170b, 170c y 170d de
montaje de equipos se puede utilizar cualquier cantidad de orificios 170 de montaje, en cualquier configuracion, para
acomodar el quipo o dispositivo que se va a montar. Las tuercas 185a, 185b, 185c y 185d de perno son utilizadas
para fijar los pernos 140a, 140b, 140c y 140d de montaje a la placa 135 de montaje. Las tuercas 185a, 185b, 185c y
185d de perno pueden ser cualquier dispositivo de fijacion y no estan limitadas a una tuerca. El mecanismo 190 de
desconexion esta fijado a la placa 135 de montaje y tiene engranajes dentro para tirar o empujar del pasador de
bloqueo (por ejemplo, el pasador 155 de bloqueo mostrado en la figura 7) cuando se accionan una o ambas de las
desconexiones 160a y/o 160b de pasador de bloqueo. En otro modo de realizacion, el mecanismo 190 de
desconexion puede incluir engranajes para accionar el pasador 155 de bloqueo contra la desviacion de un muelle.
Un ejemplo de cémo funciona el mecanismo 190 de desconexién puede encontrarse en la figura 7. La pieza de
equipo esta fijada a la superficie 195 frontal de la placa 135 de montaje.

La figura 7 representa un modo de realizacion del funcionamiento interno del mecanismo 190 de desconexion. El
pasador 155 de bloqueo es mostrado en la posicién extendida y extendido en la abertura 60 de pasador de bloqueo
de la pista 10. La pista 10 puede ser el modo de realizacién mostrado en la figura 28a. El mecanismo 190 de
desconexion puede estar fijado a una carcasa 715. Un muelle 720 proporciona una fuerza de desviacion para
extender el pasador 155 de bloqueo en la posicién extendida. El pasador 1555 de bloqueo puede incluir un pasador
725 elevador que esta dispuesto a través de un centro del pasador 155 de bloqueo. El pasador 725 elevador puede
estar dispuesto de tal manera que proporciona punto de equilibrio neutro mecanico para mover el pasador 155 de
bloqueo sin que el pasador 155 de bloqueo se incline o se atasque en la carcasa 715.

Una desconexién 160 de pasador de bloqueo se puede utilizar para ejercer una fuerza en el pasador 155 de bloqueo
y contra la fuerza de desviacion del muelle 720 para trasladar el pasador 155 de bloqueo desde la posicion
extendida a una posicion retraida. La posicion retraida es donde el extremo 710 distal del pasador 155 de bloqueo
se nivela con la superficie 165 posterior de la placa 135 de montaje. La desconexién 160 de pasador de bloqueo
puede tener una seccién 730 de rampa la cual, cuando la desconexién 160 de pasador de bloqueo es trasladada
hacia el pasador 155 de bloqueo, se ejerce una fuerza ascendente en el pasador 725 elevador para retraer el
pasador 155 de bloqueo. En otras palabras, cuando la desconexién 160 de pasador de bloqueo se acciona, el
pasador 155 de bloqueo se traslada a una posicion retraida. La desconexion 160 de pasador de bloqueo puede
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incluir un muelle 735 de retorno para proporcionar una fuerza de desviacién para retornar la desconexiéon 160 de
pasador de bloqueo a una posicién bloqueada después del accionamiento. La posicién bloqueada es la posiciéon de
la desconexiéon 160 de pasador de bloqueo en la cual la montura 50 se bloqueara en su posicién a través del
pasador 155 de bloqueo acoplandose a la abertura 60 de pasador de blogueo.

La figura 7 también ilustra el acoplamiento de los pernos 140 de montaje (es decir, 140a y 140b) con la primera
ranura 20 exterior y la segunda ranura 30 exterior.

Con referencia en general a la figura 8, la montura 50 puede incluir un adaptador, descrito con mayor detalle mas
abajo, acoplado a la superficie 195 frontal de la placa 135 de montaje. El adaptador se acopla, de forma
desmontable, con una interfaz de equipo de una pieza de equipo. El adaptador permite a un usuario fijar la montura
50 a la pista sin que el bulto y/o el peso de la pieza de equipo realicen la fijacion de la montura 50. En otras
palabras, la montura 50 puede estar montada directamente a una pieza de equipo y el acoplamiento de la montura
50 con la pista 10 puede complicarse por el tamafio, forma, peso u otros factores de la pieza de equipo. El adaptador
es fijado a la montura 50. Una interfaz de equipo, descrita mas abajo, es utilizada para acoplar la pieza de equipo al
adaptador.

La figura 8 representa otro modo de realizacion de la montura 50. En este modo de realizacién ilustrativo, el
adaptador es una segunda placa 225 de montaje fijada a la placa 135 de montaje. Este modo de realizacion permite
a los adaptadores (descritos mas abajo), u otro equipo, montarse en la pista 10. La placa 135 de montaje puede
tener cualquier nimero de pernos 140 de montaje requeridos para fijar la montura 50 a la pista 10. Si la montura 50
se requiere que se fije a una carga pesada, se pueden afadir pernos 140 de montaje adicionales para aumentar la
capacidad de carga de la montura 50. En este modo de realizacion, la placa 135 de montaje tiene tres tuercas 185a,
185b y 185c de vastago utilizadas para fijar tres pernos 140a, 140b y 140c de montaje a la placa 135 de montaje.
Los tres pernos 140a, 140b y 140c de montaje pueden estar en una configuracién de triangulo tal y como se muestra
en la figura 8. Los pernos 185b y 185¢c de montaje se disponen a través de un eje H horizontal y el perno 185a de
montaje se dispone a través de un eje V vertical. Un punto M intermedio es el punto a lo largo del eje H horizontal y
es equidistante entre los pernos 185b y 185c de montaje. El eje vertical pasa a través del punto M intermedio. El
perno 185a de montaje esta situado para acoplarse a un area 35 abierta de la ranura 25 central cuando los pernos
185b y 185c de montaje se acoplan a un area 35 abierta de la segunda ranura 30 exterior y de la primera ranura 20
exterior respectivamente de la pista 10. El pasador de bloqueo asociado con la desconexién 190 de pasador de
blogueo también puede acoplarse a las areas 25 abiertas de la ranura 25 central. Las tuercas 185a, 185b y 185c de
perno pueden ser cualquier dispositivo de fijacion y no estan limitadas a una tuerca. El mecanismo 190 de
desconexion esta fijado a la placa 135 de montaje y tiene engranajes dentro para tirar o empujar del pasador de
blogueo (por ejemplo, el pasador 155 de bloqueo mostrado en la figura 7) cuando se acciona una o ambas de las
desconexiones 160a o 160b de pasador de bloqueo. La segunda placa 225 de montaje esta fijada a la superficie 195
frontal de la placa 135 de montaje utilizando una sujecion 230 roscada en los orificios 170 de montaje de equipos (no
mostrados). Deberia entenderse que el uso de la sujecion 230 no es un ejemplo limitativo de un tipo de equipo que
se puede utilizar para fijar la segunda placa 225 de montaje a la placa 135 de montaje en este caso un tornillo. Otros
ejemplos ilustrativos de sujeciones incluyen, pero no estan limitados, combinaciones de perno/tuerca, pasadores de
chaveta, remaches, y cualquier otro mecanismo de sujecién. La segunda placa 225 de montaje puede incluir dos
ojos de cerradura 220 dispuestos a través de las mismas para montar equipos, dispositivos, adaptadores, y/u otros
articulos.

En un modo de realizacion, la segunda placa 225 de montaje puede tener una primera superficie 240 y una segunda
superficie 245, la primera superficie 240 es opuesta la segunda superficie 245. Un segundo mecanismo de
desconexion (no mostrado) esta acoplado a la segunda superficie 245. El segundo mecanismo de desconexion es el
mismo en funcionamiento y configuracion que el mecanismo 190 de desconexion de la figura 7. El segundo
mecanismo de desconexion incluye un segundo pasador de bloqueo (no mostrado) dispuesto a través de la segunda
placa 225 de montaje y que se extiende hacia el exterior desde la primera superficie 240 en una posicion extendida.
Un segundo muelle de desviacion de bloqueo (no mostrado) que desvia el segundo pasador 215 de bloqueo en la
posicion extendida, y al menos una segunda desconexidon de pasador de bloqueo (es decir 210a y 210b) acoplada
de forma operativa al segundo pasador 215 de bloqueo y cuando se actua, retrae el segundo pasador 215 de
bloqueo hacia la segunda placa 225 de montaje en una posicion retraida y cuando se libera, permite al segundo
muelle de desviacion de bloqueo desviar el segundo pasador 215 de bloqueo en la posicion extendida.

La figura 9 ilustra un ejemplo de una interfaz 172 de equipo utilizada para acoplarse con el adaptador (es decir,
segunda placa 225 de montaje) descrito anteriormente. Una placa 980 de conexion se puede utilizar como estructura
de soporte para la interfaz 172 de equipo. Las aberturas 170a, 170b, 170c y 170d de montaje de equipo pueden ser
utilizadas para fijar una pieza de equipo a la interfaz 172 de equipo. Aunque se muestran cuatro aberturas de
montaje, se puede utilizar cualquier nimero de aberturas para fijar de forma adecuada una pieza de equipo a la
interfaz 172 de equipo. La placa de conexién puede también incluir una abertura 905 de pasador de bloqueo
dispuesta a través de la placa de conexion y al menos un perno de montaje acoplado a la superficie posterior de la
placa de montaje, pernos individuales de al menos un perno (es decir, 140a y 140b) que incluye una porcién de
vastago que se extiende hacia el exterior desde una superficie 982 de conexién y una porcion de cabeza agrandada
dispuesta en un extremo distal de porciones de vastago respectivas. El uno o mas pernos 140a y 140b de montaje,
se acoplan de forma deslizante a ranuras individuales de la al menos una ranura de ojo de cerradura (es decir 220
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de la figura 8) para fijar la placa 980 de conexion a la placa 225 de montaje. Durante la posicion de bloqueo, el
segundo pasador 215 de bloqueo se acopla a la abertura 905 de pasador de bloqueo para restringir el movimiento
relativo entre la placa 980 de conexion y la segunda placa 225 de montaje.

En otro modo de realizacién de una interfaz de equipo utilizada con un adaptador, la placa 980 de conexién puede
incluir dos pernos 140a y 140b de montaje y una abertura 981 de pasador de bloqueo tal y como se describio
anteriormente asi como una pluralidad de tornillos de aleta. Los tornillos de aleta pueden ser utilizados para fijar
facilmente una pieza de equipo (no mostrado) sin la necesidad de un equipo de montaje separado, es decir pernos,
tornillos, etc. Los tornillos de aleta pueden ser de cualquier configuracién segun se requiera por el equipo que se va
montar.

En otro modo de realizacién de una interfaz de equipo, la interfaz de equipo puede servir como una interfaz entre
dos tipos de adaptadores. Por ejemplo, la placa 980 de conexion puede tener, en un primer lado, uno o mas pernos
140 de montaje y una abertura 981 de pasador de bloqueo y un adaptador concavo (descrito mas abajo) en un
segundo lado.

Otro ejemplo de una interfaz de equipo es una montura de superficie (no mostrado). La montura de superficie puede
estar fijada a la pista 10 a través de la montura 50 directamente o a través del adaptador descrito anteriormente. La
montura 250 de superficie esta fijada a la montura 50 a través de cuatro sujeciones 230. La montura de superficie
tiene una manilla para ayudar a retirar la montura de superficie de la pista cuando la desconexidon del pasador de
bloqueo es accionada. La manilla 265 también puede ser utilizada para sujetar un cable enrollado de bolsa IV
alrededor o para montar piezas adicionales de equipo. Una pluralidad de orificios es taladrado en un cuerpo de la
montura de superficie para reducir el peso de toda la unidad y organizar y fijar cables u otros dispositivos pasandolos
a través de la pluralidad de orificios. En este modo de realizacion no limitativo, la pluralidad de orificios esta situada y
dimensionada de manera que reducen de forma efectiva el peso sin debilitar la estructura del cuerpo. Se incluye un
compartimento de almacenamiento para contener un cable de potencia de una pieza de equipo montada en la
montura de superficie.

En otro modo de realizacion, si la montura de superficie esta montada directamente a la montura, la montura de
superficie no funciona como una interfaz de equipo y puede incluir un adaptador montado en el cuerpo de la montura
de superficie para fijar una pieza de equipo. La pieza de equipo puede incorporar la interfaz de equipo tal como una
interfaz de lenglieta y ranura. La pieza de equipo, la montura de superficie, y la montura trabajaran como un todo.
Una sujecion de montura fija la montura a la montura de superficie.

En otro ejemplo mas de una interfaz de equipo se puede utilizar un montaje de eclipse secuencial para montar una
pieza de equipo de eclipse secuencial (no mostrada). Se sitlan orificios de ahorro de peso a través de la montura de
eclipse secuencial para ahorrar peso y material. Lengiietas de restriccion y un brazo de restriccion son utilizados
para evitar que el equipo de eclipse secuencial se mueva y para fijar el equipo de eclipse secuencial a la montura de
eclipse secuencial. Un par de monturas de amarre individuales estan acopladas a un amarre para capturar el equipo
de eclipse secuencial en la montura de eclipse secuencial. Una de las monturas de amarre esta fijada a un mastil de
amarre que eleva la montura de amarre por encima del equipo de eclipse secuencial. Un soporte de cable con una
ventana de acceso esta situado por debajo de una plataforma sobre la que descansa el equipo de eclipse
secuencial. Los cables del equipo de eclipse secuencial estan almacenados en el soporte de cables y son accesibles
a través de la ventana de acceso. Se muestran sujeciones de eclipse secuencial y se utilizan para fijar el equipo de
eclipse secuencial a la montura de eclipse secuencial. Por ejemplo, se pueden utilizar seis sujeciones de eclipse
secuencial pero no se limitan a seis.

En otro modo de realizacién, si la montura de eclipse secuencial estd montada directamente en la montura, la
montura de eclipse secuencial no funciona como una interfaz de equipo. La pieza de equipo, la montura de eclipse
secuencial y la montura trabajaran como un todo. Una sujecién de montura fija la montura a la montura de eclipse
secuencial.

En otro ejemplo mas de la interfaz de equipo, se puede utilizar un soporte de equipos para sujetar un equipo portatil
que no es montado en la montura/pista. Por ejemplo, una maquina de ultrasonido portatil, un termémetro, una
calculadora, etc. se pueden mantener en su sitio mediante el soporte de equipo. El soporte de equipo comprende un
cuerpo con dos lengletas de retencién, dos paredes laterales y un suelo. El suelo y las paredes laterales retienen la
pieza de equipo en el soporte de equipo. Un orificio es centrado en el suelo para facilitar ahorro de peso y para
permitir el paso de cables u otros dispositivos a través del cuerpo. Las dos lenglietas de retencion restringen
cualquier movimiento lateral superior de la pieza de equipo.

En otro modo de realizacion, si el soporte de equipo esta montado directamente a la montura, el soporte de equipo
no esta funcionando como una interfaz de equipo. La pieza de equipo, el soporte de equipo, y la montura trabajan
como un todo. En otro modo de realizacion mas, una sujecion de montura se puede utilizar para fijar el soporte de
equipo directamente a la pista sin la necesidad de una montura. Un ejemplo de esta tecnologia se puede encontrar
en la figura 22. Un pasador de traccion es desviado en una posicion de retencion mediante un muelle y un bastidor
desplazado. El pasador de traccion tiene una cabeza que puede copiar la forma del perno de montaje para permitir
que el soporte de equipo se fije a la pista, o a una placa de posicion fijada. El bastidor desplazado puede ser
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utilizado para proporcionar una superficie de presion para contrarrestar la presion ejercida por el muelle sobre la
cabeza 54 cuando la cabeza esta acoplada en la pista. El bastidor desplazado también proporciona un
desplazamiento desde la pista de manera que la presién no es ejercida directamente sobre el cuerpo del soporte de
equipo.

Centrandose ahora en los pernos de montaje, otro modo de realizacion puede incluir un perno de pista unico. El
perno de pista Unico es utilizado para montar una pieza de equipo de la pista 10 de la figura 1 montada en una
estructura o vehiculo. El perno de vista Unico comprende una cabeza de montura, un collar de retencién y un collar.
La cabeza de montura es circular en su forma con un cuerpo roscado que se extiende desde su centro. El collar de
retencion y el collar de friccion estan girados en el cuerpo roscado. El collar tiene una superficie de acoplamiento de
collar. La cabeza de montura tiene una superficie de acoplamiento de cabeza de montura. Cuando la cabeza de
montura es insertada en la pista 10, el collar, puede ser girado en la direccion de las agujas del reloj para permitir
que la superficie de acoplamiento de collar y la superficie de acoplamiento de cabeza de montura apliquen una
presion a la pista 10 para evitar que el perno de pista Unico se mueva en la pista 10.

El perno de pista Unico es un perno versatil que permite una variedad de configuraciones de posiciones del perno de
pista Unico sobre la pieza de equipo. La Unica limitacion a estas configuraciones es que las posiciones del perno de
vista unico deben alinearse con las ranuras (es decir 20, 25, 30) y las regiones 35 abiertas sobre la pista 10. Cuando
el perno de pista unico es fijado a la pieza de equipo, el collar de retenciones girado contrario a las agujas de reloj
para aplicar una presion contra la pieza de equipo para asegurar que el cuerpo roscado no gire fuera de la pieza de
equipo durante el uso. El perno de pista uUnico puede incluir un muelle para proporcionar la fuerza de desviaciéon
necesaria para aplicar la presion contra la pista 10.

Las figuras 10A y 10B, representan otro modo de realizacion del adaptador como un adaptador 990 universal. Una
ranura 2015 de receptor puede permitir al adaptador 990 acoplarse de forma deslizante con una pieza de equipo u
otro articulo con una lengiieta 2026 de la figura 10C que se corresponde con la ranura 2015 de receptor. La ranura
2015 de receptor esta limitada por una pluralidad de guias 992a y 992b. La pluralidad de ranuras 992a y 992b se
acoplan de forma coincidente con la lenglieta 2026 y copian un acoplador de lenguleta y ranura. Un bloqueo 2010 de
equipo receptor fija la lengiieta 2026 al adaptador 990 universal. Una desconexion 2005 de equipo receptor, cuando
actua tal y como se muestra por las flechas 2004, deshabilita el bloqueo 2010 del equipo receptor para permitir que
la pieza de equipo o lengiieta 2026 se desacople de forma deslizante del adaptador 990 universal. Un pasador 2020
de bloqueo de receptor puede ser desviado (por ejemplo, mediante un muelle, un material elastico, u otros medios
de desviacion, fuera hacia una posicién de bloqueo extendida para acoplarse a la pista 10, y de forma mas
especifica, a la abertura 60 de pasador de bloqueo correspondiente sobre la pista 10. El pasador 2020 de bloqueo
del receptor puede ser retraido utilizando una desconexion 2000 de montura de receptor. Una pluralidad de pernos
2025 de receptor pueden extenderse hacia el exterior desde un lado del adaptador 990 universal. La pluralidad de
pernos 2025 de receptor puede funcionar de forma similar a los pernos 140 de montaje de la figura 7 para fijar el
adaptador 990 universal a la pista 10, la placa 130 de posicion fijada, o una superficie de montaje similar. La palanca
2000 acciona la funcion de amortiguacion tal y como se describe mas abajo. La funcion de amortiguacion es
accionada a lo largo de las flechas 2002.

La figura 10C representa otro modo de realizacion de la interfaz 172 de equipo. Se pueden utilizar aberturas 170a,
170b, 170c y 170d de montaje de equipo para fijar una pieza de equipo a una interfaz 172 de equipo. La lengiieta
2026 esta configurada para acoplarse de forma desmontable con la ranura 2015 de receptor de la figura 10A.

La figura 11 representa un montaje 47 de cufa de un sistema de montaje de autoalineaciéon. La montura de cuia
incluye el plato 135 de montaje, la superficie 165 posterior, la superficie 195 frontal y cuatro vastagos 140a, 140b,
140c y 140d de montaje (no mostrados). La superficie 165 posterior esta en el lado opuesto de la montura 50 desde
la superficie 195 frontal. Un collar 53 esta acoplado a la superficie posterior e incluye una abertura 54 concava. La
placa 56 de captura esta acoplada al primer collar 53 e incluye una abertura 57 de ranura de ojo de cerradura que
cubre parcialmente la abertura 54 concava. La abertura 57 de ranura de ojo de cerradura tiene un extremo 75
estrecho y un extremo 70 ancho. La abertura 53 concava y la abertura 57 de ranura de ojo de cerradura define un
area 58 de aterrizaje y un area 59 de captura. El area 58 de aterrizaje esta definida donde la abertura 57 de ranura
de ojo de cerradura y la abertura 53 céncava tienen aproximadamente el mismo tamario y el area 59 de captura es
definida donde la abertura 57 de ranura de ojo de cerradura es mas pequefia que la abertura 53 céoncava. Una
desconexién 61 de cufa esta acoplada al primer collar 53 y un muelle 102 de desviacion de cufia (figura 13) esta
acoplado entre el primer collar 53 y la desconexion 61 de cufia para desviar la desconexion 61 de cufia en una
posicién bloqueada. Al menos un perno de montaje (es decir, 140a, 140b, 140c y 140d) esta acoplado a la superficie
195 frontal, cada perno de montaje incluye una porcién de vastago que se extiende hacia el exterior desde la
superficie 168 posterior y una porcion de cabeza agrandada dispuesta en un extremo distal de la porcion de vastago.
Una desconexién 160 de pasador de bloqueo esta acoplada a la montura 50, y, con referencia la figura 7, incluye un
pasador 155 de bloqueo dispuesto a través de la placa 135 de montaje y que se extiende hacia el exterior desde la
superficie 165 posterior en una posicion extendida. Un muelle 720 desvia el pasador 165 de bloqueo en la posicién
extendida y al menos una desconexion 160 de pasador de bloqueo se acopla de forma operativa al pasador 165 de
bloqueo y cuando se acciona, retrae el pasador 165 de bloqueo en la placa 135 de montaje en una posicion retraida
y cuando se libera, permite al muelle 720 desviar el pasador 165 de bloqueo en la posicion extendida.
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Con referencia las figuras 11 y 12, se pueden utilizar uno o mas dispositivos 62a, 62b, 62c y 62d de sujecion para
fijar la placa 56 de captura y el primer collar 43 a la placa 135 de montaje. Los dispositivos 62a, 62b, 62c y 62d de
sujecion pueden también ser utilizados para fijar la desconexion 160 de pasador de bloqueo y partes asociadas a la
placa 135 de montaje. Aunque se muestran cuatro dispositivos 62a, 62b, 62c y 62d de sujecion, deberia entenderse
que se pueden utilizar mas o menos nimeros de dispositivos. La montura 50, tal y como se muestra, tiene una forma
de “X” que ayuda en la reduccion de peso y también en el cumplimiento del acoplamiento de uno o mas pernos 140
de montaje con las ranuras (20, 25 y 30) de la pista 10. La montura 47 de cufia puede ser montada como un
adaptador tal y como se describié anteriormente en lugar de la estructura asociada con la segunda placa 225 de
montaje.

La figura 12 ilustra el primer collar 53 de la montura 47 de cufa. La desconexion 61 de cufia tiene una cuchilla 64
que es utilizada para incrementar el area de superficie de la superficie 66 de acoplamiento. Esta area aumentada
ayuda en la retencion de una interfaz 72 de cufa (figura 14) dentro de la abertura 54 céncava y por debajo de la
placa 56 de captura. La desconexion 61 de cufia pivota alrededor de un punto 67 de pivotamiento. Con referencia de
nuevo a la figura 11, la desconexién 61 de cufia tiene una manilla 68 para ayudar a la actuacién de la desconexion
61 de cufia entre una posicion desbloqueada y una posicion bloqueada. La abertura 54 concava tiene una pluralidad
de paredes 63 de guia que son utilizadas para centrar la interfaz 72 de cufia cuando esta situada dentro de la
abertura 54 concava. Las paredes 63 de guia rodean a la abertura 54 concava y pueden ser de cualquier inclinacién
para facilitar el centrado de la interfaz 72 de cuia.

La figura 13 representa una vista en seccion transversal de la montura 47 de cuifia donde la seccion transversal es
tomada justo por debajo del centro de la ranura 25 central de la figura 1 de la pista 10. La interfaz 72 de cuia es
mostrada asentada en la montura 47 de cufa con la desconexién 61 de cufia en la posicién bloqueada. La
desconexién 61 de cuia esta desviada en la posicion de bloqueo mediante el muelle 102. La cuchilla 64 se acopla a
través de un terminal 76 de acoplamiento en una placa 74 de equipo de la interfaz 72 de cufia. El punto 67 de
pivotamiento es mostrado con un pasador 71 utilizado como el punto de apoyo. La manilla 68 podria ser accionada
en una direccién ascendente a través de la flecha T para accionar la desconexién 61 de cufia desde la posiciéon
bloqueada a la posiciéon desbloqueada. En la posicién desbloqueada, y con referencia a la figura 12, la cuchilla esta
nivelada con una superficie 69 inferior de la abertura 54 concava. Comparando la figura 12 a la figura 13, la placa 56
de captura proporciona una cubierta protectora para el punto 67 de pivotamiento de la desconexiéon 61 de cufia. Se
muestran orificios y 55a y 55b de montaje de la ranura 25 central de la pista 10, alternando con las aberturas 60a,
60b de pasador de bloqueo. La interfaz 72 de cufia puede tener una o mas aberturas 73a, 73b y 73c de sujecion en
la placa 74 de equipo.

Con referencia las figuras 13 y 7, la figura 13 es vista perpendicularmente a la figura 7. El pasador 155 de bloqueo
es mostrado en la posicion retraida en la figura 13, mientras que el pasador 155 de bloqueo es mostrado en la
posicion extendida en la figura 7.

La figura 14 representa una vista frontal de la interfaz 72 de cufa. La interfaz 72 de cufia puede incluir la placa 74 de
equipo, una cazoleta 77, una pluralidad de guia 78a y 78b de captura y una cufia 79. La placa 74 de equipo
proporciona el punto de montaje para fijar la interfaz 72 de cufia a una pieza de equipo (no mostrada). La placa 74
de equipo también proporciona una de dos barreras para capturar la abertura 57 de ranura de ojo de cerradura de la
placa 56 de captura tal y como se muestra en la figura 11. La otra barrera es la pluralidad de guias 78a y 78b de
captura. El espacio 82 de captura, entre la placa 74 de equipo y la pluralidad de guias 78a y 78b de captura tiene
una tolerancia para permitir que la interfaz 72 de cufia se acople de forma deslizante con la placa 56 de captura y no
permita mucho movimiento indebido entre la interfaz 72 de cufia y la placa 56 de captura. La cufia 79 esta situada
entre y acopla la placa 74 de equipo y la pluralidad de guias 78a y 78b de captura entre si. La cufia 79 tiene una
superficie 83 de entrada que esta configurada para acoplarse a la abertura 57 de ranura de ojo de cerradura y ayuda
en la alineacion en giro de la interfaz 72 de cufia en la montura 47 de cufia. En otras palabras, la superficie 83 de
entrada esta configurada para alinear en giro la interfaz 72 de cufia y la montura 47 de cuia asegurando que la
superficie 83 de entrada es la Unica parte de la interfaz 72 de cufia que puede entrar en el area 59 de captura de la
abertura 57 de ranura del ojo de cerradura. La cufia 79 también incluye una primera superficie 84 inclinada y una
segunda superficie 85 inclinada. La primera superficie 84 inclinada y la segunda superficie 85 inclinada son opuestas
entre si y estan acopladas a la superficie 83 de entrada.

La figura 15 es una vista lateral de la interfaz 72 de cufa. El terminal 76 de captura es mostrado como una
hendidura de la cazoleta 77. La superficie 87 de salida tiene una inclinacion que sigue el mismo angulo de la
inclinacion de la cazoleta 77. La inclinacion permite a la cazoleta 77 centrar la interfaz 72 de cufa en el area 58 de
aterrizaje tal y como se muestra en la figura 11.

Un método para fijar una pieza de equipo a una pared puede incluir fijar un dispositivo médico (no mostrado) a una
interfaz 72 de cufa. La interfaz 72 de cufa puede incluir una placa 74 de equipo, una cazoleta 77 con una pluralidad
de guias 78a y 78b de captura y una cufia 79 acoplada entre la placa 74 de equipo y la cazoleta 77. Una pista 10, la
minipista 12, o una pista 11 de montura rapida se puedan acoplar a una pared (no mostrada) u otra superficie o
estructura. El montaje de una montura 47 de cufia a la pista 10 u 11 puede realizarse alineando uno o mas de los
pernos 140a, 140b, 140c y 140d de montaje en la unidad 47 de cufia con una o mas regiones 13 finales
contorneadas en diamante y acoplando de forma deslizante la montura 47 de cufia a una posicion bloqueada donde
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el pasador 155 de bloqueo se acopla a las aberturas 60 de pasador de bloqueo. La montura 47 de cufia con una
superficie 165 posterior y una superficie 195 frontal. La montura 47 de cuia incluye un primer collar 53 acoplado a la
superficie 195 frontal e incluye una abertura 54 céncava, una placa 56 de captura acoplada al primer collar 53 e
incluye una abertura 57 de ranura de ojo de cerradura con un extremo 70 ancho y un extremo 75 estrecho que cubre
parcialmente la abertura 54 concava, el area 70 ancha de la abertura 57 de ranura de ojo de cerradura y la abertura
54 céncava correspondiente definen un area 58 de aterrizaje y el extremo 75 estrecho de la abertura 57 de ranura
de ojo de cerradura y la abertura 54 concava correspondiente definen un area 59 de captura. Una desconexion 61
de cuia esta acoplada al primer collar 53. Un muelle de desviacion de cufia (es decir, un muelle 102) esta acoplado
entre el primer collar 53 y la desconexidon 61 de cufia para desviar la desconexién 61 de cufia en una posicion
bloqueada. Al menos un perno 140a, 140b, 140c y 140d de montaje esta acoplado a la superficie 165 posterior, cada
perno 140a, 140b, 140c y 140d de montaje puede incluir una porcién de vastago que se extiende hacia el exterior
desde la superficie 165 posterior y una porcion de cabeza agrandada dispuesta en un extremo distal de la porcién de
vastago. Alineando la interfaz 72 de cufia con la montura 47 de cuiia se logra presionando la cazoleta 77 en el area
58 de aterrizaje a través del extremo 70 ancho de la abertura 57 de ranura de ojo de cerradura y en la abertura 54
coéncava y permitiendo que una pluralidad de pared 63 guia de la abertura 54 concava se acople a una pluralidad de
lados inclinados de la cazoleta 77 que fuerzan a la interfaz 72 de cufia a alinearse con la montura 47 de cufia. El
acoplamiento de la placa 74 de equipo con la montura 47 de cufia se logra moviendo de forma deslizante la cufia 79
de la placa 74 de equipo en el area 59 de captura y el extremo 75 estrecho de la abertura 57 de ranura de ojo de
cerradura hasta que la placa 56 de captura es fijada entre la placa 74 de equipo y la pluralidad de guias 78 de
captura. El bloqueo de la interfaz 72 de cufia en la montura 47 de cufia se logra mediante el muelle de desviacion de
cufia (es decir, el muelle 102) que desvia la desconexion 61 de cufia en la posicion bloqueada. El desbloqueo de la
interfaz 72 de cufia de la montura 47 de cufa se logra accionando la desconexién 61 de cufia en una posicion
desbloqueada y les acoplando la interfaz 72 de cufia de la montura 47 de cufia, moviendo de forma deslizante la
cufia 79 de la interfaz 72 de cufia fuera del extremo 75 estrecho de la abertura 57 de ranura de ojo de cerradura
hasta que la placa 56 de captura esta en el area 70 ancha de la abertura 57 de ranura de ojo de cerradura.
Retirando la interfaz 72 de cufia y por tanto la pieza de equipo de la montura 47 de cufa se logra tirando de la
cazoleta 77 fuera de la abertura 54 céncava. Se ha de notar que no se requiere la vision de la alineacion de la
cazoleta 77 y del area 58 de aterrizaje. La superficie o lados inclinados de la cazoleta 77 permiten a la interfaz 72 de
cufia centrarse a si misma y a la pieza de equipo en el area 58 de aterrizaje. La placa 56 de captura también tiene
un conjunto de superficies inclinadas que rodean la abertura 57 de ranura de ojo de cerradura que ademas guia a la
cazoleta 77 en el area 58 de aterrizaje.

La figura 16a representa una vista en perspectiva de la interfaz 72 de cufia. La una o mas aberturas 73a, 73by 73c
de sujecion pueden tener un bisel o reborde 89 en las mismas para permitir a un dispositivo de sujecion, descrito
anteriormente, fijar la interfaz 72 de cufia a la pieza de equipo. La figura 16b representa una vista inferior de la
interfaz 72 de cufa con la cazoleta 77 retirada. La primera superficie 84 inclinada y la segunda superficie 85
inclinada proporcionan un espesor creciente o decreciente de la cufia 79 a medida que se mueve a lo largo del eje V
vertical. La forma de la cufia 79 puede coincidir aproximadamente con la forma de la abertura 57 de ranura de ojo de
cerradura en el area 59 de captura tal y como se muestra en la figura 11. Por lo tanto, a medida que la cuiia 79 es
insertada en el area 59 de captura, cualquiera de la primera superficie 84 inclinada y la segunda superficie 85
inclinada contactara con la abertura 57 de ranura de ojo de cerradura primero y proporcionara un momento de giro a
la interfaz 72 de cufia para alinear la cufia 79 con el extremo 75 estrecho de la abertura 59 de ranura de ojo de
cerradura. Cuando la interfaz 72 de cufa es asentada y la desconexion 61 de cufa esta en la posicion bloqueada, la
primera superficie 84 inclinada y la segunda superficie 85 inclinada contactaran con ambos lados del extremo 75
estrecha de la abertura 57 de ranura de ojo de cerradura. Una superficie 81 de contacto contactara con la parte 69
inferior de la abertura 54 céncava. Una superficie 87 de salida es mas ancha que la superficie 83 de entrada y mas
ancha que el extremo 70 estrecho de la abertura 57 de ranura de ojo de cerradura.

Las figuras 17 y 18 son vistas en perspectiva de una bandeja 355 plegable. La bandeja 355 plegable incorpora una
bandeja 340 que puede ser movida entre una posicion de almacenamiento, paralela a la placa 135 de montaje y una
posicion de uso, perpendicular a la placa 135 de montaje. La bandeja 340 puede sostener, fijar, y/o soportar objetos
0 equipos tales como, por ejemplo, un ordenador portatil. Durante la posicion de uso, la bandeja 340 puede situar el
equipo de tal manera que el usuario puede operar el equipo. Durante la posicion de almacenamiento, la bandeja 340
esta situada de tal manera que tanto el equipo como ella misma estan orientados paralelos a la placa 135 de
montaje y por lo tanto en una posiciéon mas compactada.

Las figuras 17 y 18 representan la bandeja 355 plegable en la posicion de uso. Dos conjuntos de brazos 305
superiores y brazos 310 inferiores estan conectados a un soporte 345 superior y a un soporte 350 inferior a través
de bisagras 300. Los brazos 305 superiores y los brazos 310 inferiores estan conectados a la bandeja 340 a través
de un conjunto de bisagras 300 y se utilizan para soportar la bandeja 340 tanto en las posiciones de
almacenamiento como de uso. Unas ranuras 325 izquierda y derecha estan fijadas a la porcién 360 superior de la
bandeja 340 y son utilizadas en conjuncién con un par de levas 330 y un par de almohadillas 320 antirresbalamiento
para fijar una pieza 370 de equipo. El par de almohadillas 320 antirresbalamiento son utilizadas para mantener la
pieza 370 de equipo en su lugar a través de un acople por friccion entre el par de almohadillas 320
antirresbalamiento y la ranura 325. El par de almohadillas 320 antirresbalamiento tiene un médulo dinamico que
permite la absorcion de vibraciones transmitidas a través de la bandeja 355 plegable. Un conjunto de lengiietas 315
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de bloqueo son utilizadas para evitar que los brazos 305 superiores y los brazos 310 superiores se muevan desde la
posicion de almacenamiento a la de uso y viceversa. Un elemento 335 de guiado es fijado a una porcion 365 inferior
de la bandeja 340. En este modo de realizacién no limitativo, el elemento 335 de guiado es una pieza oblonga con
una ranura 336 abierta para permitir la insercién de cables u otros articulos. El soporte 345 superior y el soporte 350
inferior estan fijados a la placa 135 de montaje de la montura 50 a través de cuatro sujeciones 230. En este modo de
realizacion no limitativo, las sujeciones 230 son pernos utilizados para fijar la bandeja 355 desplegable a la placa
135 de montaje. Los soportes 345 y 350 superior e inferior, respectivamente, pueden ser ajustados para permitir
diferentes angulos de la bandeja 340 desde perpendicular a la placa 135 de montaje moviendo la bisagra 300 aun
diferente orificio 308 de ajuste.

La placa 135 de montaje puede tener una variedad de interfaces de equipo fijadas asi como pernos de montaje y
pasador 155 de bloqueo tal y como se muestra en la figura 3. En la figura 18, la interfaz 72 de cufias mostrada
acoplada a la placa 135 de montaje para acoplarse, de forma desmontable, con una montura 47 de cufia tal y como
se muestra en la figura 11.

Las figuras 19 y 20 son vistas en perspectiva de una montura 420 basculante. La montura 420 basculante
comprende un cuerpo 405 basculante y un bastidor 410 basculante. El bastidor 410 basculante esta fijado a la placa
135 de montaje de la montura 50. El bastidor 410 de montaje conecta el cuerpo 415 basculante a través de dos
bisagras, una bisagra 380 superior y una bisagra 385 inferior, axialmente alineadas a través de un eje longitudinal.
La bisagra 380 superior y la bisagra 385 inferior pueden permitir al cuerpo 405 basculante girar por encima de 360
grados en el bastidor 410 basculante con respecto al eje longitudinal. El cuerpo 405 basculante puede ser bloqueado
para girar a través del cuerpo 415 de bloqueo. El cuerpo 415 de bloqueo es un bloqueo por friccion y comprende una
varilla roscada (no mostrada) que aplica friccion a la bisagra 385 inferior cuando la manilla 390 de blogueo es girada.
Cuando se aplica la friccion a la bisagra 385 inferior, el cuerpo 405 basculante se mantiene en su lugar en una
posiciéon angular relativa al bastidor 410 basculante, permitiendo al cuerpo 405 basculante sea bloqueado en
cualquier posicion angular con respecto al eje longitudinal. Se situan cuatro orificios 400 de montaje basculante en el
cuerpo 405 basculante. Los orificios 400 de montaje basculante son utilizados para fijar una pieza de equipo 425 al
cuerpo 410 basculante a través de cualquier dispositivo 430 de sujecion tal como los establecidos en el presente
documento.

La figura 21 representa un gancho IV 650 aéreo en una posicion de uso. El gancho IV 650 aéreo tiene dos ganchos
655 IV. Ellos estan conectados a un arbol 670 central a través de una bisagra 665 de bloqueo. La bisagra de
bloqueos capaz de bloquear los dos ganchos 655 IV e no bien la posicion de uso o la posicion de almacenamiento
tal y como se muestra en la figura 21B. La bisagra de bloqueo se bloquea mediante un cojinete de bolas desviado en
una muesca en un elemento giratorio de la bisagra, o mediante un ajuste apretado dentro de la bisagra para
provocar una friccién para mantener la posicion actual de gancho IV 650 aéreo. Un muelle 660 de desconexion, el
collar 615, y el vastago 670 central estan alineados de forma coaxial a lo largo del eje V vertical. El muelle 660 de
desconexion esta desviado entre la bisagra 665 de bloqueo y el collar 615. El arbol 670 central esta conectado a la
cabeza 620 de montura. El gancho IV 650 aéreo es presionado contra la pista (por ejemplo, la pista 10, figura 1) y
alineado con uno de los orificios de montaje (por ejemplo, los orificios 35 de montaje, figura 1) en la pista. A medida
que el gancho IV 650 aéreo es presionado contra la pista, el collar 615 comprime el muelle 600 de desconexion, la
cabeza 620 de montura sobresale en los orificios de montaje y el gancho IV 650 aéreo se desliza en la porcion
rebajada (no mostrada) y se libera. Las superficies 625 de acoplamiento del collar y la superficie 630 de
acoplamiento de la cabeza de montaje sostienen la pista y fijan el gancho IV 650 aéreo en su lugar.

La figura 22 representa el gancho IV 650 aéreo de la posicion de almacenamiento, por ejemplo, los ganchos IV 655
son girados en una posicion paralela a la placa de montaje (no mostrada). La bisagra 665 de bloqueo mantiene la
posiciéon de almacenamiento hasta que se mueve a la posicion de uso (figura 21). En otro modo de realizacion, el
gancho IV 655 puede ser un gancho de utilidad, un anillo de amarre, un taco, un ojal, o un gancho o una sujecién de
lazo.

Las figuras 23A y 23B representan una envoltura 675 de bolsa IV de velcro® con una montura 680 de cinturén y un
cinturén 685. El cinturén 685 esta roscado a través de dos orificios 800 de lazo para fijar el cinturon 685 al soporte
680. La montura 680 de cinturon puede incluir una abertura de arbol dispuesta a través de la montura 680 de
cinturén, al menos una abertura 683 de lazo de cinturon y una pluralidad de brazos 686 de presidon que son
sustancialmente paralelos entre si. Una segunda cabeza 620 de montura esta acoplada a un extremo distal de un
segundo arbol 682. Una cabeza 621 de lengiieta esta acoplada al extremo proximal del segundo arbol 682, el
segundo arbol 682 esta situado a través de la abertura de arbol. Un segundo muelle 622 de desviacion esta
acoplado entre la cabeza 621 de lengtieta y la montura 680 de cinturdn, el segundo muelle 622 de desviacion desvia
la segunda cabeza 620 de montura contra la montura 680 de cinturdn. El cinturén 685 es acoplado a través de al
menos una abertura 683 de lazo de cinturdn y utilizado para fijar una bolsa IV (no mostrada), en donde el segundo
muelle 622 de desconexiéon esta comprimido accionando la cabeza 621 de lenglieta hacia la montura 680 de
cinturén que extendera la segunda cabeza 620 de montura pasando la pluralidad de brazos 686 de presion y
permitiendo que la envoltura de bolsa IV de velcro® se acople de forma deslizante a una ranura (20, 25, y/o 30) en la
pista 10.
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El cinturon 685 puede estar hecho de cualquier tipo de material plegable que incluye piel, cuerda, natural o sintética,
productos plasticos tales como polimeros, vinilo o0 goma, y productos metdlicos tales como una banda de aluminio
fina. El cinturon 685 se enrolla sobre si mismo y se fija utilizando una cinta 690 de fijacion. En el modo de realizacion
preferido, la cinta 690 de fijacion puede ser el gancho y el lazo (por ejemplo, velcro®) y puede también ser otro tipo
de sujeciones tales como botones, broches de presion, etc. La envoltura 675 de bolsa IV de velcro® es utilizada en
conjuncion con o sin el muelle IV aéreo encontrado en las figuras 21 y 22. La envoltura de bolsa IV de velcro® es
utilizada para fijar una bolsa IV (no mostrada) para colgarse libremente. El muelle IV 650 puede ser parte de un kit
que incluye la pista 10 de la figura 1, la minipista 12 de la figura 38, o una pista 11 de montura rapida de la figura 28,
la envoltura 675 de bolsa IV de velcro® y el gancho IV 650.

La figura 24 representa una montura 1700 de pista de equipo que incluye un carril 1720 con un lado 1701 de pista y
un lado 1702 de equipo, una pluralidad de pernos 140a y 140b de montura acoplados al carril 1720. Pernos
individuales de la pluralidad de pernos 140a y 140b de montaje pueden incluir una porcion de vastago que se
extiende hacia el exterior desde el lado 1701 de pista y una porcién de cabeza agrandada dispuesta en un extremo
distal de las porciones de vastago respectivas. Una o mas varillas 1710a y 1710b roscadas acopladas al lado 1702
de equipo, un pasador 155 de bloque esta dispuesto a través del carril 1720 y se extiende hacia el exterior desde el
lado 1701 de pista en una posicion extendida. Un muelle de desviaciéon de bloqueo (no mostrado) es utilizado para
desviar el pasador 155 de bloqueo en una posicion extendida. Una manilla 1715 de control esta acoplada al lado
1702 de equipo y acoplada, de forma operativa, al pasador 155 de bloqueo y cuando es accionada, retrae el pasador
155 de bloqueo en el carril 1720 y cuando se libera, permite al muelle de desviacion de bloqueo desviar el pasador
155 de bloqueo en la posicion extendida.

La montura 1700 de pista de equipo es una montura universal que puede ser utilizada en una variedad de equipos
para fijarlos al sistema de pista. La montura 1700 de pista de equipo tiene dos pernos 140a y 140b de montaje
situados sobre el carril 1720 para acoplar la primera ranura 20 exterior y la segunda ranura 30 exterior de la pista 10
de la figura 1, la minipista 12 de la figura 38 o la pista 11 de montura rapida de la figura 28A. De forma alternativa,
cada perno 140a y 140b de montaje esta separado de forma uniforme para permitir que la montura 1700 de pista de
equipo sea fijada o bien verticalmente o horizontalmente sobre la pista 10, la minipista 12, o la pista 11 de montura
rapida. En el modo de realizacion preferido, los pernos 1710 son roscados. Los puntos 1725 de fijacion son areas
del carril 1720 donde se logra la fijacion de una pieza de equipo (no mostrada) por medios convencionales que
incluyen un tornillo, un vastago, un perno, pegamento, una espiga y un pasador de chaveta, o remache. En el modo
de realizacion preferido, el perno 1710 es un perno roscado para permitir que la pieza de equipo sea fijada a la
montura 700 de pista Unica mediante una tuerca.

La figura 25 representa un gancho 760 de retenciéon y una montura 1700 de pista de equipo. Una placa 750 de
soporte es fijada a la montura 1700 de pista de equipo mediante tornillos 755a y 755b. El gancho 760 de retencion,
un gancho 770, y un bastidor 775 para capturar y soportar el peso de una bolsa IV (no mostrada) o una trenza de
material justo como un asa de una bolsa o cuerda. Un clip 765 de retencion es utilizado para asegurar que la bolsa
IV no resbale del gancho 700 y esta acoplada de forma articulada a la base 771 del gancho 770. El gancho 750 de
retencion puede suspender cualquier objeto con un lazo del tamafio correcto para deslizarse sobre el gancho 700 y
ajustarse bajo el clip 765 de retencion y en el bastidor 775.

En otro modo de realizacion, una placa de montaje doble (no mostrada) esta acoplada a las varillas 1710ay 1710b
roscadas de la montura 1700 de pista de equipo. La placa de montaje doble puede ser un material de placa que
sitia dos o mas gancho 760 de retencién uno al lado del otro. Esto podria permitir que se cuelgue mas de un objeto,
o de forma alternativa, permitir que un objeto pesado sea colgado enrollando una trenza de material a través de
ambos ganchos.

En otro modo de realizaciéon mas, una luz de tarea o lampara puede fijarse a la montura 1700 de pista de montaje y
utilizarse para proporcionar una iluminacién en area encerrada. La luz de tarea esta fijada a una montura de
conjunto de lampara a través de una pinza y una espiga (no mostrados) insertados en un cuello flexible de la luz de
tarea o del conjunto de lampara. La montura de conjunto de lampara es montada en la montura de pista de equipo a
través del uso de dos tuercas en las varillas 1710a y 1710b roscadas. El modo de realizaciéon de la luz de tarea no
esta limitado a una luz. El cuello flexible puede permitir la fijacién de otros instrumentos ademas de una luz tales
como, por ejemplo, una lupa, una luz intermitente, un espejo, un reflector, o un clip o una barra para sujetar otro
instrumento.

La figura 26 representa una montura 780 de bolsa IV con un gancho 750 de retencién en la parte superior de un
mastil 805. El mastil 805 puede estar fijado al soporte 680 de la envoltura 675 de bolsa IV de velcro® de la figura 23.
El mastil puede estar fijado a la montura 700 de pista de equipo. La bolsa IV (no mostrada) es colgada del gancho
750 de retencion y quijada contra el mastil 805 mediante el cinturon 685 roscado a través de dos orificios 800 de
lazo y la cinta 690 de fijacion.

La figura 27 representa la pista 10 con una pluralidad de regiones 900 abiertas finales y regiones 902 abiertas no
finales. La primera ranura 20 exterior y la segunda ranura 30 exterior pueden incluir las regiones 900 abiertas finales
para acomodar el perno 140 de montaje de la figura 3 o pernos similares como por ejemplo la segunda cabeza 620
de la figura 21. En algunos modos de realizacion, las regiones 900 abiertas finales permiten a la montura 50 con una
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pieza de equipo fijada a ella, acoplarse de forma deslizante con la pista 10 sin la necesidad de la linea de una
alineacion visible de los pernos 140 con las regiones 35 abiertas de la figura 1. La region 900 abierta final es mas
grande en diametro y/o en tamafio que las regiones 902 abiertas no finales, lo cual permite una mayor variabilidad
en la orientaciéon de la montura 50 en la pista 10 y todavia permite el acoplamiento correcto entre la pista 10 y la
montura 50. En modos de realizacion alternativos (no mostrados) la pista 10 puede que no incluya regiones 902
abiertas no finales. Puede incluir sélo un nimero de regiones 900 abiertas finales a través de las pistas 20 y 30 y
una regioén rebajada que discurre entre el cierto nimero de regiones 900 abiertas finales. Un ejemplo de este modo
de realizacion se encuentra en las figuras 28A y 28B.

Las figuras 28A y 28B representan una pista 11 de montura rapida. La pista 11 de montura rapida incluye una placa
15 de soporte con una ranura 25 central, una primera ranura 20 exterior y una segunda ranura 30 exterior. La
primera ranura 20 exterior y la segunda ranura 30 exterior comprenden una pluralidad de regiones 13 finales
contorneadas en diamante que permiten una cabeza redonda de un perno en forma de t o un perno 140 de montaje
de la figura 3 acoplarse a la primera ranura 20 exterior y a la segunda ranura 30 exterior formando un angulo con la
placa 15 de soporte. La ranura 25 central tiene una pluralidad de abertura 60 de pasador de bloqueo (por ejemplo,
60a y 60b) en la placa 15 de soporte. Las aberturas 60 de pasador de bloqueo estan en alineacion horizontal con la
pluralidad de regiones 13 finales contorneadas en diamante. La pluralidad de regiones 13 finales contorneadas en
diamante permiten a una montura 50 de la figura 3 montarse en la pista 11 de montura rapida con un grado de
desalineacion que puede proceder de la imposibilidad de ver y alinear la montura 50 a las regiones 35 abiertas de la
pista 10 de la figura 1. La montura 50 puede ser girada ligeramente con respecto a la pista 11 de montura rapida y
aun asi los pernos 140 de montaje se acoplaran a la pluralidad de regiones 13 finales contorneadas en diamante. A
medida que los pernos 140 de montaje son insertados en la pluralidad de regiones 13 finales contorneadas en
diamante, la montura 50 se alineara para ser paralela con la pista 11 de montura rapida. En otras palabras, la
pluralidad de regiones 13 finales contorneadas en diamante permite alguna rotacion en la montura 50 y aun asi
permiten un acoplamiento exitoso de la primera ranura 20 exterior y de la segunda ranura 30 exterior

Ademas, la pluralidad de regiones 13 finales contorneadas en diamante permitira a la montura 50 ser insertada en la
pista 11 de montura rapida formando un angulo con la placa 15 de soporte. En otras palabras, un usuario puede
insertar los pernos 140a y 140b de montaje en la primera ranura 20 exterior primero antes de balancear y alinear la
montura 50 de manera que los pernos 140c y 140d se acoplen a la segunda ranura 30 exterior. Esta funcionalidad
permite a un usuario montar una pieza pesada o voluminosa de equipo con la necesidad de la ayuda de un segundo
usuario y permite alguna desalineacion (tanto el giro y en angulo) de la montura 54 en relacién con la placa 15 de
soporte. La placa 15 de soporte también puede tener una pluralidad de posiciones 17 de montaje para permitir a
dispositivos de sujecion fijar la pista 11 de montura rapida a una superficie, pared, o estructura.

La figura 29 representa la pista 10 con una pluralidad de orificios 905 de bloqueo. La ranura 25 central como la
mostrada en la figura 1 puede ser reemplazada con la pluralidad de orificios 905 de bloqueo para permitir que el
pasador 155 de bloqueo de la figura 3 se acople de forma deslizante a un orificio 905 de bloqueo individual para fijar
la montura 50 a la pista 10. En algunos modos de realizacion, la primera ranura 20 exterior y la segunda ranura 30
exterior pueden tener una pluralidad de regiones 900 abiertas finales tal y como se muestra en la figura 27, pero
puede no sean requeridas ni la pluralidad de regiones 13 finales contorneadas en diamante tal y como se muestra
en las figuras 28A y 28B.

La figura 30 representa la pista 10 sin una ranura 25 central tal y como se muestra en la figura 1. La primera ranura
20 exterior y la segunda ranura 30 exterior pueden tener una pluralidad de regiones 900 finales pero no son
requeridas tal y como se muestra en la figura 27 ni la pluralidad de regiones 13 finales contorneadas en diamante tal
y como se muestra en las figuras 28A y 28B. Una superficie 910 plana permite al pasador 155 de bloqueo de la
figura 7 aplicar una fuerza de desviacion a una superficie uniforme para crear un ajuste por interferencia entre los
pernos 140 de montaje y las regiones 40 rebajadas de la primera ranura 20 exterior y de la segunda ranura 30
exterior. La fuerza de desviacion ejerce una fuerza para separar la montura 50 de la pista 10. El ajuste por
interferencia o el ajuste por friccion del perno 140 de montaje que presiona contra las ranuras (20, 25 y 30) es un
dispositivo de sujecion que sujeta dos partes mediante friccion después de que las partes se han empujadas entre
si. Ademas, la funcion de amortiguacion mas abajo en la figura 37 también puede proporcionar la fuerza necesaria
para fijar la montura 50 a la pista 10 de la figura 30.

La figura 31 representa un conjunto 2050 de pared que incorpora la pista 10 de la figura 1, la minipista 12 de la
figura 38, o la pista 11 de montura rapida de la figura 28. La pista 10 puede incluir una pluralidad de lengiietas 2070a
y 2070b. La pluralidad de lenglietas 2070a y 2070b son mostradas discurriendo a través de la dimension larga de la
pista 10 pero deberia entenderse que la pluralidad de lenglietas 2070a y 2070b también pueden discurrir a través de
la dimensioén corta de la pista 10. La pluralidad de lengletas 2070a y 2070b puede soportar una cubierta 2055 de
pared y mantener la cubierta 2055 de pared nivelada con la superficie 2078 de carga de la placa 15 de soporte. La
cubierta 2055 de pared puede estar hecha de cualquier material y puede estar sujeta a la pluralidad de lengletas
2070a y 2070b mediante soldadura, adhesivos, o los dispositivos de sujecion descritos anteriormente. Una cubierta
2060 de pared exterior puede también estar hecha de cualquier material y puede estar sujeta a una estructura 2080
de soporte mediante soldadura, adhesivos, o los dispositivos de sujecion descritos anteriormente. La estructura 2080
de soporte esta acoplada la placa 15 de soporte y proporciona resistencia y rigidez para soportar a la placa 15 de
soporte, la cubierta 2055 de pared, y la cubierta 2060 de pared exterior. La estructura 2080 de soporte también
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puede ser parte de un bastidor de un conjunto 2050 de pared mas grande. Un primer canal 2071 exterior, un canal
2072 central, y un segundo canal 2073 exterior pueden ser parte de la estructura 2080 de soporte y proporcionar
conductos para el cableado eléctrico, la fontaneria, y otros servicios que se pueden proporcionar al conjunto 2050 de
pared.

La placa 15 de soporte con una superficie 2078 frontal y una superficie posterior, la superficie frontal es opuesta a la
superficie posterior. La placa 15 de soporte incluye una primera ranura 20 exterior con una pluralidad de regiones
abiertas y una pluralidad de regiones rebajadas que se conectan a la pluralidad de regiones abiertas, una segunda
ranura 30 exterior con una pluralidad de regiones abiertas y la pluralidad de regiones rebajadas que se conectan a la
pluralidad de regiones abiertas, y una ranura 25 central con una pluralidad de aberturas de pasador de bloqueo en la
placa posterior, las aberturas de pasador de bloqueo estan en alineacion horizontal con la pluralidad de regiones
abiertas de la primera ranura 20 exterior y de la segunda ranura 25 exterior. La placa 15 de soporte también incluye
una primera lengueta 2070a recortada a través de un primer borde exterior de la placa 15 de soporte para soportar
una primera cubierta 2055 de pared nivelada con la superficie 2078 frontal de la placa 15 de soporte, y una segunda
lenglieta 2070b recortada a través de un segundo borde exterior de la placa 15 de soporte para soportar una
segunda cubierta 2055b de pared de la figura 32 nivelada con la superficie 2078 frontal de la placa 15 de soporte.
Una estructura 2080 de soporte acoplada a la superficie posterior de la placa 15 de soporte para proporcionar
soporte al conjunto 2050 de pared en donde el conjunto 2050 de pared incluye una estructura para soportar la
primera cubierta 2055 de pared, la segunda cubierta de pared y la cubierta 2060 de pared exterior.

La figura 32 representa una pared 2040. Las pistas 10a, 10b, 10c, 10d y 10e pueden estar separadas a través de la
pared 2040 en cualquier intervalo deseado dependiendo del tipo y nimero de piezas de equipo que se van a montar
en la pared 2040. La pared comprende una pluralidad de conjuntos 2050 de pared encadenados entre si. Las
cubiertas 2055a, 2055b, 2055c, 2055d, 2055e y 2044f de pared acopladas a las pistas 10a, 10b, 10c, 10d y 10e
entre si. Cabria destacarse que las cubiertas 2055a, 2055b, 2055c, 2055d, 2055e y 2044f de pared pueden
proporcionar un soporte estructural para las pistas 10a, 10b, 10c, 10d y 10e, no se requieren, como en el caso del
soporte 2080a, 2080b, 2080c, 2080d y 2080e estructural, proporciona la base para el soporte de la pared 2040.

La figura 33 representa una caja 2100 para utilizar sobre la pared 2040 de la figura 32. La caja 2100 puede ser
utilizada para almacenar objetos a través de la pared 2040.

La figura 34 representa un lado 2105 posterior de la caja 2100. La pluralidad de ojos 2108a, 2108b, 2108c y 2108d
de cerradura se pueden utilizar para acoplarse a un perno de pista unico tal y como se describié anteriormente en
relacion con la figura 9. Los pernos de pista Unicos pueden estar situados en cualquier sitio lo largo de la pista 10a,
10b, 10c, 10d y 10e de la figura 32 siempre y cuando estén situados para acoplarse a la pluralidad de ojos 2108a,
2108b, 2108c y 2108d de cerradura del lado 2105 posterior de la caja 2100.

Tal y como se describié anteriormente, una montura 50 de la figura 3, un adaptador de la figura 8, o una montura 47
de cufa de la figura 11 pueden ser utilizadas para fijar la caja 2100 o la carcasa del 2110 de la figura 36 a la pista
10.

La figura 35 representa la caja 2100 montada en una pared 2040 de la figura 32. En este modo de realizacion, las
pistas 10a y 10b estan separadas para permitir que un perno de pista Unico o similar se acople a la pluralidad de
ojos 2108a, 2108b, 2108c y 2108d de cerradura en el lado 2105 posterior de la caja 2100 tal y como se muestra en
la figura 34. Las cubiertas 2055a, 2055b y 2055c de pared proporcionan una superficie nivelada para la pared 2040 y
la caja 2100.

La figura 36 representa una cabina 2200 de vehiculo. En este modo de realizacion, la estructura 2080 de soporte
proporciona el marco para la cabina 2200. Miembros 2081 transversales son afadidos entre la estructura 2080 de
soporte para afiadir una resistencia y rigidez adicionales a la cabina 2200 del vehiculo. La estructura de soporte esta
acoplada la pista 10 tal y como se muestra en la figura 31 y las cubiertas 2055 de pared cubren la distancia entre
cada pista 10 para proporcionar una superficie interior nivelada para la cabina 2200 del vehiculo. Una caja 2100 es
mostrada fijada a las pistas 10 asi como una carcasa 2110. La carcasa también puede incluir una pluralidad de ojos
de cerradura en su lado posterior y montarse en la pista de una manera similar a la caja 2100.

La cabina 2200 del vehiculo sin embargo debe entenderse que ningun recinto con paredes puede incorporar el
conjunto 2050 de pared de la figura 31. Ademas, las pistas 10 son mostradas en vertical en la cabina 2200 del
vehiculo sin embargo también pueden discurrir horizontales y utilizar los miembros 2081 transversales en lugar de la
estructura 2080 de soporte. Una cubierta 2060 de pared exterior se puede utilizar también para cubrir la cabina 2200
del vehiculo.

Con referencia a las figuras 3, 10B, 11 y 37, en un modo de realizacion, la desconexion 160a 'y 160b de pasador de
bloqueo y la desconexion 61 de cufia pueden incluir una funcién de amortiguacion. La funcion de amortiguacion
permite a la desconexion 160a y 160b de pasador de bloqueo y a la desconexién 61 de cuia tomar cualquier
holgura entre la montura 50 y la pista 10. Para una facilidad de montaje y desmontaje de la montura 50 a y desde la
pista, la tolerancia entre los pernos 140 de montaje y las ranuras (20, 25 y 30) son flojas o no estan muy apretadas.
Por lo tanto, cuando se monta, la montura 50 puede traquetear y sacudirse sobre la pista 10, la minipista 12 o la
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pista 11 de montura rapida. La funcién de amortiguacion también utiliza o bien un émbolo (2020 de la figura 10B)
para aplicar una presion entre la montura 50 y la pista 10 o bien retrae los pernos 140 de montaje en la placa 135 de
montaje para tomar la tolerancia de aflojado entre la montura 50 y la pista 10.

Con referencia ahora a la figura 37, la montura 47 de cuiia se muestra con la desconexion 160a y 160b (160) de
pasador de bloqueo siendo una sola unidad y que gira alrededor de un eje central. La desconexién 160 de pasador
de bloqueo tiene una posicion 133 bloqueada y una posicion 131 desbloqueada. En la posicién 131 desbloqueada,
la desconexién 160 de pasador de bloqueo es libre de accionarse hacia o en contra de la pista 10 para liberar la
montura 50 de la pista 10 tal y como se describié anteriormente. En la posicion 133 bloqueada, un tope 128 edita el
movimiento hacia y en contra de la desconexién 160 de pasador de bloqueo. A medida que la desconexion 160 de
pasador de bloqueo es accionada (girada) desde la posicion 131 desbloqueada a la posicion 133 bloqueada, una
leva (no mostrada) o bien presiona un émbolo (no mostrado) contra la pista 10 para tomar la tolerancia de holgura
entre la montura 50 y la pista 10 o retrae los pernos de montaje en la placa 135 de montaje tal y como se describio
anteriormente en la funcién de amortiguacion.

Ademas, en otro modo de realizacion, la cuchilla 64 tiene una forma diferente de la cuchilla 64 de la figura 12 asi
como la superficie 66 de acoplamiento. La forma mas estrecha de la cuchilla 64 y de la superficie 66 de
acoplamiento de la figura 37 permite a la desconexién 61 de cufia absorber cargas de impacto mayores sin
romperse ni conformar las interfaces de cufia mas estrechas (no mostradas).

La figura 38 representa otro modo de realizacion de un adaptador 990 universal de las figuras 10A y 10B. Una
pluralidad de aberturas 2012a, 2012b y 2012c de ranura de ojo de cerradura son mostradas para recibir una montura
172 de equipo (no mostrada), en donde los diferentes modos de realizacion de la montura 172 de equipo son
descritos mas abajo. La desconexion 2005 de equipo de receptor libera la montura 172 de equipo del adaptador 990
universal a través de un conjunto de pasadores (no mostrados) de desconexion en la cavidad de cada una de la
pluralidad de aberturas 2012a, 2012b y 2012c de ranura de ojo de cerradura. El cierre 2011 de pala acciona un
pasador 2013 extraible para liberar el adaptador 990 universal de la minipista 12. El pasador 2013 extraible funciona
de forma similar al pasador 155 de bloqueo de la figura 3.

La minipista 12 es otro modo de realizacion de la pista 10 de la figura 1. La mini pista 12 permite que se monte una
carga mas pequefia en una superficie, pared, o estructura.

Las figuras 39A y 39B representan un clip 3000 de desconexion rapida. El clip 300 de desconexion rapida tiene una
estructura 2005 de ojal con una abertura 3003 de ojal. La abertura 3003 de ojal puede permitir a una trenza de
material colgarse del clip 3000 de desconexion rapida, un cierre, un clip, una cuerda o material similar, un
mosquetén o similar para acoplarse con el clip 3000 de desconexion rapida. La estructura 3008 de pie copia la
huella de dos pernos 140 de montaje de la figura 3 si fuesen situados en regiones 35 abiertas adyacentes de la pista
10 de la figura 1. Un pasador 3025 de clip es desviado hacia la estructura 3008 de pie y copia el pasador 155 de
bloqueo. Una manilla 3020 permite tirar del pasador 3025 de clip desde la estructura 3008 de pie para liberar el clip
3000 de desconexion rapida de la pista 10. Una pluralidad de muescas 3015a y 3015b permiten al pasador 3025 de
clip bloquear el clip 3000 de desconexion rapida entre dos regiones 40 rebajadas. En otras palabras, cuando el clip
3000 de desconexion rapida esta en la posicion fuera de fase (véase la figura 5), las regiones 40 rebajadas
adyacentes ocupan la pluralidad de muescas 3015a y 3015b. El pasador 3025 de clip incluye ambos lados 3025a y
3025b del pasador de clip asi como ambos lados 3020a y 3020b de la manilla y se mueven juntos como una sola
pieza.

Cuando el clip 3000 de desconexion rapida es insertado en la pista 10 en la configuracion en fase, el pasador 3025
de clip hace contacto con la superficie frontal de la pista 10 y no ocupa una region 35 abierta. El clip 3000 de
desconexion rapida se desliza a la configuracion fuera de fase y el pasador 3025 de clip se desvia para extenderse
en la regién 35 abierta, por lo tanto bloqueando el clip 3000 de liberacion rapida en la pista 10.

Deberia apreciarse que tal y como se utilizan a través de la solicitud los pernos 140 de montaje pueden ser
reemplazados con la lengleta 180 para permitir que se utilicen diferentes configuraciones de montaje entre todos los
modos de realizacion. El tamafio y orientacién de la pista 10 y de las placas 105 modulares puede variar
dependiendo de la aplicacion. El numero de pernos 140 de montaje o de ranuras 20, 25, 30 de pista puede también
variar dependiendo de la aplicacion y las consideraciones de carga. Ademas, todos los modos de realizacion
divulgados en el presente documento, que incluyen por ejemplo la pista 10, la montura 130 de posicion fijada, la
montura 50, pueden estar hechas de aluminio, acero, plastico, goma, fundicién o materiales similares.

Se apreciara ademas que el sistema de pista puede ser modular en que un nimero de componentes del sistema de
pista puede ser intercambiable, lo cual puede reducir el tiempo de montaje, la complejidad y los costes. Dicha
modularidad en el sistema de pista puede permitir una respuesta mas rapida y fluida a situaciones particulares, que
pueden mejorar los resultados en algunos casos. La configuracion de sistemas de pista permite su uso en una
variedad de diferentes vehiculos y/u otro equipo, por tanto proporcionando el beneficio de intercambiabilidad y
flexibilidad. Otro beneficio de los sistemas de pista descritos en el presente documento es que permiten a un usuario
instalar, retirar, y/o reconfigurar una o mas piezas de equipo con una visibilidad reducida a nula ya que el sistema de
pista puede emplearse mediante el tacto Unicamente (es decir, solo sintiendo).
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Se apreciara ademas que la pista 10, la minipista 12, y la pista 11 de montura rapida pueden ser escalables para
acomodarse a diferentes tamafos y diferentes configuraciones de pernos de montaje. Por ejemplo, el tamafio
estandar puede ser de orificios (regiones 35 abiertas de la figura 1) de 19,05 mm (3/4 de pulgada) en un centro de
25,4 mm (1 pulgada). La pista 10, la minipista 12, o la pista 11 de montura rapida se puede aumentar a orificios de
38,1 mm (1,5 pulgadas) en un centro de 50,8 mm (2 pulgadas). De forma alternativa, la pista 10, la minipista 12, o la
pista 11 de montura rapida quizas disminuida a orificios de 9,5 mm (3/8 de pulgada) en un centro de 12,7 mm (1/2
de pulgada) podrian corresponder a la minipista 12 de la figura 38.

En algunos modos de realizacion, indicios imprimidos o pintados y/o indicios tactiles (por ejemplo, un indicador de
posicion) se pueden utilizar junto con el sistema de pista. Por ejemplo, un indicador de posicién se puede disponer
longitudinalmente o incluso en las pistas 10. En algunos modos de realizaciéon, un marcador puede situarse en las
pistas 10 para permitir ajustes rapidos de la montura 100 de antena con una visibilidad reducida a nula. Los indicios
pueden estar situados sobre las pistas 10 o en el vehiculo 300 militar.

El sistema de pista puede fabricarse de cualquier material de resistencia suficiente. Podria fabricarse en una pieza
de material o una fundicion. Los pernos en la placa de montaje y las aberturas en las pistas pueden aumentarse o
disminuirse segun se necesite para alcanzar la resistencia de montaje deseada requerida por el equipo y el material
utilizado en la fabricacion del sistema.

Se apreciara que este sistema no requiere herramientas para montar una pieza de equipo a un vehiculo u otro
equipo. Tal y como se establecié anteriormente, la facilidad de su uso e instalacion podria permitir el montaje de una
pieza de equipo tanto en operaciones diurnas como nocturnas. El sistema de pista esta disefiado de manera que se
pueden encontrar las desconexiones rapidas en la oscuridad y la pieza de equipo puede moverse o retirarse en
condiciones de luz reducida a nula.

Se nota que los términos “sustancialmente” y “aproximadamente” pueden ser utilizados en el presente documento
para representar el grado inherente de incertidumbre que puede atribuirse a cualquier comparacion, valor, medida u
otra representacién cuantitativos. Estos términos son términos utilizados en el presente documento para representar
el grado mediante el cual se puede variar una representacion cuantitativa desde una referencia establecida sin
resultar en un cambio en la funcion basica de la materia en cuestion.

Cierta terminologia es utilizada en la divulgacién por conveniencia Unicamente y no es limitativa. Las palabras
“izquierda”, “derecha”, “frontal”, “posterior”, “superior”, e “inferior” designan direcciones en los dibujos a las cuales se
hace referencia. La terminologia incluye las palabras marcadas anteriormente asi como derivados de las mismas y

palabras de importe similar.

Aunque se han ilustrado y descrito en el presente documento modos de realizacién particulares, deberia entenderse
que se pueden realizar diversos otros cambios y modificaciones. Ademas, aunque se han descrito en el presente
documento diversos aspectos de la materia reivindicada, dichos aspectos no necesitan ser utilizados en
combinacién. El alcance de la invencion es definido por las reivindicaciones adjuntas.

Expresiones alternativas del concepto inventivo establecen en las siguientes clausulas:
1. Un adaptador de montaje, que comprende:
un montaje que comprende:

una placa de montaje con una superficie posterior-superficie frontal, la superficie posterior es opuesta a la superficie
frontal,

al menos un perno de montaje acoplado a la superficie posterior de la placa de montaje, cada perno de montaje
incluye una porcion de vastago que se extiende hacia el exterior desde la superficie posterior y una porcién de
cabeza agrandada dispuesta en un extremo distal de la porcién de vastago,

un mecanismo de desconexion acoplado a la superficie frontal y que comprende:

un pasador de bloqueo dispuesto a través de la placa de montaje y que se extiende hacia el exterior desde la
superficie posterior en una posicion extendida, un muelle de desviacion de bloqueo que desvia el pasador de
bloqueo en la posicion extendida, y

al menos una desconexion de pasador de bloqueo acoplada, de forma operativa, al pasador de bloqueo y cuando se
acciona, retrae el pasador de bloqueo hacia la placa de montaje en una posicion retraida y cuando se libera, permite
al muelle de desviacion de bloqueo desviar el pasador de bloqueo en la posicion extendida; y

un adaptador acoplado a la superficie frontal de la plaga de montaje en donde el adaptador esta acoplado de forma
desmontable con una interfaz de equipo de una pieza de equipo.

2. El adaptador de montaje de la clausula 1, en donde el adaptador ademas comprende:
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una segunda placa de montaje con una primera superficie y una segunda superficie, la primera superficie es opuesta
a la segunda superficie,

un segundo mecanismo de desconexion acoplado a la segunda superficie y que comprende:

un segundo pasador de bloqueo dispuesto a través de la segunda placa de montaje y que se extiende hacia el
exterior desde la primera superficie en una posicién extendida,

un segundo muelle de desviacion de bloqueo que desvia el segundo pasador de bloqueo en la posicidon extendida, y

al menos una segunda desconexion de pasador de bloqueo acoplada, de forma operativa, al segundo pasador de
bloqueo y cuando se acciona, retrae el segundo pasador de bloqueo hacia la segunda placa de montaje en una
posicion retraida y cuando se libera, permite al muelle de desviaciéon de bloqueo desviar el segundo pasador de
bloqueo en la posicion extendida; y

al menos una ranura de ojo de cerradura dispuesta en la segunda placa de montaje;

3. El adaptador de montaje de la clausula 2, en donde la interfaz de equipo comprende:
una placa de conexion;

una o mas aberturas de montaje de equipos situadas a través de la placa de conexion;
una abertura de pasador de bloqueo situada a través de la placa de conexion; y

al menos un perno de montaje acoplado a la superficie posterior de la placa de montaje, pernos individuales de al
menos un perno de montaje incluyen una porcién de vastago que se extiende hacia el exterior desde la superficie de
conexion y una porcion de cabeza agrandada dispuesta en un extremo distal de porciones de vastago respectivas,
en donde los pernos individuales del uno o mas pernos de montaje se acoplan de forma deslizante con la ranuras
individuales de la al menos una ranura de ojo de cerradura para fijar la placa de conexion a la segunda placa de
montaje y el segundo pasador de bloqueo se acopla con la abertura de pasador de bloqueo para restringir el
movimiento relativo entre la placa de conexion y la segunda placa de montaje.

4. El adaptador de montaje de la clausula 1, en donde el adaptador ademas comprende:
una placa de montaje;
un primer collar acoplado a la placa de montaje y que incluye una abertura de collar;

una placa de captura acoplada al primer collar y que incluye una abertura de ranura de ojo de cerradura con un
extremo ancho y un extremo estrecho, la ranura de ojo de cerraduras delineada con la abertura de collar
longitudinalmente y el extremo estrecho cubre de forma parcial la abertura de collar;

una desconexion de cufia acoplada al primer collar, y

un muelle de desviacién de cufia acoplado entre el primer collar y la desconexion de cufia para desviar la
desconexién de cufia en una posicién bloqueada.

5. El adaptador de montaje de la clausula 4, en donde la interfaz de equipo comprende:
una placa de equipo;

una cazoleta que incluye una pluralidad de guias de captura, la pluralidad de guias de captura esta en lados
opuestos de la cazoleta;

una cufia acoplada entre la placa de equipo y la cazoleta; y en donde:

la cazoleta se acopla de forma coincidente con la abertura de collar a través de una pluralidad de paredes de guia
de la abertura de collar acoplandose a una pluralidad de lados de la cazoleta que fuerzan a la placa de equipo
alinearse con la montura de cufia, la cufia que se acopla de forma deslizante con el area estrecha de la abertura de
ranura de ojo de cerradura,

cuando la desconexién de cufia esta en una posicion del bloqueada, la interfaz de equipo se mueve libremente en
relacion con el adaptador, y

cuando la desconexion de cufa esta en la posicion bloqueada, la placa de captura esta fijada entre la placa de
equipo y la pluralidad de guias de captura y la interfaz de equipo esta restringida en su movimiento en relacion con
el adaptador.

6. Un kit de bolsa (IV) intravenosa, que comprende:
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un mecanismo de gancho IV que comprende:
un arbol central dispuesto a través de un eje central del mecanismo de gancho 1V;
una cabeza de montura acoplada a un extremo proximal del arbol central;

un collar de presion dispuesto de forma deslizante en el arbol central desviado hacia la cabeza de montura mediante
un muelle de desconexion;

al menos un gancho acoplado de forma pivotante al arbol central de tal manera que el gancho es mévil a una
posicion de almacenamiento y una posicion de uso; y

una pista que comprende una placa de soporte con una pluralidad de ranuras, cada ranura que es sustancialmente
paralela entre si, cada ranura que comprende una pluralidad de regiones abiertas y una pluralidad de regiones
rebajadas que se conectan a la pluralidad de regiones abiertas en donde el cabezal de montura se acopla de forma
deslizante con las ranuras individuales de la pluralidad de ranuras.

7. Un kit de bolsa (IV) intravenosa de la clausula 6, que ademas comprende una envoltura de bolsa IV de velcro®,
que comprende:

una montura de cinturén con una abertura de arbol dispuesta a través de la montura de cinturén, al menos una
abertura de lazo de cinturdn, y una pluralidad de brazos de presion que son sustancialmente paralelos entre si;

una segunda cabeza de montura acoplada al extremo distal del segundo arbol;

una cabeza de lengleta acoplada al extremo proximal del segundo arbol, el segundo arbol esta situado a través de
la abertura de arbol;

un segundo muelle de desviacion acoplado entre la cabeza de lengiieta y la montura de cinturén, el segundo muelle
de desviacion desvia la segunda cabeza de montura contra la montura de cinturén; y

un cinturén acoplado a través de al menos una abertura de lazo de cinturdn y utilizado para fijar una bolsa IV en
donde, el segundo muelle de desconexion es comprimido accionando la cabeza de lenglieta hacia la montura de
cinturén que extendera la segunda cabeza de montura pasando la pluralidad de brazos de presion y permitiendo a la
envoltura de bolsa IV de velcro® acoplarse de forma deslizante a una ranura.

8. Un equipo de montura de pista, que comprende:

un carril con un lado de pista y un lado equipo, una pluralidad de pernos de montaje acoplados al carril, pernos
individuales de la pluralidad de pernos de montaje incluyen una porcion de vastago que se extiende hacia el exterior
desde el lado de pista y una porcion de cabeza agrandada dispuesta en un extremo distal de porciones de vastago
respectivas,

una o mas varillas roscadas acopladas al lado de equipo,

un pasador de bloqueo dispuesto a través del carril y que se extiende hacia el exterior desde el lado de pista en una
posicion de extension,

un muelle de desviacion de bloqueo que desvia el pasador de bloqueo en la posicidon extendida, y

una manilla de control acoplada al lado de equipo y acoplada de forma operativa al pasador de bloqueo y cuando se
acciona, retrae el pasador de bloqueo en la placa de montaje y cuando se libera, permite al muelle de desviacion de
bloqueo desviar el pasador de bloqueo en la posicién extendida.

9. La montura de pista de equipo de la clausula 8, que ademas comprende un gancho de retencion acoplado a una o
mas varillas roscadas y que comprende:

un gancho acoplado a una placa de soporte;
un bastidor acoplado a una base del gancho y configurado para retener una trenza de material; y

un clip de retencién desviado en una posicion cerrada mediante un muelle de desviacion y acoplado de forma
articulada a la placa de soporte, el clip de retencién esta configurado para evitar la retirada de la trenza de material
sin accionar el clip de retencién a una posicion abierta.

10. La montura de pista de equipo de la clausula 8, que ademas comprende:
una placa de montura doble acoplada a una o mas varillas roscadas;

un primer gancho de retencién acoplado a la placa de montaje doble y que comprende:
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un primer gancho acoplado a una primera placa de soporte, un primer bastidor acoplado a una primera base del
primer gancho y configurado para retener una primera trenza de material, y

un clip de retencidén desviado en una posicion cerrada mediante un muelle de desviacion y acoplado de forma
articulada a la primera placa de soporte, el primer clip de retencién esta configurado para evitar la retirada de la
primera trenza de material sin accionar el primer clip de retencién a una posicién abierta; y

un segundo gancho de retencion acoplado ademas del primer gancho de retencion en la placa de montaje doble y
que comprende:

un segundo gancho acoplado a una segunda placa de soporte,

un segundo bastidor acoplado a una segunda base de un segundo gancho y configurado para retener una segunda
trenza de material, y

un segundo clip de retenciéon desviado en una posicion cerrada mediante un segundo muelle de desviacion y
acoplado de formar articulada a la segunda placa de soporte, el segundo clip de retencion esta configurado para
evitar la retirada de la segunda trenza de material sin accionar el segundo clip de retencion a una posicion abierta.

11. La montura de pista de equipo de la clausula 8, que ademas comprende una montura de conjunto de lampara
acoplada a la una o mas varillas roscadas y que comprende:

una pinza acoplada a la montura de montaje de lampara;
un cuello flexible acoplado a la pinza en un extremo proximal del cuello flexible; y
un conjunto de lampara acoplado a un extremo distal del cuello flexible.

12. La montura de pista de equipo de la clausula 8, cremas comprende una montura de bolsa (IV) intravenosa
acoplada a la una o mas varillas roscadas y que comprende:

un mastil acoplado a una o mas varillas roscadas en el extremo proximal del mastil;

un gancho de retencion acoplado al extremo distal del mastil y que comprende:

un gancho acoplado a una placa de soporte,

un bastidor acoplado a una base del gancho y configurado para retener una trenza de material, y

un clip de retencién desviado en una posicion cerrada mediante un muelle de desviacion y acoplado de forma
articulada a la placa de soporte, el clip de retencién esta configurado para evitar la retirada de la trenza de material
sin accionar el clip de retencion a una posicion abierta; y

una envoltura de bolsa IV de velcro® acoplada al extremo proximal del mastil y que comprende:
al menos una abertura de lazo de cinturén, y
un cinturén acoplado a través de al menos una abertura de lazo de cinturdn para fijar una bolsa 1V a la pista.

13. Una pista, que comprende una placa de soporte con una ranura central, una primera ranura exterior, y una
segunda ranura exterior, la segunda ranura central que comprende la placa de soporte, y la primera ranura exterior y
la segunda ranura exterior comprenden una pluralidad de regiones abiertas y una pluralidad de regiones rebajadas
que se conectan a la pluralidad de regiones abiertas y en donde cada cuatro regiones abiertas hay una region de
abertura final en donde la region de abertura final tiene un diametro de abertura mayor que cada regién abierta.

14. La pista de la clausula 13, en donde la ranura central comprende una pluralidad de aberturas de pasador de
blogueo en la placa de soporte, las aberturas de pasador de bloqueo estan en alineacion horizontal con la pluralidad
de regiones abiertas.

15. La pista de la clausula 13, en donde la ranura central comprende la pluralidad de regiones abiertas y la pluralidad
de regiones rebajadas que se conectan a la pluralidad de regiones abiertas, la pluralidad de regiones abiertas de la
primera ranura exterior, la ranura central, y la segunda ranura exterior estan en alineacion horizontal.

16. Una pista de montura rapida, que comprende una placa de soporte con una ranura central, una primera ranura
exterior, y una segunda ranura exterior, la primera ranura exterior y la segunda ranura exterior que comprenden una
pluralidad de regiones finales de contorno en diamante que permiten que una cabeza redondeada de un perno en
forma de t se acople a la primera ranura exterior y a la segunda ranura exterior formando un angulo con la placa de
soporte, la ranura central tiene una pluralidad de aberturas de pasador de bloqueo en la placa de soporte, las
aberturas de pasador de bloqueo estan en alineacién horizontal con la pluralidad de regiones finales contorneadas
en diamante.
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17. Una pista estructural, que comprende:

una placa de soporte con una cara frontal y una cara posterior, la cara frontal es opuesta a la cara posterior, la placa
de soporte que comprende:

una primera ranura exterior con una pluralidad de regiones abierta y una pluralidad de regiones rebajadas que se
conectan a la pluralidad de regiones abiertas,

una segunda ranura exterior con la pluralidad de regiones abiertas y la pluralidad de regiones rebajadas que se
conectan a la pluralidad de regiones abiertas,

una ranura central con una pluralidad de aberturas de pasador de bloqueo en la placa de soporte, las aberturas de
pasador de bloqueo estan en alineaciéon horizontal con la pluralidad de regiones abiertas de la primera ranura
exterior y de la segunda ranura exterior,

una primera lengleta recortada a través de un primer borde exterior de la placa de soporte para soportar una
primera cubierta de pared nivelada con la superficie frontal de la placa de soporte, y una segunda lengtiieta recortada
a través de un segundo borde exterior de la placa de soporte para soportar una segunda cubierta de pared nivelada
con la cara frontal de la placa de soporte; y

una estructura de soporte acoplada a la superficie posterior de la placa de soporte para proporcionar soporte al
conjunto de pared en donde el conjunto de paredes incluye una estructura de soporte de la primera cubierta de
pared, la segunda cubierta de pared, y una cubierta de pared exterior.

18. Un sistema de montaje de autoalineacion, que comprende:

una placa de montaje con una superficie frontal y una superficie posterior, la superficie frontal es opuesta a la
superficie posterior, que comprende:

un primer collar acoplado al lado frontal y que incluye una abertura céncava, una placa de captura acoplada al
primer collar y que incluye una abertura de ranura de ojo de cerradura que cubre parcialmente la abertura concava,
la abertura concava y la abertura de ranura de ojo de cerradura definen un area de aterrizaje y un area de captura, el
area de aterrizaje es definida donde la abertura de ranura de ojo de cerradura y la abertura concava tienen
aproximadamente el mismo tamafio y el area de captura es definida donde la abertura de ranura de ojo de cerradura
es mas pequefia que la abertura céncava,

una desconexion de cufa acoplada al primer collar,

un muelle de desviacién de cufia acoplado entre el primer collar y la desconexion de cufia para desviar la
desconexién de cufia en una posicién bloqueada,

al menos un perno de montaje acoplado a la superficie posterior, cada perno de montaje que incluye una porcién de
vastago que se extiende hacia el exterior desde la superficie posterior y una porcién de cabeza agrandada dispuesta
en un extremo distal de la porcion de vastago, y

una desconexion de pasador de bloqueo acoplada a la placa de montaje y que comprende:

un pasador de bloqueo dispuesto a través de la placa de montaje y que se extiende hacia el exterior desde la
superficie posterior en una posicién extendida,

un muelle que desvia el pasador de bloqueo en la posicion extendida, y

al menos una desconexion de pasador de bloqueo acoplada de forma operativa al pasador de bloqueo y cuando se
acciona, retraer pasador de bloqueo en la placa de montaje y cuando se libera, permite al muelle desviar el pasador
de blogueo en la posicion extendida; y

una placa de equipo que comprende:

una cazoleta que incluye una pluralidad de guias de captura, y una cufia acoplada entre la placa de equipo y la
cazoleta en donde la cazoleta se acopla de forma coincidente con la abertura céncava y la cufia se acopla de forma
deslizante con la abertura de ranura de ojo de cerradura, y cuando la desconexion de cufia estda en una posicion
desbloqueada, la interfaz de equipo se mueve libremente con respecto al adaptador cuando la desconexién de cufia
esta en la posicion bloqueada, la placa de captura esta fijada entre la placa de equipo y la pluralidad de guias de
captura.

19. El sistema de montaje de auto alineacién de la clausula 18, en donde la montura de cufia se acopla de forma
deslizante con la pista, la pista que comprende una placa de soporte con una ranura central, una primera ranura
exterior, y una segunda ranura exterior, la primera ranura exterior y la segunda ranura exterior que comprenden una
pluralidad de regiones finales de contorno en diamante que permiten que una cabeza redondeada de un perno en
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forma de T se acople a la primera ranura exterior y a la segunda ranura exterior formando un angulo con la placa de
soporte, la ranura central tiene una pluralidad de aberturas de pasador de bloqueo en la placa de soporte, las
aberturas de pasador de blogueo estan en alineacion horizontal con la pluralidad de regiones finales contorneadas.

20. El sistema de montaje de auto alineacion de la clausula 18, en donde la placa de equipo esta acoplada a un
dispositivo médico.

21. Un método para fijar una pieza de equipo a una pared, que comprende:

fijar un dispositivo médico a una interfaz de cufia que comprende una placa de equipo, una cazoleta con una
pluralidad de guias de captura, y una ufia acoplada entre la placa de equipo y la cazoleta;

acoplar una pista a una pared, la pista que comprende una placa de soporte con una ranura central, una primera
ranura exterior, y una segunda ranura exterior, la primera ranura exterior y la segunda ranura exterior comprenden
una pluralidad de regiones finales de contorno en diamante que permiten que una cabeza redondeada de un perno
en forma de t se acople a la primera ranura exterior y a la segunda ranura exterior formando un angulo con la placa
de soporte, la ranura central que tiene una pluralidad de aberturas de pasador de bloqueo en la placa de soporte, las
aberturas de pasador de bloqueo estan en alineacion horizontal con la pluralidad de regiones finales contorneadas;

montar una montura a la pista alineando uno o mas pernos de montaje en la montura de cufia con una o mas
regiones finales contorneadas en diamante y acoplar de forma deslizante la montura de cufia a una posicion
bloqueada donde el pasador de bloqueo se acopla a la abertura de pasador de bloqueo, la montura de cufia con una
superficie frontal y una superficie posterior, que comprende

un primer collar acoplado a la superficie frontal e incluye una abertura céncava,

una placa de captura acoplada al primer collar y que incluye una abertura de ranura de ojo de cerradura con un
extremo ancho y un extremo estrecho que cubre parcialmente la abertura concava, el area ancha de la abertura de
ranura de ojo de cerradura y la correspondiente abertura concava definen un area de aterrizaje y el extremo
estrecho de la abertura de ranura de ojo de la cerradura y la correspondiente abertura céncava definen un area de
captura,

una desconexion de cufa acoplada al primer collar,

un muelle de desviacién de cufia acoplado entre el primer collar y la desconexion de cufia para desviar la
desconexién de cufia en una posicién bloqueada,

al menos un perno de montaje acoplado a la superficie posterior, cada perno de montaje incluye una porcion de
vastago que se extiende hacia el exterior desde la superficie posterior y una porcién de cabeza agrandada dispuesta
en un extremo distal de la porcion de vastago, y un mecanismo de liberacion acoplado a la superficie frontal y que
comprende:

un pasador de bloqueo dispuesto a través de la placa de montaje que se extiende hacia el exterior desde la
superficie posterior en una posiciéon extendida,

un muelle de desviacion que desvia el pasador de bloqueo en la posicion extendida, y

al menos una desconexion de pasador de bloqueo acoplada de forma operativa al pasador de bloqueo y cuando se
acciona, retrae el pasador de bloqueo en la placa de montaje y cuando se libera, permite al muelle de desviacion de
bloqueo desviar el pasador de bloqueo en la posicion extendida; y

alinear la interfaz de cufia de la montura de cufia presionando la cazoleta en el area de aterrizaje a través del
extremo ancho de la abertura de ranura de ojo de cerradura y en la abertura concava y permitir que una pluralidad
de paredes de guia de la abertura concava se acople a una pluralidad de paredes inclinadas de la cazoleta que
fuerzan a la interfaz de cufia en alineacion con la montura de cufa;

acoplar la placa de equipo con la montura de cufia moviendo de forma deslizante la cuiia de la interfaz de cufa en el
area de captura en el extremo estrecho de la abertura de ranura de ojo de cerradura hasta que la placa de captura
es fijada entre la placa de equipo y la pluralidad de guias de captura; y

bloguear la interfaz de cufia en la montura de cuifia mediante el muelle de desviaciéon de cufia desviando la
desconexién de cuia en la posiciéon cerrada.

22. El método de la clausula 21, que ademas comprende:

desbloquear la interfaz de cufia de la montura de cuia accionando la desconexidon de cufia en una posicion
desbloqueada;
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desacoplar la interfaz de cufia desde la montura de cufia moviendo de forma deslizante la cufia de la interfaz de
cufia fuera del extremo estrecho de la abertura de ranura de ojo de cerradura hasta que la placa de captura esta en
el area ancha de la abertura de ranura de ojo de cerradura; y

retirar la interfaz de cufia de la montura de cufia tirando de la cazoleta fuera de la abertura concava.

23. El método de la clausula 21, en donde no se requiere la vision de la alineacién de la cazoleta y el area de
aterrizaje.
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REIVINDICACIONES
1. Una montura (50) de equipo, que comprende:

una placa (135) de equipo con una superficie (195) frontal y una superficie (165) posterior, la superficie (195) frontal
es opuesta a la superficie (165) posterior;

un primer collar (53) acoplado a la superficie (165) posterior de la placa (135) de montaje caracterizada porque
incluye:

una abertura (54) concava,

una placa (56) de captura acoplada al primer collar (53) y que incluye una abertura (57) de ranura de ojo de
cerradura con un extremo (70) ancho y un extremo (75) estrecho, la abertura (57) de ranura de ojo de cerradura que
esta alineada con la abertura (54) céncava longitudinalmente de tal manera que el extremo (75) estrecho cubre
parcialmente la abertura (54) cdncava,

una desconexion (61) de cufia acoplada al primer collar (53),

un muelle (102) de desviacion de cufia acoplado entre el primer collar (53) y la desconexion (61) de cufia para
desviar la desconexion (61) de cufia en una posicion bloqueada,

al menos un perno (140) de montaje acoplado a la superficie (165) posterior de la placa (135) de montaje, cada
perno (140) de montaje que incluye una porcion (145) de vastago que se extiende hacia el exterior desde la
superficie (165) posterior de la placa (135) de montaje, y una porcion (150) de cabeza agrandada dispuesta en un
extremo distal de la porcion (145) de vastago, y

un mecanismo de desconexion acoplado a la placa (135) de montaje y que comprende:

un pasador (155) de bloqueo dispuesto a través de la placa (135) de montaje y que se extiende hacia el exterior
desde la superficie (165) posterior en una posicion extendida,

un muelle (720) el cual desvia el pasador (155) de bloqueo en la posicién extendida y

al menos una desconexion (160) de pasador de bloqueo acoplada de forma operativa al pasador (155) de bloqueo
para retraer el pasador (155) de bloqueo en la placa (135) de montaje cuando es accionado y para permitir al muelle
(720) desviar el pasador (155) de bloqueo a la posicion extendida cuando se ha liberado.

2. La montura (50) de equipo como la reivindicada en la reivindicacion 1, que comprende una interfaz (72) de cufia
que comprende una placa (74) de equipo, una cazoleta (77) que comprende una pluralidad de guias (78a, 78b) de
captura en lados opuestos de la cazoleta, y una cuiia (79), en donde:

la cufia (79) esta acoplada entre la placa (74) de equipo y la cazoleta (77) y comprende una superficie (83) de
entrada y dos superficies (84, 85) inclinadas, en uso, para ayudar en la alineacion de la cufa (79) con el extremo
(75) estrecho de la abertura (57) de ranura de ojo de cerradura cuando la cufia (79) se acopla, de forma deslizante,
a la abertura (57) de ranura de ojo de cerradura de la placa (56) de captura.

3. La montura (50) de equipo como la reivindicada en la reivindicacion 2, en donde la cazoleta (77) comprende un
terminal (76) de captura y la desconexién (61) de cuiia comprende una cuchilla (64) en donde:

la cuchilla (64) estan nivelada con una superficie (69) inferior de la abertura (54) céncava cuando la desconexion
(61) de cufa esta en una posicion desbloqueada; y

cuando la desconexion (61) de cufia esta en la posiciéon bloqueada, la cuchilla (64) se acopla al terminal (76) de
captura de la interfaz (72) de cufia cuando la cazoleta (77) esta acoplada a la abertura (54) concava para retener a
la interfaz (72) de cufia.

4. La montura de equipo como la reivindicada en las reivindicaciones 2 o 3, en donde la abertura (54) céncava tiene
una pluralidad de paneles (63) de guia y la cazoleta (77) comprende una pluralidad de lados inclinados dispuestos
para forzar a la interfaz (72) de cufia en alineacion con la montura (47) de cufia.

5. La montura de equipo de la reivindicacion 2, en donde la interfaz (72) de cuiia esta acoplada a un dispositivo
médico.

6. La montura de equipo como la reivindicada en la reivindicacion 4, en donde la cazoleta (77) esta adaptada de tal
manera que no se requiere una alineacion visible con la abertura (57) de ranura de ojo de cerradura.

7. La montura de equipo como la reivindicada en la reivindicacion1, en donde la placa (135) de montaje esta
adaptada para acoplarse de forma deslizante con una pista (11), la pista (11) que comprende una placa (15) de
soporte con una ranura (25) central, una primera ranura (20) exterior, y una segunda ranura (30) exterior, en donde:
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la primera ranura (20) exterior y la segunda ranura (30) exterior comprenden una pluralidad de regiones (13) finales
de contorno en diamante que permiten que la porcién (150) de cabeza agrandada de los pernos (140) de montaje se
acople a la primera ranura (20) exterior y a la segunda ranura (30) exterior cuando la placa (135) de montaje esta
formando un angulo con la placa (15) de soporte,

la ranura (25) central tiene una pluralidad de aberturas (60) de pasador de bloqueo en la placa (15) de soporte, y en
donde las aberturas (60) de pasador de bloqueo estan en alineacion horizontal con la pluralidad de regiones (13)
finales contorneadas en diamante.

8. La montura de equipo como la reivindicada en la reivindicacion 7, en donde la desconexion (160) de pasador de
bloqueo esta adaptada para girar en la posicion bloqueada, en uso, para accionar una funcién de amortiguacion para
retirar cualquier holgura entre la placa (135) de montaje y la pista (11).

9. Un método para fijar una pieza de equipo a una superficie, que comprende:

fijar un dispositivo médico a una interfaz (72) de cufia que comprende una placa (74) de equipo, una cazoleta (77)
con una pluralidad de guias (78a, 78b) de captura y una cuia (79) acoplada entre la placa (74) de equipo y la
cazoleta (77), la cufa que comprende una superficie (83) delantera y dos superficies (84, 85) inclinadas;
caracterizado porque el método comprende:

acoplar una pista (11) a una superficie, la pista que comprende una placa (15) de soporte con una ranura (25)
central, una primera ranura (20) exterior y una segunda ranura (30) exterior, en donde

la primera ranura (20) exterior y la segunda ranura (30) exterior comprenden una pluralidad de regiones (13) finales
de contorno en diamante para permitir que la porcién (150) de cabeza agrandada de los pernos (140) de montaje se
acople a la primera ranura (20) exterior y a la segunda ranura (30) exterior cuando la placa de montaje esta
formando un angulo con la placa (15) de soporte, la ranura (25) central tiene una pluralidad de aberturas (60) de
pasador de bloqueo en la placa (15) de soporte, las aberturas (60) de soporte de bloqueo estan en alineacion
horizontal con la pluralidad de regiones (13) finales contorneadas;

montar una montura (47) de cufia en la pista (11) alineando uno o mas pernos (140) de montaje sobre la montura
(47) de cufia, con una o mas regiones (13) finales contorneadas en diamante y acoplar, de forma deslizante, la
montura de cufia a una posicion bloqueada donde el pasador (155) de bloqueo se acopla a una abertura (60) de
pasador de bloqueo, la montura de cufia que comprende una placa (135) de montaje con una superficie (195) frontal
y una superficie (165) posterior donde la superficie frontal es opuesta a la superficie posterior, un primer collar (53),
una placa (56) de captura, una desconexion (61) de cufia, un muelle (102) de desviacion de cufia, al menos un
perno (140) de montaje, y un mecanismo de desconexion, en donde:

el primer collar (53) esta acoplado a la superficie (195) frontal de la placa (135) de montaje e incluye una abertura
(54) concava,

la placa (56) de captura es acoplada al primer collar (53) incluye una abertura (57) de ranura de ojo de cerradura con
un extremo (70) ancho y un extremo (75) estrecho que cubre parcialmente la abertura (54) concava, el area (70)
ancha de la abertura (57) de ranuras de ojo de cerradura y la abertura (54) concava correspondiente estan alineadas
longitudinalmente de tal manera que el extremo (75) estrecho cubre parcialmente la abertura (54) concava,

la desconexion (61) de cufia esta acoplada al primer collar (53),

el muelle (102) de desviacion de cufia esta acoplado entre el primer collar (53) y la desconexién (61) de cuia para
desviar la desconexion (61) de cufia en una posicion bloqueada,

el al menos un perno (140) de montaje esta acoplado a la superficie (165) posterior de la placa (135) de montaje,
cada vastago (140) de montaje incluye una porcion (145) de vastago que se extiende hacia el exterior desde la
superficie (165) posterior de la placa (135) de montaje y una porcion (150) de cabeza agrandada dispuesta en un
extremo distal de la porcion de vastago, y

el mecanismo de desconexion esta acoplado a la superficie (195) frontal de la placa (135) de montaje y comprende:

un pasador (155) de bloqueo dispuesto a través de la placa (135) de montaje que se extiende hacia el exterior desde
la superficie (165) posterior en una posicion extendida,

un muelle (720) de desviacion de bloqueo que desvia el pasador (155) de bloqueo en la posicion extendida, y

al menos una desconexion (160) de pasador de bloqueo acoplada de forma operativa al pasador (155) de bloqueo y
cuando se acciona, retrae el pasador (155) de bloqueo en la placa (135) de montaje y cuando se libera, permite al
muelle (720) de desviacion de bloqueo desviar el pasador (155) de bloqueo en la posicién extendida; y

alinear la interfaz (72) de cufa con la montura (47) de cufa insertando la cazoleta (77) en un area (58) de aterrizaje
de la abertura (57) de ranura de ojo de cerradura de tal manera que una pluralidad de paredes (63) de guia de la
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abertura (54) concava se acople a una pluralidad de lados inclinados de la cazoleta (77) que fuerzan a la interface
(72) de cufa en alineacion con la montura (47) de cufia;

acoplar la placa (74) de equipo con la montura (47) de cufa deslizando la interfaz (72) de cufia en el area (59) de
captura en el extremo (75) estrecho de la abertura (57) de ranura de ojo de cerradura hasta que la placa (56) de
captura esta fijada entre la placa (74) de equipo y la pluralidad de guias (58) de captura de la cazoleta (77); y

bloquear la interfaz (72) de cufa en la montura (47) de cufia cuando la desconexion (61) de cufia esta en la posicion
bloqueada.

10. El método de la reivindicacion 9, que ademas comprende:

desbloquear la interfaz (72) de cufia de la montura (47) de cufia accionando la desconexién (61) de cufia en una
posicion desblogueada;

desacoplar la interfaz (72) de cufia de la montura (47) de cufia moviendo de forma deslizante la interfaz (72) de cufia
fuera del extremo (75) estrecho de la abertura (57) de ranura de ojo de cerradura hasta que la interfaz (72) de cuia
esta en el area ancha de la abertura (57) de ranura de ojo de cerradura; y

retirar la interfaz (72) de cuia de la montura (47) de cufa tirando de la cazoleta (77) fuera de la abertura (54)
concava.

11. El método de la reivindicaciéon 9, en donde no se requiere una alineacion visible de la cazoleta (77) con la
abertura (57) de ranura de ojo de cerradura.

12. El método como el reivindicado en la reivindicacion 9, en donde el giro de la desconexion (160) de pasador de
bloqueo en la posicién blogueada acciona una funcién de amortiguacion para eliminar cualquier holgura entre la
placa (135) de montaje y la pista (11).

28



ES 2637718 T3

2 2% Kl
o 552
/ '/ t/ J
(6 3)
-3
40
™5
35
40
4
%

[T

10
n B '/33 £
o
FIG. 2

29



ES 2637718 T3

FIG. 3

30



ES 2637718 T3

J

>

~1515¢
-50

13154

e A4 R KA
Pi00d

18250~ /

115581
11\'}3/1 15152~

15150~

~1825¢
-3l

B T P

182581

1610

31



ES 2637718 T3

%
1850 _ N
\ 170 i70a b
% 4 o
195
\ 4
11 i N0
/ \
170d 1700 135
5" g c{ \Co
18gd ﬁ‘ﬂ
1650

FIG. 6

32



ES 2637718 T3

\
/”W WWW w~ Sy
/

mﬂ




ES 2637718 T3

1608~y | |

TN-160b

2108~y

34



ES 2637718 T3

FIG. 9

35



ES 2637718 T3

2015
\ 2010 9%h
) ,
I D
© 2005
a1 H
013
zcm/@/
2000
2025
FIG. 10A , \ ~ %
2005’€D:g ® %
o
2004 N
@\zozs @
N\ ./
(e
\/{zooz
FIG. 10B
ﬂf% 08 70a
I~
135

170d
170b

FIG. 10C

36



ES 2637718 T3

L Old




ES 2637718 T3

38

FIG. 12



ES 2637718 T3

a5s Dom

mﬁ

£l Old

BgS

209

9\/////

N

%/

\\\\\\\

="

NN

7777

mm_

7

% \ /w; o YRR

L 9
il

38'/

-

[e)]
o



ES 2637718 T3

FIG. 14

40



87

ES 2637718 T3

FIG. 15

41

1



ES 2637718 T3

8

13a

89

73

gy 1%

FIG. 16A

FIG. 16B

42



ES 2637718 T3

35
0 %5 -
g 3 N
) 0 (4 ° G )
2~ [T N\ g | e <
— 5 - C % ?g 135
e e T—
340 360 / LN A A s i —.(3 310
W, ’) Q® 3 © RS
33 AN »\
2 2% ’\@ 30
/ 335 - :
%
FIG. 17
345 300 355
"] 5
% l 315 /
g | 30

320

30 300

43



ES 2637718 T3

0 @ P D 4310

30

410 LN
FIG.20 *°

44



ES 2637718 T3

AV

F 655
FIG. 21
e ——
/650
655
e 659
FIG. 22

45



ES 2637718 T3

FIG. 23A

FIG. 23B

46



ES 2637718 T3

172

FIG. 24

47



ES 2637718 T3

770

48



ES 2637718 T3

I

780\ gl

685 1

49



ES 2637718 T3

—7T -900

onng
302

900 -900
002

900~

- 900

FIG. 27

50



17~

ES 2637718 T3

BB
NN Y
YA AR YAR
® /1‘5
() o~{)
~~60
O\N\"L
Y
e ~_a

FIG. 28B

51




ES 2637718 T3

N\

00~

502

-0

\§ L
é
Q

%00

OOOO

7
905

FIG. 29

52



ES 2637718 T3

300

7

\

FIG. 30

53



ES 2637718 T3

FIG. 31

54



ES 2637718 T3

2040
205%
: 2080b /

D% et
255
2055
\\2}809
2055

S~ Z

1(£ \\
N
I

FIG. 32

55




ES 2637718 T3

FIG. 33

56



2100

ES 2637718 T3

57

FIG. 34



ES 2637718 T3

/A
10b

FIG. 35

/A
1Ca

58



ES 2637718 T3

N W W W

_ ’!‘V//\'//lnw

FIG. 36

59



ES 2637718 T3




ES 2637718 T3

61



ES 2637718 T3

330

30180 3008
325

FIG. 39A

3000

FIG. 39B

62



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

