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DESCRIPCION
Limpiador de playa

La presente invencion se refiere a un limpiador de playa que recoge diversos residuos esparcidos sobre una zona de
arena tal como una playa de bafio, del tipo que se define en el preambulo de la reivindicacién 1. Limpiadores de
playa de ese tipo han sido descritos en el documento US 2002/0040791.

Ejemplos de un limpiador de playa de ese tipo ya existente segin se ha descrito con anterioridad, incluyen un
limpiador de playa como el que sigue. El limpiador de playa incluye una pluralidad de miembros longitudinales que
se extienden en la direccion de desplazamiento y que estan separados a intervalos deseados unos de otros para
formar un bastidor de suelo a modo de rejilla. Los miembros longitudinales estan dotados de una pluralidad de
pernos para arena que se proyectan hacia abajo. Mientras que los pernos para arena estan enterrados en una zona
de arena, el limpiador de playa es remolcado por un vehiculo de arrastre para desplazarlo sobre la zona de arena,
permitiendo con ello la recogida de residuos relativamente grandes.

Ocasionalmente, el limpiador de playa descrito con anterioridad puede aumentar excesivamente su resistencia al
desplazamiento debido a que los pernos para arena estén demasiado enterrados en una zona de arena blanda. El
limpiador puede estar capacitado para casi flotar desde una zona de arena dura debido a que los pernos para arena
estén enterrados de manera insuficiente en la zona de arena. De ese modo, el limpiador de playa puede ver
afectado su rendimiento de recogida de residuos. Un objeto de la presente invencion consiste en aumentar el
rendimiento de recogida de residuos de un limpiador de playa de ese tipo. Este objeto se ha alcanzado mediante un
limpiador de playa conforme a la reivindicacion 1. Conforme a la invencidn descrita en la reivindicacién 1, el nimero
de pernos para arena puede ser incrementado y reducido. El nimero de pernos para arena se reduce cuando la
zona de arena tiene una gran resistencia, y el nimero de pernos para arena se incrementa cuando la zona de arena
tiene una resistencia pequefia. De ese modo, la cantidad de enterramiento de los pernos para arena en la zona de
arena se optimiza para aumentar el rendimiento de la recogida de residuos. Ademas, la cantidad de enterramiento
de los pernos para arena en la zona de arena puede ser también ajustada mediante la influencia del peso,
aumentando también con ello el rendimiento de la recogida de residuos. Finalmente, se evita la flotacién del bastidor
y de los pernos para arena debida al desplazamiento sobre los residuos recogidos por los pernos para arena, con lo
que el rendimiento de recogida de residuos puede ser mantenido satisfactoriamente. Una realizacion preferida de la
presente invencidn va a ser descrita en lo que sigue con referencia a los dibujos, en los que:

La Figura 1 es una vista lateral de un limpiador de playa;
La Figura 2 es una vista en planta de la Figura 1;

La Figura 3 incluye vistas explicativas de un perno para arena del limpiador de playa, en donde la Figura 3(a) es una
vista lateral y la Figura 3(b) es una vista segun se mira desde la flecha A de la Figura 3(a);

La Figura 4 incluye vistas explicativas de un ejemplo modificado de perno para arena, en donde la Figura 4(a) es
una vista lateral y la Figura 4(b) es una vista segun se mira desde la flecha A de la Figura 4(a);

La Figura 5 es una vista lateral que ilustra una porcion de montaje de pesos sujeta al limpiador de playa;
La Figura 6 es una vista en planta de la Figura 5;

La Figura 7 incluye vistas explicativas de la porcion de montaje de pesos de la Figura 5, en donde la Figura 7(a) es
una vista en planta y la Figura 7(b) es una vista lateral;

La Figura 8 es una vista explicativa, despiezada, de la porcion de montaje de pesos de la Figura 5 y de un peso
sujeto a la misma;

La Figura 9 es un diagrama explicativo que ilustra la trayectoria de desplazamiento de un vehiculo cuando el
limpiador de playa limpia una playa arenosa;

La Figura 10 es una vista lateral que ilustra un estado en que el limpiador de playa es arrastrado por el vehiculo;
La Figura 11 es una vista lateral del limpiador de playa de acuerdo con la invencion.

Las realizaciones ilustradas en las Figuras 1, 2, 5, 6 y 10 no muestran porciones de recogida de residuos y por lo
tanto no caen dentro del alcance de proteccion de la reivindicacion anexa que define la invencion.

La flecha FR indica la parte hacia delante de la direccion de desplazamiento (la direccion de delante atras) del
vehiculo o similar. La flecha ARRIBA indica el lado de arriba segln la direccion ascendente y segun la direccion
descendente del vehiculo y similar. La flecha LH indica la izquierda segun la direccidon hacia la izquierda y hacia la
derecha del vehiculo y similar.

Mientras se desplaza sobre una zona arenosa (una playa arenosa) de una orilla del mar, el limpiador de playa 20
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recoge diversos residuos esparcidos por la zona de arena. Los residuos recogidos por el limpiador de playa 20
pueden ser recuperados en su conjunto por una estacién de recuperacion de residuos instalada en el lugar deseado
de la zona de arena. El limpiador de playa 20 estd ensamblado apropiadamente por medio de una pluralidad de tipos
de materiales de acero, tal como acero inoxidable, usando medios de unién tales como soldadura.

Con referencia a las Figuras 1 y 2, el limpiador de playa 20 incluye una pluralidad de miembros 21 longitudinales
(por ejemplo, 15), que se extienden en la direccion del recorrido y que estan situados de modo que estan separados
de manera casi uniforme entre si en la direccion en anchura (direccién hacia la izquierda y hacia la derecha),
formando con ello un bastidor de suelo 22 a modo de rejilla. Adicionalmente, una pluralidad de pernos 23 para arena
estan unidos separablemente a miembros 21 longitudinales respectivos de modo que se proyectan hacia abajo.
Ocasionalmente, el primer limpiador de playa 20 esta configurado de modo que resulta simétrico.

El miembro 21 longitudinal esta construido, por ejemplo, a partir de un tubo de acero circular (o tubo de acero
rectangular). El miembro 21 longitudinal se extiende a lo largo de la direccién de delante atras y tiene porciones
extremas delantera y trasera que doblan hacia arriba y hacia arriba y hacia atras, respectivamente. Una pluralidad
de los miembros 21 longitudinales estan yuxtapuestos entre si a derecha e izquierda, de modo que estan
superpuestos segun se ven desde el lateral. El miembro 21 longitudinal esta conectado por su extremo delantero a
un miembro 24a lateral frontal de modo que hace tope contra el mismo oblicuamente y hacia abajo-hacia atras. El
miembro 24a lateral frontal esta fabricado, por ejemplo, a partir de un tubo de acero rectangular y se extiende en
direccion hacia la izquierda y hacia la derecha. Adicionalmente, el miembro 21 longitudinal estd conectado, por su
extremo trasero, a un miembro 24b lateral trasero de manera que hace tope contra el mismo desde posicion oblicua
y hacia abajo-hacia delante. El miembro 24b lateral trasero esta construido, por ejemplo, a partir de un tubo de acero
rectangular y se extiende en direccion hacia la izquierda y hacia la derecha.

El bastidor 22 compuesto por los miembros 21 longitudinales y por los miembros 24a, 24b laterales esta formado
segun un rectangulo horizontalmente alargado segun se ve desde arriba.

Los pernos 23 para arena pueden estar unidos a la porcion delantera, la porcién intermedia y la porcion trasera de
cada miembro 21 longitudinal. En otras palabras, los pernos 23 para arena estan dispuestos en tres filas en la
direccion de delante atras. Esto hace que sea posible ademés suprimir la resistencia al desplazamiento durante el
desplazamiento a baja velocidad, y suprimir ademas la resistencia del desplazamiento reduciendo el nimero de
pernos 23 para arena de acuerdo con la dureza de la zona de arena o similar. La longitud del perno 23 para arena
que se proyecta desde la superficie inferior del bastidor 22 se ha establecido en 100 mm como maximo con el fin de
suprimir el efecto sobre el sistema ecolégico en la zona de arena.

Mientras que el limpiador de playa 20, segun se ha descrito anteriormente, se desplaza sobre la zona de arena, los
residuos relativamente grandes (cuerdas, redes, madera flotante, etc.) esparcidos, se capturan o se enredan con, y
de ese modo son rastrillados por, los pernos 23 para arena.

Adicionalmente, con referencia a la Figura 3, el perno 23 para arena incluye un miembro 25 en forma de placa, un
cuerpo principal 26 de perno y un miembro 27 de soporte. El miembro 25 en forma de placa esté curvado para
acomodarse a la superficie inferior externa del miembro 21 longitudinal. El cuerpo principal 26 del perno pasa
verticalmente a través del miembro 25 en forma de placa. El miembro 27 de soporte hace de puente sobre la porcidon
inferior del cuerpo principal 26 del perno y la porcién trasera del miembro 25 en forma de placa. El miembro 27 de
soporte esta formado de modo que es un tridngulo, segln se ve desde el lateral, ahusado hacia el lado de abajo. El
cuerpo principal 26 del perno estd formado en su porcidn superior con una porcién 26a roscada externa. Mientras
que esta porcidn 26a roscada externa pasa a través del miembro 21 longitudinal desde la parte de abajo y se
proyecta hacia arriba desde el mismo, el miembro 25 en forma de placa hace tope contra la superficie inferior del
miembro 21 longitudinal. En este estado, una tuerca de sombrerete 28 hexagonal se rosca y se fija sobre la porcion
26a roscada externa, con lo que el perno 23 para arena se sujeta al miembro 21 longitudinal. Un collar 29 cilindrico
ha sido insertado de forma fija a través de una porcion del miembro 21 longitudinal a través del cual pasa el cuerpo
principal 26 del perno. Segun se ha mostrado en la Figura 4, si se fabrica un miembro 21’ longitudinal con un tubo de
acero rectangular, se puede usar un perno 23’ para arena disefiado para acomodarse al miembro 21’ longitudinal.
Especificamente, el perno 23’ para arena incluye un miembro 25 a modo de placa que tiene una seccién en forma
de U para adaptarse a la superficie inferior externa del miembro 21’ longitudinal. En el estado en que el miembro 25’
en forma de placa se adapta a la porcion inferior del miembro 21 longitudinal, una tuerca de sombrerete 28
hexagonal se rosca y se fija sobre la porcion 26a roscada externa, con lo que el perno 23’ para arena se sujeta al
miembro 21’ longitudinal. El miembro 21’ longitudinal tiene un ancho relativamente amplio de izquierda a derecha en
seccion transversal. El uso de un miembro 21’ longitudinal de ese tipo aumenta el rendimiento en el deslizamiento
del primer limpiador de playa 20 con relacién a una zona de arena. Si el extremo inferior del cuerpo principal 26 del
perno esta realizado de modo que esta curvado hacia delante para formar una parte 26b trasera de plegado, el
rendimiento en la recuperacion de residuos se puede incrementar ain mas.

Con referencia a las Figuras 5 y 6, una porcién 31 de montaje de pesos adaptada para ajustar una cantidad de
cavado de los pernos 23 para arena en la arena, puede ser instalada en el bastidor 22 del limpiador de playa 20.

Adicionalmente, con referencia a la Figura 7, la porcion 31 de montaje de pesos se configura conectando
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integralmente las partes 32 de base yuxtapuestas a derecha e izquierda usando un brazo 33 de soporte. Las partes
32 de base son alargadas longitudinalmente, es decir, se extienden en la direccion de delante atras y estan
dispuestas de modo que tienen la misma anchura de derecha a izquierda que la de los miembros 21 longitudinales
adyacentes del bastidor 22. Cada parte 32 de base esta formada en sus bordes delantero y trasero con orificios 32a
de insercion adaptados para recibir las porciones 26a roscadas externas de los pernos 23 para arena insertables a
través de los mismos. Los pernos 23 para arena estan sujetos al bastidor 22 de modo que estan dispuestos en
direccion de delante atras. El brazo 33 de soporte esta destinado a ser montado en las porciones intermedias de
delante atras de las partes 32 de base. El brazo 33 de soporte esta configurado con seccion en forma de U que abre
hacia atras de modo que se extiende a derecha y a izquierda.

La porciéon 31 de montaje de pesos, segun se ha descrito en lo que antecede, puede ser fijada en una porcion del
bastidor 22 unida a los pernos 23 para arena estando co-fijada con los pernos 23 para arena. Adicionalmente, la
porcién 31 de montaje de pesos puede estar sujeta a una porcién del bastidor 22 sin que esté unida a ningln perno
23 para arena por medio de un tornillo asociado o similar. En resumen, el nimero arbitrario de porciones 31 de
montaje de pesos pueden ser instaladas en lugares arbitrarios sobre el bastidor 22.

Adicionalmente, con referencia a la Figura 8, un peso 34 ha sido configurado de modo que sea divisible en un
bloque 34a inferior acoplado al brazo 33 de soporte desde la parte trasera, y un blogue 34b superior acoplado al
bloque 34a inferior desde arriba. El bloque 34a inferior esta conectado de forma fija al brazo 33 de soporte mediante
un perno 35a de retencidén que pasa de arriba abajo a través del brazo 34a inferior y al brazo 33 de soporte con la
porcién extrema delantera del bloque 34a inferior acoplado en el brazo 33 de soporte. El bloque 34b superior esta
conectado de forma fija al bloque 34a inferior por medio de un tornillo 35 de conexién que pasa de arriba abajo a
través del bloque 34b superior y del bloque 34a inferior con la porcién inferior del bloque 34b superior de acuerdo
con la porcién superior del bloque 34a inferior.

Con referencia a las Figuras 1 y 2, una porciéon 37 de arrastre usada para que el vehiculo 1 tire del limpiador de
playa 20, ha sido prevista en la parte delantera de, por ejemplo, un tercer miembro 21 longitudinal desde cada uno
de los extremos exteriores izquierdo y derecho del bastidor 22. La porciéon 37 de arrastre esta realizada con una
placa gruesa que se extiende perpendicularmente a la direccién hacia la izquierda y hacia la derecha, y se ha
formado con una pluralidad (por ejemplo, tres) de orificios 37a de conexién de modo que se alinea a lo largo de la
inclinacién del extremo delantero del miembro 21 longitudinal. Un extremo de la varilla 38 de arrastre esta conectado
a uno cualquiera de los orificios 37a de conexidn; el otro extremo de la varilla 38 de arrastre estd conectado al
gancho 11 del remolque del vehiculo. De ese modo, el limpiador de playa 20 es arrastrado por el vehiculo 1 a través
de la varilla 38 de arrastre (véase la Figura 10).

En este caso, la posicion dptima de arrastre de acuerdo con el clavado del limpiador de playa 20 en la arena puede
ser establecida conectando un extremo de la varilla 38 de arrastre a uno de los orificios 37a de conexién. La varilla
38 de arrastre se extiende desde un lado extremo acoplado al gancho 11 del remolque hacia las porciones 37 de
arrastre izquierda y derecha, de modo que se forme una configuracion en V o en Y segun se ve desde arriba. El
acoplador 17a de gancho asociado al gancho 11 del remolque ha sido proporcionado en el lado extremo.

Se han previsto brazos 39 de elevacion en la parte externa de la izquierda y la derecha del bastidor 22 de modo que
sobresalen hacia la izquierda y hacia la derecha, respectivamente, desde el extremo externo del bastidor 22.

A continuacién se mide la dureza de la playa arenosa. La dureza es un criterio para determinar el nimero de pernos
23 para arena del limpiador de playa 20. Esta medicion se realiza permitiendo, por ejemplo, que una mole de hierro
con un tamano predeterminado, caiga libremente sobre una playa arenosa. La dureza de la playa arenosa se evalia
segun tres niveles (blanda, estandar y dura) en base a la media de las mediciones. El nimero de pernos 23 para
arena, el peso de los pesos 34, la altura de sujecion de las patas de esqui, las posiciones de conexion de la varilla
38 de conexién a la porcion 37 de arrastre, y similares, se determinan de acuerdo con la dureza de la playa arenosa
asi medida, y con la condicién de residuos esparcidos o similar. El limpiador de playa 20 se somete a continuacion a
esos parametros en base a las mediciones de la dureza de la playa arenosa. El limpiador de playa 20 es arrastrado
por el vehiculo 1 para que se desplace sobre la playa arenosa a velocidad constante. En este caso, segun se ha
mostrado en la Figura 9, la trayectoria del recorrido se obtiene por medio del vehiculo 1 y del limpiador de playa 20
que pasa a lo largo de casi cuadrados, cambiando su posicion de giro en el area predeterminada sobre una zona de
arena, haciendo con ello que sea posible barrer la zona predeterminada de forma segura y uniforme. El limpiador de
playa 20 recopila los residuos relativamente grandes en la playa arenosa mientras clava los pernos 23 para arena en
la arena, que se ven sometidos a una resistencia al desplazamiento relativamente grande. Por lo tanto, la velocidad
de desplazamiento se establece en una velocidad tan baja como desde aproximadamente 5 a 10 km/h. Cuando el
limpiador de playa 20 se mueve sobre la playa arenosa segin se ha descrito anteriormente para recoger una
cantidad predeterminada de residuos bajo el bastidor 22, éste retorna una vez a una estacion 40 de recuperacion de
residuos, donde se recuperan los residuos recogidos. A continuacion, se hace que el vehiculo 1 y el limpiador de
playa 20 se muevan de nuevo para repetir el trabajo de recogida de residuos descrito con anterioridad.

Segun se ha descrito con anterioridad, el limpiador de playa 20 de la realizacion incluye la pluralidad de miembros
21 longitudinales que se extienden la direccion de desplazamiento, separados entre si segun la direccidén en
anchura, formando el bastidor suelo 22 a modo de rejilla. Los miembros 21 longitudinales estan dotados de la
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pluralidad de pernos 23 para arena que se proyectan hacia abajo desde los mismos. El bastidor 22 esta equipado,
en su extremo delantero, con la porcién 37 de arrastre. El primer limpiador de playa 20 es arrastrado por el vehiculo
1 de arrastre para moverse sobre una zona de arena mientras que los pernos 23 para arena raspan y recogen los
residuos esparcidos sobre la misma. Los pernos 23 para arena estan unidos separablemente a los miembros 21
longitudinales.

Con esta configuracion, el nUmero de pernos 23 para arena puede ser incrementado o reducido. Si la zona de arena
tiene una resistencia grande, el nimero de pernos 23 para arena se reduce. Si la zona de arena tiene una
resistencia pequena, el nimero de pernos 23 para arena se incrementa. De ese modo, la cantidad de enterramiento
de los pernos 23 para arena en la zona de arena puede ser optimizada para aumentar con ello el rendimiento de la
recogida de residuos.

Puesto que el primer limpiador de playa 20 esta dotado de la porcion 31 de montaje de pesos en el bastidor 22, la
cantidad de enterramiento de los pernos 23 para arena en la zona de arena puede ser ajustada también mediante el
ajuste del peso, aumentando adicionalmente con ello el rendimiento de la recogida de residuos. De acuerdo con la
presente invencion, segin se ha mostrado en la Figura 11, las porciones 21a de recogida de residuos se
proporcionan en porciones del miembro 21 longitudinal del limpiador de playa 20, entre los pernos 23 para arena
alineados en la direccion de delante atras en el bastidor 22, curvando los miembros longitudinales proporcionados
en porciones del miembro 21 longitudinal hacia arriba. Esto impide que el bastidor 22, al moverse sobre los residuos
raspados y recogidos, pueda flotar. De ese modo, la cantidad de hundimiento de los pernos 23 para arena en la
arena se mantiene en un valor apropiado, manteniendo con ello satisfactoriamente el rendimiento de la recogida de
residuos.

Simbolos de referencia principales

1 Vehiculo
20 Primer limpiador de playa
21 miembro longitudinal

21a Porcion de recogida de residuos

22 Bastidor

23 Perno para arena

31 Porcion de montaje de pesos
37 Porcién de arrastre
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REIVINDICACIONES

1.- Un limpiador de playa (20) que comprende un bastidor de suelo (22) a modo de rejilla que tiene una pluralidad de
miembros (21) longitudinales que se extienden en una direccion de desplazamiento (FR) y separados entre si seguin
las direcciéon en anchura, en donde los miembros (21) longitudinales estan dotados de una pluralidad de pernos (23)
para arena que se proyectan hacia abajo desde los mismos, y el bastidor (22) esta dotado, en un extremo delantero
del mismo, de una porcion (37) de arrastre, estando el limpiador de playa (20) adaptado para que tire del mismo un
vehiculo (1) de arrastre para que se mueva sobre una zona de arena (GL) mientras que los pernos (23) para arena
rastrean y recogen los residuos esparcidos en la misma, caracterizado porque los pernos (23) para arena estan
sujetos separablemente a los miembros (21) longitudinales, porque las porciones (21a) de recogida de residuos han
sido proporcionadas en porciones curvadas hacia arriba de los miembros (21) longitudinales entre los pernos (23)
para arena, y porque el bastidor (22) esta dotado de una porcién (31) de montaje de pesos.
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