ES 2638 221 Al

OFICINA ESPANOLA DE
PATENTES Y MARCAS

@Numero de publicacion: 2 638 221

@Numero de solicitud: 201600323

Gint. cl.;

AO01K 91/02

(2006.01)

@ SOLICITUD DE PATENTE Al

@ Fecha de presentacion:
18.04.2016

Fecha de publicacion de la solicitud:
19.10.2017

@ Solicitantes:

JEYAPALAN, Murali Krishnan (100.0%)
Carrer Unio, 4
08392 Sant Andreu de Llavaneres (Barcelona) ES

@ Inventor/es:

JEYAPALAN, Murali Krishnan

Titulo: Dispositivo transportador por radiocontrol de los aparejos de pesca lejos de la costa para la

pesca con cafia.

@Resumen:

Es un dispositivo de pesca controlado por radiocontrol
para poder lanzar a gran distancia de la costa los
aparejos de pesca con cafia.

Se trata de tres componentes adaptadas a cualquier
superficie que flote y que son controlados mediante
radiocontrol para poder lanzar el plomo y el anzuelo
de pesca a una distancia mucho més grande que la
conseguida mediante una lanzada de cafa de pesca
tradicional.

Dos de los motores controlan el movimiento de la
superficie flotante, y una vez se llega a la distancia
deseada, el tercer motor suelta los aparejos de pesca.
Esto permite sin ningun esfuerzo adicional, poder
seguir pescando desde la costa, pero consiguiendo
una distancia mucho mayor que lanzando los
aparejos mediante la cafia de pescar de una forma
tradicional.
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ESCRIPCION

DISPOSITIVO TRANSPORTADOR POR RADIOCONTROL DE LOS APAREJOS DE
PESCA LEJOS DE LA COSTA PARA LA PESCA CON CANA

SECTOR DE LA TECNICA

La presente invencién pertenece al sector del equipamiento de pesca, y mas
concretamente al de los dispositivos usados para poder lanzar a gran distancia de la
costa los aparejos de pesca con cafia.

El objeto principal de la siguiente invencién es un dispositivo situado en cualquier
superficie que flote y que hace que mediante radiocontrol pueda lanzar los aparejos de
pesca a una distancia mucho mas grande que la conseguida mediante una lanzada de
cafa de pesca tradicional.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

Los pescadores con cafia siempre quieren poder lanzar la cafia de pescar lo mas lejos
posible, para conseguir una mayor profundidad del agua, y por tanto, un mayor
numero de peces o peces de mayor tamaro.

Se trata de la técnica comunmente denominada “de calaje”, que significa lanzar el
plomo y el anzuelo de la cafa lo mas lejos posible. Para ello actualmente cada
pescador utiliza diversas técnicas tales como, desplazarse el pescador con una
colchoneta hinchable o una barca del mismo tipo, junto con los Utiles de pesca para
poder depositarlos mas lejos, para poder luego sacarlos con la cafia desde la costa. O
bien entrenar muy duro para lanzar lo mas lejos posible para conseguir el pez mas

grande. E incluso con dispositivos de autopropulsién.

Con este invento se garantiza que podran lanzar dénde quieran, sin entrar en el agua
y sin hacer ningun esfuerzo adicional a grandes distancias cubiertas por el radiocontrol
para poder conseguir mediante la cafia de pescar y sin moverse de la costa, peces de

mayor tamafio porque se consigue mayor profundidad.
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EXPLICACION DE LA INVENCION

El dispositivo principal de la invenciéon consiste en afadir un motor extra sobre
cualquier superficie que flote (ya sea un barco de juguete, o un tipo de flotador
pequefio) que controla el plomo de la cafia y el anzuelo, de manera que mediante
radiocontrol, este motor soltara los aparejos cuando el barco llegue a la distancia
deseable.

Este dispositivo principal esta acompanado por otros dos motores que controlaran la
direccion del barco y el funcionamiento del motor para desplazarlo dentro del agua.

Por ello, se necesitara, como minimo, un control remoto de radiocontrol con 3 canales,
para poder controlar simultdneamente los 3 motores con los siguientes movimientos:

¢ Movimiento del barco hacia adelante o hacia atras

* Movimiento del barco hacia la derecha o la izquierda

e Movimiento de sujecion y suelta de los aparejos de pesca

El motor que controla el movimiento del barco hacia adelante o hacia atras, esta
conectado mediante un cable al receptor de radiocontrol, y a su vez, con otro cable
protegido por un tubo de aluminio, conectado a la hélice, lo que le permite el control de
este movimiento.

El motor que controla el movimiento del barco hacia la derecha o hacia la izquierda,
esta conectado mediante un cable al receptor de radiocontrol, y a su vez, con otro
cable protegido por un tubo de aluminio, conectado al timén de la embarcacion, lo que
le permite el control de este movimiento.

El motor que controla el movimiento de sujecion y suelta de los aparejos de pesca,
esta conectado mediante un cable al receptor de radiocontrol, y a su vez, con otro
cable protegido por un tubo de aluminio, conectado a un gancho que abre y cierra para

soltar los aparejos de pesca.

La distancia a la que se puede llegar dependera del control remoto de radiocontrol

utilizado: puede ser desde 200 metros hasta cualquier distancia posible.
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BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcién que se esta realizando y con objeto de ayudar a una
mejor comprension de las caracteristicas de la invencién, se acompana como parte
integrante de dicha descripcién, un juego de dibujos en donde con caracter ilustrativo y
no limitativo, se ha representado lo siguiente:

Fig. 1.- Muestra una vista lateral del montaje del dispositivo de la invencién.
Fig. 2.- Muestra una vista en detalle del montaje del motor de movimiento de sujecion
y suelta de los aparejos de pesca del dispositivo de la invencion.

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

A la vista de las mencionadas figuras, y de acuerdo con la numeracion adoptada, se
puede ver en ellas un ejemplo de realizacion preferente de la invencion, la cual
comprende las piezas y elementos que se indican y describen en detalle a
continuacion:

Asi, tal y como se observa en la fig. 1, una posible realizacion preferente del
dispositivo transportador por radiocontrol de los aparejos de pesca lejos de la costa
para la pesca con cafa, tendria las siguientes componentes:

En este caso, se ha escogido un barco de juguete donde montar los dispositivos, pero
se puede utilizar cualquier superficie flotante a la que se le puedan acoplar estos
componentes.

Al barco de juguete se afiade una antena receptora para recoger la sefal desde mas
lejos (1). Esta antena se conecta mediante un cable (2) al receptor de radiocontrol (3).
A la vez, este receptor se conecta mediante otro cable (6) a una bateria recargable (7),
que se conecta al cargador (4) mediante otro cable (5). Tanto la antena como el
receptor y la bateria estan sujetos mediante tornillos a la superficie del barco.

Desde el receptor (3), mediante otro cable (8) se conecta al motor (10) que movera la
hélice (14). ElI motor (10) se encuentra fijado a un soporte (9). La hélice (14) esta
conectada a una junta (11) mediante un eje flexible (12) para resistir las vibraciones y
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se cubre con un tubo de aluminio o algun otro tipo de material inoxidable para

protegerlo del agua (13). La junta (11) conecta el motor (10) con el eje flexible (12).

Desde el receptor (3), mediante otro cable (29) se conecta al motor (28) que movera el
timon (15). El motor (28) lleva un eje movil (27) que movera un alambre (26) recubierto
con un tubo de aluminio o algun otro tipo de material inoxidable para protegerlo del
agua (21), que esta a su vez conectado con el timén (15).

Desde el receptor (3) mediante otro cable (30) se conecta al motor (24) que lanzara los
utiles de pesca (16, 17 y 18), sujetos al hilo de la cafia de pescar (19).

En la fig. 2 se puede ver de una forma mas clara el funcionamiento de este motor (24).
El motor esta conectado a un eje movil (25), lo que le confiere un movimiento (25-A,
25-B y 25-C) que mueve el alambre (23) recubierto con un tubo de aluminio o algin
otro tipo de material inoxidable para protegerlo del agua (22). Al mover el alambre, se
abre el extremo exterior (20) y deja caer el plomo al agua (18).

Mediante el mando de control remoto (31) podemos controlar los 3 motores descritos
anteriormente (10, 28 y 24), que son los que controlan los movimientos del barco y

permiten el control del dispositivo dentro del agua.
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REIVINDICACIONES

1. El dispositivo transportador por radiocontrol de los aparejos de pesca lejos de
la costa para la pesca con cafia(1) caracterizado porque comprende:
e Una antena telescopica (1) para tener mejor sefial, de diametro adecuado al de
la superficie flotante sobre la que se montara el dispositivo.
e Un mando de radiocontrol (31) con un minimo de 3 canales para poder
controlar los 3 motores explicados en el modelo.
e Una bateria recargable (7) para poder tener energia para el receptor (3) y el
motor (24) que controla la sujecion y caida de los aparejos de pesca.
¢ Un componente primero que realiza el movimiento hacia adelante y hacia atras
¢ Un componente segundo que controla el timon del barco
e Un componente tercero que controla el sistema de sujecion y suelta de los
aparejos de pesca.
2. El dispositivo (1) segun reivindicacién 1, en el que el componente primero que
realiza el movimiento hacia adelante y hacia atras de la superficie flotante, consta de:
un cable de conexién (8), un motor (10), una junta (11), un cable flexible (12)
recubierto por un tubo inoxidable (13), y una hélice (14).
3. El dispositivo (1) segun reivindicacién 1, en el que el componente segundo que
realiza el movimiento del timén, consta de: un cable de conexién (29), un motor (28),
un eje movil (27), un alambre (12) recubierto por un tubo inoxidable (13), y un timén
(14).
4, El dispositivo (1) segun reivindicacion 1, en el que el componente tercero que
realiza la sujecion y suelta de la pieza, consta de: un cable de conexion (30), un motor
(24), un eje movil (25), un alambre (23) recubierto por un tubo inoxidable (22) y
terminado en un gancho (20).
5. El dispositivo (1) segun reivindicaciones 1, 2, 3 y 4 en el que la antena
telescopica (1) y los componentes primero, segundo y tercero se fijan a la superficie
flotante mediante soportes y tornillos.
6. El dispositivo (1) segun reivindicaciéon 5 caracterizado tener fijada una bateria
recargable (7).
7. El dispositivo (1) segun reivindicacion 6 caracterizado por usar un control
remoto (31) de mas de 3 canales para poder controlar el movimiento del barco en el

agua.
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OPINION ESCRITA

N° de solicitud: 201600323

Fecha de Realizacion de la Opinion Escrita: 13.10.2016

Declaraciéon

Novedad (Art. 6.1 LP 11/1986)

Actividad inventiva (Art. 8.1 LP11/1986)

Reivindicaciones
Reivindicaciones

Reivindicaciones
Reivindicaciones

Se considera que la solicitud cumple con el requisito de aplicacion industrial
examen formal y técnico de la solicitud (Articulo 31.2 Ley 11/1986).

Base de la Opinién.-

1-7

SI
NO

SI
NO

. Este requisito fue evaluado durante la fase de

La presente opinidn se ha realizado sobre la base de la solicitud de patente tal y como se publica.
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OPINION ESCRITA

N° de solicitud: 201600323

1. Documentos considerados.-

A continuacién se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideracion para la
realizacién de esta opinién.

Documento Numero Publicacién o Identificacion Fecha Publicacion
D01 EP 1023830 Al (KABUSHIKI KAISHA DENKOSHA) 02.08.2000
D02 CN 105253258 A (CUI GUANGSHAN) 20.01.2016
D03 CN 204674784U U (ZHANG WEIFEI) 30.09.2015
D04 CN 204682236U U (WANG LIANGJI) 07.10.2015

2. Declaracién motivada segun los articulos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecucion de la Ley 11/1986, de 20 de
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaracion

Reivindicacion 1

El documento mas proximo al objeto de la invencion es D01, dicho documento presenta un sistema de control remoto
(inalambrico) de un barco de pesca no tripulado; a través del cual se controla tanto el movimiento del barco como el sistema
de sujecidn de los aparejos de pesca.

Se considera que no estable aportacion técnica al estado de la técnica que nos ocupa, la consideracion de utilizar 1, 2 o tres
canales en las comunicaciones con un dispositivo, de forma que bajo dichos canales se puedan establecer ordenes, de
hecho se considera que es un paso atras, es decir actualmente se conocen sistemas de comunicacion que pueden bajo un
Unico canal, manejar un dispositivo actuando en infinidad de variables como puede ser el movimiento del barco, iluminacion,
activacion de sonar etc.. dicha consideracion se pone de manifiesto en los documentos citados.

Por tanto, la reivindicacion 1 es nueva (Articulo 6 LP) pero carece de actividad inventiva (Articulo 8 LP).

Reivindicaciones 2 -7

La utilizacion de una bateria recargable o en el sistema de control, ya sea para el movimiento del barco o de los aparejos de
pesca, de elementos como un cable de conexién, un motor, un eje moévil, una junta, un alambre recubierto por un tubo
inoxidable, un motor, un eje mavil, un timén o un gancho, se considera que son aspectos no tenidos en cuenta como tal en
D01 pero que, no obstante se consideran que forman parte del conocimiento comun del estado de la técnica que nos ocupa,
por tanto no establecen un avance, es decir la solucién técnica a un problema técnico planteado que no pueda ser resuelto
por un experto en la materia del sector que nos ocupa.

Se considera que dichos elementos establecen un paso atrds respecto del estado de la técnica que nos ocupa, es decir
cualquier experto en la materia podria llegar a realizar en sistema planteado, no obstante actualmente existen sistemas mas
precisos y que permiten un mayor control de la embarcacion.

En base a lo indicado, dichas reivindicaciones son nuevas (Articulo 6 LP) pero carecen de actividad inventiva (Articulo 8 LP).
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