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DESCRIPCION
Unidad de chip para instrumentos quirdrgicos reutilizables
Antecedentes
Campo de la técnica

La presente divulgacion se refiere a instrumentos quirdrgicos que tienen un mango reutilizable y un ejecutor de
extremo desechable. Mas particularmente la presente divulgacion se refiere a una unidad de chip para uso en un
instrumento de engrapado que tiene una unidad de carga desechable.

Antecedentes de la técnica relacionada

Se conocen instrumentos quirdrgicos accionados por energia eléctrica para su uso en procedimientos endoscopicos.
Tipicamente, los instrumentos como tales incluyen una unidad de mango reutilizable y un ejecutor de extremo
desechable. Una unidad adaptadora conecta el ejecutor de extremo a la unidad de mango. En el caso de una
grapadora quirurgica, el ejecutor de extremo incluye un cartucho desechable o una unidad de recarga que se cambia
después de cada accionamiento de la grapadora quirirgica. Para reducir costes y disminuir los tiempos de proceso,
las unidades de mango estan configuradas generalmente para su uso con una variedad de unidades de recarga de
diversas configuraciones para uso sobre tejidos que tienen diferentes propiedades, es decir, espesor, densidad. Por
ejemplo, las diferentes unidades de recarga pueden tener grapas de diferentes tamafios y / o las grapas pueden
estar dispuestas en configuraciones diferentes. Para asegurar que la unidad de mango esta programada para
funcionar con la unidad de recarga acoplada, algunas unidades de recarga estan provistas de un chip que comunica
a la unidad de mango la configuracion de la unidad de recarga. Como tal, la configuracién de la unidad de recarga se
transmite automaticamente a la unidad de mango durante el acoplamiento de la unidad de recarga a la unidad
adaptadora, eliminando de este modo cualquier error de usuario que pueda experimentarse durante la programacion
manual de la unidad de mango cuando se hace el cambio entre unidades de recarga con diferentes configuraciones.

Las grapadoras quirurgicas se utilizan generalmente para grapar tejido en el interior de una cavidad del cuerpo en
aquéllos lugares en que el ejecutor de extremo es susceptible de entrar en contacto con fluidos, por ejemplo, sangre,
bilis, soluciones de irrigacion. Si cualesquiera fluidos hicieran en contacto con el chip o con las conexiones entre el
chip y la unidad de mango, el chip entraria en cortocircuito, haciendo que la grapadora quirirgica se vuelva
inoperativa.

Por lo tanto seria beneficioso tener una unidad de chip configurada para limitar la exposicién a fluidos del chip y de
las conexiones entre el chip y la una unidad de mango durante el procedimiento de engrapado.

El documento US 2013131650 A1 divulga un sistema de instrumento quirdrgico segun el preambulo de la
reivindicacion 1.

Resumen

La presente invencion esta definida por la reivindicacion 1 adjunta. En las reivindicaciones dependientes se
establecen realizaciones especificas.

En un aspecto de la presente divulgacion, se divulga un sistema de instrumento quirdrgico. El sistema de
instrumento quirdrgico incluye un primer componente y un segundo componente, siendo el primer componente una
unidad de recarga y siendo el segundo componente seleccionado entre un grupo consistente en una unidad de
mango y una unidad adaptadora, incluyendo el sistema de instrumento quirdrgico por lo menos una unidad de chip
que tiene una unidad de carcasa sobre el primer componente, conteniendo la unidad de carcasa un chip, y una
unidad de enchufe sobre el segundo componente, teniendo el chip datos para impedir el uso de componentes no
autorizados.

La unidad de recarga, en ciertas realizaciones, es una unidad de recarga de engrapado circular. La unidad de
recarga puede incluir un cartucho de grapas. El cartucho de grapas puede tener una pluralidad de grapas quirdrgicas
dispuestas en filas.

En ciertas realizaciones, las filas son filas circulares. En otras realizaciones, las filas son filas lineales.

En el sistema de instrumento quirdrgico, el segundo componente puede ser una unidad de mango. La unidad de
mango, en ciertos ejemplos, incluye por lo menos un motor. La unidad de mango puede incluir un controlador para
interactuar y comunicarse con el chip de la unidad de chip.

En ciertos ejemplos, el sistema de instrumento quirirgico incluye ademas un tercer componente, siendo el tercer
componente una unidad adaptadora.

En ciertos ejemplos, el chip se comunica con el controlador para impedir el uso de la unidad de recarga si la unidad
de recarga ha sido utilizada previamente.



10

15

20

25

30

35

40

45

ES 2638401 T3

La unidad de recarga puede ser elegida a partir del grupo consistente en una unidad de recarga de grapas
quirdrgicas, una unidad de recarga aplicadora de clips, una unidad de recarga electro-quirtrgica, una unidad de
recarga diagnostica.

Breve descripcion de los dibujos

Los dibujos adjuntos, que se incorporan a, y constituyen una parte de esta especificacion, ilustran realizaciones de la
divulgacion y, junto con una descripcion general de la divulgacion dada anteriormente y la descripcion detallada de
las realizaciones dadas a continuacion, sirven para explicar los principios de la divulgacion, en los cuales:

la Figura 1 es una vista en perspectiva de un dispositivo de engrapado quirirgico para uso con un una unidad de
chip segun realizaciones de la presente divulgacion;

la Figura 2 es una vista en corte transversal del extremo distal de una unidad adaptadora y una unidad de recarga
del dispositivo de engrapado quirdrgico mostrado en la Figura 1;

la Figura 3 es una vista ampliada del area indicada mostrada en la Figura 2;
la Figura 4 es ofra vista en corte transversal de la unidad de recarga mostrada en la Figura 1;
la Figura 5 es una vista en perspectiva de una unidad de chip segun una realizacion de la presente divulgacion;

la Figura 6 es una vista en perspectiva de la unidad de chip mostrada en la Figura 5 con una unidad de carcasa y
una unidad de enchufe separadas;

la Figura 7 es una vista en perspectiva del despiece ordenado de la unidad de carcasa mostrada en la Figura 6;
la Figura 8 es una vista en perspectiva de un corte transversal de la unidad de carcasa mostrada en la Figura 6;

la Figura 9 es una vista lateral de un corte transversal de la unidad de carcasa y la unidad de enchufe mostradas en
la Figura 6;

la Figura 10 es una vista en despiece ordenado de la unidad de enchufe mostrada en la Figura 6;
la Figura 11 es una vista en perspectiva del corte transversal de la unidad de enchufe mostrada en la Figura 6;
la Figura 12 es una vista en perspectiva de una unidad de chip segun otra realizacion de la presente divulgacion;

la Figura 13 es una vista en perspectiva de la unidad de chip mostrada en la Figura 12 con la unidad de carcasa y la
unidad de enchufe separadas;

la Figura 14 es una vista lateral en corte transversal de la unidad de chip mostrada en la Figura 12;

la Figura 15 es una vista en perspectiva de una unidad de placa de circuito de la unidad de carcasa mostrada en la
Figura 14;y

la Figura 16 es una vista en perspectiva del despiece ordenado de la unidad de chip mostrada en la Figura 12.
Descripcion detallada

Ahora se describiran con detalle realizaciones de la unidad de chip divulgada en este momento con referencia a los
dibujos, en los cuales numeros de referencia iguales designan elementos idénticos o correspondientes en cada una
de las diferentes vistas. Como es comun en la técnica, el término “proximal” se refiere a aquella parte o componente
mas cerca del usuario u operador, es decir, cirujano o médico clinico, mientras que el término “distal” se refiere a
aquella parte o componente mas alejada del usuario.

Inicialmente con referencia a la Figura 1, se muestra un instrumento de engrapado quirtrgico que incluye una unidad
de chip segun la presente divulgacion, de forma general como una grapadora circular 10. La grapadora circular 10
incluye una unidad de mango 12, una unidad adaptadora 14 unida de forma removible a, y extendiéndose de forma
distal desde, la unidad de mango 12, y una unidad de recarga 16 asegurada de forma selectiva a un extremo distal
14b de una porcién adaptadora 14. Se proporciona una descripcion detallada de la unidad de mango 12 y de la
unidad adaptadora 14 en la Publicaciéon de Solicitud de Patente U.S. de propiedad comuin N° 2012/0089131, el
contenido de la cual se incorpora en este documento como referencia en toda su extension. La unidad de recarga 16
incluye un miembro de armazén 18 y un miembro empujador 20 dispuesto de forma deslizante en el interior del
miembro de armazon 18. Un extremo proximal del miembro de armazén 18 esta asegurado de forma selectiva al
extremo distal 14b de la unidad adaptadora 14 mediante una configuracion de ranura y lengiieta. Un extremo
proximal del miembro empujador 20 esta asegurado de forma selectiva a un extremo distal de un miembro de
accionamiento (no mostrado) de una manera similar. En una realizacion, la unidad de recarga 16 esta asegurada de
forma selectiva al extremo distal 14b de la unidad adaptadora 14 de la manera descrita en la Solicitud de Patente
China N° 201310084378.
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En cualquiera de las realizaciones divulgadas en este documento, la unidad de recarga puede ser un componente
removible y reemplazable. Ademas, la grapadora puede tener un eje alargado que esta conectado a la unidad de
mango, en lugar de una unidad adaptadora removible y reemplazable. En cualquiera de las realizaciones divulgadas
en este documento se puede utilizar la unidad de chip en conjunto con otros tipos de recargas, tales como recargas
electro-quirurgicas, grapadoras endoscopicas lineales, grapadoras transversales, aplicadores de clips, grapadoras
abiertas, etcétera. Las unidades adaptadoras proporcionan el nimero correcto de ejes y tipo de transmision para la
interaccion con la particular recarga. Se contempla que se desarrolle un sistema de unidades adaptadoras y
unidades de recarga para uso con unidades de mango manuales y / o eléctricas.

La unidad de recarga incluye una unidad de yunque y una unidad de cartucho, con una serie de grapas quirtrgicas
que estan dispuestas en la unidad de cartucho. La unidad de recarga incluye ademas una barra para el
acoplamiento a la unidad de yunque, de forma tal que la unidad de yunque es movible hacia y desde la unidad de
cartucho con el movimiento de la barra. Se dispone el tejido entre la unidad de yunque y la unidad de cartucho y
luego la unidad de yunque se aproxima a la unidad de cartucho para capturar el tejido entre ambos. EI miembro
empujador 20 de la unidad de recarga 16 impulsa a las grapas desde la unidad de cartucho y luego impulsa una
cuchilla circular a través del tejido para completar una anastomosis. Se pueden proporcionar miembros empujadores
separados para las grapas y la cuchilla, o se puede acoplar el miembro empujador 20 de forma selectiva a la cuchilla
posteriormente al accionamiento de la grapa, mediante el uso de un anillo a presién, un seguro u otra estructura. Por
ejemplo, se puede utilizar el dispositivo empujador divulgado en la solicitud US N° 13/739.246 presentada en enero
del 11.

Es deseable que el lumen de la unidad de recarga 16 sea relativamente grande, de forma tal que el lumen interior de
la anastomosis resultante sea relativamente grande y se tienda a reducir las complicaciones. Por ejemplo, la
estructura del armazon exterior de la unidad de cartuchos puede incluir nervaduras o porciones delgadas de pared
como las divulgadas en la solicitud US N° 13/397.039, presentada el 15 de febrero de 2012.

Después de que se corta el tejido mediante la cuchilla, se mueve la unidad de yunque hacia afuera desde la unidad
de cartucho y se retira la unidad de yunque del tejido. Para facilitar una remocion como tal, la unidad de yunque
puede tener un mecanismo de inclinacién que incline el yunque, haciendo mas facil su remocion de las porciones de
tejido tubulares. En cualquiera de las realizaciones divulgadas en este documento, la unidad de recarga puede tener
un mecanismo de inclinacion tal como, por ejemplo, el mecanismo de inclinacién divulgado en la publicacion US N°
2012/0211544 A1.

En cualquiera de las realizaciones divulgadas en este documento, la unidad de cartucho puede tener un cartucho de
grapas removible y reemplazable, ya sea que la unidad de recarga es removible y reemplazable también, o no. Las
grapas estan dispuestas en filas circulares o anulares y pueden incluir grapas de diferentes tamafios. Por ejemplo,
en cualquiera de las realizaciones divulgadas en este documento, las grapas incluyen una fila interior de grapas y
una fila exterior de grapas, teniendo las grapas de la fila interior un tamafio menor que las grapas de la fila exterior.
El cartucho puede incluir una cara de contacto con el tejido escalonada de forma tal que cuando se aproxima a la
unidad de yunque, la distancia entre ambos es menor en la fila interior de grapas que en la fila exterior de grapas.

La unidad de mango mostrada en la Figura 1 tiene, de forma deseable, una fuente de energia y por lo menos un
motor, tal como, por ejemplo, la unidad de mango divulgada en la solicitud US N° 13/444.228, presentada el 11 de
abril de 2012.

La unidad de mango tiene por lo menos un motor para hacer girar uno o mas ejes para accionar diversos
componentes de la unidad de recarga. Por ejemplo, la unidad de mango puede tener dos ejes de accionamiento
giratorios y una bateria recargable. Alternativamente, la fuente de energia puede ser un generador separado o una
conexion a otra fuente de energia. Los ejes de accionamiento se conectan a la unidad adaptadora o a otro eje y la
rotacion se convierte mecanicamente en traslacion hacia delante y hacia atras de la barra y del miembro empujador
presentados anteriormente. La conversion mecanica puede producirse en la unidad adaptadora o en la unidad de
recarga.

La unidad de mango, de forma deseable, tiene un controlador para controlar la operacion del aparato y para generar
y grabar datos. En cualquiera de las realizaciones divulgadas en este documento, la unidad de recarga puede tener
una unidad de chip montada en la misma. La unidad de chip almacena datos e interactia con el controlador en la
unidad de mango o con algun otro dispositivo computador, para almacenar y generar datos como se describe en
este documento. La unidad de chip puede interactuar y comunicarse de forma inalambrica o a través de un cableado
apropiado.

Ahora, con referencia a las Figuras 2 — 11, la unidad de chip 100 incluye una unidad de carcasa 102 y una unidad de
enchufe 104. Como se ve en la Figura 2, la unidad de carcasa 102 esta configurada para ser montada de forma
segura en el interior de la unidad de recarga 16, y la unidad de enchufe 104 esta configurada para ser montada de
forma segura en el interior del extremo distal 14b de la unidad adaptadora 14. La unidad de carcasa 102 y la unidad
de enchufe 104 estan posicionadas en el interior de las respectivas unidad de recarga 16 y unidad adaptadora 14,
de forma tal que, cuando la unidad de recarga 16 se asegura a la unidad adaptadora 14, la unidad de carcasa 102
se acopla a la unidad de enchufe 104. Se contempla que una o ambas, entre la unidad de carcasa 102 y la unidad
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de enchufe 104, puedan ser empujadas mediante un muelle, una contra la otra, para absorber cualquier tolerancia
de fabricacion entre la unidad de recarga 16 y la unidad adaptadora 14.

Con referencia en particular a las Figuras 5 — 8, la unidad de carcasa 102 incluye un miembro de base o carcasa
110, un miembro de sello 120 y una unidad de placa de circuito 130. El miembro de base 110 define una cavidad
111 e incluye un primer extremo abierto 110a y un segundo extremo cerrado 110b. En una realizacion, el miembro
de base 110 esta formado de forma monolitica para asegurar que la cavidad 111 es hermética. De forma alternativa,
el miembro de base 110 puede estar formado como dos componentes que estan unidos entre si de una manera
hermética, es decir, mediante soldadura, adhesivo, etcétera.

Todavia con referencia a las Figuras 5 — 8, el primer extremo 110a del miembro de base 110 forma una extension
112 configurada para acoplarse al miembro de sello 120. Especificamente, la extension 112 esta formada por una
porcién ahuecada lateralmente del miembro de base 110. Un resalte 114 se extiende alrededor de un extremo de la
extension 112 y esta configurado para acoplarse a un reborde 122 sobre el miembro de sello 120. La reducida
dimensién exterior de la extension 112 permite que el miembro de sello 120 permanezca al ras con respecto al
miembro de base 110. Como se puede apreciar con referencia a la Figura 5, la configuracioén al ras del miembro de
sello 120 con respecto al miembro de base 110 reduce la tendencia del miembro de sello 120 a separarse del
miembro de base 110 durante el uso. EI miembro de base 110 ademas define una ranura 111a (véase la Figura 7)
en comunicacion con la cavidad 111. La ranura 111a esta configurada para recibir de forma selectiva la unidad de
placa de circuito 130. La extension 112 define unas muescas primera y segunda 113a, 113b en alineacion con la
ranura 111a. La primera muesca 113a esta configurada para recibir una primera pestafia 124a que se extiende
hacia adentro, formada sobre el miembro de sello 120. La segunda muesca 113b esta configurada para recibir una
segunda pestafia 124b que se extiende hacia adentro, formada sobre el miembro de sello 120. Como se expondra
con mayor detalle a continuacién, ya sea una o ambas pestafias 124a, 124b pueden estar configuradas para retener
la unidad de placa de circuito 130 en el interior de la ranura 111a del miembro de base 110.

Todavia con referencia a las Figuras 5 — 8, el miembro de base 110 incluye un miembro de soporte 116 (véase la
Figura 3) que se extiende desde el segundo extremo cerrado 110b hasta la cavidad 111. El miembro de soporte 116
esta configurado para soportar la unidad de placa de circuito 130 cuando la unidad de placa de circuito 130 es
recibida en el interior de la ranura 111a del miembro de base 110. EI miembro de base 110 ademas incluye un
miembro de conexion 118 para asegurar la unidad de carcasa 102 en el interior de la unidad de recarga 16 (Figura
2). Como se muestra, el miembro de conexion 118 incluye un resalte anular 118a que se extiende perpendicular a
un eje longitudinal “x” del miembro de base 110. El resalte anular 118a esta configurado para ser recibido alrededor
de un manguito tubular 22 (Figura 4) de la unidad de recarga 16. Aunque se muestra como un resalte tubular anular
118a, se contempla que el miembro de conexién 118 pueda incluir un resalte en forma de C (no mostrado) para un
acoplamiento selectivo a la unidad de recarga 16. De forma alternativa, el miembro de conexion 118 puede incluir
una o mas lengiietas y / o una o mas ranuras para la conexion de la unidad de recarga 16 al miembro de base 110
por medio de una configuracién de ranura y lengieta. EI miembro de base 110 incluye ademas una o mas
caracteristicas de alineacion 119. Como se muestra, la caracteristica de alineacién 119 forma una protuberancia que
se extiende hacia fuera desde el segundo extremo cerrado 110b del miembro de base 110. La caracteristica de
alineacion 119 facilita la alineacion del miembro de base 110 en el interior de la unidad de recarga 16 y / o impide el
movimiento giratorio de la unidad de carcasa 102 durante el transporte, carga y uso de la unidad de recarga 16.

Continuando con la referencia a las Figuras 5 — 8, el miembro de sello 120 incluye un cuerpo sustancialmente anular
que tiene unos extremos abiertos primero y segundo 120a, 120b. El primer extremo 120a incluye un reborde 122
que se extiende alrededor de una superficie interior del miembro de sello 120. Como se explicé anteriormente, el
reborde 122 esta configurado para acoplarse al resalte 114 formado sobre la extensién 112 del miembro de base
110. De esta manera, el miembro de sello 120 forma un sello estanco alrededor de la extension 112 del miembro de
base 110. Opcionalmente, el miembro de sello 120 esta adherido o unido de alguna otra manera a la extension 112
para aumentar la integridad del sello entre el miembro de sello 120 y el miembro de base 110. El segundo extremo
120b del miembro de sello 120 incluye unas lenglietas primera y segunda que se extienden hacia adentro 124a,
124b. Como se expuso anteriormente, la primera lenglieta 124a esta configurada para ser recibida en el interior una
primera muesca 113a definida por la extension 112 del miembro de base 110 y una segunda lengiieta 124b (Figuras
6 y 9) esta configurada para ser recibida en el interior de la segunda muesca 113b definida por la extensién 112 del
miembro de base 110 cuando el miembro de sello 120 es asegurado al miembro de base 110. Por lo menos la
primera lenglieta 124a esta configurada para asegurar que la unidad de placa de circuito 130 se mantiene en el
interior de la ranura 111a formada en el miembro de base 110. Una aleta 126 se extiende desde el segundo extremo
120b del miembro de sello 120 y esta configurada para formar un sello entre la unidad de carcasa 102 y la unidad de
enchufe 104 cuando la unidad de enchufe 104 se acopla a la unidad de carcasa 102.

Con referencia ahora en particular a las Figuras 7 — 9, la unidad de placa de circuito 130 incluye una placa de
circuito 132, un par de miembros de contacto 134a, 134b (en conjunto, miembros de contacto 134) y un chip 135. La
placa de circuito 132 define un miembro alargado sustancialmente plano configurado para ser recibido de forma
segura en el interior de la ranura 111a definida por el miembro de base 110. El chip 135 esta en comunicacion
eléctrica con los miembros de contacto 134. Un primer extremo 132a de la placa de circuito 132 soporta el chip 135,
y un segundo extremo 132b de la placa de circuito 132 soporta los miembros de contacto 134a, 134b primero y
segundo. El chip 135 incluye cualquier chip disponible comercialmente capaz de almacenar las especificaciones de
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la unidad de recarga 16, es decir, tamafio del cartucho, disposicion de la grapa, longitud de la grapa, distancia de
engrapado, y de transmitir las especificaciones a la unidad de mango 12. En una realizacion, el chip 135 incluye un
chip de memoria de solo lectura programable borrable (‘EPROM”). De esta manera, puede regularse las fuerzas de
accionamiento y / o la carrera de accionamiento de la unidad de mango 12 para ajustarse a la unidad de recarga 16
acoplada. También se contempla que el chip 135 pueda incluir capacidades de escritura que permitan a la unidad de
mango 12 poner en coédigo que la unidad de recarga se ha utilizado, en el chip 135, para impedir la reutilizacion de
una unidad de recarga vacia, o para cualquier otro propésito.

En cualquiera de las realizaciones divulgadas en este documento, el chip 135 almacena datos que representan
informacion tal como el tipo de la unidad de recarga, el tamafio de las grapas, la configuracion de la unidad de
recarga, las fuerzas de accionamiento, la carrera de accionamiento, el nimero de serie para la unidad de recarga
particular, el estado de la operacion (como por ejemplo, si la unidad de recarga ha sido accionada) y otra
informacion. Mediante comunicacion con el controlador de la unidad de mango u otro dispositivo computador, se
puede impedir la reutilizacion de una unidad de recarga previamente utilizada. Mediante comunicacién con el
controlador de la unidad de mango u otro dispositivo computador, se puede controlar la operacién de la unidad de
recarga para lograr las fuerzas de accionamiento apropiadas, la carrera de accionamiento, etcétera. Mediante
comunicacion con el controlador de la unidad de mango u otro dispositivo computador, se pueden desactivar
recargas no autorizadas y se puede controlar la unidad de mango para evitar la utilizacion de recargas no
autorizadas como tales.

Todavia con referencia a las Figuras 7- 9, los miembros de contacto 134a, 134b incluyen, cada uno, contactos en
forma de lamina que tienen una forma en C sustancialmente plana. Los contactos son, de forma deseable, contactos
flexibles y elasticos, incluyendo los contactos en forma de lamina mostrados. Una porcién de resalte 136a, 136b de
los miembros de contacto primero y segundo 134a, 134b esta asegurada al segundo extremo 132b de la placa de
circuito 132 utilizando adhesivo, soldadura u otro método. Una porcién de contacto 138a, 138b de cada uno de los
miembros de contacto 134a, 134b se extiende hacia fuera desde la porcién de resalte 136a, 136b, respectivamente,
e incluye respectivas superficies de contacto 135a, 135b. Como se ve en la Figura 3, las porciones de contacto
138a, 138b de los miembros de contacto 134a 134b se extienden hacia fuera en una cantidad suficiente para
asegurar el contacto entre las porciones de contacto 138a, 138b de los miembros de contacto 134a, 134b,
respectivamente, y la unidad de enchufe 104.

Yendo ahora a las Figuras 9 — 11, la unidad de enchufe 104 incluye un miembro de enchufe 140, unos cables
primero y segundo 150a, 150b (como grupo, cables 150), y unos miembros de contacto primero y segundo 160a,
160b (como grupo, miembros de contacto 160). EI miembro de enchufe 140 incluye una base sustancialmente
rectangular 142 que define un eje longitudinal “x” y un par de brazos 144a, 144b (como grupo, brazos 144) que se
extienden desde la base 142 paralelos a, y separados de, el gje longitudinal “x”. Una plataforma 142a se extiende
alrededor de los brazos 144 y esta configurada para ser acoplada por la aleta 126 (Figura 9) del miembro de sello
120 cuando los brazos 144 de la unidad de enchufe 104 son recibidos de forma operativa en el interior de la cavidad
111 de la unidad de carcasa 102.

Como se muestra, la base 142 define una abertura 141 que se extiende perpendicularmente a través del miembro
de enchufe 140 e incluye una protuberancia anular 143 que se extiende perpendicularmente hacia fuera desde el
miembro de enchufe 140. Como se muestra, la protuberancia 143 es adyacente a la abertura 141. Ya sea una o
ambas de entre la abertura 141 y la protuberancia 143 se pueden utilizar para asegurar la unidad de enchufe 104 a
la unidad adaptadora 14 de la grapadora circular 10 (Figura 1). Los brazos primero y segundo 144a, 144b estan
conformados y dimensionados para ser recibidos en el interior de la cavidad 111 del miembro de base 110 y
alrededor de la unidad de placa de circuito 130 cuando la unidad de placa de circuito 130 es recibida en el interior de
las ranuras 111a definidas por el miembro de base 110.

En una realizacién, el miembro de enchufe 140 estd compuesto de plastico u otro material moldeable que esta
formado sobre los miembros de contacto 160 después de que se han asegurado los cables 150 a los respectivos
miembros de contacto primero y segundo 160a, 160b. De esta manera, se sella la conexion entre los miembros de
contacto 160 y los cables 150 de cualquier posible contacto con fluidos, del cuerpo o de otro tipo, durante un
procedimiento de engrapado. De forma alternativa, el miembro de enchufe 140 puede incluir dos componentes que
se unen de una manera hermética, por ejemplo, mediante soldadura, adhesivos.

Todavia con referencia a las Figuras 9 — 11, un primer extremo de cada uno de los miembros de contacto primero y
segundo 160a, 160b incluye una porcién de conexion por cable 162a, 162b, respectivamente, para asegurar los
cables primero y segundo 150a, 150b a los miembros de contacto primero y segundo 160a, 160b, respectivamente.
Como se muestra, la porcidon de conexion por cable 162a, 162b incluye, cada una, un primer miembro de engarce
161a, 161b (Figura 10) configurado para ser engarzado alrededor de una porcién expuesta 152a, 152b de los
respectivos cables primero y segundo 150a, 150b, y un segundo miembro de engarce 163a, 163b (Figura 10)
configurado para ser engarzado alrededor de las respectivas porciones recubiertas 154a, 154b de los cables primero
y segundo 150a, 150b, respectivamente. Alternativamente, se pueden soldar, con o sin aleacion, directamente los
cables 150a, 150b a los respectivos miembros de contacto primero y segundo 160a, 160b.
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Todavia con referencia a las Figuras 9 — 11, un segundo extremo de cada uno de los miembros de contacto primero
y segundo 160a, 160b incluye un resalte 164a, 164b, respectivamente, y una porcién de contacto 166a, 166b,
respectivamente. Las porciones de contacto 166a, 166b de los respectivos miembros de contacto primero y segundo
160a, 160b estan configuradas para acoplarse a respectivas porciones de contacto 138a, 138b de los miembros de
contacto 134a, 134b que se extienden hacia afuera desde la placa de circuito 132 de la unidad de placa de circuito
130.

Como se indicé anteriormente, en una realizacion, el miembro de enchufe 140 esta formado mediante el moldeado
de la base 142 y los brazos 144 alrededor del cable 150 y miembros de contacto 160. Especificamente, después de
que los alambres primero y segundo 150a, 150b se han asegurado a la porcién de conexién 162a, 162b de los
respectivos miembros de contacto primero y segundo 160a, 160b, se forma la base 142 del miembro de enchufe 140
sobre los primeros extremos de los miembros de contacto primero y segundo 160a, 160b y se forman los brazos
primero y segundo 144a, 144b alrededor de los segundos extremos de los miembros de contacto primero y segundo
160a, 160b, respectivamente. Los brazos primero y segundo 144a, 144b se forman alrededor de los respectivos
miembros de contacto primero y segundo 160a y 160b, de forma tal que las respectivas porciones de contacto 166a
166b permanecen expuestas. La formacion de los brazos primero y segundo 144a 'y 144b alrededor de los resaltes
164a, 164b de los miembros de contacto primero y segundo 160a, 160b crean ranuras 145a y 145b en los
respectivos brazos primero y segundo 144a, 144b. De forma alternativa, los brazos primero y segundo 144a, 144b
se forman con ranuras 145a, 145b, respectivamente, para recibir los resaltes 164a, 164b respectivamente. Los
brazos primero y segundo 144a, 144b definen, cada uno, un orificio pasante 147a, 147b, respectivamente, que se
extienden perpendiculares al eje longitudinal “x”. Los orificios pasantes son utiles en el proceso de fabricacion. Los
orificios pasantes sostienen o estabilizan los contactos de metal durante el sobre-moldeo.

Ahora se describira la operacion de la unidad de chip 100 con referencia a las Figuras 2 — 11.  Aunque tipicamente
se proporcionan la unidad adaptadora 14 y la unidad de recarga 16 a un médico clinico con la unidad de enchufe
104 montada en la unidad adaptadora 14 y la unidad de carcasa 102 montada en la unidad de recarga 16, se
contempla que cualquiera o ambos de entre la unidad de carcasa 102 y la unidad de enchufe 104 pueden ser
asegurados en la respectiva unidad adaptadora 14 y unidad de recarga 16 por un médico clinico antes de su uso.
Aunque no se muestra, se contempla que cualquiera o ambas de entre la unidad de carcasa 102 y la unidad de
enchufe 104 pueden ser empujadas por un muelle en el interior de la respectiva unidad de recarga 16 y unidad
adaptadora 14 para dar margen a las tolerancias de longitud posicionales entre la unidad de recarga 16 y la unidad
adaptadora 14.

Como se indic6 anteriormente, la unidad de carcasa 102 esta dispuesta en interior de la unidad de recarga 16 de
forma tal que, cuando la unidad de recarga 16 se asegura a la unidad adaptadora 14, la unidad de carcasa 102 se
acopla a la unidad de enchufe 104. Especificamente, cuando la unidad de recarga 16 se asegura a la unidad
adaptadora 14, los brazos primero y segundo 144a, 144b de la unidad de enchufe 104 son recibidos en el interior de
la cavidad 111 de la unidad de carcasa 102 de forma tal que las porciones de contacto 166a, 166b de los
respectivos miembros de contacto primero y segundo 160a, 160b se acoplan a las respectivas porciones de contacto
138a, 138b de los respectivos miembros de contacto primero y segundo 134a, 134b de la unidad de placa de circuito
130. La extension hacia fuera de las porciones de contacto 138a, 138b de los miembros de contacto primero y
segundo 134a, 134b asegura el contacto entre las porciones de contacto 166a, 166b de los respectivos miembros de
contacto primero y segundo 160a, 160b y las porciones de contacto 138a, 138b de los respectivos miembros de
contacto primero y segundo 134a, 134b. El movimiento de barrido proporcionado por la accién de tipo muelle de las
porciones de contacto 138a, 138b de los respectivos miembros de contacto primero y segundo 134a, 134b asegura
ademas un contacto positivo entre los miembros de contacto primero y segundo 134a, 134b, respectivamente, de la
unidad de carcasa 102 y los miembros de contacto primero y segundo 160a, 160b, respectivamente. Una vez que se
conecta la unidad de carcasa 102 a la unidad de enchufe 104, en el interior de la unidad adaptadora 14, se
contempla que el chip 135 transmitira automaticamente las especificaciones de la unidad de recarga 16, u otros
datos, a la unidad de mango 12 para asegurar que la unidad de mango 12 se configura para el uso con la unidad de
recarga 16. La unidad de adaptadora tiene cables, que pueden estar dispuestos en un haz de cables, que pasan a
través del adaptador para llevar sefales eléctricas desde la recarga al controlador en la unidad de mango.

En cualquiera de las reivindicaciones divulgadas en este documento, el chip contiene datos que son transmitidos a
un controlador en la unidad de mango, o a un controlador en cualquier otro componente. Los datos pueden ser
transmitidos automaticamente, o a la recepcién de una solicitud desde el controlador. La transmisién de datos como
tales se utiliza para asegurar que: la unidad de mango esta configurada para el uso con la unidad de recarga; y / o la
unidad de recarga esta configurada para el uso con la unidad de mango; y / o la unidad de recarga no ha sido
previamente accionada; y / o la unidad de recarga es un componente de multiples usos pero no ha sido accionada
mas que una cantidad preseleccionada de accionamientos; y / o la unidad de recarga esta autorizada para el uso
con la unidad de mango, es decir, no es un componente no autorizado. Los datos como tales, por ejemplo, pueden
ser un coédigo de identificacion Unica que esta protegido fisicamente y / o criptograficamente de ser copiado y / o
alterado. En cualquiera de las reivindicaciones divulgadas en este documento, el chip es un chip tipo Dallas one
wire de Maxim Integrated. La encriptacion puede ser un ser un algoritmo seguro que produce una serie de bits que
deben estar dispuestos en el orden correcto con el fin de ser reconocidos.
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Como se indicé anteriormente, el miembro de sello 120 de la unidad de carcasa 102 incluye una aleta 126 que se
acopla a la plataforma 142a formada sobre la base 142 de la unidad de enchufe 104 para crear un sello entre la
unidad de carcasa 102 y la unidad de enchufe 104. Dado que las porciones de contacto 138a, 138b de los
respectivos miembros de contacto primero y segundo 134a, 134b y las porciones de contacto 166a, 166b de los
respectivos miembros de contacto primero y segundo 160a, 160b se mantienen completamente en el interior de la
cavidad 111 formada en el miembro de base 110 de la unidad de carcasa 102, la aleta 126 del miembro de sello 120
impide la exposicion de los miembros de contacto 134a, 134b, 160a, 160b a cualesquiera fluidos encontrados por la
grapadora circular 10 durante un procedimiento de engrapado. Una vez que la grapadora circular 10 se ha utilizado,
se puede separar la unidad de recarga 16 de la unidad adaptadora 14 de una manera tradicional. Entonces, se
puede asegurar una unidad de recarga 16 de reemplazo a la unidad adaptadora 14 para un uso posterior de la
grapadora circular 10.

Con referencia ahora a las Figuras 12 — 16, se muestra de forma general como unidad de chip 200, una realizacion
alternativa de una unidad de chip de la presente divulgacion. La unidad de chip 200 es sustancialmente similar a la
unidad de chip 100 y solo se describira en detalle en lo que se refiere a las diferencias entre ambos. La unidad de
chip 200 incluye una configuracion sustancialmente similar a un enchufe y conector de “estilo teléfono”. En particular,
la unidad de chip 200 incluye una unidad de carcasa 202 y una unidad de enchufe 204 configurados para acoplarse
de forma selectiva a la unidad de carcasa 202. La unidad de carcasa 202 esta configurada para montarse de forma
segura dentro de la unidad de recarga 16 (Figura 1) y esta configurada para montarse de forma segura dentro de un
extremo distal 14b de la unidad adaptadora 14 (Figura 1) de forma tal que cuando la unidad de recarga 16 es
asegurada a la unidad adaptadora 14, la unidad de carcasa 202 se acopla a la unidad de enchufe 204.

Con referencia en particular a las Figuras 14 y 16, la unidad de carcasa 202 incluye un miembro de base o carcasa
210, un miembro de sello 220 y una unidad de placa de circuito 230 (Figura 15). El miembro de base 210 define una
cavidad 211 e incluye un primer extremo abierto 210a y un segundo extremo cerrado 210b. El miembro de base 210
puede estar formado de forma monolitica mediante el moldeado del miembro de base 210 sobre la unidad de placa
de circuito 230. De esta manera, la cavidad 211 forma una cavidad hermética. De forma alternativa, el miembro de
base 210 puede estar formado como dos componentes que estan unidos entre si de una manera hermética, es
decir, mediante soldadura, con adhesivo.

Todavia con referencia a las Figuras 14 y 16, el primer extremo 210a forma una extension 212 configurada para
acoplarse al miembro de sello 220. Especificamente, la extension 212 esta formada por una porciéon ahuecada del
miembro de base 210 que tiene un resalte 214 que se extiende alrededor de un extremo de la extension 212 y esta
configurado para acoplarse a un reborde 222 sobre el miembro de sello 220. Las reducidas dimensiones exteriores
de la extension 212 permiten que el miembro de sello 220 permanezca al ras con respecto al miembro de base 210.
El miembro de base 210 también define una ranura 211a en comunicacién con la cavidad 211 dimensionada para
recibir un chip 235 de la unidad de placa de circuito 230.

El miembro de base 210 ademas incluye un miembro de conexién 218 para asegurar la unidad de carcasa 202 en el
interior de la unidad de recarga 16 (Figura 2). Como se muestra, el miembro de conexién 218 incluye un resalte
anular que se extiende perpendicular a un eje longitudinal “x” del miembro de base 210. El resalte anular 218a esta
configurado para ser recibido alrededor de una porcién tubular de la unidad de recarga 16. Aunque se muestra
como un resalte anular, esta previsto que el miembro de conexiéon 218 pueda incluir un resalte en forma de C (no
mostrado) para un acoplamiento selectivo a la unidad de recarga 16. De forma alternativa, el miembro de conexion
218 puede incluir una 0 mas lenglietas y / o ranuras configuradas para asegurar el miembro de base 210 en la
unidad de recarga 16. El miembro de base 210 incluye ademas una o mas caracteristicas de alineacion 219. Como
se muestra, la caracteristica de alineacion 219 forma una protuberancia que se extiende hacia afuera desde el
segundo extremo cerrado 210b del miembro de base 210. La caracteristica de alineacion 219 facilita la alineacion
del miembro de base 210 en el interior de la unidad de recarga 16.

El miembro de sello 220 incluye un cuerpo sustancialmente anular que tiene un primer extremo abierto 220a y un
segundo extremo sustancialmente cerrado 220b. El primer extremo 220a incluye un reborde 222 que se extiende
alrededor de una superficie interior del miembro de sello 220. Como se explicd anteriormente, el reborde 222 esta
configurado para acoplarse al resalte 214 formado sobre la extension 212 del miembro de base 210. El segundo
extremo 220b del miembro de sello 220 define una abertura circular 223 e incluye un resalte anular 224 formado
alrededor de la abertura 223. El resalte 224 esta configurado para formar un sello entre la unidad de carcasa 202 y
la extensiéon de enchufe 260 de la unidad de enchufe 204 cuando la unidad de enchufe 204 se acopla a la unidad de
carcasa 202.

Con referencia ahora a las Figuras 14 y 15, la unidad de placa de circuito 230 incluye una placa de circuito 232, unos
miembros de contacto primero y segundo 234a, 234b (en conjunto, miembros de contacto 234) y un chip 235. La
placa de circuito 232 define un miembro alargado sustancialmente plano configurado para ser recibido de forma
segura en el interior de la ranura 211a definida por el miembro de base 210. Una primera superficie 232a de la
placa de circuito 232 soporta el chip 235, y una segunda superficie 232b de la placa de circuito 232 soporta los
miembros de contacto primero y segundo 234a, 234b. Los miembros de contacto pueden ser miembros flexibles y
elasticos, similares a los expuestos anteriormente. El chip 235 esta en comunicacién eléctrica con los miembros de
contacto 234. Como se indico anteriormente, el chip 235 incluye cualquier chip disponible comercialmente capaz de
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almacenar (permanentemente o temporalmente) las especificaciones de la unidad de recarga 16 (Figura 1), es decir,
tamafio del cartucho, disposicién de la grapa, longitud de la grapa, distancia de engrapado, y de transmitir las
especificaciones a la unidad de mango 12. Ademas se contempla que el chip 235 pueda incluir capacidades de
escritura que permitan a la unidad de mango 12 poner en cédigo que la unidad de recarga se ha utilizado, en el chip
235, para impedir la reutilizacion de una unidad de recarga vacia, o con cualquier otro propdsito. En una realizacion,
el chip 235 incluye un chip de memoria de sélo lectura programable borrable (“EPROM”).

Los miembros de contacto 234a, 234b incluyen, cada uno, una porcion de resalte 236a, 236b, respectivamente, para
montar los miembros de contacto 234a, 234b, respectivamente, a la placa de circuito 232, y una porcién de engarce
238a, 238b para hacer contacto con unas porciones de contacto primera y segunda 264a, 264b de la unidad de
enchufe 204. Las porciones de resalte 236a, 236b son aseguradas a la placa de circuito 232 utilizando adhesivo,
soldadura u otro método adecuado. Las porciones de resalte 236a, 236b estan aseguradas a la placa de circuito
232 de forma tal que unas porciones engarzadas 238a, 238b se extienden paralelas una a la otra y estan
configuradas para acoplarse al miembro de enchufe 240 de a la unidad de enchufe 204 entre ambas. La porcion
engarzada 238b del miembro de contacto 234b es mas larga que la porcién engarzada 238a del miembro de
contacto 234a. Como tal, la porcion engarzada 238b se extiende una mayor distancia dentro de la cavidad 211
desde la placa de circuito 232 que la porcion engarzada 238a del miembro de contacto 234a. Como se expondra
con mayor detalle a continuacion, la longitud incrementada de la porcién engarzada 238b del miembro de contacto
234b permite que la porcién engarzada 238b se acople a una porcion diferente del miembro de enchufe 240. La
porcién engarzada puede estar doblada, engarzada o ahuecada, o conformada de otra manera para facilitar la
conexion descrita en este documento.

Yendo ahora a las Figuras 13, 14 y 16, la unidad de enchufe 204 incluye una base de enchufe 240, unos cables
primero y segundo 250a, 250b (como grupo, cables 250), y una extension de enchufe 260 que incluye unos
miembros de contacto primero y un segundo 260a, 260b. La base de enchufe 240 incluye un miembro
sustancialmente rectangular que define un eje longitudinal “x”. Como se muestra, la base de enchufe 240 define
una abertura 241 que se extiende perpendicularmente a través de la base de enchufe 240. La abertura 241 se
puede utilizar para asegurar la unidad de enchufe 204 en el interior de la unidad adaptadora 14 de la grapadora
circular 10. La base de enchufe 240 esta compuesta de plastico u otro material moldeable que esté formado sobre
unas porciones de conexion 262a, 262b de los miembros de contacto primero y segundo 260a, 260b, respectivos,
después de que se han asegurado los respectivos cables 250a, 250b a los respectivos miembros de contacto
primero y segundo 260a, 260b.

Todavia con referencia a las Figuras 13, 14 y 16, un primer extremo de cada uno de los miembros de contacto
primero y segundo 260a, 260b incluye unas porciones de conexidon por cable 262a, 262b, respectivamente, para
asegurar los cables primero y segundo 250a, 250b a los miembros de contacto primero y segundo 260a, 260b,
respectivamente. Como se muestra, cada cable 250a, 250b esta conectado a la respectiva porcién de conexion por
cable 262a, 262 mediante soldadura, con o sin aleacion, u otro método adecuado. Alternativamente, las porciones
de conexion por cable 262a, 262b de los miembros de contacto primero y segundo 260a, 260b, respectivamente,
pueden incluir fijaciones para asegurar los cables 250a, 250b a los miembros de contacto primero y segundo 260a,
260b, respectivamente.

Un segundo extremo de cada uno de los miembros de contacto primero y segundo 260a, 260b incluyen una porcion
de contacto 264a, 264b, respectivamente. La porcién de contacto 264a del primer miembro de contacto 260a tiene la
forma de un cuerpo cilindrico solido que define una ranura 265a. Como se ve en la Figura 14, la ranura 265 esta
posicionada para recibir una porcién de engarce 238a del primer miembro de contacto 234a de la unidad de carcasa
202 cuando la extension de enchufe 260 se recibe en el interior de la cavidad 211. La porcién de contacto 264b del
segundo miembro de contacto 260b tiene la forma de un cuerpo anular. La porcidon de contacto 264b esta
configurada para acoplarse a la porcién engarzada 238b del segundo miembro de contacto 234b. Las porciones de
contacto 264a, 264b estan separadas por un miembro de aislamiento 266. Como se indicd anteriormente, la base de
enchufe 240 esta formada alrededor de cables 250 y porciones de conexion 262a, 262b de los miembros de
contacto primero y segundo 260a, 260b. De este modo, las porciones de contacto de la unidad de enchufe se
forman sobre la extensién de enchufe 260 como porciones de contacto separadas una de la otra mediante el
miembro de aislamiento de la extension de enchufe.

Especificamente, después de que los cables 250a, 250b se aseguran a la porcion de conexion 262a, 262b de los
respectivos miembros de contacto primero y segundo 260a, 260b, la base de enchufe 240 se forma sobre las
porciones de conexion 262a, 262b de los miembros de contacto primero y segundo 260a, 260b. También se
contemplan otros métodos de fabricacion.

La unidad de chip 200 funciona de una manera sustancialmente similar a la unidad de chip 100. En particular, como
se indico anteriormente, la unidad de carcasa 202 esta dispuesta en el interior de la unidad de recarga 16 (Figura 1)
de forma tal que, cuando la unidad de recarga 16 se asegura a la unidad adaptadora 14 (Figura 1), la unidad de
enchufe 204 se acopla a la unidad de carcasa 202. Especificamente, cuando la unidad de recarga 16 se asegura a
la unidad adaptadora 14, la extension de enchufe 260 de la unidad de enchufe 204 se recibe en interior de la
cavidad 211 de la unidad de carcasa 202, de forma tal que las porciones de contacto 264a, 264b de los respectivos
miembros de contacto primero y segundo 260a, 260b se acoplan a las respectivas porciones de engarce 238a, 238b
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de los respectivos miembros de contacto primero y segundo 234a, 234b de la unidad de placa de circuito 230. La
longitud aumentada de la porcién de engarce 238b del segundo miembro de contacto 234b asegura que el segundo
miembro de contacto 234b se acopla a la porcién de contacto 264b del segundo miembro de contacto 260b. El
movimiento de barrido proporcionado por el acoplamiento de las porciones engarzadas 238a, 238b de los
respectivos miembros de contacto primero y segundo 234a, 234b con las porciones de contacto 264a, 264b de los
respectivos miembros de contacto primero y segundo 260a, 260b aseguran ademas un acoplamiento positivo entre
los miembros de contacto primero y segundo 234a, 234b, respectivamente, de la unidad de carcasa 202 y los
miembros de contacto primero y segundo 260a, 260b respectivamente.

Como se indicé anteriormente, el miembro de sello 220 de la unidad de carcasa 202 incluye una aleta 226 que se
acopla a la extension de enchufe 260 de la unidad de enchufe 104 para sellar de forma efectiva la cavidad 211 de la
unidad de carcasa 202. Dado que las porciones de engarce 238a, 238b de los respectivos miembros de contacto
primero y segundo 234a, 234b y las porciones de contacto 264a, 264b de los respectivos miembros de contacto
primero y segundo 260a, 260b se mantienen completamente en el interior de la cavidad 211 formada en el miembro
de base 210 de la unidad de carcasa 202, la aleta 226 del miembro de sello 220 impide la exposicién de los
miembros de contacto 234a, 234b, 260a, 260b a los fluidos corporales durante el uso de la grapadora circular 10
(Figura 1). De esta manera, se sella la unidad de chip 200 frente al contacto con cualesquiera fluidos corporales que
puedan encontrar la unidad adaptadora 14 y la unidad de recarga 16 durante un proceso de engrapado utilizando la
grapadora circular 10.

En cualquiera de las reivindicaciones divulgadas en este documento, la unidad de mango puede tener un
controlador, un mecanismo de accionamiento y una fuente de energia. El controlador incluye una unidad de memoria
y un procesador para leer los datos procedentes del chip y / o controlar la operacién del instrumento, y / o almacenar
datos. El controlador puede incluir memorias ROM, RAM, dispositivos de memoria magnética, dispositivos de
memoria optica, MEMS, memorias magneto — dpticas o electronicas, tarjetas PC, dispositivos PCMCIA, etcétera. La
unidad de mango también puede incluir botones, pantallas de exhibicion y otras interfaces segun la conveniencia del
usuario. La unidad de mango puede estar configurada y dispuesta segun se divulga en la Solicitud Publicada US
2013/0098968, WO 2009/039506, y en la Solicitud Publicada US 2011/0121049.

El controlador de la unidad de mango puede comunicarse, en cualquiera de las reivindicaciones divulgadas en este
documento, con los otros componentes a través de cables o de forma inalambrica.

En cualquiera de las reivindicaciones divulgadas en este documento, la unidad adaptadora tiene un chip y / o una
unidad de chip para almacenar parametros operativos y / o informacion sobre el ciclo de vida para la unidad
adaptadora en particular, segun se divulga en Solicitud Provisional US N°61/756.101, presentada el 24 de enero de
2013.

El mecanismo de accionamiento puede incluir un conjunto de engranajes y uno o mas motores, que proporcionan un
sistema quirdrgico electromecanico. La fuente de energia puede ser una bateria, corriente de linea, una fuente de
energia de corriente continua, una fuente de energia de corriente continua controlada electrénicamente, etcétera.
También se contempla que el sistema quirdrgico puede ser un sistema quirdrgico roboético que tiene unidades de
recarga removibles y reemplazables, con la unidad de chip descrita anteriormente.

Se contempla que un sistema de componentes puede utilizar unidades de chip incorporadas en las unidades de
recarga, unidades adaptadoras y / o unidades de mango, para proporcionar un instrumento quirdrgico configurable
de diferentes maneras que impide en la reutilizacion de componentes utilizados previamente, impide el uso de
componentes no autorizados, promueve el uso correcto de los componentes y / o almacena y proporciona datos
concernientes al uso del instrumento quirdrgico. Un sistema como tal puede incluir grapas quirurgicas, aplicadores
de clips, dispositivos electro-quirargicos, dispositivos de diagndstico, etcétera. Un ejemplo de un dispositivo electro-
quirdrgico es un instrumento de sellado de vasos sanguineos LigasureTM, o dispositivos de cauterizacion bipolares y
monopolares.

En cualquiera de las reivindicaciones divulgadas en este documento la unidad de chip de la unidad de recargay /o
la unidad adaptadora almacena especificaciones para el componente particular. Por ejemplo, si la unidad de recarga
es una unidad de recarga de grapas quirurgicas, el tipo de grapas (lineal, endoscoépica, circular, etc.), el tamafio de
la linea de grapas, el tamafio de la grapa, el nimero del lote de fabricacion, el ajuste de la carrera 'y / o el codigo de
fecha, se pueden almacenar en el chip. El controlador de la unidad de mango se puede programar de forma tal que,
si se excede el codigo de fecha, la unidad de recarga no se accionara, incluso si ésta es una unidad de recarga
autorizada. En otro ejemplo, el controlador de la unidad de mango puede estar programado de forma tal que, si el
numero de lote es un niumero de lote erréneo, la unidad de recarga no se accionard, incluso si es una unidad de
recarga autorizada. En cualquiera de las realizaciones divulgadas en este documento, el chip puede ser escrito por
el controlador de la unidad de mango u otro controlador. Por ejemplo, puede escribirse en el chip el hecho de que la
unidad de recarga (u otro componente) haya sido accionado. La unidad de mango no permitira que la unidad de
recarga sea accionada si esta ya ha sido accionada, incluso si esta fue previamente una unidad de recarga
autorizada.
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Aunque se han descrito en este documento las realizaciones ilustrativas de la presente divulgacion con referencia a
los dibujos adjuntos, debe entenderse que la divulgacion no esta limitada a aquellas precisas realizaciones, y que se

pueden efectuar en la misma diversos otros cambios y modificaciones por parte de aquellos expertos en la técnica,
sin apartarse del alcance de la divulgacion.
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REIVINDICACIONES

1. Un sistema de instrumento quirdrgico que incluye un primer componente y un segundo componente, siendo
el primer componente una unidad de recarga (16) y siendo el segundo componente una unidad adaptadora (14),
incluyendo el sistema de instrumento quirurgico:

(i) por lo menos una unidad de chip (100) que tiene una unidad de carcasa (102) sobre el primer componente,
conteniendo la unidad de carcasa (102) un chip (135), teniendo el chip (135) datos para impedir el uso de
componentes no autorizados; y

(i) una unidad de enchufe (104) sobre el segundo componente;
caracterizado por que la unidad de carcasa incluye;

(i) un miembro de base (110) que define una cavidad (111) y que incluye un primer extremo abierto (110a) y un
segundo extremo cerrado (110b), en el cual el miembro de base define ademas una ranura (111a) en comunicacion
con la cavidad,

(ii) un miembro de sello (120); y

(iii) una unidad de placas de circuito (130) incluye el chip, en la cual la unidad de placa de circuito esta recibida en el
interior de la ranura;

en el cual en la cual el primer extremo abierto del miembro de base forma una extension (112) configurada para
acoplarse al miembro de sello, y el miembro de sello forma un sello estanco alrededor de la extension del miembro
de base;

en el cual en la cual la unidad de carcasa esta posicionada en el interior de la unidad de recarga y la unidad de
enchufe esta posicionada en el interior de la unidad adaptadora de forma tal que cuando la unidad de recarga se
asegura a la unidad adaptadora, la unidad de carcasa se acopla a la unidad de enchufe;

y en el cual el miembro de sello (120) esta configurado para formar un sello entre la unidad de carcasa (102) y la
unidad de enchufe (104) cuando la unidad de enchufe (104) se acopla a la unidad de carcasa (102).

2. El sistema de instrumento quirdrgico segun la reivindicacién 1, en el cual la unidad de recarga (16) es una
unidad de recarga de engrapado circular.

3. El sistema de instrumento quirdrgico segun la reivindicacién 1 o la reivindicacion 2, en el cual la unidad de
recarga (16) incluye un cartucho de grapas.

4. El sistema de instrumento quirdrgico segun la reivindicacion 3, en el cual el cartucho de grapas tiene una
pluralidad de grapas quirdrgicas dispuestas en filas.

5. El sistema de instrumento quirdrgico segun la reivindicacion 4, en el cual las filas son filas circulares.
6. El sistema de instrumento quirdrgico segun la reivindicacion 4, en el cual las filas son filas lineales.
7. El sistema de instrumento quirdrgico segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que comprende

ademas una unidad de mango (12).

8. El sistema de instrumento quirdrgico segun la reivindicacion 7, en el cual la unidad de mango (12) incluye
por lo menos un motor.

9. El sistema de instrumento quirdrgico segun la reivindicacion 7 o la reivindicacion 8, en el cual la unidad de
mango (12) incluye un controlador para interactuar y comunicarse con el chip (135).

10. El sistema de instrumento quirdrgico segun la reivindicacion 9, en el cual el chip (135) se comunica con el
controlador para impedir el uso de la unidad de recarga (16) si la unidad de recarga (16) ha sido utilizada
previamente.

11. El sistema de instrumento quirdrgico segun cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el cual la
unidad de recarga (16) es elegida a partir del grupo consistente en una unidad de recarga de grapas quirurgicas, una
unidad de recarga aplicadora de clips, una unidad de recarga electro-quirirgica, una unidad de recarga diagnostica.
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FIG. 2
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