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DESCRIPCION
Dispositivo para alimentar a lechones con papilla fresca y preparada al instante

La presente invencion se relaciona con un dispositivo y método para alimentar a lechones con papilla fresca y
preparada al instante.

En la industria de cria de cerdos generalmente son mantenidos un gran ndmero de lechones los cuales tienen que
ser provistos de pienso. Durante la primera etapa de la vida, los lechones maman en la cerda. Después de varias
semanas, sin embargo, los lechones tendran que acostumbrarse al pienso sélido. Con el fin de facilitar la transicion
de la leche materna al pienso sélido en la industria de la cria de cerdos se hace uso de papilla. En el contexto de la
presente invencion, todos los productos pulposos adecuados como alimentacion para lechones se designan como

papilla.

A la vista del gran ndmero de lechones, la provisién de papilla es un problema desafiante. En los sistemas
conocidos, se hace uso de los denominados mezcladores de leche de cria o sistemas de alimentacion humeda fijos.
En estos dispositivos, el material base de papilla para la papilla se mezcla durante un tiempo con agua, usualmente
agua de red, y la papilla se almacena en grandes recipientes.

Los sistemas conocidos tienen varios inconvenientes. Usualmente se prepara y almacena mas papilla de la que es
necesaria para una sesion de alimentacion. La papilla que queda en el recipiente puede cuajarse aqui o puede
alcanzar temperaturas incorrectas. La papilla puede, ademas, perder viscosidad, homogeneidad y/o calidad o la
papilla puede estropearse, desde luego a la vista de las condiciones en el criadero de cerdos.

Otro inconveniente es que la papilla de los sistemas de alimentacion hiumeda fijos debe cubrir grandes distancias a
través de conducciones de alimentacion hiumeda, con el resultado de pérdidas de producto y calidad. En el caso de
mezcladores de leche de cria, la papilla esta un una relacién abierta con el aire del corral y otras influencias después
del mezclado, con todas las consecuencias que esto acarrea para la alimentacion a ser dispensada a los lechones.

Un dispositivo de acuerdo con el preambulo de la reivindicacion 1 se conoce del documento de patente alemana DE
20 2014 101331 U1. Otros dispositivos mas se conocen de los documentos de patentes de EE.UU. 3 352 286 Ay
alemana DE 10 2006 037082 A1.

La presente invencion proporciona un dispositivo para alimentar papilla a lechones segun se define en la
reivindicacion 1. El dispositivo de acuerdo con la invencién comprende aqui una pluralidad de ruedas para posibilitar
el desplazamiento del dispositivo, un depdsito de agua para contener agua, un deposito de material de base de
papilla para contener el material base de papilla para hacer la papilla, un mezclador para mezclar el material de base
de papilla y agua para hacer la papilla, una abertura de descarga para descargar la papilla hecha mediante el
mezclador, un primer dispositivo de transporte para transportar agua desde el depdsito de agua hasta el mezclador,
una segundo dispositivo de transporte para transportar material de base de papilla desde el depdsito de material
base de papilla hasta el mezclador, una unidad de control para controlar el primer dispositivo de transporte, el
segundo dispositivo de transporte y el mezclador y una miembro de control.

La presente invencion no se limita al uso de agua para hacer papilla. Otros liquidos o combinaciones de liquidos
también pueden usarse.

El deposito de agua y el depdsito de material base de papilla son preferiblemente sistemas cerrados de forma que el
contacto con el aire del corral se evite o limite.

De acuerdo con la invencion, la unidad de control esta configurada para activar el primer dispositivo de transporte, el
segundo dispositivo de transporte y el mezclador a continuacion de la operacion del miembro de control y para
desactivar el primer dispositivo de transporte, el segundo dispositivo de transporte y el mezclador después de la
subsiguiente operacion del miembro de control o después de un tiempo predeterminado a continuacion de la
operacion del miembro de control.

Al contrario que con los mezcladores de leche de cria conocidos, el dispositivo de acuerdo con la invencién sélo
descarga papilla a continuacion de la operacion del miembro de control. No hay, por lo tanto, almacenamiento de
papilla, siendo mantenidos por separado en depositos solo el material base de papilla seco y el agua. Estos
componentes pueden ser mantenidos mejor por separado uno del otro sin correr el riesgo de infeccion o
contaminacion. Es extremadamente importante para este proposito que el material base de papilla y el agua a ser
dosificados se mezclen directamente entre si con el fin de ser capaces de alimentar una papilla fresca a los lechones
recién nacidos. El mezclador tiene, preferiblemente, una capacidad alta, por ejemplo 20-40 litros de papilla por
minuto, de forma que pueda operar de una manera extremadamente eficiente en mano de obra.

La descarga de papilla a continuacion de la operacién de un miembro de control proporciona la opcion de adaptar al
numero de lechones la cantidad de papilla a ser vaciada. Asi, pueden gestionarse mas eficientemente tanto el agua
como el material base de papilla. Una exactitud de dosificacion elevada también se consigue de este modo. Esto es
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imposible con los mezcladores de leche de cria existentes. En estos sistemas, agua y material base de papilla son al
fin y al cabo afiadidos uno al otro en una pileta abierta a ojo con el fin de mezclar una papilla.

El solicitante se ha dado cuenta de que los problemas enunciados del mezclador de leche de cria y los sistemas de
alimentacién humeda fijos se resuelven simultdneamente haciendo uso de depositos relativamente pequefos, de
modo que puede darse al dispositivo una forma mévil, en combinacién con el principio de mezclar en el momento de
la demanda.

De acuerdo con la invencioén, el mezclador comprende una tolva que tiene una abertura grande en un lado para
alimentar el agua y el material base de papilla y que tiene una abertura pequefia en otro lado. El mezclador
comprende aqui, ademas, una rueda de alabes o rueda de palas la cual esta dispuesta cerca de la abertura
pequefia con el proposito de mezclar el agua y el material base de papilla que salen de la abertura pequefia. Debido
a que el agua se vierte primero en la tolva en lugar de directamente sobre la rueda de alabes o rueda de palas, un
remolino o vortice de agua resulta en la tolva. Esto causa un buen mezclado del material base de papilla y el agua
incluso antes de que la mezcla venga a hacer contacto con la rueda de alabes o la rueda de palas. De acuerdo con
la invencion, esto se mejora con que la tolva esta provista en el lado superior de un sistema de conducciones que se
extiende en la direccion periférica de la tolva y que esta acoplado al primer dispositivo de transporte y que guia el
agua desde el deposito de agua en la direccion periférica de la tolva y libera el agua dentro de la tolva en esta
direccion. El sistema de conducciones puede, por ejemplo, comprender una pluralidad de partes de conduccion las
cuales desembocan, cada una, en la tolva en una direccién periférica de la misma. Cada parte de conduccién esta
entonces conectada al primer dispositivo de transporte. El primer dispositivo de transporte puede, por ejemplo,
comprender un tubo o tuberia el cual se ramifica en diferentes partes de conduccién. También es posible para todas
las partes de conduccién el estar conectadas a una conduccion principal situada en la pared de la tolva o acoplada a
la misma, y en la que sélo la conduccioén principal esté conectada al primer dispositivo de transporte. Los diferentes
puntos de inyeccion para agua proporcionan un vortice continuo en el liquido. El material base de papilla que cae se
dispersa entones en el vortice, mediante lo cual ambos componentes ya estan bien mezclados antes de que caigan
sobre la rueda de alabes o rueda de palas. De este modo, se impide o limita la formacién de grumos y pueden
obtenerse unos mezclado y viscosidad de la papilla altamente adecuados.

Otra mejora es posible cuando la unidad de control esta configurada para activar el primer dispositivo de transporte
un tiempo predeterminado mas pronto que el segundo dispositivo de transporte. Esto consigue que el remolino de
agua ya se haya formado cuando se vierte el material base de papilla. De manera similar, la unidad de control puede
estar configurada para desactivar el primer dispositivo de transporte un tiempo predeterminado mas tarde que el
segundo dispositivo de transporte. Esto también consigue que el material base de papilla vertido por ultimo también
se mezcle también apropiadamente con el agua. Esto también consigue que todo el material base de papilla sea
hecho salir de la tolva con el fin de garantizar la higiene. El sistema es, de este modo, también autolimpiante.

El mezclador puede comprender una camara de mezclado en la cual esta dispuesta de manera rotatoria la rueda de
alabes o rueda de palas para su rotacién alrededor de un eje de rotacion, en donde la cdamara de mezclado tiene
una entrada la cual esta conectada a la tolva y una salida la cual esta conectada a la abertura de descarga. El
mezclador puede comprender, ademas, un motor, en donde un arbol de arrastre del motor esta conectado a la rueda
de alabes o rueda de palas. Esta rueda de alabes o rueda de palas puede comprender una pluralidad de palas. La
rueda de alabes o rueda de palas puede también comprender un disco el cual esta conectado al arbol de arrastre y a
cuyo disco esta fijada la pluralidad de palas.

El mezclador puede comprender, ademas, un adaptador entre la abertura pequefia de la tolva y la entrada de la
camara de mezclado, cuyo adaptador esté configurado para alimentar el material base de papilla y el agua a la
camara de mezclado en una direccion sustancialmente paralela al eje de rotacion. Las palas usualmente sobresalen
radialmente aqui con respecto al eje de rotacion y estan dispuestas con el fin de incidir sobre el agua y el material
base de papilla en una direccion perpendicularmente al eje de rotacion. Es posible, asi, realizar las palas como
piezas en forma de plato colocadas en perpendicular al disco conectado al arbol de arrastre. Esta disposicion
especifica da como resultado un mezclado 6ptimo del agua y el material base de papilla con el propésito de formar
papilla fresca homogénea.

La tolva se dispone, preferiblemente, sustancialmente en vertical y el eje de rotacién se extiende, preferiblemente,
sustancialmente en horizontal. La entrada de la camara de mezclado, al menos en el uso normal del dispositivo, se
sitla aqui por encima de la salida de la camara de mezclado. Esta disposicion hace posible que la fuerza gravitatoria
mejore el proceso de mover la papilla en la camara de mezclado en la direccion de la salida.

El depdsito de material base de papilla puede estar provisto de una abertura en el lado inferior, en donde el segundo
dispositivo de transporte comprende un motor y un tornillo sinfin conectado al motor con el propésito de transportar
el material base de papilla desde la abertura del depdsito de material base de papilla hasta el mezclador. En el uso
normal, la abertura del depdsito de material base de papilla esta colocada, preferiblemente, mas baja que la abertura
grande de la tolva. Esto hace mas facil la dispensacion dosificada de material base de papilla. También se evita la
contaminacion del segundo dispositivo de transporte. Al fin y al cabo, el agua no puede entrar.
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El primer dispositivo de transporte puede comprender un sistema de conducciones para guiar el agua desde el
depdsito de agua hasta el mezclador y una bomba eléctrica para bombear el agua a través del sistema de
conducciones. El depdsito de agua puede, también, estar provisto de una abertura en al lado inferior del depdsito la
cual esta conectada al sistema de conducciones. En el uso normal, tal abertura esta colocada, preferiblemente, mas
baja que la abertura grande de la tolva. El sistema de conducciones puede, opcionalmente, estar provisto de
valvulas antirretorno para impedir que el agua fluya de vuelta hacia el depdsito. También esta instaladas valvulas
antirretorno en el sistema de conducciones en la direccion de la tolva de forma que el agua pueda ser detenida
inmediatamente y se impida de este modo un posible goteo. Esto mejora la higiene.

El depodsito de agua puede comprender un elemento de calentamiento para calentar el agua en el depésito de agua.
El depésito de agua puede comprender, también, aislamiento para aislamiento térmico del depésito de agua. Esto
garantiza una temperatura correcta de la papilla fresca.

El depdsito de agua puede comprender un sensor de temperatura acoplado a la unidad de control, en el que la
unidad de control esta configurada para controlar el elemento de calentamiento de tal forma que la temperatura del
agua en el depdsito de agua se eleve hasta, al menos, una primera temperatura y sea mantenida al menos a esta
temperatura durante un primer periodo de tiempo predeterminado. La primera temperatura se encuentra, por
ejemplo, en el intervalo entre 65 y 75 grados Celsius u otra temperatura para esterilizar el agua en el depdsito de
agua. El primer periodo de tiempo predeterminado, el cual puede, preferiblemente, ser fijado por el usuario, también
se selecciona de tal forma que se obtenga un grado suficiente de esterilidad en el agua. Esto previene el riesgo de
infeccion a los lechones.

La unidad de control puede estar configurada para activar el elemento de calentamiento con el fin de alcanzar la
primera temperatura en el depésito de agua sometido a un tiempo o intervalo regulable por un usuario. El elemento
de calentamiento comprende, usualmente, resistencias de calentamiento las cuales son activadas dirigiendo
corriente eléctrica a través de las resistencias. Antes de la activacion tal corriente no es dirigida a través del
elemento de calentamiento.

La unidad de control puede estar configurada para controlar el elemento de calentamiento de tal forma que después
del primer periodo de tiempo predeterminado el agua se enfrie hasta al menos una segunda temperatura. Esta
temperatura, la cual es preferiblemente regulable por un usuario y generalmente se encuentra en el intervalo entre
50 y 65 grados Celsius, es suficiente para conseguir que la temperatura de la papilla se encuentre entre 35 y 40
grados Celsius cuando es consumida por los lechones. Esta es una temperatura de ingestién agradable para los
lechones.

La unidad de control puede, ademas, estar configurada para controlar el elemento de calentamiento de tal forma
que, después de alcanzar la segunda temperatura, la temperatura sea mantenida a esta temperatura durante un
segundo periodo de tiempo predeterminado. El enfriamiento desde la primera temperatura hasta la segunda
temperatura se consigue, generalmente, desactivando el elemento de calentamiento de forma que la segunda
temperatura se alcance a través de enfriamiento. No obstante, una vez que se ha alcanzado esta temperatura, es
posible optar por mantener esta temperatura activando el elemento de calentamiento. Si, no obstante, el dispositivo
esta a punto de ser usado en ese momento para alimentar a los lechones, este paso puede omitirse.

La unidad de control puede estar configurada para detener el elemento de calentamiento que calienta el agua en el
depdsito de agua un periodo de tiempo predeterminado después de la activacion del elemento de calentamiento,
después de alcanzar la primera temperatura o alcanzar la segunda temperatura.

La unidad de control puede estar configurada para calcular un tiempo en el cual la unidad de control comienza
activando el elemento de calentamiento con el fin de alcanzar la primera temperatura sobre la base del tiempo o
intervalo regulable por el usuario, el primer periodo de tiempo predeterminado, un tiempo necesario para calentar un
depdsito de agua lleno de agua hasta la primera temperatura y un tiempo necesario para enfriar el agua desde la
primera temperatura hasta la segunda temperatura. El tiempo o intervalo regulable por el usuario puede, por
ejemplo, corresponder a un momento de descarga de la papilla deseado por el usuario. Supéngase que el usuario
desea alimentar a las 9:00 y que el dispositivo necesita tres horas para calentar el agua hasta la primera
temperatura y necesita dos horas para enfriar hasta la segunda temperatura, la unidad de control entonces tiene que
activar el elemento de calentamiento a las 4:00. La temperatura de la papilla sera, en tal caso, éptima cuando se
descargue. Ni siquiera, en este caso, se necesita calentar el agua con el fin de mantener la segunda temperatura,
con lo cual puede ahorrarse energia.

El dispositivo puede comprender una conexion eléctrica para conectar el dispositivo a la red eléctrica con el
propésito de recibir energia eléctrica destinada a suministrar energia a al menos uno de la unidad de control, el
primer dispositivo de transporte, el segundo dispositivo de transporte, el mezclador y el elemento de calentamiento.
El dispositivo puede, ademas, comprender una conexidon de agua para suministrar agua al depdsito de agua desde
el exterior. El dispositivo puede comprender aqui, ademas, un flotador preferiblemente regulable para determinar un
grado de llenado del depdsito de agua. El usuario puede, entonces, impedir que el depdsito de agua se llene con
demasiada agua regulando el flotador, con lo cual una cantidad considerable de agua permaneceria atras in el
depdsito después de alimentar a los lechones, con todos los posibles riesgos sanitarios.
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El dispositivo movil se coloca, preferiblemente, en una ubicacion fija en o fuera del alojamiento de los cerdos cuando
no esta siendo usado para alimentar. Una base de enchufe y una conexion de agua estan presentes preferiblemente
en esta ubicacion. La unidad de control puede estar configurada aqui para detectar el desacoplamiento del
dispositivo, por ejemplo porque se ha roto un acoplamiento mecanico. Después de que el dispositivo ha sido
desacoplado de la ubicacion, el dispositivo es conectado una vez mas a la red eléctrica en la proximidad de los
lechones con el propésito de descargar papilla fresca. La presente invencion no excluye el uso de baterias, aunque
no se recomiendan en vista de la ubicacion en la cual se aplican y los problemas higiénicos asociados con el uso de
baterias en un ambiente rico en amoniaco.

Cuando la unidad de control ha detectado un desacoplamiento, puede decidirse no alimentar energia al elemento de
calentamiento durante una conexién subsiguiente a la red eléctrica puesto que el dispositivo esta siendo usado en
ese momento para alimentar. Cuando el aislamiento es suficiente, la temperatura de la papilla descargada no caera
considerablemente. Si se detecta un acoplamiento mecanico, por ejemplo después de alimentar a los lechones,
puede decidirse activar el elemento de nuevo. Es posible, no obstante, trabajar también con los tiempos o intervalos
enunciados de momentos de alimentacion deseados. En esta memoria se divulga también pero no se reivindica un
método para alimentar papilla a lechones los cuales estan agrupados en una pluralidad de grupos de lechones
colocados a distancia reciproca. El método comprende los pasos de a) proveer un dispositivo segin se definid
arriba, b) llenar el depdsito de agua con el agua, c) llenar el depdsito de material base de papilla con el material base
de papilla, d) desplazar el dispositivo hasta un grupo de lechones de la pluralidad de grupos de lechones, €) colocar
un receptaculo cerca de la abertura de descarga, f) operar el miembro de control para descargar papilla y recibir el
papilla en el receptaculo, g) alimentar el papilla al grupo de lechones y h) repetir los pasos d) — g) para los otros
grupos de lechones de la pluralidad de grupos de lechones.

El método puede, ademas, constar de establecer un tiempo de alimentacién o intervalo de alimentacion deseados
antes del paso d) y de ejecutar primero el paso d) en o casi en el tiempo de alimentacién deseado o después de que
el intervalo de alimentacién haya transcurrido. El método puede, ademas, constar de desacoplar la conexion
eléctrica y la conexion de agua antes del paso d), conectar la conexion eléctrica a una alimentacion eléctrica en la
proximidad de los grupos de lechones para alimentar antes del paso €) o f) y desacoplar la conexidon eléctrica
después del paso f) o g).

La invencién se discutira con mas detalle mas adelante en esta memoria con referencia a las figuras que
acompanan, en las cuales:

la figura 1 muestra una vista esquematica de una realizacion de la presente invencion;
la figura 2 muestra una seccion transversal de la realizacion de la figura 1; y
la figura 3 muestra una seccion transversal del mezclador de la realizacion de la figura 1.

El dispositivo 1 mostrado en la figura 1 comprende dos depositos 2, 3 para material base de papilla. Esto hace
posible, si se desea, el hacer dos tipos diferentes de papilla. Con el fin de ser capaz de garantizar una transicion
gradual entre los diferentes tipos de papilla, el usuario puede, inmediatamente optar por mezclar ambos tipos de
papilla por sesion de alimentacion en una proporcion deseada por el usuario. Transiciones bruscas en la
alimentacion para los lechones pueden, asi, evitarse sobre la base de la necesidad en el alojamiento. Mostrado para
el depdsito 2 esta un motor 4 el cual acciona un tornillo sinfin 5 con el propésito de transportar material base de
papilla. Una disposicioén tal también es posible para el depésito 3.

El tornillo sinfin 5 transporta material base de papilla hasta un mezclador el cual comprende una tolva 6. El
mezclador comprende, ademas, un motor 17 para hacer rotar una rueda de alabes o rueda de palas para mezclar
asi agua del depdsito de agua 8 con el material base de papilla. El agua puede ser llenada aqui por medio de la
conexion de agua 9. El dispositivo 1 puede desplazarse sobre ruedas giratorias 10 y/o ruedas de goma. El
dispositivo 1 esta provisto, para este proposito, de barras de empuje 11.

La seccion transversal de la figura 2 muestra un sistema de conducciones 12 con una bomba 13 la cual bombea
agua desde el depdsito 8 hacia arriba hasta la tolva 6. Un tubo del sistema de conducciones 12 esta conectado aqui
a un sistema de conducciones 14 de la tolva 6 el cual se muestra con mas detalles en la figura 3. También se
muestra un elemento de calentamiento 15 el cual calienta y/o esteriliza el agua en el depdsito 8. El depésito 8
comprende, ademas, un sensor de temperatura (no mostrado). Ademas, el depdsito de agua 8 esta provisto de un
flotador 50 preferiblemente regulable, en donde el sensor de temperatura puede estar recibido en el flotador 50. Esto
tiene la ventaja de que el usuario puede regular cuanta agua puede ser admitida en el depdsito de agua 8 durante el
llenado. Esto mejora la higiene porque posibilita que el usuario ajuste la cantidad de agua para el uso anticipado,
con lo cual puede evitarse la acumulacion de agua desde los dias previos.

El material base de papilla y el agua alimentados a la tolva 6 se suministran a través de la conduccién 16 a una
rueda de palas 18 la cual esta accionada por un motor 17 y la cual mezcla material base de papilla y agua en papilla
fresca y la descarga por via de la descarga 19.
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El mezclador del dispositivo 1 se muestra con mas detalle en la figura 3. El motor 17 comprende un arbol de arrastre
20 el cual esta conectado a un manguito 21 el cual esta montado con cojinetes mediante cojinetes 22. Los cojinetes
22 estan montados aqui en una envolvente 23. Una envolvente 23 comprende, ademas, una camara de mezcla 24
en la cual la rueda de palas 18 esta montada de manera rotatoria. El manguito 23 esta fijado a un disco 25 sobre el
cual estan montadas las palas 26. Estara claro como se suministra agua en una entrada 27 en una direccion
paralela al eje de rotacion del disco 25.

Se muestra en el lado superior una conexion 28 con la cual estan conectados con el sistema de conducciones 12 los
tubos del sistema de conducciones 14 en la pared de la tolva 6. Estos tubos comprenden, cada uno, una abertura 29
la cual libera agua en la direccion periférica de la tolva 6. La tolva 6 comprende aqui, preferiblemente, varios de tales
tubos y aberturas, tal como tres o mas.

Una unidad de control 30, véanse las figuras 1y 2, esta configurada para controlar el elemento de calentamiento 15,
la bomba 13, el motor 4 y el motor 17.

La operacion del dispositivo 1 puede describirse como sigue. Durante un periodo de no uso, el dispositivo 1 esta
colocado generalmente en una ubicacion fija en el alojamiento de cerdos. Aqui, el dispositivo 1 esta conectado al
agua de red por medio de la conexidon de agua 9. El dispositivo 1 esta provisto ademas, de energia eléctrica por
medio de una conexion eléctrica (no mostrada). El usuario puede, ahora, si es necesario, llenar el deposito 2, 3 con
material base de papilla y llenar el depdsito 8 con agua.

El usuario puede programar la unidad de control 30 de forma que se asegure que el dispositivo 1 esta listo para
hacer papilla a, por ejemplo, las 09:00. La unidad de control 30 activara de este modo el elemento de calentamiento
15 a alrededor de las 04:00 dirigiendo corriente eléctrica a través de este elemento. La temperatura del agua en el
depodsito 8 se elevara en consecuencia hasta 70 grados Celsius. Esta temperatura entonces sera mantenida durante
un periodo de tiempo predeterminado. La unidad de control 30 hace uso aqui de un argumento de retroalimentacion
hasta una temperatura medida por el sensor de temperatura. Las bacterias que haya en el agua seran matadas por
la elevada temperatura. Esto impide el riesgo de infeccion a los lechones.

Una vez que el periodo de tiempo ha transcurrido, la unidad de control 30 cesa de dirigir corriente a través del
elemento de calentamiento 15. El agua del depodsito 8 de este modo se enfria, aunque lentamente debido al
aislamiento 31. Este proceso tiene que ser controlado de tal forma que a alrededor de las 09:00 el agua tenga una
temperatura de alrededor de 55 grados Celsius.

El usuario puede, entonces, desacoplar el dispositivo 1 de la red eléctrica y la red de agua. Usando las ruedas 10, el
usuario desplazara entonces el dispositivo 1 hasta el primer grupo de lechones en el alojamiento. El alojamiento
generalmente comprende un pasillo central al cual estan conectados los corrales de destete en direccion transversal
en la cual esta situada una cerda con una pluralidad de lechones o solo un grupo de lechones. Usualmente, esta
disponible en cada corral de destete una conexién eléctrica a la cual puede ser conectado el dispositivo 1. El
dispositivo, asi, permanece en el pasillo central enfrente de los corrales de destete con el fin de prevenir la infecciéon
cruzada a otros corrales de destete por via del dispositivo.

En el primer corral de destete, el usuario conectara el dispositivo 1 a la red eléctrica y el usuario tomara a
continuaciéon un receptaculo el cual se coloca bajo la descarga 19. El usuario entonces acciona un miembro de
control (no mostrado), tal como un botdn, el cual ordena al dispositivo de control 30 para primero activar la bomba 13
con el propésito de generar un vortice de agua en la tolva 6. Después de un periodo corto, por ejemplo tres
segundos, la unidad de control 30 activa el motor 4 para alimentar una cantidad correcta de material base de papilla
a la tolva 6. El material base de papilla 6 cae aqui a través de la abertura grande de la tolva 6 sobre el vortice de
agua. Esto da como resultado un primer mezclado del material base de papilla y el agua. La mezcla cae entonces a
través de la abertura pequefia de la tolva 6 y a través del tubo 16 sobre una rueda de palas 18 rotatoria. La unidad
de control ya ha activado el motor 17 para este proposito, por ejemplo, en el momento en el que la bomba 13 fue
activada.

La rueda de palas 18 mezcla el material base de papilla y el agua limpia en una papilla fresca. La papilla fresca es
entonces liberada a través de la descarga 19 y es recibida por el receptaculo. El proceso de hacer papilla se detiene
un periodo predeterminado después de que el usuario ha accionado el miembro de control o después de que el
usuario accione el miembro de control otra vez o después de que el usuario cesa de accionar el miembro de control.
La unidad de control 30 desactiva el motor 4 para este propdsito. Un poco de tiempo mas tarde, por ejemplo tres
segundos, la unidad de control 30 detiene de la misma manera la bomba 13 y el motor 17. La tolva y el mezclador
son, de este modo, enjuagados adecuadamente con agua caliente, con lo cual la higiene se mejora y el sistema es
autolimpiante.

El usuario puede llevar entonces la papilla recogida a un grupo de lechones. Después de que el usuario vuelve al
dispositivo 1, éste es desacoplado de la red eléctrica y el dispositivo 1 es movido hasta un corral de destete
subsiguiente y el ciclo puede repetirse. Una vez que todos los grupos de lechones han sido provistos de papilla, el
dispositivo 1 es devuelto a la ubicacion de almacenamiento y conectado a la red de agua y a la red eléctrica. El
método descrito arriba puede ser repetido.
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Al dispositivo se le da, preferiblemente, una configuracion modular para posibilitar que se realice un mantenimiento

simple. Los componentes que son cruciales o susceptibles de desgaste son facilmente sustituibles aqui desde el
exterior.

Estara claro que diferentes cambios a las realizaciones descritas arriba son posibles sin salir del alcance de
proteccion de la invencion, el cual se define por las reivindicaciones siguientes.
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REIVINDICACIONES
1. Dispositivo (1) para alimentar papilla a lechones, que comprende:
una pluralidad de ruedas (10) para posibilitar el desplazamiento del dispositivo;
un depdsito de agua (8) para contener agua;
un depdsito de material base de papilla (2, 3) para contener material base de papilla para hacer la papilla;
un mezclador (17, 20, 24, 26) para mezclar el material base de papilla y el agua para hacer papilla;
una abertura de descarga (19) para descargar la papilla hecha por el mezclador;
un primer dispositivo de transporte (12, 13) pata transportar agua desde el depdsito de agua hasta el mezclador;

un segundo dispositivo de transporte (4, 5) pata transportar material base de papilla desde el depédsito de material
base de papilla hasta el mezclador;

una unidad de control (30) para controlar el primer dispositivo de transporte, el segundo dispositivo de transporte y el
mezclador; y

un miembro de control;
en el que la unidad de control esta configurada para:

activar el primer dispositivo de transporte, el segundo dispositivo de transporte y el mezclador a continuacion de la
operacion del medio de control;

desactivar el primer dispositivo de transporte, el segundo dispositivo de transporte y el mezclador después de una
operacion subsiguiente del miembro de control o después de un tiempo predeterminado a continuacion de la
operacion del miembro de control;

en el que el mezclador comprende una tolva (6) que tiene una abertura grande en un lado para alimentar el agua y el
material base de papilla y que tiene una abertura pequeia en otro lado, en el que el mezclador comprende, ademas,
una rueda de alabes o rueda de palas (18) la cual esta dispuesta cerca de la abertura pequefia con el propdsito de
mezclar el agua y el material base de papilla que salen de la abertura pequefia;

caracterizado por que la tolva esta provista, en el lado superior, de un sistema de conducciones (14) que se extiende
en la direccion periférica de la tolva y que esta acoplado al primer dispositivo de transporte y que guia el agua desde
el depdsito de agua en la direccion periférica de la tolva y libera el agua en la tolva en esta direccion.

2. Dispositivo como el reivindicado en la reivindicacion 1, en el que la unidad de control esta configurada para activar
el primer dispositivo de transporte un tiempo predeterminado mas pronto que el segundo dispositivo de transporte
y/o en el que la unidad de control esta configurada para desactivar el primer dispositivo de transporte un tiempo
predeterminado mas tarde que el segundo dispositivo de transporte.

3. Dispositivo como el reivindicado en la reivindicaciéon 1 o 2, en el que el mezclador comprende una camara de
mezclado (24) en la cual esta dispuesta la rueda de alabes o rueda de palas de manera rotatoria para su rotacion
alrededor de un eje de rotacion, en el que la camara de mezclado tiene una entrada la cual esta conectada a la tolva
y una salida la cual esta conectada a la abertura de descarga.

4. Dispositivo como el reivindicado en la reivindicacion 3, en el que el mezclador comprende un motor (17), en el que
un arbol de arrastre (20) del motor esta conectado a la rueda de alabes o rueda de palas.

5. Dispositivo como el reivindicado en la reivindicacion 4, en el que la rueda de alabes o rueda de palas comprende
una pluralidad de palas (26).

6. Dispositivo como el reivindicado en la reivindicacion 5, en el que la rueda de alabes o rueda de palas comprende
un disco (25) el cual esta conectado al arbol de arrastre y a cuyo disco esta fijada la pluralidad de palas.

7. Dispositivo como el reivindicado en cualquiera de las reivindicaciones 3-6, en el que el mezclador comprende,
ademas, una adaptador (16) entre la abertura pequefia de la tolva y la entrada de la camara de mezclado, cuyo
adaptador esta configurado para alimentar el material base de papilla y el agua a la camara de mezclado en una
direccion sustancialmente paralela al eje de rotacion.

8. Dispositivo como el reivindicado en cualquiera de las reivindicaciones 3-7, en el que la tolva esta dispuesta
sustancialmente en vertical y el eje de rotacion se extiende sustancialmente en horizontal, y en el que la entrada de
la camara de mezclado, al menos en el uso normal del dispositivo, esta situada por encima de la salida de la camara
de mezclado.
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9. Dispositivo como el reivindicado en cualquiera de las reivindicaciones que anteceden, en el que el depdsito de
material base de papilla esta provisto en un lado inferior de una abertura y en el que el segundo dispositivo de
transporte comprende un motor (4) y un tornillo sinfin (5) conectado al motor con el propésito de transportar el
material base de papilla desde la abertura del depdsito de material base de papilla hasta el mezclador.

10. Dispositivo como el reivindicado en cualquiera de las reivindicaciones que anteceden, en el que el primer
dispositivo de transporte comprende un sistema de conducciones (12) para guiar agua desde el depdsito de agua
hasta el mezclador y una bomba eléctrica (13) para bombear agua a través del sistema de conducciones.

11. Dispositivo como el reivindicado en cualquiera de las reivindicaciones que anteceden, en el que el depésito de
agua comprende un elemento de calentamiento (15) para calentar el agua en el depésito de agua.

12. Dispositivo como el reivindicado en la reivindicacién 11, en el que el depdsito de agua comprende aislamiento
para aislamiento térmico (31) del depdsito de agua.

13. Dispositivo como el reivindicado en la reivindicacion 11 o 12, en el que el depésito de agua comprende un sensor
de temperatura acoplado a la unidad de control y en el que la unidad de control esta configurada para controlar el
elemento de calentamiento de tal forma que la temperatura del agua en el depésito de agua se eleve hasta al menos
una primera temperatura y se mantenga al menos a esta temperatura durante un primer periodo de tiempo
predeterminado.



ES 2638921 T3

10



ES 2638921 T3

J@

—()
—

N

oy

2z

?@

o
)/
/

i1

Al
{1
-".-"'
f-
7T N
O

1

NN A N AN
\ \
) — i
a
™
3 N
IJ
\ ﬂ
\ \
™ ]
a
N
M.._l._muﬂl_ // ﬂ
e o W & )
NV b
e T
Wl \ rrrsssrosssesisss

10

11



ES 2638921 T3

12



	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos

