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DESCRIPCION
Dispositivo de guiado con superficie de deslizamiento en cufia para transportadores de productos a granel.

En la presente memoria, se describe un dispositivo de guiado con una superficie de deslizamiento en cufia, que
encuentra aplicacion en transportadores de productos a granel, y que esta disefiado para colocarse aguas arriba
de las guias laterales y centrales.

Como se utiliza en la presente memoria, el término transportadores de productos a granel esta destinado a
abarcar transportadores de correa, transportadores de cadena, transportadores de rodillos y cualquier dispositivo
que defina un plano de movimiento.

Se conocen unas guias que se utilizan para retener y dirigir los articulos manipulados por los transportadores de
correa y cadena.

Las guias definen unas superficies de deslizamiento que son sustancial y/o generalmente ortogonales con
respecto al plano de movimiento y se extienden en la direccion de manipulacién del articulo deseada.

La guia puede extenderse a lo largo de una trayectoria que puede formar una linea recta, una linea rota abierta o
una curva, segun sea necesario.

Particularmente, el uso de guias laterales (también conocidas como “paredes laterales” o “unidades de rodillos”)
y guias centrales (también conocidas como “guias de particion” o “unidades de rodillos de doble lado”).

Las guias laterales pueden colocarse tanto en secciones con direccién de flujo de articulos constante, como en
secciones con direccion de flujo de articulos cambiante.

Las guias centrales estan colocadas, por ejemplo, en puntos de bifurcacion de lineas de transportador, es decir,
en el lugar en el que un flujo de articulos debe dividirse en dos flujos bien distintos.

Las guias laterales tienen solamente una superficie de deslizamiento, mientras que las guias centrales tienen
dos superficies de deslizamiento opuestas y sustancial y/o generalmente paralelas.

Las superficies de deslizamiento de las guias laterales y centrales estan formadas por una pluralidad de cuerpos
rodantes que estan montados locos en unos arboles paralelos; estos cuerpos rodantes pueden ser, por ejemplo,
rodillos cilindricos, esferas o elipsoides de revolucion.

En las patentes EP 0 787 666 B1, EP 0 894 745 B1y EP 0 931 737 Al, se divulgan unas guias laterales con
unos rodillos rodantes locos.

En las patentes EP 1 340 698 Al y EP 1 905 708, se divulgan unas guias centrales con unos rodillos de recorrido
locos dispuestos en dos lados opuestos.

El uso de guias laterales y centrales con unas superficies de deslizamiento definidas por unos cuerpos rodantes
locos reduce la friccion y permite una alimentacion mas regular del flujo de articulos, mientras limita los riesgos
de formacion de puentes.

Las guias con cuerpos rodantes locos tienen un primer extremo (o0 cabeza), disefiado para mirar contra la
direccion de alimentacion de articulos, y un segundo extremo (o cola), opuesto al primer extremo, disefiado para
mirar hacia la direccion de flujo de articulos.

Las guias laterales y centrales tienen una seccion transversal sustancial y/o generalmente constante.

En sus cabezas, las guias forman un “cambio de escalén” de los bordes laterales que define la seccion
transversal a través de la cual se mueve el flujo de articulos manipulados por el transportador.

Este cambio de escaldon en las cabezas de guiado dificulta el flujo de los articulos manipulados por el
transportador y puede provocar también dafios a las superficies de los articulos manipulados, tales como
rayados y arafiazos.

Con el de fin de reducir la resistencia a la alimentacion de los articulos transportados en las cabezas de las
guias, se conoce el hecho de afiadir unos dispositivos de guiado antes de las cabezas de guiado que tienen una
superficie de guiado de deslizamiento sustancial y/o generalmente en forma de cufia.

Como se utiliza en la presente memoria, el término “en forma de cufia” abarca dispositivos de guiado en los que
los bordes laterales, que definen la seccion transversal para el paso de por lo menos un flujo de articulos



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2639167 T3

manipulados por el transportador, se modifican de manera sustancial y/o generalmente progresiva (segin una
funcién monatona).

Particularmente, el término “en forma de cufia” abarca unos dispositivos de guiado que tienen dos superficies de
guiado que se extienden simétricamente que convergen en un extremo y tienen dos secciones paralelas en el
extremo opuesto (estando disefiado este tipo de guiados en forma de cufia para instalarse aguas arriba de la
guia central con relacién al flujo de los articulos transportados).

En este caso, la parte convergente de la superficie de deslizamiento puede tener un perfil sustancial y/o
generalmente en forma de “V” o de “U” u gjival.

Ademas, el término “en forma de cufia” abarca también unos dispositivos de guiado que definen una Unica
superficie de guiado, sustancial y/o generalmente con una seccién inicial inclinada, arqueada o semiojival y una
seccion paralela a la direccion de extensién del dispositivo de guiado (en cuyo caso, la guia en forma de cufia
estd montada aguas arriba de una guia lateral).

Los dispositivos de guiado de la técnica anterior con unas superficies de guiado en cufia, localizadas aguas
arriba de las guias centrales, tienen una forma general/sustancialmente prismatica u ojival, o de cualquier forma,
tienen una parte inicial estrecha para recibir el flujo de articulos y una parte final mas ancha (cuya anchura es
sustancial y/o generalmente igual a la de la guia central).

Los dispositivos de guiado con superficies de deslizamiento en cufia, situadas aguas arriba de las guias
laterales, pueden comprender unos cuerpos semiojivales 0 unos cuerpos que tienen un espesor constante, pero
conformados para definir una superficie inclinada o en forma de semiarco.

Los dispositivos de guiado en cufia con superficies de guiado de deslizamiento son comercialmente conocidos
como “bloques de separacion” o “arados laterales” o “arados de morro”.

Los dispositivos de guiado en forma de cufia para guias laterales o centrales son vendidos actualmente por la
empresa italiana Rexnord Marbett s.r.l. con los nombres S0759 y S0760, y por la empresa estadounidense Solus
Industrial Innovations LLC, por ejemplo con los nombres VG-686P-1.25 y VG-687NP-1.4.

El documento DE 11 05 298 divulga un dispositivo de guiado segun el preambulo de la reivindicacion 1. Esta
guia comprende una superficie de deslizamiento en cufia para transportadores de productos a granel que tiene
un eje de extension, en el que la superficie de deslizamiento esta definida por lo menos parcialmente por una
pluralidad de cuerpos de rodillos que estan montados locos en una pluralidad de arboles que definen ejes de
rotacion paralelos uno a otro y ortogonales con respecto al eje de extension.

Los dispositivos de guiado de la técnica anterior con superficies de guiado de deslizamiento en cufia tienen
todavia unos pocos inconvenientes.

Particularmente, pueden verse afectados por problemas, tales como dafios a las superficies de los articulos
manipulados o las etiquetas en los articulos manipulados, cuando los articulos se deslizan sobre las superficies
de los dispositivos de guiado en cufia mientras estan siendo transportados.

Un problema adicional que puede encontrarse es la presencia de irregularidades en el flujo de articulos.

El objetivo de esta invencion es obviar por lo menos algunos de los problemas de la técnica anterior vy,
particularmente, los expuestos anteriormente.

Este objetivo es alcanzado por un dispositivo de guiado con una superficie de deslizamiento en cufia, tal como se
define en la reivindicacion 1.

Pueden obtenerse otras ventajas por las caracteristicas adicionales de las reivindicaciones dependientes.

Se describiran ahora formas de realizacion posibles de las guias haciendo referencia a los dibujos adjuntos, en
los cuales:

- lafigura 1 es una vista en perspectiva de un dispositivo de guiado con una superficie de deslizamiento
en cufia en combinacion con una guia lateral;

- lafigura 2 es una vista lateral del conjunto de la figura 1;

- lafigura 3 es una vista superior del conjunto de la figura 1;

- la figura 4 es una vista en perspectiva de una parte del dispositivo de guiado con la superficie de
deslizamiento en cufia como se muestra en la figura 1;

- lafigura 5 es una vista lateral de la parte como se muestra en la figura 4;

- lafigura 6 es una vista inferior en seccion longitudinal de la parte como se muestra en la figura 4;
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- lafigura 7 es una vista superior de la parte como se muestra en la figura 4;

- lafigura 8 es una vista en perspectiva de una segunda forma de realizacion de un dispositivo de guiado
con una superficie de deslizamiento en cufia en combinacion con una guia central;

- lafigura 9 es una vista lateral del conjunto de la figura 8;

- lafigura 10 es una vista superior del conjunto de la figura 8;

- la figura 11 es una vista en perspectiva de una parte del dispositivo de guiado con la superficie de
deslizamiento en cufia como se muestra en la figura 8;

- lafigura 12 es una vista lateral de la parte de la figura 11;

- lafigura 13 es una vista inferior en seccidn longitudinal de la parte de la figura 11,

- lafigura 14 es una vista superior de la parte de la figura 11;

- lafigura 15 es una vista en perspectiva que muestra una variante de la parte como se muestra en la
figura 4;

- lafigura 16 es una vista en perspectiva que muestra una variante de la parte como se muestra en la
figura 11;

- lafigura 17 es una vista en perspectiva de otra variante de la parte de la figura 11;

- lafigura 18 es una vista en perspectiva de una variante del dispositivo de la figura 1;

- lafigura 19 es una vista en perspectiva de otra variante del dispositivo de la figura 1;

- la figura 20 muestra un dispositivo transportador que comprende un transportador de cadena y
dispositivos de guiado.

Haciendo referencia a los dibujos adjuntos, se divulga un dispositivo de guiado 1, 1A con una superficie de
guiado en cufia 2, 2A que presenta una cabeza y un eje de extension X (en los ejemplos ilustrados, el eje de
extension X es sustancial y/o generalmente recto).

El dispositivo de guiado 1, 1A comprende unos medios 3, 3A (tal como se describe mejor a continuacién) para
sujetar el dispositivo de guiado al extremo de cabeza de una guia lateral o central convencional 4, 4A de un
transportador (tipicamente, una guia que presenta superficies de deslizamiento definidas por cuerpos rodantes
locos).

Para los fines de la presente exposicion, la “cabeza” es la parte frontal, es decir, la parte aguas arriba con
relacion a la direccion del flujo de articulos.

Los medios 3, 3A para sujetar el dispositivo de guiado 1, 1A al extremo de cabeza de la guia lateral o central 4,
4A comprenden por lo menos una abrazadera 3, 3A que comprende dos mordazas 31, 32; 31A, 32A que estan
adaptadas para agarrar el nicleo metalico (no mostrado) de una guia lateral 4 o una guia central 4A.

La abrazadera 3, 3A esta alineada con el eje de extension X y define la “cola” del dispositivo 1, 1A, es decir, la
parte extrema (con relacién al flujo de articulos dirigido por el dispositivo de guiado 1, 1A).

Puede ser suficiente una Unica abrazadera 3, 3A para dispositivos de guiado de baja altura, mientras que
dispositivos de guiado mas altos requeririan preferentemente por lo menos dos abrazaderas, una encima de otra
(véanse, por ejemplo, las figuras 15, 16 y 19).

Las dos mordazas 31, 32; 31A, 32A presentan unos orificios coaxiales 311, 321 formados a su través, uno de los
cuales esta roscado para que se apriete en el mismo un tornillo de sujecion (no mostrado).

Alternativamente, una rosca de tuerca metdlica puede insertarse en uno de los dos orificios coaxiales 311, 321
de las mordazas 31, 32 para sujetar el tornillo de sujecion (esta solucion, no mostrada, puede preferirse si las
mordazas estan realizadas a partir de un material polimérico, tal como se describe mejor a continuacién).

Los medios 3, 3A para unir el dispositivo de guiado 1, 1A a la guia lateral o central 4, 4A pueden ser similares a
los que estan en uso en las cufias de deslizamiento de particion de la técnica anterior, y no se describiran
adicionalmente en la presente memoria.

Una caracteristica del dispositivo de guiado 1, 1A es que la superficie de guiado 2, 2A estéa definida por lo menos
parcialmente por una pluralidad de cuerpos rodantes 5 que estan montados locos en una pluralidad de arboles
sustancialmente paralelos 6.

Los cuerpos rodantes 5 definen por lo menos una superficie de deslizamiento 2, 2A.

El eje de rotacidon Y de los cuerpos rodantes 5 es sustancial y/o generalmente ortogonal a la direccion de
extensién X del dispositivo 1, asi como a la direccion de manipulacién de articulos.

En condiciones normales de uso, el dispositivo 1, 1A esta orientado de tal manera que su eje de extensiéon X sea
sustancialmente horizontal y su eje de rotacion Y sea sustancialmente vertical.
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En la forma de realizacion ilustrada, las mordazas 31, 32; 31A, 32A estan adaptadas para agarrar un elemento
de tipo placa, particularmente un elemento de tipo placa que se extiende en un plano a través del cual pasa el eje
de extension X, y paralelo al eje de rotaciéon Y de los cuerpos rodantes 5.

Preferentemente, la superficie de deslizamiento 2, 2A del dispositivo de guiado 1, 1A esta definida solamente por
los cuerpos rodantes 5.

Esta caracteristica obvia los inconvenientes de la técnica anterior y, particularmente, evita dafios a las superficies
de los articulos manipulados por el transportador.

En una posible forma de realizacion, los cuerpos rodantes 5 presentan una forma sustancial y/o generalmente
esférica o elipsoidal.

En la forma de realizacion ilustrada, los cuerpos rodantes sustancial y/o genéricamente esféricos o elipsoidales
estan dispuestos de tal manera que los cuerpos rodantes 5 de un arbol 6 estan dispuestos al tresbolillo con
respecto a los de los dos arboles 6, 6 adyacentes al mismo.

Preferentemente, las dimensiones totales de los cuerpos rodantes 5 son menores que la longitud del arbol 6, lo
que permite a los cuerpos rodantes 5 alguna libertad de movimiento, aunque limitada, a lo largo del arbol 6.

Con la disposicién al tresbolillo de las esferas 5, la distancia entre los arboles 6 puede reducirse y puede
obtenerse una superficie de deslizamiento mas regular.

La disposicion al tresbolilo de los cuerpos rodantes 5 puede obtenerse colocando unos collares 9
alternativamente en los extremos inferior o superior de los arboles 6.

Los collares 9 pueden estar formados de una pieza con un cuerpo rodante subyacente o superpuesto.

En una forma de realizacion alternativa (véanse las figuras 18 y 19), los cuerpos rodantes son unos rodillos
cilindricos.

La forma de realizacion de la figura 19 difiere de la de la figura 18 debido a su mayor altura, y en que se
proporcionan dos mordazas para fijar el dispositivo de guiado 1A a la guia central 4A.

Los cuerpos rodantes 6 estan realizados en un material de baja friccion, por ejemplo poliamida, resina de acetal
o polietileno de peso molecular bajo.

Las figuras 1 a 3 muestran una primera forma de realizacién de un dispositivo de guiado 1 con una superficie de
deslizamiento en cufia 2 en combinacion con una guia lateral 4.

El dispositivo de guiado 1 como se muestra en las figuras 1 a 3, que esta disefiado para cooperar con una guia
lateral 5, presenta una superficie de deslizamiento que se extiende sobre un lado del dispositivo.

La superficie de deslizamiento 2 tiene un perfil sustancial y/o generalmente en forma de semiarco, por ejemplo
en forma de arco semiojival.

Las figuras 8 a 10 muestran un dispositivo de guiado 1A con una superficie de deslizamiento en cufia 2A en
combinacién con una guia central 4A.

El dispositivo de guiado 1A como se muestra en las figuras 8 a 10, que esta disefiado para cooperar con una
guia central 4A, tiene una superficie de deslizamiento (en este ejemplo con un perfil en forma de arco ojival) que
se extiende sobre ambos lados del dispositivo (simétricamente con respecto al eje X).

En las formas de realizacion ilustradas, los cuerpos rodantes 5 definen una superficie de deslizamiento sustancial
y/o generalmente semiojival u ojival 2, 2A.

Esta eleccion debera interpretarse sin limitacion, siendo el Gnico requisito que el perfil de la superficie de
deslizamiento 2, 2A del dispositivo de separacion 1, 1A pueda cambiar la seccion transversal del dispositivo de
guiado 1, 1A de forma sustancial y/o generalmente progresiva.

En las formas de realizacion ilustradas, el dispositivo de guiado 1, 1A presenta una parte inicial mas estrecha y
una parte final mas ancha; preferentemente, la parte final mas ancha estd sustancialmente a haces con la
superficie de deslizamiento de la guia lateral 4 o la guia central 4A.

En las formas de realizacion ilustradas, el dispositivo de guiado 1, 1A con la superficie de deslizamiento en cufia
2, 2A comprende: un cuerpo 7, 7A que tiene un eje de extension X, que comprende una ménsula en forma de U,
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es decir, una ménsula con dos elementos generalmente de tipo placa paralelos y espaciados 71, 72; 71A, 72A
para la fijacion de los extremos de los ejes 6 de los cuerpos rodantes 5.

Los arboles 6 sobre los cuales estdn montados los cuerpos rodantes 5 son paralelos a un eje de rotacion Y
ortogonal al eje de extension X.

En las formas de realizacion ilustradas, uno de los arboles 6 esta colocado en la punta del perfil en cufia; esta
solucion, aunque preferida, debera interpretarse sin limitacion.

Los elementos de tipo placa 71, 72; 71A, 72A pueden presentar unos asientos u orificios 6 dispuestos en su
interior a lo largo de un perfil predeterminado, es decir, un perfil arqueado o semiarqueado, para recibir los
extremos de los arboles 6.

Los elementos de tipo placa 71, 72; 71A, 72A son paralelos y especulares y definen una seccion en forma de
cufa.

Seguln la invencion (véanse las figuras 3 y 10), los cuerpos rodantes 5 se extienden parcialmente fuera de la
seccion transversal definida por los elementos de tipo placa opuestos 71, 71; 71A, 72A.

Esto impedira que los articulos manipulados por el sistema de transporte alcancen los bordes de los elementos
de tipo placa opuestos 71, 72; 71A, 72A.

Ademaés de la parte de ménsula en forma de U, el cuerpo 7, 7A comprende también una parte de abrazadera 3,
3A para la fijacion del mismo a una guia lateral o central 4, 4A.

En las formas de realizacion ilustradas, las mordazas 31, 32; 31A, 32A de la abrazadera 3, 3A estan adaptadas
para agarrar un elemento perforado de tipo placa, particularmente el nicleo metélico de una guia lateral 4 o una
guia central 4A.

Las dimensiones transversales de las mordazas 31, 32; 31A, 32A (es decir, a lo largo de un eje Z ortogonal tanto
al eje de extension X como al eje Y) son menores que las dimensiones transversales de los cuerpos rodantes 5.

En las formas de realizacion ilustradas, las mordazas 31, 32; 31A, 32A tienen dimensiones transversales (es
decir, las dimensiones a lo largo del eje Z) sustancialmente iguales a las dimensiones transversales maximas de
los elementos de tipo placa opuestos 71, 72; 71A, 72A.

Ademas, en las formas de realizacién ilustradas, las mordazas 31, 32; 31A, 32A tienen dimensiones verticales
(es decir, las dimensiones a lo largo del eje Y) menores que las dimensiones verticales de los elementos de tipo
placa opuestos 71, 72; 71A, 72A.

En la forma de realizacion de las figuras 11, 12 y 13, el cuerpo 7 comprende una pared de refuerzo 73A
dispuesta a lo largo de un plano de simetria (paralelo al eje de extension X).

En la forma de realizacién de las figuras 4, 5y 6, el cuerpo 7A comprende una pared de refuerzo 73 que actta
también como la pared inferior.

El cuerpo 7 (que incluye las dos mordazas 31, 32; 31A, 32A) puede hacerse de un material polimérico, por
ejemplo poliamida o resina de acetal, mientras que los arboles 6 sobre los cuales estan montados los cuerpos
rodantes 5 pueden estar realizados en acero.

Las figuras 15 y 16 muestran unas formas de realizacion del cuerpo 7, 7A disefiado para unos dispositivos de
guiado 1, 1A mas altos que los de las figuras 1y 8.

En la forma de realizacion preferida, por lo menos un cuerpo rodante 5 esta situado “en la proa”, es decir, en la
punta del perfil de deslizamiento en cufia, desviando asi mas facilmente el flujo de articulos que llegan aguas
arriba del dispositivo 1, 1A.

En una forma de realizacién alternativa (véase, la figura 17) del cuerpo 7A (que tiene los asientos 8 de los
arboles 6 formados en el mismo), disefiado para un dispositivo de guiado 1A, las dos superficies de
deslizamiento 2A con los cuerpos rodantes 5 estan separadas por un elemento de “proa” o de punta 33; por
ejemplo, una varilla que tiene una seccion transversal sustancial y/o generalmente triangular unida al extremo de
los cuerpos de tipo placa 71A, 72A.

La figura 20 muestra un transportador que comprende una alfombra de cadena 20 para transportar diversos
articulos (aqui recipientes 21 de forma generalmente paralelepipeda); la direccion de movimiento de la alfombra
20 esta indicada por la flecha F.
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Los lados de la alfombra 20 estan equipados con unos dispositivos del tipo con la superficie de deslizamiento
que se extiende sobre un lado del dispositivo colocado aguas arriba de las guias laterales 4.

En el centro de la alfombra 20, hay un dispositivo de guiado 1A del tipo con dos superficies de deslizamiento que
se extienden sobre dos lados opuestos, colocados aguas de una guia central 4.

Deberéa observarse que los dispositivos de guiado 1A, es decir, los disefiados para dividir un flujo de articulos en
dos flujos de articulos (tales como los mostrados en las figuras 8, 17 y 19) tienen superficies de deslizamiento
simétricas 2A con respecto al eje de extension X y los cuerpos rodantes locos 5 estan dispuestos simétricamente
con respecto al eje de extension X.

Por esta razon, existen las mismas posibilidades de que un articulo mévil que interfiere con el dispositivo de
guiado 1A se desviara hacia la derecha o hacia la izquierda.
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REIVINDICACIONES

1. Dispositivo de guiado (1, 1A) con una superficie de deslizamiento en cufia (2, 2A) para unos transportadores
de productos a granel, presentando dicho dispositivo de guiado (1, 1A) un eje de extension (X), estando dicho
dispositivo (1, 1A) adaptado para ser fijado de manera amovible al extremo de cabeza de una guia lateral o
central (4, 4A) de un transportador de productos a granel; estando dicha superficie de deslizamiento (2, 2A) por
lo menos parcialmente definida por una pluralidad de cuerpos rodantes (5), que estdn montados locos en una
pluralidad de arboles (6) que definen unos ejes de rotacion (Y) sustancial y/o generalmente paralelos unos con
respecto a otros y ortogonales a dicho eje de extension (X), presentando dicho dispositivo de guiado un cuerpo
(7, 7A) que comprende dos elementos de tipo placa paralelos opuestos (71, 72; 71A, 72A), que presentan unos
asientos (8) en su interior para recibir los extremos de dichos arboles (6) sobre los cuales estdn montados dichos
cuerpos rodantes (5), extendiéndose dichos cuerpos rodantes (5) parcialmente fuera de la seccion definida por
los elementos de tipo placa opuestos (71, 72; 71A, 72A), caracterizado por que dicho cuerpo (7, 7A) comprende
por lo menos un par de mordazas (31, 32; 31A, 32A) para agarrar un elemento de tipo placa perforado,
particularmente el nlcleo metalico de una guia lateral (4) o una guia central (4A) de un transportador de
productos a granel, en el que dicho par de mordazas (31, 32; 31A, 32A) presentan unas dimensiones
transversales iguales o0 menores que las dimensiones transversales maximas de dichos elementos de tipo placa
opuestos (71, 72; 71A, 72A), siendo considerada la dimension transversal a lo largo de una direccion (Z)
ortogonal al eje de extension (X) y ortogonal al eje de rotacién (Y) de los cuerpos rodantes (5).

2. Dispositivo de guiado segun la reivindicacion 1, en el que dicho por lo menos uno de dichos cuerpos rodantes
(5) esta colocado en la punta de dicha superficie de deslizamiento en cufia.

3. Dispositivo de guiado segin cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que cada arbol (6) presenta
una pluralidad de cuerpos rodantes locos generalmente esféricos o elipsoidales (5), presentando los cuerpos
rodantes (5) de cada eje cierta libertad de movimiento a lo largo de dicho arbol (6).

4. Dispositivo segun la reivindicacién 3, en el que los cuerpos rodantes (5) de un arbol (6) estan dispuestos al
tresbolillo con respecto a los de los dos arboles (6, 6) adyacentes al mismo.
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