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@Resumen:

Mando de control de pausas externas, comprendido
por

- un marcador de pausas hembra (2), independiente
del contacto eléctrico,

- un potenciometro (3) con rotor macho (10),

- una carcasa (1) de alojamiento del marcador de
pausas hembra (2) acoplado por una parte con el
rotor macho (10) del potenciémetro (3) y por otra
parte con la carcasa (1) y

- un eje de mando (4), con posicion Unica de
insercién, engranando a la vez el rotor macho (10) y
el marcador de pausas (2), quedando insertado dicho
eje de mando (4), indistintamente en la parte superior,
correspondiente al marcador de pausas hembra (2), o
en la parte inferior, correspondiente al rotor macho
(10) del potenciémetro (3), accionando dicho mando
de control de pausas desarrollando un alto par de
rotacion de hasta 360° con o sin topes.
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DESCRIPCION
Mando de control de pausas externas

Sector de la técnica

La presente invencion pertenece al sector técnico de componentes electrénicos, en particular, la invencion se
refiere a un mando de control de pausas externas, destinado preferentemente a circuitos electrénicos.

El objeto fundamental de la invencién, es desarrollar un mando que permita realizar el control de pausas
externas, al potenciometro, logrando aumentar el par del mecanismo de pausas, a través del eje de mando, que
engrana a la vez un rotor macho y un marcador de pausas hembra, produciendo que el marcador de pausas
hembra sea el que asuma directamente el par producido por las pausas, y en consecuencia disminuyendo
significativamente el posible desalineamiento entre las pausas y el rotor macho.

Antecedentes de lainvencién

Es conocida la existencia de potenciémetros, destinados para el control de pausas externas, por ejemplo en la
solicitud de patente P201530263 se describe un mando de control de pausas externas, revelando un
acoplamiento en el que el marcador de pausas hace de macho y el rotor del potenciémetro hace de hembra, con
el inconveniente de que con dicho acoplamiento cabe la posibilidad de que pueda introducirse suciedad en el
interior del potenciémetro.

Ademas, afadir como inconveniente, que el marcador de pausas actla directamente sobre el rotor del
potencidmetro, de forma que la presion que se ejerce con un eje desde la parte de arriba de la invencion actda
sobre el rotor que se desplaza en sentido de la fuerza aplicada, provocando un desplazamiento del marcador de
pausas que reduce el par de la pausa y provoca variaciones de par.

También se describe en dicha solicitud de patente P201530263, un eje de mando insertado indistintamente en la
parte superior, correspondiente al marcador de pausas, 0 en la parte inferior, correspondiente al rotor del
potencidometro, estando comprendido dicho eje de mando por dos tramos de insercion que deben introducirse
hasta una distancia concreta, haciendo tope, para procurar su buen funcionamiento, con el inconveniente de que
al insertarse dicho eje por la parte inferior, la seccion del rotor del potenciémetro es la que asume el par de las
pausas a través del marcador de pausas, produciendo que haya un desalineamiento entre las pausas y el rotor
(cursor eléctrico), y en consecuencia un posible empeoramiento de las caracteristicas eléctricas.

El hecho de que el eje comprenda dos tramos, un de tope y otra de insercién, de menor seccién, presenta el
inconveniente de tener que soportar los esfuerzos de torsién con un didmetro de eje muy reducido.

Descripcion de lainvencion

Con la finalidad de aumentar en lo posible el rendimiento de este tipo de potenciometros, se ha ideado un mando
de control de pausas comprendido por:

e una carcasa, de acoplamiento de un marcador de pausas hembra y un potenciémetro con rotor macho

e un marcador de pausas hembra, independiente del contacto eléctrico, acoplado por una parte con el
rotor macho del potenciémetro y por otra parte con la zona superior de la carcasa, quedando cerrado
dicho acoplamiento, para evitar la posible entrada de suciedad en el potenciémetro.

e un eje de mando con posicién Unica de insercién, segin un montaje de tipo poka-yoke, indistintamente
en la parte superior o inferior, del mando de control de pausas.

La carcasa se configura exteriormente por una base con una cavidad de alojamiento de un potenciémetro con
rotor macho y medios de anclaje, como pestafias y/o tetones, de sujecion de dicho potenciémetro, comunicando
dicha cavidad con un tramo destinado al posicionamiento de un marcador de pausas hembra, presentando el
fondo de dicha cavidad una superficie dotada con una pluralidad de edentaciones destinadas a la operacion del
control de pausas externas.

Adicionadas a la base, cabe la posibilidad de incorporar unas prolongaciones de las que emergen protuberancias
de registro de apoyo, anclaje y estabilidad del mando de control de pausas, sobre un circuito electrénico.

El marcador de pausas hembra comprende en su parte superior un cursor anular con una o mas secciones
elevadas, incorporando en una o mas de las referidas secciones elevadas, un saliente como elemento de
contacto, con las edentaciones destinadas a la operacion de control de pausas, presentando dicho marcador de
pausas, en su extremo superior un saliente cilindrico de acoplamiento en el tramo de la carcasa, presentando en
su extremo inferior una conexion hembra.
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La parte superior e inferior del marcador de pausas hembra, quedan comunicadas entre si, a través de un encaje
pasante destinado para el acoplamiento de un eje de mando con posicién Unica de insercién, segin un montaje
de insercion de tipo poka-yoke.

El marcador de pausas hembra hace tope contra la carcasa del potenciometro de forma que la fuerza ejercida
por la parte de arriba de la invencion esta limitado en su recorrido, de forma que la variaciéon de par es limitada,
consiguiendo mayor homogeneidad en el par de las pausas en el conjunto.

El marcador de pausas hembra se desliza sobre las edentaciones destinadas a la operacion del control de
pausas, en un eje de rotacion de hasta 360° con o sin topes.

El potenciémetro incorpora un rotor macho, que sobresale de su parte superior para favorecer su acoplamiento
con la conexion hembra del marcador de pausas hembra.

La parte superior e inferior del rotor macho, quedan comunicadas entre si, a través de un encaje pasante
destinado para el acoplamiento de un eje de mando con posicién Unica de insercion, segin un montaje de
insercion de tipo poka-yoke.

El acoplamiento realizado entre el marcador de pausas hembra y el rotor macho del potenciémetro posibilita el
cierre entre dicha zona de acoplamiento evitando que pueda introducirse suciedad dentro del potenciometro.

El eje de mando comprende un solo tramo de insercién de seccion robusta y configurada con un encaje en
coincidencia con el encaje pasante del marcador de pausas hembra y el encaje pasante del rotor macho, de
modo que el eje de mando tiene una Unica posicion de insercion, segun un montaje de insercién de tipo poka-
yoke. Cualquier alternativa a esta configuracién, que permita asegurar una Unica posicién de insercion, deberia
entenderse comprendida en la presente invencion.

El eje de mando al estar comprendido por un solo tramo, permite su insercién a diferentes distancias, mejorando
considerablemente el backlash cuando se inserta por la parte inferior, engranando a la vez el rotor macho del
potenciometro y el marcador de pausas hembra, generando que el marcador de pausas hembra sea el que
asuma directamente el par producido por las pausas al ser el elemento del acoplamiento con mas alto par, y en
consecuencia disminuyendo significativamente el desalineamiento entre las pausas y el rotor macho.

El eje de mando al disponer de una seccién robusta, soporta mejor la torsion producida por el mecanismo de
pausas, permitiendo aumentar el par de dicho mecanismo y como consecuencia, al soportar mejor la torsion, la
longitud del eje de mando puede ser mayor y en consecuencia la distancia desde el PCB hasta el boton de
accionamiento.

Se considera como backlash al desalineamiento de partes mecanicas por el efecto del par, que se traduce en un
empeoramiento de la funcion eléctrica, falseando el tedrico valor eléctrico.

En una realizacion alternativa el eje de mando incorpora verticalmente en toda su longitud, medios de
acoplamiento en coincidencia con medios de acoplamiento integrados en el encaje pasante del rotor macho del
potenciometro.

A modo de ejemplo, el eje de mando incorpora en toda su longitud a una ranura de acoplamiento que engrana
con una muesca incorporada verticalmente en el encaje pasante y en toda su longitud.

El contenido del documento prioritario se entiende comprendido en su integridad y por referencia en la presente
solicitud.

Ventajas de lainvencion

El mando de control de pausas externas que se presenta, aporta multiples ventajas sobre los actualmente
disponibles, siendo la mas importante la de presentar un marcador de pausas hembra independiente del contacto
eléctrico, acoplado por una parte con la carcasa y por otra parte con un rotor macho del potenciémetro,
guedando la zona cerrada y evitando con dicho acoplamiento la posibilidad de la introduccion de suciedad en el
potenciémetro.

Otra ventaja derivada de lo anterior es que el marcador de pausas hace tope contra la carcasa del
potenciometro de forma que la fuerza ejercida por la parte de arriba de la invencion estéa limitado en su recorrido,
de forma que la variacién de par es limitada, consiguiendo mayor homogeneidad en el par de las pausas en el
conjunto.
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Otra ventaja importante es que el eje de mando esta comprendido por un solo tramo, de insercién indistinta tanto
por la parte superior como por la inferior, incorporando medios de insercién, segdn un montaje tipo poka-yoke de
acoplamiento con los medios de insercién, incorporados en el rotor macho del potenciémetro, consiguiendo que
el eje de mando solo tenga una Unica posicion de insercion.

Como ventaja importante afiadir que el eje de mando esta comprendido por una seccion robusta, prevista para
soportar la torsiéon producida por el mecanismo de pausas, permitiendo aumentar el par de dicho mecanismo y
en consecuencia reducir significativamente el desalineamiento entre las pausas y el rotor macho.

Por Gltimo afadir como ventaja que en una realizacion alternativa el eje de mando complementa su encaje con el
rotor macho a través de medios de acoplamiento.

La persona experta en la técnica comprendera facilmente que puede combinar caracteristicas de diferentes
realizaciones con caracteristicas de otras posibles realizaciones, siempre que esa combinacion sea técnicamente
posible.

Descripcion de las figuras

Para comprender mejor el objeto de la presente invencién, en el plano anexo se ha representado una realizacion
practica preferencial de la misma:

La figura — 1 - muestra una vista en perspectiva del despiece del mando de control de pausas

La figura — 2 - muestra una vista en perspectiva de la carcasa, vista por su parte superior.

La figura — 3 - muestra una vista en perspectiva de la carcasa, vista por su parte inferior.

La figura — 4 - muestra una vista en perspectiva del mando de control de pausas, vista por su parte superior.
La figura — 5 - muestra una vista en perspectiva del mando de control de pausas, vista por su parte inferior.
La figura — 6 - muestra una vista en planta del mando de control de pausas.

Las figuras — 7 y 8 - muestran una vista en seccion del mando de control de pausas

La figura — 9 - muestra una vista en perspectiva del despiece del mando de control de pausas en una realizacién
alternativa

Realizacién preferente de la invencion

La constitucion y caracteristicas de la invencion podran comprenderse mejor con la siguiente descripcion hecha
con referencia a las figuras adjuntas.

Segun puede apreciarse en la figura 1, se muestra en perspectiva el despiece del mando de control de pausas
externas, sefialando una carcasa (1), de acoplamiento de un marcador de pausas hembra (2) y un potenciémetro
(3) con rotor macho (10), siendo el marcador de pausas hembra (2), independiente del contacto eléctrico,
quedando acoplado por una parte con el rotor macho (10) del potenciémetro (3) y por otra parte con la zona
superior de la carcasa (1), quedando cerrado dicho acoplamiento, para evitar la posible entrada de suciedad en
el potenciémetro (3), sefialando también un eje de mando (4) con posicién Unica de insercidn, segin un montaje
tipo poka-yoke, indistintamente en la parte superior o inferior, del mando de control de pausas.

En la carcasa (1) se sefiala unas prolongaciones (7) de las que emergen protuberancias de registro (8) de apoyo,
anclaje y estabilidad del mando de control de pausas, sobre un circuito electronico

Del mismo modo se sefiala el marcador de pausas hembra (2) que comprende en su parte superior un cursor
anular (5), con una 0 mas secciones elevadas, incorporando en una 0 mas de las secciones referidas, un saliente
(9) como elemento de contacto, con edentaciones (14) en la operacion de control de pausas, presentando dicho
marcador de pausas hembra (2), en su extremo superior, un saliente cilindrico (11) de acoplamiento en el tramo
(13) de la carcasa (1), presentando en su extremo inferior una conexién hembra (15).

La parte superior e inferior del marcador de pausas hembra (2), quedan comunicadas entre si, a través de un
encaje pasante (16) destinado para el acoplamiento de un eje de mando (4).
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Se sefiala un potenciémetro (3) que incorpora un rotor macho (10), que sobresale de su parte superior para
favorecer su acoplamiento con la conexiéon hembra (15) del marcador de pausas hembra (2), incorporando dicho
rotor macho (10) un encaje pasante (16.1), para el acoplamiento del eje de mando (4),

También se sefiala el eje de mando (4), que comprende un solo tramo de insercion, de seccién robusta, para
soportar mejor la torsién producida por el mecanismo de pausas, estando configurada dicha seccién con un
encaje en coincidencia con el encaje pasante (16) del marcador de pausas hembra (2) y el encaje pasante (16.1)
del rotor macho (10).

El eje de mando (4) al estar comprendido por un solo tramo, permite su insercidon a diferentes distancias,
mejorando considerablemente el backlash cuando se inserta por la parte inferior, engranando a la vez el rotor
macho (10) del potenciémetro (3) y el marcador de pausas hembra (2), consiguiendo que el marcador de pausas
hembra (2) sea el que asuma directamente el par producido por las pausas, al ser el elemento del acoplamiento
con mas alto par y en consecuencia disminuyendo significativamente el desalineamiento entre las pausas y el
rotor macho (10).

En la figura 2 se puede apreciar la carcasa (1) vista por su parte superior, incorporando unas prolongaciones (7),
gue sirven de apoyo del mando de control de pausas externas, rematando su altura, dichas prolongaciones (7),
con protuberancias de registro (8), que ademas de registrar y/o anclar el mando de control de pausas externas
sobre un circuito electrénico, permiten mejorar su estabilidad.

Las protuberancias de registro (8), pueden ser prescindibles, segln sean las condiciones de montaje en un
circuito electronico.

También se sefialan los medios de anclaje (6) destinados para el bloqueo del potenciémetro (3).

En la figura 3 se puede apreciar la carcasa (1) vista por su parte inferior, presentado una cavidad (12), de
alojamiento de un potenciémetro (3) con medios de anclaje (6), como pestafias y/o tetones.

La cavidad (12) se comunica con un tramo (13), destinado al posicionamiento del marcador de pausas hembra
(2), presentado el fondo de dicha cavidad (12) una superficie dotada con una pluralidad de edentaciones (14)
destinadas a la operacion del control de pausas externas, en colaboracion con los salientes (9) del cursor anilar
(5) del marcador de pausas hembra (2).

También se muestran las prolongaciones (7) con protuberancias de registro (8), las cuales pueden ser
prescindibles, segun condiciones de montaje.

En la figura 4 se puede apreciar el montaje del mando de control de pausas, en una vista por su parte superior,
sefialando el marcador de pausas hembra (2) mostrando el marcador de pausas hembra (2) con un encaje
pasante (16), previsto para la rapida insercion de un eje de mando (4) (no mostrado).

En la figura 5 se puede apreciar el mando de control de pausas externas, montado, en una vista inferior,
mostrando el rotor macho (10), solidario con el potenciémetro (3) previsto para la insercion de un eje de mando
(4) (no mostrado), y el potenciémetro (3) encajado en la carcasa (1) a través de los medios de anclaje (6).

La sujecion del potenciémetro (3) se realiza a través de medios de anclaje (6) como pestafias de anclaje o a
través de tetones y con ambos simultdneamente en caso necesario, quedando opcionalmente cubierta dicha
sujecion con una tapa (no representada).

En la figura 6 se puede apreciar el mando de control de pausas, marcando la seccién A-A, en una vista en
planta, sefialando el marcador de pausas hembra (2), alojado entre la parte superior de la carcasa (1), sefialando
los encajes pasantes (16 y 16.1) perfectamente alineados, para la insercién de un eje de mando (4).

En la figura 7, se aprecia el mando de control de pausas externas en seccion A-A, mostrando el acoplamiento del
marcador de pausas hembra (2) con la carcasa (1) y el rotor macho (10) del potenciémetro (3), pudiéndose
observar las edentaciones (14) destinadas a la operacion del control de pausas externas, en coincidencia con
uno o mas salientes (9) incorporados en el cursor anular (5) del marcador de pausas hembra (2).

En dicho acoplamiento se puede observar la zona cerrada que se configura, para evitar la entrada de suciedad
en el interior del potenciémetro (3)

En la figura 8 se aprecia el mando de control de pausas en seccion B-B, mostrando el acoplamiento del
marcador de pausas hembra (2) con la carcasa (1) y el rotor macho (10) del potenciémetro (3), pudiéndose
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observar el posicionamiento de las secciones elevadas del cursor anular (5) mostrando los salientes (9) sobre las
edentaciones (14) destinadas a la operacién de control de pausas externas.

En las secciones representadas en las figuras 7 y 8 se muestra el marcador de pausas hembra (2) acoplado con
el rotor macho (10) quedan comunicados entre si, a través de un encaje pasante (16 y 16.1) destinados para la
insercién de un eje de mando (4) (no representado)

También se muestra en ambas secciones, el marcador de pausas hembra (2) haciendo tope contra la carcasa
del potenciometro (3) de forma que la fuerza ejercida por la parte de arriba de la invencién esta limitado en su
recorrido, de forma que la variacion de par es limitada, consiguiendo mayor homogeneidad en el par de las
pausas en el conjunto.

En estas vistas puede observarse las edentaciones (14) destinadas al control de pausas, en coincidencia con los
salientes (9) del marcador de pausas hembra (2), en un eje de rotacién de hasta 360° con o sin topes,
desarrollando un alto par de rotacion.

En la figura 9, se muestra en perspectiva el despiece del mando de control de pausas externas, en una
realizacién alternativa, sefialando en el eje de mando (4) una ranura (18) verticalmente dispuesta en toda su
longitud, prevista para engranar con una muesca (17) dispuesta en el encaje pasante (16.1) del rotor macho,
como complemento de union.

La carcasa (1) se muestra en las figuras, configurada, a modo de ejemplo, en una realizacion geométrica, que
presenta una base cubica y una prolongacién superior cilindrica.
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REIVINDICACIONES

1 — Mando de control de pausas externas, comprendiendo una carcasa (1) configurada exteriormente por una
base con una cavidad (12), con medios de anclaje (6) presentado el fondo de dicha cavidad (12) una superficie
dotada con una pluralidad de edentaciones (14), caracterizado por incorporar en el interior de la carcasa (1)

e un marcador de pausas hembra (2) independiente del contacto eléctrico,

e un potenciémetro (3) con rotor macho (10),

e un eje de mando (4), con posicion Unica de insercion, engranando a la vez el rotor macho (10) y el
marcador de pausas (2), quedando insertado dicho eje de mando (4), indistintamente en la parte
superior, correspondiente al marcador de pausas hembra (2), o en la parte inferior, correspondiente al
rotor macho (10) del potenciometro (3).

2 — Mando de control de pausas externas, segun reivindicacién 1 caracterizado por que el marcador de pausas
hembra (2) comprende en su parte superior un cursor anular (5), con una o méas secciones elevadas,
incorporando al menos en una de dichas secciones elevadas, un saliente (9) como elemento de contacto, con
las edentaciones (14), presentando dicho marcador de pausas (2), en su extremo superior un saliente cilindrico
(11) de acoplamiento en el tramo superior de la carcasa (1), presentando en su extremo inferior una conexion
hembra (15), quedando comunicadas entre si, la parte superior e inferior del marcador de pausas hembra (2), a
través de un encaje pasante (16).

3 — Mando de control de pausas externas, segun las anteriores reivindicaciones caracterizado porque el rotor
macho (10) del potenciémetro (3) sobresale de su parte superior para su acoplamiento con la conexién hembra
(15) del marcador de pausas hembra (2), quedando comunicadas entre si, la parte superior e inferior del rotor
macho (10), a través de un encaje pasante (16.1).

4 —Mando de control de pausas externas, segun las anteriores reivindicaciones caracterizado porque el
acoplamiento entre el marcador de pausas hembra (2) y el rotor macho (10) del potenciémetro (3) se acoplan
herméticamente, quedando posicionado el marcador de pausas hembra (2), haciendo tope contra la carcasa del
potenciometro (3), limitando su recorrido y la variacion del par de las pausas.

5 — Mando de control de pausas externas, segun las anteriores reivindicaciones caracterizado porque el eje de
mando (4) comprende un solo tramo de insercion de seccion robusta, configurada dicha seccidn, con un encaje
en coincidencia con el encaje pasante (16) del marcador de pausas hembra (2) y el encaje pasante (16.1) del
rotor macho (10).

6 — Mando de control de pausas, segun reivindicacion 6, caracterizado por que los encajes pasantes (16 y 16.1)
se posicionan alineados para la insercion del eje de mando (4).

7 —Mando de control de pausas, segun reivindicacion 1, caracterizado por que el eje de mando (4) incorpora
verticalmente en toda su longitud, medios de acoplamiento (18) en coincidencia con medios de acoplamiento (17)
integrados en el encaje pasante (16.1) del rotor macho (10) del potenciémetro (3).



ES 2 639 587 Al

U




ES 2 639 587 Al

FIG.2




ES 2 639 587 Al

16

FIG.4

161 3 6

10



ES 2 639 587 Al

FIG.6

= A

N P

9\ N\ N//\\\\\\\\\\\\\ 6
-

© A

—

/ f (1]
© VZ/ﬁ T @
4\\‘\\\\?\\ //rl“ .
N \ (=)

N

BN
7 -
m «— M
& .. K+
==
<
o j g <
4\\\_\\ \|U
© T

FIG.8

11



ES 2 639 587 Al




OFICINA ESPANOLA

DE PATENTES Y MARCAS
@ N.° solicitud: 201630531

ESPANA

@ Fecha de prioridad:

INFORME SOBRE EL ESTADO DE LA TECNICA

@ Fecha de presentacion de la solicitud: 26.04.2016

B) nt.cl.

: HO01C10/00 (2006.01)

DOCUMENTOS RELEVANTES

Categoria @ Documentos citados Reivindicaciones
afectadas

A ES 2545304 A1 (ARAGONESA DE COMPONENTES PASIVOS, S.A.) 09-09-2015, 1-7
Péagina 3, linea 59 - pagina 4, linea 59; figuras 1 - 8.

A ES 1126905 U (PIHER SENSORS & CONTROLS, S.A.) 08-10-2014, 1-7
Pégina 5, linea 14 - pagina 7, linea 7; figuras 1 - 3C.

A CN 204143987U U (SOUNDWELL ELECTRONIC PROD GUANGDONG CO LTD.) 04-02-2015, 1-7
Resumen de la base de datos EPODOC.
Recuperado de EPOQUE, Figuras 1-3

A CN 201549415U U (SHENZHEN HANGSHENG ELECTRONICS) 11-08-2010, 1-7

Resumen de la base de datos EPODOC.
Recuperado de EPOQUE, Figuras 1-16

Categoria de los documentos citados
X: de particular relevancia O: referido a divulgacién no escrita

Y: de particular relevancia combinado con otro/s de la

A: refleja el estado de la técnica

misma categoria de la solicitud

de presentacion de la solicitud

P: publicado entre la fecha de prioridad y la de presentacién

E: documento anterior, pero publicado después de la fecha

El presente informe ha sido realizado
para todas las reivindicaciones ] para las reivindicaciones n°:
Fecha de realizacion del informe Examinador Péagina
15.03.2017 R. San Vicente Domingo 1/4




INFORME DEL ESTADO DE LA TECNICA

N° de solicitud: 201630531

Documentacion minima buscada (sistema de clasificacion seguido de los simbolos de clasificacion)
HO1C

Bases de datos electrénicas consultadas durante la basqueda (nombre de la base de datos y, si es posible, términos de
busqueda utilizados)

INVENES, EPODOC
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OPINION ESCRITA

N° de solicitud: 201630531

Fecha de Realizacion de la Opinion Escrita: 15.03.2017

Declaraciéon

Novedad (Art. 6.1 LP 11/1986) Reivindicaciones 1-7 SI
Reivindicaciones NO

Actividad inventiva (Art. 8.1 LP11/1986) Reivindicaciones 1-7 SI
Reivindicaciones NO

Se considera que la solicitud cumple con el requisito de aplicacion industrial. Este requisito fue evaluado durante la fase de
examen formal y técnico de la solicitud (Articulo 31.2 Ley 11/1986).

Base de la Opinién.-

La presente opinidn se ha realizado sobre la base de la solicitud de patente tal y como se publica.
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OPINION ESCRITA

N° de solicitud: 201630531

1. Documentos considerados.-

A continuacién se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideracion para la
realizacién de esta opinién.

Documento Namero Publicacién o Identificacion Fecha Publicacion
D01 ES 2545304 Al (ARAGONESA DE COMPONENTES PASIVOS, S.A) 09.09.2015
D02 ES 1126905 U (PIHER SENSORS & CONTROLS, S.A)) 08.10.2014
D03 CN 204143987U U (SOUNDWELL ELECTRONIC PROD GUANGDONG 04.02.2015

COLTD.)
D04 CN 201549415U U (SHENZHEN HANGSHENG ELECTRONICS) 11.08.2010

2. Declaracion motivada segin los articulos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecucién de la Ley 11/1986, de 20 de
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaracion

El documento DO1 constituye el estado de la técnica mas préximo a nuestra solicitud. En dicho documento, nos
encontramos con un mando de control de pausas externas, comprendiendo una carcasa (1) configurada exteriormente por
una base con cavidad (12), con medios de anclaje (6) presentando el fondo de dicha cavidad una superficie dotada con una
pluralidad de edentaciones (14), e incorporando el interior de la carcasa un marcador de pausas hembra (2) independiente
del contacto eléctrico, un potenciémetro (3), y un eje de mando (4) insertado indistintamente en la parte superior
correspondiente al marcador de pausas o0 en la parte inferior correspondiente al potenciometro.

Por lo tanto existen diferencias entre el documento D01 y la 12 reivindicacion de la solicitud objeto de estudio. Por un lado el
documento DO1 carece del rotor macho que se describe en el potenciémetro de la solicitud objeto de estudio, y que se
acoplaria en el marcador de pausas evitando la introduccién de suciedad en dicho potenciémetro, y por otro lado el eje de
mando descrito en la solicitud de invencion estaria comprendido por un solo tramo que engranaria a la vez el rotor macho
del potenciometro y el marcador de pausas, permitiendo de esta manera reducir significativamente el desalineamiento entre
el marcador de pausas y el rotor macho del potenciémetro. Teniendo en cuenta que el efecto técnico de aumentar el par del
mecanismo y el de conseguir que no entre suciedad en el potencidmetro no se consiguen con la disposicién descrita en el
documento D01, y que no seria evidente para un experto en la materia que partiendo de dicho documento DO1 se llegara a
la invencién propuesta en la 12 reivindicacién de la solicitud, diriamos que la solicitud de invencion poseeria novedad y
actividad inventiva.

Con respecto al resto de reivindicaciones 22 a 72, puesto que todas dependen directamente o indirectamente de la 12
reivindicacién, podriamos decir que también presentarian novedad y actividad inventiva.

Asimismo los documentos D02 a D04 reflejarian el estado de la técnica anterior y tampoco cuestionarian la novedad ni la
actividad inventiva de la solicitud de invencion.

A modo de resumen, podriamos concluir que ninguno de los documentos DO1 a D04 afectarian a la novedad ni a la
actividad inventiva, tal cual es descrita en las reivindicaciones 12 a 72 del documento presentado por el solicitante, y por lo
tanto la patentabilidad de la invencidon no se veria cuestionada en el sentido de los articulos 6 y 8 de la ley 11/86 de
patentes.
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