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DESCRIPCION

Un método, un sistema y un conjunto de guia para separar conjuntos de visceras eviscerados de aves de corral
sacrificadas

La presente invencion se refiere a un método y un sistema para separar un conjunto de visceras de aves de corral
sacrificadas. Adicionalmente, la presente invencion se refiere a un conjunto de soporte adecuado para utilizar en tal
método y/o sistema.

La separacion de visceras es una parte importante del proceso de sacrificio de aves de corral. Los dos parametros mas
importantes son la velocidad y la calidad. Los sistemas modernos de sacrificio de aves de corral son capaces de operar a
velocidades de procesamiento de mas de 200 aves por minuto. Como el valor de los sistemas es directamente
proporcional con su velocidad de procesamiento, incluso un pequefio aumento en la velocidad de procesamiento puede
ser muy valioso. Sin embargo, un aumento en la velocidad de procesamiento no deberia dar como resultado una
disminucién correspondiente en la calidad de la separacion.

Un aspecto particularmente importante del proceso de separacion de visceras es la separacion de las partes comestibles
de las partes no comestibles. Tipicamente, los intestinos y la vesicula biliar son percibidos como partes no comestibles,
mientras que el higado, el corazén y la molleja son percibidos como partes comestibles. Especialmente, la separacion de
la vesicula biliar del higado es desafiante, ya que la vesicula biliar contiene bilis que puede contaminar las partes
comestibles del conjunto de visceras si la separacion no se realiza correctamente.

El documento WO0033661 describe un método y un aparato para separar los conjuntos de visceras, en los que los
conjuntos de visceras suspendidos de los soportes son insertados entre placas de guia horizontales estacionarias de tal
manera que el proventriculo, la molleja, el corazén, los pulmones y el higado estan dispuestos sobre las placas de guia, y
que el paquete de intestinos que incluye la vesicula biliar esta dispuesto en la parte inferior de las placas de guia. El
paquete de intestinos es sujetado entre ménsulas de clip que giran alrededor de una rueda de inversion. Las ménsulas
de clip son desplazadas hacia abajo para €jercer una traccion dirigida hacia abajo sobre el paquete de intestinos
mientras que el paquete de intestinos es hecho pasar por un cortador giratorio, cortando libremente el paquete de
intestinos. Las partes restantes del conjunto de visceras, que incluyen el proventriculo, la molleja, el corazén, los
pulmones y el higado, son hechas pasar sobre un segundo aparato para una separacion adicional.

Este método de separacion funciona muy bien comparado con otros métodos de la técnica anterior, pero en algunos
casos da como resultado que se tira de una parte del higado por debajo de las placas de guia, donde es cortada y
desechada junto con la vesicula biliar y los intestinos, y en otros casos la vesicula biliar es o bien perforada o bien no
separada del higado. Esto sucede particularmente cuando las variaciones naturales en las diferentes partes del conjunto
de visceras son relativamente altas.

Asi, es el objeto de la invencion proporcionar un método y/o un sistema que permiten una separacién mas precisa de los
intestinos y de la vesicula biliar del conjunto de visceras restantes a velocidades de procesamiento altas.

En un primer aspecto de la invencién este objeto es conseguido con un método para separar un conjunto de visceras
eviscerado de las aves de corral sacrificadas y soportado por un soporte de visceras en un transportador de visceras de
una manera por la que al menos el higado, los intestinos y la vesicula biliar estan suspendidos por debajo de dicho
soporte de visceras, comprendiendo dicho método las operaciones de:

disponer dicho conjunto de visceras en una abertura alargada de un miembro de guia de una manera por la que
los intestinos y la vesicula biliar estan suspendidos por debajo de dicho miembro de guia y el higado y la
molleja estan posicionados por encima de dicho miembro de guia; y

separar los intestinos y la vesicula biliar del conjunto de visceras restantes,
en donde el miembro de guia es movido durante una o ambas de las operaciones anteriores,

en donde los intestinos y la vesicula biliar estan separados del conjunto de visceras restantes mientras que al
menos dicho higado permanece en una superficie de soporte de separacion de dicho miembro de guia; y

en donde dicha superficie de soporte de separacion esta dispuesta formando un angulo en relacién con un
plano horizontal.

El movimiento del miembro de guia puede ser sustancialmente en la misma direccion que la direccion de desplazamiento
del transportador de visceras minimizando de este modo la fuerza que afecta al conjunto de visceras cuando entra en
contacto con el miembro de guia, y puede ser hacia el soporte de visceras para ponerle en contacto con el higado, y/o
puede ser en una direccién transversal en relacién con los intestinos para disponerles en la abertura. Cualquiera de estos
movimientos contribuira a un procesamiento preciso del conjunto de visceras a una velocidad de procesamiento alta
como se explicara en detalle a continuacién.
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La inclinacion de la superficie de soporte de separacion permite al higado y a la molleja deslizar hacia el extremo inferior
de la abertura alargada, por lo que la vesicula biliar sale de la abertura en la parte inferior del miembro de guia. La
abertura alargada tiene preferiblemente un eje longitudinal central, que es paralelo a la direccion de la pendiente de la
superficie de soporte de separacion.

La inclinaciéon también puede causar que el conjunto de visceras cambie de una orientacion mas o menos aleatoria a una
segunda orientacién de modo que esté orientado de una manera que permita separar de forma mas precisa la vesicula
biliar y los intestinos del conjunto de visceras restantes, incluso a velocidades de procesamiento altas. De este modo se
reduce la cantidad de tejido hepatico, que esta siendo desechada, y el riesgo de contaminacion causado por cortes en
una vesicula biliar.

La superficie de soporte de separacion esta inclinada preferiblemente en relacién con el plano horizontal con un angulo
entre 5 grados y 85 grados, preferiblemente entre 15 grados y 60 grados.

El término “descansa” no debe ser entendido en un sentido muy estricto en el que el higado es absolutamente
estacionario en relaciéon con la superficie de soporte de separacion. Se puede implicar alguin movimiento debido a las
velocidades de procesamiento muy altas en el procesamiento moderno de aves de corral. El movimiento deberia, sin
embargo, ser limitado de modo que la velocidad relativa del higado en relacion con la superficie de soporte de separacion
es menos del 25% preferiblemente menos del 10% de la velocidad del soporte de visceras en el momento en el que los
intestinos y la vesicula biliar son separados del conjunto de visceras restantes.

En algunas realizaciones, la operacién de disponer dicho conjunto de visceras en dicha abertura alargada de dicho
miembro de guia comprende:

disponer el soporte de visceras a una primera distancia por encima del miembro de guia; y

mover dicho miembro de guia y/o dicho soporte de visceras de modo que estén dispuestos a una segunda
distancia, menor que dicha primera distancia, por lo que dicho higado es soportado por una superficie de
soporte de separacion de dicho miembro de guia.

Esto permite que el conjunto de visceras sea dispuesto en la abertura alargada de una manera suave, permitiendo de
este modo velocidades de procesamiento superiores.

En una realizacion actualmente preferida, dicho miembro de guia y dicho soporte de visceras se aproximan entre si
manteniendo el soporte de visceras sustancialmente en el mismo plano horizontal y moviendo dicho miembro de guia
hacia arriba. Esto permite la utilizacién de un transportador de soporte de visceras que discurre en un nivel horizontal.

Para proporcionar la inclinacién, la superficie de soporte de separacidon puede estar inclinada en una direccion
perpendicular al movimiento del soporte de visceras, es decir la superficie de soporte de separacion puede ser hecha
girar alrededor de un eje que es paralelo a la direccion de movimiento del soporte de visceras.

En algunas realizaciones, dicho miembro de guia y dicho soporte de visceras se mueven como un par, al menos a lo
largo de una distancia. El miembro de guia y el soporte de visceras pueden moverse como un par teniendo una
velocidad aproximadamente igual en el plano horizontal, es decir se pueden mover aproximandose entre si o alejandose
entre si, pero se seguiran aproximadamente entre si cuando son vistos desde arriba. Para conseguir esto, los miembros
de guia estan preferiblemente montados sustancialmente a la misma distancia entre ellos que los soportes de visceras.

La abertura alargada puede ser simplemente un agujero en la superficie de soporte de separacion del miembro de guia,
pero también puede estar formada por una parte frontal bifurcada del miembro de guia. En el ultimo caso, la operacion
de disponer dicho conjunto de visceras en el miembro de guia puede comprender hacer oscilar o girar dicho miembro de
guia para entrar alrededor o debajo del conjunto de visceras.

El miembro de guia también puede comprender una primera parte y una segunda parte, pudiendo moverse dichas
primera y segunda partes entre una primera posicion abierta, en la que dicho miembro de guia esta configurado para
recibir dicho conjunto de visceras y en la que dicha primera parte y dicha segunda parte estan relativamente alejadas, y
una segunda posicion cerrada, en la que la primera parte y la segunda parte esta proximas entre si. Cuando se mueven
desde la posicion abierta a la posicion cerrada, una o ambas partes son movidas en una direccion horizontal o inclinada,
para aplicarse al conjunto de visceras suspendidas desde los lados, es decir en una direccion transversal con respecto a
la extension de los intestinos cuando cuelgan desde el soporte de visceras. Esto permite que el miembro de guia esté
dispuesto alrededor del conjunto de visceras, de modo que esté dispuesto en la abertura alargada de una manera suave.

Uno o mas rebajes en la primera y/o segunda partes del miembro de guia pueden formar la abertura alargada cuando el
miembro de guia es llevado a la segunda posicion.

En algunas realizaciones, la primera parte y la segunda parte estan posicionadas en diferentes planos y/o la superficie de
soporte de separacion esta inclinada hacia o bien el borde delantero o bien el borde trasero del miembro de guia visto en
la direccién de desplazamiento del transportador de visceras.
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La operaciéon de disponer dicho conjunto de visceras en dicha abertura alargada de dicho miembro de guia puede
comprender aprehender una primera parte de los intestinos suspendidos por debajo de dicho miembro de guia mediante
un miembro de aprehension. La aprehension puede simplemente fijar los intestinos de modo que un movimiento hacia
arriba del miembro de guia provoque un estiramiento de los intestinos cuando la molleja y el higado son forzados hacia
arriba, pero en algunas realizaciones, dicho miembro de aprehension es desplazado horizontal y/o verticalmente en
relacion con dicho soporte de visceras para infligir una traccion activa sobre los intestinos.

En algunas realizaciones, dicho miembro de aprehension es desplazado en relacién con dicho soporte de visceras de
una manera por la que dichos intestinos posicionados entre dicho miembro de aprehension y dicho miembro de guia
estan dispuestos a lo largo de un eje que es aproximadamente paralelo a un vector normal de dicha superficie de soporte
de separacion, es decir perpendicular a la superficie de soporte de separacion. Esto proporciona la distancia mas larga
posible entre el higado y la vesicula biliar, permitiendo asi que la separacién se realice incluso mas precisamente.

El miembro de aprehension puede ser desplazado en relacion con dicho soporte de visceras en dos 0 mas pasos,
posiblemente incluso de una manera oscilante.

En algunas realizaciones, dicho miembro de aprehension libera dichos intestinos después de un primer desplazamiento
vertical hacia abajo, aprehende una segunda parte de los intestinos y realiza un segundo desplazamiento vertical hacia
abajo, por el que se estira de los intestinos ain mas a través de la abertura alargada del miembro de guia.

El miembro de aprehension puede ser desplazado tanto horizontal como verticalmente o incluso ser hecho oscilar.

Un movimiento vertical del miembro de aprehension y/o del miembro de guia puede ser proporcionado desplazandoles
sobre un bastidor de montaje.

En algunas realizaciones, al menos un 6rgano, tal como el corazén, los pulmones o la molleja, es retirado del conjunto de
visceras antes de separar los intestinos y la vesicula biliar y/o de separar el bazo junto con los intestinos y la vesicula
biliar.

Para la retirada del bazo junto con los intestinos y la vesicula biliar, se puede tirar del bazo a través de la abertura
alargada mediante el miembro de aprehension o mediante la gravedad y las dimensiones y/o la forma de la abertura
alargada pueden entonces tener que ser ligeramente diferentes que cuando se separan solamente los intestinos y la
vesicula biliar.

Los intestinos y la vesicula biliar pueden ser separados del conjunto de visceras restantes cortando, utilizando por
ejemplo una cuchilla posicionada por debajo de dicho miembro de guia, mediante bordes de la abertura alargada del
miembro de guia que son movidos juntos como un par de tijeras, y/o mediante una traccion sobre los intestinos y/o la
vesicula biliar. Se ha considerado en la actualidad utilizar una cuchilla o un cortador giratorio.

En algunas realizaciones, los movimientos del miembro de guia y/o del miembro de aprehension son controlados por
miembros de control fijados en ellos y que discurren en pistas de guia estacionarias.

En un segundo aspecto de la invencion el objeto es conseguido con un sistema para separar conjuntos de visceras
eviscerados de aves de corral sacrificadas, comprendiendo dicho sistema un miembro de guia y un transportador de
visceras que comprenden una pluralidad de soportes de visceras,

en donde cada soporte de visceras esta configurado para soportar un conjunto de visceras de una manera por la que al
menos el higado, los intestinos, y la vesicula biliar estan suspendidos por debajo de dicho soporte de visceras;

dicho miembro de guia comprende una abertura alargada y esta configurado para recibir un conjunto de visceras,
soportado por un soporte de visceras, en dicha abertura alargada de una manera por la que los intestinos y la vesicula
biliar estan suspendidos por debajo de dicho miembro de guia y el higado y la molleja estan posicionados por encima de
dicho miembro de guia; y

dicho sistema esta configurado para separar los intestinos y la vesicula biliar del conjunto de visceras restantes

en donde el miembro de guia es mdvil, en donde dicho sistema esta configurado para separar los intestinos y la vesicula
biliar del conjunto de visceras restantes mientras al menos dicho higado descansa sobre una superficie de soporte de
separacion de dicho miembro de guia, y en donde dicha superficie de soporte de separacion esta dispuesta formando un
angulo en relacion con un plano horizontal.

Como se ha descrito para el método anterior, la superficie de soporte de separacion esta preferiblemente inclinada en
relacion con el plano horizontal con un angulo entre 5 grados y 85 grados, preferiblemente entre 15 grados y 60 grados.

De manera similar, en algunas realizaciones, dicho sistema comprende una pluralidad de miembros de guia estando
configurado cada miembro de guia para moverse con un soporte de visceras como un par al menos a lo largo de una
distancia, minimizando asi el impacto entre el conjunto de visceras y el miembro de guia.
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Como se ha descrito con referencia al método, dicho soporte de visceras esta adaptado preferiblemente para moverse
sustancialmente en el plano horizontal y dicho miembro de guia esta adaptado preferiblemente para ser movido hacia
arriba hacia el soporte de visceras, de modo que el higado venga a descansar sobre una superficie de soporte de
separacion de dicho miembro de guia. Un movimiento hacia abajo del soporte de visceras no es, sin embargo, excluido y
por lo tanto el miembro de guia no tiene que poder moverse hacia arriba.

Aqui también, el miembro de guia comprende ventajosamente una primera parte y una segunda parte, que son méviles
entre una posicion abierta y una cerrada como se ha descrito en detalle anteriormente. Un borde de la primera parte
puede hacer tope con un borde de la segunda parte cuando dichas primera parte y segunda parte estan en dicha
segunda posicion, y uno o mas rebajes en una o ambas partes del miembro de guia pueden formar la abertura alargada.

En algunas realizaciones, dicho miembro de guia esta provisto con pestafas verticales adaptadas para mantener el
higado en su sitio sobre la superficie de soporte de separacion. Tales pestafias pueden reducir el riesgo de que el
conjunto de visceras llegue a colgar sobre el borde del miembro de guia como un resultado del movimiento del mismo.

La abertura alargada puede ser eliptica o rectangular, pero también puede tener una forma de cufia. Esto puede permitir
que el conjunto de visceras sea dispuesto mas facilmente en la abertura alargada, ya que puede ser recibido en la parte
mas ancha de la abertura en forma de cufia y luego movido hacia la parte mas estrecha.

En algunas realizaciones, la abertura alargada esta formada por una parte frontal bifurcada del miembro de guia, y el
miembro de guia puede estar entonces configurado para recibir dicho conjunto de visceras en dicha parte frontal
bifurcada de dicho miembro de guia siendo girado por debajo o alrededor del conjunto de visceras.

Se ha encontrado que una anchura media de la abertura alargada entre 10 mm y 20 mm, preferiblemente 13 mmy 15
mm, es adecuada cuando se pretende separar solamente los intestinos y la vesicula biliar del conjunto de visceras, pero
si también se pretende separar el bazo, la abertura puede necesitar ser ligeramente mas ancha y/o tener una forma
diferente.

En algunas realizaciones, la superficie de soporte de separacion esta inclinada adicionalmente hacia o bien el borde
delantero del miembro de guia o bien el borde trasero del miembro de guia.

El sistema puede comprender ademas una pluralidad de miembros de aprehensién en donde cada uno esta configurado
para aprehender una parte de los intestinos suspendidos por debajo de dicho miembro de guia, estando preferiblemente
adaptado cada miembro de guia para moverse con un soporte de visceras particular como se ha descrito anteriormente.

Un miembro de aprehension y un miembro de guia pueden estar dispuestos de forma mdvil sobre un bastidor de
montaje, que puede comprender un par de vastagos que sirven para guiar un movimiento hacia arriba o hacia abajo de
estos miembros, y varios de tales bastidores de montaje pueden estar dispuestos sobre un bastidor de aparato,
preferiblemente de una manera moévil.

En algunas realizaciones, dichos miembros de aprehension estan configurados para ser desplazados horizontal y/o
verticalmente en relacion con dicho soporte de visceras y/o ser desplazados en relacion con dicho soporte de visceras
de una manera oscilante. Posiblemente, dicho miembro de aprehensién esta configurado para ser movido de una
manera por la que dichos intestinos posicionados entre dicho miembro de aprehensién y dicho miembro de guia estén
dispuestos a lo largo de un eje que es aproximadamente paralelo a un vector normal de dicha superficie de soporte de
separacion.

El miembro de guia y/o el miembro de aprehension pueden estar provistos con miembros de control adaptados para
discurrir en pistas de guia estacionarias sobre un bastidor de aparato.

En un tercer aspecto de la invencion el objeto es conseguido con un conjunto de guia para utilizar en un sistema para
separar conjuntos de visceras eviscerados de aves de corral sacrificadas comprendiendo dicho conjunto de guia un
miembro de guia que comprende una superficie de soporte de separacion que tiene una abertura alargada para recibir
un conjunto de visceras de una manera por la que al menos los intestinos y la vesicula biliar estan suspendidos por
debajo de dicho miembro de guia y el higado y la molleja son posicionados por encima de dicho miembro de guia, en
donde dicha superficie de soporte de separacion de dicho miembro de guia esta dispuesta formando un angulo en
relacion con el plano horizontal, y dicho miembro de guia comprende una primera parte y una segunda parte, en donde
dicha primera parte y dicha segunda parte estan dispuestas de forma madvil entre una primera posicion para recibir un
conjunto de visceras donde dicha primera parte y dicha segunda parte estan relativamente alejadas, y una segunda
posicion para soportar dicho conjunto de visceras de una manera por la que al menos los intestinos y la vesicula biliar
estan suspendidos por debajo de dicho miembro de guia y el higado y la molleja estan posicionados por encima de dicho
miembro de guia.

Las ventajas y caracteristicas adicionales, que se han descrito anteriormente con referencia al sistema y al método y
particularmente al miembro de guia del sistema anterior, también se aplican al conjunto de guia y a su utilizacion. Como
un ejemplo el angulo preferido de la superficie de soporte de separacion esta entre 15 grados y 60 grados en el estado
montado del conjunto de guia, y la abertura alargada puede estar formada por uno o mas rebajes en una o ambas partes
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del miembro de guia, cuando el miembro de guia esta en la segunda posicion cerrada.

En algunas realizaciones, dicho conjunto de guia comprende ademas un bastidor de montaje y dicho miembro de guia
esta dispuesto verticalmente movil sobre dicho bastidor de montaje entre una primera posicion vertical para recibir un
conjunto de visceras y una segunda posicion vertical por encima de dicha primera posicién vertical para soportar al
menos el higado.

» o« » o«

Se ha observado que siempre que se haga referencia a posiciones relativas tales como “encima”, “debajo”, “hacia arriba”
o “hacia abajo” estas referencias han de ser entendidas como aplicables al conjunto de guia cuando esta montado y en
su posicion de utilizacion pretendida. Esto también se aplica a cualquiera de tales referencias utilizadas en la descripcion
del método y sistema anteriores.

El conjunto de guia puede comprender ademas un miembro de aprehensién dispuesto sobre dicho bastidor de montaje
por debajo de dicho miembro de guia para aprehender una parte de los intestinos suspendida por debajo de dicho
miembro de guia como se ha descrito en detalle con referencia al sistema anterior.

Disponiendo el miembro de guia y el miembro de aprehensién sobre un bastidor de montaje comun, sus movimientos
pueden ser sincronizados faciimente. Un conjunto de guia que comprende un bastidor de montaje con un miembro de
guia y posiblemente un miembro de aprehension montado en el mismo puede ser suministrado y sustituido como una
unidad, haciendo la construccion de un sistema de acuerdo con la invencién asi como el mantenimiento y reparacion
relativamente faciles. Esto es particularmente asi si los miembros que conectan el conjunto de guia a un bastidor de
aparato, tales como miembros de control adaptados para cooperar con pistas de guia o similares sobre el bastidor de
aparato, estan hechos de una manera ya conocida de otros sistemas utilizados en los mataderos de aves de corral, por
ejemplo como ruedas adaptadas para discurrir en las pistas de guia. Dicho conjunto de guia puede asi estar adaptado
para utilizar en un sistema como el descrito en relacion con el segundo aspecto de la invencion.

Los diferentes aspectos de la presente invencion pueden ser implementados de diferentes maneras incluyendo métodos
y sistemas para separar conjuntos de visceras, y un conjunto de guia que puede ser utilizado en tales sistemas /
métodos como los descritos anteriormente y en lo que sigue. Cada una de estas realizaciones produce uno o mas de los
beneficios y ventajas descritos en conexion con al menos uno de los aspectos descritos anteriormente y/o descritos en
las reivindicaciones dependientes. Ademas, se apreciara que las realizaciones descritas en conexién con uno de los
aspectos descritos en este documento pueden aplicarse igualmente a los otros aspectos.

En lo que sigue la invencion se describira con mas detalle con referencia a las realizaciones mostradas en los dibujos,
donde:

La fig. 1 muestra un conjunto de visceras soportado por un soporte de visceras visto desde el lado,
La fig. 2 corresponde a la fig. 1, pero vista desde la parte frontal,

La fig. 3 corresponde a la fig. 1, pero con los intestinos soportados por un miembro de aprehension y donde un
miembro de guia ha sido dispuesto alrededor de los intestinos por encima del miembro de aprehension,

La fig. 4 corresponde a la fig. 3, pero vista desde la parte frontal,

La fig. 5 corresponde a la fig. 3, pero con el miembro de guia en una posicién relativa superior y también
mostrando un cortador,

La fig. 6 corresponde a la fig. 5, pero vista desde la parte frontal,

La fig. 7 es una vista en perspectiva de un conjunto de guia para separar conjuntos de visceras de aves de
corral en una posicién abierta,

La fig. 8 corresponde a la fig. 7, pero con el conjunto de guia en una posicion cerrada, y

La fig. 9 es una ilustracién esquematica de la disposicion de una seccion de un matadero de aves de corral que
incluye un sistema de acuerdo con la invencion.

Un conjunto 1 de visceras de un pollo se ha mostrado colgando de un soporte 2 de visceras en las figs. 1y 2. En este
caso el soporte de visceras es de un tipo con dos partes mutuamente moviles y tiene aprehendido el eséfago 11 por
debajo del corazén 12, de modo que el corazén y los pulmones 13 se encuentran sobre una superficie superior 21 del
soporte de visceras, pero la invencion funciona igualmente bien cuando el eséfago es soportado entre el corazén 12y el
buche 14. De manera similar se ha de comprender que el soporte de visceras no tiene que sujetar el eséfago. También
se ha observado que aunque un conjunto de visceras de pollo es utilizado aqui como un ejemplo, conjuntos de visceras
de otras aves tales como patos, gansos, pavos, palomas o codornices pueden ser soportados y procesados
sustancialmente de la misma manera.

En la realizacion preferida una serie de soportes 2 de visceras estan montados sobre un transportador elevado como es
6
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practica comun en mataderos de aves de corral y reciben un conjunto de visceras cada vez, o bien directamente desde
un dispositivo de eviscerado o desde una unidad intermedia o transportador, que puede por ejemplo servir como un
almacén temporal.

Volviendo ahora a las figs. 3 y 4 los intestinos 15 han sido aprehendidos por un miembro de aprehension 3 y estirados de
modo que solamente las partes mas superiores de los intestinos mas préximas a otras partes del conjunto de visceras
son aun visibles. El resto de los intestinos pueden aln estar conectados al mismo, pero también pueden haber sido
estirados o cortados.

Aqui el miembro de aprehension 3 se ha ilustrado como una herramienta similar a una pinza con un par de vastagos 31
en un lado de los intestinos y un Unico vastago 32 en el otro lado presionando uno contra €l otro para fijar los intestinos,
pero son posibles otras realizaciones como sera facilmente imaginable para el experto en la técnica.

Con referencia aun a las figs. 3 y 4, un miembro de guia 4 ha sido llevado entre el miembro de aprehension 3 y el higado
16 y la molleja 17. Aqui el miembro de guia comprende dos partes 41, 42 que tienen cada una un rebaje en el lado que
mira hacia la otra parte, de modo que cuando estan dispuestas muy juntas como se ha mostrado en la fig. 4, forman una
abertura alargada 43 que rodea los intestinos. En funcionamiento el miembro de guia es preferiblemente parte del
conjunto de guia montado en un carrusel que gira alrededor de un €je vertical, de modo que el miembro de guia pueda
ser hecho girar por debajo del transportador de visceras y luego cerrado alrededor de los intestinos, posiblemente
combinado con un desplazamiento del miembro de guia en una direccién radial en relacion al carrusel.

También es posible tener solamente un rebaje en una de las dos partes o utilizar un miembro de placa mas simple (no
mostrado) con una abertura en el medio y donde los intestinos son simplemente hechos pasar a través de la abertura.
Aun en otra realizaciéon el miembro de guia se bifurca, de modo que la abertura alargada tiene la forma de una abertura
de rebaje en el lado del miembro de guia como se ha indicado por las lineas discontinuas 43’ en la fig. 4. Tal miembro de
guia puede ser desplazado en un plano horizontal o inclinado como se ha indicado por las flechas A y B,
respectivamente, en la fig. 3, llegando de este modo alrededor de los intestinos desde el lado, de modo que los intestinos
15 de las visceras estén ubicados en el rebaje. Sin embargo, también es posible hacer oscilar el miembro de guia como
se ha mostrado por la flecha C alrededor de un eje horizontal 40, que es sustancialmente paralelo a la direccion de
desplazamiento del transportador de visceras, es decir perpendicular al plano del papel en la fig. 3, de modo que el
miembro de guia llegue alrededor de los intestinos desde el lado y desde abajo. Esto por supuesto necesita la provision
de un pivote y un mecanismo de activacion (no mostrado), que no sera descrito en detalle ya que es sencillo para el
experto en la técnica.

El movimiento de apertura y de cierre de un miembro de guia que tiene dos partes 41, 42 y el desplazamiento A, B u
oscilacion C descritos con referencia al miembro de guia bifurcado pueden ser combinados, de modo que las dos partes
son llevadas una hacia la otra o bien durante o bien después del desplazamiento u oscilacién. De manera similar, el
movimiento hacia dentro del miembro de guia hacia el conjunto de visceras puede ser un movimiento combinado que
incluye ambas secciones lineal y curvada conseguido por el desplazamiento y la oscilacion, respectivamente.

Como se vera, el miembro de guia 4, que tiene aqui forma de placa y es sustancialmente rectangular, esta dispuesto en
un angulo a de aproximadamente 30 grados por encima de la horizontal, y que tiene un area, que es algo mas larga que
el area cubierta por el higado 16 y la molleja 17, cuando es vista desde la parte frontal como en la fig. 4.

Volviendo ahora a las figs. 5 y 6, el soporte 2 de visceras y el miembro de guia 4 han sido acercados mucho de modo
que el higado 16 y la molleja 17 estan descansando sobre la superficie 44 de soporte de separacion superior del
miembro de guia. Esto puede hacerse bajando el soporte de visceras y/o levantando el miembro de guia como se
describirda mas adelante. Se preferira usualmente levantar solamente el miembro de guia, ya que el soporte de visceras
esta discurriendo usualmente sobre un transportador elevado, que puede discurrir luego en un plano horizontal recto mas
alla del sistema de separacion.

La posicion inclinada del miembro de guia 4 y el tamafio de la abertura 43 en el mismo son de importancia para la
eficiencia del proceso.

El angulo permite al higado 16 y a la molleja 17 deslizar hacia abajo a lo largo de la abertura 43, por lo que la vesicula
biliar 18 se suelta del higado y el conjunto de visceras gira hacia una posicion Optima para la separacion. Este
movimiento deslizante puede ser simplemente bajo la influencia de la gravedad, pero también es posible causar un
movimiento ligeramente oscilante moviendo el soporte 2 de visceras y el miembro de guia 4 uno en relacién con el otro,
facilitando de este modo la reorientacion del higado, la molleja y la vesicula biliar. La reorientacion del higado y de la
molleja sobre la superficie de soporte de separacion también significa que estan dispuestos de una manera bien definida,
lo que puede ser ventajoso para una separacion posterior de estos entre si y de las partes restantes del conjunto de
visceras.

El estiramiento de los intestinos 15, o bien por el miembro de aprehension 3 o bien por la gravedad, hace que el conjunto
de visceras se deslice al extremo mas inferior de la abertura alargada y la vesicula biliar 18, que estaba oculta
previamente por debajo del higado, sea hecho pasar a través de la abertura 43 y resulte expuesto sobre el lado inferior
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45 del miembro de guia. Por consiguiente, la vesicula biliar 18 puede ser separada facilmente de las partes restantes del
conjunto de visceras junto con los intestinos 15, por ejemplo por medio de una cuchilla giratoria 5 dispuesta
sustancialmente en paralelo al lado inferior 45 del miembro de guia. Sin embargo, también es posible utilizar otros tipos
de cortadores o tirar simplemente de los intestinos y de la vesicula biliar hacia fuera, incluso aunque la traccion implique
un riesgo aumentado de romper la vesicula biliar y/o dafar el higado. Otra opcién es hacer las dos partes 41, 42 del
miembro de guia sin rebajes. Cuando son cerrados completamente, los intestinos y la vesicula biliar seran o bien fijados
de modo que se pueda tirar de ellos, posiblemente utilizando el miembro de aprehensién, o bien, si una o ambas de las
dos partes tiene un borde afilado, seran cortadas directamente. Los bordes afilados requieren un control muy preciso del
funcionamiento para evitar cortes no intencionados de por ejemplo I6bulos del higado durante el cierre inicial del miembro
de guia, pero minimizan el numero de componentes utilizados en el sistema de separacion.

El miembro de aprehension 3 puede estirar activamente sobre los intestinos 15 o simplemente fijarlos, de tal manera que
un movimiento hacia arriba del miembro de guia hace que se estire de los intestinos. En la realizaciéon en el dibujo, los
intestinos estan dispuestos verticalmente, pero puede resultar ventajoso disponerlos en una direccion, que es
sustancialmente perpendicular a la superficie 44 de soporte de separacién. La direccion de los intestinos también puede
ser cambiada durante el proceso cambiando la posicion mutua del miembro de aprehension y del miembro de guia y/o el
angulo de uno o de ambos. La fuerza aplicada para estirar de los intestinos también puede cambiar, dando como
resultado finalmente un movimiento oscilante de los intestinos. Los angulos exactos y las fuerzas que dan como
resultado un posicionamiento 6ptimo de los intestinos 15, de la vesicula biliar 18 y del higado 16 en relacion con el
miembro de guia 4 dependeran de numerosos factores tales como el angulo de la superficie 44 de soporte de
separacion, el tamafio y la forma de la abertura 43 y la naturaleza de los conjuntos de visceras que estan siendo
procesados.

Dado que el conjunto 1 de visceras es aun soportado en el soporte 2 de visceras, la abertura 43 en la superficie de
soporte de separacion puede ser relativamente grande, permitiendo posiblemente que el bazo (no mostrado) también
sea hecho pasar a través de la abertura y sea separado junto con los intestinos 15 y la vesicula biliar 18. Sin embargo, se
debe tener cuidado de que las partes particularmente del higado, que son relativamente fragiles, no pasen a través de la
abertura, donde pueden ser cortadas. Cuando se procesan conjuntos de visceras de pollo, se cree actualmente que una
anchura de la abertura de 13-14 mm es 6ptima, aunque la longitud de la abertura es aproximadamente de 10 cm.

Para evitar dafios al higado el miembro de guia 4 tiene un area relativamente grande, impidiendo de este modo que los
I6bulos del higado cuelguen sobre los bordes.

Volviendo ahora a las figs. 7 y 8, se ha mostrado una realizacion de un conjunto 6 de guia que incluye un miembro de
aprehension 103 y un miembro de guia 104. En esta realizacion los mismos nimeros de referencia se han utilizado para
caracteristicas que tienen la misma funcién o una analoga como se ha descrito con referencia a las figs. 1-6. Tales
caracteristicas no seran descritas generalmente de forma mas detallada con referencia a esta realizacion.

El miembro de aprehension 103 y el miembro de guia 104 estan montados sobre un bastidor de montaje que incluye un
par de vastagos 161, 162 que tienen una seccion transversal redonda como se describira en detalle a continuacion.
Estos vastagos estan destinados a ser fijados a un puesto de procesamiento de tipo carrusel como es bien conocido por
el experto en la técnica, permitiendo de este modo que el conjunto 6 de guia se desplace a lo largo de un lado de un
transportador de visceras elevado, estando los vastagos sustancialmente verticales. Si el transportador gira en el
carrusel con un radio de curvatura que corresponde sustancialmente al radio del carrusel, el conjunto de guia y los
soportes de visceras en los transportadores se desplazaran sustancialmente en paralelo sobre una seccion del
transportador.

El miembro de aprehension 103 esta fijado a los vastagos 161, 162 a través de un primer miembro de base 163 y el
miembro de guia 104 esta fijado a través de un segundo miembro de base 164 similar. Una rueda 165 en el lado
posterior del segundo miembro de base esta adaptada para desplazarse en una pista de guia (no mostrada) sobre el
aparato. Cuando la pista de guia tiene una inclinacion hacia arriba, la rueda y por tanto también el miembro de base
seran forzados hacia arriba, deslizando hacia arriba el miembro de base a lo largo de los vastagos, y viceversa cuando la
pista de guia tiene una inclinacién hacia abajo. En esta realizacion, s6lo el segundo miembro de base 164 esta provisto
con una rueda 165, mientras el primer miembro de base es estacionario, pero ha de entenderse que ambos pueden ser
moviles o que el primero puede ser movil y el segundo estacionario. Cualquiera de estas realizaciones proporcionara el
cambio mutuo de posicién del miembro de aprehension y del miembro de guia descritos anteriormente con referencia a
las figs. 1-6.

El miembro de aprehension 103 incluye aqui un miembro de tirante 131 en forma de U y un miembro de placa 132 que
tiene salientes puntiagudos 133 que sirven para fijar los intestinos en la direccion longitudinal del miembro de tirante.
Tanto el miembro de tirante como el miembro de placa estan montados sobre los brazos 134, 135, que estan de nuevo
conectados a los vastagos 161, 162. Aqui el brazo 134 que transporta el miembro de placa 133 esta conectado
directamente a uno de los vastagos 161 y es capaz de girar alrededor del eje longitudinal del vastago, mientras que el
brazo 135 que transporta el miembro de tirante 131 esta fijado al miembro de base 163 y por tanto no es capaz de girar.

Un resorte 166 en el miembro de base 163 fuerza el brazo 134 hacia la posicion abierta. Cuando el miembro de placa
8
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133 ha de ser girado a la posicién cerrada una rueda 136 en el extremo opuesto del brazo 134 es llevada a aplicacion
con un tope (no mostrado) y asi forzada al lado contra la presion del resorte. El tope puede por ejemplo estar previsto
sobre un bastidor de aparato junto con las pistas de guia mencionadas anteriormente.

El miembro de guia 104 es construido y hecho funcionar de una manera similar. Las dos partes 141, 142 que forman una
superficie 144 de soporte de separacién como se ha descrito anteriormente se han mostrado en una posicién abierta en
la fig. 7, y en la fig. 8 la segunda parte 142 ha sido movida hacia la primera parte 141 mediante la rueda 146 que aplica
un tope. Los rebajes en los lados de las dos partes 141, 142 forman una abertura 143 adaptada para rodear los
intestinos como se ha descrito anteriormente. En esta realizacion, las dos partes estan provistas ademas con pestafas
verticales 147, 148 adaptadas para mantener particularmente el higado 16 en su sitio sobre la superficie de soporte de
separacion e impedir que los I6bulos del higados sean cortados de forma no intencionada. Como se puede ver la
superficie se soporte de separacion tiene ligeramente forma de cufia y es mas estrecha en el extremo inferior. Esto
ayuda al conjunto de visceras a alcanzar la orientacion deseada cuando desliza hacia abajo por la superficie de soporte
de separacion.

En otra realizacion del miembro de guia, las dos partes son desplazadas una en relacién con la otra en una direccion
perpendicular a la superficie de soporte de separacion, de modo que una esta algo por debajo de la otra, evitando asi
potencialmente la sujecion o corte no intencionado de los intestinos entre las dos partes.

Aun en otra realizacidon una o ambas partes estan inclinadas de modo que o bien el borde mira a la otra parte o bien el
borde mira lejos de donde es levantado, haciendo de este modo la superficie de soporte de separacion o bien convexa o
bien concava. De manera similar, un miembro de guia de una sola pieza puede estar inclinado de modo que o bien el
borde delantero o bien el borde trasero cuando es visto en la direccion de desplazamiento del conjunto de guia y/o el
transportador de visceras es levantado en relaciéon al otro. Tales inclinaciones pueden facilitar el posicionamiento del
conjunto de visceras en el miembro de guia.

Se ha observado que aunque la invenciéon se ha descrito aqui con referencia a realizaciones que tienen tanto un
miembro de guia como un miembro de aprehension, el miembro de aprehension podria en principio ser dispensado,
dependiendo simplemente de la gravedad para tirar de los intestinos hacia abajo. Esto también implica que el miembro
de guia puede ser disefiado independientemente del disefio del miembro de aprensiéon y viceversa y que las
combinaciones descritas anteriormente sélo han de ser consideradas como ejemplos no limitativos. Por ejemplo se ha
observado que las pestafias en los lados de la superficie de soporte pueden ser utilizadas en toda la realizacion del
miembro de guia y que la forma de la superficie de soporte puede ser rectangular, en forma de cufia o tener una forma
diferente independientemente de las otras caracteristicas del miembro de guia.

El conjunto 6 de guia es parte de un sistema 7 para separar conjuntos de visceras eviscerados de aves de corral
sacrificadas y este sistema a su vez esta destinado a ser utilizado en un matadero de aves de corral, donde esta
dispuesto en serie con otros sistemas de procesamiento de aves de corral. Un gjemplo de la disposicién de una seccion
de un matadero de aves de corral que incluye un sistema 7 de acuerdo con la invencion se ha mostrado en la fig. 9. Las
aves de corral (no mostradas), que han sido previamente aturdidas o muertas y colgadas de las piernas en un
transportador elevado 90, entran a esta seccion del matadero en la esquina superior izquierda en la fig. 9. A partir de
aqui las aves se llevan primero a un cortador de ventilacion 91 y luego a una maquina de apertura 92, antes de ser
evisceradas en un dispositivo de eviscerado 93. Los conjuntos de visceras (no mostrados en la fig. 9) son transportados
lejos del dispositivo de eviscerado en un transportador 94 de visceras al sistema 7 de acuerdo con la invencion, mientras
que los esqueletos son transportados en un transportador 95 separado a un puesto de recorte 96. Otros puestos de
procesamiento de tipos conocidos pueden estar previstos adicionalmente aguas abajo en los transportadores de visceras
y de esqueletos, pero no se han mostrado o descrito aqui.

El sistema 7 de separacion de conjunto de visceras es aqui del tipo de carrusel con conjuntos 6 de guia distribuidos
uniformemente a lo largo de su periferia 71. Los conjuntos de guia estan dispuestos a la misma distancia mutua que la
distancia entre los soportes 2 de visceras en el transportador 94 de visceras y el carrusel esta discurriendo
sustancialmente a la misma velocidad que el transportador. Cuando pasa el sistema 7 de separacioén el transportador 94
de visceras realiza un giro de 180 grados, lo que significa que los soportes de visceras en el transportador y los
conjuntos de guia en el sistema de separacion discurren en paralelo sobre aproximadamente la mitad de la
circunferencia del carrusel. El hecho de que los conjuntos de guia se muevan junto con el soporte de visceras significa
que los impactos que resultan de un conjunto de visceras movil en un transportador de visceras que se encuentra en un
conjunto de guia son minimizados.

Para un conjunto de guia que incluye un miembro de guia de dos piezas como se ha descrito anteriormente el miembro
de guia es asi potencialmente movil de tres formas: Puede moverse hacia arriba y hacia abajo en relacién con el soporte
de visceras como se ha mostrado en las figs. 3-6, las dos piezas pueden moverse entre la posicion abierta y la cerrada
como se ha mostrado en las figs. 7-8 y pueden moverse con el conjunto de guia en paralelo con el transportador de
visceras como se ha mostrado en la fig. 9. Una de estas formas de movimiento sera en principio suficiente para
proporcionar una ventaja sobre la técnica anterior, pero se consiguen otras ventajas combinando dos o mas de ellas.
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REIVINDICACIONES

1. Un método para separar un conjunto (1) de visceras eviscerado de un ave de corral sacrificada, incluyendo dicho
conjunto de visceras la molleja (17), el higado (16), los intestinos (15) y la vesicula biliar (18) y estando soportado por un
soporte (2) de visceras en un transportador de visceras de una manera por la que al menos el higado, los intestinos y la
vesicula biliar estan suspendidos por debajo de dicho soporte de visceras, comprendiendo dicho método las operaciones
de:

disponer dicho conjunto de visceras en una abertura alargada (43; 143) de un miembro de guia (4; 104) de una
manera por la que los intestinos y la vesicula biliar estan suspendidos por debajo de dicho miembro de guia y el
higado y la molleja estan posicionados por encima de dicho miembro de guia; y

separar los intestinos y la vesicula biliar del conjunto de visceras restantes,
donde el miembro de guia es movido durante una o ambas de las operaciones anteriores,

donde los intestinos y la vesicula biliar estan separados del conjunto de visceras restantes mientras que al
menos dicho higado descansa sobre una superficie (44; 144) de soporte de separacion de dicho miembro
de guia; y

donde dicha superficie de soporte de separacion esta dispuesta formando un angulo en relaciéon con un plano
horizontal al menos durante la separacion de los intestinos y la vesicula biliar del conjunto de visceras
restantes.

2. Un método segun la reivindicacion 1, en el que dicha superficie de soporte de separacion esta inclinada en relacion
con el plano horizontal con un angulo entre 5 grados y 85 grados, preferiblemente entre 15 grados y 60 grados.

3. Un método segun la reivindicacion 1 o 2, en el que la operaciéon de disponer dicho conjunto de visceras en dicha
abertura alargada de dicho miembro de guia comprende:

disponer el soporte de visceras a una primera distancia por encima del miembro de guia; y

mover dicho miembro de guia y/o dicho soporte de visceras de modo que estén dispuestos a una segunda
distancia, menor que dicha primera distancia, por lo que dicho higado es soportado por una superficie de soporte de
separacion de dicho miembro de guia.

4. Un método segun la reivindicacion 3, en el que dicho miembro de guia y dicho soporte de visceras son movidos uno
hacia el otro manteniendo el soporte de visceras sustancialmente en el mismo plano horizontal y moviendo dicho
miembro de guia hacia arriba.

5. Un método segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 4, en el que dicho miembro de guia y dicho soporte de
visceras se mueven como un par al menos a lo largo de una distancia.

6. Un método segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 5, en el que dicho miembro de guia comprende una primera
parte y una segunda parte, en las que dicho miembro de guia recibe dicho conjunto de visceras con la primera parte y la
segunda parte en una primera posicion, donde dicha primera parte y dicha segunda parte estan relativamente alejadas, y
en el que dicha primera parte y dicha segunda parte son movidas subsiguientemente a una segunda posicion, en la que
la primera parte y la segunda parte estan proximas entre si.

7. Un método segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 6, en el que la operacion de disponer dicho conjunto de
visceras en dicha abertura alargada de dicho miembro de guia comprende aprehender una primera parte de los
intestinos suspendida por debajo de dicho miembro de guia mediante un miembro de aprehension.

8. Un método segun la reivindicacion 7, en el que dicho miembro de aprehensién realiza un primer movimiento vertical
por el que se tira de los intestinos aliin mas a través de la abertura alargada del miembro de guia.

9. Un método segun cualquiera de las reivindicaciones 1 a 8, en el que los intestinos y la vesicula biliar son separados
del conjunto de visceras restantes mediante:

una cuchilla posicionada por debajo de dicho miembro de guia;
bordes de la abertura alargada del miembro de guia movidos juntos como tijeras; y/o
una traccién de los intestinos y/o la vesicula biliar.

10. Un sistema para separar conjuntos (1) de visceras que incluye la molleja (17), el higado (16), los intestinos (15) y la
vesicula biliar (18) y que son eviscerados de aves de corral sacrificadas, comprendiendo dicho sistema un miembro de
guia (4; 104) y comprendiendo el transportador de visceras una pluralidad de soportes de visceras,
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estando configurado cada soporte de visceras para soportar un conjunto de visceras de una manera por la que al menos
el higado, los intestinos, y la vesicula biliar estan suspendidos por debajo de dicho soporte de visceras;

en donde dicho miembro de guia comprende una abertura alargada (43; 143) y esta configurado para recibir un conjunto
de visceras soportado por un soporte de visceras en dicha abertura alargada de una manera por la que los intestinos y la
vesicula biliar estan suspendidos por debajo de dicho miembro de guia y el higado y la molleja estan posicionados por
encima de dicho miembro de guia;

en donde dicho sistema esta configurado para separar los intestinos y la vesicula biliar del conjunto de visceras
restantes,

en donde el miembro de guia es mavil,

en donde dicho sistema esta configurado para separar los intestinos y la vesicula biliar del conjunto de visceras restantes
mientras que al menos dicho higado descansa sobre una superficie (44; 144) de soporte de separacion de dicho
miembro de guia, y donde dicha superficie de soporte de separacion esta dispuesta formando un angulo en relacién con
un plano horizontal cuando esta uso.

11. Un sistema segun la reivindicacion 10, en el que dicha superficie de soporte de separacion esta inclinada
relativamente al plano horizontal formando un angulo entre 5 grados y 85 grados, preferiblemente entre 15 grados y 60
grados.

12. Un sistema segun las reivindicaciones 10 u 11, en el que dicho miembro de guia comprende una primera parte y una
segunda parte, siendo dichas primera y segunda parte moviles entre una primera posicion abierta, en la que dicho
miembro de guia esta configurado para recibir dicho conjunto de visceras y en la que dicha primera parte y dicha
segunda parte estan relativamente alejadas, y una segunda posicion cerrada, en la que la primera parte y la segunda
parte estan proximas entre si.

13. Un sistema segun cualquiera de las reivindicaciones 10 a 12, en el que dicho sistema esta configurado de modo que
el miembro de guia y el soporte de visceras pueden estar dispuestos a una primera distancia, donde el miembro de guia
esta adaptado para recibir el conjunto de visceras, y a una segunda distancia en una posicion, donde el higado puede
descansar sobre una superficie de soporte de separacion de dicho miembro de guia, siendo dicha segunda distancia
menor que dicha primera distancia.

14. Un sistema segun la reivindicacion 13, en el que dichos soportes de visceras estan adaptados para moverse
sustancialmente en el mismo plano horizontal y en el que dicho miembro de guia esta adaptado para ser movido hacia
arriba hacia un soporte de visceras.

15. Un sistema segun cualquiera de las reivindicaciones 10 a 14, en el que el sistema comprende ademas una pluralidad
de miembros de aprehension, en el que cada miembro de aprehensién esta configurado para moverse con un miembro
de guia particular y aprehender una primera parte de los intestinos suspendidos por debajo de dicho miembro de guia.

16. Un sistema segun la reivindicaciones 15, en el que cada miembro de aprehension esta configurado para realizar un
desplazamiento hacia abajo y tirar de los intestinos atin mas a través de la abertura alargada del miembro de guia.

17. Un conjunto de guia para utilizar en un sistema para separar conjuntos de visceras que incluyen la molleja (17), el
higado (16), los intestinos (15) y la vesicula biliar (18) y que son eviscerados de aves de corral sacrificadas,
comprendiendo dicho conjunto de guia un miembro de guia (4; 104) que comprende una superficie de soporte de
separacion (44; 144) que tiene una abertura alargada (43; 143) para recibir un conjunto de visceras de una manera por la
que al menos los intestinos y la vesicula biliar estan suspendidos por debajo de dicho miembro de guia y el higado y la
molleja estan posicionados por encima de dicho miembro de guia,

en donde dicha superficie de soporte de separacion de dicho miembro de guia esta dispuesta formando un angulo en
relacién con un plano horizontal cuando esta en uso, y dicho miembro de guia comprende una primera parte (41; 141) y
una segunda parte (42; 142); y

en el que dicha primera parte y segunda parte son moviles entre una primera posicién para recibir un conjunto de
visceras, donde dicha primera parte y dicha segunda parte estan relativamente alejadas, y una segunda posicion, en
donde la primera parte y la segunda parte estan préximas entre si.

18. Un conjunto de guia segun la reivindicacion 17, en el que dicho conjunto de guia comprende ademas un bastidor de
montaje y en el que dicho miembro de guia esta dispuesto verticalmente mévil en dicho bastidor de montaje con una
primera posicion vertical adaptada para recibir un conjunto de visceras y una segunda posicion vertical por encima de
dicha primera posicion vertical.

19. Un conjunto de guia segun la reivindicacion 18, en el que el conjunto de guia comprende ademas un miembro de
aprehension dispuesto en dicho bastidor de montaje por debajo de dicho miembro de guia para aprehender una parte de

11
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los intestinos suspendida por debajo de dicho miembro de guia.

20. Un conjunto de guia segun cualquiera de las reivindicaciones 17 a 19 adaptado para utilizar en un sistema para
separar conjuntos visceras eviscerados de aves de corral sacrificadas segun cualquiera de las reivindicaciones 10 a 16.
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