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DESCRIPCION
Accionador de bloqueo electromecanico y dispositivo de control de acceso
Campo de la invencién

La invencion se refiere a un accionador de bloqueo electromecéanico y a un dispositivo de control de acceso provisto
de tal accionador de bloqueo.

Antecedentes de la invencion

La publicacion US2013/0043751 (A1) describe un accionador de revestimiento eléctrico que consiste en un motor,
un resbalén, un arbol de rotacion, un muelle sustanciamente helicoidal y un pasador, en donde el motor es un micro-
motor de CC comun y esta conectado directamente al arbol de rotacion. Hay un orificio para fijar el pasador formado
en el arbol de rotaciéon. El muelle estd enfundado sobre el arbol de rotacion y la seccion extendida del pasador se
dispone entre dos bobinas de arrollamiento del muelle. El motor se fija dentro de la carcasa de una cerradura, el
resbalén se dispone dentro de una rampa deslizante que esta dispuesta dentro de la carcasa de la cerradura y la
rampa deslizante tiene la funcion de limitar y guiar el resbalon. Para que el resbaldon se mueva a una posicion
retraida, el motor y el arbol de rotacion rotan en sentido horario. El pasador entra en un primer arrollamiento del
muelle desde una seccion de transicién y sigue rotando a lo largo de la espiral del muelle, de modo que las bobinas
del primer arrollamiento a la izquierda del pasador se accionen para moverse a su vez a la derecha del pasador;
entretanto, el muelle esta comprimido y acciona el resbalén para que se mueva a la derecha hasta que el pasadorse
disponga en una seccién de transicion entre la izquierda del primer arrollamiento y un segundo arrollamiento. De
esta manera, se crea un sistema de amortiguacién en el que se puede almacenar energia dentro del muelle. Esta
energia podria usarse para mover el resbaldén a una posicion de bloqueo o una posicidon de desbloqueo sin reactivar
el motor.

Cuando se usa un accionador de bloqueo como el que se ha descrito anteriormente, existe un riesgo de
manipulacién. Por ejemplo, si se aplica una fuerza externa subitamente en una direccion a lo largo del arbol de
rotacion, parte de la espiral puede comprimirse lo que resulta en un desplazamiento indeseado del resbalén con
respecto a la rampa deslizante, que podria conllevar el desbloqueo de un dispositivo de control de acceso.

Sumario de la invencion
Un objetivo de la invencién consiste en proporcionar un accionador de bloqueo electromecanico mas fiable.

Este objetivo se alcanza con el accionador de bloqueo electromecanico como el que se reivindica en la
reivindicacion 1. Mas particulammente, el accionador de bloqueo electromecanico de acuerdo con la invencion
comprende una carcasa, un husillo y un accionador eléctrico dispuestos para hacer rotar el husillo alrededor de un
eje de rotacidn. Se dispone un manguito sustancialmente cilindrico de manera movil entre la carcasa y el husillo,
comprendiendo el manguito una hendidura. Se inserta un pasador a través de la hendidura del manguito yse fija a la
carcasa. Se dispone un muelle helicoidal que comprende una pluralidad de arrollamientos dispuestos alrededor del
husillo y que tiene al menos uno de sus extremos externos fijados al husillo. Se proporcionan unos medios de
acoplamiento para acoplar de manera mévil uno de los arrollamientos del muelle helicoidal al manguito. El manguito
puede moverse entre una posicion de bloqueo y una posicion de desbloqueo.

Si el accionador eléctrico hace rotar el husillo y el muelle helicoidal en una primera direccién rotatoria, el muelle
helicoidal actuara sobre los medios de acoplamiento para arrastrar el manguito en una primera direccién coaxial
desde la posicion de bloqueo hasta la posicion de desbloqueo.

Si el accionador eléctrico hace rotar el husillo y el muelle helicoidal en una segunda direccidn rotatoria, opuesta a la
primera direccion rotatoria, el muelle helicoidal actuara sobre los medios de acoplamiento para arrastrar el manguito
en una segunda direccion coaxial desde la posicién de desbloqueo hasta la posicién de bloqueo, siendo la segunda
direccion opuesta a la primera direccion.

La hendidura comprende almenos una primera y una segunda seccion de hendidura, siguiendo la segunda seccién
de hendidura directamente a la primera seccidon de hendidura en un punto de transicién sobre el manguito y
formando un anguloa con resp ecto a la primera seccién de hendidura en el punto de transicion, donde< 90
grados. Durante el movimiento del manguito en la primera o segunda direccion coaxial, el manguito también girara
hasta cierto grado alrededor del eje de rotacion en direcciones rotatorias deteminadas por la orientacion de las
secciones de hendidura con respecto a la carcasa.

El accionador de bloqueo provisto es mas resistente a una manipulacién forzosa en comparacion con los
accionadores de bloqueo conocidos. Un ejemplo de tal manipulacién seria golpear con un martillo sobre un
dispositivo de control de acceso que comprenda el accionador de bloqueo, en una direccion paralela al eje de
rotacion, que es la direccion de movimiento del manguito. Debido a la presencia del angulo a entre la primera y la
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segunda secciones de hendidura, el pasador detendra el manguito. Dado que la fuerza aplicada es solo un impulso
temporal, el muelle helicoidal movera el manguito de wvuelta a su posicion bloqueada, sin que el accionador de
bloqueo esté nunca en una posicion de desbloqueo.

En una realizacion, la hendidura del manguito tiene sustancialmente forma de V. En esta realizacién, la hendidura
solo tiene dos secciones de hendidura, pero la hendidura puede constar de mas de dos secciones de hendidura.

En una realizacién, el angulo a se encuentra en un intervalo de 80-90 grados. Mas preferentemente, el angulo ase
encuentra en un intervalo de 85-87 grados.

En una realizacién, el muelle helicoidal comprende dos partes coaxiales que dividen el muelle helicoidal en una
primera parte helicoidal, una segunda parte helicoidal y una parte helicoidal intemedia que se encuentra entre las
dos partes coaxiales.

En una realizacién adicional, el manguito comprende una hendidura adicional dispuesta en el lado opuesto de la
hendidura, estando la hendidura adicional simétrica alineada con la hendidura y con respecto al eje de rotacioén. De
este modo, el pasador puede insertarse a través de ambas hendiduras vy fijarse a la carcasa a ambos lados del
manguito lo que tendra como resultado una construccion de pasadormas estable.

En una realizacion, el accionador de bloqueo electromecanico comprende un elemento de bloqueo mévil acoplado al
manguito para bloquear un medio de cierre de un dispositivo de control de acceso. El elemento de bloqueo puede
estar acoplado rotatoriamente al manguito. De este modo, las fuerzas sobre el elemento de bloqueo, creadas por el
medio de cierre, provocaran que el elemento de bloqueo rote con respecto al manguito, evitando de ese modo
tensiones sobre el manguito y/o posibles dafios en la misma.

La invencion también se refiere a un dispositivo de control de acceso que incluye una primera parte y una segunda
parte, en donde al menos una de las partes esta dispuesta de manera mévil con respecto a la otra parte,
comprendiendo el dispositivo un accionador de bloqueo electromecanico como el que ha descrito anteriomente, en
donde la primera parte yla segunda parte pueden conectarse, en particular, sujetarse, entre si y/o desconectarse, en
particular, liberarse, la una de la otra pormedio del accionador de bloqueo.

Mas particularmente, la invencién también se refiere a un dispositivo de control de acceso que incluye una parte fija
y una parte movil y que esta provisto del accionador de bloqueo electromecanico de acuerdo con la invencién. Mas
particulamente, el dispositivo de acuerdo con la invencion esta caracterizado por que la parte movil y la parte fija
pueden sujetarse entre si y/o liberarse la una de la otra por medio del accionador de bloqueo. Entre los ejemplos de
un dispositivo de control de acceso se encuentran, por ejemplo, un guarda llaves controlado electronicamente, un
escudo de seguridad, una cerradura de puerta, una unidad de cerradura industrial, una manija de puerta y una
cerradura de cilindro. Tales dispositivos con frecuencia tienen fuentes de electricidad limitadas. El accionador de
bloqueo tiene una funcionalidad indirecta dentro de una construccion mecanica del dispositivo de control de acceso
para ahorrar energia.

Por lo general, una persona autorizada que desea tener acceso es la que opera manualmente tales dispositivos. La
accién manual puede induir, por ejemplo, la rotacidn de un mango, girar un pomo o mover una tapa deslizante. El
dispositivo de control de acceso de acuerdo con la invencion tiene ventajas similares a las ventajas del accionador
de bloqueo de acuerdo con la invencion.

Con referencia a las reivindicaciones adjuntas, cabe destacar que todas las posibles combinaciones de
caracteristicas mencionadas en las reivindicaciones forman parte de la invencion.

Breve descripcion de los dibujos

A continuacion, se proporciona una descripcidon detallada de la invencion. La descripcidn se aporta a modo de
ejemplos no limitativos que han de leerse con referencia a los dibujos, en los que:

la Figura 1 es una vista despiezada de un accionador de bloqueo electromecanico de acuerdo con una
realizacion de la invencion;

la Figura 2 muestra una vista en perspectiva de una realizacién del muelle helicoidal;

la Figura 3 muestra una vista en perspectiva del accionador de bloqueo en cooperacidon con un mecanismo de
cierre con la carcasa retirada;

la Figura 4 es una seccién transversal del accionador de bloqueo en cooperacion con un mecanismo de cierre de
acuerdo con la realizacion de las Figuras 1y 3;

la Figura 5 muestra una vista en perspectiva del accionador de bloqueo en cooperacién con el mecanismo de
cierre en una situaciéon en donde el accionador de bloqueo se ha accionado para desbloquearse;

la Figura 6 muestra una seccion transversal del accionador de bloqueo en donde se ha empujado parcialmente el
muelle helicoidal hacia dentro;



10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2643 114 T3

la Figura 7 muestra una vista en perspectiva del accionador de bloqueo en cooperacién con el mecanismo de
cierre en unasituacidon en donde el accionador de bloqueo esta en un estado desbloqueado;

la Figura 8 muestra una seccion transversal del accionador de bloqueo de la situacion de la Figura 7, en donde
no se ha empujado el muelle helicoidal hacia dentro;

la Figura 9 muestra una vista en perspectiva del accionador de bloqueo en cooperacién con el mecanismo de
cierre en una situacion en donde el manguito del accionador de bloqueo se acciona a su posicion de cierre;

la Figura 10 muestra una seccion transversal del accionador de bloqueo de la situacion de la Figura 9;

la Figura 11 muestra una vista en perspectiva de un manguito de acuerdo con una realizacién;

la Figura 12 muestra una proyeccién de la hendidura sobre el plano;

la Figura 13A, 13B y 13C muestra ejemplos de hendiduras que comprenden dos o mas secciones de hendidura;
la Figura 14 muestra la realizacion de la Figura 1-10, en donde el pasador con forma de T esta bloqueado por el
pasador de bloqueo;

la Figura 15 muestra una parte de una seccion transversal de un guarda llaves de acuerdo con una realizacion,
provista con el accionador de bloqueo electromecanico en una posicién de bloqueo, y

la Figura 16 muestra una parte de una seccion transversal de un guarda llaves de acuerdo con una realizacion,
provista con el accionador de bloqueo electromecanico en una posicién de desbloqueo.

Descripcion detallada de las realizaciones

Se hace constar expresamente que las realizaciones divulgadas se describen esquematicamente. Las realizaciones
solo representan ejemplos. Los mismos numeros de referencia se han usado en las diversas realizaciones para
elementos y piezas iguales o correspondientes, sin embargo, no todos los elementos y piezas se han indicado en las
diversas realizaciones.

La Figura 1 es una vista despiezada de un accionador de bloqueo 1 electromecanico de acuerdo con una realizacién
de la invencion. El accionador de bloqueo 1 comprende una carcasa 2, un husillo 3 y un accionador eléctrico 4
dispuestos para rotar el husillo 3 alrededor de un eje de rotacion 5. El accionador de bloqueo 1 ademas comprende
un manguito 6 sustanciaimente cilindrico, dispuesto de manera movil entre la carcasa 2 y el husillo 3. El manguito 6
comprende una hendidura 7. Se inserta un pasador 8 a través de la hendidura 7 del manguito 6 y se fija a la carcasa
2. Un muelle helicoidal 9 que comprende una pluralidad de arrollamientos se dispone alrededor del husillo 3 y tiene
sus extremos externos o al menos uno de los extremos externos, fijado al husillo 3. El accionador de bloqueo 1
comprende unos medios de acoplamiento 10 para acoplar de manera moévil uno de los arrollamientos del muelle
helicoidal 9 al manguito 6. En esta realizacion, los medios de acoplamiento comprenden un muelle helicoidal 101 y
un gancho 102. EI muelle helicoidal 101 de los medios de acoplamiento 10 puede disponerse alrededor del manguito
6 en un collarin 61. La Figura 1 también muestra un pasador de bloqueo 11 que puede acoplarse al manguito 6
preferentemente de manera rotatoria.

La Figura 2 muestra una vista en perspectiva de una realizacion del muelle helicoidal 9. El muelle helicoidal 9
comprende dos partes coaxiales 91, 92 que dividen el muelle helicoidal 9 en una primera parte helicoidal 93, una
segunda parte helicoidal 94 y una parte helicoidal intermedia 95 que se encuentra entre las dos partes coaxiales 91,
92.

Durante el ensamblado, el muelle helicoidal 101 de los medios de acoplamiento 10 puede disponerse alrededor del
manguito 6 en el collarin 61. A continuacién, el manguito 6 se coloca alrededor del husillo 3 y el muelle helicoidal 9.
El gancho 102 de los medios de acoplamiento 10 esta enganchado a uno de los arrollamientos de la parte helicoidal
intermedia 95.

Cuando el husillo 3 y, por tanto, el muelle helicoidal 9 son rotados por el accionador eléctrico 4, el gancho se
deslizara a lo largo de los arrollamientos de la parte helicoidal intermedia 95. Una vez que el gancho 102 alcanza
una de las dos partes coaxiales 91, 92 se detiene el movimiento del muelle helicoidal 9 y por tanto del husillo 3.

Debido a las dos partes coaxiales 91, 92 el gancho esta limitado en su movimiento y no se desviara después del
algun tiempo como seria el caso en ausencia de las partes coaxiales 91, 92.

Para un funcionamiento adecuado del accionador de bloqueo no se requieres ninguna deteccion (electrénica) de
posicién de inicio y fin. El accionador eléctrico 4 esta controlado por un periodo de tiempo fijo (p. €j., 50 ms). Este
periodo de tiempo puede seleccionarse de modo que el manguito 6 pueda efectuar el recorrido desde la posicion
bloqueada a la desbloqueada y viceversa. Las posiciones finales del manguito 6 estaran deteminadas por la
hendidura 7 y el pasador 8. Siempre y cuando, por supuesto, el accionador eléctrico 4 esté activado durante el
tiempo suficiente. Cuando el accionador eléctrico 4 esta activado durante un periodo de tiempo insuficiente, por
ejemplo, 10 ms, el manguito 6 no se ha movido aun lo suficiente. El tiempo requerido para mover el manguito 6 no
es siempre exactamente el mismo. Por ejemplo, un recorrido amortiguado puede llevar mas tiempo que un recorrido
no amortiguado. Dado que antes de que el accionador eléctrico 4 la acciones, se desconoce si habra de realizarse
un movimiento amortiguado o no, se seleccionara un periodo de activacion amplio. Como consecuencia, el motor 4
casi siempre esta activado durante un periodo de tiempo mas largo que el necesario para efectuar un recorrido
completo.
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Cabe destacar que puede estar presente una deteccion adicional de inicio y final, que podria tener como resultado
una reduccion adicional en el consumo de energia. A este efecto, se puede colocar un pequefio iman en el manguito
6 junto con sensores en la carcasa.

El manguito 6 puede moverse entre una posicion de bloqueo y una posicién de desbloqueo. La Figura 3 muestra una
vista en perspectiva del accionador de bloqueo 1 en cooperaciéon con un mecanismo de cierre 30 con la carcasa
retirada 2. El mecanismo de cierre 30 puede ser parte de un dispositivo de control de acceso como se explica a
continuaciéon con mas detalle. El mecanismo de cierre 30 comprende un pasador 31 con forma de T, un muelle 32 y
una bola de bloqueo 33. La Figura 3 muestra el manguito 6 del accionador de bloqueo 1 en la posicion de bloqueo
en la que el pasador de bloqueo 11 impide el movimiento del pasador 31 con forma de T provocado por una fuerza
externa sobre el mecanismo de cierre.

La Figura 4 es unaseccion transversal del accionador de bloqueo 1 en cooperacién con un mecanismo de cierre 30
de acuerdo con la realizacién de las Figuras 1 y 3. Como se puede observar en la Figura 4, el gancho 102 de los
medios de acoplamiento 10 esta enganchado en uno de los arrollamientos del muelle helicoidal 9, de manera més
particular, en uno de los arrollamientos de la parte helicoidal intermedia 95.

Si el accionador eléctrico 4 hace rotar el husillo 3 y el muelle helicoidal 9 en una primera direccion rotatoria, el muelle
helicoidal 9 actuara sobre los medios de acoplamiento 10 para arrastrar el manguito 6 en una primera direccion
coaxial desde la posicién de bloqueo hasta la posicién de desbloqueo. Si el accionador eléctrico hace rotar el husillo
yel muelle helicoidal en una segunda direccion rotatoria, opuesta a la primera direccion rotatoria, el muelle helicoidal
actuara sobre los medios de acoplamiento para arrastrar el manguito en una segunda direccion coaxial desde la
posicion de desbloqueo hasta la posicién de bloqueo, siendo la segunda direccién opuesta a la primera direccion. El
muelle helicoidal 9 actua asi como un hilo flexible entre el husillo 9 y el manguito 6.

La Figura 5 muestra una vista en perspectiva del accionador de bloqueo 1 en cooperaciéon con el mecanismo de
cierre 30 en una situacion en donde el accionador de bloqueo 1 esta accionado para desbloquearse, pero el pasador
de bloqueo 11 esta retenido por el mecanismo de bloqueo 30. Debido a la rotacion del husillo 3 y, por tanto, del
muelle helicoidal 9, una parte del muelle helicoidal se empujara hacia dentro.

La Figura 6 muestra una seccion transversal del accionador de bloqueo 1 en donde que el muelle helicoidal 9 es
empujado parcialmente hacia dentro. En este caso, la segunda parte helicoidal 94 y la parte helicoidal intermedia 95
se presionan hacia dentro. El mecanismo de cierre 30 que esta reteniendo el pasador de bloqueo 11 resulta en una
posicién fija del gancho 102. El accionamiento del husillo 3 con el muelle helicoidal 9 hacia la posicién de
desbloqueo provoca que a primera parte helicoidal 93 se estire hacia fuera y las otras partes helicoidales se
compriman. El resultado es una situacion amortiguada, en la que el accionador de bloqueo 1 se desplazara
automaticamente a su estado de desbloqueo, en cuanto se libere la fuerza sobre el pasador de bloqueo 11.

La Figura 7 muestra una vista en perspectiva del accionador de bloqueo 1 en cooperacion con el mecanismo de
cierre 30 en una situacién en donde el accionador de bloqueo 1 esta en un estado desbloqueado con el muelle
helicoidal 9 en su estado liberado (es decir, no amortiguado). El pasador de bloqueo 11 no esta bloqueando el
mecanismo de cierre 30.

La Figura 8 muestra una seccion transversal del accionador de bloqueo 1 en la situacidén de la Figura 7, en donde el
muelle helicoidal 9 no se ha empujado hacia dentro.

La Figura 9 muestra una vista en perspectiva del accionador de bloqueo 1 en cooperacion con el mecanismo de
cierre 30 en una situacion en donde el manguito 6 del accionador de bloqueo 1 se ha accionado a su posicion de
bloqueo, pero esta bloqueado por el mecanismo de cierre 30. Debido a la activacién del accionador eléctrico 4, el
husillo 3 y, por tanto, el muelle helicoidal 9 rotan hasta que el muelle helicoidal 9 queda presionado, como se
muestra en la Figura 10, que muestra una seccion transversal del accionador de bloqueo 1 en la situacion de la
Figura 9. Como puede verse en la figura 10, tanto la primera parte helicoidal 93 como la parte helicoidal intermedia
95 se presionan hacia dentro. El resultado es una situacion amortiguada, en la que el accionador de bloqueo se
desplazarg automaticamente a su posicién de bloqueo en cuanto el pasador de bloqueo 11 ya no esté obstruido por
el mecanismo de cierre 30.

La Figura 11 muestra una vista en perspectiva de un manguito 70 de acuerdo con una realizacion. El manguito 70
comprende dos hendiduras 71, 72 en forma de V que son simétricas alrededor del eje de rotacién 5. En la Figura 11
se muestra un plano tangente 80 que es plano y toca el manguito 70 en un punto en donde la hendidura 71 cambia
de direccion.

La Figura 12 muestra una proyeccion 81 de la hendidura 71 sobre el plano tangente 80. Como puede deducirse de la
proyeccioén 81, la hendidura 71 comprende dos secciones de hendidura 71° y 71". Estas dos secciones de hendidura
71’y 71" forman un anguloa que es menor que o igual a 90 grados. En una realizacidn especifica, el angulo a se
encuentra en el intervalo de 80-90 grados y preferentemente se encuentra entre 85-87 grados, tal como 85 grados.
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La primera y la segunda secciones de hendidura 71°, 71" no tienen por qué ser necesariamente lineas rectas,
pueden ser curvadas. La Figura 13A muestra tal ejemplo. Por otro lado, las hendiduras 71, 72 pueden comprender
mas de dos secciones de hendidura, en donde una tercera seccién de hendidura forma un angulo B adicional con
respecto a la segunda seccién de hendidura. Las Figuras 13B y 13C muestran ejemplos de tales realizaciones. El
angulo B puede ser menor que o igual a 90 grados. Afiadiendo mas secciones de hendidura se puede reducir el
desplazamiento libre del manguito cuando se aplica una fuerza de impulsiéon sobre el dispositivo de control de
acceso.

Cabe destacar que el manguito puede comprender una unica hendidura 71, en donde el pasador 8 solo se extiende
desde la carcasa a través de la hendidura 71, pero no se extendera a través del manguito 6.

Debido a la fooma especifica de la hendidura 7, el pasador 8 forzara el manguito 6 a girar cuando se mueve en la
primera o segunda direccion coaxial por el muelle helicoidal 9. El manguito 6 girara alrededor del eje de rotacion en
direcciones rotacionales determinadas por la orientacion de las secciones de hendidura 71’, 71" con respecto a la
carcasa 2.

En lo que sigue, la realizacién con la hendidura 7 en fooma de v se usa para describir como las realizaciones
descritas proporcionan un accionador que es menos wlnerable a la manipulaciéon. La Figura 14 muestra la
realizacion de la Figura 1-10, en donde el pasador 31 en forma de T esta bloqueado por el pasador de bloqueo 11.

De este modo, en la Figura 14, se muestra una posicién de bloqueo del manguito 6 (y, por tanto, del accionador de
bloqueo). La Figura 14 muestra una flecha que indica un impulso que puede crearse mediante un intento de
manipulacién forzosa del accionador de bloqueo 1. Un ejemplo de tal intento de manipulaciéon consiste en golpear
con un martillo sobre un dispositivo de control de acceso que comprende el accionador de bloqueo 1 en una
direccion paralela al eje de rotacion, que es la direccion de movimiento del manguito 6; véase la flecha F de la Figura
14. En el caso de que se aplique un impulso al accionador de bloqueo 1 para mover el manguito 6 a una posicién de
desbloqueo, el manguito 6 como mucho se movera a la posiciéon mostrada en la Figura 14. El impulso se transferira
al manguito 6 movil, que se movera en direccién hacia el accionador eléctrico 4. Debido a la presencia del angulo

el manguito 7 sera detenido por el pasador en un punto de transicién entre las dos secciones de hendidura 71’ y 71"
donde la hendidura 7 forma un angulo a que es menor o igual a 90 grados. Dado que la fuerza aplicada es solo un
impulso temporal, el muelle helicoidal 9 movera el manguito 6 de wuelta a su posicién bloqueada, sin que el
accionador de bloqueo 1 esté nunca en una posicion de desbloqueo.

De acuerdo con una realizacion, se proporciona un dispositivo de control de acceso que comprende una primera
parte y una segunda parte, en donde al menos una de las partes estd dispuesta de manera movil con respecto a la
otra parte. El dispositivo de control de acceso puede ser, por ejemplo, un guarda llaves o un escudo de seguridad.

La Figura 15 muestra una parte de una seccion transversal de un guarda llaves que tiene una primera parte 201, que
es una tapa movil de manera deslizante y una segunda parte, que es un bastidor intemo 202 del guarda llaves. De
modo que la tapa 201 y el bastidor intemo 202 se dispongan de manera que la una es movil con respecto al otro. El
dispositivo esta provisto del accionador de blogueo electromecanico como se ha descrito anteriormente. La primera
parte y la segunda parte pueden sujetarse entre si y/o liberarse la una de la otra por medio del accionador 1 de
bloqueo electromecanico. Como puede verse en la figura 15, el accionador de bloqueo 1 se acciona para que el
pasador de bloqueo 11 esté bloqueando el pasador 31 con fooma de T. El pasador 31 con forma de T, debido a las
fuerzas del muelle 32, empuja la bola de bloqueo 33 dentro de una cavidad 203 de la tapa 201. Si alguien intenta
abrir la tapa 201, se forzara la tapa 201 en la direccién indicada por la flecha 205. Pero debido a la bola de bloqueo
33, la tapa no puede deslizarse, de modo que el guarda llaves se mantenga cerrado. Una vez que el accionador de
bloqueo 1 esta en la posicion de desbloqueo, véase la Figura 16, la tapa 201 puede deslizarse y luego forzar la bola
de bloqueo 33 para que se mueva, lo cual es posible en la situacion de la Figura 16.

Asi que, resumiendo, las Figuras 15 y 16 muestran un dispositivo en donde la primera parte es una parte fija y la
segunda parte es una parte movil y en donde la parte movil y la parte fija pueden sujetarse entre si y/o liberarse la
una de la otra pormedio del accionador de bloqueo.

El accionador de bloqueo electromecanico, de acuerdo con la invencion, también puede denominarse accionador de
bloqueo mecatrénico o accionador de bloqueo de acuerdo con la invencidon. El accionador de bloqueo y las partes
del mismo pueden fabricarse con cualquier material adecuado, tal como metal, como, acero inoxidable, aleaciones
de aluminio, aleaciones de cobre o plasticos o compuestos de plasticos.

Para un experto en la materia resultara evidente que el alcance de la presente invencion no esta limitado a los
ejemplos expuestos en lo que precede. Son posibles diversas correcciones y modificaciones de los ejemplos
expuestos sin desviarse del alcance de la presente invencioén tal y como se ha definido en las reivindicaciones. Si
bien la presente invencién se ha ilustrado y descrito en detalle en las figuras y la descripcion, tales ilustraciones y
descripciones deberan considerarse como meras ilustraciones o ejemplos Unicamente y no como restricciones. La
presente invencidn no se limita a las realizaciones diwlgadas. Cualquier variacion y combinacién de las
realizaciones descritas y/o enunciadas que un experto en la materia pueda deducir o efectuar a la hora de poner en
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practica la invencién reivindicada, tras estudiar la figuras, la descripcion y las reivindicaciones adjuntas, forma parte
de la invencidn. En las reivindicaciones, el término "comprende" y las conjugaciones del mismo, no excluyen otras
etapas o elementos y el articulo indefinido "un" o "una" no excluye una pluralidad. EI mero hecho de que se
enumeren ciertas medidas en diferentes reivindicaciones mutuamente dependientes no indica que no pueda
utilizarse ventajosamente una combinacién de tales medidas. Cualquier signo de referencia en las reivindicaciones
no debera intempretarse como una limitacion del alcance de la presente invencion.
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REIVINDICACIONES
1. Un accionador (1) de bloqueo electromecanico que comprende:

- una carcasa (2);

- un husillo (3);

- un accionador eléctrico (4) dispuesto para rotar el husillo en torno a un eje de rotacion (5),

- un manguito (6) sustancialmente cilindrico, dispuesto de manera movil entre la carcasa y el husillo,
comprendiendo el manguito una hendidura (7);

- un pasador (8) insertado a través de la hendidura del manguito yfijado a la carcasa;

- un muelle helicoidal (9) que comprende una pluralidad de arrollamientos dispuestos alrededor del husillo y que
tiene al menos uno de sus extremos externos fijados al husillo;

- medios de acoplamiento (10) para acoplar de manera mévil uno de los arrollamientos del muelle helicoidal al
manguito,

en donde el manguito puede moverse entre una posicion de bloqueo y una posicién de desbloqueo y en donde, si el
accionador eléctrico hace rotar el husillo y el muelle helicoidal en una primera direccion rotatoria, el muelle helicoidal
actuara sobre los medios de acoplamiento para arrastrar el manguito en una primera direccidon coaxial desde la
posicion de bloqueo hasta la posicidon de desbloqueo y

si el accionador eléctrico hace rotar el husillo y el muelle helicoidal en una segunda direccién rotatoria, opuesta a la
primera direccion rotatoria, el muelle helicoidal actuara sobre los medios de acoplamiento para arrastrar el manguito
en una segunda direccidon coaxial desde la posicion de desbloqueo hasta la posicion de bloqueo, siendo la segunda
direccion opuesta a la primera direccion,

en donde la hendidura (7) comprende al menos una primera y una segunda seccién de hendidura (71’, 71"),
siguiendo la segunda seccidén de hendidura directamente a la primera seccién de hendidura en un punto de
transicion sobre el manguito y formando un angulo a con respecto a la primera secci 6n de hendidura en el punto de
transiciéon, donde a < 90 grados, en donde durante el movimiento del manguito en la primera o segunda direccién
coaxial, el manguito también girara alrededor del eje de rotacion en direcciones rotatorias deteminadas por la
orientacidn de las secciones de hendidura con respecto a la carcasa.

2. El accionador de bloqueo electromecanico de acuerdo con la reivindicacién 1, en donde la hendidura del manguito
tiene sustancialmente forma de V.

3. El accionador de bloqueo electromecanico de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones 1 o 2, en donde el
angulo a se encuentra en un intervalo de 80-90 grados.

4. El accionador de bloqueo electromecanico de acuerdo con la reivindicaciéon 3, en donde el angulo a se encuentra
en un intervalo de 85-87 grados.

5. El accionador de bloqueo electromecanico de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde
el muelle helicoidal comprende dos partes coaxiales que dividen el muelle helicoidal en una primera parte helicoidal,
una segunda parte helicoidal y una parte helicoidal intermedia que se encuentra entre las dos partes coaxiales.

6. El accionador de bloqueo electromecanico de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde
el manguito comprende una hendidura adicional dispuesta en el lado opuesto de la hendidura, estando la hendidura
adicional simétrica alineada con la hendidura y con respecto al eje de rotacion.

7. El accionador de bloqueo electromecanico de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que
ademas comprende un elemento de bloqueo (11) mévil acoplado al manguito para bloquear un medio de cierre de
un dispositivo de control de acceso.

8. El accionador de bloqueo electromecanico de acuerdo con la reivindicacién 7, en donde el elemento de bloqueo
esta acoplado rotatoriamente al manguito.

9. Un dispositivo de control de acceso que comprende una primera parte y una segunda parte, en donde al menos
una de las partes esta dispuesta de manera movil con respecto a la otra parte, comprendiendo el dispositivo un
accionador de bloqueo electromecanico de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde
la primera parte y la segunda parte pueden sujetarse entre si y/o liberarse la una de la otra por medio del accionador
de bloqueo electromecanico.

10. El dispositivo de acuerdo con la reivindicacién 9, en donde la primera parte es una parte fija y la segunda parte
es una parte movil, en donde la parte movil y la parte fija pueden sujetarse entre si y/o liberarse la una de la otra por
medio del accionador de bloqueo electromecanico.
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