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DESCRIPCION
Método de inspeccion y/o de prueba en linea de dispositivos y aparato para realizar tal método
La presente invencion esta dirigida a un método de inspeccion en linea y/o de prueba en linea de dispositivos.

Los métodos habituales para la inspeccién y/o la prueba en linea de dispositivos comprenden transportar en linea los
dispositivos que han de ser probados. A lo largo de la trayectoria de transporte, dependiendo del tipo de dispositivo y el
tipo de inspeccion y/o de ensayo que ha de ser realizado, una unidad de vigilancia respectiva es aplicada en o sobre un
dispositivo respectivo. Tal unidad de vigilancia comprende generalmente una unidad de recogida de informacion por la
que la informacién es recogida procedente del dispositivo o producida por él bajo inspeccion y/o prueba. La unidad de
recogida puede de este modo, como un ejemplo, comprender sensores respectivos como por ejemplo uno 0 mas de un
sensor de presion, un sensor de imagen, un sensor de especies gaseosas, un sensor de fuerza, etc. La informacion
recogida es transmitida habitualmente a una unidad de evaluacion como un ordenador estacionario en el aparato. La una
o mas de una unidades de vigilancia son transportadas con los dispositivos, conectados por cable al aparato, hasta un
area donde son retiradas de los dispositivos respectivos y son transportadas de nuevo para volver a aplicarse a
dispositivos subsiguientes de la corriente en linea de dispositivos.

El periodo que esta disponible de este modo para recoger informacion procedente del dispositivo o producida por él, a
una tasa de rendimiento dada de la corriente en linea de dispositivos, depende de la extension de la trayectoria de
transporte entre la aplicacion de las unidades de vigilancia a los dispositivos y la retirada de las unidades desde los
dispositivos. Debido a que la tasa de rendimiento de la inspeccion y/o la prueba en linea deberia ser tan alta como sea
posible y debido a que cada inspeccion y/o prueba de un dispositivo necesita un periodo predeterminado respectivo para
recoger informacion, para obtener resultados precisos, el aparato respectivo y de este modo especialmente esa parte del
aparato entre un area de aplicaciéon para la unidad de vigilancia y un area de retirada donde la unidad de vigilancia es
retirada del dispositivo se vuelve cada vez mas mas compleja y consume mas espacio, debido a la trayectoria en que las
unidades de vigilancia son transportadas con dispositivos y conectadas a la unidad de evaluacion.

Ademas cada aparato concebido para realizar inspeccion y/o prueba especificas esta construido con una trayectoria de
transporte de aplicacion especifica entre el area tratada de aplicacion y el area tratada de retirada de las unidades de
vigilancia a o desde los dispositivos.

El documento WO 2011/012730 A2 de la presente solicitante describe un método y aparato para pruebas de fuga en
recipientes cerrados, que son transportados en linea, por ejemplo por un transportador, en una corriente a y desde la
fuga en un puesto de prueba.

El documento US 2011/0134973 A1 describe un sistema y dispositivos que pueden ser adjuntados o unidos al equipo de
control de proceso y/u otras entidades para realizar actividades de control de adquisicion, andlisis y procesamiento de
datos.

Es un objeto de la presente invencion, bajo el aspecto de sus métodos asi como de su aparato, mejorar los métodos y el
aparato de la técnica anterior.

Esto es conseguido por los métodos de inspeccion y/o prueba en linea de dispositivos que comprenden:

e  Proporcionar al menos una unidad de vigilancia capaz de ser aplicada de forma que se pueda liberar a o sobre
uno de dichos dispositivos y, en un modo de funcionamiento autébnomo, recoger informacion procedente de
dicho dispositivo y/o producida por él;

e Transportar los dispositivos en linea hacia y dentro de un area de aplicacion;

e Aplicar en o sobre un dispositivo fuera de los dispositivos que estan en linea transportados hacia y dentro del
area de aplicacion la unidad de vigilancia en el area de aplicacion;

e Retirar la unidad de vigilancia del dispositivo en un area de retirada y transportar la unidad de vigilancia retirada
al area de aplicacion;

e Mediante la unidad de vigilancia, recoger la informacion procedente de dicho dispositivo o producida por él al
que se aplica;

e Transmitir dependiendo de la informacion recogida en la unidad de vigilancia a una unidad remota que es
estacionaria con respecto al transporte en linea de los dispositivos hacia y dentro de dicha area de aplicacion;

e  Evaluar la informacion que depende de la informaciéon como es recogida;
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e Larecogida tratada es realizada durante un periodo de recogida;

e La unidad de vigilancia es hecha funcionar en un modo de funcionamiento autbnomo durante un periodo
auténomo;

e Launidad de vigilancia es aplicada a o sobre el dispositivo durante un periodo de aplicacion;

e  El periodo autdbnomo incluye al menos una parte del periodo de aplicacion; y

e El periodo de recogida incluye al menos una parte de la parte tratada del periodo de aplicacion.
Definicion:

Entendemos a lo largo de la presente descripcion y reivindicaciones como modo de funcionamiento “autbnomo” un modo
de funcionamiento de la unidad de vigilancia en el que no se transfiere ninguna transmision de energia por cable o, mas
genéricamente, mediante una conexién de material sélido a la unidad de vigilancia o desde la unidad de vigilancia a otras
partes del aparato. Como ejemplos, en el modo de funcionamiento “autbnomo” tratado no se suministra alimentacion
eléctrica a la unidad de vigilancia mediante conexion por cable, no se realizan sefiales eléctricas, por ejemplo para
controlar la unidad de vigilancia o para informar de un estado de la unidad de vigilancia a otras partes del aparato, a
través de un enlace cableado a la unidad de vigilancia. Ademas, la informacion recogida en la unidad de vigilancia y/o
que depende de tal informacién recogida puede no ser transferida a otra parte del aparato mediante una conexion
cableada, la refrigeracién o el calentamiento de la unidad de vigilancia pueden no ser realizados por miembros de
intercambio de calor “cableados” mecanicamente a la unidad de vigilancia. Asi, en este modo de funcionamiento
auténomo la unidad de vigilancia esta libre de cualquier enlace de transmisioén de energia solido. Obsérvese por favor
que a lo largo de la presente descripcion y reivindicaciones, el término “conectado por cable” se refiere al estado opuesto
a “autdbnomo”. En este estado las unidades de vigilancia estan conectadas a otra parte del aparato por una linea de
transmision de energia de material sélido.

Asi, al menos durante una parte del tiempo durante el que una unidad de vigilancia es aplicada a los dispositivos la
unidad de vigilancia tratada es hecha funcionar en un modo de funcionamiento auténomo. La unidad de vigilancia es
hecha funcionar asi en el modo de funcionamiento autbnomo al menos durante una parte del periodo de aplicacion. Asi
realizar la recogida de informacion durante el periodo de aplicacién tratado y en modo de funcionamiento auténomo da
como resultado una flexibilidad alta para adaptar el periodo de recogida. La informacion es recogida por la unidad de
vigilancia al menos durante una parte del periodo de aplicacion durante la cual la unidad de vigilancia es hecha funcionar
en modo de funcionamiento autbnomo.

Tener una mirada mas cercana al periodo de aplicacion durante el cual una unidad de vigilancia es aplicada a uno de los
dispositivos en linea transportados hacia el area de aplicacién, en una realizacién del método de acuerdo con la
invencién que puede ser combinada con cualquier realizacion que ha de ser tratada, a menos que esté en contradiccion,
el dispositivo con la unidad de vigilancia aplicada al mismo es transportado en linea con otros dispositivos, con o sin la
unidad de vigilancia aplicada a los mismos, hacia y dentro del area de retirada. Durante este transporte podria
proporcionarse una fase durante la cual el dispositivo tratado con la unidad de vigilancia aplicada al mismo es mantenido
estacionario para aumentar el periodo de aplicacion sin alargar la trayectoria de transporte y alargando de este modo el
periodo de recogida durante la fase tratada de detencion.

En una realizacion del método de acuerdo con la invencién que puede ser combinada con cualquier realizacion que ha
de ser tratada, a menos que esté en contradiccion, el area de retirada puede estar ubicada sustancialmente en la misma
zona que el aparato como el area de aplicacion. Si de este modo el dispositivo con la unidad de vigilancia aplicada al
mismo es transportado en linea con otros dispositivos, con o sin unidades de vigilancia desde el area de aplicacion al
area de retirada, estos significa que la trayectoria de transporte respectiva gira desde la ubicacion del area de aplicacion
a la misma ubicacion del area de retirada.

Aun en oftras realizaciones del método de acuerdo con la invencién que pueden ser combinadas con cualquier
realizacion que ha de ser tratada, a menos que estén en contradiccion, el dispositivo con la unidad de vigilancia aplicada
al mismo es mantenido estacionario durante todo el periodo de aplicacion. Esto significa que al menos ese dispositivo al
que se aplica una unidad de vigilancia es mantenido estacionario después de que se haya aplicado la unidad de
vigilancia al mismo hasta el momento en el que la unidad de vigilancia es retirada del dispositivo. De este modo, €l area
de aplicacion y el area de retirada estan ubicadas sustancialmente en la misma zona del aparato.

En cualquier caso, durante el periodo de aplicacion existe un periodo durante el cual la unidad de vigilancia es hecha
funcionar en modo de funcionamiento auténomo y un segundo periodo, que solapa al menos el primero, en el que la
recogida de informacion es realizada por la unidad de vigilancia.

De este modo, recoger la informacién en la unidad de vigilancia puede ser realizado al menos en parte cuando la unidad
de vigilancia ha dejado el modo de funcionamiento auténomo o el periodo de aplicacion tratado ain no ha comenzado o
ya ha cesado. Esto significa que el periodo de recogida puede empezar antes del periodo de aplicacion y/o puede
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finalizar después del periodo de aplicacion.

Si el aparato completo por ejemplo ha de ser adaptado desde periodos de recogida cortos a periodos de recogida mas
largos esto puede hacerse de forma flexible alargando justo esa parte del periodo de aplicacién, durante la cual se
realiza la recogida, asi en una realizacion alargando la trayectoria de transporte entre el area de aplicacion y el area de
retirada, donde la recogida de informacion es realizada por la unidad de vigilancia aplicada al dispositivo y hecha
funcionar en un modo de funcionamiento auténomo. En lugar de alargar la trayectoria de transporte o adicionalmente,
durante esa parte del periodo de aplicacion tratada puede hacerse efectiva una camara de amortiguacion en la que los
dispositivos son suministrados a o retirados de a una tasa igual, pero en la que los dispositivos son transportados de
forma mas lenta o son incluso almacenados estacionariamente para obtener un periodo de recogida. No hace falta decir
que, hablando genéricamente, la inspeccion y/o prueba resulta mas precisa cuanto mas tiempo hay disponible para
recoger, a una tasa de recogida predeterminada, la informacion procedente del dispositivo o producida por él ha de ser
inspeccionada y/o probada. Debido a que en el modo de funcionamiento auténomo no hay energia conectada por cable
que transmita conexion entre la unidad de vigilancia y el resto del aparato completo, modificar flexiblemente el periodo de
aplicacion cuando la unidad de vigilancia en el dispositivo esta en modo de funcionamiento autdbnomo es factible sin
modificaciones de construccion complejas para el aparato. Esto es solo porque a lo largo de esa parte del periodo de
aplicacion la unidad de vigilancia es hecha funcionar en el modo de funcionamiento auténomo.

Asi, resulta posible adaptar el aparato completo desde un tipo de dispositivos a otro tipo y/o desde un tipo de inspeccion
y/o prueba a otro cambiando principalmente el periodo de aplicacién en un caso en el que la unidad de vigilancia esta en
el modo de funcionamiento auténomo. Adicionalmente tal adaptacion puede necesitar posiblemente intercambiar un tipo
de unidad de vigilancia por otro.

Asi y como se tratd, en una realizacion de acuerdo con la invencion, que puede ser combinada con todas las
realizaciones ya tratadas y aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, los dispositivos con el dispositivo en o
sobre el cual la unidad de vigilancia es aplicada son transportados en linea desde el area de aplicacion hacia y al area de
retirada.

En una realizaciéon del método de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con todas las
realizaciones ya tratadas y aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, el area de aplicacion y el area de retirada
estan previstas al menos sustancialmente en la misma zona o estan alternativamente, mutuamente alejadas.

En una realizacion del método de acuerdo con la invencién, que puede ser combinada con todas las realizaciones
tratadas y las realizaciones aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, el area de aplicacion y el area de retirada
estan previstas sustancialmente en la misma zona y al menos el dispositivo con una unidad de vigilancia aplicada en el
mismo o sobre el mismo es mantenido estacionario durante el periodo de aplicacion.

De acuerdo con una realizacion del método de acuerdo con la presente invencion, en donde los dispositivos con el
dispositivo en o sobre el cual la unidad de vigilancia es aplicada, son transportados en linea desde el area de aplicacion
hacia y dentro del area de retirada, independientemente de si el area de aplicacion y el area de retirada estan ubicados
en la misma ubicacién o estan mutuamente alejados, el dispositivo con la unidad de vigilancia aplicada al mismo es
mantenido estacionario durante un periodo del transporte tratado desde el area de aplicacion al area de retirada.

En una realizacion del método de acuerdo con la invencién, que puede ser combinada con todas las realizaciones ya
descritas y aun por describir, a menos que estén en contradiccion, el periodo de recogida empieza antes, con o después
del periodo de aplicacion. Si el periodo de recogida se inicia antes, la informacion es recogida por ejemplo durante la
aplicacion de la unidad de vigilancia en o sobre el dispositivo respectivo. Tal informacion puede por ejemplo ser indicativa
para la aplicacion apropiada. Empezar el periodo de recogida con o después de iniciar el periodo de aplicacion puede
tener en cuenta el comportamiento transitorio, inestable durante la aplicacion de la unidad de vigilancia al dispositivo, que
influiria posiblemente en los resultados de inspeccion y/o prueba.

Independientemente de si el periodo de recogida empieza antes, con o después de iniciar el periodo de aplicacion
tratado, tal periodo de recogida incluye una parte del periodo auténomo.

En una realizacion adicional del método de acuerdo con la invencidon que puede ser combinada con cualquier realizacion
ya tratada o aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, el periodo de recogida empieza antes o con o después
de empezar el periodo auténomo.

Si el periodo de recogida empieza antes del periodo auténomo, esto significa que la recogida es ya realizada cuando la
unidad de vigilancia esta aun conectada por cable para la transferencia de energia a partes estacionarias del aparato
completo, ya sea, como ejemplo, mediante una linea de carga electronica para una fuente de alimentacion de la unidad
de vigilancia, o mediante cables de sefial de reconocimiento de control, mediante cables de transmision de informacion u
otros enlaces de transmision de energia como para aspirar o presurizar, enlaces de transferencia de calor, etc. Si el
periodo de recogida empieza con o después de empezar el periodo auténomo, esto significa que la recogida de
informacion es realizada en la unidad de vigilancia, al menos en una fase inicial, cuando la unidad de vigilancia es hecha
funcionar ya en el modo de funcionamiento auténomo y tal recogida puede ser realizada de forma completamente
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independiente de las conexiones cableadas a otras partes del aparato completo, es decir localmente de hecho en
cualquier parte.

En una realizacién adicional del método de acuerdo con la invencién, que puede ser combinada con cualquier realizacion
ya tratada o que aun ha de ser tratada, a menos que estén en contradiccion, el periodo autdbnomo de la unidad de
vigilancia esta en curso durante el periodo de aplicacion y mientras esta siendo llevada desde el area de retirada de
nuevo al area de aplicacion, por ejemplo mediante transporte. Esto significa que la unidad de vigilancia esta de hecho
permanentemente en el modo de funcionamiento auténomo a lo largo del bucle — area de aplicacion — area de retirada —
area de aplicacion — y toda la transferencia de energia a o desde la unidad de vigilancia, desde o al resto del aparato es
realizada sin conexion por cable y asi de forma inalambrica.

Por ejemplo si la unidad de vigilancia, en funcionamiento, no estda nunca conectada por cable al resto del aparato, se
consigue una libertad maxima para adaptar la unidad de vigilancia y su funcionamiento a necesidades especificas para
dispositivos respectivos y su inspeccion y/o prueba.

En una realizacion adicional del método de acuerdo con la invencién, que puede ser combinada con cualquiera de las
realizaciones previamente tratadas o de las realizaciones aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, el periodo
auténomo empieza a mas tardar con el periodo de aplicacion. Esto significa que si cualquier conexion o enlace por cable
para la transferencia de energia es instalada entre la unidad de vigilancia y el resto del aparato, tal conexién o enlace por
cable es retirado a mas tardar cuando la unidad de vigilancia es aplicada en o sobre el dispositivo respectivo.

En una realizacién del método de acuerdo con la invencién, que puede ser combinada con cualquiera de las
realizaciones tratadas y de las realizaciones aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, el periodo autbnomo
finaliza antes, con o después del periodo de aplicacion. Si el periodo de recogida finaliza antes que el periodo de
aplicacion tratado, esto significa que la unidad de vigilancia permanece aplicada a o sobre el dispositivo respectivo,
incluso cuando la recogida de informacion en la unidad de vigilancia ha cesado. Esto puede ser ventajoso por ejemplo si
después del periodo de recogida se realiza la evaluacién de informacion que depende de la informacién como es
recogida, y como resultado de tal evaluacion se escribe en la unidad de vigilancia para la Ultima seleccién del dispositivo
respectivo, por ejemplo de acuerdo con haber pasado o no haber pasado la inspeccién y/o prueba. Mantener la unidad
de vigilancia aplicada al dispositivo después de la terminacion de la recogida de informacion de hecho permite identificar
el dispositivo mediante la unidad de vigilancia aplicada al mismo para el procesamiento adicional del dispositivo.

Si el periodo de recogida finaliza con o después del periodo de aplicacion tratado resulta posible recoger y mantener la
informacién que incluye informacién acerca de ocurrencias en o durante la accion de retirada. Tal informacion puede ser
importante por ejemplo para comprobar la aplicacion anterior apropiada de la unidad de vigilancia al dispositivo.

Ademas y cuando la unidad de vigilancia es retirada del dispositivo respectivo y la recogida de informacién continua se
realiza al menos una parte de la transmision de informacion desde la unidad de vigilancia a la unidad remota sin ningun
limite de tiempo cuando la unidad de vigilancia es entonces separada del dispositivo que ha de ser procesado
adicionalmente.

En una realizacién adicional del método de acuerdo con la invencién, que puede ser combinada con cualquier realizacion
previamente tratada o realizaciones aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, el periodo de recogida finaliza
antes, con o después del final del periodo auténomo.

Si el periodo de recogida finaliza antes que el periodo autbnomo, la recogida y el mantenimiento de la informacién en la
unidad de vigilancia no se ven afectadas aplicando conexiones o enlaces cableados a la unidad de vigilancia para la
transferencia de energia. Obsérvese por favor que tal aplicacion de los enlaces o conexiones por cable tratados significa
que termina el modo de funcionamiento autonomo de la unidad de vigilancia.

Si el periodo de recogida termina con o después del final del periodo auténomo resulta posible incluir en la informacién
recogida informacion que es significativa para la aplicacion apropiada/inapropiada de los enlaces o conexiones por cable
tratados. Tal informaciéon puede ser relevante para establecer si una unién de tal conexién por cable a la unidad de
vigilancia, como por ejemplo para transmision cableada de informacién que depende de la informacién como es recogida
en la unidad de vigilancia, se ha establecido de forma apropiada.

En una realizacién adicional del método de acuerdo con la invencién que puede ser combinada con cualquiera de las
realizaciones ya tratadas y de las que estan aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, el periodo autbnomo
finaliza antes o después de transmitir la informacién dependiendo de como es recogida la informacioén en la unidad de
vigilancia a la unidad remota. Si el periodo auténomo finaliza antes de la transmision tratada esto significa que tal
transmision puede ser realizada aplicando un enlace de transmision por cable a la unidad de vigilancia, por ejemplo una
conexién de cable metalico o una conexion de fibra éptica. Si, por otro lado, el periodo auténomo finaliza después de tal
transmision, esto significa que se realiza la transmision de informacion que depende de cémo es recogida la informacion
en la unidad de vigilancia a la unidad remota de una manera inalambrica.

En una realizacion adicional del método de acuerdo con la invencién, que puede ser combinada con cualquiera de las
realizaciones previamente tratadas o con cualquiera de las realizaciones aun por tratar, a menos que estén en
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contradiccion, se realiza la transmision de la informacion que depende de cdmo es recogida la informacion en la unidad
de vigilancia a la unidad remota antes o después del final del periodo de aplicacion. Si la transmision es realizada antes
de retirar la unidad de vigilancia del dispositivo, resulta posible escribir informacion por ejemplo acerca del resultado de
una evaluacion de nuevo a la unidad de vigilancia aun aplicada al dispositivo. De este modo, indirectamente, el
dispositivo respectivo es marcado con tal informacién, que puede ser explotada para la decisién posterior de como el
dispositivo respectivo ha de ser procesado adicionalmente.

Si la transmision es realizada después de tal retirada, resulta posible transportar la unidad de vigilancia que ha dejado su
dispositivo respectivo a un puesto de transmision remoto del area de retirada. Esto puede por ejemplo ser una
aproximacion valida si la transmision de la informacién dura mas tiempo.

En una realizacién del método de acuerdo con la presente invencion, que puede ser combinada con cualesquiera
realizaciones previamente tratadas o con realizaciones aun por tratar, a menos que estén en contradiccién, la
informacion recogida en la unidad de vigilancia es al menos una de las siguientes alternativas, una presion de gas, una
curva de presion de gas, una cantidad de especies gaseosas en un gas, una curva de tal cantidad, una temperatura, una
curva de temperatura, una caracteristica optica en el espectro de luz visible y/o invisible, una curva de tal caracteristica
optica, una reaccion tras la radiacién, una curva de tal reaccién, impedancia eléctrica, una curva de tal impedancia, una
fuerza, una curva de tal fuerza.

La informacion como es recogida en la unidad de vigilancia puede asi ser una presion de gas o una curva de presion de
gas. Este es por ejemplo el caso si un recipiente cerrado o abierto es probado con respecto a fugas. Hablando en
general, si se establece una diferencia de presion entre los alrededores de tal recipiente y el interior de tal recipiente, en
el caso de fugas, la presion interior y/o la presion en los alrededores del recipiente variaran con el tiempo debido a la
ecualizacion de presion a través de la fuga. Asi, como un ejemplo en este caso una presion de gas o una curva de
presién de gas es recogido y la informacién que depende de los mismos es explotada.

De este modo entendemos bajo una “curva” a lo largo de la presente descripcion y reivindicaciones el desarrollo de la
entidad tratada respectivamente a lo largo del tiempo.

La informacion recogida en la unidad de vigilancia puede ser la cantidad de una especie gaseosa en un gas o una curva
de tal cantidad. Este puede ser el caso por ejemplo si, como un dispositivo, un recipiente cerrado es presurizado con un
gas que comprende una especie gaseosa predeterminada. Si esta presente una fuga el gas presurizado esta fluyendo
fuera del recipiente hacia los alrededores del recipiente. El gas en los alrededores es recogido por la unidad de vigilancia,
por ejemplo en un compartimento de muestra. De este modo, el gas en el compartimento de muestra contiene la
informacion relevante, en particular la cantidad de las especies gaseosas. Estableciendo una comunicacion de flujo de
gas desde tal compartimento de muestra en la unidad de vigilancia a la unidad remota, que es realizada como una
unidad analizadora de gas, la informacion, en particular el contenido o la cantidad de la especie gaseosa predeterminada
tratada como una pieza de informacion, es transmitido a la unidad remota de analisis de gas, que analiza la muestra de
gas y especificamente la cantidad de las especies gaseosas tratada como un resultado de la prueba. Tomando muestras
de gas en momentos posteriores en mas de un compartimento de muestra en la unidad de vigilancia y analizando tales
muestras, se puede evaluar la curva de la cantidad tratada de especies de gas.

Ademas, la informacion recogida en la unidad de vigilancia puede ser una temperatura o una curva de temperatura. La
recogida de informacion de temperatura se puede hacer mediante una disposicion de sensores de temperaturas o
mediante imagenes infrarrojas como por ejemplo para pruebas de fugas de contenedores cerrados llenados con liquido o
con gas.

La informacién recogida y mantenida en la unidad de vigilancia puede ser una caracteristica 6ptica o una curva de tal
caracteristica Optica en el espectro de luz visible y/o invisible. Esta puede ser por ejemplo la apariencia dptica visible o
infrarroja de un dispositivo, por ejemplo para inspeccionar la forma, los dafios, el montaje apropiado, las fugas de tal
dispositivo. De otra manera, el contenido de un recipiente transparente puede ser probado por ejemplo porque el
recipiente es expuesto a un rayo laser y la absorciéon de tal rayo es detectada como una indicaciéon del contenido del
recipiente tratado.

Ademas, la informacion tratada que es recogida en la unidad de vigilancia puede ser una caracteristica con respecto a
una reaccion tras radiacion o una curva de tal radiacion. Por ejemplo si la integridad estructural de un dispositivo sera
inspeccionada tal dispositivo puede estar expuesto a radiacion de rayos X. La imagen de rayos X del dispositivo como
una reaccion del dispositivo tras tal radiacion es mantenida por ejemplo por la unidad de vigilancia para una evaluacién
posterior. Multiples imagenes permiten la evaluacion de una curva respectiva.

Ademas, la informacion tratada recogida en la unidad de vigilancia puede ser impedancia eléctrica, es decir,
conductancia, capacitancia, inductividad y combinaciones de las mismas o una curva de tal impedancia. Por ejemplo si
un recipiente que contiene un producto liquido ha de ser probado contra fugas, detectando la impedancia eléctrica, por
ejemplo la conductancia a lo largo de la pared exterior de tal recipiente puede ser indicativa de fugas.

Aln mas, la informacién tratada como recogida por la unidad de vigilancia puede ser una fuerza o una curva de tal
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fuerza. Como un ejemplo, si un recipiente cerrado con una pared elastica que contiene por ejemplo un gas que ha de ser
probado contra fugas, esto puede ser realizado ejerciendo una carga desde el exterior sobre tal recipiente y midiendo la
fuerza de reaccion sobre tal carga o la fuerza con la que el recipiente sobresale debido a la carga tratada. Asi, vigilar una
fuerza o una curva de tal fuerza puede ser informacion acerca de fugas de un recipiente.

De hecho estos ejemplos muestran que la presente invencion puede aplicarse a una amplia variedad de técnicas de
inspeccion y/o prueba siempre que se recoja que la informacion respectiva procedente del dispositivo o de la informacién
que es producida por el dispositivo, pueda ser realizada cerca del dispositivo y en un modo de funcionamiento auténomo.

En una realizacién de la presente invencion, que puede ser combinada con todas las realizaciones previamente tratadas
y con todas las realizaciones aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, la informaciéon como es recogida en la
unidad de vigilancia es una cantidad de especies gaseosas predeterminadas en un gas que rodea el dispositivo. La
recogida de esa informacion en la unidad de vigilancia comprende la recogida de una muestra del gas que rodea el
dispositivo en un compartimento de muestra dentro de la unidad de vigilancia. La evaluacién comprende de este modo
un analisis de gas, que es realizado, como un ejemplo, mediante un espectrometro de masas en la unidad remota. La
informacion mantenida en el compartimento de muestra en la unidad de vigilancia es transmitida estableciendo una
comunicacion de flujo de gas desde el compartimento de muestra a la unidad remota.

En una realizaciéon adicional de la presente invencién, que puede ser combinada con cualquiera de las realizaciones
previamente tratadas o de las realizaciones aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, la informaciéon como es
recogida en la unidad de vigilancia comprende una presion de gas o una curva de presion de gas. La recogida de la
informacion tratada comprende recoger la informacion de presion por medio de una disposicién de sensores de presion
aplicada por la unidad de vigilancia al dispositivo o adyacente a él.

En una variante de la realizacion recién tratada el dispositivo es un recipiente cerrado. La aplicacién de la unidad de
vigilancia da como resultado un espacio intermedio sellado entre el recipiente cerrado y la unidad de vigilancia. La
disposicion de sensores de presion detecta presion en el espacio intermedio tratado.

En una variante de la realizacion recién tratada, la presion en el espacio intermedio es aumentada por encima o reducida
por debajo de la presion que prevalece en el recipiente cerrado en al menos una de las alternativas de durante o antes
del periodo auténomo.

Si tal aumento o reduccion ha de ser realizado durante el periodo auténomo, la unidad de vigilancia puede comprender
una fuente de presurizacion o de obtencion de vacio por ejemplo un compartimento previamente presurizado o en el que
previamente se ha hecho el vacio, que es llevada en comunicacion de flujo con el espacio intermedio tratado durante el
periodo auténomo. Si tal aumento o reducciéon ha de ser realizado antes del periodo auténomo, puede ser realizado por
medio de una fuente de presién o de vacio respectiva alejada de la unidad de vigilancia, enlazada a la unidad de
vigilancia y al espacio intermedio por medio de una linea de flujo de gas, es decir conectada por cable.

En una realizacion adicional, en la que la recogida comprende recoger la informacién de presién por medio de una
disposicion de sensores de presion, el dispositivo es un recipiente abierto. La aplicacién de la unidad de vigilancia da
como resultado aplicar de forma hermética la disposicion de sensores de presion en comunicacion de flujo con el interior
del recipiente abierto. Se establece una diferencia de presion entre el interior del recipiente y los alrededores del
recipiente, una vez que se ha establecido la comunicacién de flujo sellada.

En una realizacién de la presente invencion que puede ser combinada con cualesquiera realizaciones previamente
tratadas y con las realizaciones aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, la unidad de vigilancia es alimentada
eléctricamente al menos durante el periodo autdénomo por medio de una fuente de alimentacion de energia eléctrica en la
unidad de vigilancia.

Tal fuente de alimentacion de energia eléctrica puede ser una bateria o una bateria recargable — o una disposicion de
capacidad.

En una variante de la realizacion recién tratada la fuente de alimentacion eléctrica es recargada de forma inalambrica al
menos una de las alternativas de antes, durante y después del periodo auténomo. De este modo, uno es
extremadamente flexible para realizar la recarga inalambrica, como por recarga inductiva, dependiendo del consumo de
energia eléctrica por la unidad de vigilancia, especialmente durante el periodo auténomo. La recarga inalambrica puede
ser realizada una vez o varias veces antes del periodo autébnomo y/o una vez o mas de una vez durante el periodo
auténomo y/o una vez o varias veces después del periodo auténomo. Asi y si la unidad de vigilancia tiene un consumo
de energia elevado, la carga inalambrica puede ser realizada permanentemente a lo largo del bucle de la unidad de
vigilancia desde el area de aplicacion al area de retirada y de nuevo al area de aplicacion, o solo permanentemente
durante el periodo auténomo.

En una realizacién del método de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con cualquier realizacion

previamente tratada y cualquier realizacion aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, la realizaciéon de la

recogida de informacion en la unidad de vigilancia es realizada en al menos un intervalo de tiempo discreto y la

transmision de la informacién que depende de la informacién recogida es realizada durante ese intervalo de tiempo
7
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tratado.

De este modo, la informacién procedente del dispositivo o producida por él es muestreada en al menos un intervalo de
tiempo discreto tratado, de hecho una medicién muestreada, y la informacién que depende de ella es transmitida a la
unidad remota al menos sustancialmente durante el intervalo de tiempo tratado. Debido a que la recogida y la
transmision son realizadas en el mismo intervalo de tiempo, no es necesario un mantenimiento intermedio de la
informacion en la unidad de vigilancia en el sentido de almacenamiento. De este modo, debe establecerse un enlace de
transmision entre la unidad de vigilancia en al menos un intervalo de tiempo tratado, lo que significa que o bien se aplica
una conexion por cable desde la unidad de vigilancia a la unidad remota durante el intervalo de tiempo tratado, o durante
el intervalo de tiempo tratado, la unidad de vigilancia estd en comunicacion inalambrica con la unidad remota,
especialmente si en ese intervalo de tiempo la unidad de vigilancia es hecha funcionar en el modo de funcionamiento
auténomo. Sin embargo, deberia indicarse que es absolutamente posible realizar la recogida y la transmision de alguna
informacion en intervalos de tiempo diferentes respectivos, necesitando de este modo mantener o almacenar informacién
en la unidad de vigilancia y adicionalmente realizar la recogida o la transmisién practicamente de forma simultanea
cuando fue tratada.

En una variante de la realizacion recién tratada la recogida es realizada en mas de un intervalo de tiempo discreto y la
transmision es realizada durante los intervalos de tiempo respectivos. De este modo, resulta posible mostrar
practicamente punto por punto la curva de la informacion y transmitir tales mediciones muestreadas sin mantenimiento o
almacenamiento intermedio en la unidad de vigilancia.

De este modo, al menos un intervalo o uno de los mas de uno intervalos de tiempo discretos estan ubicados en el
periodo auténomo, lo que necesita en esta variante que en el intervalo de un tiempo tratado en el periodo auténomo se
establezca de forma inalambrica la comunicacion de transmision entre la unidad de vigilancia y la unidad remota.

En una realizacion del método de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con cualquier realizacion
previamente tratada y con cualquiera de las realizaciones aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, la
informacion recogida o la informacién que depende de ella es mantenida o almacenada en la unidad de vigilancia al
menos hasta realizar la transmision. En esta realizaciéon el momento de transmitir informacion desde la unidad de
vigilancia a la unidad remota resulta independiente del momento o periodo en el que la informacion es recogida en la
unidad de vigilancia. Asi, como un ejemplo la informacién puede ser recogida durante el periodo auténomo, mientras que
la informacion respectiva como la mantenida y almacenada en la unidad de vigilancia es transmitida a la unidad remota
mas tarde por ejemplo cuando la unidad de vigilancia esta en modo de funcionamiento conectado por cable o ya se ha
retirado del dispositivo.

En una realizacién del método de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con cualquier realizacion
ya tratada o con cualquier realizaciéon aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, la informacién recogida en la
unidad de vigilancia o la informacién que depende de ella es evaluada en la unidad de vigilancia y la informacién
transmitida comprende un resultado de tal evaluacion. De este modo, entendemos bajo “evaluacion” una operacion en la
que sefales de entrada, en particular la informacion recogida tratada o la informacion que depende de ella, son
introducidas y como una salida se obtiene informacién diferente como un resultado de operaciones sobre la informacion
de entrada al comparar, multiplicar, dividir, sumar, restar, filtrar, etc. Si la informacién como es transmitida no ha sido
evaluada en la unidad de vigilancia o no ha sido completamente evaluada en la unidad de vigilancia, entonces la unidad
remota realiza la evaluacioén o la evaluacion restante segun sea necesario.

La transmision inalambrica puede ser realizada sobre un rango de transmisién corto, por ejemplo de 10 cm, y en una
ubicacion especifica a lo largo de la trayectoria de la unidad de vigilancia, practicamente como una rafaga de transmision,
minimizando de este modo el consumo de energia eléctrica para tal transmision.

En una realizacién de la presente invencién, que puede ser combinada con cualquiera de las realizaciones previamente
tratadas y de las realizaciones aun por tratar, si no estan en contradiccion, se proporcionan multiples unidades de
vigilancia y se aplican preferiblemente con posterioridad a los dispositivos después de que sean transportados en linea
hacia al area de aplicacion y dentro de ella.

De este modo, la inspeccion y/o prueba de los dispositivos transportados en linea puede ser realizada en dispositivos
seleccionados aleatoria o regularmente, regularmente en el sentido de que cualquier enésimo dispositivo transportado al
area de aplicacion y dentro de ella esta provisto con una unidad de vigilancia.

También es posible aplicar mas de una unidad de vigilancia simultaneamente al nimero respectivo de dispositivos.

En una realizacién adicional de la invencion, que puede ser combinada con cualquiera de las realizaciones previamente
tratadas y las realizaciones aun por tratar, sino estan en contradiccion, se proporcionan multiples unidades de vigilancia y
se aplican preferiblemente con posterioridad a todos los dispositivos después de que sean transportados en linea hacia
el area de aplicacién y dentro de ella.

En una realizacién adicional del método de acuerdo con la invencién, que puede ser combinado con cualquier realizacion
previamente tratada y con cualquier realizacion aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, la informacion que
8
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depende la informacion como es recogida es evaluada y el resultado de tal evaluacion es almacenado en un
almacenamiento en la unidad de vigilancia. Como se ha tratado anteriormente la evaluacion puede ser realizada de este
modo en la unidad de vigilancia o en la unidad remota o en ambas. El resultado almacenado de tal evaluacion es leido
desde la unidad de vigilancia y una unidad de seleccién del aparato es controlada por tal resultado leido para seleccionar
el procesamiento adicional del dispositivo respectivo.

Asi, después de haber almacenado el resultado de la evaluacién en la unidad de vigilancia el dispositivo es aun
combinado con la unidad de vigilancia o solo haber dejado la unidad de vigilancia resulta atribuido por tal resultado como
por ejemplo haber pasado o no haber pasado la inspeccién y/o prueba respectivas. Una unidad de seleccién, que puede
decirse que funciona como una placa de unién de una via férrea, es controlada por el resultado almacenado, para
seleccionar como el dispositivo debe ser procesado adicionalmente. De este modo, la unidad de vigilancia puede ser
retirada del dispositivo poco aguas arriba o aguas abajo de la unidad de seleccion.

En una realizacién de acuerdo con el método de la presente invencion, que puede ser combinada con cualquiera de las
realizaciones previamente tratadas y de las realizaciones aun por tratar, si no estan en contradiccion, los dispositivos son
transportados en linea desde el area de aplicacion hacia el area de retirada y dentro de ella cuyo transporte comprende
transportar en linea los dispositivos por medio de al menos un transportador de banda.

Realizando un transporte desde el area de aplicacion al area de retirada para comprender al menos un transportador de
banda la extension o la longitud de la trayectoria de transporte puede adaptarse de forma flexible a las diferentes
necesidades para el periodo de aplicacion y asi para el periodo de recogida. La unidad de vigilancia es hecha funcionar
en el modo de funcionamiento auténomo a lo largo de al menos un transportador de banda.

Si el periodo tratado deberia por ejemplo ser alargado, o bien para aumentar la precision de la inspeccion y/o prueba o
bien para la adaptacién a otros dispositivos y/o inspecciones y/o pruebas que han de ser realizados, esto solo es
realizado proporcionando uno diferente o afiadiendo un transportador de banda adicional.

La presente invencion esta dirigida ademas sobre un método para fabricar dispositivos que han pasado positivamente
una inspeccion y/o prueba. Este método comprende proporcionar dispositivos no inspeccionados y/o no probados,
inspeccionar y/o probar en linea los dispositivos no inspeccionados y/o no probados mediante el método de inspeccion
y/o prueba como se ha tratado anteriormente, posiblemente en una o mas de una de sus realizaciones. De este modo,
un resultado de evaluacion asignado a un dispositivo, que indica un resultado de inspeccién y/o prueba positivo, indica
que el dispositivo ha pasado positivamente la inspeccion y/o la prueba.

La presente invencion esta dirigida ademas sobre un aparato de inspeccion y/o prueba de dispositivos en linea. A fin de
cumplir el objeto como se ha esquematizado anteriormente tal aparato comprende de acuerdo con la presente invencion

e Al menos una unidad de vigilancia adaptada para ser aplicada de forma que se pueda liberar a o sobre uno de
los dispositivos y, en un modo de funcionamiento autonomo, recoger la informacién procedente del dispositivo o
producida por él, por lo que la unidad de vigilancia esta en el modo de funcionamiento auténomo durante un
periodo auténomo;

e una unidad de aplicacion que esta adaptada para aplicar la unidad de vigilancia a los dispositivos o sobre uno
de ellos;

e una unidad de retirada que esta adaptada para retirar la unidad de vigilancia de tal dispositivo, después de un
periodo de aplicacion, iniciado cuando la unidad de vigilancia es aplicada al dispositivo o sobre él;

e un transportador, que esta adaptado para transportar en linea los dispositivos hacia y en alineaciéon con la
unidad de aplicacion;

e unadisposicion, que esta adaptada para llevar la unidad de vigilancia desde la unidad de retirada a la unidad de
aplicacion;

e una unidad de recepcion que es estacionaria con respecto al transportador tratado y que esta adaptada para
recibir informacion que depende de la informacién recogida en la unidad de vigilancia;

e una unidad remota que es estacionaria con respecto al transportador tratado y con una entrada que esta
conectada operativamente a una salida de la unidad de recepcion;

e medios de control que estan adaptados para controlar la unidad de vigilancia a fin de recoger la informacion
durante un periodo de recogida.

e El periodo autdbnomo incluye de este modo al menos una parte del periodo de aplicacion.

e el periodo de recogida es controlado por los medios de control para incluir al menos una parte de la parte
tratada del periodo de aplicacion.
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En una realizacion del aparato de acuerdo con la invencion, que puede ser combinada con cualquier realizaciéon aun por
tratar, el aparato comprende un transportador adaptado a dispositivos de transporte en linea que incluyen un dispositivo
con la unidad de vigilancia aplicada al mismo o sobre el mismo desde la unidad de aplicacién hacia y en alineacion con la
unidad de retirada.

En una realizacién del aparato de acuerdo con la invenciéon, que puede ser combinada con cualquier realizacion
previamente tratada y aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, la unidad de aplicacién y la unidad de retirada
son proporcionadas al menos sustancialmente en la misma ubicacién o son mutuamente remotas. Si la unidad de
aplicacion y la unidad de retirada son proporcionadas en la misma ubicacion, esto significa que una unidad de vigilancia
es aplicada a un dispositivo y retirada de un dispositivo en la misma ubicacion. Entre la unidad de aplicacion y la unidad
de retirada puede haber un bucle de transporte de una extensién como la deseada para el dispositivo con la unidad de
vigilancia aplicada al mismo, a lo largo de la cual el periodo de aplicacion puede ser seleccionado segun se desee. Por
otro lado la unidad de vigilancia puede ser aplicada a un dispositivo mantenido estacionario y la unidad de vigilancia es
retirada del tal dispositivo mantenido aun estacionario, es decir la aplicacion y la retirada de la unidad de vigilancia es
realizada durante el dispositivo que es estacionario.

Si la unidad de aplicacién y la unidad de retirada son mutuamente remotas, entonces se proporciona una trayectoria de
transporte desde la unidad de aplicacion a la unidad de retirada para el dispositivo con la unidad de vigilancia aplicada al
mismo y por medio de la longitud y/o la velocidad media de transportar el periodo de aplicacion puede ser adaptada
segun se desee.

En una realizacién del aparato de acuerdo con la invencién, que puede ser combinada con cualquier realizacion del
aparato como fue tratada y aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, la unidad de aplicacion y la unidad de
retirada son proporcionadas en la misma ubicacién y el aparato comprende un puesto de soporte estacionario para al
menos un dispositivo en la ubicacion tratada. Este es, como ya se tratd, el caso cuando el dispositivo debe ser cargado
con una unidad de vigilancia y la unidad de vigilancia debe ser retirada del dispositivo cuando el dispositivo es mantenido
estacionario.

En una realizacién adicional del aparato de acuerdo con la invencion, que puede ser combinada con cualquier realizacion
previamente tratada de tal aparato y con cualquier realizacion del mismo adn por tratar, a menos que estan en
contradiccion, el aparato comprende un puesto de soporte estacionario para al menos un dispositivo a lo largo de una
trayectoria de transporte desde la unidad de aplicacion a la unidad de retirada.

En esta realizacion, aunque el dispositivo con la unidad de vigilancia aplicada al mismo esta siendo transportado desde la
unidad de aplicacién a la unidad de retirada, que estan ubicadas en la misma zona o mutuamente alejadas, se ha
proporcionado a lo largo de tal trayectoria de transporte un puesto de soporte estacionario que puede ser llamado un
puesto retardador para el dispositivo, lo que significa que a lo largo de la trayectoria tratada el dispositivo con la unidad de
vigilancia aplicada al mismo o sobre el mismo es mantenido en una posicién de espera estacionaria. De este modo, la
extension del periodo de aplicacion puede extenderse segun se desee por tal retardo sin la necesidad de cambiar la
longitud de la trayectoria de transporte desde la unidad de aplicacion a la unidad de retirada y/o sin cambiar la velocidad
de transporte entre las dos unidades tratadas.

En una realizacién del aparato de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con cualquier realizacion
ya tratada y aun por tratar mas adelante, a menos que estén en contradiccion, el periodo de recogida es controlado por
los medios de control para empezar antes, con o después de empezar el periodo de aplicacion.

En una realizacién adicional del aparato de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con cualquier
realizacion previamente tratada y con cualquier realizacion aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, el periodo
de recogida es controlado por los medios de control para empezar antes, con o después del periodo autbnomo.

En una realizacién adicional del aparato de acuerdo con la invencién, que puede ser combinada con cualquier realizacion
previamente tratada y con cualquier realizacion aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, la unidad de
vigilancia esta en el modo de funcionamiento auténomo en curso durante el bucle desde la unidad de aplicacion a la
unidad de retirada y de nuevo a la unidad de aplicacion.

Aun en una realizacién adicional del aparato de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con
cualquier realizacion previamente tratada y con cualquier realizacion aun por tratar, a menos que estén en contradiccion,
la unidad de vigilancia esta en el modo de funcionamiento auténomo a mas tardar en el inicio del periodo de aplicacion.

Aun en una realizacién adicional del aparato de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con
cualquier realizacion previamente tratada y con cualquier realizacion aun por tratar, a menos que estén en contradiccion,
los medios de control controlan el periodo de recogida hasta el final antes, con o después de retirar la unidad de
vigilancia del dispositivo mediante la unidad de retirada.

Aun en una realizacién adicional del aparato de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con

cualquier realizacion previamente tratada y con cualquier realizacion aun por tratar, a menos que estén en contradiccion,

el periodo de recogida es controlado por los medios de control hasta el final antes, con o después del final del periodo
10
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autébnomo.

Aun en una realizacion adicional del aparato de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con
cualquier realizacion previamente tratada y con cualquier realizacion aun por tratar, a menos que estén en contradiccion,
el periodo autdbnomo finaliza antes o después de la recepcion de la informacién mediante la unidad de recepcién.

Aun en una realizacién adicional del aparato de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con
cualquier realizacion previamente tratada y con cualquier realizacion aun por tratar, a menos que estén en contradiccion,
la unidad de vigilancia comprende medios que estan adaptados para recoger y mantener la informacion que representa
al menos uno de una presion de gas, una curva de presion de gas, una cantidad de una especie gaseosa en un gas, una
curva de tal cantidad, una temperatura, una curva de temperatura, una caracteristica optica en el espectro de luz visible
y/o invisible, una curva de tal caracteristica dptica, una reaccion tras una radiacion, una curva de tal reaccién, impedancia
eléctrica, una curva de tal impedancia, una fuerza, una curva de tal fuerza.

Aun en una realizacién adicional del aparato de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con
cualquier realizacion previamente tratada y con cualquier realizacion aun por tratar, a menos que estén en contradiccion,
la unidad de vigilancia comprende medios que estan adaptados para recoger y mantener la informacion que representa
una cantidad de una especie gaseosa predeterminada en un gas que rodea el dispositivo. Los medios adaptados para
recoger y mantener la informacion en la unidad de vigilancia comprenden un compartimento de muestra en la unidad de
vigilancia y la unidad remota esta adaptada para el analisis de gas. La unidad de recepcién comprende una linea de flujo
de gas de entrada que esta adaptada para conectarse de forma controlable al compartimento de muestra.

Aun en una realizacién adicional del aparato de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con
cualquier realizacion previamente tratada y con cualquier realizacion aun por tratar, a menos que estén en contradiccion,
la unidad de vigilancia comprende una disposicion de sensores de presion de gas.

Aun en una realizacion adicional de la realizacion recién tratada el dispositivo tratado es un recipiente cerrado y la unidad
de vigilancia esta adaptada para ser aplicada sobre tal dispositivo. La unidad de vigilancia define junto con el dispositivo
tratado un espacio intermedio sellado entre el recipiente cerrado y la unidad de vigilancia. La disposicion de sensores de
presion esta en conexion operativa con el espacio intermedio tratado.

Aun en una realizacién adicional de la realizacién recién tratada el aparato comprende ademas medios que estan
adaptados para aumentar la presiéon en el espacio intermedio por encima o para reducir tal presién en el espacio
intermedio por debajo de una presidon que prevalece en el recipiente cerrado uno de antes y de durante el periodo
auténomo.

AUn en una realizacién adicional del aparto de acuerdo con la presente invencion, en la que la unidad de vigilancia
comprende una disposicion de sensores de presion de gas, el dispositivo es un recipiente abierto. La unidad de vigilancia
estd adaptada para aplicar de forma hermética la disposicién de sensores de presién en una comunicacion de flujo
sellado con el interior del recipiente abierto y comprende ademas medios que estan adaptados para establecer una
diferencia de presion entre el interior del recipiente y los alrededores del recipiente, una vez que se ha establecido la
comunicacion de flujo sellado.

Aun en una realizacién adicional del aparato de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con
cualquier realizacion previamente tratada o con cualquier realizaciéon aun por tratar, a menos que estén en contradiccion,
la unidad de vigilancia comprende una unidad de alimentacion de energia eléctrica, que esta adaptada para alimentar
eléctricamente la unidad de vigilancia al menos durante el periodo autébnomo.

En una realizacién de la realizacion recién tratada del aparato de acuerdo con la presente invencion la unidad de
alimentacion de energia eléctrica se puede cargar de forma inalambrica como mediante carga inductiva.

En una realizacion del aparato de acuerdo con la invenciéon, que puede ser combinada con cualquiera de las
realizaciones previamente tratadas y de las realizaciones aun por tratar, si no estan en contradiccion, los medios de
control estan adaptados para controlar la unidad de vigilancia para recoger informacion cuando la unidad de vigilancia
esta junto a la unidad de recepcion. De este modo, la informacién que depende de la muestra de informacion como es
recogida es transmitida a la unidad de recepcién sin almacenamiento intermedio en la unidad de vigilancia.

En una realizacién de la realizacion recién tratada mas de una de las unidades de recepcion tratadas son proporcionadas
en una ubicacion distinta a lo largo de la trayectoria de la unidad de vigilancia desde la unidad de aplicacién sobre la
unidad de retirada y de nuevo a la unidad de aplicacion y los medios de control estan adaptados para controlar la unidad
de vigilancia a fin de recoger la informacién cuando la unidad de vigilancia esta junto a las respectivas de las unidades de
recepcion. De este modo, mdltiples muestras de informacion son recogidas y la informacion que depende de ellas es
directamente, es decir sustancialmente sin almacenamiento intermedio en la unidad de vigilancia, transmitida a la unidad
de recepcion respectiva. En una realizacion en la que la unidad de vigilancia recoge la informacién solo cuando esta junto
a la unidad de recepcion, la unidad de vigilancia esta en el modo de funcionamiento auténomo durante tal recogida y
transmision.
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En una realizacion del aparato de acuerdo con la invencién, que puede ser combinada con cualquier realizacion ya
tratada y aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, la unidad de vigilancia comprende medios de
mantenimiento para la informacion que depende de la informacién como es recogida. Si hablamos de la informacion que
depende de la informacion entendemos que la informacion que es dependiente puede ser igual a la informacion de la
que depende o puede ser diferente como por ejemplo previamente filtrada, preseleccionada, etc.

De este modo y debido a tales medios de mantenimiento el momento de recoger la informacién mediante la unidad de
vigilancia y de transmitir la informacion que depende de tal informacién recogida pueden ser seleccionados
independientemente uno de otro, es decir el momento de transmitir tal informacién a la unidad de recepcién puede ser
seleccionado por ejemplo mucho mas tarde que el momento en el que tal informacién fue recogida por la unidad de
vigilancia.

Por ejemplo la informacion puede ser recogida por la unidad de vigilancia cuando esta en el modo de funcionamiento
auténomo, mientras que la transmision de la informacién que depende de la informacion como es recogida puede ser
realizada cuando la unidad de vigilancia es hecha funcionar en el modo de funcionamiento conectado por cable y/o es
separada ya del dispositivo respectivo, es decir después de haber pasado la unidad de retirada.

En una realizacién del aparato de acuerdo con la invenciéon, que puede ser combinada con cualquier realizacion
previamente tratada de tal aparato y realizacion del mismo aun por tratar, el aparato comprende una unidad de
evaluacion, por la que al menos uno de en la unidad de vigilancia y en la unidad remota que esta conectada o puede
estar conectada operativamente a los medios de recogida en la unidad de vigilancia. De este modo, la evaluacién de la
informacion como es recogida por la unidad de vigilancia puede ser realizada o bien mediante una unidad de evaluacién
respectiva en la unidad de vigilancia o bien mediante una unidad de evaluacion respectiva en la unidad remota o una
parte de tal evaluacion puede ser realizada mediante una unidad de evaluacion en la unidad de vigilancia y la otra parte
mediante una unidad de evaluacion en la unidad remota.

En una realizacién del aparato de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con cualquier realizacion
previamente tratada y realizacion aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, la unidad de vigilancia comprende
un almacenamiento de datos electrénicos para mantener la informacion como es recogida en la unidad de vigilancia.

En una realizacién del aparato de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con cualquier realizacion
previamente tratada de la misma y realizacion aun por tratar, a menos que estén en contradiccion, la unidad de vigilancia
comprende una unidad de transmision inalambrica y la unidad de recepcién comprende una unidad receptora
inalambrica. Ambas, la unidad de recepcion y la unidad de transmision pueden ser bidireccionales.

En una realizacién de la realizacién recién tratada la unidad de vigilancia comprende un almacenamiento de datos
electrénico para mantener la informacion como es recogida, estando una entrada de la unidad de transmision inalambrica
en la unidad de vigilancia conectada operativamente a una salia del almacenamiento de datos electrénico.

De este modo, se ha de observar que entendemos bajo el término “unidad de recepcion” genéricamente una unidad que
esta adaptada para recibir una sefial fisica por ejemplo un flujo de gas, una temperatura, etc., mientras que entendemos
bajo una unidad receptora inalambrica y en analogia por una unidad de transmision inalambrica las unidades respectivas
que estan adaptadas para transmitir y recibir respectivamente sefales en la forma de sefiales electromagnéticas
transmitidas sobre el aire o de sefiales dpticas y son asi de hecho transmitidas de una manera sin contacto.

Aun en una realizacién adicional del aparato de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con
cualquier realizacion previamente tratada y con cualquier realizacion aun por tratar, a menos que estén en contradiccion,
el aparato comprende multiples de las unidades de vigilancia tratadas. La unidad de aplicacion esta adaptada para
aplicar preferiblemente con posterioridad a continuacion de los dispositivos como transportados en linea hacia y en
alineacion con la unidad de aplicaciéon una unidad de vigilancia. La unidad de retirada esta adaptada de este modo para
retirar, preferiblemente con posterioridad, una unidad de vigilancia de los dispositivos como, por ejemplo, transportados
en linea hacia y en alineacion con la unidad de retirada.

Aun en una realizacién adicional del aparato de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con
cualquiera de las realizaciones previamente tratadas y con cualquiera de las realizaciones aun por tratar, a menos que
estén en contradiccion, el aparato comprende mudltiples de las unidades de vigilancia y la unidad de aplicaciéon esta
adaptada para aplicarse, preferiblemente con posterioridad, a todos los dispositivos posteriores como transportados en
linea hacia y en alineacién con la unidad de aplicacion una unidad de vigilancia. La unidad de retirada esta adaptada
para retirar, preferiblemente con posterioridad, una unidad de vigilancia desde cada uno de los dispositivos
preferiblemente como transportados en linea hacia y en alineacién con la unidad de retirada.

Aun en una realizacién adicional del aparato de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con
cualquier realizacion previamente tratada y con cualquier realizacion del aparato aun por tratar, a menos que estén en
contradiccion, se proporciona una unidad de evaluacion, y una salida de la unidad de evaluacién se pueden conectar
operativamente en la unidad de vigilancia.

Aun en una realizacién adicional del aparato de acuerdo con la presente invencién, que puede ser combinada con
12
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cualquiera de las realizaciones previamente tratada, a menos que estén en contradiccion, un transportador que esta
adaptado para transportar en linea los dispositivos que incluyen un dispositivo con la unidad de vigilancia aplicada en los
mismos o sobre los mismos desde la unidad de aplicacién hacia y en alineacion con la unidad de retirada durante el
periodo de aplicacién comprende al menos un transportador de banda.

La invencion debe ahora ser ejemplificada adicionalmente con la ayuda de las siguientes figuras y de una descripcion
incluso mas detallada.

Las figuras muestran:

Lafig. 1 esquematicamente y simplificada, por medio de un diagrama funcional de bloques/de flujo de sefiales, una
realizacién del aparato de acuerdo con la presente invencién que hace funcionar los métodos de acuerdo con la
invencion;

Las figs. 2 a 4 esquematicamente y simplificada, tres ejemplos de manipulacién de los dispositivos con unidades de
vigilancia aplicadas durante el periodo de aplicacion Tapp. como el de la fig. 1.

La fig. 5 simplificada y esquematicamente, una primera realizacion de una unidad de vigilancia que coopera con el
dispositivo que ha de ser inspeccionado y/o probado y como puede ser realizada en el marco de la presente invencion;

La fig. 6 es una representacion en analogia a la de la fig. 5, una realizacién adicional de una unidad de vigilancia que
coopera con un dispositivo que ha de ser inspeccionado y/o probado y como puede ser realizada en el marco de la
presente invencion;

La fig. 7 esquematicamente y simplificada, sincronizacion de la recogida de informacion y de la transmision de
informacion procedente de la unidad de vigilancia en una realizaciéon como ha sido tratada en contexto con las figs. 5y 6;

La fig. 8 una realizacion adicional de una unidad de vigilancia en una representacion en analogia a las de las figs. 5y 6,
que coopera con el dispositivo que ha de ser inspeccionado y/o probado y cémo puede ser realizado en el marco de la
presente invencion;

La fig. 9 simplificada y esquematicamente, un diagrama funcional de bloques/de flujo de sefiales de un ejemplo de
vigilancia dentro de una unidad de vigilancia como se ha realizado en el marco de la presente invencion;

La fig. 10 esquematicamente y simplificada, una variante de aplicar herméticamente una unidad de vigilancia sobre un
dispositivo que ha de ser inspeccionado y/o probado y como puede ser realizada en el marco de la presente invencion;

La fig. 11 una realizacion adicional de una unidad de vigilancia en una representacion en analogia a las de las figs. 5, 6, 8
y que coopera con un bote de aerosol como un dispositivo que ha de ser inspeccionado y/o probado y cémo puede ser
realizada en el marco de la presente invencion;

La fig. 12 una realizacién adicional de una unidad de vigilancia en una representacion en analogia a las de las figs. 5, 6,
8, 11, y su cooperacion con un dispositivo que ha de ser probado y/o inspeccionado.

Las figs. 13 a 15 aun en representacion en analogia a las de las figs. 5, 6, 8, 11, 12, realizaciones adicionales de las
unidades de vigilancia que cooperan con dispositivos que han de ser inspeccionados y/o probados y como pueden ser
realizadas en el marco de la presente invencion;

La fig. 16 en una representacion simplificada y esquematica, una realizacién de un aparato de acuerdo con la presente
invencion, que hacen funcionar métodos de acuerdo con la invencion en tres fases de tiempo (a), luego (b), luego (c);

La fig. 17 en una representacion simplificada y esquematica, un aparato de acuerdo con la presente invenciéon y que
hace funcionar los métodos de la invencion y como se realiza actualmente;

La fig. 18 simplificada y esquematicamente por medio de un diagrama funcional de flujo de sefiales/de bloques, una
unidad de vigilancia como se aplica actualmente al aparato y métodos como los de la fig. 17;

La fig. 19 simplificada y esquematicamente, una realizaciéon con mas detalles de una unidad de vigilancia que coopera
con un bote de aerosol que ha de ser inspeccionada y/o probada y como se ha realizado por ejemplo en la realizacion tal
y como la de las figs. 17y 18,y

La fig. 20 sobre el gje de tiempo, tres curvas de presion diferentes como son recogidas con propositos de prueba y/o
inspeccion por ejemplo por la realizacion de las figs. 17 a 19.

La fig. 1 muestra esquematicamente, por medio de un diagrama funcional de flujo de sefiales/de bloques, una realizacion
del aparato de acuerdo con la presente invencion y de este modo de los métodos de acuerdo con la invencion.

Los dispositivos 1 que han de ser inspeccionados y/o probados son transportados en linea por medio de un transportador
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3 hacia y dentro de un area de aplicacion 5, de una unidad de aplicacién 5,. Con respecto a la unidad de aplicacion 5, el
transportador 3 transporta posteriormente los dispositivos 1 a alineacién con la unidad de aplicacion 5,.

El transportador 3 puede ser un transportador de estrella, un transportador de banda o puede comprender una
combinacion de transportadores de estrella y de banda o de cualquier otro tipo de transportadores conocidos para
transportar en linea los dispositivos 1.

Mediante la unidad de aplicacién 5, y asi en el area de aplicacion 5, se ha aplicado una unidad de vigilancia 7 en o sobre
al menos uno de los dispositivos 1, fuera de los dispositivos 1 transportados en linea por el transportador 3. Los
dispositivos 1 que incluyen el dispositivo 15 en el cual o sobre el cual es aplicada una unidad de vigilancia 7 son
transportados por un transportador 9 fuera del area de aplicacion 5, hacia y dentro de un area de retirada 11, de una
unidad de retirada 11,. Con respecto a la unidad de retirada 11, el transportador 9 transporta posteriormente los
dispositivos 1 a alineacion con tal unidad de retirada 11,. Por medio de la unidad de retirada 11, la unidad de vigilancia 7
respectiva es retirada del dispositivo 15, en el cual o sobre el cual fue aplicada anteriormente.

El transportador 9 puede comprender cualquier tipo de transportador conocido como uno o mas transportadores de
estrella, pero comprende en una buena realizacién uno o mas de un transportadores de banda como se tratara mas
tarde.

La unidad de vigilancia 7 cuando es retirada por la unidad de retirada 11, y, respectivamente, en el area de retirada 11,
es transportada de nuevo dentro del area de aplicacion 5, y asi hacia la unidad de aplicacion 5, como se ha mostrado
esquematicamente en la fig. 1 por medio del transportador 13.

El método completo y por tanto el aparato son controlados y temporizados por medio de una unidad de control 15 y por
ello especialmente y como se ha tratado en la fig. 1 una o mas de una unidades de vigilancia 7.

La unidad de vigilancia 7 esta adaptada por un lado para ser aplicada de forma que se pueda liberar a o sobre uno de los
dispositivos 1 como ya se traté y adicionalmente para recoger y posiblemente mantener la informacion procedente del
dispositivo 15 y/o producida por él al que se aplica. Diferentes ejemplos de la recogida y posiblemente del mantenimiento
de tal informacion mediante la unidad de vigilancia 7 seran tratados mas tarde. En la fig. 1, genéricamente, la recogida de
informacion esta representada por las flechas COL y el mantenimiento esta representado por una unidad de
mantenimiento HOL en las unidades de vigilancia 7 respectivas.

La unidad de vigilancia 7 es hecha funcionar en un modo de funcionamiento autbnomo al menos durante parte del
tiempo desde la unidad de aplicacion 5, a la unidad de retirada 11,. Obsérvese por favor que partes y unidades que son
estacionarias con respecto al movimiento de los transportadores 3, 9 y 13 estan representadas en la fig. 1 por lineas de
trazos como en B. Obsérvese ademas por favor que la unidad de vigilancia 7, en la fig. 1 es hecha funcionar en modo
auténomo cuando se ha retirado cualquier conexion por cable para la transferencia de energia representada
esquematicamente en la fig. 1 en 17.

Como se ha mostrado adicionalmente en la fig. 1 el transporte de los dispositivos 1 y con ellos también los dispositivos 14
con una unidad de vigilancia 7 aplicada en los mismos o sobre los medios por medio del transportador 9 desde el area de
aplicacion 5, y asi desde el aplicador 5, hacia y dentro del area de retirada 11, y asi en alineacién con la unidad de
retirada 11, se produce durante un periodo Tag. Como se ha mostrado esquematicamente por medio de la unidad de
vigilancia 7,, durante al menos una parte del periodo Tagp. la unidad de vigilancia 7 es hecha funcionar en el modo de
funcionamiento auténomo como se ha mostrado en la fig. 1 por el periodo Tsa. Este periodo Tsa puede extenderse segun
se desee y puede incluir por ejemplo la retirada de la unidad de vigilancia 7 del dispositivo 1,. El periodo Tsa citado
también puede comenzar por ejemplo con el inicio de Tappi. 0 incluso antes, extendiéndose asi adicionalmente para incluir
la aplicacion de la unidad de vigilancia 7 al dispositivo respectivo 1, en el area de aplicacion 5, y asi mediante la unidad
de aplicacion 5,.

La unidad de vigilancia 7 esta adaptada para recoger y posiblemente mantener la informacion procedente de un
dispositivo respectivo o producida por un dispositivo respectivo al que se aplica. La unidad de vigilancia 7 es controlada
por la unidad controladora 15 para iniciar y terminar un periodo TcoL durante el cual la informacion tratada es recogida
COL por la unidad de vigilancia, cuya informacion recogida es posiblemente mantenida HOL en la unidad de vigilancia 7.
El periodo durante el cual tal recogida es realizada por la unidad de vigilancia 7 es citado en la fig. 1 por Tco.. En
cualquier caso al menos una parte del periodo citado TcoL esta dentro de una parte del periodo de aplicacion Tapp. Cuya
ultima parte esté dentro del periodo de aplicacion Tagp. como se ha mostrado en la fig. 1. Sin embargo, el periodo de
recogida citado TcoL puede extenderse como se ha mostrado en una linea de trazos en la fig. 1.

La unidad de vigilancia 7 tiene una salida por la que la informacién, posiblemente mantenida en la unidad de vigilancia
como en HOL, es transmitida a una unidad de recepcion 19, que es, como se ha mostrado por B, estacionaria con
respecto a los transportadores 3, 9 y 13. La transmisiéon de la informacion desde la unidad de vigilancia 7 puede ser
realizada como se ha mostrado en una linea de trazos en 20, conectada por cable, si tal transmision es realizada fuera
del periodo auténomo Tsa. En una buena realizaciéon al menos una parte de esta transmision es realizada dentro del
periodo auténomo Tsa como se ha mostrado mediante transmision inalambrica en 20,. En este caso la unidad de
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vigilancia 7 comprende una unidad de transmision inalambrica, mientras que la unidad de recepcién 19 comprende una
unidad de recepcion inalambrica (no mostrada en la fig. 1). La unidad de recepcion 19 tiene una salida 19, que esta
conectada operativamente a una entrada 21; de una unidad de evaluacion 21. La unidad de evaluacion emite en una
salida 21, el resultado de la inspeccion y/o prueba del dispositivo respectivo 1,. Dependiendo de tal resultado se
selecciona como el dispositivo respectivo es procesado adicionalmente aguas abajo del area de retirada 11, es decir
aguas abajo de la unidad de retirada 11,.

La manipulacién de los dispositivos 1 y especialmente de los dispositivos 15 en los que o sobre los que una unidad de
vigilancia 7. es aplicada durante el periodo de aplicacion Tapy. como el de la fig. 1 deben ser tratados en contexto con las
figs. 2 a 4. De acuerdo con la fig. 2 en la unidad de aplicacion 5, una unidad de vigilancia 7 es aplicada a un dispositivo 1
y fue tratada en contexto con la fig. 1. El dispositivo 15 con la unidad de vigilancia 7, aplicada es transportado,
posiblemente junto con los dispositivos 1 sin la unidad de vigilancia, por medio de un transportador 9, a una tasa r, de
dispositivos posteriores 1/15 hacia y dentro de una unidad retardadora 10. En la unidad retardadora 10 la tasa o velocidad
de transporte al menos para los dispositivos 15 con las unidades de vigilancia 7, aplicadas a los mismos es inferior que la
tasa de entrada r,, a lo largo de una trayectoria de transporte predeterminada o es incluso es bajada a cero, lo que
significa que en este caso y dentro de la unidad retardadora 10, los dispositivos 1, con la unidad de vigilancia 7 aplicada a
los mismos llegan a detenerse por completo y son asi estacionarios. Aguas abajo de la unidad retardadora 10 los
dispositivos 15 aun con la unidad de vigilancia aplicada a los mismos son transportados fuera de la unidad retardadora 10
hacia y dentro de la unidad de retirada 11, de acuerdo con la fig. 1. Asi, mediante la unidad retardadora 10 el periodo de
aplicacion Tapp. total puede adaptarse flexiblemente y segin se desee y especialmente ser alargado sin necesitar
trayectorias de transporta largas como seria el caso si los dispositivos 15 con la unidad de vigilancia 7, aplicada a los
mismos fueran transportados entre la unidad de aplicacién 5, a la unidad de retirada 11, a velocidad constante.

Como se ha mostrado adicionalmente en la fig. 2 y con respecto al periodo de aplicacion Tappl. €l periodo auténomo Tsa
incluye preferiblemente el periodo durante el cual los dispositivos 15 con la unidad de vigilancia 7, respectiva estan
presentes dentro de la unidad retardadora 10 y el periodo de recogida TcoL incluye preferiblemente esa parte del periodo
Tsa. Preferiblemente los periodos Tsa y TcoL incluyen el periodo en el que los dispositivos y las unidades de vigilancia
permanecen en la unidad retardadora 10.

De este modo el periodo durante el cual los dispositivos con la unidad de vigilancia aplicada a los mismos estan
presentes en la unidad retardadora 10 es explotado especialmente para recoger informacion mediante las unidades de
vigilancia 7, respectivas cuando se requiere mucha de tal informacién. Como se tratd, aguas abajo de la unidad
retardadora 10 los dispositivos/unidades de vigilancia combinados 1./7, son transportados con la tasa de entrada r, como
mediante un transportador 9.

De acuerdo con la fig. 3 los dispositivos 1 son transportados dentro de una unidad de aplicacion/retirada combinada
54/11, ubicada al menos sustancialmente en la misma zona en el aparato completo. Las piezas de trabajo 1 que llegan
estan ubicadas como se ha mostrado esquematicamente con la flecha i con una unidad de vigilancia 7 y dejan la unidad
de aplicacién/retirada combinada 5.,/11, en un bucle transportador de longitud deseada y de velocidad de transporte
deseada y son llevadas de nuevo a la unidad de aplicacion/retirada combinada 5,/11, donde las unidades de vigilancia 7
respectivas son retiradas de los dispositivos como se ha mostrado mediante la flecha o en la fig. 3. Aguas abajo de la
unidad de aplicacién/retirada combinada 5,/11, los dispositivos 1 son retirados con una tasa de transporte r, igual a la
tasa de transporte de entrada rq a la unidad de aplicacién/retirada 5,/11..

Con respecto a los periodos Tappl, Tsa'y TcoL prevalece lo mismo que ya se traté en contexto con la fig. 1y la fig. 2.

En la realizacion de la fig. 4 los dispositivos 1 son transportados por el transportador 3 de acuerdo con la fig. 1 con una
tasa de entrada ry a una unidad de aplicacién/retardo/retirada 5,/10/11.. El efecto retardador es realizado aqui
manteniendo los dispositivos 1, con las unidades de vigilancia 7, respectivas aplicadas a los mismos de forma
estacionaria durante el periodo de aplicacion Tapp. Asi, los dispositivos 1 alimentados a la unidad 5,/10/11, son
distribuidos como se ha mostrado esquematicamente mediante una unidad de distribucion 12; a diferentes posiciones,
donde las unidades de vigilancia 7 respectivas son aplicadas a los dispositivos 1 mantenidos estacionarios. Después del
lapso del periodo de aplicacion Tapp. deseado las unidades de vigilancia 7. respectivas son retiradas de los dispositivos
tratados aun estacionarios y los dispositivos 1 son entonces redistribuidos mediante la unidad de redistribucién 12, de
salida sobre el transportador de salida 16 con una tasa de salida r, igual a la tasa de entrada ;.

La fig. 5y la fig. 6 muestran mas esquematicamente dos realizaciones de una unidad de vigilancia bajo un aspecto mas
genérico. Un dispositivo 1, debe ser probado y/o inspeccionado. Aunque las pruebas pueden incluir inspeccionar y
viceversa, mas bien entendemos bajo inspeccionar la inspeccion de imagen optica, mientras que entendemos bajo
pruebas tomar algun tipo de mediciones sobre el dispositivo.

De acuerdo con la realizacion de la fig. 5 la unidad de vigilancia 27 es construida para ser aplicada de forma que se
pueda liberar a o sobre el dispositivo 1. que ha de ser inspeccionado y/o probado durante el periodo de aplicacion Tagp..
La unidad de vigilancia 27 es aplicada de este modo al dispositivo 15 para formar con él una unidad 271, que puede ser
movida como una sola pieza. La unidad de vigilancia 27 estd adaptada para recoger informacion | procedente del
dispositivo 15 o informacion que es producida por el dispositivo 1,. Como un ejemplo tal informacién | puede ser una
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apariencia optica del dispositivo 1. En tal caso la informacién tratada | es informacién procedente de tal dispositivo. Por
otro lado tal informacién | puede estar presente en los alrededores del dispositivo 1, como por ejemplo un valor de
presion de gas o una especie gaseosa; tal informacion | es producida por el dispositivo.

La unidad de vigilancia 27 recoge tal informacion | como se ha mostrado esquematicamente en la fig. 5 mediante una
unidad de recogida 25 y mantiene tal informacion en una unidad de mantenimiento 23. La unidad de mantenimiento 23
esta adaptada para permitir la transmisién de informacién como es mantenida en ella desde su salida 23, al exterior de la
unidad de vigilancia 27 como se ha mostrado esquematicamente en una salida 27,. La unidad de mantenimiento 23 esta
conectada operativamente a la unidad de recogida 25 como se ha mostrado en la entrada 23; de la unidad de
mantenimiento 23.

De acuerdo con la realizaciéon de la fig. 5 la unidad de vigilancia 27 es aplicada de forma que se pueda liberar en el
dispositivo 1, para ser inspeccionada y/o probada.

La diferencia de la realizacion de la unidad de vigilancia 327 como se ha mostrado esquematicamente en la fig. 6 a
aquella, 27, de la fig. 5 es que de acuerdo con la fig. 6 tal unidad de vigilancia 327 es aplicada de forma que se pueda
liberar sobre el dispositivo 14, por ejemplo residiendo en el transportador 9 como el de la fig. 1. En una buena realizacién
un espacio intermedio 324 esta definido de este modo entre el dispositivo 15 y la unidad de vigilancia 327.

Como se ha mostrado adicionalmente en la fig. 5 asi como en la fig. 6 la salida de la unidad de recogida 25/325 puede
ser alimentada directamente a la salida 27,/327, de la unidad de vigilancia 27/327. En este caso la informacion recogida
es transmitida a la unidad de recepcién 19 de la fig. 1 sustancialmente al mismo tiempo que la informacion | es recogida
por la unidad de recogida 25/325. Asi, la unidad de control 15 de la fig. 1 controla en este caso la recogida de la
informacion | en la unidad de vigilancia 27/327 en un momento, en el que la transmision desde la salida 27,/327, a la
unidad de recepcién 19 es posible, es decir en un momento en el que al menos una parte de la unidad de recepcion 19
esta ubicada junto a la posicion momentanea de la unidad de vigilancia 27/327 y del dispositivo respectivo 1.. La
recogida de la informacion | es iniciada por la unidad de control 15 cuando la unidad de vigilancia 27/327 y el dispositivo
1a respectivo estan junto a esa parte de la unidad de recepcion 19. En las figs. 5, 6 la entrada de control 15; indica la
conexion de control operativa de la unidad de vigilancia 27/327 a la unidad de control 15 como la de la fig. 1.

Como se ha mostrado esquematicamente en las figs. 5, 6 mediante el interruptor S es absolutamente posible mantener
una parte de la informacion | recogida en la unidad de mantenimiento 23/323 y conducir directamente la informacién
desde la unidad de recogida 25/325 a la salida 27,/327, controlada por ejemplo por la unidad de control 15. Asi, en una
unidad de vigilancia 27/327 considerada, o bien toda la informacion | recogida es mantenida en una unidad de
mantenimiento 23/323 y luego transmitida a través de la salida 27,/327, que ha de ser transmitida. Alternativamente
ambas posibilidades estan presentes en una unidad de vigilancia 27/327 y la seleccion de la posibilidad respectiva es
controlada por ejemplo por la unidad de control como la de la fig. 1.

En contexto con la fig. 1 se ha descrito una unidad de evaluacion 21 conectada operativamente a la salida de la unidad
de recepcion 19. Como se ha mostrados en las figs. 5 y 6 por lineas de trazos puede ser proporcionada en la unidad de
vigilancia 27/327 en lugar de la unidad de evaluacion 21 remota, estacionaria como la de la fig. 1 una unidad de
evaluacién 21,/321,, o puede ser proporcionada adicionalmente a la unidad de evaluacién 21 estacionaria como la de la
fig. 1 una unidad de evaluacion 21./321, en la unidad de vigilancia 27/327. Tal solucién combinada puede explotar por
ejemplo la unidad de evaluacion 21./321,, en la unidad de vigilancia 27/327 para una evaluacion previa por ejemplo
basada en una prueba de plausibilidad, y la unidad de evaluacion 21 remota estacionaria como la unidad de evaluacién
decisiva, final.

La fig. 7 muestra simplificada y esquematicamente un dispositivo 15 con una unidad de vigilancia 7, aplicada al mismo.
La unidad de vigilancia 7, comprende una unidad de recogida 25, 325 de acuerdo con las figs. 5 o 6, estando la salida de
la misma dirigida directamente a una unidad de entrada/salida 8 de transmision inalambrica a través de un interruptor de
muestreo Q controlado, como se ha mostrado esquematicamente, a través de una entrada de control 15; desde la
unidad de control 15 como la de la fig. 1 a la unidad de entrada/salida 8 inalambrica. La fig. 7 muestra el dispositivo 1
tratado con la unidad de vigilancia 7, en diferentes posiciones (a) a (e) durante el periodo de aplicacion Tapp.. En la
posicion (a) el interruptor Q esta abierto. En la posicion (b) la unidad de vigilancia 7. con el dispositivo 14 esté junto a una
unidad de recepcion inalambrica 719(b). El interruptor de muestreo Q esta cerrado, la informacion procedente de la
unidad de recogida 25/325 es alimentada a la unidad de entrada/salida 8 de transmision inalambrica y recibida por la
unidad de recepcion inalambrica 719(b), que por ejemplo puede ser parte de la unidad de recepcion 19 como la de la fig.
1.

En la posicion (c) el interruptor de muestreo esta abierto de nuevo cuando una unidad de recepcién no inalambrica de
acuerdo con la unidad 719(b) esta presente junto a la unidad de vigilancia en esa posicién (c). En analogia en la posicion
(d), donde una unidad receptora inalambrica 719(d) esta presente, el interruptor de muestreo Q es cerrado y vuelto a
abrir en la posicion (e).

La fig. 7 muestra asi un ejemplo de cémo la informacion es leida fuera de la unidad de vigilancia cuando no se realiza el
mantenimiento y almacenamiento de la informacién dentro de la unidad de vigilancia.
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Al menos durante el periodo de recogida Tco. durante el cual la unidad de vigilancia 27/237 (figs. 5, 6) recoge la
informacion | tratada, siendo al menos una de la misma posiblemente mantenida en la unidad de mantenimiento 23/323
para una salida posterior en 27,/327,, la unidad de vigilancia 27/327 es hecha funcionar en el modo de funcionamiento
autonomo SA.

La unidad de vigilancia como es utilizada por y dentro de la presente invencion puede ser construida en un gran nimero
de diferentes variantes, por un lado adaptada para las necesidades especificas de inspeccion y/o prueba especificas de
dispositivos y por otro lado de acuerdo con las caracteristicas de diferentes dispositivos.

Se presentaran ahora y se discutiran brevemente un pequefio nimero de ejemplos de unidades de vigilancia, en esa
variante de acuerdo con las figs. 5, 6 en la que la informaciéon | como es recogida es mantenida o almacenada en la
unidad de vigilancia antes de realizar la transmision de informacion que depende de la misma a la unidad de recepcién
estacionaria.

En la fig. 8 se ha mostrado esquematicamente una unidad de vigilancia 427 que esta adaptada para un dispositivo 15 que
ha de ser probado vigilando una presion p en los alrededores sellados del dispositivo 1.

De acuerdo con la fig. 8 la unidad de vigilancia 427 es conformada para ser aplicada sobre el dispositivo 15, dejando
entre tal dispositivo 1, y la unidad de vigilancia 427 un espacio intermedio 424. Dentro de la unidad de vigilancia 427 se
ha previsto un compartimento 428 con una entrada controlada 428; y una salida controlada 428,que conduce al espacio
intermedio 424. La unidad de recogida 425 comprende una disposicién de sensores de presion 429 que detectan la
presion p en el espacio intermedio 424 y que esta conectada operativamente a la unidad de mantenimiento 423. La
unidad de mantenimiento 423 es o comprende un almacenamiento electrénico para almacenar una multitud de datos que
dependen de las sefiales de salida de la disposicion de sensores de presion 429. Como se ha mostrado
esquematicamente en la fig. 9 la unidad de vigilancia 427 puede comprender un reloj electrénico 521 que controla el
muestreo de la salida de la disposicion de sensores de presion 429. La conversion de analdgico a digital es realizada por
la unidad de conversién 530. Los valores de muestra respectivos son almacenados en la unidad de mantenimiento 423,
realizada por un almacenamiento electronico. Una curva de la presion p a lo largo del tiempo, p(t), puede ser muestreada
y almacenada en la unidad de mantenimiento 423.

De acuerdo con la fig. 8 la unidad de vigilancia 427 comprende ademas una unidad de alimentacion 426 de energia
eléctrica, que permite el funcionamiento de todas las unidades alimentadas eléctricamente en la unidad de vigilancia 427,
como de las valvulas controlables 430,/430p, las unidades electrénicas 521, 530, 423, etc. como las de la fig. 9 y
posiblemente también de la unidad de recogida 429. La unidad de alimentacion 426 de energia eléctrica puede ser una
disposicion de baterias o es, en una buena realizacion, una unidad de bateria recargable o una unidad de condensador.
La recarga o la carga de la bateria- o de la unidad de condensador es realizada o bien antes de iniciar el modo de
funcionamiento autonomo SA de la unidad de vigilancia 427 mediante una conexién cableada de la unidad 426 a una
unidad de carga, o cargando la bateria cargable- o la unidad de condensador de la unidad de alimentacion 425 de
energia mediante contacto libre por ejemplo carga inductiva, especialmente si tal recarga es realizada durante el periodo
Tsa. La carga o la recarga de la unidad de alimentacion de energia puede ser un proceso en curso especialmente
durante el periodo auténomo Tsa, por ejemplo por medio de un enlace de induccidon en curso a un bucle inductivo
extendido, y especialmente si el consumo de energia de la unidad de vigilancia es relativamente alto. Sin embargo y
genéricamente, la carga inalambrica de la unidad de alimentacion 426 de energia también puede ser realizada antes y/o
después del periodo autbnomo Tsa.

El compartimento 428 es cargado al vacio, antes de iniciar el periodo auténomo Tsa por medio de una bomba de vacio
(no mostrada) conectada a la entrada 428;. La unidad de vigilancia 427 es aplicada sobre el dispositivo 1,. A partir de
este momento el periodo autébnomo Tsa puede ser iniciado. Abriendo la valvula 430, el espacio intermedio 424 es
evacuado también, a un nivel de vacio que es el mas cercano al nivel previamente cargado en el compartimento 428
cuanto mas pequefio es el espacio intermedio 424 con respecto al volumen del compartimento 428. Evacuando el
espacio intermedio 424 la unidad de vigilancia 427 es presionada adicionalmente de forma hermética al soporte 9c para
el dispositivo 1, como se ha mostrado esquematicamente en la fig. 8 mediante el sello 432. Si la valvula 430, ha de ser
abierta durante el periodo auténomo Tsa, una sefial de control a la valvula 430y es transmitida de forma inalambrica a la
unidad de vigilancia 427 (no mostrada). Claramente también es posible abrir la valvula 430, antes de iniciar el periodo
auténomo Tsa. A continuacion una sefal de control a la valvula 430, puede ser aplicada conectada por cable a la unidad
de vigilancia 427.

El periodo de recogida TcoL puede ser iniciado antes o después de evacuar el espacio intermedio 424 dependiendo de si
la curva de presion en el espacio intermedio 424 es informacion relevante también durante la evacuacion, por ejemplo
para comprobar el sellado apropiado mediante el sellado 432. Independientemente de si la evacuacién del espacio
intermedio 424 es realizada antes o después de iniciar el periodo Tsa, la unidad de vigilancia 427 es hecha funcionar
durante al menos una parte del periodo auténomo Tsa posterior a la evacuacion, por el que tal parte es seleccionada a fin
de registrar una curva de presion a lo largo del tiempo lo bastante larga para que sea suficiente para la prueba
pretendida. Si el dispositivo 1, es un recipiente cerrado que ha de ser probado contra fugas, se producira, si el recipiente
tiene fugas, un cambio significativo de la presion p en el espacio intermedio 424, que es indicativo de fugas y que sera
reconocido en la evaluaciéon posterior de la curva de presiéon cuando es mantenida en almacenamiento electrénico de
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acuerdo con la unidad de mantenimiento 423. La curva de presion es una unidad de evaluacion 21,/321, como en las
figs. 5, 6, en la unidad de vigilancia 427.

Si el recipiente cerrado, como el dispositivo 1,, es presurizado intensamente puede ser posible no hacer el vacio en el
espacio interior 424. En este caso y/o si la evacuacion del espacio intermedio 424 no es realizada necesariamente
durante el periodo auténomo Tsa, entonces el compartimento 428 puede ser omitido. En este Ultimo caso el espacio
intermedio 424 es hecho el vacio directamente aplicando una linea de bombeo al mismo antes de iniciar el periodo
auténomo Tsa. De nuevo el periodo de recogida TcoL puede ser iniciado ya antes o solo después del inicio del periodo
autonomo Tsa.

Si el dispositivo 1, debe ser probado aplicando a su alrededor una sobrepresién con respecto a su presion interior,
entonces el compartimento 428 es presurizado y, abriendo la valvula 430y, €l espacio intermedio 424 también.

De acuerdo con la fig. 10 la accién de sellado es entonces invertida y realizada por el miembro de sellado 432'.

La fig. 11 muestra en una representacion esquematica en analogia a la de las figs. 5, 6 una vigilancia 727 que es
aplicada a un dispositivo 1,. En analogia a la realizacion de la fig. 8 la presiéon p en un volumen 724 circundante del
dispositivo 1, es vigilada y mantenida en la unidad de mantenimiento, realizada por un almacenamiento electrénico 723.
En oposicion a la realizacion de la fig. 8, la unidad de vigilancia 727 de la fig. 11 realiza pruebas sélo a una parta del
dispositivo 1,. El dispositivo 1, puede ser por ejemplo un bote de aerosol, en la que la parte superior 730 con la salida de
la valvula de pulverizacion ha de ser probada con respecto a las fugas. La unidad de vigilancia 727 es aplicada
herméticamente sobre la parte superior del dispositivo 1, de bote de aerosol, y la unidad de vigilancia 727 es formada. La
presion p en ese espacio intermedio 724 es vigilada por la unidad de recogida 725, que comprende una disposicion de
sensores de presidon 729. La salida de la disposicion de sensores de presion 729 esta conectada operativamente a la
entrada del almacenamiento electrénico 723.

La recogida de informacion y el mantenimiento de la misma son realizados como se explicd en contexto con la fig. 8 por
ejemplo por medio de una técnica de acuerdo con la fig. 9.

La unidad de vigilancia 727 es alimentada eléctricamente por la unidad de alimentacion 726 en analogia con la unidad
426 en la fig. 8.

Igualmente que la realizacion de la fig. 8, si el dispositivo 15 tiene una presion interior que es mas larga que la presion
circundante, no hay necesidad de evacuar el espacio intermedio 724 de acuerdo con el espacio intermedio 424. Si tal
sobrepresion dentro del dispositivo 1, no es suficiente, entonces y como se ha mostrado en la fig. 11 en analogia a la fig.
8, hay previsto un compartimento 728 que es cargado de forma controlable a un vacio predeterminado antes del periodo
autéonomo Tsa y es colocado de forma controlable en comunicacion de flujo al espacio intermedio 724 antes o después
del inicio del periodo auténomo Tsa. Como se ha descrito en contexto con la fig. 8, la curva p(t) de presion p es detectada
mediante una disposicion de sensores de presion 729 de la unidad de recogida 725 y los datos respectivos son
mantenidos en un almacenamiento electrénico o en la unidad de mantenimiento 723. La unidad de vigilancia 727 es
alimentada eléctricamente al menos durante el periodo autbnomo Tsa mediante la unidad de alimentaciéon de energia
726, una disposicion de baterias o una bateria recargable- o unidad de condensador, recargable sin contacto por ejemplo
por medio de carga de induccién o mediante un cable o alambre de carga.

Para ciertas aplicaciones de una unidad de vigilancia 727 como se ha mostrado en la fig. 11 puede ser necesario aplicar
sobrepresion en el espacio intermedio 724 con respecto a la presion dentro del dispositivo 1. En tal caso el espacio
intermedio 724 es colocado bajo sobrepresion, ya sea aplicando una sobrepresion al compartimento 728 o —
directamente- a través de una linea de presurizacion (no mostrada en la fig. 11), antes de iniciar el periodo auténomo
TSA.

Las realizaciones como se ha mostrado en las figs. 8 a 11, que estan basadas en la recogida de informacién acerca de la
presion de gas en los alrededores de un dispositivo 15 son espacialmente adecuadas para recipientes a prueba de fugas
que son cerrados y posiblemente llenados con un producto. Sin embargo, también es posible adaptar la unidad de
vigilancia 7 como la de la fig. 1 para recipientes abiertos a prueba de fugas. En tal caso la unidad de vigilancia respectiva
es aplicada herméticamente a la abertura del recipiente. El interior del recipiente es presurizado y la curva de la presion
dentro del recipiente, después de la presurizacion, es vigilada y la informacion respectiva mantenida en analogia a las
realizaciones de acuerdo con las figs. 8 a 11.

Como se tratd anteriormente y dependiendo del tipo que ha de ser inspeccionado y/o probado son posibles una gran
variedad de técnicas para recoger informacién procedente del dispositivo y/o producida por él. En todas esas
realizaciones de unidades de vigilancia que han de ser explotadas en contexto con la presente invencion, durante un
periodo de recogida predeterminado, que incluye al menos una parte de un periodo Tsa durante la cual la unidad de
vigilancia es hecha funcionar en el modo de funcionamiento auténomo, la informacion es recogida y posiblemente
mantenida por ejemplo mediante almacenamiento electrénico dentro de la unidad de vigilancia para evaluacion adicional.

Se atrae la atencion sobre el hecho de que si la informacion que, hablando genéricamente, depende de la informacion
como es recogida es mantenida y almacenada en la unidad de vigilancia, la transmisién de informacion que depende
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desde la informacion almacenada a una unidad de recepcion como la de 19 de la fig. 1 puede ser realizada incluso
después de que la unidad de vigilancia haya sido retirada del dispositivo.

De acuerdo con la fig. 12 la unidad de vigilancia 827 es aplicada sobre el dispositivo 15, que puede ser un recipiente
cerrado que contiene un gas presurizado que comprende especies gaseosas especificas. El espacio intermedio 824 es,
si es del todo necesario, evacuado o bien aplicando la accidon de una bomba externa por medio de una linea de bombeo
conectada por cable al espacio intermedio 824 o proporcionado, como se explicd en contexto con la realizacion de la fig.
11, un compartimento previamente hecho el vacio en analogia al compartimento 728 de la realizacion de la fig. 11.

El espacio intermedio 824 esta en comunicacion de flujo controlada con un compartimento de mantenimiento 833 a
través de una valvula 832 controlada de forma inalambrica o conectada por cable. Si una figa esta presente en el
recipiente 1, presurizado cerrado la fuga hara que el gas con la especies gaseosas tratadas fluya hacia el espacio
intermedio 824 y a través de la valvula abierta 832 también dentro de compartimento de mantenimiento 833. Teniendo el
gas en el espacio intermedio 824 fluyendo dentro del compartimento de mantenimiento 833, la informacién como es
producida por el dispositivo 1, acerca de sus fugas es recogida dentro del compartimento de mantenimiento 833.
Después de un periodo de recogida Tco. predeterminado la valvula 832 es cerrada, ya sea mediante una sefial de
control transmitida de forma inalambrica a la unidad de vigilancia 827, si tal cierre ha de ser realizado durante el periodo
auténomo Tsa, 0 mediante una sefial de control conectada por cable, si tal cierre ha de ser realizado fuera del periodo
auténomo Tsa. Asi, la informacién recogida, en particular el contenido de las especies gaseosas tratadas en el gas en el
espacio intermedio 824, resulta mantenida en el compartimento de mantenimiento 833.

Esta informacién es alimentada a una unidad de evaluacién 21 de acuerdo con la fig. 1 porque, después del periodo
auténomo Tsa, el compartimento de mantenimiento 833 es llevado en comunicacion de flujo con la entrada de la unidad
de evaluacion 21, que en tal caso es o comprende un analizador de gas como por ejemplo un espectrometro de masa. El
establecimiento de la comunicacion de flujo de gas tratado a la unidad de evaluacion 21 es realizado abriendo una
valvula 834 en una linea de salida del compartimento de mantenimiento 833. Como esto es realizado en cualquier caso
cuando la comunicacion de flujo a la entrada de la unidad de evaluacion de acuerdo con 21 de la fig. 1 es establecida, el
control respectivo de la valvula 834 es realizado a través de una linea de transmision de sefial conectada por cable (no
mostrada en la fig. 8) a la unidad de vigilancia 827.

En este caso la unidad de recepcién como la de 19 de la fig. 1 es de hecho omitida o puede decirse que es realizada
mediante la linea de comunicaciéon de flujo desde la unidad de vigilancia 827 a la unidad de evaluacion como se ha
mostrado en linea de trazos en 835 en la fig. 1.

Mediante esta técnica el contenido de las especies gaseosas tratadas en el espacio intermedio 824 es recogido y
transmitido a la unidad de evaluacion de acuerdo con 21 de la fig. 1 como informacién en un punto en el tiempo, en
particular en ese punto, cuando la valvula 832 ha sido cerrada.

Si se desea recoger y mantener informacion acerca de la curva con la que las especies gaseosas tratadas se acumulan
a lo largo del tiempo en el espacio intermedio 824, entonces mas de un compartimento de mantenimiento en analogia al
compartimento de mantenimiento 833 es proporcionado en la unidad de vigilancia 827 y tales compartimento de
mantenimiento son cargados posteriormente en el tiempo con gas procedente del espacio intermedio 824 cerrando
respectiva y posteriormente la valvulas de control en analogia a la valvula 832 al compartimento de mantenimiento
respectivo. Entonces cada uno de estos compartimentos mantiene la informacién acerca de la cantidad de las especies
gaseosas tratadas en el gas del espacio intermedio 824 en ese punto en el tiempo en el que la valvula respectiva fue
cerrada al espacio intermedio 824. La transmision de la informacién mantenida en los mas de uno compartimentos de
mantenimiento es realizada mediante multiples tuberias de comunicacion de flujo respectivas a la unidad de evaluacién
de acuerdo con 21 de la fig. 1 a través de valvulas respectivamente controladas en analogia a la valvula 834 de la fig. 12
0 a través de un multiplexor de tuberia de flujo.

La realizacion de la fig. 12 debe mostrar que la “informacion” que es recogida y posiblemente mantenida en la unidad de
vigilancia y como es explotada en y por la presente invencion, ha de ser interpretada en términos generales en el sentido
de que tal informacion puede ser recogida y posiblemente mantenida en forma de sefiales fisicas, como por ejemplo en
forma de presion de gas, contenido de especies gaseosas pero también como valores de temperatura, apariencia visual,
reaccion o radiacion, impedancia, fuerza, etc.

La fig. 13 muestra esquematicamente y en una representacion analoga a la de las figs. 11 0 12 una unidad de vigilancia
927 aplicada a un dispositivo 1.. La unidad de recogida 925 comprende, como se ha mostrado esquematicamente con el
simbolo de la camara, una disposicién de sensores de imagen mediante la cual la apariencia optica del dispositivo 14
puede ser registrada mediante video o foto. Esto se puede hacer de acuerdo con las necesidades especificas de
inspeccion y/o prueba y de acuerdo con el dispositivo respectivo 15 en el espectro de luz visible y/o en un espectro de luz
invisible como en un espectro de luz infrarroja.

Como se explico ampliamente hasta ahora, la informacion, imagen o video de informacion como es recogida por la
unidad de recogida 925, es mantenida en la unidad de mantenimiento 923 en analogia a la unidad de mantenimiento 723
como la de la fig. 11 que es en el caso de la realizacion de la fig. 13 una unidad de almacenamiento electronico.
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Claramente y no mostrada en la fig. 13, se ha proporcionado una unidad de alimentacion de energia eléctrica como de
acuerdo con tal unidad 726 de la realizacion de la fig. 11 y las sefiales de control a la unidad de vigilancia 927 son
transmitidas a esa unidad desde el exterior o bien mediante conexién por cable o mediante conexién inalambrica,
dependiendo de si tales sefiales han de ser alineadas durante el periodo auténomo Tsa o fuera de ese periodo.

En la realizacion de la fig. 14 una unidad de recogida comprende una fuente de radiacion 1028, por ejemplo una fuente
de rayos X, y un receptor de radiacion 1029. Aplicando la unidad de vigilancia 1027 al dispositivo 1, tal dispositivo 15 es
colocado entre la fuente de radiacién 1028 y el receptor de radiacion 1029 y asi inspeccionado o probado recogiendo y
manteniendo en la unidad 1030 informacion acerca de la reaccion del dispositivo 15 tras la transmisién de la radiacion R
a través del dispositivo 1, respectivamente transparente.

En la realizacion como se ha mostrado esquematicamente en la fig. 15 la unidad de vigilancia 1127 comprende como
una unidad de recogida una disposicion de sensores de temperatura 1128 y la informacion de temperatura recogida es
mantenida — si se requiere — en la unidad de mantenimiento 1130, de nuevo un almacenamiento electrénico.

Estos ejemplos muestran al experto en la técnica que la unidad de vigilancia como es explotada por la presente
invencion puede ser construida para adaptar una amplia gama de diferentes necesidades para la inspeccion y/o prueba
respectiva de diferentes dispositivos.

La fig. 16(a) a (c) muestra simplificada y esquematicamente tres estados en diferentes tiempos t; a t; del método de
acuerdo con la presente invencion y por consiguiente de un aparato que realiza tal método. En un transportador 1203 los
dispositivos 1201 son transportados en linea a lo largo de una trayectoria hacia un area de aplicacion 1205;. En el area
de aplicacion 1205, una unidad de vigilancia 1227 reside en una posicién de espera estacionaria con respecto al
movimiento de los dispositivos 1201 en el transportador 1203. En esta posicion la unidad de vigilancia 1227, cuyas
realizaciones que han sido explicadas en contexto con las figs. 5 a 15 pueden ser preparadas para para una operacion
posterior si se requiere. De este modo, la unidad de vigilancia 1227 puede estar conectado por cable genéricamente,
1252, como por ejemplo mediante un cable de carga que conecta una alimentacion de energia eléctrica en la unidad de
vigilancia 1227 a un cargador eléctrico, una tuberia de presion o de vacio a una fuente de presion o de vacio, etc. Tan
pronto como uno de los dispositivos 1201 es movido dentro del area de aplicacion 1205, la unidad de vigilancia es
liberada desde su posicion estacionaria y es aplicada como se ha mostrado en linea de trazos en la fig. 16(a) a uno,
1201,, de los dispositivos 1201. En una buena realizacion, al menos desde este momento de hecho el inicio del periodo
de aplicacién Tapp., la unidad de vigilancia 1227 es hecha funcionar en el modo de funcionamiento auténomo SA.
Formando una unidad junto con el dispositivo respectivo 1201;, la unidad de vigilancia 1227 se mueve por ejemplo desde
el area de aplicacion 1205, en un transportador 1209 que posiblemente podria ser una continuacién del transportador
1203. Aguas abajo, la unidad combinada del dispositivo 1201, y la unidad de vigilancia 1127 son transportadas,
posiblemente a través de un puesto retardador como 10 en la fig. 2, a y dentro del area de retirada 1211,. En esta area la
unidad de vigilancia 1227 es retirada del dispositivo 1201, que mas tarde continua para ser transportada hacia un destino
en un transportador 1210, que también podria ser realizado por el transportador 1209. La unidad de vigilancia 1227
retirada (fig. 16(c)) resulta ahora de nuevo estacionaria con respecto al movimiento de los dispositivos 1201 y puede
estar conectada por cable a miembros estacionarios del aparato como se ha mostrado por la flecha de salida 1256 en la
fig. 16(c), pero también podria ser hecha funcionar adicionalmente en modo auténomo SA.

Sin embargo, la trayectoria a lo largo de la cual la unidad de vigilancia 1227 es hecha funcionar en el modo de
funcionamiento autonomo SA es, como un buen ejemplo mostrado en la fig. 16, desde el area de aplicacion 1205, al
area de retirada 1211.. Esto significa que Tsa concuerda con Tapy. El periodo auténomo Tsa empieza al menos
sustancialmente cuando la unidad de vigilancia 1227 es liberada de su posicion estacionaria con respecto a los
dispositivos 1201 transportados en linea. El periodo de recogida TcoL puede ser iniciado antes de tal liberacion, junto con
o después de la liberacién de la unidad de vigilancia 1227 en el area de aplicacion 1205..

El periodo de recogida TcoL en cualquier caso incluye al menos una parte del periodo autdbnomo Tsa y depende de la
extension del periodo de aplicacion Tapp. Desde el area de aplicacion 1205 al area de retirada 1211..

Cuanto mas se selecciona este periodo Tagp. Yy por tanto se puede seleccionar TcoL, mas informacion procedente del
dispositivo 1201, o informaciéon que es producida por el dispositivo tratado puede asi ser recogida y posiblemente
mantenida. Como el periodo de recogida TcoL esta limitado por el periodo de aplicacion Tapp. @l menos una parte
sustancial del mismo que es el periodo autdnomo Tsa, Tappl. €S ese periodo que limita predominantemente el intervalo de
tiempo TcoL. Frecuentemente cuanto mas se selecciona el periodo TcoL de recogida y posiblemente mantenimiento de
informacion, mas preciso es el resultado de la prueba o inspeccién. Por ejemplo si de acuerdo con la realizacion de la fig.
11, donde el dispositivo 1201 de acuerdo con la fig. 16 es un bote de aerosol presurizado que ha de ser probado contra
fugas, se debe realizar la deteccion de fugas muy pequefas, esto puede necesitar un periodo TcoL relativamente largo
para obtener una informacion de presion significativa.

Tapp.. puede estar adaptado flexiblemente a las necesidades con respecto a TcoL. Si se necesitan tiempos de recogida
mas largos TcoL, Tappl. €s alargado y viceversa. De este modo, el periodo de aplicacion Tagp. €s adaptable flexiblemente
debido a que este periodo Tappi. incluye al menos una parte del periodo auténomo Tsa en la que no existe conexion por
cable entre la unidad de vigilancia y partes estacionarias del aparato.
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Por lo tanto, en una buena realizacién un transportador o una disposicidon de muiltiples transportadores 1209 entre el area
de aplicacién 1205, y el area de retirada 1211, comprende al menos un transportador de banda, cuyo tipo de
transportador permite ajustar flexiblemente Tapp. alargando o acortando al menos un transportador de banda, por ejemplo
estableciendo una trayectoria de transporte de banda similar a un serpentin, compacta. La unidad de vigilancia es hecha
funcionar a lo largo de tal transportador adaptado flexiblemente en el modo auténomo SA.

El periodo de recogida TcoL puede cesar antes de que cese el periodo autbnomo Tsa. Con un ojo en la fig. 16 este es el
caso cuando la recogida de informacion cesa antes de que la unidad de vigilancia 1227 sea conectada por cable a los
miembros estacionarios del aparato. En otra variante, el periodo de recogida TcoL puede terminarse después del periodo
auténomo Tsa que es entonces el caso, si se ha aplicado una conexion por cable a la unidad de vigilancia y la recogida
de informacién continua a fin de recoger informacion también sobre el comportamiento durante y posiblemente después
de la aplicacion de la conexién por cable. El periodo autbnomo Tsa puede incluir ademas de forma completa el periodo
de recogida TcoL. Este caso es particularmente interesante cuando cubre una buena realizacion en la que la unidad de
vigilancia 1227 es hecha funcionar siempre en el modo autdénomo SA. Como se ha mostrado en la fig. 16 una vez que la
unidad de vigilancia 1227 ha sido retirada del dispositivo 1201, es alimentada de nuevo al area de aplicacion 1205, para
volverse a aplicar al siguiente dispositivo 1201,. En una realizacion de la invencién como se ha explicado hasta ahora la
unidad de vigilancia 1227 puede estar conectada por cable en el area de aplicacion 1205, y en el area de retirada 1211,.
Tal conexion y retirada de las conexiones por cable a y desde la unidad de vigilancia pueden ser bastante complejas en
la construccion. Si no hay necesidad de conexiones por cable a la unidad de vigilancia 1227, en una buena realizacion, la
unidad de vigilancia 1227 es hecha funcionar practicamente de forma permanente en el modo de funcionamiento
autonomo SA. Toda la transmision de sefiales a y desde la unidad de vigilancia es realizada en técnica inalambrica como
mediante transmision optica de espacio libre y/o transmision de sefiales eléctricas mediante la técnica inalambrica de
transmisor/receptor.

Asi, cargando una bateria cargable- o una unidad de condensador en la unidad de vigilancia se realiza entonces contacto
libre inductivamente cuando la unidad de vigilancia pasa un puesto de carga inductiva en su camino. Esto se puede
hacer una vez o mdltiples veces o de forma continua a lo largo del bucle completo, o de una parte significativa del mismo,
que es desplazada transversalmente mediante la unidad de vigilancia 1227 de acuerdo con la fig. 16. La lectura de
informacion que ha sido recogida y posiblemente almacenada en un almacenamiento electronico de la unidad de
vigilancia es entonces realizada también de forma inalambrica. También las sefiales de control a y desde la unidad de
vigilancia 1227 son entonces transmitidas en técnica inalambrica. Claramente, en este caso la unidad de vigilancia asi
como la parte estacionaria del aparato estan equipadas con transmisores y receptores inalambricos para permitir a la
unidad de vigilancia 122 ser hecha funcionar practicamente de forma continua en SA con la excepcion por ejemplo de los
ciclos o periodos de limpieza o mantenimiento. Asi, si el periodo auténomo Tsa se extiende genéricamente mas alla del
periodo de recogida Tcoy resulta posible leer de forma inalambrica la informacién almacenada procedente de la unidad
de vigilancia 122 hecha funcionar aun de forma auténoma, entonces para evaluar tal informaciéon en una unidad de
evaluacion remota estacionaria y para escribir una indicacién de forma inalambrica de nuevo a un almacenamiento en la
unidad de vigilancia 1227 aplicada ain a o sobre el dispositivo respectivo, por ejemplo informaciéon acerca de pruebas
pasadas/pruebas no pasadas. De este modo, el dispositivo 1201, aplicado adn a la unidad de vigilancia 1227 esta de
hecho marcado indirectamente por tal indicacién en su unidad de vigilancia 1227. Basandose en tal informacion en la
unidad de vigilancia 1227, los dispositivos que no han pasado la prueba pueden ser rechazados, mientras que los
dispositivos que han pasado la prueba son transportados ademas a un destino para otra utilizacion.

De acuerdo con la realizacion de la fig. 16 fuera de la corriente en linea de dispositivos 1201 los dispositivos 1201,
pueden ser seleccionados aleatoria o regularmente, por ejemplo cada diez dispositivos, parar ser inspeccionados y/o
probados.

Sin embargo y en una buena realizacion de la invencién todos los dispositivos transportados en linea son inspeccionados
y/o probados. Una unidad de vigilancia respectiva es aplicada de este modo a cada uno de los dispositivos transportados
en linea posteriormente y una unidad de vigilancia es retirada respectivamente de cada dispositivo en el area de retirada
1211,, por ejemplo transportada en linea a los mismos.

La fig. 17 muestra en una representacion en analogia a la de la fig. 16 esquematicamente y simplificada tal variante del
método de acuerdo con la presente invencion y de la realizacion respectiva de un aparato de acuerdo con la invencion y
como es realizada actualmente.

Los dispositivos 1301 son transportados en un transportador 1303 hacia y dentro de un area de aplicacion 1305,. El
transportador 1303 puede ser de cualquier tipo apropiado asi por ejemplo un transportador de banda, un transportador
de rueda de estrella, etc.

Multiples unidades de vigilancia 1327 estan preparadas para funcionar en un area de aplicacion 1305, en el modo de
funcionamiento auténomo. Como se ha mostrado esquematicamente en la fig. 18 cada una de las unidades de vigilancia
1327 comprende una unidad de alimentacion 1456 de energia eléctrica con bateria recargable o disposicion de
condensador 1460 que puede ser recargada inductivamente mediante una sefial de energia eléctrica Sy transmitida
inductivamente por ejemplo a una bobina receptora 1462 de la unidad 1456. En el area de aplicacion 1305, las unidades
de vigilancia 1327 son expuestas a carga inductiva por medio de la unidad de carga 1354.
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Después de haber sido cargada o recargada alli una unidad de vigilancia 1327 es aplicada a o sobre cada uno de los
dispositivos que llegan en linea 1301. Cada una de las unidades de vigilancia 1327 comprende ademas como se ha
mostrado esquematicamente en la fig. 18 una unidad de transmision inalambrica 1464 para sefiales de control Sc; de
entrada inalambrico. Una unidad controladora 1310 (fig. 17) para funcionamiento del aparato genera en el area de
aplicacion 1305, una sefial de control Sci de inicio que inicia la recogida y el mantenimiento de la informacion en la
unidad de vigilancia 1327 justo antes de ser aplicada al dispositivo respectivo 1301. De este modo, tales sefiales de
control S¢;i también pueden ser transmitidas inductivamente a través de la unidad de carga 1354. La sefial de control Sg;
transmitida de forma inalambrica inicia, como al iniciar un reloj de sistema 521 de acuerdo con la fig. 9, el muestreo y por
tanto la recogida de la informacion | (fig. 18) como por ejemplo valores de presién como se tratd anteriormente.
Convertida de forma apropiada como por ejemplo convertida de analdgica a digital, esta informacion | es introducida a
una unidad de almacenamiento electrénico 1468 que de hecho forma en esta realizacién la unidad de mantenimiento de
la unidad de vigilancia. Desde el momento de la iniciacion tratada, la unidad de vigilancia 1327 recoge y mantiene la
informacion procedente del dispositivo 1301 respectivo o producida por él, por ejemplo en una tabla que vincula el tiempo
de recogida, una muestra de informacion y el valor de muestra.

Los dispositivos 1301, ahora con las unidades de vigilancia 1327 respectivas aplicadas a los mismos, son transportados
por una disposicién de uno o mas de uno de los transportadores 1370 lo que permite apilar de forma flexible una
trayectoria de transporte larga en un volumen de construccion minimo. Asi, la disposicién de transportador 1370 aguas
abajo del area de aplicacion 1305, comprende o incluso consta de transportadores de banda mediante los cuales como
se ha mostrado esquematicamente en la fig. 17 tal trayectoria de transporte larga puede ser realizada en un volumen de
construccion relativamente pequefio. Los dispositivos 1301 junto con las unidades de vigilancia 1327 respectivas
aplicadas sobre ellos o en ellos son transportados por la disposicién de transportador 1370 a la misma velocidad o tasa
que cuando son transportadas hacia y dentro del area de aplicacion 1305, por la disposicion de transportador 1303.

Habiéndose iniciado como se describid, cada unidad de vigilancia 1327 recoge y mantiene la informacioén procedente del
dispositivo 1301 o producida por él al que se aplica. En un area de recuperaciéon de informacion 1372 una sefial Sc, de
iniciacion leida es generada y transmitida de forma inalambrica a la unidad de vigilancia 1327 respectiva que ha llegado
en el area de recuperacion 1372. Tal sefial de control Sc, puede ser generada por ejemplo detectando épticamente la
llegada de una pareja de unidad de vigilancia y dispositivo en esa area 1372. Tras tal sefial de control Sc, recibida por
ejemplo por la unidad de vigilancia 1327 en la unidad — bidireccional — de transmision inalambrica 1464 una unidad de
control 1421 de la unidad de vigilancia 1327 controla, como se ha mostrado esquematicamente por un interruptor Q2 en
la fig. 18, la transmision del contenido de datos en la unidad de almacenamiento electronico 1468 a la unidad de
transmision inalambrica 1464. El contenido de datos que ha sido almacenado en la unidad de almacenamiento
electronico 1468 y que representa la informacion | recogida detectada por la unidad de recogida 1367 es emitido, S;, a
través de la unidad de transmision inalambrica 1464 a la unidad de recepcion y evaluacion estacionaria 1374 (fig. 17). En
la unidad de recepcion y evaluacion 1374 se evalla el resultado de la inspeccion y/o prueba del dispositivo respectivo
1372.

Como se ha mostrado esquematicamente en la fig. 17 se genera un resultado R(Sw), que incluye una sefial de marcado
Swm que identifica, si, el dispositivo 1301 tratado ha cumplido o no los requisitos de inspeccion y/o los requisitos de prueba.
La sefial de marcado Sy es aplicada de forma inalambrica a la unidad de vigilancia 1327 aplicada aun a o sobre el
dispositivo 1301 respectivo como se ha mostrado en la fig. 17. La sefial de marcado Sy es aplicada por ejemplo a través
a la unidad de transmision inalambrica 1464 (fig. 18). De este modo, la sefial de marcado Sy es almacenada por ejemplo
en la unidad de control 1421 de la unidad de vigilancia 1327 como un marcado de dos estados, representado
esquematicamente en la fig. 17 y 18 por A/B, por ejemplo “A” para “dispositivo que ha pasado la inspeccion o la prueba” y
“B” respectivamente para “el dispositivo que no ha pasado la inspeccion y/o prueba”. Obsérvese por favor que en la fig.
17 aplicando aguas abajo la sefial de marcado Sy, las unidades de vigilancia 1327 respectivas se han mostrado con
tales marcados “A” o “B”. Propagando aun aguas abajo con la corriente de unidades de vigilancia 1327 provista ahora
con un marcado respectivo “A” o “B” y aplicada aun a o sobre el dispositivo respectivo 1301, las unidades de vigilancia
1327 llegan a una unidad de seleccion 1380. En esta unidad por ejemplo detectando 6pticamente la llegada de una
pareja respectiva de dispositivo y unidad de vigilancia, el marcado de la unidad de vigilancia es leido mediante una
unidad de recepcién 1382 inalambrica. El resultado de leer los controles de marcado tratados por medio de una sefial de
control Sae la unidad de seleccion representada en la fig. 17 esquematicamente por Qs. Los dispositivos que han sido
reconocidos como que no cumplen con la inspeccion y/o la prueba son rechazados — B -, mientras que los dispositivos
que han sido reconocidos como que cumplen los requisitos tratados — A — son pasados a otra explotacion.

Poco antes de realizar la seleccion tratada la unidad de vigilancia 1327 es retirada del dispositivo 1301 y es transportada
de nuevo al area de aplicacion 1305, como se ha mostrado esquematicamente en la fig. 17 por la flecha de
retroalimentacion m. Debido al hecho de que la lectura del marcado respectivo por la unidad de recepcién 1382
inalambrica es realizada poco antes o poco después de la retirada de la unidad de vigilancia 1327 respectiva de su
dispositivo 1301, puede hacerse la seleccidon apropiada como se ha mostrado por el interruptor Qs sobre el dispositivo
ahora vacio de su unidad de vigilancia adjunta. También es posible retirar la unidad de vigilancia respectiva poco
después de haber hecho la seleccién Qs.

Como se ha mostrado en la fig. 17 la unidad de control 1310 del aparato completo controla la temporizacion apropiada
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del aparato completo. Las unidades de vigilancia 1327 estan siempre en el modo de funcionamiento auténomo SA. La
unidad de almacenamiento electronico 1468, el marcado por ejemplo en la unidad de control 1421, etc. en cada unidad
de vigilancia 1327 movida de nuevo a lo largo de la trayectoria m, son reiniciados (no mostrado en la fig. 13) por una
unidad de reinicio inalambrica, reiniciando la unidad de vigilancia respectiva a través de su unidad transmisora 1464
bidireccional inalambrica. Si la unidad de vigilancia consume relativamente mucha energia, es absolutamente posible
cargar eléctricamente la unidad de energia recargable en la unidad de vigilancia 1327 mediante la sefial S, durante
periodos largos, por ejemplo sustancialmente durante el periodo auténomo S, o Tsa como mediante un bucle inductivo a
lo largo de una parte principal de la trayectoria de la unidad de vigilancia, como se ha mostrado esquematicamente en la
fig. 17 en 1354a.

La fig. 19 muestra el tipo de dispositivos 1301 y de unidad de vigilancia 1327 que son aplicados actualmente a la
realizacion como se ha mostrado en la fig. 17. Los dispositivos 1301 son botes de aerosol en los que las fugas han de ser
probadas en y a lo largo de la parte superior en la que esta montada la disposicion de valvulas de pulverizacion 1502.
Los botes 1301 estan bajo sobrepresion de modo que no hay necesidad de presurizar o hacer el vacio en el espacio
intermedio 1515 dentro de la unidad de vigilancia 1327. Se ha proporcionado en la unidad de vigilancia 1327 un sensor
de presién absoluta 1505 montados en una placa impresa 1527 que transporta todos los componentes electrénicos de la
unidad de vigilancia 1327.

La fig. 20 representa diferentes curvas de presion absoluta en el espacio 1515 como la informacién recogida por el
sensor de presion absoluta 1505 y almacenada en almacenamiento electrénico en la placa 1527 de la unidad de
vigilancia 1327. Una iniciacion de la recogida de informacion | (fig. 18) es realizada antes de que se aplique la unidad de
vigilancia 1327 con su area de sellado 1504 en el bote-dispositivo 13015, un pico de presion P, aparece, lo que es
indicativo de si la unidad de vigilancia 1327 ha sido aplicada apropiadamente al bote-dispositivo 1301. Una curva de
presion cualitativamente de acuerdo con (a) de la fig. 20 es indicativa de un bote con fugas, una curva cualitativamente
de acuerdo con (b) indica un bote sin fugas, mientras que una curva de acuerdo con (c) es indicativa de un cierre
hermético con fugas entre el bote-dispositivo 1301 y la unidad de vigilancia 1327. Obsérvese por favor que para una
precision alta, el periodo de recogida TcoL indicado con aproximadamente 30 segundos en la fig. 20 es largo con
respecto a la alta tasa de rendimiento de dispositivos de por ejemplo 10 dispositivos por segundo. Esto revela la ventaja
de proporcionar una larga distancia para recogida y mantenimiento de informacién como se ha tratado por la disposicion
de transportador 1370 de la fig. 17.

Se puede utilizar una técnica de comunicacion inalambrica a y desde la unidad de vigilancia como para sefiales de
control asi como para la lectura del contenido de la unidad de almacenamiento electrénico 1468 de la fig. 14 por ejemplo
tecnologia Bluetooth o ANT.
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REIVINDICACIONES
1. Un método de inspeccioén y/o de prueba en linea de dispositivos, que comprende:

e proporcionar al menos una unidad de vigilancia capaz de ser aplicada de forma que se pueda liberar a o sobre
uno de dichos dispositivos y, en un modo de funcionamiento auténomo en el que no se transfiere energia a la
unidad de vigilancia mediante una conexién de material sélido, para recoger informacion procedente de dicho
dispositivo y/o producida por él;

e transportar los dispositivos en linea hacia y dentro de un area de aplicacion;

e aplicar en o sobre un dispositivo fuera de dichos dispositivos en linea transportados hacia y dentro de dicha
area de aplicacion dicha unidad de vigilancia en dicha area de aplicacion;

e retirar dicha unidad de vigilancia de dicho dispositivo en un area de retirada y llevar dicha unidad de vigilancia
retirada de nuevo a dicha area de aplicacion;

¢ mediante dicha unidad de vigilancia, recoger la informacion procedente de dicho dispositivo o producida por él
al que se aplica;

e transmitir la informacién dependiendo de la informacién recogida en dicha unidad de vigilancia a una unidad
remota que es estacionaria con respecto a dicho transporte en linea de dichos dispositivos hacia y dentro de
dicha area de aplicacion;

e evaluar la informacion que depende de la informacion tal y como es recogida;
en el que
¢ dicha recogida es realizada durante un periodo de recogida;

e dicha unidad de vigilancia es hecha funcionar en un modo de funcionamiento autdénomo durante un periodo
auténomo;

¢ dicha unidad de vigilancia se aplica a o sobre dicho dispositivo durante un periodo de aplicacion;
e dicho periodo autdbnomo incluye al menos una parte de dicho periodo de aplicacion;
¢ dicho periodo de recogida incluye al menos una parte de dicha parte de dicho periodo de aplicacion.

2. El método de la reivindicacion 1, en el que dicha informacion recogida es al menos una de entre una presion de gas,
una curva de presion de gas, una cantidad de una especie gaseosa en un gas, una curva de tal cantidad, una
temperatura, una curva de temperatura, una caracteristica optica en el espectro de luz visible y/o invisible, una curva de
tal caracteristica dptica, una reaccion tras una radiacion, una curva de tal reaccion, una impedancia eléctrica, una curva
de tal impedancia, una fuerza, una curva de tal fuerza.

3. EI método de las reivindicacion 1 o 2, en el que dicha informacion como es recogida comprende una cantidad de una
especie gaseosa predeterminada en un gas que rodea dicho dispositivo, comprendiendo dicha recogida recoger en y
mantener en un compartimento de muestra en dicha unidad de vigilancia una muestra de dicho gas que rodea dicho
dispositivo, una evaluacion que comprende analisis de gas, comprendiendo dicha transmision establecer una
comunicacion de flujo de gas desde dicho compartimento a dicha unidad remota.

4. El método de una de las reivindicaciones 1 a 3, en el que dicha informacion recogida comprende una presion de gas o
una curva de presion de gas, comprendiendo dicha recogida recoger informacion de presion por medio de una
disposicion de sensores de presion aplicada por dicha unidad de vigilancia a dicho dispositivo o junto a él.

5. El método de la reivindicacién 4, siendo dicho dispositivo un recipiente cerrado, dando como resultado la aplicacién de
dicha unidad de vigilancia un espacio intermedio sellado entre dicho recipiente cerrado y dicha unidad de vigilancia,
detectando dicha disposicién de sensores de presion la presion en dicho espacio intermedio.

6. El método de la reivindicacién 4, siendo dicho dispositivo un recipiente abierto, dando como resultado la aplicacién de
dicha unidad de vigilancia una aplicacion hermética de dicha disposicién de sensores de presion en una comunicacion de
flujo sellada con el interior de dicho recipiente abierto y estableciendo una diferencia de presion entre el interior de dicho
recipiente y los alrededores de dicho recipiente una vez que se ha establecido dicha comunicacion de flujo sellada.

7. El método de una de las reivindicaciones 1 a 6, en el que dicha transmision es realizada de forma inalambrica desde
dicha unidad de vigilancia.

8. Un método para fabricar dispositivos que han pasado positivamente una inspeccién y/o una prueba, que comprende
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proporcionar dispositivos no inspeccionados y/o no probados, inspeccionar y/o probar en linea dichos dispositivos no
inspeccionados y/o no probados por el método de una de las reivindicaciones 1 a 7, indicando un resultado de
evaluacion asignado a un dispositivo un resultado positivo de inspeccién y/o de prueba que establece que tal dispositivo
ha pasado positivamente dicha inspeccion y/o prueba.

9. Un aparato de inspeccioén y/o de prueba de dispositivo en linea que comprende:

e al menos una unidad de vigilancia adaptada para ser aplicada de forma que se pueda liberar a o sobre uno
de dichos dispositivos y, en un modo de funcionamiento auténomo en el que no se transfiere energia a la
unidad de vigilancia mediante una conexién de material sélido, para recoger informacion procedente de
dicho dispositivo y/o producida por él; estando dicha unidad de vigilancia en modo de funcionamiento
auténomo durante un periodo auténomo;

e una unidad de aplicacién adaptada para aplicar dicha unidad de vigilancia a o sobre uno de dichos
dispositivos;

e una unidad de retirada adaptada para retirar dicha unidad de vigilancia de dicho dispositivo después de un
periodo de aplicacion, iniciado cuando se aplica dicha unidad de vigilancia a o sobre dicho dispositivo;

e un transportador adaptado para transportar en linea dichos dispositivos hacia y en alineacién con dicha
unidad de aplicacion;

e una disposicion adaptada para llevar dicha unidad de vigilancia desde dicha unidad de retirada a dicha
unidad de aplicacion;

e una unidad de recepcion, estacionaria con respecto a dicho transportador, y adaptada para recibir
informacion que depende de como es recogida la informacion en la unidad de vigilancia;

e una unidad remota, estacionaria con respecto a dicho transportador y con una entrada conectada
operativamente a una salida de dicha unidad de recepcion;

e medios de control adaptados para controlar dicha unidad de vigilancia para recoger dicha informacion
durante un periodo de recogida;

e dicho periodo autdbnomo incluye al menos una parte de dicho periodo de aplicacion;

e dicho periodo de recogida es controlado por dichos medios de control para incluir al menos una parte de
dicha parte de dicho periodo de aplicacion.

10. El aparato de la reivindicacion 9, en el que dicha unidad de vigilancia comprende medios adaptados para recoger y
mantener informacion que representa al menos uno de entre una presion de gas, una curva de presion de gas, una
cantidad de una especie gaseosa en un gas, una curva de tal cantidad, una temperatura, una curva de temperatura, una
caracteristica dptica en el espectro de luz visible y/o invisible, una curva de tal caracteristica optica, una reaccion tras una
radiacién, una curva de tal reaccion, una impedancia eléctrica, una curva de tal impedancia, una fuerza, una curva de tal
fuerza.

11. El aparato de la reivindicacion 9 o 10, en el que dicha unidad de vigilancia comprende medios adaptados para
recoger y mantener informacion que representa una cantidad de una especie gaseosa predeterminada en un gas que
rodea dicho dispositivo, comprendiendo dichos medios adaptados para recoger y mantener dicha informacion en dicha
unidad de vigilancia un compartimento de muestra en dicha unidad de vigilancia, estando adaptada dicha unidad remota
para el analisis de gas, comprendiendo dicha unidad de recepcién una tuberia de entrada de flujo de gas adaptada para
ser conectada de forma controlable a dicho compartimento de muestra.

12. El aparato de una de las reivindicaciones 9 a 11, en el que dicha unidad de vigilancia comprende una disposicion de
sensores de presion de gas.

13. El aparato de la reivindicacion 12, siendo dicho dispositivo un recipiente cerrado, estando adaptada dicha unidad de
vigilancia para ser aplicada sobre dicho dispositivo y definiendo con dicho dispositivo un espacio intermedio sellado entre
dicho recipiente cerrado y dicha unidad de vigilancia, estando dicha disposicién de sensores de presion en conexion
operativa con dicho espacio intermedio.

14. El aparato de la reivindicacion 12, siendo dicho dispositivo un recipiente abierto, en el que dicha unidad de vigilancia
estd adaptada para aplicar herméticamente dicha disposicion de sensores de presion en una comunicacion de flujo
sellada con el interior de dicho recipiente abierto y que comprende ademas medios adaptados para establecer una
diferencia de presion entre el interior de dicho recipiente y los alrededores de dicho recipiente.

15. El aparato de una de las reivindicaciones 9 a 14, comprendiendo dicha unidad de vigilancia una unidad de
25
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transmision inalambrica, comprendiendo dicha unidad de recepcién una unidad de recepcion inalambrica.
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