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@Resumen:

Mecanismo rotativo impulsado por motores eléctricos
lineales cuyo eje secundario (6) del extremo libre de
cada palanca (4) se acopla el nucleo deslizante (7) de
un motor eléctrico lineal cuyo estator (8) esta fijado
por el eje terciario (9) al cilindro (10) y al desplazarse
este nucleo, impulsa una palanca (4) que al apoyarse
sobre el gorron de dicho cigliefial (2) propulsa el buje
(3), y origina la rotacion de la unidad modular sobre el
eje de dicho ciguefial (2). La impulsién-retraccion de
los motores origina el giro de la unidad modular sobre
el cigiiefial (2) que permanece fijo.
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DESCRIPCION

MECANISMO ROTATIVO IMPULSADO POR MOTORES ELECTRICOS LINEALES.

OBJETO DE LA INVENCION

La presente invencion tiene por objeto presentar un nuevo mecanismo rotativo
impulsado por motores eléctricos lineales, el cual tiene especial aplicacion en el sector

industrial, en campos como el transporte, la marina, etc.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

En la actualidad los motores eléctricos lineales estan constituidos por un cilindro

exterior, donde estan situadas las bobinas y un nudcleo deslizante con imanes permanentes.

El cilindro exterior, o estator, permanece fijo y el nicleo se desplaza por su interior 6
viceversa, el estator se desplaza y el nicleo permanece fijo. Su funcionamiento es idéntico a
los motores rotativos de los cuales se derivan, la principal diferencia es que el lineal produce

una fuerza y el rotativo produce un torque.

Por otra parte, se estdn desarrollando mecanismos basados en un sistema en el que
una palanca acanalada gira sobre un cigliefial que permanece estatico y actia como fulcro.
La palanca esté fijada por un extremo a un céarter y en el otro se aplica la fuerza, en la zona
acanalada, situada en la parte central se desliza el gorrén del cigtiefial, con la funcién de
hacer de fulcro, (flotante, porque modifica su posicion de apoyo con el giro del conjunto).
Este sistema origina la rotacién del mecanismo cuando se aplica una fuerza en el extremo
de la palanca y multiplica la potencia aplicada en funcion de la relacién de los brazos de esta

palanca

En el actual estado de la técnica no se encuentra ningdn mecanismo rotativo
impulsado por motores eléctricos lineales, con las caracteristicas técnicas que se relatan en

la presente invencion.
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DESCRIPCION DE LA INVENCION

Mecanismo rotativo impulsado por motores eléctricos lineales, formado por una
unidad modular que comprende un carter con dos cilindros formado por dos carcasas
simétricas, cada una con un buje acoplado en su centro, donde esta alojado un cigiefnal con

dos gorrones y dos palancas con una zona central acanalada.

Cada palanca esté fijada a uno de los bujes por medio de un eje primario por uno de
sus extremos y dispuesta para que uno de los gorrones de dicho cigtiefial se deslice por la

zona acanalada.

El ciglefal permanece fijo y la unidad modular esta preparada para girar sobre el

mismo.

Al eje secundario del extremo libre de cada palanca se acopla el ndcleo deslizante de
un motor eléctrico lineal cuyo estator esta fijado por el eje terciario al cilindro y al
desplazarse este nucleo, impulsa una palanca que al apoyarse sobre el gorrén de dicho
ciguenal propulsa el buje, y origina la rotacion de la unidad modular sobre el eje de dicho

ciguenial.

La impulsion-retraccion de los motores origina el giro de la unidad modular sobre el

ciguenal (2) que permanece fijo.

El empuje del nicleo deslizante de cada motor lineal sobre el extremo de la palanca,
origina la rotaciéon del conjunto una vez que se salva el sobre-centro del gorrén (punto
muerto) con el eje de giro del ciglieiial y completa el giro por inercia y posteriormente por la

fuerza en la retraccion del nacleo.
A esta unidad modular definida anteriormente, se le pueden agregar dos motores
lineales adicionales, acoplados en la parte opuesta de cada palanca formando un solo

COﬂjUﬂtO con cuatro motores.

La presente invencidn aporta las siguientes ventajas:
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Los motores eléctricos linéales pueden utilizarse para aplicar una fuerza
directamente y permiten ser acoplados a una maquina sin correas de transmision o
engranajes y son apropiados para ser usados en este mecanismo por ser menos pesados,
proporcionan una alta aceleracion y velocidad y funcionan generando fuerza en ambos

sentidos sin necesidad de ninguna adicion.

El movimiento rotativo que originan en la maquina ayuda a la disipacién del calor
generado y la palanca multiplica la potencia que producen, resultando un dispositivo muy

eficiente y no contaminante.

DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Para complementar la descripcion que se esta realizando, y con objeto de ayudar a
una mejor comprension de las caracteristicas del invento, se acompafia a la presente
memoria descriptiva, como parte integrante de la misma, una serie de figuras en las cuales,

con caracter ilustrativo y no limitativo, se ha representado lo siguiente:

Figura 1: Vista de seccién en planta del mecanismo rotativo impulsado por motores

eléctricos lineales.

Figura 2: Vista en seccion del mecanismo rotativo impulsado por motores eléctricos lineales,

gque muestra una forma de ensamblar los componentes en el carter.

Figura 3: Vista del ciclo inicial del giro del mecanismo rotativo impulsado por motores
eléctricos lineales: al aplicar potencia en el extremo de la palanca esta pivota sobre el gorron
del cigliefal y al estar el otro extremo esta amarrado al buje del carter, (representado por la
posicién 1) se desplaza desde la posicion P1 a la P2 y a la P3 forzando al conjunto a rotar
sobre el eje del cigiefal trasladandolo desde la posicion 1 a la 3 y realizando asi el
comienzo del ciclo con la extension del nicleo deslizante y que posteriormente continuara

con la retraccion, completando un giro completo de todo el mecanismo

Figura 4: muestra del ciclo inicial de una unidad modular del mecanismo rotativo impulsado

por motores eléctricos lineales con tres representaciones consecutivas.



10

15

20

25

30

35

ES 2 646 987 A2

REALIZACION PREFERENTE DE LA INVENCION

Mecanismo rotativo impulsado por motores eléctricos lineales, que consta de una
unidad modular que comprende un carter con dos cilindros (10) formado por dos carcasas
simétricas (1), cada una con un buje (3) acoplado en su centro, donde estd alojado un

ciguefial (2) con dos gorrones y dos palancas (4) con una zona central acanalada.

Cada palanca esta fijada a uno de los bujes por medio de un eje primario (5) por uno
de sus extremos y dispuesta para que uno de los gorrones de dicho cigtieial (2) se deslice

por la zona acanalada.

El cigiiefial (2) permanece fijo y la unidad modular esta preparada para girar sobre el
mismo, donde el eje secundario (6) del extremo libre de cada palanca (4) se acopla el
nucleo deslizante (7) de un motor eléctrico lineal cuyo estator (8) esta fijado por el eje
terciario (9) al cilindro (10) y al desplazarse este nucleo, impulsa una palanca (4) que al
apoyarse sobre el gorron de dicho cigtiefial (2) propulsa el buje (3), y origina la rotacién de la

unidad modular sobre el eje de dicho cigliefal (2).

La impulsion-retraccion de los motores origina el giro de la unidad modular sobre el

ciguenal (2) que permanece fijo.

Una vez descrita suficientemente la naturaleza de la presente invencion, asi como
una forma de llevarla a la préactica, queda por afiadir que dicha invencion puede sufrir
variaciones en composicién, siempre y cuando dichas alteraciones no varien

sustancialmente las caracteristicas que se reivindican a continuacion.
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REIVINDICACIONES

1.-Mecanismo rotativo impulsado por motores eléctricos lineales que consta de una
unidad modular que comprende un céarter con dos cilindros (10) formado por dos
carcasas simétricas (1), cada una con un buje (3) acoplado en su centro, donde esta
alojado un cigtiefial (2) con dos gorrones y dos palancas (4) con una zona central
acanalada; cada palanca esta fijada a uno de los bujes por medio de un eje primario (5)
por uno de sus extremos y dispuesta para que uno de los gorrones de dicho cigiefial (2)
se deslice por la zona acanalada; dicho ciguefial (2) permanece fijo y la unidad modular
esta preparada para girar sobre el mismo, caracterizado porque al eje secundario (6)
del extremo libre de cada palanca (4) se acopla el nacleo deslizante (7) de un motor
eléctrico lineal cuyo estator (8) esta fijado por el eje terciario (9) al cilindro (10) y al
desplazarse este nucleo, impulsa una palanca (4) que al apoyarse sobre el gorron de
dicho ciguefial (2) propulsa el buje (3), y origina la rotacién de la unidad modular sobre

el eje de dicho ciguenal (2).

2.-Mecanismo rotativo impulsado por motores eléctricos lineales segun reivindicacion
primera, caracterizado porque cada palanca (4) es impulsada por dos motores
eléctricos lineales, acoplados al mismo extremo de dicha palanca (4), el uno opuesto al

otro, formando una unidad modular con cuatro motores.
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FIG. 3
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