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DESCRIPCION

Mecanismo de acoplamiento acoplable a bloqueos de puertas con un perno de bloqueo operado por manijas o
pomos

Campo técnico

La invencidn se refiere a un mecanismo de acoplamiento acoplable a bloqueos de puertas con un perno de bloqueo
operado por manijas o pomos que puede encontrar aplicacion en el hogar, la industria, bloqueos de puertas de
hoteles, instituciones estatales, oficinas, etc.

Antecedentes de la técnica

Un mecanismo de acoplamiento descrito en el documento EP 1881135 (A1) se encuentra en una carcasa montada
bajo una proteccion externa fuera de la puerta en una cerradura de mortaja convencional que un perno de bloqueo
activa girando una manija o un pomo. Mediante este mecanismo, desde el exterior, se transmite 0 no un movimiento
de traccioén al perno. EI mecanismo consiste en dos elementos de acoplamiento que rotan uno en relacién con otro,
ya que el primero esta unido inseparablemente a un arbol de seccién cuadrada que atraviesa el bloqueo y esta
conectado a la manija interna, y el segundo elemento de acoplamiento esta conectado a una segunda escuadra que
esta conectada a su vez a la manija externa. El acoplamiento del mecanismo se realiza mediante la activacion de un
motor eléctrico que produce la rotacion de un tornillo sin fin que a su vez, mediante el brazo de empuje oscilante,
controla el desplazamiento radial de un pasador de arrastre localizado en un orificio en un elemento, con el fin de
introducirse en una ranura en el otro elemento, por lo que ambos elementos de acoplamiento se interconectan y
rotan juntos para permitir el movimiento del perno de bloqueo a su posicion de apertura.

Las desventajas de este mecanismo estan relacionadas con la circunstancia de que la eleccion en este plan de
decisién de acoplamiento radial por medio de un pasador mévil radial, determina la necesidad de la inclusién
obligatoria de partes adicionales, tales como el segundo elemento de acoplamiento, la segunda escuadra, el brazo
de empuje oscilante y otros, montados entre la manija externa y el arbol de seccidon cuadrada que transmite el
movimiento de traccion al perno de bloqueo, lo que complica el mecanismo y aumenta el coste.

Un dispositivo de acoplamiento se conoce por el documento W02005/090720, este dispositivo de acoplamiento
incluye una funcién de panico para bloqueos electromecanicos. De acuerdo con la invencion, el arbol de
acoplamiento comprende una parte cilindrica y el extremo interior del mismo esta provisto de un cabezal de
acoplamiento con forma de piramide truncada que puede encajar en el acoplador deslizante para un segundo
pasador ajustado por deslizamiento que atraviesa las aberturas anchas en el cuerpo de acoplamiento. Se
proporciona un rebaje reciproco en el acoplador deslizante opuesto al cabezal de acoplamiento. Ademas, un anillo
deslizante, que esta provisto de un canal periférico se ajusta de manera deslizable en relacién con la corona del
cuerpo de acoplamiento y comprende un par de orificios en los que se inserta el segundo pasador. Un arbol tubular,
que se usa para hacer rotar el seguidor del bloqueo, comprende: un espacio cilindrico hueco que se ajusta por
rotacion en relacion con la parte cilindrica del arbol de acoplamiento, y una carcasa exterior con una seccion
transversal cuadrada que es preferentemente idéntica a la del arbol externo.

Sumario de la invenciéon

La presente invencion pretende proporcionar un mecanismo de acoplamiento con una construccion simple y un
numero minimo de componentes, mecanismo que comprende protecciones montadas en el bloqueo con un perno de
bloqueo activado por manijas o pomos, y capaz, cuando el mecanismo no esta activado, de hacer que la manija
externa rote libremente sin girar el arbol de seccion cuadrada que activa el perno de bloqueo, y una vez que se
activa el mecanismo, debe permitir la rotacion del arbol de seccion cuadrada y la transmision de un movimiento de
traccion al perno de bloqueo, ya que en ambos casos desde el interior, la manija interna puede retraer el pasador de
bloqueo.

De este modo, se proporciona un mecanismo de acoplamiento que puede acoplarse a los bloqueos de puertas con
pernos de bloqueo operados por manijas 0 pomos, mecanismo que comprende protecciones, en las que se ajustan
respectivamente manijas externas e internas por medio de muelles espirales colocados en unos limitadores. El
mecanismo se coloca en una caja externa con una cubierta externa incorporada en la proteccion externa
superpuesta a la puerta, por lo que el mecanismo incluye un arbol de secciéon cuadrada que atraviesa el bloqueo,
estando uno de sus extremos acoplado permanentemente a la manija interna y también un motor eléctrico cuyo eje
esta acoplado con un tornillo sin fin.

De acuerdo con la invencién, el mecanismo también incluye un deslizador perfilado, cuya parte trasera esta
acoplada constantemente en el taladro perfilado de un manguito de guia fijado a la cubierta exterior por medio de un
aro de resorte. El deslizador esta colocado coaxialmente a la manija externa en la que se forma un orificio de
acoplamiento perfilado, y el manguito guia se fija de forma inmaovil al otro extremo del arbol de seccién cuadrada, de
tal manera que su eje de rotacion coincida con los ejes de rotacion del arbol de seccion cuadrada y de la manija
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interna. En el tornillo sin fin se acopla el primer extremo de muelle, muelle que esta habilitado para rotarse alrededor
de un eje, ya que el otro extremo del muelle esta acoplado al deslizador, de tal manera que girando el tornillo sin fin
el muelle empuja al deslizador axial y directamente en el orificio de acoplamiento perfilado de la manija externa
hasta el pleno acoplamiento de la parte delantera del deslizador. De acuerdo con la invencion, el extremo del muelle,
que empuja al deslizador, se conforma como un bucle, que cubre el deslizador a través de un canal realizado en su
interior. Mediante el desplazamiento axial del deslizador, dicho bucle hace contacto con las superficies delanteras
del manguito de guia y la manija externa, y por lo tanto también es un limitador de su movimiento axial.

Ademas, de acuerdo con la invencioén, en la parte delantera del deslizador se conforma un sector cilindrico, mientras
que el resto de la parte longitudinal del deslizador interrumpida por el canal se conforma como un perfil con una
seccion transversal cuadrada cuyas paredes son redondeadas y forman un circulo con un diametro mas pequefio
que la diagonal cuadrada. El sector cilindrico del deslizador esta dimensionado de tal manera que debe rotar
libremente en el orificio de acoplamiento perfilado de la manija externa, mientras el mecanismo esta en una posicion
desacoplada.

Ademas, de acuerdo con esta invencion, el taladro perfilado del manguito de guia y el orificio de acoplamiento
perfilado de la manija externa corresponden al perfil del deslizador y ambos estan dimensionados, de tal manera que
deberian permitir un desplazamiento axial libre del deslizador.

Las ventajas del mecanismo propuesto de acuerdo con la invencién son consecuencia del plan racional elegido para
su acoplamiento, concretamente, el acoplamiento axial y directo con la manija externa, que se mueve a lo largo de
su eje de rotacion, ya que para este fin, la manija externa se conforma a si misma apropiadamente para el
acoplamiento directo en su interior.

Por lo tanto, no solo se evita la colocacion adicional de otros componentes que transmiten el movimiento entre la
manija externa y la escuadra que opera el perno de bloqueo, sino que también se facilita el montaje, generando
ventajas econémicas.

Descripcion de las figuras en los dibujos
La presente invencion se entendera y se apreciara de forma mas completa gracias a los siguientes dibujos adjuntos:

La figura 1 representa una vista parcial de un perfil de puerta encajado con un bloqueo convencional provisto del
mecanismo de acoplamiento objeto de la invencion localizado en la zona (A), una unidad de control electronico
en la zona (B) y una unidad de suministro de energia en la zona (C).

La figura 2 representa una seccion parcial del mecanismo alrededor de las zonas (A), (B) y (C).

La figura 3 representa una parte de la proteccion externa alrededor de la zona (A) con el mecanismo incorporado
en su interior, en una vista en despiece.

La figura 4 representa una seccion parcial de la proteccion externa alrededor de la zona (A) con el mecanismo
incorporado en su interior con el deslizador desacoplado.

La figura 5 representa una seccion parcial de la proteccion externa alrededor de la zona (A) con el mecanismo
incorporado en su interior con el deslizador acoplado.

Descripcion detallada de las realizaciones

De acuerdo con los ejemplos dados, en las figuras 1, 2, 3, 4 y 5 se muestra una realizacion preferente del
mecanismo.

El mecanismo se pone en marcha como una parte de las protecciones 2 y 3, donde se montan respectivamente la
manija externa 4 y la manija interna 5 mediante muelles espirales 17 colocados en unos limitadores 18. El
mecanismo se coloca en una caja externa 9 con una cubierta exterior 15 incorporada en la proteccion externa 2
superpuesta en la puerta 1. El mecanismo incluye un arbol de secciéon cuadrada 7 que atraviesa el bloqueo 8, un
extremo del cual esta acoplado permanentemente a la manija interna 5 y también un motor eléctrico 10 cuyo eje esta
acoplado con un tornillo sin fin 10A.

La activacién del mecanismo en esta realizacion especifica se realiza a partir de un receptor de antena/teclado 6,
montado sobre la proteccion externa 2 y conectado mediante un cable 23 a una unidad de control electrénico 14 y
un motor eléctrico 10, alimentado por baterias colocadas en una unidad de suministro de energia 22 montada debajo
de la proteccion interna 3. El motor eléctrico 10 esta colocado en una caja 11 contenida en la caja externa 9, y la
unidad de control electronico 14 se monta en la cubierta exterior 15.

De acuerdo con la invencion, el mecanismo también incluye un deslizador perfilado 19, cuya parte trasera 19C esta
acoplada constantemente en el taladro perfilado 20A de un manguito de guia 20 fijado a la cubierta exterior 15 por
medio de un aro de resorte 16. El deslizador 19 esta colocado coaxialmente a la manija externa 4 en la que se forma
un orificio de acoplamientoperfilado 4A. En este funcionamiento especifico, el manguito de guia 20 se fija de forma
inmovil al otro extremo del arbol de seccion cuadrada 7 por medio de tornillos 21, por lo que su eje de rotacion
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coincide con los ejes de rotacion del arbol de seccion cuadrada 7 y la manija interna 5. En el tornillo sin fin 10A se
acopla un extremo del muelle 12, muelle 12 que esta habilitado para rotarse alrededor de un eje 13, ya que el otro
extremo del muelle 12 esta acoplado al deslizador 19, de tal manera que, girando del tornillo sin fin 10A, el resorte
12 empuja al deslizador 19 axial y directamente en el orificio de acoplamiento perfilado 4A de la manija externa 4
hasta el acoplamiento completo de la parte delantera del deslizador 19.

En este funcionamiento especifico, el extremo del muelle 12 que empuja al deslizador 19 esta conformado como un
bucle 12A, que cubre el deslizador 19 a través de un canal 19B realizado en su interior. Ademas, dicho bucle 12A
también sirve como un limitador del movimiento axial del deslizador 19 al hacer contacto con las superficies
delanteras del manguito de guia 20 y la manija externa 4 durante el desplazamiento axial del deslizador 19. Hay un
sector cilindrico conformado 19A en la parte delantera del deslizador 19, mientras que el resto de la parte
longitudinal del deslizador interrumpida por el canal 19B esta perfilada con una seccién transversal cuadrada cuyas
paredes son redondeadas y forman un circulo con un diametro mas pequefio que la diagonal cuadrada.

Ademas, el sector cilindrico 19A del deslizador 19 esta dimensionado de tal manera que rota libremente en el orificio
de acoplamientoperfilado 4A de la manija externa 4, mientras el mecanismo esta en la posicion desacoplada. El
taladro perfilado 20A del manguito de guia 20 y el orificio de acoplamiento perfilado 4A de la manija externa 4
corresponden al perfil del deslizador 19 y ambos estan dimensionados de tal manera que permiten un
desplazamiento axial libre del deslizador 19.

Puesta en marcha de la invencién

De acuerdo con la invencién, un mecanismo de acoplamiento acoplable a bloqueos de puertas con un perno de
bloqueo operado por manijas o pomos funciona de la siguiente manera:

La activacion del mecanismo en este funcionamiento especifico de acuerdo con las figuras 1, 2, 3, 4 y 5 se realiza
mediante el envio de una sefal de autorizacion de entrada procedente de una unidad de control electréonico 14,
basada en datos recibidos desde un receptor de antena/teclado 6. Dichos datos pueden codificarse en una tarjeta,
un transpondedor u ofro soporte y pueden ser recibidos por el receptor de antena o representar un cédigo
alfanumeérico introducido desde el teclado, por lo que la unidad de control electronico 14 envia una sefial para girar
en la direccion de apertura del motor eléctrico 10, que rota un tornillo sin fin 10A acoplado a su eje. Como resultado
de la rotacion, el tornillo sin fin 10A mueve un extremo del muelle 12 acoplado en su interior, y el muelle 12 rota
alrededor del eje 13. Ademas, el otro extremo del muelle 12, conformado como un bucle 12A y que cubre el
deslizador 19 a través de un canal 19B, empuja axial y directamente el deslizador 19 en el orificio de acoplamiento
perfilado 4A de la manija externa 4 hasta el acoplamiento completo de su parte delantera, mientras que la parte
trasera 19C del deslizador 19 permanece acoplada constantemente en el taladro perfilado 20A del manguito de guia
20 que esta constantemente conectado con el arbol de seccién cuadrada 7 y, por lo tanto, la manija externa 4 resulta
directamente conectada al arbol de seccion cuadrada 7 que atraviesa el bloqueo 8 y esta acoplado
permanentemente a la manija interna 5. Por lo tanto, presionando la manija exterior 4, rota alrededor de su eje junto
con el deslizador 19 acoplado en su interior, el manguito de guia 20 y el arbol de seccion cuadrada 7, por lo que,
como resultado de su rotacion, el arbol de seccién cuadrada 7 extrae el perno de bloqueo 8A del bloqueo 8 y puede
abrirse la puerta 1.

Cuando se envia una sefal para el cierre desde la unidad de control electrénico 14 al motor eléctrico 10, este rota en
la direccioén de cierre y mediante el tornillo sin fin 10A acoplado a su eje mueve el extremo del muelle 12 acoplado en
su interior, por lo que su otro extremo conformado como un bucle 12A mueve axialmente el deslizador 19 soltandolo
de la manija externa 4, desconectando asi la manija externa 4 del arbol de seccién cuadrada 7.

Cuando no hay una sefial de autorizacion de entrada, el mecanismo no se activa, el deslizador 19 no se acopla en el
orificio de acoplamiento perfilado 4A de la manija externa 4 y la manija externa 4 rota libremente sin hacer girar el
arbol de seccion cuadrada 7.

Mientras tanto, en el interior, presionando la manija interna 5, esta gira alrededor de su eje y retrae el perno de
bloqueo 8A del bloqueo 8 mediante el arbol de seccién cuadrangular 7 acoplado permanentemente al mismo, sin
requerir una senal de autorizacion de entrada.

Montados en las manijas 4 y 5, los muelles espirales 17 colocados en los limitadores 18 sirven para devolver las
manijas 4 y 5 a la posicion inicial después de presionarlos, y los limitadores 18 limitan el angulo de rotacién y evitan
que se extraigan las manijas 4 y 5.
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REIVINDICACIONES

1. Mecanismo de acoplamiento, acoplable a bloqueos de puertas con un perno de bloqueo operado por manijas o
pomos, que comprende protecciones (2, 3) donde estan encajadas respectivamente manijas externas e internas (4,
5) por medio de muelles espirales (17) colocados en limitadores (18), donde el mecanismo se coloca en una caja
externa (9) con una cubierta externa (15) incorporada en la proteccion externa (2) que puede montarse en la puerta
(1), ya que el mecanismo incluye un arbol de seccion cuadrada (7) que atraviesa el bloqueo (8), un extremo del cual
esta permanentemente acoplado a la manija interna (5), y también un motor eléctrico (10) cuyo eje esta acoplado
con un tornillo sin fin (10A), también incluye un deslizador perfilado (19) cuya parte trasera (19C) esta acoplada
constantemente en el taladro perfilado (20A) de un manguito de guia (20) fijado a la cubierta externa (15) por medio
de un aro de resorte (16), donde el deslizador (19) esta coaxialmente colocado en la manija externa (4), y el
manguito de guia (20) se fija de forma inmovil al otro extremo del arbol de seccién cuadrada (7), de tal manera que
su eje de rotacion coincide con los ejes de rotacion del arbol de seccién cuadrada (7) y la manija interna (5), donde
un extremo del muelle (12) se acopla en el tornillo sin fin (10A), permitiendo que el muelle (12) se rote alrededor de
un eje (13), y el otro extremo del muelle (12) se acopla al deslizador (19), de tal manera que girando el tornillo sin fin
(10A), el muelle (12) empuja al deslizador (19) axialmente hacia la manija externa (4), caracterizado por que se
forma un orificio de acoplamiento perfilado (4A) en la manija externa (4), mientras que el extremo del muelle (12) que
empuja al deslizador (19) esta conformado como un bucle (12A), que cubre el deslizador (19) a través de un canal
(19B) realizado en su interior, de tal manera que lo empuja directamente en el orificio de acoplamiento perfilado (4A)
de la manija externa (4) hasta el acoplamiento completo de la parte delantera del deslizador (19).

2. Mecanismo de acoplamiento, de acuerdo con la reivindicacion 1, caracterizado por que dicho bucle (12A) también
sirve como un limitador del movimiento axial del deslizador (19) al hacer contacto con las superficies delanteras del
manguito de guia (20) y la manija exterior (4) tras el desplazamiento axial del deslizador (19).

3. Mecanismo de acoplamiento, de acuerdo con la reivindicaciéon 2, caracterizado por que hay un sector cilindrico
(19A) conformado en la parte delantera del deslizador (19), mientras que el resto de la parte longitudinal del
deslizador interrumpida por el canal (19B) esta perfilada con una seccion transversal cuadrada cuyas paredes son
redondeadas y forman un circulo con un diametro inferior a la diagonal cuadrada.

4. Mecanismo de acoplamiento, de acuerdo con la reivindicacion 3, caracterizado por que el sector cilindrico (19A)
del deslizador (19) esta dimensionado de tal manera que deberia rotar libremente en el orificio de acoplamiento
perfilado (4A) de la manija externa (4) mientras que el mecanismo esta en una posicion desacoplada.

5. Mecanismo de acoplamiento de acuerdo con la reivindicacion 4, caracterizado por que el taladro perfilado (20A)
del manguito de guia (20) y el orificio de acoplamiento perfilado (4A) de la manija externa (4) corresponden al perfil
del deslizador (19) y ambos estan dimensionados de tal manera que deberian permitir el desplazamiento axial libre
del deslizador (19).
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