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La estructura de posicionado incluye un elemento de
localizacién (1), un mecanismo movil (2) montado en
el elemento de localizacion (1) para la conexion de
una mopa (4) y desplazable arriba y abajo con
respecto al elemento de localizacién (1), y un
mecanismo de posicionado (3) montado en el
elemento de localizacion (1) para hacer tope contra el
mecanismo de posicionado (3) tras la conexion de
una mopa (4) al mecanismo movil (2) para soportar la
mopa (4) en posicién de manera estable para su
escurrido mediante una accion giratoria después del
desplazamiento del mecanismo mévil (2) al lado
superior del elemento de localizacion (1).
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DESCRIPCION

Estructura de posicionado

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

1. Sector técnico de la invencion:

La presente invencion se refiere a la tecnologia de las herramientas de limpieza y mas
concretamente a una estructura de posicionado utilizada en un cubo para la deshidratacién
0 escurrido para sostener una mopa (utensilio para fregar el suelo), que permite que la
cabeza de la mopa pueda girar de forma estable y ser escurrida.

2. Descripcion de la técnica relacionada:

Se conocen muchos cubos de escurrido para deshidratar o escurrir una mopa. Con el objeto
de ahorrar espacio, el cesto interior pivotante de un cubo de escurrido puede subir siguiendo
una guia. No obstante, cuando el usuario mueve la mopa arriba y abajo en el interior del
cubo de escurrido, el cesto pivotante puede perder su posicién, afectando al rendimiento del

escurrido.

CARACTERISTICAS DE LA INVENCION

La presente invencion ha sido realizada teniendo a la vista estas circunstancias. Por
consiguiente, el principal objetivo de la presente invencion es dar a conocer una estructura
de posicionado que se compone de un elemento de localizacién, un mecanismo mévil y un
mecanismo de posicionado y esta adaptado para ser utilizado en un cubo de escurrido para
escurrir una mopa, el cual permite que la mopa haga tope contra el elemento de apoyo del
mecanismo de posicionado y ademas obligue a los elementos de accionamiento del
mecanismo de posicionado a separarse tras realizar la conexion de la mopa con el
mecanismo movil, de tal modo que las partes salientes de los elementos de accionamiento
puedan ser obligadas a acoplarse con los respectivos orificios de retencion del elemento de
localizacién y, de este modo, la mopa esta soportada de manera estable en posicion para su

escurrido mediante una accion de rotacion.

Ademas, el elemento de localizacion comprende una camara de desplazamiento y una serie
de orificios de retencion dispuestos en comunicacion con la cadmara de desplazamiento. El

mecanismo movil estd montado en la cdmara de desplazamiento y comprende un elemento
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deslizante y un elemento de limitacién de la posicién. El elemento de limitaciéon de la
posicion esta conectado al lado superior del elemento deslizante. EI mecanismo de
posicionado comprende un elemento de apoyo y dos elementos de accionamiento. El
elemento de apoyo comprende dos partes de apoyo dispuestas bilateralmente en el lado
superior del mismo, dos partes de guia dispuestas bilateralmente en el lado inferior opuesto
del mismo y dos acanaladuras de guia situadas en la pared inferior del mismo. Ademas,
cada elemento de accionamiento comprende un cuerpo, un brazo elastico que se extiende
hacia arriba desde el cuerpo y una parte saliente que se extiende perpendicularmente desde
el extremo inferior opuesto del cuerpo. El elemento de apoyo estd montado en el elemento
que limita la posicion del mecanismo movil con las partes de apoyo que se extienden
respectivamente fuera del elemento que limita la posicion. El cuerpo de cada elemento de
accionamiento estd conectado de manera pivotante al elemento deslizante. Los brazos
elasticos de los dos elementos de accionamiento estan dispuestos debajo de la parte de
guia del elemento de apoyo, de tal modo que la parte de apoyo de dicho elemento de apoyo
esta alojada en el interior del elemento que limita la posicion, y las partes salientes de los
elementos de accionamiento estdn acopladas respectivamente a los orificios respectivos de

retencién del elemento de localizacién.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

La figura 1 es una vista en alzado superior, oblicua, de una estructura de posicionado segun

la presente invencion.

La figura 2 es una vista con las piezas desmontadas, en alzado parcialmente en seccién, de
la estructura de posicionado segun la presente invencion.

La figura 3 es una vista en alzado, en seccion, de una parte de la estructura de posicionado

segun la presente invencion.

La figura 4 es una vista en alzado, en seccién, de una parte del mecanismo mdévil de la

estructura de posicionado segun la presente invencion.

La figura 5 es una vista, en seccidn, de una parte de la estructura de posicionado segun la

presente invencion.
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La figura 6 es una vista esquematica, en seccion, de la estructura de posicionado segun la

presente invencion.

La figura 7 es una vista esquematica aplicada, de la estructura de posicionado segun la

presente invencion (I).

La figura 8 es una vista esquematica aplicada, de la estructura de posicionado segun la

presente invencion (ll).

La figura 9 es una vista esquematica en seccion, de la presente invencion, que muestra el
conector de una mopa conectado al collarin de la estructura de posicionado.

La figura 10 es una vista esquematica aplicada, de la estructura de posicionado segun la

presente invencion (lll).

DESCRIPCION DETALLADA DE LA REALIZACION PREFERENTE

Haciendo referencia a las figuras 1 a 6, en ellas se muestra una estructura de posicionado
segun la presente invencién. La estructura de posicionado comprende un elemento de

localizacién -1-, un mecanismo mévil -2- y un mecanismo de posicionado -3-.

El elemento de localizacién -1- comprende una camara de desplazamiento -11-, una serie
de acanaladuras de deslizamiento -12- situadas en sentido longitudinal en el perimetro
interior de la misma alrededor de dicha camara de desplazamiento -11- y separadas por
angulos iguales entre si, y dos orificios de retencién -13- cortados transversalmente a través
de la pared periférica de la misma, cerca de la elevacion de los extremos superiores de las
acanaladuras de deslizamiento -12-.

El mecanismo movil -2- estd montado de manera deslizante en el sentido axial en la camara
de desplazamiento -11- del elemento de localizacion -1-, comprendiendo un elemento
deslizante -21-, un elemento -22- de limitacién de la posicion y un collarin -23-. El elemento
-22- de limitacion de la posicién estd conectado al lado superior del elemento deslizante
-21-. El elemento deslizante -21- comprende una cdmara de alojamiento -211-, una serie de
orificios -213- de pivotamiento dispuestos transversalmente en comunicacién con la camara
de alojamiento -211-, una serie de bloques deslizantes -212- separados por angulos iguales
alrededor de la periferia de la misma en el lado inferior, y acoplados de manera deslizante
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respectivamente a las acanaladuras de deslizamiento -12- del elemento de localizacion -1-y
una serie de orificios de localizacién -214- separados por angulos iguales alrededor de la
periferia. El elemento -22- de limitacion de la posicion comprende un orificio pasante -222-
realizado a través de los extremos opuestos superior e inferior de la misma, y una serie de
partes con gancho -221- que se extienden desde el lado inferior de la misma y separadas
por angulos iguales entre si, y enganchadas respectivamente en los orificios de localizacion
-214- del elemento deslizante -21-. El collarin -23- estd montado de manera pivotante
alrededor del elemento -22- de limitacion de la posicion.

El mecanismo de posicionado -3- comprende un elemento de apoyo -31-, dos elementos de
accionamiento -32- y un elemento elastico de conexién -33-. El elemento de apoyo -31-
comprende dos partes de apoyo -311- dispuestas bilateralmente en el lado superior del
mismo, dos partes de guia -312- situadas en el lado inferior opuesto del mismo, dos
acanaladuras de guia -313- situadas en la pared inferior del mismo y una guia inclinada
-314- situada en cada una de las acanaladuras de guia -313- e inclinadas hacia arriba y
hacia el interior, en direccion al eje central del mismo. Los elementos de accionamiento -32-
estan dispuestos en paralelo comprendiendo cada uno un cuerpo -321-, un brazo elastico
-322- que se extiende hacia arriba desde el extremo superior del cuerpo -321-, una parte
saliente -323- que se extiende perpendicularmente desde el extremo inferior opuesto del
cuerpo -321-, y dos clavijas de pivotamiento -324- situadas simétricamente en los dos lados
opuestos del cuerpo -321- cerca del brazo elastico -322- y acopladas de manera pivotante
respectivamente a los respectivos orificios -213- de pivotamiento del mecanismo movil -2-.
El elemento elastico de conexién -33- estd conectado entre los cuerpos -321- de los dos
elementos de accionamiento -32- para empujar los cuerpos -321- de los dos elementos de
accionamiento -32- hacia el exterior, alejandolos uno del otro. El elemento de apoyo -31-
estd montado en el orificio pasante -222- del elemento -22- de limitacién de la posicion del
mecanismo mévil -2-, permitiendo que la parte de apoyo -311- sobresalga por encima del
borde superior del elemento -22- de limitacién de la posicion. Los cuerpos -321- de los
elementos de accionamiento -32- estdn montados de manera pivotante respectivamente en
el elemento deslizante -21- para mantener los brazos elasticos respectivos -322- por debajo
de las partes de guia -312- del elemento de apoyo -31-.

Haciendo referencia a las figuras 6 a 9, tal como se muestra, antes de la conexién del
collarin -23- del mecanismo movil -2- a una mopa -4-, los cuerpos -321- de los dos
elementos de accionamiento -32- del mecanismo de posicionado -3- son obligados a
separarse por medio del elemento elastico de conexién -33-, y los brazos elasticos -322- de
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los dos elementos de accionamiento -32- del mecanismo de posicionamiento -3- se apoyan
respectivamente contra las guias inclinadas -314- en la respectivas acanaladuras de guia
-313-. En este momento, la parte de apoyo -311- del elemento de apoyo -31- sobresale por
encima del borde superior del elemento -22- de limitacion de la posicion; el elemento
deslizante -21- del mecanismo movil -2- esta alojado en el interior de la camara de
desplazamiento -11- del elemento de localizacion -1-. Cuando el usuario va a escurrir la
mopa -4-, conecta el conector -42- (en la cabeza -41- de la mopa) de la mopa -4- al collarin
-23- del mecanismo movil -2-. En este momento, el conector -42- de la mopa -4- empuja la
parte de apoyo -311- del elemento de apoyo -31- hacia atras, al interior del elemento -22- de
limitacion de la posicién del mecanismo moévil -2- haciendo que las guias inclinadas -314-
obliguen a los brazos elasticos respectivos -322- hacia el interior, en lo mas profundo de las
respectivas acanaladuras de guia -313-. Cuando la mopa -4- es desplazada hacia arriba, el
elemento -22- de limitacion de la posicion quedara detenido por medio del collarin -23-
permitiendo que los elementos de accionamiento -32- se desplacen hacia arriba junto con el
elemento deslizante -21-. Cuando los elementos de accionamiento -32- del mecanismo de
posicionado -3- alcanzan la altura en la que las partes salientes -323- estan respectivamente
apuntando a los orificios de retencion -13- respectivos del elemento de localizacién -1-, las
partes salientes -323- son obligadas a salir del elemento deslizante -21- del mecanismo
mdévil -2- y se acoplan en los respectivos orificios de retencién -13- para bloquear la mopa
-4- en posicién para el escurrido.

Haciendo referencia a la figura 10 y a las figuras 6 y 7 de nuevo, tal como se muestra,
cuando el conector -42- de la mopa -4- es desplazado fuera de la parte de apoyo -311- del
mecanismo de posicionado -3-, el elemento elastico de conexiéon -33- del mecanismo de
posicionado -3- obligara a los dos brazos elasticos -322- a acercarse uno al otro, haciendo
que las partes salientes -323- se desacoplen de los respectivos orificios de retencion -13- y
se alojen en el interior del elemento deslizante -21- para permitir que dicho elemento
deslizante -21- se desplace libremente en la camara de desplazamiento -11-.

Haciendo referencia de nuevo a la figura 9, una bola oscilante -5- esta montada en el lado
superior de la parte de apoyo -311- de mecanismo de posicionado -3-, facilitando la rotacién
del conector -42- de la mopa -4-.
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REIVINDICACIONES

1. Una estructura de posicionado que comprende un elemento (1) de localizacion, un
mecanismo (2) movil y un mecanismo (3) de posicionado, comprendiendo dicho elemento
(1) de localizaciéon una camara (11) de desplazamiento y una serie de orificios (13) de
retencién dispuestos en comunicacién con dicha camara (11) de desplazamiento, estando
montado dicho mecanismo (2) movil en dicha camara (11) de desplazamiento,
comprendiendo dicho mecanismo (2) mévil un elemento (21) deslizante y un elemento (22)
de limitacién de la posicion, estando conectado dicho elemento (22) de limitacién de la
posicion al lado superior de dicho elemento (21) deslizante, en la que:

dicho mecanismo (3) de posicionado comprende un elemento (31) de apoyo y dos
elementos (32) de accionamiento, comprendiendo dicho elemento (31) de apoyo dos partes
(311) de apoyo dispuestas bilateralmente en el lado superior del mismo, dos partes (312) de
guia dispuestas bilateralmente en el lado inferior opuesto del mismo y dos acanaladuras
(313) de guia situadas en la pared inferior del mismo, comprendiendo cada uno de dichos
elementos (32) de accionamiento un cuerpo (321), un brazo elastico (322) que se extiende
hacia arriba desde dicho cuerpo (321) y una parte (323) saliente que se extiende
perpendicularmente desde el extremo inferior opuesto de dicho cuerpo (321), estando
montado dicho elemento (31) de apoyo en dicho elemento (22) de limitacion de la posicion
de dicho mecanismo (2) movil con dichas partes (311) de apoyo extendiéndose
respectivamente fuera de dicho elemento (22) de limitacién de la posicién, estando
conectado dicho cuerpo de dicho elemento (32) de accionamiento de manera pivotante a
dicho elemento (21) deslizante, estando dispuestos dichos brazos (322) elasticos de dichos
dos elementos (32) de accionamiento debajo de dicha parte de guia de dicho elemento (31)
de apoyo, de forma tal que dicha parte de apoyo de dicho elemento (31) de apoyo esta
alojada en el interior de dicho elemento (22) de limitacion de la posicion y dichas partes
salientes de dichos elementos (32) de accionamiento estan acopladas respectivamente en
dichos respectivos orificios (13) de retencién de dicho elemento (1) de localizacién,

en la que dicho elemento (31) de apoyo de dicho mecanismo (3) de posicionado comprende
ademas una guia (314) inclinada situada en cada una de dichas acanaladuras (313) de guia
e inclinada hacia arriba, al interior, hacia el eje central de dicho elemento (31) de apoyo y
adaptada para hacer tope contra dicho brazo (322) elastico de uno de los respectivos
elementos (32) de accionamiento y guiando dicho brazo (322) elastico de dicho respectivo
elemento (32) de accionamiento hacia el interior de dicha acanaladura (313) de guia
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asociada cuando dicha parte de apoyo de dicho elemento (31) de apoyo esta alojada en
dicho elemento (22) de limitacidén de la posicion.

2. Estructura de posicionado, segun la reivindicacién 1, en la que dicho mecanismo (3) de
posicionado comprende ademas un elemento (33) elastico de conexién conectado entre
dichos cuerpos (321) de dichos dos elementos (32) de accionamiento para obligar a dichos
dos elementos (32) de accionamiento hacia el exterior, alejandolos uno de otro.

3. Estructura de posicionado, segun la reivindicacion 1, en la que dicho elemento (1) de
localizacién comprende ademas una serie de acanaladuras (12) de deslizamiento situadas
longitudinalmente en el perimetro interior de la misma, alrededor de dicha camara (11) de
desplazamiento y separadas por angulos iguales entre si; comprendiendo dicho elemento
(21) deslizante de dicho mecanismo (2) movil una serie de bloques (212) deslizantes
acoplados respectivamente de manera deslizante a dichas acanaladuras (12) de
deslizamiento de dicho elemento (1) de localizacién.

4. Estructura de posicionado, segun la reivindicacién 1, en la que dicho elemento (21)
deslizante de dicho mecanismo (2) movil comprende una camara (211) de alojamiento y una
serie de orificios (213) de pivotamiento dispuestos transversalmente en comunicaciéon con
dicha camara (211) de alojamiento; comprendiendo cada elemento (32) de accionamiento
dos clavijas (324) de pivotamiento situadas simétricamente en dos lados opuestos del
cuerpo (321) de la misma, cerca de dicho brazo (322) elastico asociado y acopladas
respectivamente de forma pivotante a dichos respectivos orificios (213) de pivotamiento de
dicho elemento (21) deslizante de dicho mecanismo (2) mévil.

5. Estructura de posicionado, segun la reivindicacion 1, en la que dicho elemento (21)
deslizante comprende una serie de orificios (214) de localizacion situados separados por
angulos iguales alrededor de la periferia de la misma, comprendiendo dicho elemento (22)
de limitacién de la posicion de dicho mecanismo (2) mévil un orificio (222) pasante realizado
a través de los extremos superior e inferior opuestos de la misma, y una serie de partes
(221) con ganchos que se extienden desde el lado inferior de la misma y estando separadas
por angulos iguales entre si y enganchadas respectivamente en dichos orificios (214) de
localizacién de dicho elemento (21) deslizante; comprendiendo ademas dicho mecanismo
(2) movil un collarin (23) montado de forma pivotante alrededor de dicho elemento (22) de

limitacién de la posicién.
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Reivindicaciones --- NO

Se considera que la solicitud cumple con el requisito de aplicacion industrial. Este requisito fue evaluado durante la fase de
examen formal y técnico de la solicitud (Articulo 31.2 Ley 11/1986).

Base de la Opinién.-

La presente opinion se ha realizado sobre la base de la solicitud de patente tal y como se publica.
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OPINION ESCRITA

N° de solicitud: 201630920

1. Documentos considerados.-

A continuacién se relacionan los documentos pertenecientes al estado de la técnica tomados en consideraciéon para la
realizacién de esta opinion.

Documento Numero Publicacién o Identificacion Fecha Publicacion
D01 TW M515862U U (DIKAI INTERNAT ENTPR CO LTD) 21.01.2016
D02 JP 3158513U U 02.04.2010
D03 US 2016128542 Al (ZHU XUELIN) 12.05.2016

2. Declaracion motivada segun los articulos 29.6 y 29.7 del Reglamento de ejecucion de la Ley 11/1986, de 20 de
marzo, de Patentes sobre la novedad y la actividad inventiva; citas y explicaciones en apoyo de esta declaracion

Reivindicacién 1:
El documento D01 se considera el mas cercano del estado de la técnica, este documento divulga las
siguientes caracteristicas técnicas:

Una estructura de posicionamiento superior e inferior para la estabilidad de un dispositivo de elevacién en
un cubo, que tiene un elemento de asiento y localizacién (1, las referencias citadas entre paréntesis
corresponden a D01), un eje (2, a modo de dispositivo de posicionamiento) y un miembro mavil-giratorio (3),
de forma que el elemento de asiento (1) se extiende hacia arriba formando un tubo hueco (12, funcionando
como camara de desplazamiento), el extremo inferior de la pared interior del cuerpo tubular (12) conforma
un anillo que sobresale hacia arriba, y la parte superior (131) esta provista con salientes de enganche para
una muesca (31), posee ademas un carril guia (14) formado entre dos salientes (131) adyacentes; por su
parte el miembro giratorio (3) tiene una nervadura movil (que corresponde al miembro movil) y una
superficie pasiva inclinada a modo de tope (311); a su vez, el cuerpo del eje (2) esta provisto de una parte
fija (22) y una porcidon de accionamiento (23) cuya superficie incluye una pluralidad de bloques (231)
dispuestos en los carriles guia (14).

El dispositivo objeto de la solicitud se diferencia de lo divulgado en D01 en que el mecanismo de
posicionamiento incluye dos elementos de accionamiento y un elemento de apoyo con dos partes de apoyo
dispuestas bilateralmente en el lado superior del mismo, dos partes de guia dispuestas bilateralmente en el
lado inferior opuesto del mismo y dos acanaladuras de guia situadas en la pared inferior, comprendiendo
cada uno de dichos elementos de accionamiento un cuerpo, un brazo elastico y una parte saliente que se
extiende perpendicularmente desde el extremo inferior opuesto de dicho cuerpo, estando conectado dicho
cuerpo del elemento de accionamiento de manera pivotante a un elemento deslizante, y estando dispuestos
los brazos elasticos de dos elementos de accionamiento debajo de la parte de guia del elemento de apoyo;
de forma tal que dicha parte de apoyo esta alojada en el interior de un elemento de limitacion de la posicion
y las partes salientes de dichos elementos de accionamiento estan acopladas respectivamente en unos
orificios de retencion del elemento de asiento y localizacion.

Los documentos D02 y D03, por su parte, aunque divulgan sendos sistemas de posicionado para mopas y
similares en cubos de limpieza, no divulgan todas las caracteristicas presentes en el objeto de la solicitud.

Por todo ello, el objeto de la solicitud difiere del estado de la técnica anterior de una forma suficiente como
para no suponer que hubiera resultado de manera evidente para el experto en la materia. Ademas, las
caracteristicas diferenciadoras se considera que no se basan en medios técnicos comunes en la técnica.
Por lo tanto, la reivindicacién 1 cumpliria con los requisitos de novedad (art. 6.1 Ley 11/1986) y actividad
inventiva (art. 8.1 Ley 11/1986).

Reivindicaciones 2-5:
Las reivindicaciones 2-5 dependen directamente de la reivindicacién 1 e incluyen todas sus caracteristicas
técnicas, por lo tanto cumplirian igualmente los requisitos de novedad y actividad inventiva.

Informe del Estado de la Técnica Pagina 4/4




	Primera Página
	Descripción
	Reivindicaciones
	Dibujos
	IET



