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DESCRIPCIÓN

Unidad de cerradura

Referencia a solicitudes relacionadas

Esta solicitud reivindica la prioridad de la solicitud provisional US 61/230.760, presentada el 3 de agosto de 2009, y 
que se incorpora en su totalidad en la presente memoria a título de referencia.5

Campo de la invención

La presente invención se refiere a una unidad de cerradura, de forma más específica, a una unidad de cerradura 
codificada.

Antecedentes de la invención

Las unidades de cerradura codificadas tienen un amplio uso en el control de acceso a áreas protegidas. Estas 10
cerraduras eliminan la necesidad de una llave y, con la misma, los problemas asociados a la pérdida, robo o 
duplicado de las llaves. El acceso al área protegida se obtiene cuando se introduce la combinación correcta en la 
cerradura con la que se abrirá la misma.

Dichas unidades de cerradura se describen, por ejemplo, en la patente US 6.732.664 y en la solicitud de patente con 
número de publicación US 2007/0056339.15

US 6.732.664 describe un mecanismo de cerradura para usar en un recinto. El mecanismo de cerradura utiliza 
cerraduras y pestillos existentes y los configura usando conexiones a un mecanismo no disponible en la actualidad. 
El mecanismo tiene un pestillo que mantiene la puerta del recinto cerrada. Este pestillo permanece en un estado 
normalmente desbloqueado hasta que alguien actúa de manera deliberada para cerrar el pestillo. Cuando se realiza 
un reparto, el repartidor abre la puerta desbloqueada, realiza el reparto y, a continuación, cierra la puerta y gira el20
pestillo giratorio en dirección anti horaria hasta que queda bloqueado en posición cerrada.

US 2007/0056339 describe una cerradura de combinación que incluye un mecanismo de cerradura mecánico, un 
mando y una interfaz electrónica. El mecanismo de cerradura mecánico incluye un elemento de cerradura móvil 
entre un estado cerrado y un estado abierto. El mando está montado en el mecanismo de cerradura de modo que el 
giro sucesivo del mando hasta una serie de posiciones de giro predeterminadas hace que el mecanismo de 25
cerradura mueva el elemento de cerradura del estado cerrado al estado abierto. La interfaz electrónica está 
configurada para transformar una posición de giro incremental del mando en señales eléctricas correspondientes y 
para procesar las señales eléctricas y mostrar indicadores de posición incremental correspondientes.

Resumen de la invención

Según lo descrito en la presente invención, se da a conocer una unidad de cerradura que incluye: (a) una sub-30
unidad de parte anterior, que incluye: (i) un botón pulsador; y (ii) un mango de accionamiento exterior, estando 
adaptado el mango de accionamiento exterior para su movimiento giratorio alrededor del botón pulsador; (b) una 
sub-unidad de parte intermedia, que incluye: (i) una carcasa en forma de cilindro de cerradura; y (ii) un piñón
adaptado para su movimiento giratorio con respecto a la carcasa  en forma de cilindro de cerradura, estando 
conectada funcionalmente la sub-unidad de parte intermedia a la sub-unidad de parte anterior; y (c) una sub-unidad 35
de parte posterior, que incluye: (i) un alojamiento; (ii) una placa de circuito impreso montada en el interior del 
alojamiento; y (iii) un  motor eléctrico montado en el interior del alojamiento, estando conectada funcionalmente la 
sub-unidad de parte posterior a la sub-unidad de parte intermedia.

Según otra característica de una realización de la presente invención, la sub-unidad de parte intermedia incluye 
además: (iii) un cilindro de piñón para transmitir par del mango de accionamiento exterior para girar el piñón, 40
montado al menos parcialmente en el interior de la carcasa en forma de cilindro de cerradura; y (iv) un entrante 
cuadrado de selector de posición para transmitir par de giro del mango de accionamiento exterior, estando montado 
el entrante cuadrado de selector de posición al menos parcialmente en el interior de la carcasa en forma de cilindro 
de cerradura.

Según otra característica de una realización de la presente invención, la sub-unidad de parte posterior incluye 45
además: (iv) una varilla para transmitir par de giro y para transmitir fuerza lineal, estando montada la varilla 
parcialmente en el interior del alojamiento; (v) una lengüeta de micro-conmutador dispuesta en la varilla; y (vi) al 
menos un micro-conmutador dispuesto en la placa de circuito impreso.

Según otra característica de una realización de la presente invención, la sub-unidad de parte posterior incluye 
además: (vii) una leva conectada funcionalmente al motor eléctrico; (viii) una fuente de alimentación conectada 50
funcionalmente al motor eléctrico; (ix) un cilindro hueco dispuesto en la varilla; (x) un elemento de tope dispuesto en 
la varilla; y (xi) un ala dispuesta en el elemento de tope.

Según otras características de una realización de la presente invención, la sub-unidad de parte posterior incluye 
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además: (xii) un elemento saliente dispuesto en el cilindro hueco; (xii) un mango de accionamiento manual para el 
dedo pulgar dispuesto en el elemento de tope; (xiv) un elemento de desviación montado en la varilla; (xv) un primer 
elemento saliente de forma cuadrada dispuesto en el elemento de tope; y (xvi) un segundo elemento saliente de 
forma cuadrada dispuesto en el elemento de tope.

Según características adicionales de una realización de la presente invención, girando el mango de accionamiento 5
exterior, se selecciona un micro-conmutador específico del micro-conmutador y, presionando el botón pulsador, se 
activa el micro-conmutador seleccionado, de modo que, introduciendo un código correcto, el motor eléctrico se 
activa, girando la leva, accionada por el motor eléctrico, hacia el ala del elemento de tope, interactuando la leva con 
el ala del elemento de tope, forzando su giro y liberando de este modo el cilindro hueco con respecto al elemento de 
tope y permitiendo el movimiento de la lengüeta de micro-conmutador en la dirección del mango de accionamiento 10
exterior para permitir la transmisión de par del mango exterior para el giro del piñón.

Según lo descrito en la presente invención, se da a conocer un método que incluye las etapas de: (a) girar un mango 
de accionamiento exterior de la unidad de cerradura hasta al menos una posición predeterminada; y (b) presionar un 
botón pulsador de la unidad de cerradura, al menos una vez según un código predeterminado, haciendo que un 
mango de accionamiento manual para el dedo pulgar de la unidad de cerradura permita que un elemento saliente de 15
la unidad de cerradura se introduzca en una ranura de un elemento de tope de la unidad de cerradura, siendo 
transmitido en consecuencia par a un piñón de la unidad de cerradura.

Según otras características de la presente invención, el método de accionamiento de una unidad de cerradura 
incluye además las etapas de: (c) tirar de un mango de accionamiento interior de la unidad de cerradura; (d) mover 
una lengüeta de micro-conmutador de la unidad de cerradura hacia una placa de circuito impreso de la unidad de 20
cerradura, entrando en consecuencia un cilindro hueco de la unidad de cerradura en la ranura de un elemento de 
tope de la unidad de cerradura, y forzando unos medios de desviación del elemento de tope el elemento de tope, no 
pudiendo interactuar en consecuencia un primer elemento saliente de forma cuadrada de la unidad de cerradura con
un cilindro de piñón de la unidad de cerradura y, por lo tanto, no siendo transferido par al piñón.

Otros objetivos y ventajas de la invención se describirán parcialmente en la siguiente descripción y, en parte, 25
resultarán evidentes a partir de la descripción, o podrán aprenderse poniendo en práctica la invención.

Breve descripción de los dibujos

Es posible comprender la invención a partir de la lectura de la siguiente descripción detallada de realizaciones 
ilustrativas no limitativas de la misma, haciendo referencia a los siguientes dibujos, en los que: 

la Figura 1A es una vista isométrica posterior de una realización de una unidad de cerradura codificada 30
mecánicamente según la presente invención;

la Figura 1B es una vista isométrica frontal de la realización de la Fig. 1A;

la Figura 2A es una vista interna isométrica frontal de la realización de la Fig. 1A;

la Figura 2B es una vista interna isométrica posterior de la realización de la Fig. 1B; y

la Figura 2C es una vista isométrica de componentes específicos de la parte posterior de la unidad de cerradura 35
codificada mecánicamente de la Fig. 1A.

La Figura 3A es una ilustración esquemática de una vista isométrica en explosión de una parte posterior según una 
realización de la presente invención.

La Figura 3B es una ilustración esquemática de una vista isométrica en explosión de una parte intermedia según una 
realización de la presente invención.40

La Figura 3C es una ilustración esquemática de una vista isométrica en explosión de una parte anterior según una 
realización de la presente invención.

La siguiente descripción detallada de la invención se refiere a los dibujos que se acompañan a los que se ha hecho 
referencia anteriormente. Las dimensiones de los componentes y las características mostradas en las figuras se han 
seleccionado a efectos de conveniencia o claridad en la presentación y no se muestran necesariamente a escala.45
Siempre que sea posible, se usarán los mismos números de referencia en la totalidad de los dibujos y en la siguiente 
descripción para hacer referencia a partes idénticas y similares.

Descripción detallada de realizaciones de la invención

Antes de describir al menos una realización de la invención de forma detallada, se entenderá que la invención no se 
limita en su aplicación a los detalles estructurales y a la disposición de los componentes descritos en la siguiente 50
descripción o mostrados en los dibujos.
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A no ser que se defina de otro modo, todos los términos técnicos y científicos utilizados en la presente memoria 
tienen el mismo significado, tal como resultará comprensible normalmente por cualquier persona con conocimientos 
ordinarios en la técnica a la que pertenece esta invención. Los materiales, dimensiones, métodos y ejemplos 
descritos en la presente memoria son solamente ilustrativos y no se pretende que sean limitativos.

La siguiente lista constituye una leyenda de la numeración de las ilustraciones de la solicitud:5

10 unidad de cerradura codificada mecánicamente

20 sub-unidad de parte anterior

30 sub-unidad de parte intermedia

40 sub-unidad de parte posterior

42 ala para los dedos10

44 mango de accionamiento exterior

48 botón pulsador

50 elemento saliente indicador de posición

54 carcasa en forma de cilindro de cerradura

58 alojamiento15

64 mango de accionamiento interior

66 piñón

70 diodo emisor de luz (LED)

80 placa de circuito impreso (PCB)

82 micro-conmutador20

86 motor eléctrico

88 leva

90 fuente de alimentación

92 lengüeta de micro-conmutador

93 orificio25

94 varilla

96 orificio pasante

98 cilindro hueco

99 segundo cilindro

100 elemento de tope30

102 elemento saliente

106 mango de accionamiento manual para el dedo pulgar

107 ranura

108 elemento de desviación

109 ala35

110 selector de posición

111 entrantes

116 primer elemento saliente de forma cuadrada
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118 segundo elemento saliente de forma cuadrada

120 cilindro de piñón

122 un interruptor

123 conmutador táctil para cambio de código

A efectos de conveniencia, la unidad de cerradura se describirá haciendo referencia a la apertura de una puerta; no 5
obstante, es posible usar la unidad de cerradura en combinación con cualquier equipo o elemento funcional análogo, 
etc., que comprende una cerradura.

A continuación se hace referencia a las Figs. 1A-1B, que muestran una representación isométrica de una unidad 10 
de cerradura codificada mecánicamente según algunas realizaciones de la presente invención. La unidad 10 de 
cerradura codificada mecánicamente tiene una sub-unidad 20 de parte anterior, una sub-unidad 30 de parte 10
intermedia y una sub-unidad 40 de parte posterior.

La sub-unidad 20 de parte anterior incluye un mango 44 de accionamiento exterior que tiene al menos un ala 42 
para los dedos y un botón pulsador 48 y un elemento saliente 50. La sub-unidad 20 de parte anterior está conectada 
a través de la sub-unidad 30 de parte intermedia a la sub-unidad 40 de parte posterior. La sub-unidad 30 de parte 
intermedia incluye una carcasa 54 en forma de cilindro de cerradura. La sub-unidad 20 de parte anterior se une a la 15
cara exterior de la puerta (no mostrada), mientras que la carcasa 54 en forma de cilindro de cerradura de la sub-
unidad 30 de parte intermedia se dispone en un orificio del cilindro de una cerradura de puerta estándar (no 
mostrada).

La sub-unidad 40 de parte posterior está alojada en un alojamiento 58, de forma típica, situado en la cara interior de 
la puerta, permitiendo el acceso de los habitantes a un mango 64 de accionamiento interior. Se usa un diodo 70 20
emisor de luz (LED) en el alojamiento 58 orientado hacia el mango 64 de accionamiento interior para indicar el 
funcionamiento normal de la unidad 10 de cerradura codificada mecánicamente.

Haciendo referencia en este caso a las Figs. 2A-2C, se muestra, respectivamente, una vista interna isométrica 
posterior, una vista interna isométrica frontal y una vista ampliada de una parte de la sub-unidad 40 de parte 
posterior. La sub-unidad 40 de parte posterior incluye una placa 80 de circuito impreso (PCB) a la que están 25
conectados eléctricamente componentes electrónicos, tales como una pluralidad de micro-conmutadores 82. Los 
micro-conmutadores 82 están orientados hacia un mango 44 de accionamiento exterior. Se usa un motor eléctrico 
86 de la sub unidad 40 de parte posterior para accionar una leva 88. La sub-unidad 40 de parte posterior incluye 
además una fuente 90 de alimentación, por ejemplo, una batería, para suministrar energía eléctrica al LED 70, al 
motor eléctrico 86 y al PCB 80 (micro-conmutadores 82, etc.). Una lengüeta 92 de micro-conmutador tiene un orificio 30
93 por el que pasa una parte posterior de una varilla 94. La lengüeta 92 está fijada a una varilla 94, por ejemplo, de 
modo que la lengüeta tiene un orificio pasante 96 y la varilla 94 tiene un orificio pasante, oculto por las lengüetas, 
alineados entre sí, y un eje (no mostrado) está dispuesto en dichos orificios. La varilla 94 está dispuesta 
concéntricamente en un cilindro hueco 98, teniendo el cilindro un diámetro interior más grande que el diámetro 
exterior de la varilla 94, de modo que la varilla 94 y el cilindro 98 pueden girar independientemente. Un elemento 35
saliente 102 se extiende hacia fuera desde el cilindro hueco 98. La varilla 94 puede girar libremente en el interior del 
cilindro hueco 98. El cilindro hueco 98 está conectado a una carcasa (no mostrada), no siendo posible que el cilindro 
98 gire alrededor del eje longitudinal de la varilla 94 y siendo posible solamente el movimiento lineal (longitudinal) de 
la varilla 94. El cilindro hueco 98 está dispuesto coaxialmente en el interior de un segundo cilindro 99, siendo posible
el movimiento lineal del cilindro 98 en la dirección de la PCB 80 o del mango 44.40

Se usa un mango 106 de accionamiento manual para el dedo pulgar de la sub-unidad 40 de parte posterior para 
girar manualmente un elemento 100 de tope. El elemento 100 de tope giratorio también puede girar 
automáticamente, con la activación del motor, la leva 88 gira y contacta con unas alas del elemento 100 de tope, 
forzando el giro del elemento 100 de tope. El elemento 100 de tope es desviado giratoriamente en dirección horaria, 
por ejemplo, mediante un muelle (no mostrado), permitiendo funcionalmente que el elemento saliente 102 del 45
cilindro hueco 98 se introduzca en una ranura 107 en el elemento 100 de tope.

La sub-unidad 30 de parte intermedia incluye un elemento 108 de desviación, p. ej., un muelle, que desvía la varilla 
94 hacia el mango 44 de accionamiento exterior. Se usa un selector 110 de posición, por ejemplo, con una pluralidad 
de entrantes 111 y salientes desviados correspondientes (no mostrados), para girar el mango 44 en posiciones 
separadas, correspondiéndose (alineándose) cada posición con uno de los micro-conmutadores 82.50

Funcionamiento:

Apertura y cierre de una puerta desde el lado exterior de la puerta

Cuando un usuario está fuera de la puerta que comprende la unidad 10 de cerradura codificada mecánicamente 
para abrir la puerta el usuario debe saber con anterioridad el código de los micro-conmutadores 82 a activar. El 
código es una secuencia predeterminada de conmutación de una pluralidad de micro-conmutadores 92 mediante el 55
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giro del mango 44 y la presión del botón pulsador 48. Con el giro del mango 44 de accionamiento exterior se 
selecciona un micro-conmutador 82 específico y, con la presión del botón pulsador 48, se activa el micro-
conmutador seleccionado a partir de la pluralidad de micro-conmutadores 82. Un elemento 50 saliente indicador de 
posición determina funcionalmente la posición actual de la lengüeta 92 y el micro-conmutador 82 específico que se 
activará si el usuario decide presionar el botón pulsador 48. Cuando el usuario introduce el código correcto de micro-5
conmutadores 82, el motor eléctrico 86 se activa. La leva 88, que es accionada por el motor eléctrico 86, gira hacia 
las alas 109 del elemento 100 de tope. La leva 88 interacciona con las alas 109 del elemento 100 de tope, 
forzándolas a girar en la dirección opuesta con respecto a la dirección de accionamiento de un muelle de elemento 
de tope (no mostrado), liberando de esta manera el cilindro hueco 98 con respecto al elemento 100 de tope y 
permitiendo el movimiento de una lengüeta 92 de micro-conmutador en la dirección del mango 44 de accionamiento 10
exterior a través del elemento 108 de desviación.

La varilla 94 incluye un primer elemento saliente 116 de forma cuadrada y un segundo elemento saliente 118 de 
forma cuadrada. En el selector 110 de posición está dispuesto un entrante cuadrado o hueco alargado (no visible) 
que se corresponde con el segundo elemento saliente 118 de forma cuadrada. Un cilindro 120 de piñón tiene un 
entrante cuadrado (no visible) que se corresponde con el primer elemento 116 saliente de forma cuadrada. La 15
interacción entre el segundo elemento saliente 118 de forma cuadrada y el entrante cuadrado del selector 110 de 
posición permite transferir par de giro a partir del movimiento de giro del mango 44 de accionamiento exterior a la 
lengüeta 92 de micro-conmutador. La interacción entre el primer elemento saliente 116 de forma cuadrada y el 
cilindro 120 de piñón permite transmitir par del mango 44 de accionamiento exterior para girar el piñón 66, que 
incluye al menos un diente. El primer elemento saliente 116 de forma cuadrada y el cilindro 120 de piñón 20
interaccionan cuando la lengüeta 92 se mueve hacia el mango 44 de accionamiento exterior. Cuando el elemento 
saliente 102 y el cilindro 120 de piñón interaccionan, el piñón 66 gira según el giro del mango 44 de accionamiento 
exterior y el piñón 66 interacciona funcionalmente con el mecanismo interno de la cerradura de puerta (no mostrado) 
para cerrar (o abrir) la puerta.

Para cerrar la puerta desde fuera de la puerta el usuario presiona el botón pulsador 48, haciendo que la lengüeta 92 25
de micro-conmutador se mueva hacia la PCB 80 y, en consecuencia, el cilindro hueco 98 pasa a través de la ranura 
107 del elemento 100 de tope. Al mismo tiempo, los medios de desviación (no mostrados) del elemento 100 de tope 
fuerzan el elemento de tope para girar en dirección anti horaria. Cuando el usuario deja de presionar el botón 
pulsador 48, la lengüeta 92 de micro-conmutador que es desviada hacia el mango 44 de accionamiento exterior 
queda liberada para moverse hacia el mango 44 de accionamiento exterior. No obstante, como consecuencia de que 30
el elemento 100 de tope gira, p. ej., en dirección anti horaria, el cilindro hueco 98 no puede entrar en la ranura 107 
del elemento 100 de tope y el primer elemento saliente 116 de forma cuadrada no interacciona con el cilindro 120 de 
piñón y, por lo tanto, no se transmite par al piñón 66.

Apertura y cierre de la puerta desde el lado interior de la puerta

Para abrir la puerta desde el interior, el usuario gira en dirección horaria el mango 106 de accionamiento manual 35
para el dedo pulgar, que permite que el elemento saliente 102 entre en la ranura 107 del elemento 100 de tope y, en 
consecuencia, el par puede ser transmitido al piñón 66 por el mango 64 de accionamiento interior.

Para cerrar la puerta desde el interior, el usuario tira del mango 64 de accionamiento interior. Al hacer esto, la 
lengüeta 92 de micro-conmutador se mueve hacia la PCB 80 y, en consecuencia, el cilindro hueco 98 entra en la 
ranura 107 del elemento 100 de tope y los medios de desviación del elemento 100 de tope, no mostrados, fuerzan el 40
giro del elemento 100 de tope, p. ej., en dirección anti horaria. En consecuencia, el primer elemento saliente 116 de 
forma cuadrada no puede interactuar con el cilindro 120 de piñón y, por lo tanto, no se transmite par al piñón 66.

La Figura 3A es una ilustración esquemática de una vista isométrica en explosión de una sub-unidad 40 de parte 
posterior según una realización de la presente invención.

La Figura 3B es una ilustración esquemática de una vista isométrica en explosión de una sub-unidad 30 de parte 45
intermedia según una realización de la presente invención.

La Figura 3C es una ilustración esquemática de una vista isométrica en explosión de una sub-unidad 20 de parte 
anterior según una realización de la presente invención.

Se entenderá que la anterior descripción es meramente ilustrativa y que es posible contemplar diversas 
realizaciones de la presente invención, mutatis mutandis, y que es posible usar las características descritas en las 50
realizaciones descritas anteriormente, y las no descritas en la presente memoria, por separado o según cualquier 
combinación adecuada; y es posible contemplar la invención según realizaciones no descritas necesariamente con 
anterioridad.
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REIVINDICACIONES

1. Unidad (10) de cerradura para usar con un mecanismo de cerradura de puerta, comprendiendo la unidad de 
cerradura:

(a) una sub-unidad (20) de parte anterior, que incluye:

(i) un botón pulsador (48); y5

(ii)un mango (44) de accionamiento exterior, estando adaptado dicho mango (44) de accionamiento exterior para 
su movimiento giratorio alrededor de dicho botón pulsador;

(b) una sub-unidad (30) de parte intermedia, que incluye:

(i) una carcasa (54) en forma de cilindro de cerradura; y

(ii)un piñón (66) adaptado para su movimiento giratorio con respecto a dicha carcasa  (54) en forma de cilindro de 10
cerradura para su interacción funcional con el mecanismo interno de la cerradura de puerta,

(iii) un cilindro (120) de piñón para transmitir par de dicho mango (44) de accionamiento exterior para girar 
dicho piñón (66), montado al menos parcialmente en el interior de dicha carcasa (54) en forma de cilindro de 
cerradura;

(iv) un entrante cuadrado de selector (110) de posición para transmitir par de giro de dicho mango de 15
accionamiento exterior, estando montado dicho entrante cuadrado de selector (110) de posición al menos 
parcialmente en el interior de dicha carcasa (54) en forma de cilindro de cerradura, estando conectada 
funcionalmente dicha sub-unidad (30) de parte intermedia a dicha sub-unidad (20) de parte anterior; y

(c) una sub-unidad (40) de parte posterior, que incluye:

(i) un alojamiento (58);20

(ii)una placa (80) de circuito impreso montada en el interior de dicho alojamiento (58);

(iii) un motor eléctrico (86) montado en el interior de dicho alojamiento (58), estando conectada funcionalmente 
dicha sub-unidad (40) de parte posterior a dicha sub-unidad (30) de parte intermedia;

(iv) una varilla (94) para transmitir par de giro y para transmitir fuerza lineal, estando montada dicha varilla (94) 
parcialmente en el interior de dicho alojamiento (58);25

(v)una lengüeta (92) de micro-conmutador dispuesta en dicha varilla (94);

(vi) al menos un micro-conmutador (82) dispuesto en dicha placa (80) de circuito impreso;

(vii) una leva (88) conectada funcionalmente a dicho motor eléctrico (86);

(viii) una fuente (90) de alimentación conectada funcionalmente a dicho motor eléctrico (86);

(ix) un cilindro hueco (98) dispuesto en dicha varilla (94);30

(x)un elemento (100) de tope dispuesto en dicha varilla (94); y

(xi) un ala (109) dispuesta en dicho elemento (100) de tope.

2. Unidad (10) de cerradura según la reivindicación 1, en la que dicha sub-unidad (30) de parte intermedia incluye 
además:

(iii) un cilindro (120) de piñón para transmitir par de dicho mango (44) de accionamiento exterior para girar 35
dicho piñón (66), montado al menos parcialmente en el interior de dicha carcasa (54) en forma de cilindro de 
cerradura; y

(iv) un entrante cuadrado de selector (110) de posición para transmitir par de giro de dicho mango de 
accionamiento exterior, estando montado dicho entrante cuadrado de selector (110) de posición al menos 
parcialmente en el interior de dicha carcasa (54) en forma de cilindro de cerradura.40

3. Unidad (10) de cerradura según la reivindicación 1, en la que dicha sub-unidad (40) de parte posterior incluye 
además:

(iv) una varilla (94) para transmitir par de giro y para transmitir fuerza lineal, estando montada dicha varilla (94) 
parcialmente en el interior de dicho alojamiento (58);
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(v) una lengüeta (92) de micro-conmutador dispuesta en dicha varilla (94); y

(vi) al menos un micro-conmutador (82) dispuesto en dicha placa (80) de circuito impreso.

4. Unidad (10) de cerradura según la reivindicación 3, en la que dicha sub-unidad (40) de parte posterior incluye 
además:

(vii) una leva (88) conectada funcionalmente a dicho motor eléctrico (86);5

(viii) una fuente (90) de alimentación conectada funcionalmente a dicho motor eléctrico (86);

(ix) un cilindro hueco (98) dispuesto en dicha varilla (94);

(x) un elemento (100) de tope dispuesto en dicha varilla (94); y

(xi) un ala (109) dispuesta en dicho elemento (100) de tope.

5. Unidad (10) de cerradura según la reivindicación 4, en la que dicha sub-unidad (40) de parte posterior incluye 10
además:

(xii) un elemento saliente (102) dispuesto en dicho cilindro hueco (98);

(xii) un mango (106) de accionamiento manual para el dedo pulgar dispuesto en dicho elemento (100) de tope;

(xiv) un elemento (108) de desviación montado en dicha varilla (94);

(xv) un primer elemento saliente (116) de forma cuadrada dispuesto en dicho elemento (100) de tope; y15

(xvi) un segundo elemento saliente (118) de forma cuadrada dispuesto en dicho elemento (100) de tope.

6. Unidad (10) de cerradura según la reivindicación 1, en la que, girando dicho mango (44) de accionamiento 
exterior, se selecciona un micro-conmutador (82) específico de dicha placa (80) de circuito impreso y, presionando 
dicho botón pulsador (48), se activa el micro-conmutador (82) seleccionado, en la que, introduciendo un código 
correcto, dicho motor eléctrico (86) se activa, girando dicha leva (88), accionada por dicho motor eléctrico (86), hacia 20
dicha ala (109) de dicho elemento (100) de tope, interactuando dicha leva (88) con dicha ala (109) de dicho 
elemento (100) de tope, forzando su giro y liberando de este modo dicho cilindro hueco (98) con respecto a dicho 
elemento (100) de tope y permitiendo el movimiento de dicha lengüeta (92) de micro-conmutador en la dirección de 
dicho mango (44) de accionamiento exterior para permitir la transmisión de par de dicho mango exterior (44) para el 
giro de dicho piñón (66).25

7. Método de accionamiento de una unidad (10) de cerradura para su interacción funcional con el mecanismo interno 
de una cerradura de puerta, comprendiendo dicho método las etapas de:

(a) girar un mango (44) de accionamiento exterior de dicha unidad (10) de cerradura hasta al menos una posición 
predeterminada; y

(b) presionar un botón pulsador (48) de dicha unidad (10) de cerradura, al menos una vez según un código 30
predeterminado, haciendo que un mango (106) de accionamiento manual para el dedo pulgar de dicha unidad (10) 
de cerradura permita que un elemento saliente (102) de dicha unidad (10) de cerradura se introduzca en una ranura 
(107) de un elemento (100) de tope de dicha unidad (10) de cerradura, siendo transmitido en consecuencia par a un 
piñón (66) de dicha unidad (10) de cerradura, interactuando de este modo funcionalmente con el mecanismo interno 
de la cerradura de puerta.35

8. Método de accionamiento de una unidad (10) de cerradura según la reivindicación 7, que comprende además las 
etapas de:

(c) tirar de un mango (64) de accionamiento interior de dicha unidad (10) de cerradura;

(d) mover una lengüeta (92) de micro-conmutador de dicha unidad (10) de cerradura hacia una placa (80) de 
circuito impreso de dicha unidad (10) de cerradura, entrando en consecuencia un cilindro hueco (98) de dicha unidad 40
(10) de cerradura en dicha ranura (107) de un elemento (100) de tope de dicha unidad (10) de cerradura, y forzando 
unos medios (108) de desviación de dicho elemento (100) de tope dicho elemento (100) de tope, no pudiendo 
interactuar en consecuencia un primer elemento saliente (116) de forma cuadrada de dicha unidad (10) de cerradura 
con un cilindro (120) de piñón de dicha unidad (10) de cerradura y, por lo tanto, no siendo transferido par a dicho 
piñón (66).45
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