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DESCRIPCION
Maodulo de exploracion y soporte desmontable de impresora 3D
Campo técnico

La presente invencién se refiere a una impresora 3D, y mas especificamente a un médulo de exploracién y soporte
desmontable de una impresora 3D.

ANTECEDENTES DE LA INVENCION

La impresién 3D es una técnica de moldeo rapido, también se denomina fabricacién aditiva (AM), o moldeo por
capas. La impresion 3D se basa en un archivo modelo digital, después los materiales que se pueden adherir, tales
como los polvos metdlicos o los plasticos, se pueden acumular capa por capa segun el archivo modelo digital para
formar un objeto, y por lo tanto, puede formarse una estructura 3D con cualquier forma.

En la impresién 3D, en general, los materiales en el tubo de alimentacion se expulsan y se acumulan basandose en
el orden del software de computacion grafica, y asi se forma una estructura tridimensional. Ademas, para moldear
rapidamente una estructura tridimensional, se puede obtener una informacién tridimensional del objeto mediante un
dispositivo de exploracién 3D de antemano, y luego la informacién tridimensional se lee por orden del software de
computacion gréfica, para realizar una impresion tridimensional.

Sin embargo, en las impresoras 3D actuales, la exploracion 3D y la impresién 3D son dos mddulos individuales. Una
impresora 3D, que puede realizar tanto la exploracion 3D como la impresion 3D, usualmente tiene un espacio interior
mas grande y tiene un tamafio mayor. Sin embargo, el tamafio es grande y ocupa un gran espacio, que deberia
mejorarse.

Por consiguiente, para resolver el problema anterior, el inventor propone la descripcién para mejorar las deficiencias
descritas anteriormente.

El documento US-A-20140271964 describe un sistema que incluye una impresora 3D, un moédulo de exploracion y
accionamiento y un moédulo de exploracion y soporte desmontable para la impresora 3D de acuerdo con el
preambulo de la reivindicacién 1. Sin embargo, el médulo de exploracion y soporte no es combinable de manera
desmontable con el moédulo de exploracion y accionamiento a impulsar por el médulo de exploracion y
accionamiento.

RESUMEN DE LA INVENCION

Es un objeto de la presente invencion mejorar adicionalmente el uso del espacio en impresoras 3D de una manera
eficiente y sencilla pero confiable.

Este problema se soluciona mediante un sistema que incluye una impresora 3D, un médulo de exploracion y
accionamiento y un modulo de exploracion y soporte desmontable para la impresora 3D segun la reivindicacién 1.
Otras realizaciones ventajosas son la materia objeto de las reivindicaciones dependientes.

Con un mddulo de exploracion y soporte para (de) una impresora 3D de acuerdo con la presente invencion, una
impresora 3D puede realizar funciones (operaciones) de impresion y exploracion incluso dentro de un espacio
limitado y un espacio reducido de impresoras 3D.

De acuerdo con la presente invencion, se proporciona un sistema que incluye una impresora 3D, un médulo de
exploracién y accionamiento y un modulo de exploracién y soporte desmontable para la impresora 3D. El médulo de
escaneo y soporte de la impresora 3D es desmontable, es decir, esta configurado para ser acoplado de forma
desmontable con una impresora 3D, y puede extraerse de y combinarse con la impresora 3D, en la que el médulo de
exploracion y soporte se combina de forma desmontable con el médulo de exploracion y accionamiento, de tal forma
gue el médulo de exploracién y soporte se pueda separar facilmente cuando no esté en uso.

El sistema segun la presente invencién comprende un cuerpo de maquina, una plataforma de impresién, un moédulo
de exploracién y accionamiento y un mdédulo de exploracion y soporte. El cuerpo de la maquina tiene una placa
inferior. La plataforma de impresion esta dispuesta en la placa inferior.
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De acuerdo con la presente invencion, la plataforma de impresion comprende una guia de desplazamiento y un
sustrato de impresion. El sustrato de impresion es capaz de moverse correspondiente a la guia de desplazamiento.
El médulo de exploracion y accionamiento esta dispuesto en la placa inferior. El médulo de exploracion y
accionamiento y la guia de desplazamiento se disponen de manera escalonada de tal forma que el médulo de
exploracién y accionamiento y la guia de desplazamiento no interfieran con el movimiento del sustrato de impresion.
El médulo de exploracion y soporte puede combinarse de manera desmontable con el médulo de exploracién y
accionamiento y se acciona por el médulo de exploracién y accionamiento.

En comparacion con la técnica convencional, el médulo de exploracion y accionamiento de la presente invencion
esta dispuesto debajo del plano XY del sustrato de impresion, de tal forma que el médulo de exploracion y
accionamiento no interfiere con el movimiento del sustrato de impresion; ademas, parte de la guia de
desplazamiento puede atravesar el mdédulo de exploracion y accionamiento a lo largo del eje X, la guia de
desplazamiento y el médulo de exploracion y accionamiento pueden superponerse a lo largo del eje X, de tal forma
gue el mddulo de exploracion y accionamiento y la plataforma de impresién se disponen en el mismo plano de un
espacio limitado en una impresora 3D. Ademas, el médulo de exploracion y soporte de la presente invencion esta
configurado para combinarse de manera separable con el médulo de exploraciéon y accionamiento; por lo tanto,
cuando el médulo de exploracion y soporte no esta4 en uso, el modulo de exploracién y soporte puede separarse
facilmente del médulo de exploracién y accionamiento, lo que beneficia adicionalmente la conveniencia y utilidad de
la presente invencion.

Estos y otros aspectos e implementaciones y caracteristicas asociadas de los disefios de ejercitador de mufieca
descritos se describen en més detalle en los dibujos, la descripcion y las reivindicaciones.

BREVE DESCRIPCION DE LOS DIBUJOS

Los disefios de ejercitador de mufieca descritos se entenderdn mas completamente a partir de la descripcién
detallada dada a continuacién junto en el presente documento junto con los dibujos adjuntos que son sélo a titulo
ilustrativo, por lo que no son limitativos de los disefios de ejercitador de mufieca descritos.

La FIG. 1 muestra una vista en perspectiva de un modulo de exploracion y soporte desmontable de una impresora
3D de acuerdo con la descripcion;

la FIG. 2 muestra una vista en perspectiva de una impresora 3D de acuerdo con la descripcion;

la FIG. 3 muestra una vista por piezas de un médulo de exploracién y soporte de una impresora 3D a lo largo de una
direccion de acuerdo con la descripcién;

la FIG. 4 muestra una vista por piezas de un médulo de exploracién y soporte de una impresora 3D a lo largo de otra
direccion de acuerdo con la descripcién;

la FIG. 5 muestra una vista parcial y en seccion de un mddulo de exploracion y soporte combinado con un médulo
de exploracion y accionamiento de acuerdo con la descripcion;

la FIG. 6 muestra una vista esquematica de un elemento de empuje cuando se presiona de acuerdo con la
descripcion;

la FIG. 7 muestra una vista esquematica de un elemento de empuje después de presionarse de acuerdo con la
descripcion;

la FIG. 8 muestra una vista en perspectiva de un médulo de exploracion y soporte desmontable de una impresora 3D
de acuerdo con la segunda realizacion de la presente invencion; y

la FIG. 9 muestra una vista en perspectiva de un mddulo de exploracion y soporte desmontable de una impresora 3D
de acuerdo con la tercera realizacién de la presente invencion.

DESCRIPCION DETALLADA

En la siguiente descripcion detallada, para fines de explicacién, se exponen numerosos detalles especificos a fin de
proporcionar una comprension exhaustiva de las realizaciones descritas. Sin embargo, sera evidente que una 0 mas
realizaciones pueden ponerse en préactica sin estos detalles especificos. En otros casos, se muestran
esquematicamente estructuras y dispositivos ya conocidos para simplificar el dibujo.

Con referencia a las Figs. 1 a 4, que son una vista en perspectiva de un moédulo de exploracién y soporte
desmontable, una vista en perspectiva de una impresora 3D vy vistas por piezas de un modulo de exploracion y
soporte de una impresora 3D a lo largo de dos direcciones de acuerdo con la descripcion. De acuerdo con la
descripcion, un mdédulo de exploracion y soporte desmontable de una impresora 3D comprende un cuerpo de
maquina 10, una plataforma de impresién 20, un médulo de impresion 30, un moédulo de exploracion y accionamiento
40 y un médulo de exploracion y soporte 50. La plataforma de impresion 20, el médulo de impresiéon 30, el médulo
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de exploracién y accionamiento 40 y el médulo de exploracion y soporte 50 estan dispuestos dentro del cuerpo de
maguina 10. Ademas, el médulo de exploracion y accionamiento 40 y el mddulo de exploracion y soporte 50 estan
configurados para explorar un objeto, obtener una informacién tridimensional del objeto, e introducir un software de
computacion grafica, que se utiliza como un orden de entrada en los procesos posteriores, a fin de controlar la
plataforma de impresion 20 y el médulo de impresion 30 para la impresién.

El cuerpo de maquina 10 tiene una placa inferior 11. La plataforma de impresion 20 esta dispuesta encima de la
placa inferior 11. En esta realizacion, la plataforma de impresién 20 comprende una guia de desplazamiento 21 y un
sustrato de impresién 22. El sustrato de impresion 22 es capaz de desplazar correspondiente la guia de
desplazamiento 21 a lo largo de un eje X. En una realizacién de la presente invencion, la guia de desplazamiento 21
comprende una base 211 y una pluralidad de ranuras 212. El sustrato de impresion 22 se combina de forma movil
con la pluralidad de ranuras 212.

El médulo de impresion 30 esté dispuesto dentro del cuerpo de maquina 10, y es capaz de moverse a lo largo de
dos direcciones de arriba hacia abajo e izquierda y derecha. El médulo de impresién 30 comprende una estructura
de impresion y accionamiento 31 y un cabezal de impresion 32. El cabezal de impresion 32 es accionado por la
estructura de impresion y accionamiento 31 para moverse correspondiente al sustrato de impresién 22 a lo largo de
un eje Yy un eje Z.

El mddulo de exploraciéon y accionamiento 40 esta dispuesto en la placa inferior 11. El mddulo de exploracion y
accionamiento 40 y la guia de desplazamiento 21 se disponen de forma escalonada de tal forma que no interfieren
con el movimiento del sustrato de impresion 22. Mas especificamente, se define un plano moévil cuando el sustrato
de impresién 22 se desplaza sobre la guia de desplazamiento 21, y la ubicacion del médulo de exploracion y
accionamiento 40 no interfiere con el plano mavil. En esta realizacion, el médulo de exploracion y accionamiento 40
esta situado debajo del plano mévil. Por lo tanto, el médulo de exploracion y accionamiento 40 y la plataforma de
impresion 20 se disponen en el mismo plano en un espacio limitado.

En esta realizacion, el médulo de exploracion y soporte 50 esta dispuesto por encima de la guia de desplazamiento
21. El mddulo de exploracion y soporte 50 puede combinarse de manera desmontable con el mddulo de exploracion
y accionamiento 40 y se acciona por el mddulo de exploraciéon y accionamiento 40. Durante el funcionamiento, el
moédulo de exploraciéon y soporte 50 puede disponerse en un extremo de la guia de desplazamiento 21, y la
estructura de impresion 22 se dispone en el otro extremo de la guia de desplazamiento 21. La estructura mas
detallada del médulo de exploracién y accionamiento 40 se describe a continuacion.

En esta realizacion, el médulo de exploracion y accionamiento 40 comprende una base 41 y un motor 42, y el motor
42 esta dispuesto dentro de la base 41. Ademas, parte de la guia de desplazamiento 21 pasa a través de la base 41
a lo largo del eje X. Preferiblemente, la base 41 tiene forma de U y tiene una muesca 410, y un extremo de la guia
de desplazamiento 21 esté situado dentro de la muesca 410.

Ademas, la base 41 del modulo de exploracion y accionamiento 40 tiene una pluralidad de bloques de retencion 411.
El médulo de exploracion y soporte 50 tiene una pluralidad de estructuras de hebilla 51, que corresponde a la
pluralidad de bloques de retencion 411. El moédulo de exploracién y soporte 50 se combina con la base 41 del
modulo de exploracion y accionamiento 40 mediante la pluralidad de estructuras de hebilla 51 que se acoplan con la
pluralidad de bloques de retencién 411. De acuerdo con una realizacién de la presente invencion, la base 41 tiene
una pluralidad de bloques de retencién 411 en los dos lados de la muesca 410 respectivamente, y los dos lados
laterales del modulo de exploracion y soporte 50 tienen una estructura de hebilla 51 correspondiente a los bloques
de retencion 411.

Con referencia a las Figs. 3 y 4, en esta realizacion, cada una de las estructuras de hebilla 51 comprende un
elemento de empuje 511 y un resorte 512, y el resorte 512 se apoya elasticamente en el elemento de empuje 511. El
elemento de empuje 511 tiene una pluralidad de ranuras 5110 y una pluralidad de ganchos 5111, que se forma en la
pluralidad de ranuras 510. El elemento de empuje 511 fuerza la pluralidad de ganchos 5111 que se acoplan con la
pluralidad de bloques de retencién 411 mediante el resorte 512.

En esta realizacion, el mddulo de exploracion y soporte 50 comprende una plataforma portadora 52, un disco
giratorio 53 y un juego de engranajes 54. El disco giratorio 53 y el juego de engranajes 54 se combinan con la
plataforma portadora 52; ademas, el elemento de empuje 511 y el resorte 512 se disponen dentro de la plataforma
portadora 52. Preferiblemente, la plataforma portadora 52 tiene una abertura 520. Un botén de empuje 5112 esta
formado en un extremo del elemento de empuje 511. Cuando el elemento de empuje 511 se combina con la
plataforma portadora 52, el pulsador 5112 expone la abertura 520.
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Mas especificamente, un plano inferior del disco giratorio 53 comprende ademas un engranaje giratorio 531, y el
engranaje giratorio 531 se acopla con el juego de engranajes 54. Cuando el médulo de exploracion y soporte 50 se
combina con el médulo de exploracién y accionamiento 40, el motor 42 acciona el juego de engranajes 54, el
conjunto de engranajes 54 acciona el engranaje giratorio 531, que esta acoplado con el juego de engranajes 54, de
tal forma que el disco giratorio 53 gira. Ademas, el médulo de exploracion y accionamiento 40 comprende ademas
un sensor 43 dispuesto en la base 41 (con referencia a la FIG. 1). Correspondientemente, el médulo de exploracion
y soporte 50 comprende ademas un brazo elastico de bloqueo 55. El brazo elastico de bloqueo 55 se expone desde
un plano inferior de la plataforma portadora 52 para bloquear el sensor 43. Por lo tanto, cuando el brazo elastico de
bloqueo 55 bloquea el sensor 43, se puede observar que el médulo de exploracién y soporte 50 gira durante una
revolucion.

Con referencia a las Figs. 5 a 7, que son una vista parcial y en seccion del médulo de exploracién y soporte
combinado con el médulo de exploracion y accionamiento, una vista esquematica de un elemento de empuje cuando
se presiona y una vista esquemdtica de un elemento de empuje después de presionarse de acuerdo con la
descripcion. Como se muestra en la FIG. 4, el mddulo de exploracion y soporte 50 se combina con la base 41 del
maddulo de exploracion y accionamiento 40 mediante la pluralidad de estructuras de hebilla 51 que se acoplan con la
pluralidad de bloques de retencién 411.

Con referencia a la figura 5, cuando el médulo de exploracién y soporte 50 no esta en uso, el médulo de exploracion
y soporte 50 puede separarse del médulo de exploracién y accionamiento 40. Para la separacion, el pulsador 5112
del modulo de exploracion y soporte 50 es presionado, y el elemento de empuje 511 se ve forzado a presionar el
resorte 512, y la pluralidad de ganchos 5111 se separa de la pluralidad de bloques de retencién 411; por lo tanto,
como se muestra en la FIG. 6, el médulo de exploracion y soporte 50 puede separarse facilmente del médulo de
exploracion y accionamiento 40.

Haciendo referencia a la FIG. 8, que es una vista en perspectiva de un mddulo de exploracion y soporte
desmontable de una impresora 3D de acuerdo con la segunda realizacion de la presente invencion. De acuerdo con
la descripcion, un médulo de exploracion y soporte desmontable de una impresora 3D comprende un cuerpo de
magquina 10a, una plataforma de impresion 20a, un médulo de impresion 30a, un modulo de exploracién y
accionamiento 40a y un modulo de exploracion y soporte 50a. La plataforma de impresion 20a y el médulo de
exploracion y accionamiento 40a estan dispuestos por encima de una placa inferior 11a del cuerpo de méaquina 10a.
La plataforma de impresion 20a comprende una guia de desplazamiento 21a y un sustrato de impresion movil 22a.
El médulo de exploracion y accionamiento 40a y la guia de desplazamiento 21a se disponen de forma escalonada
de tal forma que no interfieren con el movimiento del sustrato de impresion 22a. El médulo de exploracién y soporte
50a puede combinarse de manera desmontable con el médulo de exploracién y accionamiento 40a y se acciona por
el médulo de exploracién y accionamiento 40a.

La diferencia entre esta realizacion y la realizacién anterior es como esta dispuesta la base 41a del médulo de
exploracion y accionamiento 40a. En esta realizacion, el médulo de exploracion y accionamiento 40a comprende una
primera base 41a’, una segunda base 41a" y un motor 42a. El motor 42a esta dispuesto en la primera base 41a’
(pero no esta limitado a la misma), y la primera base 41a' y la segunda base 41a" tienen una pluralidad de bloques
de retencion 411a. Ademas, un extremo de la guia de desplazamiento 21a se dispone entre la primera base 41a'y la
segunda base 41a".

Haciendo referencia a la FIG. 9, que es una vista en perspectiva de un médulo de exploracion y soporte
desmontable de una impresora 3D de acuerdo con la tercera realizacion de la presente invencion. De acuerdo con la
descripcion, un modulo de exploracion y soporte desmontable de una impresora 3D comprende un cuerpo de
magquina 10b, una plataforma de impresion 20b, un moédulo de impresion 30b, un médulo de exploracion y
accionamiento 40b y un modulo de exploracion y soporte 50b. La plataforma de impresion 20b y el médulo de
exploracién y accionamiento 40b estan dispuestos por encima de una placa inferior 11b del cuerpo de maquina 10b.
La plataforma de impresién 20b comprende una guia de desplazamiento 21b y un sustrato de impresién mévil 22b.
El médulo de exploracion y accionamiento 40b y la guia de desplazamiento 21b se disponen de forma escalonada
de tal forma que no interfieren con el movimiento del sustrato de impresion 22b. El médulo de exploracion y soporte
50b puede combinarse de manera desmontable con el médulo de exploracion y accionamiento 40b y se acciona por
el médulo de exploracién y accionamiento 40b.

El médulo de exploracién y accionamiento 40b comprende una base 41b y un motor 42b, y el motor 42b esta

dispuesto dentro de la base 41b. La diferencia entre esta realizacion y la realizacion anterior es como estan
dispuestas la guia de desplazamiento 21b y la base 41b. En esta realizacion, la guia de desplazamiento 21b

5
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comprende una primera guia 21b' y una segunda guia 21b", la primera guia 21b' y la segunda guia 21b" estan
dispuestas por separado; ademas, la base 41b esta dispuesta entre la primera guia 21b' y la segunda guia 21b";

preferiblemente, la base 41b esta dispuesta entre un extremo de la primera guia 21b' y un extremo de la segunda
guia 21b".

Como sera evidente para un experto en la técnica tras estudiar la presente solicitud, un aspecto adicional de la

presente invencion se refiere a una impresora 3D que incluye un médulo de exploracion y soporte desmontable
como se expone en la presente solicitud.
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REIVINDICACIONES

1. Un sistema que incluye una impresora 3D, un médulo de exploracion y accionamiento (40, 40a, 40b) y
un médulo de exploracién y soporte desmontable (50; 50a; 50b) para la impresora 3D, que comprende:

un cuerpo de maquina (10; 10a; 10b), que tiene una placa inferior (11; 11a; 11b);

una plataforma de impresion (20; 20a; 20b) dispuesta en la placa inferior (11; 11a; 11b),

caracterizado por que

la plataforma de impresién (20; 20a; 20b) comprende una guia de desplazamiento (21; 21a; 21b) y un sustrato de
impresion (22), pudiendo moverse el sustrato de impresion (22) correspondiente a la guia de desplazamiento (21;
21a; 21b);

el mddulo de exploraciéon y accionamiento (40; 40a; 40b) esta dispuesto sobre la placa inferior (11; 11a; 11b),
estando el mdédulo de exploraciéon y accionamiento (40; 40a; 40b) y la guia de desplazamiento (21; 21a; 21b)
dispuestas de manera escalonada de tal forma que el modulo de exploraciéon y accionamiento (40; 40a; 40b) y la
guia de desplazamiento (21; 21a; 21b) no interfieran con el movimiento del sustrato de impresion (22); y

el médulo de exploracion y soporte (50; 50a; 50b) se combina de manera desmontable con el modulo de exploracion
y accionamiento (40; 40a; 40b) y se acciona por el médulo de exploracion y accionamiento (40; 40a; 40b).

2. El sistema de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que el médulo de exploraciéon y soporte (50; 50a;
50b) esté dispuesto en un extremo de la guia de desplazamiento (21; 21a; 21b) y el sustrato de impresion (22) esta
dispuesto en el otro extremo de la guia de desplazamiento (21; 21a; 21b).

3. El sistema de acuerdo con la reivindicacion 1 o 2, en el que el sustrato de impresion (22) es capaz de
moverse correspondiente a la guia de desplazamiento (21; 21a; 21b) a lo largo de un eje X.

4. El sistema de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que el médulo de
exploracién y accionamiento (40; 40a; 40b) comprende una base (41; 41a; 41b) y un motor (42; 42a; 42b), el motor
esta dispuesto dentro de la base (41; 41a; 41b), y parte de la guia de desplazamiento (21; 21a; 21b) pasa a través
de la base (41; 41a; 41b).

5. El sistema de acuerdo con la reivindicacion 4, en el que la base (41; 41a; 41b) tiene forma de U y tiene
una muesca (410), y un extremo de la guia de desplazamiento (21; 21a; 21b) estd ubicado dentro de la muesca
(410).

6. El sistema de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que la base (41; 41a;
41b) tiene una pluralidad de bloques de retencion (411; 411a); el modulo de exploracién y soporte (50; 50a; 50b)
tiene una pluralidad de estructuras de hebilla, la pluralidad de bloques de retencién (411; 411a) corresponde a la
pluralidad de estructuras de hebilla, y el médulo de exploracion y soporte (50; 50a; 50b) se combina con la base (41;
41a; 41b) mediante la pluralidad de estructuras de hebilla que se acoplan con la pluralidad de bloques de retencion
(411; 411a).

7. El sistema de acuerdo con la reivindicacion 6, en el que la base (41; 41a; 41b) tiene una pluralidad de
bloques de retencidon (411; 411a) en los dos lados de la muesca respectivamente, y los dos lados laterales del
modulo de exploracion y soporte (50; 50a; 50b) tienen una estructura de hebilla (51) correspondiente a los bloques
de retencion (411; 411a).

8. El sistema de acuerdo con la reivindicacion 6 o 7, en el que cada una de las estructuras de hebilla (51)
comprende un elemento de empuje (511) y un resorte (512), el resorte (512) se apoya elasticamente en el elemento
de empuje (511), el elemento de empuje (511) tiene una pluralidad de ranuras (5110) y una pluralidad de ganchos
(5111), la pluralidad de ganchos (5111) est4 formada en la pluralidad de ranuras (5110), y el elemento de empuje
(511) fuerza a la pluralidad de ganchos (5111) a acoplarse con la pluralidad de bloques de retencion (411; 411a)
mediante el resorte (512).

9. El sistema de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que el modulo de
exploracion y soporte (50; 50a; 50b) comprende una plataforma portadora (52), un disco giratorio (53) y un juego de
engranajes (54), el disco giratorio ( 53) y el conjunto de engranajes (54) se combinan con la plataforma portadora
(52), el motor (42; 42a; 42b) acciona el conjunto de engranajes (54), y el conjunto de engranajes (54) acciona el
disco giratorio (53) que gira.

10. El sistema de acuerdo con la reivindicacion 9, en el que la plataforma portadora (52) tiene una
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abertura (520), un pulsador (5112) esta formado en un extremo del elemento de empuje (511), y cuando el elemento
de empuje (511) esta dispuesto en la plataforma portadora (52), el pulsador (5112) expone la abertura (520).

11. El sistema de acuerdo con la reivindicacion 9 o 10, en el que el médulo de exploracion y
accionamiento (40; 40a; 40b) comprende ademas un sensor (43) dispuesto en la base (41; 41a; 41b), el médulo de
exploracién y soporte (50; 50a; 50b) comprende ademas un brazo elastico de bloqueo (55), y el brazo elastico de
bloqueo (55) se expone desde un plano inferior de la plataforma portadora (52) para bloquear el sensor (43).

12. El sistema de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, que comprende ademas un
médulo de impresién (30; 30a; 30b), montado dentro del cuerpo de maquina (10; 10a; 10b), en el que el médulo de
impresion (30; 30a; 30b) comprende una estructura de impresion y accionamiento (31) y un cabezal de impresion
(32), el cabezal de impresion (32) es accionado por la estructura de impresién y accionamiento (31) para moverse
correspondiente al sustrato de impresién (22) a lo largo de un eje Y y un eje Z.

13. El sistema de acuerdo con cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que una base (41; 41a;
41b) del médulo de exploracion y accionamiento comprende una primera base (41a") y una segunda base (41a") y
un extremo de la guia de desplazamiento (21, 21a, 21b) esta dispuesta entre la primera base (41a') y la segunda
base (41a").

14. El sistema de acuerdo con la reivindicacion 4, en el que la guia de desplazamiento (21; 21a; 21b)
comprende una primera guia (21b") y una segunda guia (21b"), la primera guia (21b") y la segunda guia (21b") estan
dispuestas por separado y la base (41; 41a; 41b) esta dispuesta entre la primera guia (21b') y la segunda guia
(21b").
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