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DESCRIPCION
Procedimiento de control de un parametro de alimentacion de un aparato de percusion.

La presente invencion se refiere a un procedimiento de control de un parametro de alimentacién de un aparato
de percusion movido por un fluido incompresible a presién, y a un conjunto para la realizacion de este
procedimiento.

Un aparato de percusion, denominado romperrocas hidraulico, se utiliza actualmente para diversas aplicaciones,
tales como la rotura de bloques en cantera, los trabajos de demolicién o incluso la excavacion de zanjas. Un
romperrocas hidraulico comprende particularmente un pistén de impacto dispuesto para percutir ciclicamente una
herramienta con el fin de producir una energia de impacto sobre el material a demoler. En la utilizacién de un
romperrocas, éste genera un ruido de funcionamiento importante que se propaga en el entorno inmediato del
romperrocas en forma de ondas sonoras susceptibles de inducir molestias sonoras para personas situadas cerca
del romperrocas.

Con el fin de limitar el impacto de estas molestias sonoras, la utilizacién de un romperrocas puede limitarse,
incluso prohibirse, por debajo de una distancia minima alrededor de zonas sensibles, es decir, zonas habitadas u
ocupadas por terceros, tales como zonas de vivienda, zonas de actividades industriales, comerciales o agricolas,
o incluso zonas de ensefianza, de cuidados o de reposo.

Ademas, la eleccién de un modelo de romperrocas puede estar condicionada por el tipo de trabajos a efectuar.
Por ejemplo, cuando los trabajos deben realizarse cerca de zonas sensibles, puede ser necesario seleccionar un
romperrocas de poca potencia para limitar las molestias sonoras.

Estas molestias sonoras pueden ser muy variables, particularmente en entornos urbanizados, debido a la
variabilidad del terreno, por tanto, a los coeficientes de absorcién de materiales y a la configuracién del sitio con
las reflexiones posibles de las ondas sonoras sobre los edificios o las estructuras proximas. Resulta de ello que
es muy dificil predecir los niveles sonoros percibidos en una zona predeterminada situada cerca del romperrocas.

En estas condiciones, la variabilidad de estas molestias sonoras hace particularmente delicada la utilizacién de
romperrocas. Para paliar este problema, es habitual que a un capataz se le imponga el uso de un romperrocas
de potencia muy pequefia, la velocidad de ejecucion de los trabajos es entonces lenta y los cotes de los trabajos
resultan importantes.

Para paliar este inconveniente, es conocido el hecho de registrar, durante toda la duracién de los trabajos
realizados cerca de las zonas sensibles, los niveles sonoros de las ondas sonoras que se propagan cerca de
estas zonas sensibles gracias al uso de un sistema de deteccién que comprende en particular uno o varios
micréfonos y un registrador dispuesto para verificar los niveles sonoros medidos por el o los micréfonos.

Asi, el operario del romperrocas puede estar informado de la molestia sonora que ha ocasionado en el entorno y,
si fuera necesario, puede sustituir el romperrocas utilizado por un modelo de romperrocas de potencia mas
pequena.

En todos los casos, el uso de un romperrocas cerca de las zonas sensibles permanece sujeto al error humano y
es frecuente que los niveles sonoros maximos aceptables sean superados.

El documento WO 2005/033468 divulga un procedimiento que compara las vibraciones emitidas por una columna
de perforaciéon con un perfil de vibraciones conocido con el fin de detectar el desapriete de los conectores
fileteados de la columna.

La presente invencién pretende remediar estos inconvenientes.

Por tanto, el problema técnico en la base de la invencién consiste en proporcionar un procedimiento de control y
un conjunto para su realizacién que permitan limitar las molestias sonoras generadas en la realizaciéon de
trabajos con ayuda de un aparato de percusion por debajo de un valor maximo autorizado.

Con este fin, la presente invencion se refiere a un procedimiento de control de un parametro de alimentacion de
un aparato de percusion movido por un fluido incompresible a presion segun la reivindicacion 1.

Asi, el procedimiento de control segun la invencion permite regular automaticamente, a través de la unidad de
control y el dispositivo de pilotaje, un parametro de alimentacion, tal como el caudal de alimentacion o la presion
de alimentacion, del aparato de percusion en funcién de los datos sonoros medidos cerca de la zona
predeterminada. Estas disposiciones permiten optimizar el funcionamiento del aparato de percusién, mientras se
evita que los niveles sonoros de las ondas sonoras generadas por el aparato de percusiéon y que se propagan
cerca de las zonas sensibles superen el valor umbral predeterminado.
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De acuerdo con un modo de realizacién del procedimiento de control, la zona predeterminada es una zona
habitada u ocupada por terceros, tal como una zona de vivienda, una zona de actividades industriales,
comerciales o agricolas o incluso una zona de ensefianza, de cuidados o de reposo.

Segun un modo de realizacion de la invencion, la zona predeterminada esta apartada con respecto al aparato de
percusion.

Segun un modo de realizacion del procedimiento de control, la consigna de control es corregida de tal modo que
el parametro de alimentacion regulado por el dispositivo de pilotaje induzca datos sonoros, ventajosamente cerca
de la zona predeterminada, inferiores al valor umbral predeterminado.

Segun un modo de realizacién del procedimiento de control, la consigna de control es corregida teniendo en
cuenta el valor umbral predeterminado.

Segun un modo de realizacién del procedimiento de control, este Ultimo comprende una etapa que consiste en
repetir de manera iterativa las etapas de medicién, transmision, comparacion, correccion y aplicacion.

Segun un modo de realizaciéon del procedimiento de control, este Ultimo comprende una etapa que consiste en
regular, en particular por una entrada de operario, el valor umbral predeterminado. Estas disposiciones permiten
adaptar el valor umbral predeterminado en funcién de la zona predeterminada a proteger.

De acuerdo con un modo de realizacién del procedimiento de control, si el por lo menos un dato sonoro recibido
es superior al valor umbral predeterminado, la etapa de correccion consiste en corregir la consigna de control del
dispositivo de pilotaje con el fin de disminuir el parametro de alimentacion del aparato de percusion.

Segun un modo de realizacién del procedimiento de control, si el por lo menos un dato sonoro recibido es inferior
al valor umbral predeterminado, la etapa de correccion consiste en corregir la consigna de control del dispositivo
de pilotaje con el fin de aumentar el parametro de alimentacion del aparato de percusion.

De acuerdo con un modo de realizacién del procedimiento de control, si el por lo menos un dato sonoro recibido
es inferior al valor umbral predeterminado y si la diferencia entre el por lo menos un dato sonoro recibido y el
valor umbral predeterminado es superior a un valor limite predeterminado, la etapa de correccién consiste en
corregir la consigna de control del dispositivo de pilotaje con el fin de aumentar el parametro de alimentacion del
aparato de percusion.

Segun un modo de realizacién del procedimiento de control, si el por lo menos un dato sonoro recibido es inferior
al valor umbral predeterminado vy si la diferencia entre el por lo menos un dato sonoro recibido y el valor umbral
predeterminado es inferior al valor limite predeterminado, la etapa de correccion consiste en mantener el valor de
la consigna de control previamente aplicado.

Segun un modo de realizacion, el procedimiento de control comprende una etapa que consiste en interrumpir la
alimentacion del aparato de percusion con fluido incompresible a presién cuando el por lo menos un dato sonoro
recibido por la unidad de control es superior al valor umbral predeterminado y cuando simultaneamente el
parametro de alimentacion del aparato de percusion es regulado a su minimo por el dispositivo de pilotaje. Estas
disposiciones permiten interrumpir automaticamente la alimentacién con fluido incompresible a presiéon del
aparato de percusion con el fin de proteger la zona predeterminada de las ondas sonoras producidas por el
aparato de percusion. En tal caso, el operario debera alejar, por ejemplo, el aparato de percusion de la zona
predeterminada antes de volver a poner en marcha dicho aparato de percusion.

Segun un modo de realizaciéon de la invencion, la etapa de medicidon consiste en medir el nivel sonoro de las
ondas sonoras que se propagan cerca de la zona predeterminada.

Segun un modo de realizaciéon del procedimiento de control, este Ultimo comprende una etapa que consiste en
disponer unos medios de medicién de datos sonoros cerca de la zona predeterminada.

Segun un modo de realizacién de la invencion, la etapa de medicién se realiza con uno o varios micréfonos
dispuestos cerca de la zona predeterminada.

Segun un modo de realizacion, el dispositivo de pilotaje esta dispuesto para regular, por ejemplo por etapas o de
manera continua, el parametro de alimentacion del aparato de percusiéon entre un valor minimo y un valor
maximo. Segun un modo de realizacion, el dispositivo de pilotaje esta dispuesto para regular el parametro de
alimentacioén del aparato de percusion en diferentes valores comprendidos entre los valores minimo y maximo.

Segun un modo de realizacion, el procedimiento de control comprende una etapa que consiste en desplazar un
organo de pilotaje que comprende el dispositivo de pilotaje entre una primera posicion de pilotaje
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correspondiente a un valor maximo del parametro de alimentacion y una segunda posicion de pilotaje
correspondiente a un valor minimo del parametro de alimentacion.

Segun un modo de realizacion del procedimiento de control, la consigna de control aplicada inicialmente al
dispositivo de pilotaje, es decir, en la puesta en marcha del aparato de percusién, se determina con el fin de
regular el parametro de alimentacién en un valor minimo.

Segun un modo de realizacion del procedimiento de control, la etapa de desplazamiento del 6rgano de pilotaje se
realiza de manera continua o por etapas.

Segun un modo de realizaciéon del procedimiento de control, este Ultimo comprende una etapa que consiste en
determinar la zona predeterminada y en disponer unos medios de medicién de datos sonoros cerca de la zona
predeterminada.

La presente invencion se refiere ademas a un conjunto segun la reivindicacion 7.

Segun un modo de realizacion de la invencion, la zona predeterminada es una zona habitada u ocupada por
terceros, tal como una zona de vivienda, una zona de actividades industriales, comerciales o agricolas, o incluso
una zona de ensefianza, de cuidados o de reposo.

Segun un modo de realizacion de la invencion, la unidad de control esta dispuesta para corregir la consigna de
control de tal modo que el parametro de alimentacion regulado por el dispositivo de pilotaje induzca datos
sonoros, ventajosamente cerca de la zona predeterminada, inferiores al valor umbral predeterminado.

Segun un modo de realizacién de la invencion, cuando los datos sonoros recibidos por la unidad de control son
superiores al valor umbral predeterminado, la unidad de control esta dispuesta para corregir la consigna de
control del dispositivo de pilotaje con el fin de disminuir el parametro de alimentacion.

Segun un modo de realizacién de la invencién, cuando los datos sonoros recibidos por la unidad de control son
inferiores al valor umbral predeterminado, la unidad de control esta dispuesta para corregir la consigna de control
del dispositivo de pilotaje con el fin de aumentar el parametro de alimentacion.

Segun un modo de realizacién de la invencién, cuando los datos sonoros recibidos por la unidad de control son
inferiores al valor umbral predeterminado y cuando, simultaneamente, la diferencia entre los datos sonoros
recibidos y el valor umbral predeterminado es superior a un valor limite predeterminado, la unidad de control esta
dispuesta para corregir la consigna de control del dispositivo de pilotaje con el fin de aumentar el parametro de
alimentacion.

De acuerdo con un modo de realizacion de la invencion, el conjunto comprende un circuito de alimentacion de
alta presion destinado a alimentar el aparato de percusion con fluido incompresible a presion, y un circuito de
retorno de baja presion.

Segun un modo de realizaciéon de la invencion, el aparato de percusion comprende un cuerpo que delimita un
cilindro en el que esta montado desplazable de forma alternativa el pistén de impacto.

Por ejemplo, el piston de impacto y el cilindro delimitan por lo menos una camara baja unida permanentemente al
circuito de alimentacion de alta presion y una camara alta puesta en relacion alternativamente con el circuito de
alimentacion de alta presion y el circuito de retorno de baja presion.

Segun una caracteristica de la invencion, la unidad de control esta dispuesta para controlar la interrupcion de la
alimentacion del aparato de percusion con fluido incompresible a presién cuando los datos sonoros recibidos por
la unidad de control son superiores al valor umbral predeterminado y cuando, simultaneamente, el parametro de
alimentacion es regulado a su minimo por el dispositivo de pilotaje.

Segun un modo de realizaciéon de la invencion, el conjunto comprende un dispositivo de obturacion dispuesto
para obturar el circuito de alimentacion de alta presion.

Segun un modo de realizaciéon de la invencion, el dispositivo de obturacion estda montado sobre el circuito de
alimentacion de alta presion.

De acuerdo con un modo de realizacién de la invencion, el dispositivo de obturacion comprende un 6rgano de
obturacion desplazable entre una posicion de obturacion en la que dicho érgano de obturacion obtura el circuito
de alimentaciéon de alta presion, y una posicion de liberacion en la que dicho érgano de obturacion libera el
circuito de alimentacion de alta presion.

Segun un modo de realizacién de la invencion, la unidad de control esta dispuesta para controlar el
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desplazamiento del érgano de obturacién entre sus posiciones de obturacién y de liberacion.

Segin un modo de realizacion de la invencion, el dispositivo de obturaciéon comprende un elemento de
accionamiento dispuesto para desplazar el 6rgano de obturacion entre sus posiciones de obturaciéon y de
liberacion.

Segun un modo de realizacién de la invencion, el elemento de accionamiento esta dispuesto para recibir una
consigna de control procedente de la unidad de control y para desplazar el 6rgano de obturacion en funcion de la
consigna de control.

De acuerdo con un modo de realizacion de la invencion, el dispositivo de obturacion es una electrovalvula y, por
ejemplo, una electrovalvula de todo o nada, tal como una electrovalvula normalmente abierta o una electrovalvula
normalmente cerrada.

Segun un modo de realizacion de la invencion, los medios de medicion estan dispuestos para medir los niveles
sonoros de las ondas sonoras que se propagan cerca de la zona predeterminada.

Segun una caracteristica de la invencion, los medios de medicién comprenden uno o varios micréfonos
destinados a ser dispuestos cerca de la zona predeterminada.

Segun una caracteristica de la invencion, el dispositivo de pilotaje comprende un 6rgano de pilotaje desplazable
entre una primera posicion de pilotaje correspondiente a un valor maximo del parametro de alimentacién y una
segunda posicién de pilotaje correspondiente a un valor minimo del parametro de alimentacion.

Segun un modo de realizacion de la invencion, el dispositivo de pilotaje es externo al aparato de percusion.
Segun un modo de realizacion de la invencion, el dispositivo de pilotaje es hidraulico.

Segun un modo de realizacién de la invencion, la unidad de control esta dispuesta para controlar el
desplazamiento del érgano de pilotaje entre sus primera y segunda posiciones y, por ejemplo, de manera
continua o por etapas.

Segun un modo de realizacion de la invencién, el dispositivo de pilotaje estd provisto de un 6rgano de
accionamiento dispuesto para desplazar el 6rgano de pilotaje entre sus primera y segunda posiciones de pilotaje.

Segun un modo de realizaciéon de la invencion, el 6rgano de accionamiento esta dispuesto para recibir la
consigna de control corregida procedente de la unidad de control y para desplazar el 6rgano de pilotaje en
funcion de la consigna de control corregida.

Segun un modo de realizacion de la invencion, el dispositivo de pilotaje comprende un regulador de presion vy,
por ejemplo, un regulador de presion de control proporcional.

Segun un modo de realizaciéon de la invencion, el dispositivo de pilotaje estd montado sobre el circuito de
alimentacioén de alta presion.

Segun una caracteristica de la invencion, el dispositivo de pilotaje esta dispuesto para regular la presion de
alimentacion, denominada asimismo presiéon de funcionamiento, del aparato de percusién entre una presion de
alimentacién minima y una presion de alimentacién maxima.

Segun un modo de realizacion de la invencion, el dispositivo de pilotaje esta dispuesto para regular de manera
continua o por etapas la presion de alimentacion del aparato de percusién entre las presiones de alimentacion
minima y maxima.

Segun un modo de realizacion de la invencion, la unidad de control esta dispuesta para corregir la consigna de
control del dispositivo de pilotaje con el fin de disminuir la presiéon de alimentacion del aparato de percusion
cuando los datos sonoros recibidos por la unidad de control son superiores al valor umbral predeterminado.

Segun un modo de realizacion de la invencion, la unidad de control esta dispuesta para corregir la consigna de
control del dispositivo de pilotaje con el fin de aumentar la presion de alimentacion del aparato de percusion
cuando los datos sonoros recibidos por la unidad de control son inferiores al valor umbral predeterminado.

Segun un modo de realizacion de la invencion, el dispositivo de pilotaje comprende un regulador de caudal y, por
ejemplo, un regulador de caudal de control proporcional.

Segun un modo de realizacion de la invencion, el dispositivo de pilotaje esta dispuesto para regular el caudal de
alimentacion del aparato de percusion entre un caudal de alimentacion minimo y un caudal de alimentacion
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maximo.

Segun un modo de realizacion de la invencion, el dispositivo de pilotaje esta dispuesto para regular de manera
continua o por etapas el caudal de alimentacion del aparato de percusion entre los caudales de alimentacion
minimo y maximo.

Segun un modo de realizacion de la invencion, la unidad de control esta dispuesta para corregir la consigna de
control del dispositivo de pilotaje con el fin de disminuir el caudal de alimentacién del aparato de percusion
cuando los datos sonoros recibidos por la unidad de control son superiores al valor umbral predeterminado.

Segun un modo de realizacion de la invencion, la unidad de control esta dispuesta para corregir la consigna de
control del dispositivo de pilotaje con el fin de aumentar el caudal de alimentacion del aparato de percusiones
cuando los datos sonoros recibidos por la unidad de control son inferiores al valor umbral predeterminado.

Segun un modo de realizacion de la invencion, el conjunto comprende una bomba de alimentacion de cilindrada
variable unida al circuito de alimentacion de alta presion, y el dispositivo de pilotaje esta dispuesto para regular la
cilindrada de la bomba de alimentacién entre una cilindrada minima y una cilindrada maxima.

Segun un modo de realizacién de la invencion, la unidad de control y el aparato de percusion estan destinados a
ser montados en un aparato portador, tal como una pala hidraulica.

Segun un modo de realizacién de la invencion, el conjunto comprende unos medios de reglaje dispuestos para
regular, en particular por una entrada de operario, el valor umbral predeterminado.

Segun un modo de realizacién de la invencion, la unidad de control comprende un receptor dispuesto para recibir
los datos sonoros transmitidos por los medios de transmision.

De cualquier forma, la invencion se comprendera bien con ayuda de la descripcion que sigue con referencia al
dibujo esquematico adjunto que representa, a titulo de ejemplos no limitativos, tres formas de realizacién de este
conjunto.

La figura 1 es una vista esquematica de un conjunto segun un primer modo de realizacion de la invencion.

La figura 2 es una vista esquematica de un conjunto de acuerdo con un segundo modo de realizacién de la
invencion.

La figura 3 es una vista esquematica de un conjunto segun un tercer modo de realizacién de la invencion.
La figura 4 es una vista esquematica de un conjunto segun un cuarto modo de realizacion de la invencion.

La figura 1 representa un conjunto segun un primer modo de realizacion de la invencion que comprende un
aparato de percusion 2, tal como un romperrocas hidraulico, montado sobre un aparato portador 3, tal como una
pala hidraulica.

El aparato de percusion 2 comprende un pistdon de impacto 4 escalonado montado deslizante de forma
alternativa en el interior de un cilindro 5 dispuesto en un cuerpo 6 del aparato de percusion 2. En el curso de
cada ciclo de funcionamiento del aparato de percusién 2, el piston de impacto 4 viene a percutir el extremo
superior de una herramienta 7 montada deslizante en un orificio mecanizado 8 dispuesto en el cuerpo 3
coaxialmente al cilindro 5. El pistén de impacto 4 y el cilindro 5 delimitan, por ejemplo, una camara baja (no
representada en las figuras) unida fluidicamente de forma permanente a un circuito de alimentacion de alta
presion 9 destinado a alimentar el aparato de percusion 2 con fluido incompresible a presién, y una camara alta
(no representada en las figuras) de seccion mas importante dispuesta por encima del pistén de impacto 4.

El aparato de percusion 2 comprende ademas un distribuidor (no representado en las figuras) montado en el
cuerpo 6 y dispuesto para poner la camara alta alternativamente en relacién con el circuito de alimentacion de
alta presion 9 en la carrera de impacto del pistéon de impacto 4, y con un circuito de retorno de baja presion 11
cuando tiene lugar la carrera de subida del piston de impacto 4.

El conjunto comprende ademas por lo menos un micréfono 12 destinado a ser dispuesto cerca de una zona a
proteger 13, tal como un edificio habitado u ocupado por terceros con el fin de medir datos sonoros, tales como el
nivel sonoro, relativos a unas ondas sonoras 14 que se propagan cerca de la zona 13 y son generadas por el
funcionamiento del aparato de percusion 2. Segun un modo de realizacion de la invencion, el conjunto podria
comprender varios micréfonos 12.

El conjunto comprende asimismo un emisor 15 unido al micréfono 12 y dispuesto para transmitir los datos
sonoros medidos por el micréfono 12. El emisor 15 esta dispuesto preferentemente cerca del micréfono 12y, por
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tanto, de la zona a proteger 13.

El conjunto comprende ademas un dispositivo de pilotaje 16 externo al aparato de percusion 2 y dispuesto para
regular el caudal de alimentacion del aparato de percusion 2, y una unidad de control 17 dispuesta para aplicar
una consigna de control al dispositivo de pilotaje 16.

Segun el modo de realizacion representado en la figura 1, el dispositivo de pilotaje 16 es hidraulico y esta
formado por un regulador de caudal de control proporcional 18 montado sobre el circuito de alimentacion de alta
presion 9 aguas abajo de una bomba de alimentacion 19 dispuesta sobre el aparato portador 3.

El regulador de caudal 18 comprende un 6rgano de pilotaje 20 desplazable entre una primera posicion de pilotaje
correspondiente a un caudal de alimentacion maximo del aparato de percusion 2 y una segunda posicion de
pilotaje correspondiente a un caudal de alimentacion minimo del aparato de percusion 2. El regulador de caudal
18 comprende ademas una bobina de accionamiento 21 dispuesta para recibir la consigna de control procedente
de la unidad de control 17 y para desplazar el érgano de pilotaje 20 entre sus primera y segunda posiciones de
pilotaje en funcion de la consigna de control recibida.

El conjunto comprende ademas una linea de retorno 22 unida fluidicamente, por una parte, a un depdsito de baja
presion 23y, por otra parte, al regulador de caudal 18. La linea de retorno 22 y las partes aguas arriba y aguas
abajo del circuito de alimentacion de alta presion 9 desembocan ventajosamente en un cilindro (no representado
en las figuras) en el que esta montado deslizante el 6rgano de pilotaje 20.

El regulador de caudal 18 esta dispuesto mas particularmente para desviar hacia la linea de retorno 22 una parte
mas o menos importante del caudal de fluido proporcionado por la bomba de alimentacion 19 en funcién de la
posicion del érgano de pilotaje 20 y, por tanto, de la consigna de control aplicada a la bobina de accionamiento
21 por la unidad de control 17.

La unidad de control 17 esta dispuesta para:
- recibir los datos sonoros transmitidos por el emisor 15;
- comparar los datos sonoros recibidos con un valor umbral predeterminado;
- corregir la consigna de control del dispositivo de pilotaje 16 en funcion de los datos sonoros recibidos, y

- aplicar la consigna de control corregida al dispositivo de pilotaje 16 con el fin de regular el caudal de
alimentacioén del aparato de percusion 2.

La unidad de control 17 esta dispuesta mas particularmente para:

- corregir la consigna de control del dispositivo de pilotaje 16 con el fin de disminuir el caudal de
alimentacion del aparato de percusion 2 cuando los datos sonoros recibidos por la unidad de control 17
son superiores al valor umbral predeterminado, y

- corregir la consigna de control del dispositivo de pilotaje 16 con el fin de aumentar el caudal de
alimentacion del aparato de percusion 2 cuando los datos sonoros recibidos por la unidad de control 17
son inferiores al valor umbral predeterminado.

Asi, cuando el aparato de percusion 2 esta en funcionamiento, los valores de los niveles sonoros o el maximo de
estos valores de niveles sonoros, de las ondas sonoras 14 generadas por el aparato de percusion 2 y que se
propagan cerca de la zona 13 son medidos por los micréfonos 12 y son transmitidos por el emisor 15 a la unidad
de control 17. Estos valores se comparan entonces con el valor umbral predeterminado. Cuando estos valores
sobrepasan el valor umbral predeterminado, la unidad de control 17 aplica entonces una consigna de control al
dispositivo de pilotaje 16 con el fin de disminuir el caudal de alimentacion del aparato de percusién 2 y, por tanto,
la potencia del aparato de percusion, y esto con el fin de limitar las molestias sonoras generadas por el aparato
de percusioén. Por el contrario, cuando estos valores son inferiores al valor umbral predeterminado, la unidad de
control 17 aplica entonces una consigna de control al dispositivo de pilotaje 16 con el fin de aumentar el caudal
de alimentacion del aparato de percusion 2 para aumentar la potencia del aparato de percusion, y esto con el fin
de optimizar el funcionamiento del aparato de percusién 2 sin superar por ello los valores sonoros maximos
autorizados en la zona sensible a proteger.

Segun el modo de realizacion representado en la figura 1, el conjunto comprende también un presostato 24
dispuesto para medir la presién en el circuito de alimentacion de alta presién 9. El presostato 24 esta unido
ventajosamente a la unidad de control 17 con el fin de transmitir a esta tltima los valores de presion medidos.

La figura 2 representa un conjunto de acuerdo con un segundo modo de realizacién de la invencion que difiere
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del conjunto representado en la figura 1 esencialmente en que la bomba de alimentacion 19 es una bomba de
cilindrada variable y en que el dispositivo de pilotaje 16 esta formado por un dispositivo de control 25 dispuesto
para regular la cilindrada de la bomba de alimentacion 19 entre una cilindrada minima y una cilindrada maxima.
El dispositivo de control 25 esta dispuesto asi para regular, a través de la bomba de alimentacion 19, el caudal
de alimentacion del aparato de percusion 2 entre un caudal de alimentacién minimo y un caudal de alimentacion
maximo.

El dispositivo de control 25 comprende un 6rgano de pilotaje 26, tal como un accionador, dispuesto para
cooperar con la bomba de alimentacion 19 y desplazable entre una primera posicion de pilotaje correspondiente
a un caudal de alimentacion maximo del aparato de percusién 2 y una segunda posicién de pilotaje
correspondiente a un caudal de alimentaciéon minimo del aparato de percusion 2.

El dispositivo de control 25 comprende ademas una unidad de control 27 dispuesta para recibir la consigna de
control procedente de la unidad de control 17 y para desplazar el érgano de pilotaje 26 entre sus primera y
segunda posiciones de pilotaje en funcion de la consigna de control recibida.

Segun este modo de realizacion de la invencion, la unidad de control 17 esta dispuesta para:

- corregir la consigna de control del dispositivo de pilotaje 16 con el fin de disminuir la cilindrada de la
bomba de alimentacion 19 y, por tanto, el caudal de alimentacion del aparato de percusion 2, cuando los
datos sonoros recibidos por la unidad de control 17 son superiores al valor umbral predeterminado, y

- corregir la consigna de control del dispositivo de pilotaje 16 con el fin de aumentar la cilindrada de la
bomba de alimentacién 19 y, por tanto, el caudal de alimentacion del aparato de percusién 2, cuando los
datos sonoros recibidos por la unidad de control 17 son inferiores al valor umbral predeterminado.

La figura 3 representa un conjunto segun un tercer modo de realizacion de la invencion que difiere del conjunto
representado en la figura 1 esencialmente en que el dispositivo de pilotaje 16 esta formado por un regulador de
presién de control proporcional 28 montado sobre el circuito de alimentacion de alta presion 9 y dispuesto para
regular la presion de alimentacion del aparato de percusion 2 entre una presion de alimentacion minima y una
presiéon de alimentacion maxima.

El regulador de presion 28 comprende un organo de pilotaje 29 desplazable entre una primera posicion de
pilotaje correspondiente a la presion de alimentacion maxima del aparato de percusion 2 y una segunda posicion
de pilotaje correspondiente a la presion de alimentacion minima del aparato de percusion 2. El regulador de
presién 28 comprende ademas una bobina de accionamiento 30 dispuesta para recibir la consigna de control
procedente de la unidad de control 17 y para desplazar el érgano de pilotaje 29 entre sus primera y segunda
posiciones de pilotaje en funcion de la consigna de control recibida.

Segun este modo de realizacion de la invencion, la unidad de control 17 esta dispuesta para:

- corregir la consigna de control del dispositivo de pilotaje 16 con el fin de disminuir la presion de
alimentacion del aparato de percusion 2 cuando los datos sonoros recibidos por la unidad de control 17
son superiores al valor umbral predeterminado, y

- corregir la consigna de control del dispositivo de pilotaje 16 con el fin de aumentar la presiéon de
alimentacion del aparato de percusion 2 cuando los datos sonoros recibidos por la unidad de control 17
son inferiores al valor umbral predeterminado.

La figura 4 representa un conjunto seguin un cuarto modo de realizacion de la invencion que difiere del conjunto
representado en la figura 3 esencialmente en que la unidad de control 17 esta dispuesta para controlar la
interrupcién de la alimentaciéon del aparato de percusiéon 2 con fluido incompresible a presiéon cuando los datos
sonoros recibidos por la unidad de control 17 son superiores al valor umbral predeterminado y cuando,
simultaneamente, la presion de alimentacion del aparato de percusion 2 es regulada a su minimo por el
dispositivo de pilotaje 16.

Segun el modo de realizacion representado en la figura 4, el conjunto comprende un dispositivo de obturacion 31
montado en el circuito de alimentacién de alta presion 9 y dispuesto para obturar el circuito de alimentacion de
alta presion 9. El dispositivo de obturacion 31 esta dispuesto, por ejemplo, entre la bomba de alimentacion 19y el
dispositivo de pilotaje 16.

El dispositivo de obturacion 31 esta formado ventajosamente por una electrovalvula 32 y, por ejemplo, una
electrovalvula de todo o nada, tal como una electrovalvula normalmente abierta o una electrovalvula
normalmente cerrada.

La electrovalvula 32 comprende ventajosamente un érgano de obturacion 33 desplazable entre una posicion de
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obturacion en la que el 6rgano de obturacién 33 obtura el circuito de alimentacién de alta presion 9 y una
posicion de liberacion en la que el drgano de obturacion 33 libera el circuito de alimentacion de alta presion 9. La
electrovalvula 32 comprende ademas una bobina de accionamiento 34 dispuesta para recibir una consigna de
control procedente de la unidad de control 17 y para desplazar el 6rgano de obturacién 33 entre sus posiciones
de obturacion y de liberacion en funcion de la consigna de control recibida.

Asi, cuando la presién de alimentacion del aparato de percusion es regulada a su minimo por el dispositivo de
pilotaje 16 y cuando simultaneamente los datos sonoros recibidos por la unidad de control 17 son superiores al
valor umbral predeterminado, la unidad de control 17 aplica una consigna de control a la electrovalvula 32 y, mas
particularmente, a su bobina de accionamiento 34 con el fin de controlar un desplazamiento del 6rgano de
obturacion 33 hacia su posicion de obturacion. Estas disposiciones permiten interrumpir automaticamente la
alimentacion con fluido incompresible a presion del aparato de percusion 2 y, por tanto, proteger la zona 13 de
las ondas sonoras producidas por el aparato de percusion 2.

Segun una variante de realizacion de la invencion, el dispositivo de obturacion 31 podria estar integrado en los
conjuntos segun la invencién representados en las figuras 1 y 2. En este caso, la unidad de control 17 estaria
dispuesta para controlar la interrupcién de la alimentacion del aparato de percusion 2 con fluido incompresible a
presion cuando los datos sonoros recibidos por la unidad de control 17 son superiores al valor umbral
predeterminado y cuando simultaneamente el caudal de alimentacién del aparato de percusion 2 es regulado a
su minimo por el dispositivo de pilotaje.

Como es evidente, la invencién no se limita a las Unicas formas de realizacion de este conjunto descritas
anteriormente a titulo de ejemplo, sino que, por el contrario, abarca todas sus variantes de realizacion.
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REIVINDICACIONES

1. Procedimiento de control de un parametro de alimentacion de un aparato de percusion (2) movido por un
fluido incompresible a presioén, caracterizado por que comprende las etapas siguientes:

- prever un dispositivo de pilotaje (16) dispuesto para regular un parametro de alimentacion del aparato de
percusion,

- prever una unidad de control (17) dispuesta para aplicar una consigna de control al dispositivo de pilotaje
(16),

- poner en marcha el aparato de percusion (2),

- medir por lo menos un dato sonoro cerca de una zona predeterminada (13) apartada con respecto al
aparato de percusion,

- transmitir por lo menos un dato sonoro medido a la unidad de control (17),

- comparar el por lo menos un dato sonoro recibido por la unidad de control (17) con un valor umbral
predeterminado,

- corregir la consigna de control del dispositivo de pilotaje (16) en funcién del por lo menos un dato sonoro
recibido,

- aplicar, por medio de la unidad de control (17), dicha consigna de control corregida al dispositivo de
pilotaje (16) de manera que se regule el parametro de alimentacion del aparato de percusion en funcion
de los datos sonoros medidos, consistiendo la etapa de correccién en corregir la consigna de control de
tal modo que el parametro de alimentacion regulado por el dispositivo de pilotaje induzca unos datos
sonoros inferiores al valor umbral predeterminado, e

- interrumpir la alimentacion del aparato de percusion (2) con fluido incompresible a presion cuando el por
lo menos un dato sonoro recibido por la unidad de control (17) es superior al valor umbral predeterminado
y cuando, simultdneamente, el parametro de alimentacion del aparato de percusion es regulado a su
minimo por el dispositivo de pilotaje (16).

2. Procedimiento de control segun la reivindicacion 1, en el que:

- si el por lo menos un dato sonoro recibido es superior al valor umbral predeterminado, la etapa de
correccion consiste en corregir la consigna de control del dispositivo de pilotaje (16) de manera que
disminuya el parametro de alimentacion del aparato de percusion.

3. Procedimiento de control segun la reivindicacion 1 o 2, en el que:

- si el por lo menos un dato sonoro recibido es inferior al valor umbral predeterminado, la etapa de
correccion consiste en corregir la consigna de control del dispositivo de pilotaje (16) de manera que
aumente el parametro de alimentacién del aparato de percusion.

4. Procedimiento de control segun una de las reivindicaciones 1 a 3, que comprende una etapa que consiste en
desplazar un érgano de pilotaje (20, 20’), que el dispositivo de pilotaje (16) comprende, entre una primera
posicion de pilotaje correspondiente a un valor maximo del parametro de alimentacion del aparato de percusion y
una segunda posicion de pilotaje correspondiente a un valor minimo del parametro de alimentacién del aparato
de percusion.

5. Procedimiento de control segun una de las reivindicaciones 1 a 4, que comprende una etapa que consiste en
repetir de manera iterativa las etapas de medicion, de transmision, de comparacion, de correccion y de
aplicacion.

6. Procedimiento de control segun una de las reivindicaciones 1 a 5, en el que la zona predeterminada (13) es
una zona habitada u ocupada por terceros.

7. Conjunto que comprende:
- un aparato de percusion (2) movido por un fluido incompresible a presion, que comprende un piston de

impacto (4) dispuesto para percutir una herramienta (7) en el curso de cada ciclo de funcionamiento del
aparato de percusion,

10
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- un dispositivo de pilotaje (16) dispuesto para regular un parametro de alimentacion del aparato de
percusion,

- una unidad de control (17) dispuesta para aplicar una consigna de control al dispositivo de pilotaje (16),

- unos medios de medicion de datos sonoros (12) destinados a estar dispuestos cerca de una zona
predeterminada (13) apartada con respecto al aparato de percusion,

- unos medios de transmision (15) unidos a los medios de medicion de datos sonoros, y dispuestos para
transmitir los datos sonoros medidos por los medios de medicién,

estando la unidad de control (17) dispuesta para:
- recibir los datos sonoros transmitidos por los medios de transmision (15),
- comparar los datos sonoros recibidos con un valor umbral predeterminado,
- corregir la consigna de control del dispositivo de pilotaje (16) en funcion de los datos sonoros recibidos, y

- aplicar dicha consigna de control corregida al dispositivo de pilotaje (16) de manera que se regule el
parametro de alimentacién del aparato de percusion en funcién de los datos sonoros medidos, estando la
unidad de control (17) dispuesta para corregir la consigna de control de tal modo que el parametro de
alimentacion regulado por el dispositivo de pilotaje induzca unos datos sonoros inferiores al valor umbral
predeterminado, e

- interrumpir la alimentacion del aparato de percusion (2) con fluido incompresible a presion cuando los
datos sonoros recibidos por la unidad de control (17) son superiores al valor umbral predeterminado y
cuando simultaneamente el parametro de alimentacion del aparato de percusion es regulado a su minimo
por el dispositivo de pilotaje (16).

8. Conjunto segun la reivindicacion 7, en el que, cuando los datos sonoros recibidos por la unidad de control
(17) son superiores al valor umbral predeterminado, la unidad de control esta dispuesta para corregir la consigna
de control del dispositivo de pilotaje (16) de manera que disminuya el parametro de alimentacion del aparato de
percusion.

9. Conjunto segun la reivindicacion 7 u 8, en el que, cuando los datos sonoros recibidos por la unidad de control
(17) son inferiores al valor umbral predeterminado, la unidad de control (17) esta dispuesta para corregir la
consigna de control del dispositivo de pilotaje (16) de manera que aumente el parametro de alimentacion del
aparato de percusion.

10. Conjunto segun una de las reivindicaciones 7 a 9, en el que el dispositivo de pilotaje (16) comprende un
organo de pilotaje (20, 26, 29) desplazable entre una primera posicion de pilotaje correspondiente a un valor
maximo del parametro de alimentacion y una segunda posicion de pilotaje correspondiente a un valor minimo del
parametro de alimentacion.

11. Conjunto segun una de las reivindicaciones 7 a 10, en el que el dispositivo de pilotaje (16) esta dispuesto
para regular el caudal de alimentacion del aparato de percusién entre un caudal de alimentacion minimo y un
caudal de alimentacion maximo.

12. Conjunto segun una de las reivindicaciones 7 a 10, en el que el dispositivo de pilotaje (16) esta dispuesto

para regular la presion de alimentacion del aparato de percusion (2) entre una presion de alimentacion minima 'y
una presion de alimentacion maxima.
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