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DESCRIPCION
Puesto de control de drones
[0001] La presente invencién se refiere a un puesto de control de drones.
[0002] Mas particularmente, la presente invencion se refiere a un puesto de control de una pluralidad de

drones, que comprende:

- un dispositivo de visualizacion configurado para la visualizacion de elementos graficos que incluye elementos
graficos activos configurados para la interaccion de un operador con el puesto de control y/o uno o mas drones,

- una interfaz de control para la entrada al puesto de control por las 6rdenes del operador, y

- un oculémetro configurado para detectar la direccién de la mirada del operador.

[0003] La invencion se sitia en el campo de los dispositivos de control y supervision de una flota de drones.
Estos dispositivos estan destinados a ayudar a asegurar el control de la totalidad o parte de las funciones de los
drones, tales como la navegacion de los drones de la flota, asi como interactuar con las cargas Utiles transportadas
a bordo de los drones de la flota, tales como por ejemplo camaras de observacion del campo visible, campo de
infrarrojos, etc.

[0004] Los dispositivos de este tipo que son conocidos permiten la visualizaciéon en el dispositivo de
visualizacion de elementos gréaficos activos, a través de los cuales el operador interactia ya sea directamente con
los drones, ya sea con los elementos graficos en cuestion. Para ello, el operador del dispositivo debe seleccionar el
dron con el que desea interactuar, por ejemplo mediante la activacién de un icono para este fin, antes de introducir
las érdenes deseadas a través de la interfaz de control.

[0005] Este tipo de dispositivo presenta algunos inconvenientes. De hecho, el nUmero de acciones requeridas
por el operador antes de poder interactuar con un dron en particular es elevado, lo que produce como efecto
complicar el tratamiento de los datos informaticos que permiten desempefiar las tareas en cuestién, pero también
aumentar el tiempo de reaccién del operador y la carga cognitiva asociada con el uso del dispositivo de control.

[0006] El documento US2009/087029A1 describe un sistema y un procedimiento de control de drones con un
dispositivo de visualizacién, que esta destinado a reconocer el terreno. El documento US2005/047629 presenta una
pluralidad de modos operativos del puesto de control que se activa y asocia con uno de los elementos graficos
activos en respuesta a la deteccion de la mirada del operador. Uno de los objetivos de la invencion es paliar estos
inconvenientes.

[0007] Para este fin, la invencién se refiere a un puesto de control de una pluralidad de drones tal como se
define anteriormente caracterizado porque el puesto de control estd configurado para activar selectivamente uno de
una pluralidad de primeros modos operativos del puesto de control respectivamente asociados con uno de los
elementos graficos activos en respuesta a la deteccion de la mirada del operador en el elemento grafico activo
correspondiente, cada primer modo operativo esta configurado para permitir al operador interactuar con uno o mas
elementos graficos y/o uno 0 mas drones a través de la interfaz de control segin un conjunto de funcionalidades
dado.

[0008] Segun otros aspectos de la invencion, el puesto de control comprende una o mas de las siguientes
funcionalidades técnicas, por separado o segun cualquier combinacién técnicamente posible:

- los elementos gréaficos activos comprenden una pluralidad de flujos de video proporcionados respectivamente por
uno de los drones y al mismo tiempo visualizados a través del dispositivo de visualizacion, cada dron controlado por
el puesto de control proporciona al menos un flujo de video, los primeros modos operativos correspondientes a los
flujos de video permiten al operador interactuar con los flujos de video y al menos el dron proporciona el flujo de
video correspondiente seguin un primer conjunto de funcionalidades;

- se utiliza la disposicidn relativa de los flujos de video en el dispositivo de visualizacion, ademas de la posicion de la
mirada del operador detectada por el oculdmetro, como datos de entrada de una o mas funcionalidades de al menos
un conjunto de funcionalidades asociado con un elemento grafico activo;

- el primer conjunto de funcionalidades comprende uno o mas elementos del grupo formado por: una funcion de
modificacién de la disposicion relativa de los flujos de video en el dispositivo de visualizacion, una funcion de
modificacién de la orientacion y/o del nivel de aumento de una camara de adquisicion instalada a bordo de un dron,
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una funcién de conmutacién entre dos modos operativos de un dron;

- la interfaz de control comprende una superficie tactil;

- la interfaz de control comprende una tableta de visualizacion tactil configurada para la visualizacion de
informaciones relacionadas con los drones;

- la totalidad o parte de las funcionalidades de los primeros modos operativos del puesto de control se activan por la
realizacién a través de la superficie tactil de un gesto o de una secuencia de gestos del grupo formado por: la puesta
en contacto de uno o mas dedos con la superficie tactil, el desplazamiento de un dedo sustancialmente seguin una
direccion en la superficie tactil, el desplazamiento conjunto de una pluralidad de dedos sustancialmente segun una
direccion en la superficie tactil, el desplazamiento de dos o mas de dedos entre si en la superficie tactil, el golpeteo
sucesivo de uno o mas dedos en la superficie tactil;

- el puesto de control esta configurado para activar un segundo modo operativo en respuesta a la deteccion de la
mirada del operador en una direccién distinta a la del dispositivo y en el que el operador interactia con uno o mas
drones a través de la interfaz de control,

- el segundo modo operativo esta configurado para la interaccion del operador con uno o mas drones segun un
segundo conjunto de funcionalidades, el segundo conjunto de funcionalidades comprende al menos una
funcionalidad diferente de conjuntos de funcionalidades de los primeros modos operativos del puesto de control; y

- el puesto de control esta configurado para modificar la apariencia de uno o méas elementos gréaficos en respuesta a
la deteccion de la mirada del operador en la direccion correspondiente, y para modificar la apariencia de la interfaz
de control en respuesta a la deteccion de la mirada del operador en una direccién distinta a la de un elemento
grafico activo.

[0009] La invencion se entenderd mejor tras la lectura de la siguiente descripcion detallada, dada Unicamente
a modo de ejemplo y con referencia a las figuras anexas en las que:

- la Figura 1 es una ilustracion esquematica de un puesto de control segin la invencion; y
- las Figuras 2 a 6 son representaciones esquematicas de gestos realizados por un operador para interactuar con el
puesto de control de la Figura 1.

[0010] La figura 1 ilustra un puesto de control 2 de una pluralidad de drones, de aqui en adelante puesto 2.
[0011] El puesto 2 comprende un dispositivo de visualizacién 4, de aqui en adelante dispositivo 4, un
oculdometro 6 asi como una interfaz de control 8. Ademas, el dispositivo 2 comprende medios de tratamiento 9. El

puesto 2 es manipulado por un operador 10.

[0012] El puesto 2 permite al operador 10 interactuar con una flota de drones (no representados) a cada uno
de los cuales esta asociado al menos un flujo de video 12.

[0013] Cada flujo de video 12 procede de una camara instalada a bordo del dron correspondiente y tiene por
objeto permitir la visualizacién en el dispositivo 4 de una zona vigilada por el dron. Los drones pueden ser de

diferentes tipos, por ejemplo algunos de los drones son drones aerotransportados, por ejemplo por al menos un ala
rotatoria o por al menos otra ala fija, y otros son drones terrestres o incluso submarinos.

[0014] Por ejemplo, el puesto 2 permite el control simultdneo de dos drones, tres drones 0 mas de tres
drones.

[0015] El dispositivo 4 esta configurado para realizar la visualizacién de elementos graficos 14.

[0016] Los elementos graficos 14 corresponden a los objetos generados por el puesto 2 y visualizados en el
dispositivo 4 durante su funcionamiento.

[0017] Los elementos graficos 14 informan al operador 10 sobre los drones y/o el puesto 2. Los elementos

graficos 14 comprenden elementos gréaficos activos 14A configurados para permitir también al operador interactuar
con el puesto 2 y/o los drones a través de las funcionalidades activables por el operador 10 a través de la interfaz de
control 8. Los elementos graficos 14 también comprenden elementos graficos pasivos 14B que no estan
configurados para la interaccion del operador con el puesto 2 o los drones.

[0018] Los elementos graficos activos 14A comprenden los flujos de video 12 proporcionadas por los drones
controlados por el puesto 2. El dispositivo 4 esta configurado para visualizar simultdneamente los flujos de video 12.
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[0019] En algunas realizaciones, los elementos graficos activos 14A también comprenden uno o mas
simbolos 15 superpuestos en el flujo de video 12 correspondiente. Un simbolo 15 esta asociado con algunos puntos
notables de las imagenes de flujo de video, tales como por ejemplo un objetivo cuyo dron pretende detectar. Un
simbolo 15 del flujo de video 12 se presenta por ejemplo en forma de un marco en lineas continuas o lineas de
puntos. El simbolo 15 es generado por el propio dron durante la captura de imagenes o por el puesto 2 una vez que
el flujo de video 12 es recibido.

[0020] Los elementos graficos activos 14A comprenden también botones 16 virtuales.

[0021] Los elementos graficos pasivos 14B comprenden contornos 18 asociados respectivamente con un
flujo de video 12 y delimitan el borde. Ademas, los elementos graficos pasivos 14B comprenden un mapa de
navegacion 20. El mapa de navegaciéon 20 informa al operador de la ubicaciéon de los drones controlados por el
puesto 2.

[0022] En algunas realizaciones, al menos un elemento grafico activo 14A se visualiza de forma superpuesta
en un elemento gréafico pasivo 14B.

[0023] Por ejemplo, un botén 16 se visualiza de forma superpuesta sobre el mapa de navegacion 20.

[0024] El dispositivo 4 comprende una pantalla de visualizacion 13. Alternativamente, el dispositivo 4
comprende al menos dos pantallas de visualizacion 13 entre las que se distribuyen los flujos de video 12.

[0025] El oculdmetro 6 estd configurado para detectar la direccién de la mirada del operador 10. Mas
especificamente, el oculémetro 6 esta configurado para detectar que la mirada del operador 10 se traslade o no al
dispositivo 4. El oculdmetro 6 esta ademas configurado para detectar el elemento grafico 14 en el que traslada la
mirada del operador 10 cuando éste ve el dispositivo 4.

[0026] La interfaz de control 8 esta configurada para permitir al operador 10 introducir érdenes para
interactuar con el puesto 2. Mas especificamente, la interfaz de control 8 esta configurada para permitir interacciones
con los elementos graficos activos 14A.

[0027] Preferentemente, la interfaz de control 8 comprende una superficie tactil 22.

[0028] Ventajosamente, con referencia a la Figura 1, la interfaz de control 8 comprende una tableta 24 de
visualizacién provista de una superficie tactil 22.

[0029] Por ejemplo, la tableta 24 presenta una cara superior 25 que corresponde a la superficie tactil 22 y
esta configurada para realizar simultdneamente la visualizacién de informaciones relacionadas con los drones o con
el funcionamiento del puesto 2.

[0030] Estas realizaciones permiten minimizar el nimero de equipos del puesto 2 y por lo tanto su coste, al
tiempo que mejora su ergonomia.

[0031] Los medios de tratamiento 9 estan conectados al dispositivo 4, al oculémetro 6 y a la interfaz de
control 8. Los medios de tratamiento 9 estan configurados para hacerse cargo del funcionamiento de estos diversos
equipos. Por ejemplo, los medios de tratamiento 9 comprenden un dispositivo informatico que consta de un
procesador y una memoria (no representados) que comprende software que, cuando es ejecutado por el
procesador, permite el funcionamiento del puesto 2 en su conjunto.

[0032] Los medios de tratamiento 9 estan configurados para activar selectivamente uno de una pluralidad de
primeros modos operativos del puesto 2 asociados respectivamente con un elemento grafico activo 14A en
respuesta a la deteccidon, por oculdmetro 6, de la mirada del operador en el elemento activo grafico 14A
correspondiente.

[0033] A cada primer modo operativo del puesto 2 se asocia un conjunto de funcionalidades a través de las
cuales el operador interactia con uno o mas elementos graficos 14 y/o uno o mas drones.

[0034] Un primer modo operativo activo se desactiva en respuesta a la deteccion de la mirada del operador
en una direccion distinta a la del elemento gréafico activo 14A correspondiente, o al final de la ejecucion de una
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funcionalidad del primer modo operativo en cuestion.

[0035] Haciendo referencia a las figuras 2-6, una o mas funcionalidades de los conjuntos de funcionalidades
asociados con los primeros modos operativos del puesto 2 se activan por la realizacién a través de la superficie tactil
22 de la interfaz de control 8 de un gesto o de una secuencia de gestos del grupo formado por: la puesta en contacto
de uno o mas dedos con la superficie tactil, el desplazamiento de un dedo del operador 10 sustancialmente seguin
una direccion en la superficie tactil 22 (figura 2), el desplazamiento conjunto de una pluralidad de dedos
sustancialmente segun una direccién en la superficie tactil 22 (figura 3), el golpeteo sucesivo de uno o mas dedos en
la superficie tactil 22 (Figuras 4 y 5), el desplazamiento de dos o mas dedos del operador entre si en la superficie
tactil 22 (Figura 6).

[0036] Tenga en cuenta que las funcionalidades asociadas con los primeros modos operativos se activan por
la realizacion simultanea del gesto o de los gestos correspondientes a través de la superficie tactil 22 y la fijaciéon de
la mirada del operador en el elemento grafico activo 14A asociado con el primer modo operativo correspondiente al
menos al comienzo de la realizacién del gesto o del primero de los gestos correspondientes.

[0037] En particular, los medios de tratamiento 9 estan configurados para activar selectivamente uno de una
pluralidad de primeros modos operativos asociados respectivamente a uno de los flujos de video 12 visualizados en
el dispositivo 4 para la interaccion del operador 10 con los flujos de video 12 y al menos el dron proporciona el flujo
de video 12 correspondiente. Cada uno de estos modos operativos se activa en respuesta a la deteccion de la
mirada del operador en el flujo de video 12 correspondiente.

[0038] Por ejemplo, los primeros modos operativos asociados con el flujo de video 12 estan asociados con un
primer conjunto de funcionalidades.
[0039] El primer conjunto de funcionalidades comprende uno o mas elementos del grupo formado por: una

funcién de modificacién de la disposicion relativa de los flujos de video 12 (simbolizada por una flecha 26 en la figura
1), una funcién de modificacion de la orientacion y/o del nivel de aumento de un flujo de video 12 (simbolizada por
un punto de referencia 28 en la figura 1), una funcion de conmutacion entre dos modos operativos de un dron cuyo
flujo de video 12 es visualizable en el dispositivo 4 (representada por un simbolo 30 en la figura 1).

[0040] Por ejemplo, la funcion de modificacién de la disposicién relativa de los flujos de video 12 permite al
operador maodificar el orden o la ubicacién de los flujos de video 12 en el dispositivo 4.

[0041] En algunas realizaciones, la disposicion relativa de los flujos de video 12 en el dispositivo 4 se utiliza
como datos de entrada de una o mas funcionalidades asociadas con uno o mas elementos graficos activos 14A
ademas de la posicion de la mirada del operador detectada por el oculémetro 6. Por ejemplo, en el caso de una
yuxtaposicién de flujo de video 12, la ejecucion de una funcionalidad dada relativa a un elemento grafico activo 14A
activa una accion que afecta a un flujo de video 12 situado en una ubicacién predeterminada en la yuxtaposicién, por
ejemplo, el flujo de video 12 central para un ndmero impar de flujo de video 12 y/o que afecta al dron que
proporciona el flujo de video correspondiente. Esto permite simplificar el tratamiento realizado por los medios de
tratamiento 9 y la ergonomia del puesto 2 para la realizacién de funcionalidades asociadas con un elemento gréafico
14 diferente al flujo de video pero que afecta no obstante a un dron o a un flujo de video 12 dado.

[0042] Ademas, la funcion de modificacién de la orientacion y/o del nivel de aumento de un flujo de video 12
permite al operador desplazar el campo de visién de una camara instalada a bordo del dron y modificar el nivel de
aumento, y por lo tanto modificar el contenido de las imagenes del o de los flujos de video 12 emitidos por el dron
asociado y visualizado(s) en el dispositivo 4.

[0043] Por otra parte, la funcién de conmutacion entre dos modos operativos de un dron permite al operador
cambiar un dron controlado por el puesto 2 entre dos modos operativos del dron. Por ejemplo, el puesto 2 esta
adaptado para cambiar un dron entre un modo operativo en el que el dron esta destinado a detectar objetivos en el
campo de observacién de la o las camaras a bordo, y un modo operativo en el que el dron esta bloqueado en uno o
mas objetivos detectados previamente. Este Ultimo modo operativo tiene por ejemplo el efecto de lograr que el
campo de observacién de la camara o cada camara del dron permanezca centrado en el o los objetivos en cuestién
con el tiempo.

[0044] En algunas realizaciones, de manera alternativa o complementaria, la funcion de conmutacién entre
dos modos operativos de un dron se asocia con un simbolo 15 en el flujo de video 12 correspondiente.
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[0045] Ademas, los medios de tratamiento 9 estan configurados para activar un segundo modo operativo del
puesto 2 en respuesta a la deteccion de la mirada del operador 10 en una direccion distinta a la del dispositivo 4. En
el segundo modo operativo, el operador interactllia con uno o mas drones controlados por el puesto 2 a través de la
interfaz de control 8.

[0046] La interaccion del operador 10 con el o los drones en el segundo modo operativo se realiza segin un
segundo conjunto de funcionalidades. Preferentemente, el segundo conjunto de funcionalidades comprende al
menos una funcionalidad diferente de las funcionalidades de los conjuntos de funcionalidades asociados con los
primeros modos operativos del puesto 2. Esto tiene por efecto incrementar el nimero de funcionalidades accesibles
por el operador 10 a través del puesto 2 mientras que no se requiere la adicion de elementos adicionales, por
ejemplo en la interfaz de control 8.

[0047] Por ejemplo, como para el primer conjunto de funcionalidades, una o mas de las funcionalidades del
segundo conjunto de funcionalidad se activan por la realizacion a través de la superficie tactil 22 de un gesto o de
una secuencia de gestos del grupo descrito anteriormente con referencia a las figuras 2 a 6.

[0048] Por ejemplo, el segundo conjunto de funcionalidades comprende una funcién de importacién de un
dron con vistas a su control por el puesto 2, o incluso de exportaciéon de un dron controlado por el puesto 2 a otro
puesto con vistas a su control por este Ultimo. Por ejemplo, para la exportacion de un dron, el operador 10 efectua,
en la superficie tactil 22, un gesto de arrastrar y soltar un icono 32 (visualizable en la cara superior 25 de la tableta
24) asociado con el dron a exportar a un icono de exportacién 34. Para la importacion de un dron, el operador hace
clic en un icono 36 provisto para este fin en la interfaz de control 8. Alternativamente, una o las dos funciones de
importacién y exportacion son alternativamente o también asociadas con los primeros modos operativos.

[0049] Ademas, por ejemplo, el segundo conjunto de funcionalidades comprende una funcién de control
individual y colectiva de la navegacion de drones controlados por el puesto 2. El segundo conjunto de
funcionalidades puede también comprender una funcion de exportacion de un flujo de video 12 a otro puesto de
control.

[0050] Ademas, los medios de tratamiento 9 estan configurados para modificar la apariencia de la totalidad o
parte de los elementos graficos 14 visualizados en el dispositivo 4 y de los elementos visualizados en la tableta 24
en respuesta a la deteccién de la direccion de la mirada del operador 10 o en respuesta a la ejecuciéon de una
funcionalidad. En particular, los medios de tratamiento 9 estan configurados para modificar la apariencia de la
totalidad o parte de los elementos graficos activos 14A y de la totalidad o parte de los elementos graficos pasivos
14B.

[0051] Por ejemplo, los medios de tratamiento 9 estan configurados para modificar el color y/o el espesor del
contorno 18 de un flujo de video 12 en respuesta a la deteccién de la mirada del operador en la direccion del flujo de
video 12 en cuestiéon. Por ejemplo, el contorno 18 ve su espesor aumentado, y pasa de un color anaranjado a un
color azul. Ademas, por ejemplo, los medios de tratamiento 9 modifican el espesor y/o el color de un elemento
grafico 14, tal como por ejemplo un simbolo 15, cuando el elemento gréafico 14 en cuestion es visto por el operador
10. Por ejemplo, el simbolo 15 ve su espesor y/o la naturaleza de su linea modificada cuando el operador realiza
una orden de conmutacién de un modo operativo del dron asociado a otro modo operativo.

[0052] En algunas realizaciones, los medios de tratamiento 9 también modifican la iluminacion del dispositivo
4 en respuesta a la deteccién de la mirada del operador en la direccion del dispositivo 4. Ademas, la retroiluminacion
de la tableta 24 también se modifica en respuesta a la deteccién de la mirada del operador en una direccion distinta
a la del dispositivo 4.

[0053] En algunas realizaciones, los medios de tratamiento 9 también estan configurados para modificar la
apariencia de un elemento grafico activo 14A que aparece en un flujo de video 12 en respuesta a la realizacion por
el operador de una o mas funcionalidades que implican el elemento grafico activo 14A en cuestion.

[0054] Durante el funcionamiento del puesto 2 segun la invencion, el operador 10 activa uno de los primeros
modos operativos que miran un elemento grafico activo 14A. El primer modo operativo activado permanece activo
mientras el operador mantiene su mirada en direccion al elemento grafico activo 14A en cuestién o hasta que el
operador no active la ejecucion de una funcionalidad asociada.

[0055] El operador puede entonces interactuar con los elementos graficos activos 14A, especialmente los
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flujos de videos 12, para interactuar con el puesto 2 y/o los drones controlados por el puesto 2. Para ello, ejecuta
funcionalidades asociadas con el primer modo operativo en cuestién a través de la interfaz de control 8. Estas
funcionalidades se activan por uno o0 mas gestos del conjunto descrito anteriormente. La mirada del operador y las
funcionalidades incluyen que el operador ejecute las 6rdenes que modifican la apariencia de uno o mas elementos
graficos 14.

[0056] Por el contrario, el operador 10 activa el segundo modo operativo del puesto 2 tan pronto como su
mirada no se traslade al dispositivo 4. El segundo modo operativo se mantiene activo hasta que el operador no
traslade su mirada en un elemento grafico activo 14A del dispositivo 4, en cuyo caso, se activa el primer modo
operativo asociado. La apariencia, por ejemplo, la retroiluminacion, de la superficie superior de la tableta 24 se
modifica en respuesta a la activacion del segundo modo operativo. El operador 10 interacta con el o los drones a
través del segundo conjunto de funcionalidades, que se activan respectivamente, en respuesta a la realizaciéon de
uno o mas gestos del grupo descrito anteriormente a través de la superficie tactil 22.

[0057] El poste 2 segun la invencién presenta varias ventajas.

[0058] En primer lugar, la visualizacion simultanea de flujo de video 12 a partir de drones diferentes en el
dispositivo 4 permite el control de varios drones desde un Unico puesto 2. El costo asociado con el control de una
flota de drones se reduce cuando es implementado por un puesto 2 segun la invencion.

[0059] La ayuda de un oculémetro 6 también permite enriquecer el funcionamiento del puesto 2, mientras que
se mejora la ergonomia del puesto 2 para el operador.

[0060] La activacion de uno de los primeros modos operativos en respuesta a la deteccién de la mirada del
operador en direccién de un elemento grafico activo 14A permite minimizar el nimero de operaciones requeridas
para el operador para interactuar con la pluralidad de drones que el puesto 2 tiene por objetivo controlar. En
consecuencia, los tratamientos realizados por los medios de tratamiento 9 para la realizacién de las funciones
correspondientes se simplifican. Ademas, esto tiene como efecto que el puesto 2 presente una ergonomia mejorada
para el operador.

[0061] La presencia de la superficie tactil 22 también tiene el efecto de minimizar el nimero de equipos
necesarios para que el operador pueda interactuar con el puesto 2. El costo del poste 2 se reduce al minimo y su
ergonomia se mejora ain mas.

[0062] Ademas, la tableta 24 también permite minimizar el nimero de equipos que comprende el puesto 2.

[0063] Ademas, las condiciones de activacion del segundo modo de funcionamiento del puesto 2 permiten
simplificar el funcionamiento del puesto 2. Del mismo modo, la ergonomia del puesto se mejora para el operador 10,
en la medida en que el puesto 2, y en particular el oculometro 6, presentan un funcionamiento transparente para
este Ultimo. En particular, el operador 10 no modifica el comportamiento natural de su mirada para manipular el
puesto 2.

[0064] Las funcionalidades del primer conjunto de funcionalidades permiten que el puesto 2 sea adaptable a
cada operador en la medida en que el operador tiene acceso a funciones de modificacion de la disposicion de los
flujos de videos 12 en el dispositivo 4. Ademas, los tratamientos realizados por los medios de tratamiento 9 se
reducen al minimo en el caso de una interaccion del operador con un flujo de video 12, ya que el puesto 2 no
requiere que el operador interactie con drdenes especificamente dedicadas a la orientaciéon de la camara instalada
a bordo de los drones, tales como por ejemplo una palanca de mando fisica dedicada o incluso una palanca de
mando virtual situada en la interfaz de control 8. Estas ventajas también se aplican a la funcionalidad de
conmutacion entre dos modos operativos de un dron.

[0065] Por otra parte, los gestos que permiten la activacién de las funcionalidades de los conjuntos de
funcionalidades son faciles de realizar. Permiten mejorar la ergonomia del puesto 2, pero también simplificar el
tratamiento realizado por los medios de tratamiento 9 para la aplicacién del puesto 2.

[0066] En algunas realizaciones, los elementos graficos activos 14A comprenden, para cada dron controlado
por el puesto 2, un plan de navegacion 37 superpuesto sobre el mapa 20. Un plan de navegacion 37 se presenta por
ejemplo en forma de un trazo en el mapa 20.
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[0067] Ademas, la tableta 24 esta configurada para la visualizacion de un mapa geografico 38. Por ejemplo,
el mapa 20 es una subparte del mapa geografico 38 y se centra en el dron asociado con un flujo de video dado.

[0068] Las funcionalidades asociadas con el primer modo operativo relativo a un plan de navegacion 37
comprende funcionalidades de modificacion del plan de navegacion 37. Por ejemplo, una de estas funcionalidades
se implementa mediante la seleccion tactil por el operador de una o mas ubicaciones del mapa geografico 38. Estas
ubicaciones se integraran en el plan de navegacion 37 correspondiente.

[0069] En algunas realizaciones, los elementos graficos activos 14A comprenden barras temporales 40
asociadas respectivamente con uno de los flujos de video 12 y en las que aparecen eventos 42 asociados con el
funcionamiento del dron correspondiente.

[0070] Los eventos 42 son por ejemplo representativos de la deteccién por el dron correspondiente de un
objetivo en su campo de observacion, el tiempo de conmutacién entre los modos operativos bajo la accion del
operador 10, etc.

[0071] Una funcionalidad asociada a un evento 42 es por ejemplo la visualizacion en el flujo de video 12, por
ejemplo en incrustacién o en medallén de las imagenes del flujo de video 12 en el momento correspondiente, o el
desplazamiento en la barra temporal 40 de un evento 42.

[0072] Ademas, los elementos graficos activos 14A comprenden barras horarias 44 que proporcionan una
escala de lectura de barras temporales 40 sobre las cuales aparecen los eventos 42.

[0073] Por ejemplo, una funcionalidad asociada con las barras horarias 44 es la modificacion de la escala
temporal correspondiente.

[0074] En algunas realizaciones, los medios de tratamiento 9 estan configurados para accionar un tercer
modo operativo del puesto 2 en respuesta a la deteccién simultanea:

- de la mirada del operador en la direccion del dispositivo 4, y
- del hecho de que ningln primer modo operativo esta activo.

[0075] En el tercer modo operativo del puesto 2, ninguna de las funcionalidades de los primeros modos
operativos y del segundo modo operativo se activa, en particular, por la interfaz de control 8.

[0076] En la practica, el tercer modo operativo corresponde a un modo operativo transitorio entre los dos
primeros modos operativos del puesto 2 o entre un primer modo operativo y el segundo modo operativo del puesto
2.
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REIVINDICACIONES
1. Puesto de control de una pluralidad de drones, que comprende:

- un dispositivo de visualizacion (4) configurado para la visualizacién de elementos graficos que incluye elementos
graficos activos (14A) configurados para la interaccién de un operador (10) con el puesto de control (2) y/o uno o
mas drones,

- una interfaz de control (8) para la entrada al puesto de control (2) por las érdenes del operador, y

- un oculémetro (6) configurado para detectar la direccion de la mirada del operador (10),

caracterizado porque el puesto de control (2) esta configurado para activar selectivamente uno de una pluralidad
de primeros modos operativos del puesto de control (2) asociados respectivamente con uno de los elementos
graficos activos (14A) en respuesta a la deteccién de la mirada del operador (10) en el elemento gréafico activo (14)
correspondiente, cada primer modo operativo se configura para permitir al operador interactuar con uno o mas
elementos gréaficos (14) y/o uno o mas drones a través de la interfaz de control (8) segin un conjunto de
funcionalidades dado.

2. Puesto de control segun la reivindicacion 1, caracterizado porque los elementos graficos activos
(14A) comprenden una pluralidad de flujo de video (12) proporcionados respectivamente por uno de los drones y al
mismo tiempo visualizados a través del dispositivo de visualizacién (4), cada dron controlado por el puesto de control
proporciona al menos un flujo de video (12), los primeros modos operativos correspondientes al flujo de video (12)
permiten al operador interactuar con los flujos de video (12) y al menos el dron proporciona el flujo de video
correspondiente segin un primer conjunto de funcionalidades.

3. Puesto de control segin la reivindicacion 2, caracterizado porque se utiliza la disposicién relativa de
los flujos de video (12) en el dispositivo de visualizacion (4), ademas de la posicion de la mirada del operador
detectada por el oculémetro (6), como datos de entrada de una o mas funcionalidades de al menos un conjunto de
funcionalidades asociado con un elemento gréafico activo (14A).

4, Puesto de control segun la reivindicacion 2 o 3, caracterizado porque el primer conjunto de
funcionalidades comprende uno o mas elementos del grupo formado por: una funcién de modificacion de la
disposicion relativa de los flujos de video (12) en el dispositivo de visualizacion (4), una funciéon de modificacion de la
orientacion y/o nivel de aumento de una camara de adquisicion instalada a bordo de un dron, una funciéon de
conmutacion entre dos modos operativos de un dron.

5. Puesto de control segun una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la
interfaz de control (8) comprende una superficie tactil (22).

6. Puesto de control segun la reivindicacion 5, caracterizado porque la interfaz de control (8)
comprende una tableta de visualizacion (24) tactil configurada para la visualizacién de informaciones relacionadas
con drones.

7. Puesto de control segun la reivindicacion 5 o 6, caracterizado porque la totalidad o parte de las
funcionalidades de los primeros modos operativos del puesto de control (2) son accionadas por la realizaciéon a
través de la superficie tactil (22) de un gesto o de una secuencia de gestos del grupo formado por: la puesta en
contacto de uno o mas dedos con la superficie tactil (22), el desplazamiento de un dedo sustancialmente segin una
direccion en la superficie tactil (22), el desplazamiento conjunto de varios dedos sustancialmente segun una
direccion en la superficie tactil (22), el desplazamiento de dos o méas de los dedos entre si en la superficie tactil (22),
el golpeteo sucesivo de uno o mas dedos en la superficie tactil (22).

8. Puesto de control segun una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque el
puesto de control (2) esta configurado para activar un segundo modo operativo en respuesta a la deteccién de la
mirada del operador (10) en una direccién distinta a la del dispositivo (4) y en el que el operador interactlia con uno o
mas drones a través de la interfaz de control (8).

9. Puesto de control segin la reivindicacion 8, caracterizado porque el segundo modo operativo esta
configurado para la interaccion del operador (10) con uno o mas drones segun un segundo conjunto de
funcionalidades, el segundo conjunto de funcionalidades comprende al menos una funcionalidad diferente de las
funcionales de los conjuntos de funcionalidades de los primeros modos operativos del puesto de control (2).

9
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10. Puesto de control segliin una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, caracterizado porque esta

configurado para modificar la apariencia de uno 0 mas elementos graficos (14) en respuesta a la deteccion de la

mirada del operador en la direccién correspondiente, y para modificar la apariencia de la interfaz de control (8) en

respuesta a la deteccion de la mirada del operador (10) en una direccion distinta a la de un elemento gréafico activo
5 (14A).

10
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