ES 2662473 T3

OFICINA ESPANOLA DE
PATENTES Y MARCAS

: é ESPANA @NUmero de publicacién: 2 662 473
Eint. a1

A47K 10/36 (2006.01)

@ TRADUCCION DE PATENTE EUROPEA T3

Fecha de presentacion y nimero de la solicitud internacional: ~ 14.12.2005  PCT/EP2005/013450
Fecha y nimero de publicacién internacional: 21.06.2007 WO07068271

Fecha de presentacion y nimero de la solicitud europea:  14.12.2005 E 05817979 (7)
Fecha y nimero de publicacién de la concesion europea: 24.01.2018  EP 1981385

Tl’tulo: Disposicion de carga de distribuidor y método de carga de un distribuidor

Fecha de publicacién y mencién en BOPI de la @ Titular/es:
traduccion de la patente:
06.04.2018 SCA HYGIENE PRODUCTS AB (100.0%)

405 03 Goteborg, SE
@ Inventor/es:

MOK, KIN LUN;
MOK, KING LUNy
NG, HONG

Agente/Representante:
VALLEJO LOPEZ, Juan Pedro

AViso:En el plazo de nueve meses a contar desde la fecha de publicacién en el Boletin Europeo de Patentes, de
la mencion de concesion de la patente europea, cualquier persona podra oponerse ante la Oficina Europea
de Patentes a la patente concedida. La oposicion debera formularse por escrito y estar motivada; sélo se
considerara como formulada una vez que se haya realizado el pago de la tasa de oposicion (art. 99.1 del
Convenio sobre Concesion de Patentes Europeas).




10

15

20

25

30

35

40

45

50

55

60

65

ES 2662473 T3

DESCRIPCION
Disposicion de carga de distribuidor y método de carga de un distribuidor
Campo de la invencion

La presente invencion se refiere a un distribuidor, en particular a un distribuidor que comprende un cuerpo de
alojamiento, una cubierta de alojamiento y un mecanismo de alimentacién, comprendiendo dicho mecanismo de
alimentacién un rodillo de accionamiento y un rodillo de presién, en el que dicho rodillo de accionamiento y dicho
rodillo de presiéon forman una linea de contacto entre los mismos y en el que dicha cubierta de alojamiento se puede
mover con respecto a dicho cuerpo de alojamiento para abrir y cerrar dicha cubierta de alojamiento. La invencion se
refiere también a un método de carga de un distribuidor de este tipo.

El distribuidor de la invencion y del tipo que se va a cargar de acuerdo con el método, es para alimentar material en
hojas suministrado preferentemente en forma de un rollo de suministro de material en hojas generalmente cilindrico,
en el que el material en hojas se almacena en una configuracion enrollada. Otras formas de suministro son, sin
embargo, posibles. Los distribuidores de la invencién son preferentemente distribuidores automaticos que incorporan
un mecanismo de alimentacion accionado por motor (es decir, sistema de distribuciéon) en combinacién con circuitos
de control del mismo. De forma adecuada, la activacién del mecanismo de alimentacion accionado por motor puede
el resultado de emplear un sistema de deteccién de usuarios, sistema que puede ser un sistema de deteccion de
usuarios sin contacto (por ejemplo, un sistema de sensor de infrarrojos, un sistema de sensor de luz, o un sistema
de sensor capacitivo, etc., como se conoce per se en la técnica, que no requieren el contacto fisico de un usuario).
El sistema puede, sin embargo, en cambio, o ademas, poder operarse para distribuir material en hojas al tocar un
sensor o interruptor. Asimismo, el distribuidor de la invencion puede tener en cambio, o adicionalmente, un modo de
operacion en el que las toallas se distribuyen cuando una toalla se ha retirado por un usuario (este modo de
operacion a menudo se refiere como un modo de "toalla colgando").

Tales distribuidores automaticos de la invencion pueden estar provistos de una amplia gama de diferentes sensores,
por ejemplo, para la cantidad de papel en un rollo de suministro u otro suministro, la presencia de papel en una o
mas ubicaciones, atascos de papel, etc.

Los distribuidores automaticos de la invencién son también preferentemente de tipo accionamiento eléctrico,
preferentemente por medio de una o mas baterias (pero que podrian también alimentarse con CA o alimentarse por
una combinacién de fuentes de alimentacién de CA 'y CC).

Los rollos perforados, o preferentemente no perforados, de papel u otro material en hojas que se pueden utilizar en
los distribuidores de la invencion se distribuyen durante un periodo de tiempo. En el caso de distribuidores de toallas
para los que la invencion es particularmente apropiada, los distribuidores se controlan normalmente por el personal
asistente, por ejemplo, para comprobar si se han atascado o tienen que rellenarse. Los distribuidores pueden asi
estar provistos de uno o mas indicadores que indican, por ejemplo, indicando de forma visual y/o audible, la
necesidad de rellenar la maquina con un nuevo rollo de toallas. Los indicadores pueden ser dispositivos que se
mueven mecanicamente (por ejemplo, dispositivos seguidores mecéanicos) que indican cuando hay poco papel, o
dispositivos automaticos (por ejemplo, dispositivos electrénicamente controlados) que indican cuando hay poco
papel por medio de sensores, o que el papel se ha agotado. Otros diversos indicadores pueden también estar
presentes.

Antecedentes de la invencion:

Un distribuidor del tipo mencionado en el parrafo inicial se conoce, por ejemplo, a partir del documento
US2003/0168550-A1.

Este documento divulga un mecanismo de alimentacion que comprende un rodillo de presion y un rodillo de
accionamiento, mediante el que el rodillo de accionamiento se acciona por medio de un motor por medio de un
tornillo sin fin. Cuando se produce un atasco de papel, el usuario puede abrir la cubierta del distribuidor y presionar
un medio de liberacién con el fin de extraer el accionamiento helicoidal del acoplamiento con el rodillo de
accionamiento, con lo que el papel atascado se puede retirar a través de la linea de contacto entre el rodillo de
accionamiento y el rodillo de presién sin necesidad para vencer la fuerza del motor. Esto puede hacerse girando el
rodillo de accionamiento o el rodillo de presién para mover el papel en la linea de contacto. Igualmente, el
distribuidor esta provisto de una estructura de carga (para cargar un rollo adicional dentro del distribuidor) que tiene
un tipo de cuna en la que se puede introducir una porcion de borde principal de una hoja de papel para presionar
con la ayuda de los dedos una barra en la linea de contacto entre los rodillos, mientras que al mismo tiempo se hace
girar el rodillo de accionamiento de tal manera que el borde principal de la hoja se arrastra a través de la linea de
contacto cuando la cubierta esta cerrada.

Los sistemas mencionados anteriormente son relativamente complicados, requiriendo el primero —que el usuario
abra inicialmente el distribuidor, después, que active los medios de retencion y liberacion para liberar el motor del
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rodillo de accionamiento, y que gire después uno o ambos rodillos, y requiriendo el segundo un gran sistema de
elementos que interactian. Otras desventajas del sistema distribuidor son también evidentes.

El objetivo de la invencion es proporcionar un sistema que se puede operar simple y facilmente en un distribuidor
que permite la carga de un borde principal de material en hojas en la linea de contacto entre un rodillo de
accionamiento y un rodillo de presion, y que permite igualmente que los atascos se eliminen facilmente si ocurriesen.
Del mismo modo, el objetivo del método de la invencidn es permitir la carga simple, facil y fiable de un suministro de
material en un distribuidor y permitiendo igualmente que atascos se eliminen facilmente si ocurriesen.

El documento WO 98/53728 A divulga un distribuidor para una banda de papel que comprende un alojamiento con
una cubierta de alojamiento. El distribuidor comprende ademas un mecanismo de alimentacion que comprende un
rodillo de alimentacién y un rodillo de presion. La banda de papel se extiende entre el rodillo de alimentacion y el
rodillo de presién y se puede rasgar por un borde de corte situado a una distancia detras del rodillo de alimentacion y
el rodillo de presion. La cubierta de alojamiento se puede mover para abrir y cerrar el distribuidor. El rodillo de
presiéon se monta en la cubierta de alojamiento por medio de resortes y tras mover la cubierta de alojamiento, el
rodillo de presion se aleja del rodillo de alimentacion, abriendo de este modo una linea de contacto entre los mismos.

El documento US 2003/019971 A1l divulga un distribuidor para distribuir material en rollos. El distribuidor comprende
un alojamiento con una cubierta unida al alojamiento. La cubierta se puede hacer pivotar entre una posicién cerrada
y una posicion abierta. Un primer rodillo se fija al alojamiento y un segundo rodillo se fija a la cubierta. Para cargar
un rollo de material, la cubierta se mueve a su posicion abierta y una porcion de principal del rollo se mueve sobre el
primer rodillo. La cubierta se mueve a su posicion cerrada y la porcion de principal del rollo se captura en la linea de
contacto formada entre el primer y segundo rodillos.

El documento Estados Unidos 6.250.530 B1 divulga un distribuidor para material en rollos. El distribuidor comprende
un alojamiento y una cubierta montada de forma pivotante en el alojamiento. Cuando la cubierta se mueve desde
una posicion de bloqueo, un rodillo de tension y el rodillo de transferencia se mueven lejos de un rodillo de
accionamiento. En la abertura formada un borde principal de un rollo de papel se puede insertar. Cuando la cubierta
se mueve hacia atras a la posicién bloqueada, el rodillo de tensién se empuja de manera elastica en contacto con el
rodillo de accionamiento formando entre los mismos una linea de contacto.

Otros objetivos de la invencidn seran evidentes tras la lectura de esta memoria descriptiva.
Sumario de la invencion:

El objetivo principal de la invencion se consigue mediante un dispositivo de distribucién que tiene las caracteristicas
definidas en la reivindicacién 1 y un método de acuerdo con la reivindicacién independiente del método. Ciertas
caracteristicas preferidas de la invencion se definen en las reivindicaciones dependientes.

Otras caracteristicas de la invencién seran evidentes para el lector de esta memoria descriptiva.

Cualquier ubicacion en el distribuidor se define con respecto al distribuidor en su posicién normal de uso y no
montado al revés o similar. Por lo tanto, la parte inferior del distribuidor estd destinada a ser en la parte inferior
cuando se monta. Asimismo, la direccion lateral del distribuidor esta destinada a ser una direccion generalmente
horizontal.

Breve descripcion de los dibujos:

La invencion se explicara a continuacion con mas detalle con referencia a ciertas realizaciones no limitantes de la
misma y con la ayuda de los dibujos adjuntos, en los que:

la Figura 1 muestra una vista esquematica simplificada de una realizacién de un alojamiento del distribuidor de
una vista lateral frontal con su lado posterior generalmente vertical;

la Figura 2 muestra una vista esquematica del distribuidor de la Figura 1 girada sin embargo (por razones de
claridad) de tal manera que el distribuidor esta descansando sobre su parte posterior y con la cubierta de
alojamiento abierta, revelando una disposicion de movimiento para dicho rodillo de presién; esta realizacion no
forma parte de la invencidn pero representa la técnica anterior que es util para entender la invencion;

la Figura 3 muestra una vista esquematica de la disposicién en la Figura 2 que representa las posibles
posiciones relativas del rodillo de accionamiento, rodillo de presion, soporte del rodillo de presién y disposicion de
desplazamiento por el mismo cuando dicha cubierta de alojamiento estd completamente abierta,

la Figura 4 muestra una vista similar a la Figura 3 a través de la que la proyeccion de cubierta se mueve de la
posicion abierta en la Figura 3 a una posicién intermedia y a una posicion cerrada,

la Figura 5 muestra una vista de una forma de una disposicion de movimiento del rodillo de presion de acuerdo
con la invencion, en una primera posicion,

la Figura 6 muestra la disposicion de la Figura 5 en una segunda posicion,

la Figura 7 muestra la disposicion de la Figura 5 en una tercera posicion.
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Descripcion detallada de realizaciones preferidas:

La Figura 1 muestra un distribuidor 1, que incluye un alojamiento que comprende un cuerpo de alojamiento 3 y una
cubierta de alojamiento 2, incluyendo preferentemente dicho cuerpo de alojamiento una pared posterior 4 y una o
mas paredes laterales 5. La cubierta de alojamiento 2 se puede hacer pivotar preferentemente alrededor de un eje
de pivote X-X. La cubierta 2 puede ademas enclavarse en su lugar con respecto al cuerpo de alojamiento 3 por
medio de un mecanismo de enclavamiento 13 que puede bloquearse con una clave de 12.

Un trozo de material en hojas 6, por ejemplo papel, tales como toallas de papel, se muestra en una posicion de toalla
colgando, esperando a ser retirada por un usuario. En la posicién mostrada, el material 6 ya se ha distribuido por
tanto a través de una salida (no mostrada) en el lado inferior del distribuidor por un mecanismo de alimentacion (que
se explicard mas adelante). La toalla, por ejemplo, se puede retirar por un usuario sujetando la toalla y tirando de la
toalla a través de un medio de rasgado tal como un borde de la cuchilla de corte o similar, a fin de romper/cortar el
material 6 del resto de un suministro de material de toalla en el distribuidor, como es bien conocido per se en la
técnica.

La cubierta de alojamiento 2 puede incluir también una porcién de ventana 7 a través de la que el material en hojas
(por ejemplo, una toalla de papel en forma de un rollo de suministro 11 — que se muestra en parte en las Figuras 3 y
4) se puede observar para ofrecer una indicacion visual de la presencia del material en hojas 6.

El distribuidor 1 estd normalmente destinado a fijarse a un objeto estacionario (por ejemplo, una pared) en la
orientacion mostrada en el dibujo, por lo que la pared posterior 4 se monta preferentemente de manera que sea
generalmente vertical y en la que un rollo de suministro de material en hojas 6 se monta preferentemente de forma
generalmente horizontal.

Un mecanismo de alimentacion que comprende un rodillo de accionamiento 8 (véase Figura 2) y un rodillo de
presion 9, se dispone para distribuir el material en hojas 6. En la orientacion mostrada en la Figura 1, el rodillo de
accionamiento 8 y el rodillo de presién 9 se sitlan preferentemente por debajo de dicho rollo de suministro 11 y
también generalmente paralelos al mismo. Otras orientaciones y otras ubicaciones son sin embargo posibles, tales
como orientaciones verticales de cada uno de los rodillos 8 y 9.

El suministro de material en hojas tiene el material en hojas 6 enrollado normalmente en la forma de un rollo
enrollado en espiral 11, con una configuracion generalmente cilindrica. El rodillo 11 puede incluir una porcién de
nucleo (no mostrada) de, por ejemplo, cartén o plastico. El material en hojas puede ser cualquier material flexible
adecuado, normalmente papel (para toallas de mano, toallas de tocador, toallas de cocina, etc.), pero también puede
ser similar a la tela o puede ser una pelicula de plastico. Tal material en hojas sera sustancialmente no elastico,
aunque también se pueden utilizar materiales elasticos.

El material en hojas 6 es adecuadamente un rollo 11 de material en hojas no perforado continuo 6, tal como material
de papel no perforado, pero también puede comprender material en hojas perforado tal como material en hojas de
papel perforado. El material se puede almacenar también en forma de hojas intercaladas (por ejemplo, hojas de
papel plegadas en acordedn).

El rodillo de accionamiento 8 es, preferentemente, sustancialmente cilindrico, teniendo posiblemente una o varias
porciones de rodillos (tres porciones se muestran en la Figura 2) y esta provisto de, por ejemplo, un eje de acero 10
en el que dicha una o mas porciones se fijan 0 moldean integralmente. Las superficies del rodillo de accionamiento 8
se fabrican adecuadamente de material de caucho o de otro material capaz de alimentar de manera fiable el material
en hojas 6 cuando se hace girar mientras que pellizca el material en hojas 6 entre la superficie exterior del rodillo de
accionamiento 8 y un rodillo de presién 9 montado preferentemente en paralelo a y en contacto a presion con el
rodillo de accionamiento 8. Una disposicion de rodillo de accionamiento y rodillo de presion de este tipo para realizar
la alimentaciéon de las hojas es bien conocida per se para aplicaciones de accionamiento del material en hojas a
través de la linea de contacto formada entre los mismos tras el giro del rodillo de accionamiento 8 contra el rodillo de
presion 9.

El rodillo de presion 9 en la realizacion mostrada comprende una superficie exterior Unica, pero también se puede
formar con varias porciones similares al rodillo de accionamiento 8. Mas 0 menos porciones se pueden utilizar, pero
preferentemente, éstas coinciden con el nimero de porciones del rodillo de accionamiento 8. El rodillo de presion 9
se puede formar de material plastico, pero se puede formar ventajosamente de metal con lo que las cargas estaticas
formadas por friccion pueden conducirse en gran a medida a través de dicho rodillo 9.

El rodillo de accionamiento 8 se acciona por medio de un motor, por ejemplo, un motor accionado por bateria. El
motor y el rodillo de accionamiento estan preferentemente en acoplamiento constante, por ejemplo, por medio del
engranaje de reduccion en el eje de salida del motor y el extremo del eje 10, respectivamente. Otras formas de
sistemas de accionamiento se pueden utilizar también. Baterias adecuadas pueden suministrar un total de 6 V
cuando son nuevas, y normalmente cuatro baterias de 1,5 V son adecuadas para este fin.

El rodillo de accionamiento 8 se soporta en el alojamiento por medio de soportes para su giro con respecto al
alojamiento tras la activacion del motor. En una realizacion, el rodillo de accionamiento 8, el motor y el rodillo de
presion 9 pueden formar elementos de un casete modular que se puede retirar como una unidad modular del
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alojamiento del distribuidor si es necesario. En este caso, los montantes para el eje 10 y el eje del rodillo de presién
estarian entonces preferentemente en el alojamiento del casete modular. Como se explicara en mas detalle a
continuacion, el rodillo de presiéon 9 y/o el rodillo de accionamiento 8 de la invencion deben poder moverse uno
hacia/lejos del otro con el fin de que la linea de contacto formada entre los mismos se pueda abrir cuando sea
necesario.

Cuando se activa el motor esto hace que el rodillo de accionamiento 8 gire y se extraiga de este modo material en
hojas 6 a partir de un rollo de suministro 11 (visible parcialmente a través de la ventana 7) a través de la linea de
contacto del rodillo de presién 9 y rodillo de accionamiento 8. A su vez, esto hace que el rollo de suministro 11 gire,
haciendo que el material en hojas 6 se desenrolle del rollo de suministro 11.

El rollo de suministro 11 se monta de forma giratoria en el alojamiento del distribuidor, sobre soportes provistos en el
cuerpo de alojamiento 3 (este es también el caso en el que se utiliza un casete modular como se ha descrito
anteriormente, puesto que el rollo de suministro 11 no esta incluido en un casete modular).

El motor sera en reposo cuando no se ha de distribuir material en hojas 6. El motor se hace girar cuando el material
6 se ha de distribuir a través de la salida de distribucion. La operacién del motor se puede controlar por una unidad
de control maestra que incluye un microprocesador (no mostrado). La operacion del motor se puede controlar ya sea
en términos de tiempo de giro o medicion del giro real o longitud del material de hoja distribuido, para distribuir una
longitud predeterminada de material en hojas, que es preferentemente una longitud predeterminada ajustable (por
ejemplo, adecuadamente entre 10 cm y 50 cm).

El sistema de control puede ademdas conectarse a, o ser parte de, un sistema de deteccion de usuarios que
comprende uno 0 mas sensores. El uno o mas sensores pueden ser, por ejemplo emisores de IR y uno o mas
sensores pueden ser receptores IR (estructuras por ejemplo, diodos) que forman parte de un sistema de deteccién
por IR activo. Otros sistemas de deteccion de usuario son posibles, incluyendo aquellos operados manualmente (por
ejemplo, tocando un sensor o interruptor o IR pasivo, capacitivo, etc.). Ademas, la invencién puede operar, por
supuesto, sin un sistema de deteccion de usuarios de este tipo, con lo que un nuevo trozo de material en hojas 6 se
distribuye automaticamente cuando el trozo anterior de material en hojas 6 se ha retirad (lo que puede detectarse
por una barra de presion o sensor de papel de otro tipo), para dejarse colgando para ser agarrada por un usuario (es
decir, en el modo "toalla colgando").

El mecanismo de accionamiento que se muestra en la Figura 2 se muestra en una posicion cuando la linea de
contacto esta abierta, es decir, el rodillo 9 se ha movido fuera de contacto con el rodillo de accionamiento 8. El rodillo
de presion 9 se puede soportar de forma giratoria dentro de un miembro mévil tal como un soporte moévil 14. El
rodillo de presion se puede soportar también de forma mévil en una guia. En la realizacién mostrada, el soporte 14 y
el rodillo de presion 9 se pueden mover juntos como una unidad entre los lados 5 del cuerpo de alojamiento 3. Se
entendera que el soporte 14 puede estar construido de forma diferente. En la realizacion mostrada, el soporte 14 se
puede accionar por un brazo 15 que se extiende al menos parcialmente a la anchura del distribuidor y se fija de
forma fija a, o se forma con, dos porciones de extremo 16. Cada porcion de extremo 16 tiene colocada fijamente en
la misma, pero posiblemente situada de forma giratoria sobre la misma, al menos una superficie adicional, aqui en la
forma de una proyeccion 17 que se proyecta lateralmente hacia fuera de la porcion de extremo 16 de dicho brazo
15. Cada proyeccion 17 actlla como un seguidor de guia para su acoplamiento deslizante con un miembro de guia
18 que proyecta hacia dentro desde dicha cubierta de alojamiento 2 hacia el interior de dicho alojamiento del
distribuidor, incluyendo dicho miembro de guia 18 en su interior o sobre el mismo al menos una superficie de guia
18A, pudiendo la superficie de guia 18A moverse de forma deslizante contra la proyeccién 17, cuando la cubierta 2
se hace pivotar desde su posicion mostrada en la Figura 2 hacia una posicién cerrada. El movimiento de la cubierta
2 hacia la posicion inicialmente cerrada no causa ningn movimiento de la proyeccién 17 puesto que la superficie de
guia 18A esta separada de la proyeccion 17 cuando esta en la posicion completamente abierta. Cuando la cubierta
se ha movido a través de aproximadamente 20° a 50°, por ejemplo, hacia su posicion cerrada, la superficie 182 se
pone en contacto con la proyeccion 17 (esto ocurre en ambos extremos cuando hay una proyeccién 17 en cada
extremo del brazo 15). El movimiento adicional de la cubierta 2 hacia la posicion cerrada hace que el brazo 15 gire
en la direccion de la flecha A hacia el soporte 14 y, finalmente, hace que se mueva en una direccion hacia el rodillo
de accionamiento 8. Una proyeccion adicional 19 fijada a la cubierta 2 y que se proyecta hacia dentro de la misma
se puede proporcionar también para actuar sobre el brazo 15 préximo al centro lateral de la misma.

Como el brazo 15 se gira en la direccion de la flecha A, el mismo mueve soporte 14 y el rodillo de presién 9 con el
mismo hacia el rodillo de accionamiento 8. EI movimiento continuado hacia la posicién cerrada de la cubierta 2
genera la presion entre el rodillo de accionamiento 8 y el rodillo de presion 9. El rodillo de presién 9 se puede
empujar de manera elastica hacia el rodillo de accionamiento 8. De esta forma el movimiento adicional del rodillo de
presion 9 hacia el rodillo de accionamiento 8 cuando estos dos ya estan en contacto hace dichos medios resilientes
se compriman y hace que la fuerza entre los rodillos aumente.

La superficie de guia 18A se puede formar de tal manera que después de hacer pivotar al brazo 15 en una posicion
vertical la superficie de guia se mueve mas alla de la proyecciéon 17, de tal manera que la superficie 18B se
encuentra detras de la proyeccién 17, mientras que la superficie 19 continGa aplicando presion al brazo 15.
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Cuando esta en la posicidn cerrada, una superficie interna de la cubierta 2, o una proyeccién formada en su interior,
se pone por ejemplo en contacto con el interruptor o sensor 20 lo que causa una Unica activacion del motor de
accionamiento para accionar el rodillo de accionamiento 8 en la direccion de distribucion del material en hojas 6 a
través de la salida de distribucion. De esta manera una longitud predeterminada de material en hojas (por ejemplo,
entre 5y 30 cm) se puede distribuir cuando se cierra la cubierta 2. Esto actia como una funcién de comprobacién
para un acompafiante, que muestra que el distribuidor estd funcionando correctamente y que el papel se esta
distribuyendo correctamente.

Al abrir la cubierta 2 de nuevo, por ejemplo, cuando se desea sustituir un rollo de suministro de productos o eliminar
un atasco, la superficie 18B se puede utilizar para tirar contra la proyeccién 17, haciendo asi que el brazo se mueva
hacia abajo y tire del soporte 14 con el mismo, abriendo de este modo la linea de contacto. EI movimiento adicional
de la cubierta 2 hacia una posicion completamente abierta liberard a continuacién la superficie de guia 18B del
contacto con la proyecciéon 17, permitiendo de este modo que la cubierta 2 se abra ain mas sin actuar sobre la
proyeccion 17. El montaje del soporte 14 con respecto al alojamiento del distribuidor 3 se dispone preferentemente
de tal manera que cuando la superficie de guia 18B se libere de la proyeccion 17, el soporte 14 habra alcanzado una
posicion final estable, de tal manera que el soporte 14 no se movera hacia atras hacia una posicion donde el rodillo
de presion 9 se pone en contacto con el rodillo de accionamiento hasta que la cubierta se mueva nuevamente hacia
una posicion cerrada.

En la forma anterior, se entiende que la abertura y cierre de la cubierta 2 causa la abertura y cierre de la linea de
contacto entre el rodillo de presion 9 y el rodillo de accionamiento 8.

Sera evidente para un experto en la materia que muchas otras y adicionales disposiciones de superficies de guia, u
otras disposiciones de movimiento, incluyendo disposiciones de movimiento perdido en las que alguna parte del
movimiento de un miembro no causa ningin movimiento de otro miembro, se pueden utilizar para conseguir el
efecto deseado de abertura y cierre de la linea de contacto al abrir la cubierta 2.

En la posicién abierta de la linea de contacto, un trozo previamente atascado de material en hojas 6 se puede retirar
simplemente entre los rodillos 8 y 9, y un nuevo trozo de material 6 se puede arrastrar entre los rodillos 8 y 9 para
volver a la operacion del distribuidor cuando la cubierta se cierra de nuevo. Del mismo modo cuando se recarga la
maguina con un nuevo suministro de material en hojas 6, por ejemplo, en un rollo de suministro 11, una porcion de
borde principal del material en hojas desde el rollo de suministro se arrastra simplemente entre los dos rodillos y
después se cierra la cubierta 2, sujetando el material en hojas 6 en la linea de contacto, lista para la operacion. El
interruptor o sensor 20 como se ha mencionado anteriormente, si esta presente, hara, por tanto, que una cantidad
predeterminada de material en lamina se distribuya. Si no se distribuye nada del material en hojas 6, sera evidente
que o bien el material en hojas 6 se ha insertado incorrectamente, o que se ha producido otro fallo.

La disposicion mostrada en la Figura 3 corresponde en general a la situacion mostrada en la Figura 2, en la que la
cubierta 2 esta abierto y las superficies de guia 18B y 18A estan separadas de la proyecciéon 17, puesto que la
cubierta se ha movido hacia una posicidn completamente abierta, por lo que antes de llegar a esta posicion, la
superficie 18A ha hecho pivotar la proyeccion 17 hacia abajo junto con el brazo 15 alrededor del pivote P.

La disposicion de la Figura 4 corresponde a la de la Figura 3, pero muestra el brazo 15 que se guia hacia arriba por
superficie la 18A en una posicion intermedia donde el brazo 15 se mueve en direccion de la flecha A, mostrandose
esta posicion intermedia en lineas discontinuas y que ha sido alcanzado por el movimiento de la proyeccién 18
desde la posiciéon mas baja en la direccion de la flecha B, hacia la posicion final mostrada en lineas continuas, con lo
que el rodillo de presion 9 y el rodillo de accionamiento 8 sujetan el material en hojas 6 entre la linea de contacto
formada entre los mismos. La posicion intermedia y final del rodillo de presién 9 puede ser como se muestra, con lo
que el rodillo de presién 9 se mueve hacia abajo cuando se mueve en acoplamiento con el rodillo de accionamiento
8.

La abertura de la cubierta 2, al menos durante parte de su movimiento, puede causar el movimiento del rodillo de
presion 9 (y/o del rodillo de accionamiento 8) de manera que se abre la linea de contacto entre rodillo de presion 9y
el rodillo de accionamiento 8, y viceversa con lo que el cierre de la cubierta hace que dicho rodillo de presion 9 y
unidad de rodillo 8 se muevan juntos. El movimiento del rodillo de presion 9 evita la necesidad del movimiento del
rodillo de accionamiento 8 junto con motor de accionamiento y, por lo tanto, una disposicién ligera y de simple
operacion se consigue. Sin embargo, sera evidente que el mismo efecto de abrir la linea de contacto se puede
conseguir disponiendo el rodillo de accionamiento 8 para moverse en lugar del rodillo de presion, o mediante la
disposicién de ambos rodillos 8, 9 para alejarse uno respecto al otro. Una realizacion de la invencién se muestra en
las Figuras 5 a 7, en la que se muestra el movimiento sucesivo de la cubierta 2 desde una primera posicion abierta
hasta la tercera posicién cerrada. La Figura 5 muestra una primera posicion abierta de la cubierta 2, en la que el eje
30, formando el eje del rodillo de presiéon 9, se encuentra en una primera posicion y en la que la linea de contacto
formada entre el rodillo de accionamiento 8 y el rodillo de presion 9 esta completamente abierta.

Una proyeccion 31 formada en, o fijada a, el interior de la cubierta 2 se proyecta hacia dentro desde una superficie
interna de la cubierta. La proyeccion 31, que puede tener forma de una banda plana, puede hacerse por ejemplo de
plasticos duros, normalmente del mismo material que la cubierta 2 y, preferentemente, se forma como parte de un
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moldeo integral de la cubierta 2. Ya sea dentro de la proyeccién 31 o en un lado plano de la misma, hay una
superficie de guia 32 en forma de una ranura o surco curvado. Dentro de esta ranura o surco, un elemento
deslizable 33 se recibe para su movimiento a lo largo de la superficie de guia 32 cuando se abre y cierra la cubierta
2. Un primer brazo 34 de una unién se conecta al elemento 33, con lo que el elemento 33 puede, por ejemplo, fijarse
de forma fija o giratoria al brazo 34. Se incluye un brazo adicional 36 que se fija de forma pivotante al brazo 34 en el
pivote 35. En su otro extremo, el brazo 36 tiene un pivote adicional 37 fijado de forma fija o giratoria al brazo 38. El
brazo 38 tiene, a su vez, una proyeccion 39 que se desliza dentro de una ranura de guia 40. La ranura de guia 40 se
dispone dentro de una porcion fija del distribuidor, adecuadamente el cuerpo de alojamiento 3, o cualquier otro
medio de sujecion para el rodillo de accionamiento 8 (por ejemplo, un cassette modular).

Aunque los diversos brazos de la union se muestran con formas diferentes, sera evidente que la forma se puede
variar dentro de limites amplios. Del mismo modo, si bien se muestra una unién de tres brazos, un nimero diferente
de brazos (por ejemplo, mas o menos de tres) se puede utilizar en la unién, dependiendo de la disposicion del
distribuidor.

La referencia 41 indica un punto de giro adecuado de la cubierta 2 para la unién mostrada.

La fijacién del eje 30 a otro miembro no se ha demostrado, pero el centro de este eje se dispone a una distancia fija
con respecto al centro de la proyeccion 39. La proyeccién 39 puede por tanto fijarse adecuadamente al eje 30 0 a un
soporte para eje 30.

En la posicién mostrada en la Figura 6, la cubierta se ha oscilado en sentido antihorario de la posicion de la Figura 5
para hacer tope con el punto de pivote 41, con lo que el elemento 33 se ha movido a una posicién algo central en la
ranura de guia 32 y la proyeccion 39 se ha movido mas debajo de la ranura 40. El eje 30 se ha movido también con
el movimiento de la proyeccién 39, por lo tanto mas cerca del punto de pivote 41 de la cubierta 2 (y, por tanto, mas
cerca del rodillo de accionamiento 8).

Como se muestra en la Figura 7, la cubierta 2 ha alcanzado su posicién completamente cerrada, por lo que la
proyeccion 33 ha llegado al extremo de la ranura 32 y el eje 30 ha alcanzado su punto final de recorrido, en el que la
ubicacion del rodillo de presién 9 estara en pleno contacto a presion con el rodillo de accionamiento 8 (es decir, una
ubicacion de linea de contacto cerrada).

Cabe sefialar que la cubierta 2 también se puede mover mas abierta de lo que se muestra (mas en sentido horario,
es decir, el extremo de la derecha de la cubierta se puede mover de la posicion mostrada en la Figura 5) si se
desea, en cuyo caso la proyeccion 33 se puede mover desde la superficie de guia 32, por ejemplo, tirandose a
través de la salida ensanchada 42 de una ranura en la cara de extremo de la proyeccion 31 (véase Figura 6). El
extremo de la superficie de guia 32 puede estar provisto de un mecanismo de enclavamiento que se puede abrir
evitando temporalmente esta retirada a través de la salida 42 si se desea. En tal caso, la unién 34 se puede disponer
para mantener (por ejemplo, mediante medios de bloqueo adecuados) su posicion como se muestra en la Figura 5,
incluso con la cubierta abierta alin mas, de manera que, al hacer pivotar la cubierta desde esta posicion mas abierta,
la salida 42 (que puede estar provista de una superficie de entrada achaflanada o de otro tipo), puede de nuevo
acoplar de forma deslizante la proyeccién 33 y moverse de nuevo a la posicién de cierre con los movimientos entre
las Figuras 5 a 7 como se ha explicado anteriormente.

Debido a la distancia fija que se mantiene entre el eje 30 y la proyeccién 39, cuando la cubierta 2 se mueve desde la
posicion cerrada mostrada en la Figura 7 en sentido horario hasta la posicién mostrada en la Figura 6 y la Figura 5,
el eje se mueve hacia arriba lejos de el punto de pivote 41 y de ese modo se abre también la linea de contacto de
nuevo a la posicién completamente abierta de la linea de contacto que esta representada por el eje del rodillo de
presion 10 que ha alcanzado la posicion mostrada en la Figura 5.

En la posicion completamente abierta de la linea de contacto (por ejemplo, la Figura 3 o Figura 5), el rodillo de
presion 9 debe estar lo suficientemente distante del rodillo de accionamiento 8 de tal manera que se obtiene un
acceso facil a la linea de contacto para la insercion de un borde principal del material en hojas 6. Preferentemente,
una distancia de este tipo es de al menos 0,5 cm, pero mas preferentemente de 1 cm o mas, independientemente
del tipo de conexién operable que se utilice para conectar la cubierta al rodillo de accionamiento 8 y/o al rodillo de
presion 9.

El interruptor o sensor 20 estd en comunicaciéon con un sistema de control (no mostrado), que activa el distribuidor
en una de las maneras descritas anteriormente. En este sentido, el interruptor o sensor 20 se puede disponer
adecuadamente de tal manera que la abertura de la cubierta apaga inmediatamente la alimentacién del motor que
acciona el rodillo de accionamiento. De esta manera, no hay peligro apara alguien quien llena el distribuidor o
elimina un atasco de, por ejemplo, que el rodillo de accionamiento 8 se pueda hacer girar causando una lesién (por
ejemplo, si la presencia de un usuario se detectase lo que normalmente haria que material en hojas se distribuya).
Sin embargo, el interruptor o sensor 20 se puede disponer también para accionarse manualmente, si se desea por
una persona para permitir la inspeccién de otras partes del mecanismo de alimentacion cuando la cubierta de
alojamiento 2 esta abierta.

Si bien se muestra una Unica unién en las Figuras 5 a 7, una union en cada lado lateral de la cubierta 2 se puede
proporcionar, de forma similar a los dos miembros de guia 18 de la primera realizacion, de manera que habrian dos
proyecciones 31 extendiéndose hacia dentro desde la cubierta 2.
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El extremo de tal unién se conectara en un extremo a la cubierta (por ejemplo, mediante la conexion deslizante
como se muestra) y en el otro extremo se puede conectar al rodillo de presion 9 o al eje 30 del mismo directamente,
0 puede haber un miembro intermedio tal como un soporte que soporta el rodillo de presion 9. Un soporte de este
tipo se puede formar por ejemplo solamente por el uno o mas alojamientos en los que el rodillo de presion se hace
girar, o un miembro adiciona conectado a o que soporta dichos alojamientos de cojinetes. También es posible
disponer una unién de este tipo para actuar en un punto en el eje del rodillo 30 no en sus extremos, sino, por
ejemplo, en el medio del mismo, en el caso de un rodillo de presién dividido9.

Una o mas de las proyecciones 33, 35, 37, 39 en las ubicaciones de pivote pueden tener forma de una patilla
proyectante.

La invencion se refiere también a un método de cargar un distribuidor 1 que comprende un cuerpo de alojamiento 3,
una cubierta de alojamiento 2 que puede abrir y cerrarse, y un mecanismo de alimentacién que comprende un rodillo
de accionamiento 8 y un rodillo de presion 9, formando una linea de contacto entre los rodillos 8, 9. La carga incluye
tanto la carga de un nuevo suministro de material en hojas 6 cuando un suministro previo se ha agotado o
parcialmente agotado, e incluye también la carga de material en hojas en el mecanismo de alimentaciéon cuando se
ha producido un atasco y el material en hojas se ha retirado del mecanismo de alimentacion.

Cuando se produce un atasco o cuando el distribuidor se tiene que rellenar con un nuevo suministro, se abre la
cubierta de alojamiento 2. Esto permite el acceso a un usuario o bien para retirar un trozo de material en hojas que
se ha atascado originalmente en los rodillos para su eliminacién, o, como alternativa o adicionalmente para insertar
un suministro de material en hojas (normalmente en la forma de un rollo o en otra forma tal como se ha descrito
anteriormente) en una ubicacion de almacenamiento para dicho material en hojas dentro del distribuidor. Un nucleo
de rollo anterior puede tener que retirarse primero antes de insertar un nuevo suministro, si se ha utilizado un rollo
con un nucleo central fisico (por ejemplo, tubo de cartén o plastico cilindrico hueco). Normalmente, la ubicacién de
almacenamiento puede ser simplemente montantes de soporte para un rollo de material en hojas sobre los que un
rollo de material en hojas se puede hacer girar cuando se tira por ejemplo de un borde principal del mismo. Los
montantes de soporte pueden también formarse de manera diferente, por supuesto. Con el fin de insertar una
porciéon del borde principal del material en hojas 6 en la ubicacién correcta para permitir que el mecanismo de
alimentacion distribuya el material en hojas, una porcion del borde del material en hojas 6 se inserta entre los rodillos
8, 9 en una condicién abierta de dicha linea de contacto (que se puede abrir, por ejemplo, en la forma que se ha
descrito anteriormente), en cuya condicion abierta el rodillo de accionamiento 8 y dicho rodillo de presion 9 se han
movido relativamente alejandose el uno del otro a una distancia igual a al menos dos veces el espesor de dicho
material en hojas 6. Una distancia de alejamiento mucho mayor que esta es preferible, sin embargo, por ejemplo 0,5
cm o mas, como se ha descrito previamente. Esto permite una gran abertura entre los rodillos 8, 9 para la insercién
de una porcién de borde principal en la linea de contacto abierta. Es importante destacar que no hay requisito alguno
para hacer girar ya sea el rodillo de accionamiento o el rodillo de presion, puesto que el borde principal tiene un
montén de espacio para caber en este espacio. De hecho, se prefiere que ninglin movimiento de ninguno del rodillo
de accionamiento o presion se produzca puesto que esto es mas seguro para un usuario cuando la cubierta 2 esta
abierta. Antes de cerrar la cubierta 2 como se describe en términos de la conexién operativa de la cubierta y el
rodillo de accionamiento y/o alimentacién como se ha descrito anteriormente, la linea de contacto se cierra para
sujetar material en hojas 6 en la linea de contacto. Al cerrar la cubierta 2, el rodillo de accionamiento 8 se puede ver
también obligado a girar (por ejemplo, por medios automaticos, tales como un interruptor o sensor 20 como se ha
descrito anteriormente) haciendo de ese que el modo material en hojas se distribuya por el mecanismo de
alimentacion. Sin embargo, tal giro no es necesario y, por lo tanto, el interruptor o sensor 20 podria eliminarse si se
desea.

En la forma anterior, es evidente que un atasco del material en laminas, por ejemplo, un atasco de papel, se puede
eliminar facil y rdpidamente y/o que un nuevo suministro, o incluso un suministro parcialmente utilizado si se desea,
de material en hojas 6 se puede insertar en el mecanismo de alimentacion del distribuidor 1 y prepararse para su
uso, sin necesidad de girar ninguno de los rodillos del mecanismo de alimentacion 8, 9. Cuando esta listo para su
uso, el cierre de la cubierta se puede utilizar, por ejemplo, para distribuir una porcion inicial del material en laminas 6
como se ha descrito anteriormente.

Muchas otras formas de la invencién se pueden contemplar sin apartarse del alcance de la invencién definida en las
reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

1. Distribuidor (1) que comprende un cuerpo de alojamiento (3), una cubierta de alojamiento (2) y un mecanismo de
alimentacion, comprendiendo dicho mecanismo de alimentacion un rodillo de accionamiento (8) y un rodillo de
presion (9), en donde dicho rodillo de accionamiento (8) y dicho rodillo de presion (9) forman una linea de contacto
entre los mismos, y en donde dicha cubierta de alojamiento (2) se puede mover con respecto a dicho cuerpo de
alojamiento (3) para abrir y cerrar dicha cubierta de alojamiento (2), y en donde dicha cubierta de alojamiento (2)
esta conectada operativamente a dicho rodillo de presién (9) y/o a dicho rodillo de accionamiento (8) de tal manera
que el movimiento de dicha cubierta de alojamiento (2) desde una posicidon cerrada hacia una posicion abierta
mueve dicho rodillo de presion (9) relativamente lejos de dicho rodillo de accionamiento (8) para de ese modo abrir
dicha linea de contacto, estando dicha cubierta de alojamiento (2) operativamente conectada a dicho rodillo de
presion (9) y/o a dicho rodillo de accionamiento (8) por medio de al menos una unién (33, 34, 35, 36, 37, 38, 39),
estando el distribuidor (1) caracterizado por que dicha unién (33, 34, 35, 36, 37, 38, 39) tiene una primera
proyeccion (33) sobre la misma proxima a un extremo, estando dicha primera proyeccion (33) montada de forma
deslizante en una primera ranura de guia (32) dispuesta en una porcién que se proyecta hacia dentro (31) de dicha
cubierta de alojamiento (2).

2. Distribuidor de acuerdo con la reivindicacion 1, en el que dicha primera proyeccién (33) estd montada de manera
liberable en dicha primera ranura de guia (32) a fin de permitir desconectar dicha cubierta de alojamiento (2) de
dicha unioén (33, 34, 35, 36, 37, 38, 39).

3. Distribuidor de acuerdo con las reivindicaciones 1 o 2, en el que una segunda proyeccion (39) esta dispuesta en el
otro extremo de dicha union (33, 34, 35, 36, 37, 38, 39), estando dicha segunda proyeccion (39) montada de forma
deslizante en una ranura de guia (40) dispuesta en un soporte para dicho rodillo de presion (9).

4. Distribuidor de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que dicho rodillo de
accionamiento (8) esta situado giratoriamente en un soporte del rodillo de accionamiento, estando dicho soporte del
rodillo de accionamiento situado de forma separable dentro de dicho alojamiento del distribuidor, y en donde dicho
rodillo de accionamiento (8) estd operativamente acoplado con un motor de accionamiento para el giro de dicho
rodillo de accionamiento (8).

5. Distribuidor de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que al menos sobre una parte
de un rango de movimiento de dicho rodillo de presion (9) lejos de dicho rodillo de accionamiento (8) durante la
abertura de dicha cubierta de alojamiento (2), dicho rodillo de presion (9) es empujado de manera elastica hacia
dicho rodillo de accionamiento (8).

6. Distribuidor de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en donde dicho alojamiento del
distribuidor contiene un interruptor o un sensor (21) que pueden ser operados por dicha cubierta de alojamiento (2)
cuando dicha cubierta de alojamiento (2) se mueve de una posicién abierta a una posiciéon cerrada y viceversa,
estando dichos interruptor o sensor (21) operativamente conectados con dicho rodillo de accionamiento (8) a fin de
causar el giro de dicho rodillo de accionamiento (8) en una cantidad predeterminada cuando dicha cubierta de
alojamiento (2) es movida a una posicion cerrada.

7. Distribuidor de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones anteriores, en el que dicha cubierta de
alojamiento (2) se puede abrir a una posicién en la que dicho rodillo de presién (9) se mueve una distancia maxima
alejandose de dicho rodillo de accionamiento (8) hasta una posicién con la linea de contacto completamente abierta,
estando dicho rodillo de presién (9) y dicho rodillo de accionamiento (8) separados por una distancia de al menos 0,5
cm, preferentemente al menos 1 cm en dicha posicién con la linea de contacto completamente abierta.

8. Método de carga de un distribuidor (1) que comprende un cuerpo de alojamiento (3), una cubierta de alojamiento
(2) y un mecanismo de alimentacion, comprendiendo dicho mecanismo de alimentacion un rodillo de accionamiento
(8) y un rodillo de presion (9), formando dicho rodillo de accionamiento (8 ) y dicho rodillo de presién (9) una linea de
contacto entre los mismos y en donde dicha cubierta de alojamiento (2) se puede mover con respecto a dicho cuerpo
de alojamiento (3) para abrir y cerrar dicha cubierta de alojamiento (2), abriéndose en el método la cubierta de
alojamiento (2) para permitir el acceso a un suministro de material en hojas (6) a ser utilizado en el distribuidor (1)
situado en una ubicacién de almacenamiento de suministro del mismo, con lo que una porcién del borde principal de
dicho material en hojas (6) se inserta entre los rodillos (8, 9) en un estado abierto de dicha linea de contacto, estado
abierto en el que dicho rodillo de accionamiento (8) y dicho rodillo de presién (9) se han movido relativamente lejos
el uno del otro a una distancia igual a al menos dos veces el espesor de dicho material en hojas (6), y dicha porcién
del borde principal se inserta en dicha linea de contacto sin requerir el giro de dicho rodillo de accionamiento (8) o de
dicho rodillo de presion (9),

en donde dicho rodillo de presién (9) se mueve relativamente lejos de dicho rodillo de accionamiento (8) para abrir
dicha linea de contacto por medio de una conexion operativa entre dicha cubierta de alojamiento (2) y dicho rodillo
de presién (9) y/o dicho rodillo de accionamiento (8), y en donde dicha linea de contacto la puede cerrar dicha
conexién operativa, en donde dicha cubierta de alojamiento (2) se conecta operativamente a dicho rodillo de presién
(9) y/o a dicho rodillo de accionamiento (8) por medio de al menos una unién (33, 34, 35, 36, 37, 38, 39), en donde
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el movimiento de dicha cubierta de alojamiento (2) desde una posicion cerrada hasta una posicion abierta mueve
dicho rodillo de presién (9) relativamente lejos de dicho rodillo de accionamiento (8),

estando el método caracterizado por que dicha union (33, 34, 35, 36, 37, 38, 39) tiene una primera proyeccion (33)
sobre la misma préxima a un extremo, estando dicha primera proyeccion (33) montada de forma deslizante en una
primera ranura de guia (32) dispuesta en una porcién que se proyecta hacia dentro (31) de dicha cubierta de
alojamiento (2), y por que la linea de contacto se cierra para sujetar material en hojas (6) en la linea de contacto
antes de cerrar la cubierta (2).

9. Método de acuerdo con la reivindicacion 8, en el que después de la insercion de dicho borde principal en dicha
linea de contacto en su estado abierto, dicha linea de contacto se cierra dando un contacto a presion con dicho
material en hojas.

10. Método de acuerdo con las reivindicaciones 8 0 9, en el que la abertura de la cubierta (2), durante parte de su
movimiento, causa el movimiento del rodillo de presién (9) y/o del rodillo de accionamiento (8) de manera que la
linea de contacto entre el rodillo de presién (9) y el rodillo de accionamiento (8) se abre, y viceversa, con lo que el
cierre de la cubierta hace que dicho rodillo de presion (9) y el rodillo de accionamiento (8) se muevan juntos.

11. Método de acuerdo con la reivindicacion 10, en el que la abertura de la cubierta (2), durante otra parte de su
movimiento, no causa el movimiento del rodillo de presion (9) ni/o del rodillo de accionamiento (8), y viceversa, con
lo que el cierre de la cubierta durante dicha otra parte de su movimiento no causa el movimiento del rodillo de
presion (9) ni/o el rodillo de accionamiento (8).

12. Método de acuerdo con una cualquiera de las reivindicaciones 8 a 11, en el que se inserta un suministro de
material en hojas (6) en dicho distribuidor (1) en una ubicaciéon de almacenamiento de alimentacién y se tira con la
mano de un borde principal de dicho material en hojas (6) hasta una ubicacién en la que dicho borde principal se
sitta entre dicho rodillo de accionamiento (8) y dicho rodillo de presion (9).
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