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ES 2 663 266 T3

MAQUINA PARA EL TRATAMIENTO DE LA COLADA DE CARGA FRONTAL COMO MAQUINA
LAVADORA, LAVADORA-SECADORA O SECADORA DE ROPA

DESCRIPCION

La invencion se refiere a una maquina para el tratamiento de la colada de carga frontal, como maquina
lavadora, lavadora-secadora o secadora de ropa, con una abertura de carga dispuesta en la pared frontal,
que puede cerrarse mediante una puerta abatible, con un dispositivo de enclavamiento para mantener la
puerta en su posicidon de cierre y con un dispositivo de accionamiento para activar o desactivar el
dispositivo de enclavamiento.

Una tal maquina para el tratamiento de la colada de carga frontal se conoce por el documento DE 199 32
141 Al. En esta maquina para el tratamiento de la colada conocida esta situado un pulsador de apertura
de la puerta en la pared frontal, en la inmediata proximidad de la puerta abatible en la zona del dispositivo
de enclavamiento. Para abrir la puerta, el usuario debe oprimir el pulsador de apertura de la puerta y
puede asir casi simultdneamente la puerta que salta por el borde, para abrir a continuacion la puerta
mediante un movimiento de giro. Esta clase de apertura de la puerta parece bastante confortable, pero
exige del operador dos movimientos en distintas direcciones. En la primera etapa debe oprimirse el
pulsador en la direccion de la pared frontal, lo cual corresponde a un movimiento contrario a la apertura
de la puerta y a continuacion debe tirarse de la puerta por el marco, para realizar el movimiento de giro de
apertura. Este es un movimiento de alejamiento de la pared frontal.

Por el documento WO 02/14593 A2 se conoce una maquina para el tratamiento de la colada de carga
frontal, que posee una palanca de apertura de la puerta de gran superficie directamente en la puerta. Esta
palanca de apertura de la puerta estd dotada de multiples elementos de operacion, para poder ajustar por
ejemplo parametros de programa. Para visualizar informaciones de estado, estan dispuestos sobre el
marco de la puerta que va alrededor y sobre la palanca de apertura de la puerta elementos luminosos,
gue permiten una observacion y deteccion del estado desde una cierta distancia. La pluralidad de
elementos de operacion e indicadores sobre la palanca de apertura de la puerta implica el peligro de que
al realizar el accionamiento se posibilite una indeseada maniobra errénea, cuando por ejemplo por
descuido se actue sobre un elemento de operacion para elegir un parametro de programa.

La invencion tiene asi como tarea basica mejorar el confort al manejar una maquina para el tratamiento de
la colada de carga frontal, como lavadora, lavadora-secadora o secadora de ropa.

En el marco de la invencion se soluciona este problema mediante una maquina para el tratamiento de la
colada de carga frontal con las caracteristicas de la reivindicacion 1. Ventajosas variantes y
perfeccionamientos de la invencion resultan de las siguientes reivindicaciones dependientes.

La ventaja que puede lograrse mediante la invencién consiste en que se proporciona un manejo sencillo y
confortable para la apertura de la puerta. Esto se logra incluyendo el dispositivo de accionamiento al
menos un sensor, con el que puede detectarse un contacto o una intervencion sin contacto en su zona
activa, estando dispuesto el sensor, de los que al menos hay uno, en la propia puerta o en la pared frontal
en la zona del alojamiento de la puerta. Al acceder al marco de la puerta, llega la mano del usuario a la
zona activa del sensor, con lo que el equipo de control recibe una sefial que origina la desactivacion del
dispositivo de enclavamiento. El usuario no necesita aplicar ninguna fuerza ni accionar una manecilla para
extraer la puerta de su posicion de enclavamiento, para desactivar el dispositivo de enclavamiento o
desenclavar la puerta.

En una forma de realizacion conveniente, la zona activa del sensor, de los que al menos hay uno, esta
situada en un segmento del contorno de la puerta o bien del borde de la abertura de carga, que en la
posicion operativa del aparato doméstico se encuentra en una posicion superior oblicua o bien superior de
la puerta o del borde de la abertura. En esta posicion puede alcanzarse el borde de la puerta de manera
especialmente comoda. Apoyando la mano en el borde de la puerta o en la intervencién sin contacto
detras del borde de la puerta, se desenclava autbnomamente la misma y cae en la mano que la acciona.
A continuacion puede la misma abrirse, sin que sea necesario asirla ni tener en cuenta maniobras
operativas.

En una forma de realizacion conveniente se utiliza como sensor un sensor capacitivo, que detecta un
contacto por ejemplo por parte del operador y origina una sefial para desactivar el dispositivo de
enclavamiento. Con este sensor se proporciona una zona activa claramente delimitada.

En esta realizacién es conveniente que el sensor capacitivo situado sobre la puerta o en la misma esté
dispuesto en la zona del borde de la puerta. Al realizar el accionamiento, agarra el usuario el borde de la
puerta, con lo que al realizar el acceso se toca el sensor.

En otra forma de realizaciéon ventajosa, se utiliza como sensor un sensor éptico. Al entrar la mano en la
zona activa del sensor, que se encuentra entre el borde de la puerta y la pared frontal, se detecta una
variacion de la luz que incide sobre el sensor, con lo que se origina una sefial para desactivar el
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dispositivo de enclavamiento. Con este sensor se logra una reaccion rapida, asi como que salte
espontaneamente la puerta.

En una forma de realizacién ventajosa esta dispuesto en el borde de la puerta, en el lado orientado hacia
la pared frontal, al menos un elemento luminoso, que esencialmente somete la zona activa del sensor a
una luz. De esta manera se muestra al usuario con gran exactitud y claridad dénde debe asir él la puerta,
para abrirla. Al respecto es conveniente que el elemento luminoso pueda activarse mediante el equipo de
control. De esta manera puede controlarse el elemento luminoso en funcién de la secuencia del
programa, estando desconectado el elemento luminoso cuando la puerta no puede abrirse. El elemento
luminoso se conecta s6lo cuando por ejemplo ha finalizado una secuencia de programa y se solicita al
usuario que extraiga de la maquina para el tratamiento de la colada la colada a tratar.

En otra forma de realizacién esta dispuesto el elemento luminoso, de los que al menos hay uno, en un
segmento del contorno del borde de la abertura de carga, que esencialmente somete a una luz la zona
activa del sensor. La forma de funcionamiento es la misma que se ha descrito antes, pero la luz se
conduce mediante reflexion al borde interior de la puerta hasta el sensor. Los componentes conectados
con el equipo de control, como sensor y dispositivo de alumbrado, estan dispuestos sobre o en la pared
frontal. La puerta esta libre de estos componentes, con lo que no tiene que conducirse ningln enlace de
sefiales desde el equipo de control dispuesto en el aparato hasta la puerta que puede moverse.

En una forma de realizacién conveniente esta dispuesto el sensor 6ptico sobre la pared frontal en la zona
del alojamiento de la puerta en una parte del perimetro alrededor de la abertura de carga. Entonces
puede utilizarse el elemento luminoso para activar el sensor Optico, ya que al intervenir en el intersticio
entre el borde de la puerta, que contiene el elemento luminoso, y la pared frontal, se origina una
interrupcion del haz luminoso o bien una reduccion de la intensidad de la luz que actta sobre el sensor
oOptico.

Un ejemplo de realizacion de la invencion se representa de manera simplemente esquematica en los
dibujos y se describira a continuacién mas en detalle. Se muestra en:

figuras 1 y 2: una maquina para el tratamiento de la colada de carga frontal en una vista en perspectiva;

figura 3: una maquina para el tratamiento de la colada de carga frontal en una representacion
esquematica en seccién y
figura 4: una forma de realizacion en una vista de detalle.

La maquina para el tratamiento de la colada de carga frontal 1 representada en la figura 1 incluye en la
pared frontal 2 una abertura de carga 3, que puede cerrarse mediante una puerta 4, en la ejecucion
representada una puerta de ojo de buey. La puerta 4 esta fijada mediante una bisagra a la pared frontal 2.
En el borde de la puerta 4 esta dispuesto un elemento de cierre 15, que en el estado de cerrada esta
sujeto mediante el dispositivo de enclavamiento 6 a la pared frontal 2. En el estado de cerrada, se
encuentra la puerta 4 en una zona de alojamiento 13 retraida hacia atras en la pared frontal 2,
proporcionandose un intersticio 18 accesible entre la pared frontal 2 y el borde 10 o marco de la puerta 4.
En la zona superior del receptaculo 13 estd dispuesto como dispositivo de accionamiento 7 para el
dispositivo de enclavamiento 6 un sensor 8, que cuando se interviene en la zona activa 9 origina el
desenclavamiento de la puerta mediante desactivacion del dispositivo de enclavamiento 6.

El sensor 8 se activa mediante el equipo de control 5, tan pronto como se libera la puerta 4 y puede
abrirse. Esto tiene lugar por lo general en funcién de la marcha del programa de tratamiento ajustado, por
ejemplo un programa de lavado, que igualmente manda y controla el equipo de control 5. En el marco de
la puerta 4, sobre el lado de orientado a la pared frontal 2, esta montado al menos un elemento luminoso
16, que igualmente manda o conecta el equipo de control 5. También es posible activar el sensor 8 y/o el
elemento luminoso 16 desde el dispositivo de enclavamiento 6, con lo que el equipo de control 5 s6lo
tiene que controlar o conectar el dispositivo de enclavamiento 6 en funcién de la marcha de un programa
de tratamiento.

En la figura 1 puede verse, en una realizacion ventajosa, el sensor 8 como componente combinado con
un dispositivo de alumbrado adicional o integrado, por ejemplo LED. Entonces puede suprimirse el
dispositivo de alumbrado 16 mostrado en la puerta 4, con lo que todos los componentes conectados con
el equipo de control 5 o con el dispositivo de enclavamiento 6 estan dispuestos en la maquina para el
tratamiento de la colada 1.

En la figura 2 se representa la maquina para el tratamiento de la colada de carga frontal 1 con la puerta 4
cerrada. El borde 10 de la puerta 4 se encuentra en la zona de alojamiento 13 en la pared frontal 2,
estando previsto un intersticio 18 entre la pared frontal 2 y el lado interior del borde de la puerta 10. La
zona activa 9 del sensor 8 (figura 1) esta limitada a una parte del contorno 12 de la puerta 4 o bien del
borde de la abertura 11. Ademas la zona activa 9 sélo es activa esencialmente dentro del intersticio 13,
con lo cual se evita que manejos en el lado exterior de la puerta 4 o la aproximacion del usuario a la
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maquina para el tratamiento de la colada 1 originen un accionamiento indeseado del dispositivo de
enclavamiento 6 o bien la apertura de la puerta 4.

En la figura 3 se representa esquematicamente la maquina para el tratamiento de la colada 1 en
representacion seccionada. La abertura de carga 3 para el tambor 17 esta cerrada en la pared frontal 2
mediante la puerta 4. El borde 10 de la puerta 4 se encuentra en la zona de alojamiento 13 en la pared
frontal 2, quedando un intersticio 18 entre la pared frontal 2 y el lado interior del borde de la puerta 10. El
sensor 9 esta dispuesto en la zona de alojamiento 13, con lo que se limita la zona activa 9 del sensor 8 al
intersticio 18. En el lado interior del borde de la puerta 10 esta dispuesto en la zona activa 9 del sensor 8
al menos un elemento luminoso 16, que ilumina, al menos parcialmente, el intersticio visible 18 o bien la
zona de alojamiento 13 de la puerta 4 en su contorno.

Segun la figura 4 esté dotada la méaquina para el tratamiento de la colada 1 de un sensor capacitivo 8a. Al
respecto esta dispuesto el sensor 8a en el borde 10 de la puerta 4, con lo que se proporciona una zona
activa 9 limitada en el contorno de la puerta 4. El o los elemento/s luminoso/s 16 estd/n dispuesto/s
igualmente en la zona del borde 10 de la puerta 4, con lo que cuando se activa el sensor 8a se realiza un
alumbrado indirecto de la zona activa 9 en la pared frontal 2 o bien en la zona de alojamiento 13.

Segun la figura 4 puede utilizarse alternativamente un sensor 6ptico 8a, con lo que no tiene que colocarse
ningun componente sobre o en la pared frontal 2 en la zona de alojamiento 13 de la puerta 4. En esta
ejecucion irradia la luz del elemento luminoso 16, cuando la puerta 4 esta cerrada, sobre la pared frontal 2
0 bien sobre la zona de alojamiento 13 e ilumina las mismas al menos parcialmente. La luz reflejada llega
parcialmente al sensor 8a, interrumpiéndose al menos parcialmente durante el acceso, con lo que el
sensor 8a detecta una variacion de la intensidad de la luz y da lugar a la apertura o bien desactivacion del
dispositivo de enclavamiento 6.
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REIVINDICACIONES

1. Maquina para el tratamiento de la colada de carga frontal (1), como maquina lavadora,
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lavadora/secadora o secadora de ropa, con una abertura de carga (3) dispuesta en la pared frontal (2),
que puede cerrarse mediante una puerta (4) abatible, con un dispositivo de enclavamiento (6) para
mantener la puerta (4) en su posicion de cierre y con un dispositivo de accionamiento (7) para activar
o desactivar el dispositivo de enclavamiento (6),

caracterizada porque el dispositivo de accionamiento (7) incluye al menos un sensor (8, 8a), con el
que puede detectarse un contacto o una intervencidn sin contacto en su zona activa (9),

estando dispuesto el sensor (8, 8a), de los que al menos hay uno, en una zona del asidero de la
puerta (4) y recibiendo el equipo de control, tras detectar un contacto o una intervencion sin contacto,
una sefial, que origina la desactivacion del dispositivo de enclavamiento.

Maquina para el tratamiento de la colada de carga frontal (1) de acuerdo con la reivindicacion 1,
caracterizada porque la zona activa (9) del sensor (8, 8a) esta situada en un segmento del contorno
de la puerta (4) o bien del borde (11) de la abertura de carga (3), que en la posicion operativa de la
magquina para el tratamiento de la colada (1) se encuentra en una posicion superior oblicua o en la
posicion superior de la puerta (4) o del borde de la abertura (11).

Maquina para el tratamiento de la colada de carga frontal (1) de acuerdo con la reivindicacion 1 6 2,
caracterizada porque como sensor (8a) se utiliza un sensor capacitivo (8a)

Maquina para el tratamiento de la colada de carga frontal (1) de acuerdo con la reivindicacion 1 6 2,
caracterizada porque como sensor (8, 8a) se utiliza un sensor 6ptico (8, 8a).

Maquina para el tratamiento de la colada de carga frontal (1) de acuerdo con una de las
reivindicaciones 1 a 4,

caracterizada porque en el borde (10) de la puerta (4), en el lado orientado hacia la pared frontal (2),
esta dispuesto al menos un elemento luminoso (16), que esencialmente somete la zona activa (9) del
sensor (8, 8a) a una luz, pudiendo activarse el elemento luminoso (16) mediante el equipo de control

©).

Maquina para el tratamiento de la colada de carga frontal (1) de acuerdo con una de las
reivindicaciones 1 a 4,

caracterizada porque en un segmento del contorno del borde (11) de la abertura de carga (3), esta
dispuesto al menos un elemento luminoso (16), que esencialmente somete la zona activa (9) del
sensor (8, 8a) a una luz, pudiendo activarse el elemento luminoso (16) mediante el equipo de control

(5).

Maquina para el tratamiento de la colada de carga frontal (1) de acuerdo con la reivindicacion 4,
caracterizada porque el sensor 6ptico (8) estd dispuesto sobre la pared frontal (2) en la zona del
alojamiento (13) de la puerta (4) en una parte del perimetro alrededor del borde (11) de la abertura de
carga (3).

Maquina para el tratamiento de la colada de carga frontal (1) de acuerdo con la reivindicacion 3,
caracterizada porque el sensor capacitivo (8a) esta situado sobre o en la puerta (4) en la zona del
borde de la puerta (10).
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Fig. 4
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