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DESCRIPCION
Dispositivo para el reconocimiento de la gestacion

La invencion se refiere a un dispositivo para el reconocimiento de la gestacion en animales de granja segun la
reivindicacion independiente 1. Otro aspecto de la invenciéon es un procedimiento para el reconocimiento de la
gestacion en animales de granja segun la reivindicacion independiente 11.

En principio se conocen dispositivos y procedimientos para el reconocimiento de la gestacion en animales de granja
y sirven para constatar si un animal de granja esta prefiado o no. Es deseable realizar constataciones, por un lado,
en un instante temprano de la gestacion y, por otro lado, con una elevada seguridad. Ambos requerimientos tienen
una importancia principal para el desarrollo de la cria de animales y la salud del animal madre.

Los dispositivos y dispositivos conocidos se basan en un examen veterinario del animal y para ello aplican
dispositivos y procedimientos que también se conocen en el sector médico-humano para el diagnoéstico
correspondiente. Tipicamente el examen se realiza con la ayuda de un equipo de medicion por ultrasonidos, que
genera una imagen bidimensional, mediante la que un especialista puede realizar una valoracién sobre la gestacion
del animal. Con esta finalidad se coloca un cabezal de medicién por ultrasonidos sobre la superficie de la piel del
animal a examinar, de tal manera que la zona de medicion detectada por el cabezal de medicién por ultrasonidos
detecta el Utero del animal y en consecuencia puede detectar uno o varios embriones situados alli y reproducirlo
graficamente. Sin embargo para poder hacer una afirmacion de manera segura deseada, pero al mismo tiempo en la
fase temprana, este procedimiento conocido es costoso ya que requiere el examen temporalmente de malla
estrecha del animal con un costoso dispositivo de examen por parte de personal cualificado.

Por el documento EP 0 386 503 B1 se conoce un dispositivo conocido previamente. El dispositivo conocido
previamente sirve para la constatacion de la gestacion de grandes animales hembra y para ello describe un equipo
de ultrasonidos con una configuracion especifica de la superficie frontal del transductor. La tecnologia conocida
previamente de tal tipo proporciona en casos de aplicacion determinados, en particular en animales de granja con
pelo, un acoplamiento acustico mejorado del transductor y por consiguiente también permite en base de una imagen
mejorada una valoracion mas fiable del estado de gestacion. Sin embargo mediante este dispositivo conocido
previamente no se obtiene una ventaja con vistas a los costes del modo de examen y la posibilidad de una
verificacion temporalmente de malla estrecha.

Por el documento EP 0 173 837 se conoce previamente otro sistema de transductor. Este sistema esta realizado
igualmente como equipo de mano y requiere el examen y evaluacion por parte de un especialista cualificado. Con
este equipo conocido previamente tampoco se reducen por consiguiente los costes para un examen ni se crean las
posibilidades de una supervision eficiente, temporalmente de malla estrecha.

Por el documento DE 94 05 822 U se conoce previamente otro equipo de ultrasonidos, que pretende un
reconocimiento de la gestacion semiautomatizado. En este equipo se evalla automaticamente una imagen por
ultrasonidos tomada por un especialista cualificado y se emite una sefal sobre la gestacion. En este equipo es
desventajoso que aqui tampoco se pueden reducir los costes en el caso de una supervision temporalmente de malla
estrecha. Ademas, se ha comprobado que la evaluacién de imagenes automatizada en este equipo soélo da
resultados poco fiables, por lo que no se puede realizar una afirmacién segura respecto a una gestacion existente
con el sistema.

Por el documento WO 2007/085073 se conoce otra unidad de examen por ultrasonidos que, en base de un
coeficiente de amortiguacion de la sefial de ultrasonidos, pretende reconocer una gestacion existente de un animal
de granja. No obstante, el procedimiento descrito en este estado de la técnica recurre a un dispositivo costoso, que
se debe operar por un especialista cualificado y solo proporciona una base de valoracion alternativa o
complementaria. En este estado de la técnica es desventajoso por tanto también que no se puede lograr una
reduccion de los costes con el procedimiento, se aumenta la fiabilidad de la afirmacién sé6lo mediante medidas
adicionales, no obstante, en una valoracion alternativa sélo debido a los coeficientes de amortiguacion no se obtiene
un aumento de la fiabilidad.

Por el documento EP 1 344 451 A2 se conoce un dispositivo con medios de medicién para la medicién de una
caracteristica de al menos una parte del cuerpo de un animal de granja. El dispositivo esta equipado con un cabezal
de medicion por ultrasonidos, a fin de determinar el contenido de grasa de al menos una parte del cuerpo.

Un dispositivo para el examen de la gestacién en un animal de granja segun el preambulo de la reivindicacion 1 se
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conoce por Bichman M: “Trachtigkeitsdiagnose per Ultraschall [Diagndstico de gestacion por ultrasonido]’
XP000693099, ISSN: 0023-8082.

Ante estos antecedentes el objetivo de la invencién es proporcionar un dispositivo para el examen de la gestacion
que, en el caso de costes reducidos en conjunto, proporcione al menos una fiabilidad asimismo elevada del
reconocimiento de la gestacion, segun proporciona el estado de la técnica o, en el caso de costes al menos
constantes, proporcione una fiabilidad mas elevada en el reconocimiento de la gestacion.

Este objetivo se consigue segun la invenciéon mediante un dispositivo para el examen de la gestacion de un animal
de granja segun el preambulo de la reivindicacién independiente 1.

La invencién se basa, por un lado, en el conocimiento de que mediante un posicionamiento relativo reproducible de
un cabezal de medicion por ultrasonidos respecto a un animal de granja a examinar, es posible tanto una
simplificacion del proceso de examen, como también un incremento de la fiabilidad del resultado del examen de la
gestacion. A este respecto interactian varios factores que permiten conseguir este resultado. Por un lado, mediante
el dispositivo de recepcion y el soporte dispuesto en el armazén movil para el cabezal de medicién por ultrasonidos
se simplifica el procedimiento del examen, dado que por un lado el animal de granja se puede llevar a una posicién y
postura corporal definidas, por otro lado, sobre esta base se pueden ajustar tanto el lugar como también la
orientacién de la sefial de ultrasonidos emitida por el cabezal de medicién por ultrasonidos para cada serie de
mediciones de forma de reproducible en referencia al animal correspondiente. Es decir, tanto varias mediciones en
un animal como también en varios animales se efectian en la misma posicion y orientacion del cabezal de medicion
por sonidos. Esto posibilita que el examen se realice por personal que no ha terminado una formacion base
veterinaria o un cursillo dirigido de forma especifica a la realizacion de los examenes de gestacion. Ademas,
mediante el dispositivo segun la invencion se reproduce un resultado de medicién, que debido a su posicionamiento
y orientacion siempre constante del resultado de las imagenes de una evaluacién automatizada de los datos de
imagenes es accesible esencialmente de mejor manera que los datos de medicion que se obtienen por un aparato
guiado a mano por personal cualificado. En este caso la causa consiste en que los métodos de evaluacion y filtrado
habituales segun el conocimiento de los inventores se pueden automatizar en tales evaluaciones de imagenes,
cuando la base de la evaluacién es una imagen tipica recurrente con artefactos tipicos recurrentes. Pero
precisamente esto no se logra en general mediante una toma de imagenes optimizada manualmente por personal
cualificado, dado que aqui en busca de la mejor imagen con el artefacto mas pequefo siempre se generan de forma
irregular de nuevo de foto a foto artefactos diferentes, los cuales no se pueden filtrar de forma fiable con un
procedimiento de evaluacion automatizado. Finalmente otro motivo para la ventaja obtenida segun la invencion es la
posibilidad de efectuar el examen de la gestacion en el curso de un aislamiento que se realiza de todos modos de
los animales dentro del establo, por ejemplo, durante la alimentacion de los animales, lo que posibilita un control
temporalmente de malla estrecha, sin que se tengan que dedicar costes adicionales considerables con vistas a los
aparatos o con vistas al transcurso del dia del animal de granja.

En el sentido del dispositivo segun la invencion, bajo un dispositivo de recepcion se debe entender un dispositivo en
una o varias piezas que limita un espacio tridimensional en el que se situa exactamente un animal de granja. A este
respecto, es preferible asi que mediante el dispositivo de recepcion se predetermine tanto la posicién como también
la postura del animal de la manera mas exacta posible. Esta posicion y postura deberia ser igual de forma
reproducible al usar el dispositivo de recepcion por varios animales, a fin de posibilitar de este modo un
posicionamiento fiable del soporte con el cabezal de medicion por ultrasonidos mediante el armazén. Un ejemplo
para un dispositivo de recepcion semejante es, por ejemplo, un pasillo limitado por dos paredes laterales, en el que
un animal de granja puede entrar para encontrar en su lado frontal un punto de alimentacién y recibir alli el alimento.
Mediante las paredes laterales se posiciona el animal en este caso en vista lateral y mediante el punto de
alimentacion se posiciona el animal en la direcciéon longitudinal del pasillo, garantizandose mediante el proceso de la
recepcion de alimento una postura tipica para ello del animal, es decir se evita tipicamente que el animal esté
sentado o tumbado.

El soporte previsto segun la invencion para el cabezal de medicién por ultrasonidos debe posibilitar que un cabezal
de medicion por ultrasonidos esté fijado entonces preferentemente de forma separable. Segun la realizacion del
cabezal de medicién por ultrasonidos, este soporte puede estar realizado diferentemente, por ejemplo, en forma de
uno o varios orificios roscados, en forma de un soporte en arrastre de forma y/o de fuerza, en el que por ejemplo se
puede inmovilizar el cabezal de medicién por ultrasonidos o en todavia otro modo constructivo.

Otro componente del dispositivo segun la invencién es un armazoén, en el que esta fijado este soporte y que es movil
con respecto al dispositivo de recepcion. Este armazoén puede ser movil de diferente manera sélo en referencia a un
eje espacial, sea por un movimiento translatorio o un movimiento rotativo, a fin de poder conducir de este modo el
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soporte con el cabezal de medicidon por ultrasonidos dispuesto en él hasta el cuerpo del animal de granja. En
particular es preferible fijar el armazoén en el dispositivo de recepcion y proporcionar una movilidad relativa a través
de un eje de pivotacion o una guia lineal o varios ejes de pivotacion o guias lineales semejantes y combinaciones de
ellos. A este respecto, en principio se debe entender que con vistas al nimero de los grados de libertad que contiene
esta movilidad se deberia garantizar el niumero necesario para un posicionamiento del cabezal de medicion por
ultrasonidos que proporcione datos fiables y se deberian evitar los grados de libertad que se salgan de ello. Formas
de realizacion preferidas de ello estan realizadas en las reivindicaciones siguientes.

Finalmente esta previsto segun la invencion un dispositivo de evaluacion de datos, que mediante transmision por
técnica de sefializacién obtiene los datos que se detectan por el cabezal de medicién por ultrasonidos. Esta unidad
de evaluacién de datos puede estar conectada preferentemente por cable, pero eventualmente también sin cables
con el cabezal de medicion por ultrasonidos y esta configurada de manera que se puede realizar una evaluacion
automatizada de las imagenes por ultrasonidos, por ejemplo en forma de un analisis de escala de grises, a fin de
obtener un afirmacion de medicién con vistas a la gestacion del animal.

Segun una primera forma de realizacion preferida esta previsto que el dispositivo de recepcion presente dos paredes
laterales que limitan un espacio de estancia del animal de granja durante el examen y el armazoén presenta un
puente, que esta configurado para moverse horizontalmente a lo largo de estas paredes laterales, en particular
mediante un dispositivo de guiado fijado en las paredes laterales.

Con esta configuracion el armazon se realiza de forma movil en cooperacion especial con el dispositivo de
recepcion, a fin de posicionar de este modo, por un lado, el animal de granja a examinar de forma definida, por otro
lado, crear la posibilidad de poder posicionar el soporte del cabezal de medicién por ultrasonidos con vistas a la
longitud del cuerpo variable del animal de granja mediante el movimiento del puente a lo largo de las paredes
laterales. A este respecto, el puente estd montado preferentemente sobre los bordes superiores de las paredes
laterales y de esta manera se puede mover en particular desde una posicion de reposo, en la que no se impide la
entrada del animal en el dispositivo de recepcion, en la direcciéon horizontal a una posicién de medicién. En este
caso, bajo paredes laterales se debe entender, por un lado, una superficie de pared cerrada, en otras formas de
realizacion las paredes laterales también se pueden proporcionar por travesafios, rejillas o similares. A este
respecto, el puente se extiende preferentemente de una pared lateral hacia la otra pared lateral en una direccion
perpendicularmente a los planos definidos por las paredes laterales.

Todavia es mas preferible que el dispositivo de recepcion presente dos paredes laterales que limitan un espacio de
estancia del animal de granja durante el examen y el armazoén presente un travesafio vertical, con el que esta
conectado el soporte para una movilidad vertical del cabezal de ultrasonidos, en particular de tal manera que el
travesafo vertical esta conectado con un puente movil horizontalmente a lo largo de las paredes laterales y el
travesano vertical es movil verticalmente respecto a este puente junto con el cabezal de ultrasonidos o el cabezal de
ultrasonidos es movil verticalmente a lo largo del travesario vertical. Una configuracion semejante del armazoén con
travesafnos verticales posibilita el posicionamiento del soporte en la direccion vertical, a fin de poder desplazar de
este modo el soporte a diferentes alturas y en consecuencia con diferentes alturas de animal obtener un
posicionamiento exacto del cabezal de medicion por ultrasonidos en una posicién de mediciéon deseada. En principio
esta movilidad vertical se puede conseguir en tanto que el cabezal de ultrasonidos esta dispuesto en el travesafo
vertical y el travesafo vertical mismo se puede desplazar verticalmente o en tanto que el travesafio vertical mismo es
inmovil, pero el soporte para el cabezal de ultrasonidos se puede desplazar a lo largo del travesafo vertical. En la
forma de realizacion especialmente preferida de un armazén con puente y travesafno vertical se proporciona una
movilidad del soporte para el cabezal de ultrasonidos en dos direcciones axiales, por lo que el soporte se puede
mover, por un lado, en referencia a las diferentes longitudes de los animales de granja a examinar, por otro lado, a
las diferentes alturas de los animales de granja a examinar con vistas al posicionamiento de medicion resultante de
ello. De esta manera se garantiza que los animales de granja de diferente longitud y altura se puedan examinar de
forma fiable con el dispositivo segun la invencion.

Todavia es mas preferible que el soporte esté fijado en el extremo de una cadena de eslabones de varios eslabones,
en la que se pueden pivotar uno respecto a otro respectivamente dos eslabones de cadena adyacentes alrededor de
un eje de eslabones de cadena, que se sitia en paralelo al eje longitudinal del animal de granja definido por el
espacio de estancia, en particular horizontalmente y en paralelo a las paredes laterales que delimitan el espacio de
estancia. Este perfeccionamiento se ocupa de una problematica especifica en relacién con un examen
semiautomatizado o totalmente automatizado de los animales de granja con equipos de diagndstico. En la
tecnologia de medicion por ultrasonidos aqui usada se pretende un contacto plano del cabezal de medicion por
ultrasonidos, que se debe realizar bajo una presién de apriete determinada. La inclinacion de la superficie del cuerpo
del animal de granja en la zona de la posicion de medicién y a este respecto, adyacentemente a ello no es
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predecible de forma fiable en general y entre otros depende de la postura del animal, su corpulencia y similares. La
aplicacion de un cabezal de medicion por ultrasonidos se debe realizar de modo y manera que el animal no se
asuste por el contacto, lo que podria conducir a reacciones de miedo del animal, a fin de conseguir una medicién
fiable. Segun este perfeccionamiento segun la invencion se ha comprobado que mediante la disposicion del soporte
en el extremo de una cadena de eslabones se puede obtener una aplicacion definida del cabezal de medicién por
ultrasonidos situado en el soporte contra la superficie del cuerpo del animal. La ventaja especial consiste en este
caso en que no se usen elementos rigidos para guiar el soporte a la zona relevante préxima al cuerpo del animal en
el armazén y en consecuencia no se puedan ejercer fuerzas de presion locales sobre el cuerpo del animal, las
cuales podrian asustar al animal. La cadena de eslabones posibilita un guiado definido del soporte y al mismo
tiempo un contacto casi sin presion del armazoén en el cuerpo del animal de granja en la zona alrededor del soporte,
por lo que se favorece una medicion fiable. Esto se consigue en particular luego cuando la cadena de eslabones
esta orientada con vistas a sus ejes de cadena de tal manera que se puede ajustar en la extension longitudinal
vertical alrededor del cuerpo del animal y de este modo se obtiene el contacto con baja presion deseado en el
cuerpo del animal.

A este respecto es especialmente preferible que la cadena de eslabones se pueda pivotar alrededor al menos de
una pluralidad de ejes de eslabones de cadena mediante un actuador, preferentemente mediante un cable de
traccion guiado dentro de la cadena de eslabones de forma espaciada de los ejes de eslabones de cadena, que esta
conectado con un dispositivo de traccién accionado por actuador. En principio la cadena de eslabones se puede
accionar por diferentes actuadores, en particular aqui también se pueden usar actuadores que estan dispuestos
fuera de la cadena de eslabones y, por ejemplo, influyen sélo sobre el soporte a fin de posicionar éste en la
superficie del cuerpo del animal de granja. Estos actuadores se pueden extender de un punto de armazon a la
cadena de eslabones. Sin embargo, se consigue una movilidad especialmente ventajosa de la cadena de eslabones
cuando se usa un cable de tracciéon para pivotar los eslabones de cadena unos frente a otros. Esto se puede
conseguir de forma especialmente eficaz cuando el cable de traccion esta tendido dentro de la cadena y se guia
dentro mediante una configuracion correspondiente de los eslabones de cadena individuales. Un cable de traccion
guiado de tal manera puede provocar, cuando discurre de forma espaciada de al menos algunos ejes de eslabones
de cadena, una curvatura variable de la cadena, que se aplica en una superficie curvada de forma irregular, cuando
se tensa. Esta tension del cable de traccién se puede realizar de forma accionada por actuador, debiéndose
entender bajo ello una posibilidad de tensado manual correspondiente del cable de tracciéon mediante un dispositivo
de tensiodn, por ejemplo, en forma de palanca o una tensién del cable de traccién provocada por un actuador
eléctrico, neumatico o accionado de otra manera.

Segun otra forma de realizacion esta previsto que el soporte del cabezal de medicion por ultrasonidos esté acoplado
con un actuador para el posicionamiento del cabezal de medicién por ultrasonidos en un punto predeterminado del
cuerpo del animal de granja, el armazoén proporcione una movilidad relativa del soporte del cabezal de medicién por
ultrasonidos en al menos un eje y se facilite un control para el posicionamiento activo y seguimiento pasivo de un
cabezal de medicion por ultrasonidos recibido en el soporte, que esta configurado para posicionar de forma activa
localmente el soporte en un modo de posicionamiento mediante uno o varios actuadores del armazoén en referencia
al dispositivo de recepcion, realizando el armazoén exclusivamente movimientos del soporte accionados por actuador,
y para conducir el soporte en un modo de medicion en al menos un eje de forma movil libremente a través del
armazon, de modo que el soporte puede seguir de forma pasiva los movimientos del animal de granja.

Esta forma de realizacion consigue un posicionamiento exacto del soporte en el animal de granja, en tanto que con
esta finalidad en el modo de posicionamiento se proporciona una configuracion de armazon rigida en conjunto, en la
que el soporte se puede mover mediante movimientos dentro del armazén en uno o varios ejes hacia la posicion de
medicion deseada. En particular bajo este posicionamiento activo del soporte se puede entender un desplazamiento
horizontal de un puente del armazén, un desplazamiento vertical del soporte mediante o a lo largo de un travesafo
vertical y/o una aplicacion lateral del soporte en la superficie del cuerpo del animal de granja, por ejemplo, mediante
una cadena de eslabones sometida a un cable de traccion. Después de que el cabezal de medicién se ha colocado
en la posicion de medicion deseada sobre la superficie del cuerpo del animal de granja, mediante la fuerza de
apriete alli alcanzada se produce una cierta adherencia. Para poder realizar la medicién durante el periodo de
tiempo determinado después de esta aplicacion y para no dejar que se menoscabe por el movimiento del animal de
granja, entonces es ventajoso que el armazon se lleve de la configuracion de armazoén rigida a una configuracion de
armazon en la que en al menos un eje puede seguir tales movimientos del animal de granja. Asi puede estar
previsto en particular que el armazén presente un eje horizontal situado por encima del animal de granja, que se
extienda transversalmente al eje longitudinal del animal de granja y posibilita que el soporte esté dispuesto en
travesafios que van verticalmente hacia debajo desde este eje y se puede pivotar alrededor de este eje y en
consecuencia puede seguir los movimientos del animal de granja en su direcciéon longitudinal. A este respecto, se
debe entender que el modo de posicionamiento también se puede obtener cuando debido a la inercia del armazén
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también se ajusta una posicion definida del soporte, por ejemplo, de forma condicionada por la gravedad después
del desplazamiento de elementos individuales del armazdn, sin que se deba bloquear un eje mévil para ello. En una
configuracion semejante del armazon se puede prescindir en consecuencia de un bloqueo y liberacion activo de un
eje del armazén, sin tener que renunciar en este caso a la ventaja de un posicionamiento y seguimiento exacto del
soporte.

Segun otra forma de realizacion preferida esta previsto un dispositivo de humectacion para el suministro de un
medio de acoplamiento pastoso o fluido sobre la superficie de emision y recepcion del cabezal de ultrasonidos,
comprendiendo el dispositivo de humectaciéon un recipiente de almacenamiento para el medio de acoplamiento
acustico, una linea de alimentacién para la linea del medio de acoplamiento acustico del recipiente de
almacenamiento hacia una abertura de salida, que esta dispuesta de modo que el medio de acoplamiento acustico
que sale de la abertura de salida se aplica sobre la superficie de emision y recepcion del cabezal de ultrasonidos, y
un dispositivo de transporte para el transporte del medio de acoplamiento acustico del recipiente de almacenamiento
hacia la abertura de salida. Con este perfeccionamiento se obtiene una humectacién automatizada del cabezal de
medicion con un medio de acoplamiento, por lo que se aumenta aun mas la eficiencia y fiabilidad del dispositivo
segun la invencidon. A este respecto, puede estar previsto que el dispositivo de humectacion esta dispuesto
directamente en el soporte, por lo que se posibilita aplicar el medio de acoplamiento sobre el cabezal de medicién
por ultrasonidos directamente en cada posicion del armazoén. En otra configuracion, el dispositivo de humectacion
esta dispuesto en el armazon o el dispositivo de recepcién, de modo que el cabezal de medicién por ultrasonidos se
puede conducir mediante el soporte desde una posicion hasta la abertura de salida para el medio de acoplamiento,
alli se humedece y luego se aleja de nuevo del dispositivo de humectacion para realizar la medicion.

En particular es preferible que el dispositivo segun la invencion esté realizado de tal manera que el dispositivo de
recepcion presente dos paredes laterales que limitan un espacio de estancia del animal de granja durante el examen
y el armazon presente un puente que esta configurado para moverse horizontalmente a lo largo de estas paredes
laterales, un travesafio vertical esta conectado con el puente, el soporte para el cabezal de medicién por
ultrasonidos esta fijado en el extremo de una cadena de eslabones de varios eslabones, en la que se pueden pivotar
respectivamente uno con respecto a otro dos eslabones de cadena adyacentes alrededor respectivamente de un eje
de eslabones de cadena, que discurre en paralelo al eje longitudinal del animal de granja definido por el espacio de
estancia, en particular horizontalmente y en paralelo a las paredes laterales que limitan el espacio de estancia, la
cadena de varios eslabones esta montada de forma movil en altura en el puntal vertical y de forma pivotable
alrededor de un eje de seguimiento horizontal, que discurre transversalmente al eje longitudinal del espacio de
estancia, y el eje de seguimiento se puede bloquear preferentemente mediante un mecanismo de posicionamiento y
seguimiento en un modo de posicionamiento y se puede mover libremente en un modo de medicién. Con esta
configuracion se proporciona una movilidad del armazon que posibilita conducir el soporte hasta una posicion de
medicion sobre la superficie del cuerpo de un animal de granja con un angulo definido en referencia a la horizontal y
en este caso tener en cuenta variaciones de tamafio anatomicas tipicas de los animales de granja. En particular
mediante esta configuracion del armazon se posibilita realizar mdultiples movimientos requeridos para el
posicionamiento del soporte, antes de que el soporte u otras partes del armazén entren en contacto con el animal de
granja y solo en una ultima etapa mediante la aplicacion de la cadena de eslabones en la superficie del cuerpo del
animal generar un contacto con poca presion entre el armazon y el cabezal de medicién por ultrasonidos con la
superficie del cuerpo del animal.

El dispositivo segin la invencion presenta un dispositivo de deteccién de imagenes bidimensionales o
tridimensionales para la deteccion del contorno o de un fragmento del contorno del animal de granja, una unidad de
evaluacion de imagenes conectada con técnica de sefalizacion con el dispositivo de deteccion de imagenes, que
esta configurada para determinar un punto de medicion o zona de medicion mediante el contorno detectado o del
fragmento de contorno detectado, una unidad de control del soporte del cabezal de medicion conectada con técnica
de sefializacién con la unidad de evaluacion de imagenes, que esta conectada con técnica de sefalizacién con uno
o varios actuadores para el movimiento del soporte para el cabezal de medicién por ultrasonidos y esta configurada
para mover el soporte de modo que se guie un cabezal de medicidon por ultrasonidos recibido en él al punto de
medicioén o a la zona de medicién. Este perfeccionamiento posibilita automatizar el posicionamiento del cabezal de
medicion sobre la superficie del cuerpo del animal y eventualmente la orientacion del cabezal de medicion, en tanto
que se determinan las mediciones anatémicas necesarias para ello del animal mediante una deteccién de imagenes.
A este respecto, se debe entender que no se requiere necesariamente una deteccidén anatémica completa del animal
de granja para determinar los datos necesarios para un posicionamiento. En lugar de ello, con frecuencia debido a
las dimensiones anatémicas individuales determinadas, como por ejemplo la longitud total del animal y la anchura
del animal en un punto determinado debido a los valores experimentales que estan almacenados en la unidad de
evaluacion de imagenes, se infiere sobre las dimensiones anatomicas relevantes para un posicionamiento del
cabezal de medicion por ultrasonidos. En general sélo se requiere en consecuencia una deteccion de imagenes
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bidimensionales para conseguir un calculo suficientemente exacto de los datos de posicionamiento.

A este respecto se debe entender que la unidad de evaluacion de imagenes también puede estar configurada para
almacenar aqui una deteccion anatémica y calculo tales también bajo asignacion de una identificacion que
caracteriza el animal de granja, a fin de pode recurrir de nuevo a estos datos en la medicién siguiente.

Ademas, se debe entender que la deteccién de imagenes bidimensionales o tridimensionales sirve no sélo para
detectar dimensiones anatémicas del animal de granja, sino que también puede servir para determinar la posicién y
postura del animal dentro del dispositivo de recepcion. Con frecuencia no es adecuado o no conseguible que un
animal de granja se defina y fije en el dispositivo de recepcion con vistas a su posicion y postura, de modo que, en €l
caso de conocimiento de la posicidon de medicién con respecto al cuerpo, se puede realizar de forma reproducible un
posicionamiento fiable del cabezal de medicidon por ultrasonidos. En lugar de ello el dispositivo de deteccion de
imagenes segun la invencion se puede usar para determinar la posicion y postura del animal por una o varias
imagenes, realizar a continuacion el posicionamiento debido a una evaluacion de las imagenes detectadas de este
tipo, a fin de sujetar luego, después de la aplicacion del cabezal de medicion por ultrasonidos en el animal, éste
mediante seguimiento activo o pasivo en la posicién de medicién durante la medicion.

Finalmente el dispositivo segun la invencion todavia se puede perfeccionar mediante un eje de pivotacion horizontal
dispuesto en el soporte, mediante el que se puede pivotar el soporte alrededor de un eje horizontal y situado en
paralelo al eje longitudinal del animal y esta caracterizado mas preferentemente por un actuador de pivotacion
acoplado mecanicamente entre el armazoén y soporte, mediante el que se puede pivotar el soporte alrededor de este
eje de pivotacion horizontal. Con este perfeccionamiento se proporciona una movilidad definida del soporte, que
posibilita modificar el angulo de medicion del cabezal de medicién por ultrasonidos en referencia a la horizontal. Esta
modificacion de la direccién de mediciéon se ha comprobado segun la invencion como factor de influencia significativo
en una medicién exitosa y afirmacion fiable respecto a la gestacion. En particular es preferible para una afirmacion
semejante que el soporte se pueda pivotar alrededor de este eje situado horizontalmente, a fin de poder realizar
varias mediciones sucesivamente bajo diferentes angulos respecto a la horizontal. Esta secuencia de mediciones se
le puede suministrar luego a una evaluacién, evaluandose opcionalmente todas las imagenes o pudiéndose
seleccionar de las imagenes una imagen o imagenes individuales relevantes y luego valorarse éstas
exclusivamente.

Otro aspecto de la invencién es un procedimiento para el examen de la gestaciéon de un animal de granja segun la
reivindicacion 11, que comprende las etapas: recepcion del animal de granja en un espacio de estancia delimitado,
medicion del contorno del animal mediante un dispositivo de deteccion de imagenes bidimensionales o
tridimensionales, evaluacion de los datos de contorno del animal y determinacion de un punto de medicién para un
examen de ultrasonidos mediante una comparacién de los datos de contorno del animal con datos anatémicos
almacenados, conduccion de un cabezal de medicion por ultrasonidos sujeto en un suporte hasta el punto de
medicion mediante el movimiento del soporte mediante un armazén con respecto al espacio de estancia, deteccion
de los datos de medicién mediante el cabezal de medicién por ultrasonidos, evaluacion de los datos de medicién
mediante el reconocimiento de imagenes de caracteristicas alas que se recurre para la diferenciacion de una
gestacion del animal de granja. Con este procedimiento se proporciona un examen de la gestacion eficiente y
completamente o parcialmente automatizado en animales de granja, que suministra resultados fiables.

El procedimiento se perfecciona segun las reivindicaciones 12 a 15. Con vistas a la evaluacion especifica de estos
perfeccionamientos del procedimiento y de las ventajas obtenidas por ello se hace referencia a la descripcion
anterior de los dispositivos configurados correspondientemente y sus perfeccionamientos.

Otra forma de realizacién preferida se explica mediante las figuras adjuntas. Muestran:

Fig. 1 una vista frontal de un dispositivo de examen de la gestacién segun la invencién con un animal de granja
reproducido de forma esquematica,

Fig. 2 una vista lateral del dispositivo segun la fig. 1,
Fig. 3 una vista en planta del dispositivo segun la fig. 1,

Fig. 4 una vista en perspectiva oblicua a la izquierda desde arriba del dispositivo de examen de la gestacion segun la
invencion,

Fig. 5 una vista segun la fig. 4 oblicua a la derecha desde delante,
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Fig. 6 una vista en detalle en perspectiva de la forma de realizacién segun la fig. 4,
Fig. 7 una vista en detalle lateral de la forma de realizacion segun la fig. 4,

Fig. 8 una vista en detalle en perspectiva de un dispositivo de humectacion para un medio de acoplamiento de la
forma de realizacion segun la fig. 4,

Fig. 9 una vista frontal en perspectiva de una soporte con cabezal de medicién de sonido insertado de la forma de
realizacion segun la fig. 4,

Fig. 10 una vista en detalle en perspectiva del dispositivo de humectacion segun la fig. 8, y
Fig. 11 una vista global del dispositivo de humectacion.

En referencia a las figuras 1 a 3 se puede reconocer que en el dispositivo seguin la invencion se limita la zona de
estancia 10 por las paredes laterales 11, 12. El espacio de estancia define un eje longitudinal central 100. En la zona
de estancia 10 puede encontrar espacio de pie un animal de granja, aqui una cerda. Se debe entender que la
posicion de pie del animal de granja se puede definir por una limitacion frontal y posterior aun mas en la zona de
estancia, a fin de garantizar de esta manera que el animal de granja esté en una posicion determinada en referencia
a la direccion longitudinal 100 de la zona de estancia.

Por encima de la zona de estancia esta colocado un marco rectangular con esquinas redondeadas mediante cuatro
travesafos sobre las dos paredes laterales. El marco 20 esta fijado de forma fija sobre las paredes laterales, no
obstante, se puede desplazar horizontalmente para un ajuste base a lo largo de las paredes horizontales y luego
fijarse en una posicidon esencialmente apropiada para las mediciones siguientes.

Dos travesanios longitudinales 21, 22 se extienden en paralelo y de forma simétrica al eje longitudinal central 100 del
marco 20 desde un travesano de marco frontal 23 hacia un travesafo de marco posterior 24 y estan soldados de
forma fija con estos dos travesafios de marco.

Ademas, en referencia a las figuras 4 y 5, que muestran el dispositivo de examen de la gestacion segun la invencion
sin las paredes laterales, se puede reconocer que un travesafo vertical 30 esta dispuesto por encima de los
travesafos longitudinales 21, 22 y se extiende en la direccién vertical. El travesafio vertical 30 se puede desplazar
horizontalmente a lo largo de los travesafios longitudinales 21, 22.

En el travesario vertical 30 estd montado un bloque de recepcion 40 de forma desplazable verticalmente. El bloque
de recepcion 40 se puede desplazar en la direccion vertical a lo largo del travesaiio vertical mediante un actuador
41.

Debido a la desplazabilidad translatoria combinada del travesafio vertical 30 a lo largo de los travesarios
longitudinales 21, 22 y del bloque de recepcion 40 a lo largo del travesafo vertical, el bloque de recepcion se puede
desplazar y posicionar en dos ejes en respectivamente una zona determinada, definida por las dimensiones de los
travesarios longitudinales 21, 22 y del travesafio vertical 30.

En el bloque de recepcion 40 esta fijado un estribo 50, que se extiende en la direccion horizontal y
perpendicularmente a los travesafos longitudinales a través del bloque de recepcion 40. El estribo 50 esta curvado
en ambos lados hacia abajo fuera del bloque de recepcién y discurre de esta manera lateralmente fuera de los
travesafos longitudinales 21, 22, dos secciones 51, 52 del estribo se extienden lateralmente a los travesarios
longitudinales 21, 22 perpendicularmente hacia abajo. En el extremo de las secciones 51, 52 que se extienden
perpendicularmente hacia abajo, una cadena de eslabones 61, 62 de varios eslabones esta fijada en ambos lados
respectivamente en los extremos de estribo y se extiende verticalmente hacia abajo. En el extremo de esta cadena
de eslabones 61, 62 correspondiente esta dispuesto un soporte 71, 72. El soporte 71, 72 esta configurado para
recibir un cabezal de medicién por ultrasonidos 81, 82.

La fig. 6 muestra el dispositivo segun la invencion en una posicion en la que el bloque de recepcion 40 esta
desplazado al extremo superior del travesafio vertical 30. Segun se ve, en esta posicion el travesafo 50, las
cadenas de eslabones 61, 62 y los soportes 71, 72 con los cabezales de medicién por ultrasonidos dispuestos en
ellos estan dispuestos por encima del marco 20 y por consiguiente se desplazan fuera de la zona de estancia 10 del
animal de granja. En esta posicion el animal de granja puede entrar en la zona de estancia 10, sin que en este caso
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exista el peligro de un deterioro del dispositivo de examen de la gestacion.

Debido a la bajada del bloque de recepcion 40 a lo largo del travesafno vertical 30 y desplazamiento anterior,
simultaneo o subsiguiente del travesafio vertical 30 a lo largo de los travesarios longitudinales 21, los soportes 71,
72 con los cabezales de medicion por ultrasonidos 81, 82 dispuestos en ellos se pueden posicionar en el animal de
granja a examinar en la zona de una posiciéon de medicion deseada. Con la finalidad de un posicionamiento
semejante se puede realizar una toma de silueta desde arriba o lateralmente del animal de granja, a fin de
determinarse de este modo la posicion de medicién deseada en base de una evaluacion de imagenes y los datos
almacenados sobre posiciones de medicién correspondientes. Con esta finalidad se pueden fijar uno o varios
dispositivos de toma de imagenes correspondientes en el soporte o en otra posicion del dispositivo segun la
invencion.

La fig. 7 muestra el bloque de recepcion 40 en una posicion bajada. Segun se ve, en esta posicion bajada el estribo
50 se extiende hacia abajo en la zona de estancia y las cadenas de eslabones 61, 62 dispuestas en el estribo 50
discurren lateralmente a lo largo del cuerpo del animal de granja.

El estribo 50 estda montado de forma pivotable en el bloque de recepcion 40 y se puede mover, segin se muestra en
la fig. 7 a través de las posiciones 50a,b,c, mediante pivotacion alrededor de un eje horizontal, de tal manera que los
soportes 71, 72 en el extremo de las cadenas de eslabones 61, 62 pueden seguir los movimientos hacia delante o
hacia atras del animal de granja.

Segun se puede reconocer en particular en la fig. 6, cada cadena de eslabones comprende una pluralidad de
eslabones de cadena 61a,b,c,... Cada eslabén de cadena 61a,b,c,... estd conectado de forma pivotable con el
eslabon de cadena adyacente. Esta conexion pivotable se facilita por un eje que discurre de forma horizontal y en
paralelo a los travesafios longitudinales 21, 22. Los ejes de pivotacion de las cadenas de eslabones 61, 62 se sitdan
cerca del lado exterior de los eslabones de cadena en el interior de la cadena de eslabones.

Ademas, en el interior de la cadena de eslabones discurre un cable de traccién 63, que se extiende del eslabon de
cadena inferior 61z, conectado con el soporte, partiendo en la direccién del eslabon de cadena superior 61a y desde
alli sigue discurriendo a través del espacio interior del estribo 50. En la zona junto al bloque de recepcién 40, este
cable de traccion 63 se guia fuera del estribo de toma 50 y se puede poner bajo traccion mediante un actuador 42.
El actuador 42 pone bajo traccion simultdneamente los dos cables de traccién que discurren en la cadena de
eslabones 61 y la cadena de eslabones 62. Los cables de traccion discurren cerca de la pared interior de las
cadenas de eslabones 61, 62 y en consecuencia de forma espaciada de los ejes de pivotacion de los eslabones de
cadena de estas cadenas de eslabones. De este modo se origina entonces, cuando los cables de traccidon se ponen
bajo tracciéon, un momento, que actua alrededor de estos ejes de pivotacion y que conduce a que se deformen las
cadenas de eslabones, de tal manera que adopten una forma convexa hacia fuera y en consecuencia céncava hacia
dentro y en este caso los soportes 71, 72 se mueven uno hacia otro.

Esta deformacion de las cadenas de eslabones, generada por la traccion en los cables de traccion, y movimiento de
los soportes conduce a que las cadenas de eslabones se apliquen en la superficie del cuerpo del animal de granja
de una manera casi sin presion y los soportes se conduzcan hasta la posicion de mediciéon deseada, de tal manera
que el cabezal de medicion por ultrasonidos 81, 82 recibido en los soportes se coloca sobre la superficie de la piel.

La fig. 8 muestra el soporte 71 con cabezal de medicidn por ultrasonidos 81 insertado en él en mayor detalle. Segun
se puede reconocer, el soporte 71 comprende dos bloques 73, 74 hechos de plastico que definen una escotadura
75. Los bloques 73, 74 estan conectados entre si mediante un cierre de palanca oscilante 76. Los bloques 73, 74 se
pueden separar uno de otro debido a la abertura del cierre de palanca oscilante 76, por lo que la escotadura 75 se
divide y el cabezal de medicion por ultrasonidos 81 se puede insertar en la escotadura. Si a continuacion de ello se
cierra de nuevo el cierre de palanca oscilante 76, entonces el cabezal de medicién por ultrasonidos 81 esta anclado
de forma fija en el soporte 71.

La fig. 9 muestra un sistema para la humectacion de los cabezales de medicidn por ultrasonidos con un medio de
acoplamiento. Este sistema es parte de la forma de realizacion preferida del dispositivo de examen de la gestacion
segun la invencion. El sistema comprende tres recipientes 91 a — ¢, que reciben un acopio del medio de
acoplamiento y desde los que este medio de acoplamiento se conduce a través de las lineas de tubo flexible 92, 93
a los dispositivo des entrega 94, 95. Desde los recipientes 91a — ¢ se puede transportar por consiguiente el medio de
acoplamiento a un espacio intermedio ranurado de los dispositivos de entrega 94, 95. Para obtener una humectacion
uniforme y al mismo tiempo ahorradora de los cabezales de medicién por ultrasonidos con el medio de
acoplamiento, los dispositivos de entrega 94, 95 presentan respectivamente una cortina de cepillos dispuesta en
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ambos lados de la ranura. Esta cortina de cepillos sirve para limpiar el cabezal de medicién por ultrasonidos
correspondiente después de una medicidn realizada, antes de que recubra con nuevo medio de acoplamiento
gracias al medio de acoplamiento para una nueva medicién. El medio de acoplamiento se transporta con esta
finalidad al espacio intermedio y asi se aplica sobre los cabezales de medicién por ultrasonidos.

La fig. 10 muestra un cabezal de medicién por ultrasonidos 81 en una posicion insertada en el dispositivo de entrega
94. Segun se ve, el cabezal de medicién por ultrasonidos toca en este caso la cortina de cepillos y se limpia asi y
luego se humedece con el medio de acoplamiento. Gracias a la entrada del cabezal de medicion por ultrasonidos 81
en el intersticio en el dispositivo de recepcion 94 se dispara un sensor, que ordena que una bomba peristaltica
visible en la fig. 11 transporte durante un breve periodo de tiempo el medio de acoplamiento a través de las lineas
de tubo flexible 92, 93 y de este modo llegue al cabezal de medicién por ultrasonidos en las cortinas de cepillos. Si el
cabezal de medicién por ultrasonidos se extrae de nuevo a continuacioén de la ranura de recepcion, asi se humedece
suficientemente para una medicion fiable con medio de acoplamiento.

Segun se ve en particular de la fig. 6, los dispositivos de entrega 94, 95 estan montados en la zona justo por encima

de los travesafios longitudinales 21, 22, de modo que los cabezales de medicién por ultrasonidos 81, 82 se pueden
introducir en la posicién elevada del bloque de recepcion 40 en los dispositivos de entrega 94, 95.

10
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REIVINDICACIONES
1. Procedimiento para el examen de la gestaciéon en un animal de granja, que comprende:

- un dispositivo de recepcion que define un espacio de estancia (10) para el animal de granja a examinar,

- un soporte (71) con un cabezal de medicion por ultrasonidos (81) recibido en él, que esta conectado con un
armazon mévil con respecto al dispositivo de recepcion,

y

- un dispositivo de evaluacién de datos, que esta conectado o se puede conectar por técnica de sefalizacién con el
cabezal de medicién por ultrasonidos (81),

en el que el dispositivo de evaluacién de datos esta configurado para evaluar los datos de medicion detectados
mediante el cabezal de ultrasonidos (81) por reconocimiento de imagenes de caracteristicas para la diferenciacion
de una gestacion del animal de granja,

caracterizado por

- un dispositivo de deteccion de imagenes bidimensionales o tridimensionales para la deteccion del contorno o de un
fragmento del contorno del animal de granja,

- una unidad de evaluacién de imagenes conectada por técnica de sefializacion con el dispositivo de deteccion de
imagenes, que esta configurada para determinar un punto de medicién o zona de medicidbn mediante una
comparacion del contorno detectado o del fragmento de contorno detectado con los datos anatémicos almacenados,
y

- una unidad de control del soporte del cabezal de medicién conectada por técnica de sefializacion con la unidad de
evaluacidon de imagenes, que esta conectada por técnica de sefalizacion con uno o varios actuadores para el
movimiento del soporte (71) y esta configurada para mover el soporte (71), de modo que el cabezal de medicion por
ultrasonidos (81) recibido en él se guia al punto de medicion o a la zona de medicion.

2. Dispositivo segun la reivindicacion 1,

caracterizado porque el dispositivo de recepcion presenta dos paredes laterales (11, 12) que delimitan el espacio
de estancia (10) del animal de granja durante el examen y el armazén presenta un puente, que esta configurado
para moverse horizontalmente a lo largo de estas paredes laterales (11, 12).

3. Dispositivo segun la reivindicacion 1 o 2,

caracterizado porque el dispositivo de recepcion presenta dos paredes laterales (11, 12) que limitan el espacio de
estancia (10) del animal de granja durante el examen y el armazoén presenta un travesafo vertical con el que esta
conectado el soporte (71) para una movilidad vertical del cabezal de ultrasonidos (81), en particular de tal manera
que el travesario vertical esta conectado con un puente movil horizontalmente a lo largo de las paredes laterales (11,
12) y el travesafio vertical es movil verticalmente respecto a este puente junto con el cabezal de ultrasonidos (81) o
el cabezal de ultrasonidos (81) es movil verticalmente a lo largo del travesafio vertical.

4. Dispositivo segun una de las reivindicaciones anteriores,

caracterizado porque el soporte (71) esta fijado en el extremo de una cadena de eslabones de varios eslabones,
en la que se pueden pivotar respectivamente uno respecto a otro dos eslabones de cadena (61a, 61b) adyacentes
alrededor de respectivamente un eje de eslabones de cadena, que se sitda en paralelo al eje longitudinal (100) del
animal de granja definido por el espacio de estancia (10), en particular horizontalmente y en paralelo a las paredes
laterales (11, 12) que delimitan el espacio de estancia (10).

5. Dispositivo segun la reivindicacion 4,

caracterizado porque la cadena de eslabones (61) se puede pivotar alrededor de al menos una pluralidad de ejes
de eslabones de cadena mediante un actuador (42), preferentemente mediante un cable de tracciéon guiado dentro
de la cadena de eslabones (61) de forma espaciada de los ejes de eslabones de cadena, que esta conectado con un
dispositivo de traccién accionado por actuador.

6. Dispositivo segun una de las reivindicaciones anteriores,

caracterizado porque

11
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- el soporte (71) del cabezal de medicién por ultrasonidos (81) estd acoplado con un actuador (42) para el
posicionamiento del cabezal de medicion por ultrasonidos (81) en un punto del cuerpo predeterminado del animal de
granja,

- el armazén proporciona una movilidad relativa del soporte (71) del cabezal de medicion por ultrasonidos (81) en al
menos un eje y

- se facilita un control para el posicionamiento activo y seguimiento pasivo del cabezal de medicion por ultrasonidos
(81) recibido en el soporte (71),

que esta configurado para

o posicionar localmente de forma activa el soporte (71) en un modo de posicionamiento mediante uno o varios
actuadores del armazon en referencia al dispositivo de recepcion, realizando el armazén exclusivamente los
movimientos del soporte (71) accionados por el actuador, y

o guiar el soporte (71) en un modo de medicién en al menos un eje de forma movil libremente a través del
armazon, de modo que el soporte (71) puede seguir de forma pasiva los movimientos del animal de granja.

7. Dispositivo segun una de las reivindicaciones anteriores,

caracterizado porque un dispositivo de humectaciéon para el suministro de un medio de acoplamiento acustico
pastoso o liquido sobre la superficie de emision y recepcion del cabezal de ultrasonidos (81), comprendiendo el
dispositivo de humectacion:

- un recipiente de almacenamiento (91a) para el medio de acoplamiento acustico,

- una linea de conexioén (92, 93) para la linea del medio de acoplamiento acustico del recipiente de almacenamiento
(91a) hacia una abertura de salida, que esta dispuesta de modo que el medio de acoplamiento acustico que sale de
la abertura de salida se aplica sobre la superficie de emision y recepcion del cabezal de ultrasonidos (81), y un
dispositivo de transporte para el transporte del medio de acoplamiento acustico del recipiente de almacenamiento
(91a) hacia la abertura de salida.

8. Dispositivo segun una de las reivindicaciones anteriores,
caracterizado porque

- el dispositivo de recepcion presenta dos paredes laterales (11, 12) que limitan el espacio de estancia del animal de
granja durante el examen y el armazoén presenta un puente que esta configurado para moverse horizontalmente a lo
largo de estas paredes laterales (11, 12),

- un travesano vertical esta conectado con el puente,

- el soporte (71) esta fijado con el cabezal de medicién por ultrasonidos (81) en el extremo de una cadena de
eslabones (61) de varios eslabones, en la que se pueden pivotar uno con respecto a otro respectivamente dos
eslabones de cadena (61a, 61b) adyacentes alrededor de respectivamente un eje de eslabones de cadena, que se
sitla en paralelo al eje longitudinal (100) del animal de granja definido por el espacio de estancia, en particular
discurre horizontalmente y en paralelo a las paredes laterales (11, 12) que limitan el espacio de estancia (10),

- la cadena (61) de varios eslabones esta montada de forma movil en la altura en el travesafio vertical y de forma
pivotable alrededor de un eje de seguimiento horizontal, que discurre transversalmente al eje longitudinal (100) del
animal de granja, y

- el eje de seguimiento se puede bloquear preferentemente mediante un mecanismo de posicionamiento y de
seguimiento en un modo de posicionamiento y se puede mover libremente en un modo de medicion.

9. Dispositivo segun una de las reivindicaciones anteriores,

caracterizado por un segundo soporte (72) con un segundo cabezal de medicion por ultrasonidos (82) recibido en
él, estando dispuesto el segundo soporte (72) en referencia al soporte (71) con el cabezal de medicion por
ultrasonidos (81), de tal manera que el cabezal de medicion por ultrasonidos (81) o el segundo cabezal de medicion
por ultrasonidos (81) recibidos respectivamente en el soporte (71) y el segundo soporte (72) estan dirigidos uno
hacia otro y estan espaciados de tal manera que pueden detectar simultaneamente dos puntos de medicién o zonas
de medicién opuestos en el animal de granja.

10. Dispositivo segun una de las reivindicaciones anteriores,

caracterizado por un eje de pivotacion horizontal dispuesto en el soporte (71), mediante el que el soporte (71) se
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puede pivotar alrededor de un eje horizontal y situado en paralelo al eje longitudinal (100) del animal de granja y mas
preferiblemente

caracterizado por un actuador de pivotacion acoplado mecanicamente entre el armazon y soporte (71), mediante el
que el soporte (71) se puede pivotar alrededor de este eje de pivotacion horizontal.

11. Procedimiento para el examen de la gestaciéon en un animal de granja, que comprende:

- recepcion del animal de granja en un espacio de estancia (10) delimitado,

- medicion del contorno del animal mediante un dispositivo de deteccion de imagenes bidimensionales o
tridimensionales,

- evaluacion de los datos de contorno del animal y determinacion de un punto de medicion para un examen por
ultrasonidos mediante una comparacion de los datos de contorno del animal con datos anatémicos almacenados,

- conduccién de un cabezal de medicion por ultrasonidos (81) sujeto en el soporte (71) hasta el punto de medicion
gracias al movimiento del soporte (71) mediante un armazon con respecto al espacio de estancia (10),

- deteccion de datos de medicion mediante el cabezal de medicion por ultrasonidos (81), y

- evaluacion de los datos de medicion mediante reconocimiento de imagenes de las caracteristicas a las que se
recurre para la diferenciacion de una gestacion del animal de granja.

12. Procedimiento segun la reivindicacion 11,

caracterizado porque la medicion del contorno del animal se realiza mediante la exploracion del contorno mediante
un laser.

13. Procedimiento segun la reivindicacion 11 0 12,

caracterizado porque la conduccion del cabezal de medicién por ultrasonidos (81) se realiza por el desplazamiento
horizontal de un puente, desplazamiento vertical de un travesafio de sujecion del cabezal de medicion por
ultrasonidos montado en el puente y/o aplicacion de una cadena de eslabones de varios eslabones, que sujeta el
cabezal de medicion por ultrasonidos (81) en un extremo en el cuerpo del animal de granja.

14. Procedimiento segun la reivindicacion 13,

caracterizado porque la cadena de eslabones (61) se aplica en el cuerpo del animal de granja, en tanto que los
ejes de eslabones de cadena, que acoplan de forma pivotables entre si los eslabones de cadena (61a, 61b)
adyacentes, se pivotan mediante un actuador (42), preferentemente en tanto que un cable de traccién guiado dentro
de la cadena de eslabones (61) de forma espaciada de los ejes de eslabones de cadena se pone bajo traccion con
el actuador (42).

15. Procedimiento segun una de las reivindicaciones anteriores 11 a 14,
caracterizado porque

- el soporte (71) del cabezal de medicion por ultrasonidos (81) proporciona una movilidad relativa del soporte (71) del
cabezal de medicién por ultrasonidos (81) en al menos un eje, y
- la conduccién del cabezal de medicion por ultrasonidos (81) y la deteccion de los datos de medicién se realiza por

o un posicionamiento activo del cabezal de medicion por ultrasonidos (81) en un modo de posicionamiento
mediante uno o varios actuadores, realizando el armazén exclusivamente los movimientos del soporte (71)
accionados por actuador,

> seguimiento pasivo del cabezal de medicion por ultrasonidos (81) en un modo de medicion alrededor del al
menos un eje, de modo que el cabezal de medicion por ultrasonidos (81) sigue de forma los movimientos del
animal de granja.
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